Instrukcja obstugi

Wykrywacz sygnatow
Model: K18
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1. Opis Produktu

K18 Detector (Detektor) wykorzystuje zaawansowang niemiecka technologie i jest

przeznaczony do wykrywania réznych urzadzen szpiegowskich i monitorujgcych, takich jak:

e Pluskwy (urzadzenia podstuchowe),

e | okalizatory GPS w pojazdach,

e Oprogramowanie szpiegowskie na telefonach komorkowych,
e Bezprzewodowe kamery szpilkowe,

e Kamery monitoringu,

e Urzadzenia oszukujace w kasynach i inne.

Produkt ten jest dedykowany do zastosowan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony

prywatnosci.
1.1. Najwazniejsze Funkcje

o Wysokie standardy wykrywania: Spetnia wymagania wojskowe i policyjne w zakresie
rozpoznania i detekcji.

e Ochrona przed promieniowaniem elektromagnetycznym: Funkcja detekcji na
poziomie Zrodta promieniowania elektrycznego, chronigca przed szkodliwym
promieniowaniem elektro . Zaawansowana technologia cyfrowa:

o Poszerzony zakres wykrywania czestotliwosci.

o Minimalizacja zaktécen z powszechnych sygnatéow radiowych, takich jak sygnaty
z telefonii komoérkowej czy Wi-Fi.

o Zwiekszona czutos¢ urzadzenia pozwalajaca na precyzyjne wykrywanie nawet

stabych sygnatow.



1.2. Zaawansowana Regulacja Dynamiczna

e Precyzyjna lokalizacja sygnatu: Mozliwos$¢ doktadnego zlokalizowania Zrédta sygnatu
poprzez regulacje czutosci za pomocg pokretta.

e Wykrywanie sygnatow CDMA: Urzadzenie jest zdolne do wykrywania sygnatéw
CDMA (Code Division Multiple Access) i WCDMA (Wideband CDMA), ktdre sa

trudne do zidentyfikowania przez tradycyjne detektory radiowe.

2. Elementy Urzadzenia

Power LED

GS probe

| Power Switch and Antenna

e Sensitive_ knob

Windows Laser
switch
Mode key
LED Mode LED' GS LED
DC5V

Signal indicator

1. Antena (Antenna): Odpowia .Znajduje sie w gornej lewej czeéci urzadzenia.

2. Sonda magnetyczna (GS probe): magnetycznych. Zlokalizowana w centralnej czesci

urzadzenia.

3. Wskaznik zasilania (Power LED): Informuje o wtaczeniu i stanie baterii. Znajd

urzadzenia.

4. Przetacznik zasilaniakn ania urzadzenia i regulacji czutosci (Power Switch and
Sensitive knob): Stuzy do wtaczania urzadzenia i regulacji jego czutosci Obracaj
zgodnie z ruchem wskazowek zegara, aby zwiekszy¢ czutosé, przeciwnie, aby ja

zmniejszyc.



. Oknofiltrow (Windows): Umozliwia wkwanie kamer za pomoca technaologii lasewej. duje
%,

sie na przednim panek trybu (Mode key)**: Umozliwia zmiane trybow urzadzenia (np.

detekcja RF, pola magnetycznego).
1. **n tryb (Mode LED)

MS LED: Informuje o trybie detekcji sygnatow radiowych.
- GS LED: Wska aktywnos sondy magnetycznej.

e Laser LED: Informuje o aktywacji technologii laserowe;.

1. Wskaznik intensywnosci sygnatu (Signal indicator): Skala LED na przednim panelu,

ktora pokazma, ktora ouje si wykrytego sygnatu — od stabego do silnego.

2. Przetacznik lasera (Laser switch): Stuzy do aktywacji lasera LED uzywanego przy

wykrywani ukrytych kamer.

Gniazdo tadowania (DC5V): Port do tadowania urzadzenia. Po petnym natadowaniu

wskaznik tadowania gasnie.

3. Instrukcja Obstugi

3.1. Uruchomienie Urzadzenia

1. Wtaczenie urzadzenia: Obroc etto regulacji czutosci zgodniera, az urzadzenie sie
witaczy.
o Ustyszysz dtugi sygnat dzwiekowy (“beep” — sygnat dzwiekowy), co oznacza, ze
urzadzenie jest gotowe do pracy w trybie detekcji.
o Wskaznik zasilania zaswieci sie, potwierdzajac prawidtowe dziatanie.
2. Przygotowanie do detekcji: pokretto czutosci na odpowiedni poziom, dostosowujac
je do warunkéw otoczenia.
o W srodowiskach o wysokim natezeniu sygnatéw zaleca sie obnizenie czutosci,

aby uniknga¢ fatszywych alarmoéw.



3.2. Wykrywanie Sygnatéw Bezprzewodowych (RF)

1. Rozpoczecie detekcji sygnatéow RF:

> Po uruchomieniu urzadzenia monitoruj wskaznik intensywnosci sygnatu.
o Gdy urzadzenie wykryje sygnat radiowy, wskazniki LED zaczna migac, a

urzadzenie moze wydawac sygnaty dzwiekowe lub wibrowac.
2. Regulacja czutosci:

o Jesli wskazniki LED swieca sie ciagle lub urzadzenie wydaje ciggte sygnaty,
obniz czutosé, obracajac pokretto przeciwnie do ruchu wskazéwek zega.

Dostosuj czutosc tak, aby urzadzenie reagowato tylko na podejrzane sygnaty.

4. Wykrywanie Sygnatow w Otoczeniu

4.1. Silny Sygnat Srodowiskowy

¢ \W Srodowiskach o silnych sygnatach (np. w poblizu stacji bazowych telefonii
komodrkowej, routerow Wi-Fi) moze byc¢ konieczne obnizenie czutosci urzadzenia.

e Zalecenie: Nie przekraczaj poziomu czutosci 4 na skali urzadzenia.

e Jesli wskaznik intensywnosci sygnatu osiagnie poziom 7, urzadzenie automatycznie
wtaczy wibracje lub brzeczyk.

e Zmiana trybu pracy: Krotkie nacisniecie przycisku trybu (M) pozwala przetaczac sie
miedzy trybem wibracji a sygnatem dzwiekowym.

4.2. Bliskos¢ Urzadzenia Podejrzanego

e Im wiecej wskaznikéw LED jest zapalonych, tym blizej znajdujesz sie potencjalnego
urzadzenia szpiegowskiego.
¢ Precyzyjna lokalizacja:
o Stopniowo zmniejszaj czutos$c, gdy zblizasz sie do zrodta sygnatu.
o Poruszaj sie powoli, obserwujac reakcje wskaznikéw LED i sygnatéw

urzadzenia.



4.3. Wykrywanie Urzadzen w Samochodzie

e Ze wzgledu na wysokga czutos¢ K18 Detectora, w obszarach miejskich moga

wystepowac zaktdcenia od stacji bazowych i innych zrédet sygnatow.
¢ Procedura wykrywania w pojezdzie:
> Przejedz pojazdem do miejsca o mniejszym natezeniu sygnatow radiowych (np.
parking podziemny).
o Wytacz wszystkie urzadzenia elektroniczne w pojezdzie, takie jak telefony
komorkowe i systemy nawigacji.
» Doktadnie przeszukaj wnetrze pojazdu, skupiajac sie na miejscach, gdzie moga
by¢ ukryte urzadzenia:
= Schowki, pod siedzeniami, podsufitka.
= Bagaznik, wneki i inne trudno dostepne miejsca.
o Uwaga: Lokalizatory GPS moga byc¢ ukryte rowniez na zewnatrz pojazdu, np.

pod podwoziem. W takim przypadku uzyj sondy magnetyczne;.

5. Wykrywanie w Pomieszczeniach

e Podczas przeszukiwania pomieszczen moga wystapic fatszywe alarmy spowodowane

obecnosciag urzadzen elektronicznych emitujacych sygnaty radiowe.



e Czynniki wptywajace na fatszywe alarmy:

1. Blisko$¢ stacji bazowych telefonii komérkowe;.
2. Aktywne telefony komorkowe lub urzadzenia bezprzewodowe w poblizu.

3. Routery Wi-Fi i inne urzadzenia sieciowe.
e Zalecenia:

o Wytacz lub usun z pomieszczenia wszystkie urzadzenia emitujgce sygnaty
radiowe.
o Obniz czutos¢ urzadzenia, aby skupic sie na potencjalnych ukrytych

urzadzeniach.

6. Wykrywanie Sygnatow Pola Magnetycznego

6.1. Procedura Wykrywania

1. Aktywacja trybu wykrywania pola magnetycznego:

o Przytrzymaj przycisk trybu (M) przez 3 sekundy.

o Wskaznik GS LED zaswieci sie, potwierdzajac aktywacje sondy magnetyczne;j.
2. Wykrywanie urzadzen w trybie gotowosci:

o Zbliz sonde magnetyczna (GS) do obszarow, gdzie mogg by¢ ukryte urzadzenia.
o Gdy sonda wykryje pole magnetyczne, lampka LED na przedniej czesci
urzadzenia zaswieci sie, a urzadzenie zacznie wibrowac lub wydawac sygnat

dzwiekowy.
6.2. Zastosowanie Technologii Laserowej LED

e Wykrywanie ukrytych kamer:

o Weidnij przycisk strzatki, aby wiaczy¢ lampke laserowg LED.
o Kieruj swiatto lasera na podejrzane obszary, obserwujac przez okna filtrow.
o Ukryte kamery odbijg Swiatto lasera, tworzac jasne punkty, co utatwi ich

lokalizacje.



e Regulacja czestotliwosci migania:

o Dtugie nacisniecie przycisku strzatki pozwala zmienic¢ czestotliwos$¢ migania

lampki laserowej, co moze pomoc w wykrywaniu réznych typow kamer.

7. Wykrywanie Kamer

7.1. Procedura Wykrywania Kamer

1. Przygotowanie:
o Upewnij sie, ze tryb wykrywania pola magnetycznego jest aktywny (GS LED
sSwieci).

o Wtacz lampke laserowg LED.
2. Wykrywanie:

o Powoli skanuj pomieszczenie, kierujac swiatto lasera na rézne obszary.

o Obserwuj przez okna filtrow, szukajac odbic¢ swiatta.
3. Identyfikacja:

o Jasne punkty odbicia moga wskazywac na obecnos$¢ ukrytych kamer.
o Sprawdz doktadnie te miejsca, aby potwierdzi¢ obecnos¢ urzadzen

szpiegowskich.
7.2. Informacja o Polu Magnetycznym

e Urzadzenia takie jak kamery przewodowe lub bezprzewodowe moga emitowac pola
magnetyczne nawet w trybie gotowosci.
e Sonda magnetyczna pozwala na wykrycie takich pél, utatwiajac lokalizacje ukrytych

urzadzen.



8. Wykrywanie Magnetycznych Lokalizatorow
Samochodowych

8.1. Opis Detekcji Magnetycznych Urzadzen w Pojazdach

e Lokalizatory magnetyczne s3 czesto montowane na zewnatrz pojazdu, np. pod
podwoziem, aby utrudnic ich wykrycie.
¢ Procedura wykrywania:
o Uzyj sondy magnetycznej, aktywujac tryb wykrywania pola magnetycznego.
o Przesuwaj sonde wzdtuz podwozia pojazdu, zwracajac uwage na reakcje
urzadzenia.
o Skup sie na miejscach, gdzie lokalizator moze by¢ tatwo przymocowany za

pomoca magnesu.
8.2. Szczegolne Uwagi

e Bliskosc¢ sondy: Ze wzgledu na wtasciwosci urzadzen magnetycznych, sonda musi byc¢
bardzo blisko potencjalnego lokalizatora (najlepiej w odlegtosci kilku centymetrow).

e Trudnosci detekcji: Metalowa konstrukcja pojazdu moze utrudnia¢ wykrywanie
sygnatow radiowych, dlatego sonda magnetyczna jest kluczowa w takich

przypadkach.

9. Gtowne Cechy

¢ Profesjonalna detekcja: Wykrywa fale radiowe, sygnaty GSM, 3G, 4G, sygnaty Wi-Fi,
kamery bezprzewodowe oraz pola magnetyczne.
e Wykrywanie ukrytych kamer: Zaréwno przewodowych, jak i bezprzewodowych, za
pomoca technologii laserowe;.
e Ltatwa obstuga: Intuicyjny interfejs, kompaktowa konstrukcja, mozliwos¢ wyboru
trybu alarmu (dzwiekowy lub wibracyjny).
e Szeroki zakres wykrywania:
o Urzadzenia korzystajace z technologii GSM, 3G, 4G, w tym lokalizatory GPS.
o Kamery bezprzewodowe w zakresie czestotliwosci od 1,2 GHz do 5,8 GHz.

o Urzadzenia magnetyczne w trybie gotowosci.



10. Specyfikacje Techniczne

e Zakres czestotliwosci detekcji: 1 MHz - 8000 MHz.
e Zakres dynamiki sondy: >73 dB.
e Czutos¢ wykrywania: <0,03 mV (dla gtéwnych zakresow czestotliwosci).
e Standard wykrywania:
o 2.4 GHz, 10 m? (standardowe 10 mW).
o Zakres czestotliwosci dla 2G, 3G, 4G: 15 m®.
e Wskazniki intensywnosci sygnatu: 10-poziomowa skala LED, wibracje, sygnalizacja
dzwiekowa.
e Zasilanie: Wbudowana bateria litowo-polimerowa 3,7V 1000 mAh.
¢ Czas tadowania: Okoto 2,5 godziny.
e Prad roboczy: 60-110 mA.
e Czas pracy ciagtej: 4-5 godzin.
e Materiat obudowy: ABS + metal.
e Waga urzadzenia: 150 g.
e Wymiary urzadzenia: 117 x 56 x 20 mm.

11. Zakres Zastosowan

1. Ochrona prywatnosci: Wykrywanie ukrytych lokalizatoréw GPS i podstuchéow w
samochodach, biurach i domach.

2. Bezpieczenstwo komunikacji: Sprawdzanie, czy telefon komadrkowy nie jest
podstuchiwany lub monitorowany przez nieautoryzowane oprogramowanie.

3. Ochrona przed promieniowaniem: Wykrywanie promieniowania
elektromagnetycznego emitowanego przez stacje bazowe i urzadzenia elektroniczne.

4. Bezpieczenstwo informacji: Monitorowanie potaczen, wiadomosci SMS oraz
aktywnosci internetowej pod katem nieautoryzowanego dostepu.

5. Detekcja sygnatéw bezprzewodowych: Wykrywanie aktywnych sieci Wi-Fi,
systemoéw monitoringu i innych sygnatow radiowych w otoczeniu.

6. Ochrona zdrowia: Sprawdzanie poziomu promieniowania elektromagnetycznego w

urzadzeniach domowych, takich jak kuchenki mikrofalowe.



7. Bezpieczenstwo w miejscach publicznych: Inspekcja tazienek, przebieralni, hoteli,
miejsc rozrywki i innych przestrzeni w celu wykrycia ukrytych kamer lub urzadzen
szpiegowskich.

8. Zastosowania profesjonalne: Wykorzystanie w negocjacjach biznesowych, szkotach,
warsztatach, obiektach przemystowych oraz wojskowych do zapewnienia
bezpieczenstwa informacji.

9. Kontrola pojazdéw: Sprawdzanie pojazdéw hipotecznych, uzywanych,
lombardowych i innych pod katem obecnosci ukrytych urzadzen sledzacych.

10. Bezpieczenstwo podczas gry: Wykrywanie urzadzen oszukujacych w kasynach lub

podczas gier, np. przy stole do gry w Mahjong.

12. Zawartos¢ Opakowania

1. Jednostka gtowna (detektor): K18 Detector.

2. Antena: Do odbioru sygnatéw radiowych.

3. Sonda magnetyczna: Do wykrywania pol magnetycznych.

4, Instrukcja obstugi: Niniejszy podrecznik uzytkownika.

5. Kabel tadowania DC: Do tadowania urzadzenia (ztacze DC-5V).

13. Uwagi Koncowe

¢ Kolory urzadzenia: Parametry kolorystyczne moga roznic sie w zaleznosci od
specyfikacji technicznych i moga nieznacznie odbiegac od przedstawionych na

opakowaniu lub w materiatach marketingowych.

¢ Bezpieczenstwo tadowania: Wazne: Uzywaj wytgcznie tadowarki o napieciu DC-5V.
Uzycie nieodpowiedniej tadowarki moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia lub

stwarzac zagrozenie pozarowe.
e Konserwacja:

o Przechowuj urzadzenie w suchym i chtodnym miejscu.



o Unikaj narazenia na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych, wilgoc i
skrajne temperatury.
o Czys¢ urzadzenie miekka, suchg sciereczka. Nie uzywaj agresywnych srodkow

chemicznych.

e Obstuga techniczna:

o W przypadku problemoéw z urzadzeniem skontaktuj sie z serwisem.

o Nie probuj samodzielnie rozbierac¢ ani naprawiac urzadzenia.

Dziekujemy za wybor Detektora K18. Mamy nadzieje, ze urzadzenie spetni Panstwa
oczekiwania w zakresie bezpieczenstwa i ochrony prywatnosci.



