CENTRALA STERUJACA FA01233-PL
DO NAPEDOW ZASILANYCH NAPIECIEM 24 V

N
Z2L65

INSTRUKCJE INSTALACJI



WAZNE INFORMACJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA PODCZAS INSTALACJI
UWAGA: NIEPRAWIDEOWO WYKONANA INSTALACJA MOZE SPOWODOWAC POWAZNE SZKODY. NALEZY PRZESTRZEGAC
WSZYSTKICH ZALECEN DOTYCZACYCH INSTALACJI
NINIEJSZE INSTRUKCJE SA PRZEZNACZONE DLA AUTORYZOWANYCH INSTALATOROW LUB WYKWALIFIKOWANEGO PERSONELU

LEGENDA

Ten symbol oznacza akapity, ktdre nalezy uwaznie przeczytac.
A\ Ten symbol oznacza akapity dotyczace bezpieczenstwa.
= Ten symbol oznacza uwagi, ktdre nalezy przekaza¢ uzytkownikowi.

Centrala sterujgca do bram jedno- lub dwuskrzydtowych z wielosegmentowym wy$wietlaczem graficznym do
programowania poszczegolnych funkcji, wyswietlania komunikatow, wyposazona w funkcje autodiagnozy urzadzen
zabezpieczajacych.

Centrala sterujgca jest przygotowana do:

- podiaczenia modutu RGP1 umozliwiajgcego zmniejszenie zuzycia energii;

- podfgczenia Karty elektronicznej RLB zapewniajacej dziatanie w przypadku przerwania dostawy pradu oraz
umozliwiajgcej tadowanie akumulatoréw;

- podtgczenie karty RIO-CONN do konfiguracji akcesoriow z serii Rio;

- podtgczenie modutu UR042 do zdalnego sterowania urzadzeniami automatycznymi CAME, z systemem CAME
CLOUD.

Wszystkie obwody sa chronione przez bezpieczniki szybkie.

Przeznaczenie

Uzytkowanie w budynkach jednorodzinnych i wielomieszkaniowych.
Kazda instalacja i uzytkowanie inne, niz opisane w niniejszych instrukcjach jest zabronione.

Dane techniczne

Typ 7165
Stopien ochrony (IP) 54
Zasilanie (V - 50/60 Hz) 230 AC
Zasilanie silnika (V) 24DC
Pobdr mocy w trybie stand-by (W) 7
Pobor mocy w trybie stand-by (W) przy uzytkowaniu modutu RGP1 0,5
Maks. moc (W) 300
Materiat obudowy ABS
Temperatura robocza (°C) -20 + +55
Klasa izolagji =]
Cigzar (kg) 3,3
Bezpieczniki

LINE FUSE - Sie¢ 2A-F=230V
ACCESSORIES - Akcesoria 2A-F
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Wymiary (mm)
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Opis czesci sktadowych
Bezpiecznik sieciowy 14. Gniazdo karty RIO-CONN
Zaciski do podigczenia zasilania 15.  Gniazdo karty RSE
Zaciski do podtgczenia urzadzen sygnalizacyjnych 16. Gniazdo karty pamigci
Zaciski do podtgczenia napedu z enkoderem 17.  Przyciski programowania
Zaciski do podtgczenia urzadzen sterujgcych 18. Wyswietlacz
Zaciski do podtgczenia urzadzen zabezpieczajacych 19. Transformator
Zaciski do potgczenia CRP 20. Zaciski do podtgczenia modutu RGP1
Zaciski do podiaczenia klawiatury kodowe; 21. Bezpiecznik akcesoriow
Zaciski do podtgczenia czytnikéw kart zblizeniowych 22. Migjsce modutu UR042
Zaciski do podtgczenia anteny 23. Miejsce modutu RGP1
. Gniazdo modutu UR042 24. Gniazdo karty umozliwiajgcej tadowanie

Gniazdo karty AF akumulatorow RLB
Gniazdo karty R700/R800
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0GOLNE WSKAZOWKI DOTYCZACE INSTALACJI

A\ Instalacja musi by¢ przeprowadzona zgodnie z obowigzujacymi przepisami prawnymi przez wykwalifikowany
personel.

A Uwaga! Przed przystgpieniem do prac na centrali sterujgcej nalezy odtgczy¢ napiecie sieciowe i odtgczy¢
akumulatory, jesli sg obecne.

Czynnosci przed instalacjg

A\ Przed przystapieniem do instalacji centrali nalezy wykonac ponizsze czynnosci:

« zweryfikowac, czy powierzchnia montazu znajduje sie w miejscu chronionym od wstrzagséw czy uderzen, czy
punkty mocowania s3 solidne i czy montaz odbywa si¢ przy uzyciu elementow odpowiednich do powierzchni (Sruby,
kotki, itp.);

« zgodnie z normami technicznymi dotyczacymi instalacji zaopatrzy¢ sie¢ zasilania w odpowiedni wylgcznik
dwubiegunowy, ktdry umozliwia catkowite odtgczenie zasilania w warunkach Il kategorii przepiecia (tzn. przy
rozwarciu stykow powyzej 3 mmy;

« @ zweryfikowac, czy ewentualne potaczenia wewnatrz obudowy (wykonane dla ciagtosci obwodu
zabezpieczajgcego) posiadajg dodatkowgq izolacje w stosunku do innych wewnetrznych elementow przewodzacych;
« przygotowa¢ odpowiednie rury i korytka kablowe dla przeprowadzenia przewoddw elektrycznych w celu ich
ochrony przed uszkodzeniami mechanicznymi.

Narzedzia i materiaty

UpewniC sie, czy zostaly przygotowane wszystkie narzedzia i materiaty niezbedne dla bezpiecznego dokonania
instalacii, zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Na rysunku widoczne sg niektore z narzedzi niezbednych podczas
instalacji.

Typy przewoddow i minimalne grubosci

bofacsen Typ I:iugoég’ ?Iugoé&’;
i prawodu | FCH | 1550 m

Zasilanie centrali sterujacej 230 V AC HOSRN-F | 2Gx1,5mm2 | 2Gx 2,5 mm2

Zasilanie silnika/enkodera 24 V DC 3x1,5mm2 3x2,5mm2

Lampa ostrzegawcza FROR CEl 2x0,5 mm2

Nadajniki fotokomdrek égl Eﬁ 2 x 0,5 mm2

Odbiorniki fotokomdrek 50267-2-1 4x0,5mm2

Urzadzenia sterujgce i zabezpieczajace 2x0,5mm2

Antena RG58 maks. 10 m

Came Remote Protocol (CRP) UTP CATS maks. 1000 m

Jezeli dtugos¢ przewoddow rozni sie od wartosci podanych w tabeli, nalezy okresli¢ ich Srednice na podstawie
rzeczywistego poboru pradu podtgczonych urzadzen oraz zgodnie z zaleceniami normy CEI EN 60204-1.

Dla pofgczen rownolegtych urzadzen na tej samej linii nalezy zmodyfikowac grubosci przewoddw podanych w tabelce
powyzej z uwzglednieniem faktycznych wartosci pobieranego pradu i diugosci przewodu. W sprawie potgczenia
produktdw nie objetych ninigjszymi instrukcjami nalezy postuzy¢ sie zataczong do nich dokumentacjg techniczna.
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MONTAZ

Mocowanie centrali sterujacej

Przymocowac podstawe centrali w zabezpieczonym miejscu przy pomocy $rub i kotkow @.
Zaleca sie stosowanie Srub z them walcowym (6 x 70 mm).

Wywierci¢ otwory (18 i 20 mm) w fabrycznie zaznaczonych miejscach w dolnej $cianie obudowy @.
A\ Uwazac, aby nie uszkodzic plyty elektronicznej wewnatrz obudowy.

Wiozy¢ dtawice z peszlami do przeprowadzenia przewoddw elektrycznych @©.

254

POLACZENIA ELEKTRYCZNE | PROGRAMOWANIE

Wejscie zasilania ptyty

] sterujgcej 24 V AC/DC
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230 V AC - 50/60 Hz

Potaczenie elektrozamka 12 V AC - maks. 15 W
Podtgczy¢ bezpiecznik (niedotaczony do
zestawu) i wybrac 2 z funkcji F 10.

4
Wyjscie zasilania akcesoriéw
24V AC/DC, maks. 25 W



Potaczenie napedu z enkoderem

EIEE|EEE

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

| Naped z enkoderem (M2) 24 V DC, znajdujacy sie na skrzydle
M2 zamykajacym sie jako drugie (dochodzace).

\/@ Naped z enkoderem (M1) 24 V DC, znajdujgcy sig na skrzydle
zamykajacym sig jako pierwsze (przewodzace).

Urzadzenie sygnalizacyjne

E{EE|E

01 E 5
| Wyjscie lampy sygnalizujacej otwartg brame;
(8 (Obcigzalnosc styku 24 V AC/DC - 3 W maks). Patrz funkcja F 10.
Wyjscie potaczenia lampy ostrzegawczej lub lampy cyklu.
(® (Obcigzalnos¢ styku: 24 V AG/DGC - 25 W maks.) Patrz funkcja F 18.
Urzadzenia sterujace

A UWAGA! Przed wpigciem jakiejkolwiek karty w gniazdo na "weisk" (np.: AF, R800) OBOWIAZKOWO NALEZY
ODEACZYC NAPIECIE SIECIOWE i odtaczy¢ ewentualne akumulatory.

Miejsce modutu UR042.
Modut UR042 nie funkcjonuje, jezeli zostat podtgczony modut RGP1 lub karta RSE.

Gniazdo karty R700 (umozliwiajgcej uzytkowanie
czytnikow Kkart zblizeniowych lub magnetycznych) lub

z - karty R800 umozliwiajacej uzytkowanie —Klawiatury
= 2 kodowej).
-Ei Gniazdo dla karty AF (AF868 lub AF43S) do sterowania
b na odlegtosc.
12p7]nms2oo]asensianfs 8]0 Fa]
J o e =

\_"g:t Antena z przewodem RG58 do sterowania na odlegtosc.

Niebieski -0 |30 8  Klawiatura kodowa.
Baly o O
Y ™
S > y
Czamy o f
— Czerwony © { (é

Funkcja OTWIERANIE-ZAMYKANIE-ZMIANA KIERUNKU (krok po kroku) na urzadzeniu sterujgcym
oIF (styk NO). W razie potrzeby, przy programowaniu funkcji mozna takze aktywowaé sterowanie
OTWIERANIE-STOP-ZAMYKANIE-STOP (sekwencyjne). Patrz funkcja F 7.

Czytnik kart magnetycznych lub czytnik kart
zblizeniowych.

L og . Funkcja OTWIERANIE CZESCIOWE lub FURTKA na urzadzeniu sterujgcym (styk NO). Patrz
T oF funkcja F 8.

Przycisk STOP (styk NC). Umozliwia zatrzymywanie bramy i dezaktywacje zamykania
| — &4 automatycznego. Aby przywrdcic ruch, nalezy nacisnac przycisk sterujacy Iub postuzyc sie
innym urzadzeniem sterujacym. Patrz funkcja F 1.
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Urzadzenia zabezpieczajace

Fotokomorki

Skonfigurowac styk CX lub CY (NC), wejscie urzadzen zabezpieczajacych takich, jak fotokomaorki zgodne z wymogami
normy EN 12978.

Patrz funkcje wejscia CX (Funkcja F2) lub CY (Funkcja F3) w

- C1 ponowne otwieranie w fazie zamykania. W fazie zamykania skrzydfa, otwarcie styku powoduje odwrdcenie
kierunku ruchu, az do catkowitego otwarcia bramy;

- G2 ponowne zamykanie w fazie otwierania. Otwarcie styku w fazie otwierania bramy powoduje odwrdcenie
kierunku ruchu, az do catkowitego zamkniecia;

- C3 zatrzymanie. Zatrzymanie sie skrzydta, jezeli byto w ruchu, wraz z przygotowaniem do zamkniecia
automatycznego (jezeli jest aktywna funkcja automatycznego zamknigcia);

- G4 oczekiwanie z powodu wykrycia przeszkody. Zatrzymanie skrzydia, jesli jest w fazie ruchu, oraz przywrécenie
ruchu po usunieciu przeszkody.

L0 Jezeli nie ma urzadzen podtgczonych do stykow CX i CY, nalezy je dezaktywowaé w fazie programowania.
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DELTA

DELTA-S DIR

Listwy bezpieczenstwa

Skonfigurowac styk CX lub CY (NC), wejscie urzadzen zabezpieczajgcych takich, jak listwy bezpieczenstwa zgodne
z wymogami normy EN 12978.

Patrz funkcje wejscia CX (Funkcja F2) lub CY (Funkcja F3) w

- C7 ponowne otwieranie w fazie zamykania. W fazie zamykania skrzydta, otwarcie styku powoduje odwrdcenie
kierunku ruchu, az do catkowitego otwarcia bramy;

- C8 ponowne zamykanie w fazie otwierania. Otwarcie styku w fazie otwierania bramy powoduje odwrécenie
kierunku ruchu, az do catkowitego zamknigcia.

Jezeli nie ma urzadzen podigczonych do stykéw CX i CY, nalezy je dezaktywowac w fazie programowania.

o oo L O

YYVYVYYY ¢V Y
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|| 24V12V 0V L L C NO NC C NO NC
DFW z kartg DFI do kontroli pofgczen




Podtaczenie urzadzen zabezpieczajacych (test bezpieczenstwa)

Przy kazdym poleceniu otwierania czy zamykania plyta sterujaca kontroluje sprawnos¢ urzadzen zabezpieczajacych (np.
fotokomarki).

Pojawienie sie ewentualnych anomalii wstrzymuje wszystkie sterowania, a na wyswietlaczu pojawia sig komunikat E 4.
Przy potgczeniu takiego rodzaju nalezy wigczy¢ funkcje F 5.

@@ ) @@ D s HHHHH&

1\1\1 ' “f \Tlul

1 .

1
.- | RX
X 0000 @ @TX e
10 2 TX C NC ™ 2

DELTA-S DIR
Urzadzenia bezprzewodowe

Wpig¢ karte czestotliwosci RIO-CONN do gniazda na plycie.

Ustawic funkcje, ktdrg zamierza sie przydzieli¢ do urzadzenia bezprzewodowego (F65, F66, F67 i FG8).
Skonfigurowac akcesoria bezprzewodowe (patrz instrukcje poszczegdinych akcesoriow).

Jedli nie skonfigurowano urzadzen z kartg RIO-CONN, na wySwietlaczu pojawi sig btad E 18.

AW przypadku zaktécen radiowych system bezprzewodowy wstrzymuje normalne dziatanie napedu i na
wyswietlaczu pojawia sig btad E 17.

RIO-CONN

Potgczenie z Came Remote Protocol (CRP) . 7L65 - %‘&;
= &
=l |8
Wpia kartg RSE. S— | S8
o [y
A-A T ow7om2KorfaB N S1aND|‘AB

ono-ovo  [CIEIEICHE R !

UTP CAT 5
=AY |

Pofaczenie szeregowe RS485
7 kartg RSE do systemu
automatyki domowej za
posrednictwem CRP (Came
Remote Protocol).

ang 9 v
[P
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Opis polecen programowania

Wyswietlacz _
Przycisk ESC stuzy do: Przycisk ENTER stuzy do:

o } o 5 - wejscia do menu;
- wyjscia z menu; —_— ~ X T . .
 Uniewazniania doko- < 5 - potwierdzania i zapisywania ustawio-

nanych zmian. \ / nej wartosci.

Przyciski < > stuza do:
- przesuwania sig wsrod polecen menu;
- zwigkszania lub zmniejszania wartoSci.

Nawigacja wewnatrz menu

Aby wej$¢ do menu, trzymac
E\% weisniety przycisk ENTER a D
przez co najmniej jedna

sekunde.

5 3 W celu wyboru polecen
E% W menu, przesuwac sie _] m m

< > przy pomocy strzatek... D

...nastepnie nacisngc
ENTER

takze w przypadku podme—
nu, nalezy przesuwac sie D ﬁ m

< przy pomocy strzatek .. D D
> ENTEh

...nastepnie nacisng¢
ENTER

5 5 Dla zwigkszenia lub zm-
E% niejszenia wartosci, nalezy [ 211
>

< postuzyc sie strzatkami... D . .
> o)

... nastepnie
nacisng¢ ENTER, aby

potwierdzic...
K' - . - ...aby wyj$¢ z menu, nalezy odczekac 10
sekund lub nacisng¢ ESC.

Urzadzenie nie moze by¢ uzytkowane, gdy menu jest aktywne.



Opis funkcji

J

Funkcja zatrzymania STOP (1-2)

Funkcja przydzielona do wejscia 2-CX

Funkcja przydzielona do wejscia 2-CY

Funkcja testu bezpieczenstwa

Funkcja “TOTMAN” (obecno$¢ operatora)

Tryb sterowania na 2-7

Tryb sterowania na 2-3P

Funkcja wykrywania przeszkody przy zatrzymanym silniku

Funkcja przydzielona do wyjscia lampy sygnalizujgcej otwartg brame lub aktywacja elektrozamka
Wykluczenie enkodera

Funkcja spowolnienia w poczatkowej fazie ruchu

Funkcja naporu w fazie zamykania

Funkcja wyboru typu czujnika

Funkcja ruchu wstecznego

Funkcja dodatkowej lampy

(Czas zamykania automatycznego

Czas zamykania automatycznego po czesciowym otwarciu

(Czas wstepnego migania

Czas pracy

Czas opGznienia przy otwieraniu

Czas opdznienia przy zamykaniu

Czas ruchu wstecznego

(Czas zamka

Regulacja predkosci ruchu

Regulacja predkosci hamowania

Regulacja predkosci kalibracii

Czuto$¢ w fazie ruchu

Czuto$¢ w fazie hamowania

Regulacja otwierania czesciowego

Regulacja poczatkowego punktu hamowania dla napedu M1 w fazie otwierania
Regulacja poczatkowego punktu hamowania dla napedu M1 w fazie zamykania
Regulacja poczatkowego punktu przyblizania dla napedu M1 w fazie otwierania
Regulacja poczatkowego punktu przyblizania dla napedu M1 w fazie zamykania
Regulacja poczatkowego punktu hamowania dla napedu M2 w fazie otwierania
Regulacja poczatkowego punktu hamowania dla napedu M2 w fazie zamykania
Regulacja poczatkowego punktu przyblizania dia napedu M2 w fazie otwierania
Regulacja poczatkowego punktu przyblizania dia napedu M2 w fazie zamykania
Ustawienie liczby silnikdw

Zarzadzanie potgczeniem szeregowym

Zapis danych w pamieci

Odczyt danych z pamieci

Numer urzadzenia peryferyjnego

Zmiana predkosci COM

Funkcja przydzielona do wejscia RIO-EDGE [T1]

Funkcja przydzielona do wejscia RIO-EDGE [T2]

Funkcja przydzielona do wejscia RIO-CELL [T1]

Funkcja przydzielona do wejscia RIO-CELL [T2]

Rejestracja uzytkownikow z przydzielonym sterowaniem
Usuwanie poszczegdlnych uzytkownikow

Usuwanie wszystkich uzytkownikow

Dekodyfikacja kodu radiowego

Typ silnika

Test silnika

Kalibracja ruchu

Resetowanie parametrow

Liczenie cykli pracy

Wersja oprogramowania

DO OO DR EADEDRSRDPDWWOLWWWWWWNNNNONNNON = = = a4 4 4O~ O1TwWwN —
ONOOOTITWOH OO PRWN—2OOONDDOITRWOONDDRARWN OO PWN—=O
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Menu funkcji

A WAZNE,! Rozpocza¢ programowanie, wykonujac jako pierwsze funkcje: TYP MOTORE (A 1), LICZBA
SILNIKOW (F46) i KALIBRACJA RUCHU (A3).

A\ Programowania funkcji nalezy dokonywac przy zatrzymanym napedzie.

Ed) Mozliwe jest zapamigtanie maksymalnie 25 uzytkownikow.

F1 Zatrzymanie STOP [1-2]  OFF = Dezaktywowana (ust. domysine) / ON = Aktywowana

Wejscie NC - Zatrzymanie STOP bramy z wykluczeniem cyklu zamykania automatycznego; aby przywrocic ruch,
nalezy postuzy¢ sie urzadzeniem sterujgcym. Urzadzenie zabezpieczajgce musi by¢ podigczone do stykow [1-2].

F2 Wejscie [2-CX] OFF= Dezaktywowana (ust. domysine) /1 =C1/2=02/3=C3/4 =
C4/7=C7/8=C8

Wejscie NC - Mozliwo$¢ przydzielenia: C1 = ponowne otwarcie w fazie zamykania spowodowanego przez
zadziatanie fotokomdrek, C2 = ponowne zamknigcie w fazie otwierania spowodowanego przez zadziatanie
fotokomérek, C3 = zatrzymanie, C4 = oczekiwanie po wykryciu przeszkody, C7 = ponowne otwarcie w fazie
zamykania spowodowanego przez zadziatanie listwy bezpieczenstwa, C8 = ponowne zamkniecie w fazie
otwierania spowodowanego przez zadziatanie listwy bezpieczenstwa.

Funkcja C3 (zatrzymanie) pojawia sie tylko, gdy jest aktywna funkcja 19 (czas zamykania automatycznego).

F3 Wejscie [2-CY] OFF= Dezaktywowana (ust. domysine) /1 =C1/2=C02/3=C3/4 =
C4/7=C7/8=C8

Wejscie NC - Mozliwos¢ przydzielenia: C1 = ponowne otwarcie w fazie zamykania spowodowanego przez
zadziatanie fotokomdrek, C2 = ponowne zamkniecie w fazie otwierania spowodowanego przez zadziatanie
fotokomérek, C3 = zatrzymanie, C4 = oczekiwanie po wykryciu przeszkody, C7 = ponowne otwarcie w fazie
zamykania spowodowanego przez zadziatanie listwy bezpieczenstwa, C8 = ponowne zamknigcie w fazie
otwierania spowodowanego przez zadziatanie listwy bezpieczenstwa.

Funkcja C3 (zatrzymanie) pojawia sie tylko, gdy jest aktywna funkcja 19 (czas zamykania automatycznego).

F5 Test bezpieczenstwa OFF= Dezaktywowana (ust. domysine) / 1 = CX/2 = CY / 4 = CX+CY

Po kazdym poleceniu otwierania czy zamykania, ptyta sterujgca kontroluje prawidtowo$¢ dziatania fotokomorek.
3 Dla urzgdzen bezprzewodowych test bezpieczenstwa jest zawsze aktywny.

F6 Funkcja TOTMAN OFF= Dezaktywowana (ust. domysine) / ON = Aktywowana
(operator obecny)

Brama otwiera sig i zamyka wytacznie w czasie, gdy przycisk jest weisnigty. Przycisk otwierania na styku 2-3P,
a przycisk zamykania na styku 2-7. Wszystkie inne urzadzenia sterujace, wiacznie ze sterowaniami radiowymi
53 wykluczone.

F7 Sterowanie [2-7] 0 = Krok po kroku (ust. domysine) / 1 = Sekwencyjny

Przy pomocy urzadzenia sterujgcego podtaczonego do zacisku 2-7 mozna wydaé polecenie w trybie krok po kroku
(otwieranie-zamykanie-zmiana kierunku ruchu) lub sekwencyjnym (otwieranie-stop-zamykanie-stop).

F8 Sterowanie [2-3P] 0 = Funkcja furtki (ust. domyslne) / 1 = Otwieranie czesciowe

Przy pomocy urzadzenia sterujgcego podtaczonego do zacisku 2-3P mozna wydac polecenia: otwieranie w trybie
furtki (catkowite otwieranie drugiego skrzydta napedzanego przez silnik M2) lub otwieranie czesciowe (czesciowe
otwieranie drugiego skrzydta napedzanego przez silnik M2 - stopien otwierania jest uzalezniony od regulacii
wyrazonej w procentach, ustawionej funkcjg F36).

F9 Wykrywanie przeszkody  OFF= Dezaktywowana (ust. domysine) / ON = Aktywowana
przy zatrzymanym
silniku

Naped pozostaje zatrzymany przy bramie zamknigtej, otwartej Iub zatrzymanej (STOP), jezeli urzadzenia
zabezpieczajace (fotokomarki lub listwy bezpieczenstwa) wykryty przeszkode.




F 10 Wyjscie lampy 0 = lampa zapalona, gdy brama jest otwarta lub, gdy jest w ruchu (ust. domy$ine)

sygnalizujgcej otwartg 1 = w fazie otwierania lampa Swieci przerywanym $wiattem, migajac co pot sekundy,
brame lub aktywacji w fazie zamykania lampa $wieci przerywanym $wiattem, migajac, co sekundg,
elekirozamka lampa $wieci ciagtym Swiattem, gdy brama jest otwarta,

lampa jest zgaszona, gdy brama jest zamknieta
2 = elektrozamek aktywowany.

Sygnalizuje stan bramy. Urzadzenie sygnalizacyjne jest podtaczone do zacisku 10-5 lub aktywuje elekirozamek
poditgczony do wyjscia 17 V transformatora i do zacisku 5.
W tym ostatnim przypadku nalezy podigczy¢ bezpiecznik 3,15 A.

F 11 Enkoder ON = Aktywowana (ust. domysine) / OFF = Dezaktywowana

Zarzadzanie hamowaniem, wykrywaniem przeszkdd i czutoscia.

F 12 Spowolnienie OFF= Dezaktywowana (ust. domysine) / ON = Aktywowana
w poczatkowej fazie ruchu

Po wydaniu kazdego polecenia otwierania i zamykania brama przez kilka sekund porusza si¢ z niska predkoscia.

F 13 Napor w fazie zamykania  OFF= Dezaktywowana (ust. domysine) / 1 = minimalny napor / 2 =
Sredni napor / 3 = maksymalny napor

Po osiggnieciu krancowego potozenia zamykania, napedy dokonujg krétkiego popchnigcia w kierunku zamykania
skrzydet.

F 14 Wybor typu czujnika 0 = sterowanie przy uzyciu czytnika kart zblizeniowych lub czytnika kart
magnetycznych
1 = sterowanie przy uzyciu klawiatury kodowej (ust. domysine)

Ustawienie typu czujnika do sterowania napedem.

F 16 Ruch wsteczny OFF= Dezaktywowana (ust. domysine) / ON = Aktywowana

Przed kazdym ruchem otwierania czy zamykania, skrzydta napierajg przez kilka sekund w kierunku zamknigcia
w celu utatwienia otwarcia elektrozamka. Czas naporu ustawia si¢ funkcja F26.

F 18 Dodatkowa lampa 0 = Lampa ostrzegawcza (ust. domysine) / 1 = Cykl

Wyjscie na styk 10-E.

Lampa ostrzegawcza: miga we wszystkich fazach otwierania i zamykania bramy.

Lampa cyklu: pozostaje zapalona od chwili, gdy brama zacznie sie otwierac, az do catkowitego zamknigcia,
wigcznie z czasem oczekiwania na zamykanie automatyczne.

F 19 Czas zamykania OFF= Dezaktywowana (ust. domysine) 1 = 1 sekunda /... / 180 = 180
automatycznego sekund

Oczekiwania na zamykanie automatyczne rozpoczyna sig od chwili osiggniecia pozycji kraricowej przy otwieraniu
i trwa przez czas regulowany od 1 do 180 sekund. Do aktywacji zamykania automatycznego nie dojdzie,
jezeli zadziatajg urzadzenia zabezpieczajace, ktore wykrywajg przeszkody lub po zatrzymaniu STOP, albo tez
w przypadku braku zasilania.

F 20 Czas zamykania OFF= Dezaktywowana (ust. domysine) 1 = 1 sekunda /... / 180 = 180
automatycznego po sekund
czesciowym otwarciu

Oczekiwanie na zamknigcie automatyczne rozpoczyna sie od chwili wydania polecenia otwierania czesciowego
i trwa przez czas regulowany od 1 do 180 sekund.

Do aktywacji zamykania automatycznego nie dojdzie, jezeli zadziatajg urzadzenia zabezpieczajgce, ktdre
wykrywajg przeszkody lub po zatrzymaniu STOP, albo tez w przypadku braku zasilania.

F 21 Czas wstepnego migania  OFF= Dezaktywowana (ust. domysine) / 1 = 1 sekunda /... / 10 = 10
sekund

Regulacja czasu wstepnego migania lampy ostrzegawczej podtgczonej do zacisku 10-E przed kazdym ruchem.
Czas migania moze byc¢ regulowany od 1 do 10 sekund.
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F 22 Czas pracy 5 =5sekund /... /120 = 120 sekund (ust. domysine) /... / 180 =
180 sekund.

Czas pracy obu silnikow, przy otwieraniu i zamykaniu. Moze by¢ regulowany od 5 do 180 sekund.

F 23 Czas opOznienia przy 0=0sekund/... /2 =2 sekundy (ust. domyslne) /... /10 = 10 sekund.
otwieraniu

Po wydaniu polecenia otwierania, naped M1 uruchamia sig z opéznieniem. Czas opéznienia moze by¢ regulowany
od 0 do 10 sekund.

F 24 Czas opdznienia przy 0=0sekund/... /5 =5 sekund (ust. domysine) /... / 25 = 25
zamykaniu sekund.

Po wydaniu polecenia zamykania lub po zamknieciu automatycznym, naped M2 uruchamia sig z opdznieniem.
Czas opdznienia moze by¢ regulowany od 0 do 25 sekund.

F 26 Czas ruchu wstecznego 1 =1 sekunda (ust. domysine) / 2 = 2 sekundy

Po wydaniu polecenia zamykania lub otwierania, naped dokonuje ruchu popchniecia w potozeniu krancowym,
ktory trwa przez czas regulowany od 1 do 2 sekund.

F 27 Czas zamka 1 =1 sekunda (ust. domysine) / 4 = 4 sekundy

Po wydaniu polecenia zamykania lub otwierania, nastepuje odblokowanie elektrozamka na czas regulowany od
1 do 4 sekund.

F 28 Predkosc ruchu 60 = Predko$¢ minimalna / ... / 100 = Predkos¢ maksymalna (ust.
domysine)

Regulacja predkosci w fazie otwierania i zamykania bramy, wyrazona w procentach.
Dla napedéw FA7024CB minimalna predkos¢ wynosi 50.

F 30 Predkos¢ hamowania 10 = Predko$¢ minimalna /... / 50 = Predkos¢ (ust. domysine) /... / 60
w koncowej fazie ruchu = Predkos¢ maksymalna

Regulacja predko$ci hamowania w fazie otwierania i zamykania bramy, wyrazona w procentach.
Dla napedow FA7024CB minimalna predkos¢ wynosi 30.

F 33 Predkos¢ kalibracii 20 = Predko$¢ minimalna /... / 50 = Predkos¢ (ust. domysine) /... / 60
= Predkos¢ maksymalna

Stuzy do ustawienia predkosci napedow w fazie kalibracji, wyrazona w procentach.

F 34 Czuto$¢ ruchu 10 = Czuto$¢ maksymalna / ... / 100 = Czuto$¢ minimalna (ust. domysine)

Regulacja czutosci przy wykrywaniu przeszkod w fazie ruchu.

F 35 Czuto$¢ hamowania 10 = Czuto$¢ maksymalna / ... / 100 = Czuto$¢ minimalna (ust. domysine)

Regulacja czutosci przy wykrywaniu przeszkod w fazie hamowania.

F 36 Regulacja otwierania 10 = 10% ruchu /... / 40 = 40% ruchu (ust. domy$lne) /... / 80 =
czesciowego 80% ruchu

Regulacja stopnia otwierania skrzydta, wyrazona w procentach petnego ruchu otwierania.

F 37 Punkt hamowania silnika 1 = 1% ruchu /... / 25 = 25% ruchu (ust. domysine) /... / 60 = 60%
M1 w fazie otwierania ruchu

Regulacja poczatkowego punktu hamowania silnika M1 przy otwieraniu, wyrazona w procentach w stosunku do
petnego ruchu.
LI Ta funkcja pojawia sie tylko, gdy zostata aktywowana funkcja Enkoder.

F 38 Punkt hamowania silnika 1 = 1% ruchu /... / 25 = 25% ruchu (ust. domysIne) /... / 60 = 60%
M1 w fazie zamykania ruchu

Regulacja poczatkowego punktu hamowania silnika M1 przy zamykaniu, wyrazona w procentach w stosunku do
petnego ruchu.
LI Ta funkcja pojawia sie tylko, gdy zostata aktywowana funkcja Enkoder.




F 39 Punkt przyblizania silnika 1=1%ruchu/ ... /10 = 10% ruchu (ust. domysIne)
M1 w fazie otwierania

Regulacja punktu poczatkowego fazy przyblizania przy otwieraniu przez silnik M1, wyrazonego w procentach
w stosunku do petnego ruchu.
Ta funkcja pojawia sie tylko, gdy zostata aktywowana funkcja Enkoder.

F 40 Punkt przyblizania silnika 1=1% ruchu/ .../ 10 = 10% ruchu (ust. domysIne)
M1 w fazie zamykania

Regulacja punktu poczatkowego fazy przyblizania przy zamykaniu przez silnik M1, wyrazonego w procentach
w stosunku do petnego ruchu.
Ta funkcja pojawia sig tylko, gdy zostata aktywowana funkcja Enkoder.

F 41 Punkt hamowania silnika 1=1% ruchu/.../25=25% ruchu (ust. domysine) /... /60 = 60% ruchu
M2 w fazie otwierania

Regulacja poczatkowego punktu hamowania silnika M2 przy otwieraniu, wyrazona w procentach w stosunku do
petnego ruchu.
Ta funkcja pojawia sie tylko, gdy zostata aktywowana funkcja Enkoder.

F 42 Punkt hamowania silnika 1=1% ruchu/... /25 =25% ruchu (ust. domysine) /... /60 = 60% ruchu
M2 w fazie zamykania

Regulacja poczgtkowego punktu hamowania silnika M2 przy zamykaniu, wyrazona w procentach w stosunku do
petnego ruchu.
Ta funkcja pojawia sig tylko, gdy zostata aktywowana funkcja Enkoder.

F 43 Punkt przyblizania silnika 1= 1% ruchu/ .../ 10 = 10% ruchu (ust. domysIne)
M2 w fazie otwierania

Regulacja punktu poczatkowego fazy przyblizania przy otwieraniu przez silnik M2, wyrazonego w procentach
w stosunku do petnego ruchu.
Ta funkcja pojawia sie tylko, gdy zostata aktywowana funkcja Enkoder.

F 44 Punkt przyblizania silnika 1=1% ruchu/ ... /10 = 10% ruchu (ust. domy$ine)
M2 w fazie zamykania

Regulacja punktu poczatkowego fazy przyblizania przy zamykaniu przez silnik M2, wyrazonego w procentach
w stosunku do petnego ruchu.
Ta funkcja pojawia sig tylko, gdy zostata aktywowana funkcja Enkoder.

F 46 Liczba silnikow OFF= M1 i M2 (ust. domy$ine) / ON = M2

Stuzy do ustawienia liczby silnikéw podtgczonych do ptyty sterujgce).

F 49 Zarzadzanie potaczeniem OFF= Dezaktywowana (ust. domysine) / 3 = CRP

szeregowym
Umozliwia wigczenie funkcjonowania w trybie Came Remote Protocol.
F 50 Zapis danych OFF= Dezaktywowana (ust. domysine) / ON = Aktywowana

Zapisywanie w pamieci uzytkownikéw oraz dokonanych ustawien.
Ta funkcja pojawia sie wytgcznie, gdy karta pamieci jest wpieta do piyty sterujacej.

F 51 Odczyt danych OFF= Dezaktywowana (ust. domysine) / ON = Aktywowana

tadowanie danych zapisanych w pamieci.
1) Ta funkcja pojawia sig wytgcznie, gdy karta pamieci jest wpigta do piyty sterujgcej.

F 56 Numer urzadzenia | === 25
peryferyjnego

Dla ustawiania numeru urzadzenia peryferyjnego od 1 do 255 dla kazdej z ptyt sterujgcych w przypadku instalacji
zawierajgcej kilka napedow.
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F 63 Zmiana predkosci COM 0 = 1200 Baud / 1 = 2400 Baud / 2 = 4800 Baud / 3 = 9600 Baud / 4 =
14400 Baud / 5 = 19200 Baud / 6 = 38400 Baud / 7 = 57600 Baud / 8
= 115200 Baud

Stuzy do ustawienia predkosci komunikacji wykorzystywanej przez system pofgczenia CRP (Came Remote
Protocol).

F 65 Wejscie wireless OFF= Dezaktywowana (ust. domysine) / 7 = P7 /8 = P8
RIO-EDGE [T1]

Bezprzewodowe urzadzenie zabezpieczajace (RIO-EDGE) przydzielone do jednej z dostepnych funkcji: P7 =
ponowne otwieranie w fazie zamykania, P8 = ponowne zamykanie w fazie otwierania.

Informacje na temat programowania podane sg w instrukcjach poszczegolnych akcesoriow.

1) Ta funkcja pojawia sig wytgcznie, gdy karta RIO-CONN jest wpieta do piyty sterujace.

F 66 Wejscie wireless OFF= Dezaktywowana (ust. domysine) / 7 = P7 /8 = P8
RIO-EDGE [T2]

Bezprzewodowe urzadzenie zabezpieczajace (RIO-EDGE) przydzielone do jednej z dostgpnych funkcji: P7 =
ponowne otwieranie w fazie zamykania, P8 = ponowne zamykanie w fazie otwierania.

Informacje na temat programowania podane sg w instrukcjach poszczegolnych akcesoriow.

L) Ta funkcja pojawia sie wytgcznie, gdy karta RIO-CONN jest wpieta do piyty sterujace.

F 67 Wejscie wireless 0 = Dezaktywowana (ust. domysine) /1 =P1/2=P2/3=P3/4="P4
RIO-CELL [T1]

Urzadzenie RIO-CELL przydzielone do jednej z dostepnych funkcji: P1 = ponowne otwieranie w fazie zamykania;
P2 = ponowne zamykanie w fazie otwierania; P3 = zatrzymanie; P4 = oczekiwanie z powodu wykrycia przeszkody.
Informacje na temat programowania podane sg w instrukcjach poszczegolnych akcesoriow.

Ta funkcja pojawia sie wytgcznie, gdy karta RIO-CONN jest wpieta do ptyty sterujace;.

F 68 Wejscie wireless OFF= Dezaktywowana (ust. domysine) /1 =P1/2=P2/3=P3/4=P4
RIO-CELL [T2]

Urzadzenie RIO-CELL przydzielone do jednej z dostepnych funkcji: P1 = ponowne otwieranie w fazie zamykania;
P2 = ponowne zamykanie w fazie otwierania; P3 = zatrzymanie; P4 = oczekiwanie z powodu wykrycia przeszkody.
Informacje na temat programowania podane sg w instrukcjach poszczegolnych akcesoriow.

[ Ta funkcja pojawia sie wytgcznie, gdy karta RIO-CONN jest wpieta do piyty sterujace.

U1 Dodawanie uzytkownika 1 = Polecenie w trybie krok po kroku (otwiera-zamyka) / 2 = Polecenie
w trybie sekwencyjnym (otwiera-stop-zamyka-stop) / 3 = Polecenie - tylko
otwieranie / 4 = Polecenie otwierania czesciowego

Dodawanie nowych uzytkownikdw, maks. 25 oraz przydzielanie kazdemu uzytkownikowi jednej z dostepnych
funkeji. Dodanie uzytkownika odbywa sig przy uzyciu pilota lub innego urzadzenia sterujgcego (patrz paragraf
DODAWANIE UZYTKOWNIKA Z PRZYDZIELONYM STEROWANIEM).

U2 Usuwanie uzytkownika

Usuwanie poszczegdinych uzytkownikow (patrz paragraf USUWANIE POSZCZEGOLNYCH UZYTKOWNIKOW).

U3 Usuwanie uzytkownikdw OFF= Dezaktywowana / ON = Usunigcie wszystkich uzytkownikéw

Usuwanie wszystkich uzytkownikow.

U4 Dekodyfikacja kodu Wybrac typ kodowania radiowego pilota, ktéry zamierza sig zapamigta¢ na
radiowego plycie sterujace;.
AW przypadku wyboru kodowania radiowego sg automatycznie usuwane
vvszyst ie zapamietane piloty.
L) Kodowanie TWIN umozliwia zapamietanie kilku uzytkownikéw z tym
samym kluczem (Key block).

1=wszystkieserie (usta.fabryczne)/2=tylkoseriaRolling Code/3=tylkoseria TWIN




A1 Typ silnika 1 = SWN20 - SWN25 (ust. domysine) / 2 = FA7024CB

Wybor stosowanego w instalacji napedu.

A2 Test silnikow OFF= Dezaktywowana / ON = Aktywowana

Test stuzacy do sprawdzenia, czy kierunek obrotu silnikéw jest poprawny (patrz paragraf TEST SILNIKO\N).

A3 Kalibracja ruchu OFF= Dezaktywowana / ON = Aktywowana

Automatyczna kalibracja ruchu bramy (patrz paragraf KALIBRACJA RUCHU).
Ta funkcja pojawia sig tylko, gdy zostata aktywowana funkcja Enkoder.

A4 Resetowanie parametrow OFF= Dezaktywowana / ON = Aktywowana

Uwaga! W takim przypadku nastepuje przywrdcenie ustawien domysinych i usunigcie kalibracji ruchu.

A5 Liczenie cykli pracy OFF= Liczba wykonanych ruchéw zamykania i otwierania / ON = Usunigcie
wszystkich ruchow zamykania i otwierania

Umozliwia wyswietlenie lub usunigcie liczby wykonanych ruchéw otwierania i zamykania ( 001 = 100 ruchow
otwierania i zamykania; 010 = 1000 ruchow otwierania i zamykania; 100 = 10000 ruchow otwierania i zamykania;
999 = 99900 ruchow otwierania i zamykania; CS| = zabieg konserwacyjny)

H1 Wersja

Wyswietla wersje oprogramowania sprzgtowego.

Test silnikow

Wybrac A 2.
NacisngC ENTER, aby potwierdzic.

Al |2
a [
Wybraé 1 i nacisng¢ ENTER, aby g > m
potwierdzi¢ test silnikdw. .
ESC < > ENTER
Pojawig sie znaki [---] w oczekiwaniu na
polecenie. =] -
sheyege
Trzymac weisnigty przycisk wskazany
strzatkg > i sprawdzic, czy skrzydto ]
poruszane drugim napedem (M2) _ 5' P -
dokonato ruchu otwierania.
Jezeli skrzydto wykonuje ruch
zamykania, nalezy odwrdcic fazy silnika.
Dokonac tej samej procedury przyciskiem *,
wskazanym strzatka <, aby skontrolowa¢ L'-I P I
skrzydto poruszane pierwszym napedem . ===
1)

Jezeli skrzydto wykonuje ruch
zamykania, nalezy odwrdci¢ fazy silnika.
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Kalibracja ruchu

Przed przystgpieniem do kalibracji ruchu ustawi¢ brame w potowie ruchu i skontrolowac, czy strefa ruchu jest
wolna od przeszkdd oraz sprawdzi¢, czy s3 obecne mechaniczne ograniczniki potozen kraricowych przy zamykaniu
i przy otwieraniu.

A\ Montaz mechanicznych ogranicznikéw potozen kraricowych (odbojow) jest obowigzkowy.

Wazne! Podczas kalibracji wszystkie urzadzenia zabezpieczajgce bedg wytgczone.

Wybrac funkcje A 3. o
Nacisnac ENTER, aby potwierdzié. Al |3

ESC

Wybrac 1 i nacisng¢é ENTER, aby -
potwierdzi¢ automatyczng kalibracje l'
ruchu.
ESC > ENTER
Skrzydto poruszane przez pierwszy =, 0, 1]
naped wykona ruch zamknigcia, az do f_ f_ /
osiggniecia pofozenia krancowego... \\3
« )
... nastepnie skrzycto poruszane przez ERE
drugi naped wykona ten sam ruch... L] 5
goog

... nastepnie skrzydto poruszane przez
drugi naped dokona ruchu otwierania, az
do osiagnigcia potozenia kracowego...

-

9

... Skrzydto poruszane przez pierwszy
naped wykona ten sam ruch.




Migajgce numery wyswietlane w czasie operacji dodawania /usuwania uzytkownikow sg to numery dostepne
w przypadku dodania nowego uzytkownika (maks. 25 uzytkownikow).

Rejestracja uzytkownika z przydzielonym sterowaniem

Wybrac¢ U 1. Uzytkownik | Przydzielone sterowanie

Nacisna¢ ENTER, aby potwierdzi¢. UM [ 1-
2.
ESC < > ENTER
3-
4 -
5-
Wybrac typ sterowania, ktore pragnie sie przydzielic 6-
uzytkownikowi.
Dostgpne sterowania to: ’-
- krok po kroku (otwieranie-zamykanie) = 1; 8-
- sekwencyjne (otwieranie-stop-zamykanie-stop) R P
=2;
- otwieranie = 3; 10-
- otwieranie czgsciowe/furtka = 4. 1-
Nacisng¢ ENTER, aby potwierdzic... 12-
13-
|14
2|s] | =
... numer od 1 do 25 bedzie migat przez kilka = 16 -
sekund. 17 -
Przesta¢ kod pilotem lub innym urzadzeniem 13

sterujgcym (np. klawiaturg kodowa, transponde-
rem). > 19 -
Przydzieli¢ numer dodanemu uzytkownikowi.

\\\\

20 -

21 -

22 -

23 -

24 -

Usuwanie poszczegdinych uzytkownikow 25-
Wybraé U 2. E BE
Nacisng¢ ENTER, aby potwierdzic. -l E
ESC < > ENTER
Przy pomocy przyciskéw oznaczonych strzatkami E, =
wybra¢ numer uzytkownika przeznaczonego do L
usunigcia. @ [@ (@
Nacisna¢ ENTER, aby potwierdzic... o< > om
CIL||r
... pojawi sie napis CLr potwierdzajacy usuniecie.
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Karta pamieci (Memory Roll)

Pamig¢ umozliwia zapisywanie danych dotyczacych uzytkownikéw i konfiguracii instalacji, aby wykorzystac je na
innej ptycie sterujacej lub w innym systemie.
1 Po zapisaniu danych zaleca sig wyja¢ karte pamigci.

f:s\) L o)

I S

B e B > ENTRR
UEH D © L D E— Karta pamigci Memory roll.
] H =

ILUSTRACJA STREF ORAZ PUNKTOW HAMOWANIA | PRZYBLIZANIA

Strefy ruchu oraz poczatkowe punkty hamowania i przyblizania zostaty przetestowane zgodnie z wymogami
Norm Technicznych EN 12445 i EN 12453 dotyczacych kompatybilnoSci sity generowanej przez poruszajgce sie

skrzydta.

O QTP o -

M1 |

o ©

A = Strefa ruchu skrzydet z normalng predkoscia.

B* = Strefa ruchu skrzydet ze zmniejszong predkoscia.

C = Strefainterwencji enkodera z odwréceniem kierunku ruchu.
D = Strefainterwencji enkodera z zatrzymaniem ruchu.

E = Punkt poczatkowe spowolnienia przy otwieraniu M1.
F = Punkt poczatkowe spowolnienia przy zamykaniu M1.
G = Punkt poczatkowy spowolnienia przy otwieraniu M2.
H = Punkt poczatkowy spowolnienia przy zamykaniu M2.
[** = Punkt poczatkowy przyblizania przy zamykaniu M1.
L* = Punkt poczatkowy przyblizania przy zamykaniu M2.
M* = Punkt poczatkowy przyblizania przy otwieraniu M1.
N** = Punkt poczatkowy przyblizania przy otwieraniu M2.
0 = Mechaniczne ograniczniki potozen krancowych.

* Co najmniej 600 mm od mechanicznego ogranicznika potozenia kraricowego.
** Ustawi¢ procent przyblizania, korzystajgc z funkcji F 39 - F 40 dla pierwszego silnika (M1) i F43 - F44 dla
drugiego silnika (M2), aby uzyskac odlegtos¢ nie wiekszg niz 50 mm od mechanicznego ogranicznika zatrzymania.



KOMUNIKATY BLEDOW

Komunikaty btedow pokazywane sg na wyswietlaczu.

E1 Kalibracja ruchu zostata przerwana z powodu aktywacji przycisku STOP
E2  |Kalibracja ruchu niekompletna

E3  |Uszkodzenie enkodera

E4  |Bfad testu serwisowego

E7  |Niewystarczajgcy czas pracy

E9  |Wykryta przeszkoda w fazie zamykania

E10 |Wykryta przeszkoda w fazie otwierania

E11 |Maksymalna liczba wykrytych przeszkdd

E 14 |Bfad komunikaciji szeregowej

E 17 |Bfad systemu bezprzewodowego

E 18 |System bezprzewodowy nie zostat skonfigurowany

OPERACJE KONCOWE

Mocowanie pokrywy

Po wykonaniu potgczen elektrycznych i uruchomieniu, zatozy¢
pokrywe i zamocowac jg $rubami dofgczonymi do zestawu.

Przed wykonaniem ztomowania nalezy zawsze zapoznac sie z regulacjami prawnymi dotyczacymi danego rodzaju
materiatu obowigzujacymi w miejscu instalacji. Elementy opakowania (karton, plastik, itd.) sg przyjmowane ze statymi
odpadami miejskimi i moga by¢ likwidowane bez zadnej trudnosci, wykonujac selektywng zbidrke odpaddw do
ponownego przerobu.

Inne elementy (karty elektroniczne, baterie nadajnikéw, itd.) moga natomiast zawiera¢ substancije zanieczyszczajace.
Nalezy je wigc usungc i oddac do zaktadéw wyspecjalizowanych do ich przetworzenia.

NIE PORZUCAC W SRODOWISKU!

NORMY
Produkt jest zgodny z obowigzujgcymi, odpowiednimi dyrektywami.

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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