Robus o ik

Motoreduktor do bram przesuwnych

PL - Instrukcje i uwagi dla instalatora




Instrukcje oryginalne i kompletne

SPIS TRESCI

OGOLNE INSTRUKCJE | ZALECENIA DOTYCZACE

BEZPIECZENSTWA. .. ..ottt ittt i e nnesasnnnanns 3
1.1 Ostrzezeniaogolne .. ... 3
1.2 Ostrzezenia dotyczace instalacji .. ............... ... .. ... ... 3
OPISPRODUKTU ... .ttt it iii i iiemsiasnannnns 5
2.1 Wykaz czesci wehodzacych w sktad produktu ... ..ot s s 5
MONTAZ. ...ttt ettt e e sa e anasnsnsnnnnnns 6
3.1 Kontrole wstepne do wykonania przed montazem . ............. 6
3.2 Ograniczenia w uzytkowaniu. . .. ..o 6
3.3 Identyfikacja i wymiary gabarytowe . .. ........ ... . oo 8
3.4 Odbior produkiu . ... 8
3.5 Prace przygotowawcze domontazu . . ... 9
3.6 Montazstownika. .. ... 10
3.7 Reczne blokowanie i odblokowywanie motoreduktora. .. ........ 14
POLACZENIA ELEKTRYCZNE ...........ccoivivinnnnn 15
4.1 Kontrolawstepna . ... 15
42 Usuwaniecentrali . ... 15
4.3 Schematiopispotaczen. ... 16
4.3.1 Schematpotgczen........ ... 16
432 OpiSpolaczen . ..o o 16
4.3.3 Uzycie przyciskdw centrali . . ... 17
4.4 Adresowanie urzadzen potaczonych za pomoca systemu BlueBus .17
4,41 Czujnik fotooptyczny FT210B .. ... oo 18
45 Tryb,Slave”. ..o 19
KONCOWE KONTROLE | URUCHOMIENIE ............ 20
5.1 Podigczanie zasilania. . . ... 20
52 Wezytywanie urzadzen ... 21
5.3  Weczytywanie dtugosciskrzydia . . ... 21
5.3.1 Kontrolawstepna. . ... 21
5.8.2  Czynnosci wezytywania diugosci skrzydta . . ... ... 22
5.4  Kontrolaruchu automatyki. . .. ........ ... .. oo 23
5.5  Odwrdcenie kierunku obrotu silnika. . .. ... 23
ODBIOR | PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI. ......... 24
6.1 Prébaodbiorcza . ..... ... 24
6.2 Przekazanie do eksploatacji .. ........ ... o o 24
PROGRAMOWANIE STEROWANIA RADIOWEGO ....... 25
7.1 Opis programowania sterowania radiowego . ................. 25
711 Tryb wezytywania przyciskow nadajnikOw .. ........... ... 25
7.2 Sprawdzanie koddw nadajnikow. ... ... 27
7.3 Weczytywanie urzadzenia do sterowania radiowego. . ........... 27
7.3.1 Wezytywaniew ,Trybie 17 .o 27
7.3.2 Wezytywaniew ,Trybie 27 ... 28
7.3.3  Wczytywanie nowego nadajnika ,w poblizu odbiornika”. ... . .. 28
7.3.4  Wczytywanie nowego nadajnika za pomoca ,kodu aktywacyj-
nego” starego nadajnika juz wczytanego do odbiornika. . . . ... 28
7.4 Kasowanie polecenia sterowania radiowego . . ................ 29
7.4.1 Kasowanie pojedynczego polecenia skojarzonego z klawi-
szem z pamieci odbiornika. .. ... 29
7.4.2  Kasowanie pamieci odbiornika (catkowite) . .. .............. 29
7.4.3 Blokowanie (lub odblokowanie) wczytanych wartosci, ktore sg
wykonane przy pomocy procedury ,w poblizu centrali” i/lub
za pomocg ,kodu aktywacyjnego” . ... ... 30
PROGRAMOWANIE CENTRALI .........cccoieiiannnn 31
8.1 Uzywac przyciskOw programowania . . .. ....ovvieieneei. 31
8.2 Programowanie pierwszego poziomu (ON-OFF) ............... 32
8.2.1 Procedura programowania pierwszego poziomu . . .. ........ 32
8.3 Programowanie drugiego poziomu (parametry regulowane). . . . . . . 33
8.3.1 Procedura programowania drugiego poziomu .. ............ 33
8.4 Funkciespeciaine . ... 35
8.4.1 Funkcja ,Zawszeotwiera” .. ..... ... ... .. i 35
8.4.2  Funkcja ,Przesun pomimo wszystko”. . ... 35
8.4.3 Funkcja ,Wezwanie do konserwacji” ..................... 35
8.5 Potgczenie WiFi. .. ... 35
8.5.1  Zintegrowany modut WiFi (w zaleznosci od wersji) . .. ........ 35
8.5.2 Interfejs BDI-WIFi. ... ... 36
8.6 Potaczenie Proview . ... ...... ..o i 37
8.7  Z-Wave™ L 37
8.8 Kasowanie pamigCi. .. ...t 37

2-POLSKI

9 CO ZROBIC, JESLI... (pomoc w rozwigzywaniu
Problemow) .. ....ciiiiii i i i 38
9.1 Rozwiazywanie problemow . . ... 38
9.2 Wymiana ptyty sterujacej silnika. .. ........ ... oo 39
9.3 Sygnalizacja za pomoca lampy ostrzegawczej. . ... ... 40
9.4 Sygnalizacjenacentrali......... ... i 40
9.5 Sygnalizacje Swietine. . ... oo 40
951 Swialtostanu. ... ... .. 40
952 Diodacentrali. ... 4
9.6 Diagnostykaradiowa. .. ... 43
9.7 Historiausterek. ... .. 44
10 INFORMACJE DODATKOWE (Urzadzenia dodatkowe). . .45
10.1 Dodawanie lub usuwanie urzadzen . . ... 45
1011 BlueBUS . ..o 45
10.1.2 Wejscie STOP ... oo 45
10.1.3 Karta rozszerzen I/O (wyposazenie dodatkowe) . .. .......... 45
10.1.4 Karta rozszerzen I/0 (wyposazenie dodatkowe) . . ........... 45
10.1.5 Wezytywanie innych urzadzen . ................oons 46
10.1.7 Swiatto pomocnicze. . ..o 46
10.1.6 Podfaczanie odbiornika radiowego typu SM (dodatek opcjo-
NAINY) . e 46
10.1.8 Fotokomdrki przekaznikowe z funkcjg FOTOTEST . .......... 47
10.1.9 Fotokomdrki przekaznikowe bez funkcji FOTOTEST ...... ... 48
10000
Zamek elektryczny . . ... 49
10.2 Podtgczanie i instalowanie zasilania awaryjnego . .............. 49
10.3 Podtaczanie programatora Oview .. ... 50
10.4 Podiaczenieinnychurzadzen ................. ... ... 50
10.4.1 Fotokomorki EPMOB i $wiatto pomocnicze ELMM. .. ...... .. 51
11 PARAMETRYTECHNICZNE ...................cco... 54
12 ZGODNOSC .. ..o itiitii i ei e ni e eaanennns 56
13 KONSERWACJAURZADZENIA ..........cvivinnnnnns 57
14 UTYLIZACJAPRODUKTU. .....coiiiiiinarnnnnnnnnss 57
INSTRUKCJEIOSTRZEZENIA ... .......ccciiiiiiiiinanns 58
15 PARAMETRY | FUNKCJE Z MOZLIWOSCIA
PROGRAMOWANIA. . ... ..t ierinanannnns 60
15.1 Objasnienia symboli. . ... ..o 60
156.2 Ogolneparametry . . ... 60
15.3 Parametryinstalacyjne. ... ... o o 61
15.4 Parametry podstawowe . ....... ... .. 62
16 DOSTEPNEPOLECENIA..........cciiiiiiiiiinannss 67
16.1 Podstawowe polecenia. . ... 67
16.2 Polecenia rozszerzone. . . ..o 67
17 KONFIGURACJAPOLECEN . .......cviieeiinnnnnnnn. 68
17.1 Konfiguracje standardowe. . ........ ... 68
17.2 Konfiguracja funkcji zabezpieczajgcych. . ... 69
17.83 Opistrybupolecen . ... oo 69
18 KONFIGURACJAWEJSC ........ociiiiiiinnanannns 7
19 KONFIGURACJAWYJSC . .....coiiiiiiiiiiieaennns 72
19.1 Konfiguracjawyjs¢ centrali . ........... .. ... 72
19.2 Konfiguracja wyj$¢ - moduty rozszerzen ..................... 73



1.1

OGOLNE INSTRUKCJE | ZALECENIA
DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

OSTRZEZENIA OGOLNE

& UWAGA! Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy po-

stepowac zgodnie z wszystkimi instrukcjami, poniewaz
nieprawidlowy montaz moze spowodowaé¢ powazne
szkody.

VAN

UWAGA! Wazne instrukcje bezpieczenstwa. W celu za-
pewnienia bezpieczenstwa oséb, postepowaé zgodnie z
niniejsza instrukcja. Instrukcje nalezy przechowywaé w
bezpiecznym miejscu.

UWAGA! Przestrzega¢ zamieszczonych nizej zalecen:

Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacje na
temat ,,Parametréw technicznych produktu”, a w szczegdlnosci,
czy urzadzenie jest przystosowane do napedzania posiadanego
przez Panstwa urzadzenia. Jezeli nie jest odpowiednie, NIE na-
lezy wykonywac montazu.

Nie uzywac urzadzenia, jesli nie przeprowadzono procedury od-
dania do eksploataciji, opisanej w rozdziale ,Odbior i przekaza-
nie do eksploataciji”.

Wedtug najnowszych, obowiazujacych przepisow eu-
ropejskich, wykonanie automatyki musi by¢ zgodne z
obowigzujaca Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca za-
deklarowanie zgodnosci automatyki. W zwiazku z tym,
wszystkie czynnosci polegajace na podtaczeniu do sieci
elektrycznej, wykonywaniu préb odbiorczych, przekazy-
waniu do eksploatacji i konserwacji urzadzenia musza
byé wykonywane wylacznie przez wykwalifikowanego i
kompetentnego technika.

Przed przystapieniem do montazu produktu, nalezy sprawdzic,
czy wszystkie elementy i materialy przeznaczone do uzycia znaj-
dujg sie w idealnym stanie i sg odpowiednie do uzycia.

Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym
dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych
badz umystowych lub przez osoby nieposiadajace odpowied-
niego doswiadczenia i wiedzy.

Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzgdzeniem.

Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujgcymi
produktu. Przechowywad piloty w miejscu niedostepnym dla
dzieci.

W celu uniknigcia jakiegokolwiek zagrozenia na sku-
tek przypadkowego uzbrojenia termicznego urzadzenia
odiaczajacego, nie nalezy zasilaé¢ tego urzadzenia przy
uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar lub podiaczaé
go do obwodu charakteryzujacego sie regularnym podta-
czaniem lub odfgczaniem zasilania.

W sieci zasilajacej instalacji nalezy przygotowaé urzadzenie
oditaczajace (nieznajdujace sie na wyposazeniu), ktérego odle-
gto$¢ pomiedzy stykami podczas otwarcia zapewnia catkowite
odtaczenie w warunkach okreslonych przez lll kategorig prze-
pieciowa.

Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzadze-
niem, chronigc je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem
lub kontaktem z jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umiesz-
cza¢ urzadzenia w poblizu zrddet ciepta i nie wystawia¢ go na
dziatanie otwartego ognia. Opisane powyzej sytuacje moga do-
prowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia, by¢ przyczyng niepra-
widtowego dziatania lub zagrozen. Jezeli dosztoby do ktorejs z
opisanych sytuaciji, nalezy natychmiast przerwaé montaz i zwré-
ci¢ sie 0 pomoc do Serwisu Technicznego.
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Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne
lub osobowe powstale w wyniku nieprzestrzegania instrukcii
montazu. W takich przypadkach, nie ma zastosowania rekojmia
za wady materialne.

Poziom cisnienia akustycznego emisji skorygowanego charak-
terystyka A jest nizszy od 70 dB(A).

Czyszczenie i konserwacja, za ktdrg jest odpowiedzialny uzyt-
kownik, nie powinna by¢ wykonywana przez dzieci pozbawione
opieki.

Przed rozpoczeciem prac zwigzanych z urzadzeniem (konser-
wacja, czyszczenie) nalezy zawsze odtaczy¢ produkt od sieci
zasilajgcej oraz ewentualnych akumulatoréw.

Nalezy wykonywac okresowe przeglady instalacji, a w szcze-
golnosci kabli, sprezyn i wspornikdw, celem wykrycia ewentual-
nego braku wywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzen. Nie
uzywac w razie koniecznosci naprawy lub regulacji, poniewaz
obecnosc usterek lub nieprawidtowe wywazenie moga prowa-
dzi¢ do powaznych obrazen.

Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z lokalnymi
przepisami.

Osoby trzecie nie powinny sie znajdowac w poblizu automatyki
podczas jej przesuwania przy uzyciu elementdw sterowniczych.
Podczas wykonywania manewru, nalezy nadzorowaé automa-
tyke i zadbac o to, aby inne osoby nie zblizaty sie do urzadzenia,
az do czasu zakonczenia czynnosci.

Nie sterowa¢ automatyka, jezeli w jej poblizu znajdujg sie osoby
wykonujgce czynnosci; przed wykonaniem tych czynnosci nale-
zy odtaczy¢ zasilanie elektryczne.

Jedli kabel zasilajacy jest uszkodzony, nalezy go wymienié na
identyczny dostepny u producenta lub w serwisie technicznym
lub u innej osoby posiadajgcej pordwnywalne kwalifikacje, aby
uniknac jakiegokolwiek ryzyka.

Uwaga! Aby zapewni¢ warunki bezpieczeristwa, uzywaé do
transportu produktu odpowiedniego wozka do skrzyn oraz
uchwytéw znajdujacych sie na opakowaniu.

OSTRZEZENIA DOTYCZACE INSTALACJI

Przed dokonaniem montazu silnika nalezy sprawdzi¢, czy bra-
ma jest w dobrym stanie mechanicznym, jest dobrze wywazona
i czy jej otwieranie i zamykanie nastepuje w sposob prawidtowy.
Przed zamontowaniem silnika, usuna¢ wszystkie niepotrzebne
liny lub fancuchy i wytaczy¢ wszelkie urzadzenia, jak urzadzenia
blokujace, ktore nie sg konieczne do dziatania.

Jezeli brama przeznaczona do zautomatyzowania posiada row-
niez drzwi dla pieszych, nalezy przygotowac instalacje z syste-
mem kontrolnym, ktéry uniemozliwi dziatanie silnika, gdy drzwi
dla pieszych bedg otwarte

Zamontowa¢ cze$¢ manewrowg do zwolnienia recz-
nego (manewr reczny) na wysokosci ponizej 1,8 m.
UWAGA: jesli jest ona wyjmowana, czes¢ manewrowg nalezy
przechowywac w poblizu bramy.

Upewni¢ sig, ze elementy sterownicze znajduja sie z dala od
czesci w ruchu, umozliwiajac w kazdym razie ich bezposrednig
widocznosc. W razie niestosowania przetacznika, elementy ste-
rownicze nalezy montowa¢ w miejscu niedostepnym i na mini-
malnej wysokosci 1,5m.
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Jesli ruch otwierania jest sterowany przez system przeciwpo-
zarowy, nalezy sie upewnic, ze ewentualnie okna znajdujace sie
powyzej 200 mm zostang zamknigte przez elementy sterowni-
cze.

Zapobiegac i unikad jakiegokolwiek uwiezienia migdzy czesciami
stalymi i czesciami w ruchu podczas wykonywania manewrow.
Umiesci¢ na state tabliczke na temat recznego manewru w po-
blizu elementu umozliwiajacego wykonanie manewru.

Po zamontowaniu silnika nalezy sie upewni¢, ze mechanizm,
system ochrony i kazdy manewr reczny funkcjonujg prawidtowo.
Bramy i bramki pionowe wymagaja zamontowania funkgji lub
urzadzenia chronigcego przed upadkiem

W przypadku silnikéw umozliwiajgcych dostep do niezabezpie-
czonych czesci w ruchu, nalezy obowigzkowo zainstalowac te
czesci na wysokosci powyzej 2,5 m od podioza lub od innego
poziomu umoZzliwiajacego do nich dostep.

Nalezy unika¢ wciagniecia spowodowanego otwieraniem prze-
suwanej czesci.

Po zakoriczeniu montazu upewnic sig, czy mechanizm jest pra-
widtowo wyregulowany, a system zabezpieczajgcy i ewentualny
mechanizm wysprzeglenia recznego dziatajg prawidtowo.

Urzadzenia na baterie

Podczas wyjmowania baterii urzgdzenie musi by¢ odtaczone od
zasilania elektrycznego.

Przed zutylizowaniem urzadzenia nalezy wyja¢ z niego baterie.
Baterie nalezy usuna¢ w bezpieczny sposéb.

Jesli baterie nie sg fadowalne, nie nalezy ich wymienia¢ na fa-
dowarki.

Urzadzenia ze Swiattem led

Spogladanie z bliska przez diuzszy okres czasu na zrodto swia-
tla LED moze spowodowac oSlepienie. Moze to skutkowac
chwilowym ograniczeniem zdolnosci widzenia i spowodowac
wypadki.

Nie spogladac¢ bezposrednio na diody led.

Aparaty z urzadzeniem radiowym
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Producent, Nice S.p.A., o$wiadcza, ze urzadzenie jest zgodne z
dyrektywa 2014/53/UE.

Instrukcja i petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny
pod na stronie internetowej: www.niceforyou.com sekcji ,sup-
port” (wsparcie) i ,download” (pobieranie)

Do nadajnikow: 433MHz: ERP < 10dBm - 868MHz: ERP <
14dBm; do odbiornikéw: 433MHz, 868MHz.




?  OPIS PRODUKTU

ROBUS to linia motoreduktorow elektromechanicznych nieodwracalnych, przeznaczonych do napedu bram przesuwnych.

Posiadaja elektroniczng centralg sterujaca i zlacze wtykowe typu ,SM” do odbiornikéw typu OXI lub OXIBD (patrz punkt ,Podfaczanie odbiornika
radiowego typu SM (dodatek opcjonainy)’).

Wykonanie potaczen elektrycznych do urzadzen zewnetrznych jest uproszczone poprzez zastosowanie techniki ,BLUEBUS”, stuzacej do podiaczenia
kilku urzadzen za pomoca tylko 2 przewoddw.

ROBUS funkcjonuje przy pomocy energii elektrycznej. W razie braku napigcia w sieci elektrycznej, mozna odblokowaé brame za pomocg odpowied-
niego klucza i przesuna¢ jg recznie lub tez mozna zastosowac urzgdzenie opcjonalne: akumulator awaryjny PS124 umozliwiajgcy wykonanie pewnych
czynnosci takze w przypadku braku zasilania sieciowego.

Wszelkie inne uzycie oraz wykorzystywanie produktu w warunkach otoczenia odmiennych, niz przedstawione w niniejszej
instrukciji, jest niezgodne z przeznaczeniem i zabronione!

Tabela 1
ROBUS 400 ROBUS 600 ROBUS 600 HS
Ograniczenie skrzydta (m) 8 8 8
Ograniczenie masy (kg) 400 600 600
230 (RB400) 230 (RB600) 230 (RBBOOHS)
Zasilanie (V) 120 (RB400/V1) 120 (RBBOO/VT) 120 (RB60OHS/AV/1)
250 (RB400/AUOT) 250 (RBB00/AUOT) 250 (RBBOOHS/AUOT)
Pobor pradu (A) 1,1 2,1 3,1
Moc (W) 250 450 450
Predkos¢ (m/s) 0,34 0,34 0,44
Maksymalny moment startowy (Nm) 9.3 9,3 9,3
co odpowiada sile (N) 310 310 310
Moment nominalny (Nm) 3,6 9 59
co odpowiada sile (N) 120 300 196
Cykl roboczy (cykle/godz.)
- dtugosé skrzydta do 4 m 35 40 40
- diugosé skrzydta do 8 m 20 20 20
Stopien ochrony (IP) 44 44 44
Temperatura robocza otoczenia (°C) -20...+55 -20...+55 -20...+55
Wymiary (mm) 340 x 220 x 303 h 340 x 220 x 303 h 340 x 220 x 303 h
Masa (kg) 11,2 1,2 11,2
Centrala MCUA1 MCU1 MCU4
21 WYKAZ CZESCI WCHODZACYCH W SKLAD PRODUKTU
Na ,Rysunku 1” przedstawiono gtéwne czesci, z ktérych zbudowane jest urzadzenie ROBUS.
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3.1 KONTROLE WSTEPNE DO WYKONANIA PRZED

MONTAZEM

Instalacja urzadzenia musi by¢ wykonana przez wykwali-
fikowany personel, zgodnie z przepisami, normami i ure-
gulowaniami prawnymi, oraz wedlug niniejszej instrukcji.

Przed przystgpieniem do montazu urzgdzenia nalezy:

- Sprawdzi¢ stan dostawy

- Upewnic sie, ze wszystkie materiaty, z ktdrych bedzie sie korzystac, sa
w doskonatym stanie i sa odpowiednie do przewidzianego uzycia

- Sprawdzi¢, czy konstrukcja bramy przesuwnej jest odpowiednia do
zautomatyzowania

- Sprawdzi¢, czy parametry bramy przesuwnej mieszczg sie w granicach
uzytkowania wskazanych w punkcie ,Ograniczenia w uzytkowaniu’
(strona 6)

- Sprawdzi¢, czy na catej trasie przesuwu bramy przesuwnej, zardwno
przy zamykaniu, jak i przy otwieraniu, nie wystepuja miejsca o wiekszym
tarciu

- Sprawdzi¢, czy strefa mocowania motoreduktora pozwala na jego od-
blokowanie oraz fatwe i bezpieczne przeprowadzenie manewru recz-
nego

- Sprawdzi¢, czy nie wystepuje niebezpieczenstwo wykolejenia sie skrzy-
dta i, czy nie wystepuje zagrozenie wysuniecia sie z prowadnic

- Sprawdzi¢ wytrzymato$¢ mechanicznych ogranicznikéw ruchu oraz, czy
nie powstang odksztatcenia nawet w razie silnego uderzenia w zderzak

- Sprawdzi¢, czy skrzydio jest wywazone, czyli nie porusza sie samo-
czynnie, jesli jest zatrzymane i pozostawione w dowolnym potozeniu

- Sprawdzi¢ strefe mocowania sitownika, czy nie jest narazona na zalanie
i, W razie koniecznosci, zapewni¢ montaz na odpowiednim wsporniku
ponad podtozem

- Sprawdzi¢, czy migjsca mocowania poszczegdlnych urzadzen znajduja
sie w strefach zabezpieczonych przed uderzeniami i czy powierzchnie
montazu sg wystarczajgco solidne

- Nie dopuszczaé do sytuaciji, w ktdrych czesci napedu zostajg zanurzo-
ne w wodzie lub innych cieczach

- Nie umieszcza¢ produktu w poblizu ognia, zrédet ciepta ani w atmosfe-
rach potencjalnie wybuchowych, szczegdinie kwasnych lub zasolonych;
moze to spowodowaé uszkodzenie produktu i spowodowac nieprawi-
dtowe dziatanie lub niebezpieczne sytuacje

- Podtgczyc centrale do linii zasilajgcej wyposazonej w uziemienie ochron-
ne

- W przypadku istnienia drzwi wewnatrz skrzydta lub w obszarze ruchu
skrzydfa, nalezy sie upewni¢, ze nie utrudniajg one normalnego przesu-
wu i ewentualnie przewidzie¢ odpowiedni system blokujacy

- Elektryczna linia zasilania musi by¢ odpowiednio zabezpieczona przez

odpowiednie urzadzenie magnetyczno-termiczne i réznicowe

Na elektrycznej linii zasilania nalezy zainstalowa¢ urzadzenie zapewnia-

jace catkowite odtgczenie automatyki od sieci. W urzadzeniu odtgczaja-

cym powinny sie znajdowac styki oddalone od siebie w stanie otwarcia
na takg odlegtosé, ktéra umozliwi catkowite odtgczenie w warunkach
okreslonych przez Ill kategorie przepieciowa, zgodnie z zasadami mon-
tazu. W razie potrzeby, urzadzenie to zapewnia szybkie i bezpieczne
odigczenie zasilania, dlatego nalezy je ustawi¢ w miejscu widocznym

z miejsca montazu automatyki. Jezeli natomiast urzadzenie to umiesz-

czone jest w niewidocznym miejscu, nalezy wyposazyc je w system blo-

kujacy ewentualne, przypadkowe lub samowolne ponowne podtgczenie
zasilania, w celu wyeliminowania wszelkich zagrozen. Urzadzenie odtg-

Czajace nie jest dostarczane wraz z produktem.
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3.2 OGRANICZENIA W UZYTKOWANIU

Dane dotyczace wydajnosci produktu znajduijg sie w rozdziale ,PARAME-

TRY TECHNICZNE" (strona 54) i sg one jedynymi wartosciami umozliwia-

jacymi wiasciwg ocene odpowiedniosci uzycia.

Sprawdzi¢ ograniczenia w uzytkowaniu ROBUS i urzadzen dodatkowych,

ktére pragnie sie zainstalowac, oceniajgc przydatnosé ich cech do spet-

nienia wymagari otoczenia i ograniczenia wskazane ponizej:

- waga skrzydta bramy przesuwnej nie moze przekracza¢ limitu wskaza-
nego w ,Tabela 2.

- Dtugosc¢ skrzydta bramy przesuwnej nie moze przekraczac 8 m.

Tabela 2
ROBUS 400 | ROBUS 600 | ROBUS 600
Ograniczenie skrzydta (m) 8 8 8
Ograniczenie masy (kg) 400 600 600

Wymiary podane w ,Tabela 2" majg wytacznie charakter informacyjny i
stuza jedynie do wstepnego oszacowania. Rzeczywista przydatnosé RO-
BUS do zautomatyzowania bramy przesuwnej zalezy od tarcia i innych
czynnikdw, takze tymczasowych, jak obecnosé lodu, ktdry mogtoy prze-
szkodzi¢ w ruchu skrzydta.

W celu dokonania rzeczywistej oceny nalezy dokona¢ pomiaru sity nie-
zbednej do poruszenia skrzydfa na catej dtugosci skoku i upewnic sie,
ze nie przekroczy potowy ,momentu znamionowego” wskazanego w roz-
dziale ,PARAMETRY TECHNICZNE’ (strona 54).

Zaleca sie margines 50%, poniewaz niekorzystne warunki pogodowe
moga zwigkszy¢ tarcie

W ,Tabela 3" (strona 7) zamieszczono szacunkowa ,trwatosc”, to zna-
czy sredni okres uzytkowania produktu. Wartosc¢ ta jest silnie zalezna od
wskaznika trudnosci manewrdw, to znaczy od sumy wszystkich czynni-
kéw majacych wptyw na zuzycie. Aby dokonac oszacowania, nalezy zsu-
mowac wszystkie wskazniki trudnosci ,Tabela 3”. Po uzyskaniu wyniku
sprawdzi¢ szacowang trwato$¢ na wykresie.

Na przykiad ROBUS 400 na bramie o masie 200 Kg, 5 metry dlugosci,
bez innych elementdw zmeczeniowych, osiaga wskaznik masy 50% (30 +
20). Na podstawie wykresu, szacowany czas trwania wynosi 80.000 cykli.

& W celu zapobiezenia przegrzaniu, w centrali zamontowa-
ny jest ogranicznik, ktéry oblicza obciazenie silnika i czas
trwania cykli i interweniuje, kiedy zostaje przekroczona
maksymalna wartos¢ graniczna.



Tabela 3

SZACUNKOWA TRWALOSG JAKO WSKAZNIK TRUDNOSCI MANEWROW

Do 200 30 10 20
200 + 400 60 30 30
400 + 500 - 40 40
500 + 600 - 60 60
| Dlugosé skrzydta(m)

Do 4 10 15 15
4+:6 20 25 25
6+8 35 40 40
Tt_e_mperatura otoczepia wyi’s’za o<_:| 40°C lub 10 10 10
nizsza od 0°C, lub wilgotnos¢ wyzsza od 80%

Obecnosé kurzu lub piasku 15 15 15
Wystepowanie zasolenia 20 20 20
Przerywanie manewru przez fotokomoérke Foto 15 20 20
Przerywanie manewru przez Alt 25 30 30
Predkos$¢ wyzsza od , L4 szybko” 20 25 25
Moment startowy uruchomiony 25 25 25

Uwaga: jesli wskaznik trudnosci przekracza 100% oznacza to, ze warunki wykraczajg poza granice mozliwe do przyjecia. Zaleca sie uzycie modelu o
wigkszej mocy.
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3.5 PRACE PRZYGOTOWAWCZE DO MONTAZU

Na rys. przedstawiony zostat przyktad instalacji automatyki, wykonanej przy uzyciu komponentéw firmy Nice.
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A Motoreduktor Uwaga 1 Jesliprzewddzasilajgeyjestatuzszyniz30m,nalezyzastoso-
B Fotokomorki waé przewdd o wiekszym przekroju (3 x 2,5 mm?) oraz niezbed-
C Kolumienki do fotokomdrek ne jest dodatkowe uziemienie w poblizu automatyki.
D Przetacznik kluczykowy L ) ) ) y ) )
E Lampa ostrzegawcza z anteng Uwaga 2 Jesliprzewdd, BLUEBUS jestdtuzszyniz30m,aleniectuzszy
F Listwa zebata niz 50 m, nalezy zastosowac przewdd 2 x 1mm?.

Czesci te sg rozmieszczone wedtug typowego i zwyczajowego schematu.
Korzystajac ze schematu na ,Rysunku 4’ ustali¢ przyblizona pozycje, w
ktdrej zostanie zainstalowany kazdy przewidziany element sktadowy in-
stalacji.

Tabela 4

Identyfikator | Dane techniczne przewodu

Kabel ZASILAJACY MOTOREDUKTORA
1 1 kabel 3 x 1,5 mm?

Dlugos$¢ maksymalna 30 m [uwaga 1]

Kabel LAMPY OSTRZEGAWCZEJ Z ANTENA
1 kabel 2 x 0,5 mm?

2 Maksymalna diugos$¢ 20 m

1 kabel ekranowany typu RG58

Maksymalna dtugosc¢ 10 m; zalecana < 5 m

Kabel FOTOKOMOREK
3 2x0,5mm?
Dtugos¢ maksymalna 30 m [uwaga 2]

Kabel PRZELACZNIKA KLUCZYKOWEGO
4 2 kable 2 x 0,5 mm? [uwaga 3]
Maksymalna dtugos¢ 50 m

Kabel LISTWY STALE
5 1 kabel 2 x 0,5 mm? [uwaga 4]
Maksymalna dtugos$¢ 30 m

Kabel LISTWY RUCHOME
6 1 kabel 2 x 0,5 mm? [uwaga 4]

Dlugos$¢ maksymalna 50 m [uwaga 5]

Uwaga 3 Tedwakablemoznazastgpi¢pojedynczymkablem4x0,5
mm?.
Uwaga 4 Jeslizastosowanowiecejnizjednalistwe, patrzpunkt,Doda-

wanie lub usuwanie urzadzen“ (strona 45) ,Wejscie STOP”
dla rodzaju zalecanego potaczenia.

Uwaga 5 Dopotaczenialistewruchomychnaskrzydtachprzesuwnych
nalezy wykorzystaé odpowiednie urzadzenia, ktére pozwalaja
na potaczenie elektryczne rowniez wtedy, kiedy skrzydto jest w
ruchu.

& Przed przystapieniem do montazu nalezy przygotowac
przewody elektryczne niezbedne do wykonania instalacji,
zgodnie z ,Rysunkiem 4” i informacjami zamieszczonymi
w rozdziale ,PARAMETRY TECHNICZNE” (strona 54).

AN
N

Zastosowane kable musza by¢ przeznaczone dla rodzaju
otoczenia, w ktérym odbywa sig ich montaz.

Podczas ukfadania przewodéw rurowych prowadzacych
kable elektryczne, nalezy wzia¢ pod uwage, ze, z powodu
mozliwego gromadzenia si¢ wody w studzience rozgatez-
nej, przewody rurowe moga powodowaé powstawanie w
centrali skroplin, ktére moga uszkodzi¢ obwody elektro-
niczne.
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WAZNE. Motoreduktor jest skonfigurowany (ustawienie
fabryczne) do montazu po prawej stronie. (,,Rysunek 26")

Mozna go zainstalowaé po lewej stronie, przesuwajac
przetacznik w odpowiedni sposéb (,,Rysunek 27")

~
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3.7 RECZNE BLOKOWANIE | ODBLOKOWYWANIE
MOTOREDUKTORA

Motoreduktor jest wyposazony w system mechanicznego odblokowania,

umozliwiajgcy reczne otwieranie i zamykanie automatyki.

Te czynnosci reczne nalezy wykonywacé w przypadku braku zasilania elek-

trycznego, usterek oraz podczas czynnosci instalacyjnych.

W celu odblokowania:

1. Otworzy¢ hak blokujacy (A)za pomocg dostarczonego klucza (,Ry-
sunek 28"

\
2. Teraz mozna przesungé recznie automatyke do zadanej pozycii.

Aby zablokowac, zamkng¢ hak blokujacy, przekreci¢ Klucz w lewo i go
wyjac.







4.3 SCHEMAT | OPIS POLACZEN

4.3.1 SCHEMAT POLACZEN
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4.3.2 OPIS POLACZEN
Tabela 5
POLACZENIA ELEKTRYCZNE
Zaciski Opis
FLASH To wyjscie jest domysinie zaprogramowane na polecenie Migajace. Wyjscie moze by¢ programowane przez wszystkie

(out ograniczone do 10W

- 24V)

kompatybilne interfejsy (patrz rozdziat ,PROGRAMOWANIE CENTRALY"). Sposoby konfigurowania wyjscia zostaty
wymienione w ,Tabela 42”.

(o]¢]|
(out ograniczone do 10W
- 24V)

To wyjscie jest domysinie zaprogramowane na polecenie Kontrolka Bramy Otwartej. \WyjScie moze by¢ programowane
przez klawisze centrali (patrz rozdziat ,PROGRAMOWANIE CENTRALI"). Sposoby konfigurowania wyjscia zostaty
wymienione w , Tabela 43"

Do tego zacisku mozna podtaczy¢ kompatybilne urzadzenia. Wszystkie sg taczone réwnolegle tylko dwoma przewodami,
ktorymi sg zasilane, i ktorymi wysytajg sygnaly do centrali.

D Pozostate informacje dotyczace BlueBUS znajdujg sie w punkcie ,Adresowanie urzadzen potaczonych za pomoca
systemu BlueBus”.
Wejscie urzadzen blokujacych lub zatrzymujgcych wykonywany manewr. Stosujgc odpowiednie potaczenia na wejsciu,
STOP mozna podtaczy¢ styki ,Normalnie zamknigte”, ,Normalnie otwarte” lub urzadzenia o statym oporze lub typu optycznego
(patrz punkt ,Wejscie STOP”).
SbS Wejscie dla urzadzen, ktdre sterujg ruchem w trybie Krok po Kroku; mozna tu podigczy¢ styki typu ,Normalnie Otwarty”.
PHOTO Wejscie urzadzen bezpieczenstwa: mozliwe jest podigczenie stykdw ,,Normalnie zamknigtych”.
ANTENNA Wejscie podfaczenia anteny dla odbiornika radiowego (antena jest wbudowana w lampe ostrzegawcza), w przeciwnym razie

mozliwe jest uzycie anteny zewnetrznej.

& Uwaga: 12 V tylko dla optycznych listew krawedziowych (OSE) (maks. 15 mA)
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Tabela 6

ADRESY FOTOKOMOREK

Fotokomérka Pozycja mostkéw

FOTO
Fotokomoérka zewnetrzna h= 50 cm dziatajaca El %

przy zamykaniu

LBl

Fotokomoérka zewnetrzna h= 100 cm dziatajaca
przy zamykaniu

FOTO 1
£

Fotokomérka wewnetrzna h = 50 cm dziatajaca
& Instalacja FOTO 3 razem z FOTO Il wymaga przestrze-

Fotokomérka wewnetrzna h = 100 cm
dziatajaca przy zamykaniu (zatrzymuje i
zmienia kierunek ruchu)

FOTO 2

Fotokomoérka zewnetrzna dziatajaca przy
otwieraniu

FOTO 211

Fotokomérka wewnetrzna dziatajaca przy
otwieraniu

FOTO 3

Pojedyncza fotokomérka pokrywajaca cata
automatyke. Blokuje ruch i ponownie otwiera
automatyke po odtaczeniu

przy zamykaniu (zatrzymuje i zmienia kierunek
ruchu)
FOTO 111
gania pofozenia elementéw wchodzacych w sktad foto-
komérki TX i RX, zgodnie z ostrzezeniem podanym w in-
strukcji fotokomorek.
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4.4.1 CZUJNIK FOTOOPTYCZNY FT210B

Czujnik fotooptyczny FT210B taczy w jedno urzadzenie system ograni-
czania sity (typu C zgodnie z norma EN 12453) oraz czujnik obecnosci,
wykrywajacy przeszkody znajdujace sie w osi optycznej pomigedzy na-
dajnikiem TX a odbiornikiem RX (typ D zgodnie z normg EN12453). W
czujniku fotooptycznym FT210B sygnaty stanu listwy krawedziowej prze-
sytane sa poprzez promien fotokomarki, faczac w ten sposéb 2 systemy
w jedno urzadzenie. Fotokomadrka nadajnika, znajdujaca sie na ruchomym
skrzydle zasilana jest baterig litowa, eliminujac w ten sposob nieestetyczne
systemy potgczen; specjalne uktady natomiast ograniczajg zuzycie baterii
gwarantujac jej trwatos¢ przez okres do 15 lat (patrz szczegoty dotyczace
szacowania trwatosci w instrukcji obstugi produktu).

Tylko jedno urzadzenie FT210B powigzane z listwa krawedziowa (na przy-
ktad TCB65) pozwala na osiggniecie poziomu bezpieczenstwa ,gtéwne;
listwy krawedziowej”, wymaganego przez norme EN 12453, niezaleznie
od ,sposobu uzytkowania” i ,sposobu uruchamiania”.

Czujnik fotooptyczny FT210B przypisany do listew krawedziowych typu
L,opornosciowego” (8,2 kQ), jest odporny na pojedyncze uszkodzenie (ka-
tegoria 3 zgodnie z EN 13849-1). Posiada on specjalny obwdd antykoli-
zyjny, ktory pozwala unikna¢ zakidcen z innych czujnikdw, takze niezsyn-
chronizowanych i pozwala na dodanie innych fotokomorek, na przyktad,
w razie przejazdu ciezkich pojazddw, gdzie zazwyczaj instaluje sie druga
fotokomarke na wysokosci 1m od poditoza.

|| Dodatkowe informacje na temat sposobéw podtaczania i
adresowania zawarte sg w instrukcji FT210B.



4.5 TRYB ,SLAVE”

Gwarantowana kompatybilnosé z dwoma produktami z biezacej generacji lub jednym z biezacej generaciji i jednym z po-
przedniej generacji (nie wczesniejszym niz ze stycznia 2019 r.).

Odpowiednio zaprogramowany i podtaczony, ROBUS moze dziata¢ w trybie ,Slave” (podrzednym), ten tryb dziatania wykorzystywany jest w razie po-
trzeby zautomatyzowania 2 przeciwlegtych skrzydet, gdy zamiarem jest uzyskanie zsynchronizowanych ruchdw obu skrzydet bramy. W tym trybie jeden
ROBUS dziafa jako Master, to znaczy steruje manewrem, natomiast drugi ROBUS dziata jako Slave, to znaczy wykonuje polecenia wysytane przez
Master (fabrycznie wszystkie ROBUS sg zaprogramowane jako Master).

W celu skonfigurowania sitoROBUS jako Slave, nalezy uruchomi¢ funkcje pierwszego poziomu ,Tryb Slave” (patrz ,Procedura programowania
pierwszego poziomu’.)

Potaczenie pomiedzy ROBUS Master i ROBUS Slave odbywa sie za posrednictwem BLUEBUS.

& W takim przypadku nalezy przestrzegac polaryzacji w potaczeniu miedzy dwoma ROBUS, jak pokazano na rysunku. (,,Rysu-
nek 36”). (Inne urzadzenia nadal nie maja polaryzaciji)

4 N\
(35
N
\ J

W celu zainstalowania 2 ROBUS w trybie Master i Slave nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

- Dokona¢ instalacji 2 silnikdw

Jest obojetne, ktdry z silnikdw funkcjonowat bedzie jako Master, a ktory jako Slave; podczas wyboru nalezy uwzgledni¢ wygode polaczen oraz fakt, ze
polecenie Krok po Kroku w Slave umozliwia catkowite otwarcie wytacznie skrzydta Slave

Wstep: Catkowite skasowanie Slave (S) i Master (M).

(S) Wybrac kierunek manewru otwierania dwaéch silnikdw (za pomoca przetacznika kierunkowego);

(S) W automatyce Slave uruchomic procedure wezytywania urzadzen i diugosci skrzydia (patrz punkt ,Wezytywanie urzadzen” i ,Wczytywa-
nie dtugosci skrzydfa”). Jesli kierunek jest odwrocony, powtdrzy¢ punkt 1.

(S) W automatyce Slave, zaprogramowac funkcje , Tryb Slave” (tryb slave = wigczony, patrz ,Procedura programowania pierwszego pozio-
mu”.)

(S+M) Potaczy¢ dwie automatyki, jak pokazano na schemacie "Rysunek a28fe501-89c¢2-4bde-809e-6e9e652fh6a3"

(M) Wybra¢ kierunek manewru otwierania (za pomoca przetacznika kierunkowego);

(M) W automatyce Master uruchomic¢ procedure wczytywania urzadzen i diugosci skrzydia (patrz punkt ,Wezytywanie urzadzen” i ,Wczyty-
wanie dfugosci skrzydfa”.)

Podczas procedury wezytywania diugosci skrzydta, automatyka Slave réwniez bedzie sie poruszad.

Jesli kierunek jest odwrocony, powtdrzy¢ punkt 5.
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5.3.2 CZYNNOSCI WCZYTYWANIA DLUGOSCI SKRZYDLA

Przed kontynuacja upewnic sie, ze skrzydto bramy jest ustawione w po-
towie drogi (ani catkowicie zamkniete, ani catkowicie otwarte). W przeciw-
nym razie odblokowac silnik, przesuna¢ skrzydto i ponownie zablokowad
silnik.

- Przytrzymaé wcidnigte przyciski [Stop/Set] i [Close V]

- Zwolni¢ przyciski, kiedy rozpocznie sie manewr (po okoto 3 sekundach)

- Sprawdzi¢, czy wykonywany manewr jest zamknieciem, w przeciwnym
razie nacisna¢ [Stop/Set] i sprawdzi¢ doktadniej procedury opisane w
-Rysunki 19, 20, 21, 22, 26 i 27"

- Odczekac, az centrala ukoriczy manewr zamkniecia, az do osiggniecia
ogranicznika krancowego zamkniecia; zaraz potem rozpoczyna sie ma-
newr otwierania az do osiggniecia ogranicznika otwierania

- Odczekad, az centrala zakoriczy manewr otwierania

- Odczekac, az centrala zakoriczy manewr koicowego zamykania.

/@mw 12vose L - YO
m® Bluebus @
TOY I
m@ Aerial
1D
& \ /
S | 1 0 1
» & 565 G/AVENE &
El))) Close V || Stop/Set || Open A
- C — J

Ta procedura stuzy do programowanie pofozenia otwarcia i zamkniecia,
umozliwiajac centrali automatyczne obliczenie parametréw posrednich,
ktére pdZniej bedzie mozna zmienia¢ przy pomocy aplikaciji ,myNice Pro”
i kompatybilnych interfejsow.
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Jesli procedura zostata zakorczona pomysinie, diody ,,L3” i ,,L4” zgasna.
N

- J

Uwaga! Procedura programowania odlegtosci (wykony-
wana z przyciskow centralnych) jest automatyczna. Jesli
zostanie przerwana, procedura musi zosta¢ wykonana
ponownie od poczatku.



5.4 KONTROLA RUCHU AUTOMATYKI 5.5 ODWROCENIE KIERUNKU OBROTU SILNIKA

Po wezytaniu diugosci skrzydta, zaleca sie wykonanie kilku manewrdw w | Aby zmieni¢ kierunek obrotdw, wystarczy ustawi¢ przetacznik (A) w wy-
celu sprawdzenia prawidtowosci ruchu automatyki branym kierunku i uruchomi¢ wyszukiwanie urzadzen bluebus (patrz roz-
S~ ~ dziat ,Wczytywanie urzadzen” na stronie 21).
@ Konieczne jest rowniez powtdrzenie procedury odczytu odlegtosci (patrz
rozdziat ,Weczytywanie dfugosci skrzydfa’ na stronie 21).

| 5

Nv.19l

cllielellellcls]iclie
=l slslsls][=]s]ls]=]

[E])) Close V¥ || Stop/Set 0penA|

- J

- Nacisna¢ przycisk [Open A], aby zlecic manewr ,Otwiera”; spraw-
dzi¢, czy otwieranie bramy przebiega normalnie, bez zmiany predkosci.
Dopiero, gdy skrzydto znajdzie sie w odlegfosci od 70 do 50 ¢cm od
ogranicznika kraricowego otwierania, powinno ono zwolni¢ i zatrzymac
sig, w wyniku interwencji ogranicznika kracowego, w odlegtosci 2+3
cm od mechanicznego ogranicznika otwierania

- nacisna¢ przycisk [Close W], aby wykona¢ manewr ,Zamyka”;
Sprawdzi¢ czy zamykanie automatyki przebiega normalnie, bez zmiany
predkosci. Dopiero, gdy skrzydto znajdzie sie w odlegtosci od 70 do 50
cm od ogranicznika kraficowego zamkniecia, powinno zwolni¢ i zatrzy-
maé sie w wyniku zadziafania ogranicznika kraficowego, w odlegtosci
2-3 cm od mechanicznego ogranicznika zamkniecia \_

- Podczas manewru sprawdzi¢, czy lampa ostrzegawcza miga w na-
stepujacych cyklach: Swieci sie przez 0,5 sekundy i nastgpnie gasnie o ) , o .
nae %{5% sékunc?l/y. Jegli jest obe?:rl?a, nalezy rc’>vvniezy sprawglgié mgi]ganie Z przefacznikiem ustawionym jak na Rysunku 46 (Ustawienie domysl-
kontrolki podiaczonej do zacisku OGI: wolne miganie przy otwieraniu i | M€ tyPowa instalacja) otwarcie automatyki nastepuje poprzez prze-
szybkie przy zamykaniu mieszczenie automatyki w kierunku silnika.

- Wykonac kilka manewrdw otwierania i zamykania w celu wychwycenia | ™
ewentualnych usterek montazu i regulacji lub innych anomalii, na przy- @
ktad punktow zwiekszonego tarcia

- Sprawdzi¢, czy mocowanie motoreduktora ROBUS, listwy zebatej i
zderzakdw wytgcznikow kraricowych jest pewne, stabilne i odpowied-
nio wytrzymate, réwniez podczas silnych przyspieszen lub zwolnier ru-
chu automatyki

i

(& J

Z przetgcznikiem ustawionym jak na Rysunku 47 otwarcie automatyki
nastepuje poprzez przemieszczenie automatyki w kierunku przeciwnym
do silnika.

~

. J

Zmiana kierunku nie zostanie uwzgledniona az do uru-
chomienia procedury wczytywania urzadzen (patrz roz-
dziat ,Wczytywanie urzadzen” na stronie 21 i rozdziat ,,
Weczytywanie dfugosci skrzydfa” na stronie 21).
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6 ODBIOR | PRZEKAZANIE DO
EKSPLOATACJI

Sa to najwazniejsze fazy podczas realizacji automatyki, majace na celu
zapewnienie jak najlepszego bezpieczenstwa. Probe mozna réwniez prze-
prowadzaé okresowo, w celu skontrolowania stanu urzadzen, z ktérych
sktada sie automatyka.

Fazy odbioru i przekazania do eksploatacji musza zostac¢
przeprowadzone przez wykwalifikowany i doswiadczony
personel, ktéry musi wzigé na siebie obowiazek okresle-
nia, jakie proby nalezy przeprowadzi¢, aby skontrolowaé
rozwigzania zapobiegajace mozliwym zagrozeniem oraz
zgodno$¢é z wymaganiami stawianymi przez przepisy,
normy i rozporzadzenia: w szczeg6lnosci wymogi normy
EN 12453, okreslajacej metody kontroli automatyki do
bram.

Urzadzenia dodatkowe musza zosta¢ poddane specjalnej probie, zaréw-
no pod wzgledem dziatania, jak | prawidtowej wspdtpracy z centrala. Nale-
2y sie zapoznad z instrukcjami pojedynczych urzadzen.

6.1 PROBA ODBIORCZA

Prébe mozna rowniez przeprowadzac¢ okresowo, w celu skontrolowania
stanu urzadzen, z ktdrych sktada sie automatyka. Kazdy pojedynczy ele-
ment automatyki (listwy krawedziowe, fotokomorki, zatrzymanie awaryjne,
itp.) wymaga specyficznej fazy odbioru; dla tych urzgdzen nalezy wykonac
procedury opisane w odpowiednich instrukcjach.

W celu przeprowadzenia proby technicznej:

1. sprawdzi¢, czy zostaty spetnione warunki zawarte w rozdziale ,0-
GOLNE INSTRUKCJE | ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIE-
CZENSTWA’ (strona 3)

2. odblokowac motoreduktor w sposéb wskazany w punkcie ,Recz-
ne blokowanie i odblokowywanie motoreduktora” (stronal4)
(,Rysunki 85i86")

3. sprawdzi¢, czy mozna przesuwac recznie brame, otwierajac jg i
zamykajac, przy uzyciu sity nieprzekraczajgcej wartosci wymaganej
ograniczeniami zastosowania w ,Tabela 1”.

4, zablokowa¢ motoreduktor

5. przy uzyciu urzadzen sterowniczych (przetacznika, nadajnika radio-
wego, itp.), przeprowadzi¢ proby otwierania, zamykania i zatrzyma-
nia bramy, upewniajac sie, ze ruch jest zgodny z przewidzianym.
Zaleca sie przeprowadzenie wielu prob, w celu ocenienia ptynnosci
ruchu bramy i wykrycia ewentualnych wad montazu, regulacji oraz
miejsc szczegdlnie narazonych na tarcie

6. W celu kontroli stanu fotokomarek i w szczegdélnosci sprawdzenia
czy nie wystepuja zakidcenia z innymi urzadzeniami, przesunac cy-
linder (0 wymiarach: srednica - 5¢cm, dtugosé - 30cm) przecinajac
0$ optyczng w poblizu ,, TX” i nastepnie w poblizu ,RX” i na koniec
po srodku: sprawdzi¢, czy w tych przypadkach urzadzenie przej-
dzie ze stanu aktywnego w stan alarmowy i na odwrdt, czy wywota
przewidziang reakcje centrali, przyktad: podczas zamykania powo-
duje odwrdcenie ruchu.

7. zweryfikowaé kolejno wiasciwe funkcjonowanie wszystkich urza-
dzen zabezpieczajgcych (fotokomorki, listwy krawedziowe, itd.).
Gdy dochodzi do interwencji ktéregos z urzadzen, zainstalowana
na centrali dioda ,BlueBus” szybko miga dwa razy, potwierdzajac
przeprowadzone rozpoznanie

8. jesli niebezpieczne sytuacje wywotane ruchem skrzydet byty chro-
nione poprzez zmnigjszenie sity uderzenia, nalezy wykona¢ pomiar
sity zgodnie z norma EN 12453 i ewentualnie, jesli kontrola ,sity sil-
nika” zostata uzyta pomocniczo w systemie redukgji sity uderzenia,
nalezy znalez¢ taka regulacje, ktdra da najlepszy wynik.
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6.2 PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

N
N
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W celu przekazania do eksploatacii:

1. sporzadzi¢ dokumentacje techniczng dotyczacag automatyki, ktéra
musi zawiera¢ nastepujace dokumenty: rysunek catosciowy auto-
matyki, schemat wykonanych pofaczen elektrycznych, analize ryzy-
ka i odpowiednie, zastosowane rozwigzania, deklaracje zgodnosci
producenta wszystkich stosowanych urzadzen i deklaracje zgod-
nosci wypetniong przez instalatora

2. zamocowac w pewny sposob w poblizu bramy etykiete lub tablicz-
ke z opisem odblokowania i otwierania recznego

3. umiescic na bramie tabliczke zawierajgca co najmniej ponizsze
dane: rodzaj automatyki, nazwe i adres producenta (odpowiedzial-
nego za ,przekazanie do eksploatacii‘), numer seryjny, rok produk-
cji oraz oznaczenie ,,CE"

4. wypetni¢ i przekaza¢ wiascicielowi automatyki deklaracje zgodno-
&ci

5. wypetni¢ i przekaza¢ wiascicielowi automatyki ,Instrukcje obstugi”
automatyki

6. wypetni¢ i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki ,Harmonogram
konserwacji” zawierajgcy wytyczne na temat konserwagcji wszyst-
kich urzadzeri wchodzacych w sktad automatyki.

Przekazanie do eksploatacji moze by¢ wykonane wytacz-
nie po wykonaniu z pozytywnym wynikiem wszystkich faz
prob odbiorczych.

Przed przekazaniem automatyki do eksploatacji poinfor-
mowacé odpowiednio wtasciciela na temat zagrozen i wy-
stepujacych ryzyk resztkowych.

Zabrania si¢ czesciowego przekazania do eksploatacji
lub w sytuacjach ,,prowizorycznych”.

W odniesieniu do catej wymienionej dokumentacji, Nice,
za posrednictwem ustugi pomocy technicznej, zapewnia:
instrukcje obstugi i przewodniki.

B



PROGRAMOWANIE STEROWANIA & Do przeprowadzenia procedur zostat wyznaczony okre-
7 RADIOWEGO Slony czas. Przed rozpoczeciem nalezy przeczyta¢ ze

zrozumieniem opis catego procesu.
Symbole uzyte w poszczegdlnych procedurach programowania / kasowa-

7.1 OPIS PROGRAMOWANIA STEROWANIA nia z modufem sterowania radiowego wymieniono w ,Tabela 10”.
RADIOWEGO
W trakcie przeprowadzania procedur programowania odniesé sie do ,Ry-  7.1.1 TRYB WCZYTYWANIA PRZYCISKOW NADAJNIKOW
sunku 48’, aby znalez¢ klawisz radio (A) i kontrolkg R (B) na centrali. Wozytywanie urzadzen do sterowania radiowego mozna przeprowadzié

~ NaZ2sposoby: w trybie ,standard” (inaczej Tryb 1) i w trybie ,spersonalizo-
wanym” (inaczej Tryb 2).
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7.1.1.1  Weczytywanie STANDARD (Tryb 1: wszystkie przyciski)

Procedury tego rodzaju umoZzliwiajg rownoczesne wczytanie podczas ich wykonywania wszystkich przyciskow na nadajniku. System automatycznie
przypisuje do kazdego przycisku polecenie ustalone w fabryce, zgodnie z nastepujgcym schematem:

Tabela 8
PRZYPISYWANIE FUNKCJI NADAJNIKA
Polecenie Przycisk
Krok po Kroku Zostanie przypisany do przycisku 1
Otwiera czesciowo Zostanie przypisany do przycisku 2
OTWIERA Zostanie przypisany do przycisku 3
ZAMYKA Zostanie przypisany do przycisku 4

7.1.1.2 Weczytywanie PERSONALIZOWANY (Tryb 2: tylko jeden przycisk)

Procedury tego rodzaju umozliwiajg, podczas ich przeprowadzenia, wczytanie jednego przycisku sposrod przyciskdw obecnych na nadajniku.
Wybor przycisku i polecenia do przypisania nastepuje przez instalatora, na podstawie wymagar automatyki.
Polecenia dostepne w tym trybie to te w ,Tabela 9”.

Tabela 9

OXI / OXIBD / OXIFM / OXIT / OXITFM W ROZSZERZONYM TRYBIE Il
Nr Polecenie Opis
1 Krok po Kroku Polecenie ,SbS” (Krok po Kroku)
2 ?twarcne CZESCIOWE | b e cenie ,Otwarcie czesciowe 1”
3 Otwiera Polecenie ,Otwiera”
4 Zamyka Polecenie ,Zamyka”
5 Stop Zatrzymuje manewr

Krok Po Kroku . . .
6 Zespét mieszkalny Polecenie w trybie zespotu mieszkalnego

Krok po Kroku . o . _—

7 wysoki priorytet Wydaje polecenie rowniez z zablokowang automatyka lub aktywnymi poleceniami

8 20twnera CZESCIOWO | 131\ iera czesciowo (otwarcie automatyki do parametru zaprogramowanego przy pomocy Otwiera Czesciowo 2)

9 :(;thnera CZESCIOWO | 131\ iera czesciowo (otwarcie automatyki do parametru zaprogramowanego przy pomocy Otwiera Czesciowo 3)

10 Otwiera i blokuje Wywotuje manewr otwarcia i po jego zakoriczeniu zablokowanie automatyki; centrala nie akceptuje zadnego innego
automatyke polecenia z wyjatkiem ,Krok po kroku wysoki priorytet”, ,Odblokuj” i ,,Odblokuj i zamknij” ,Odblokuj i otwérz”

11 Zamyka i blokuje Wywotuje manewr zamknigecia i po jego zakonczeniu zablokowanie automatyki; centrala nie akceptuje zadnego innego
automatyke polecenia z wyjgtkiem ,Krok po kroku wysoki priorytet”, ,Odblokuj” i ,,Odblokuj i otwérz”

Powoduje zatrzymanie manewru i zablokowanie automatyki; centrala nie akceptuje zadnego innego polecenia z wyjatkiem

g2 Blokuje automatyke Krok po kroku wysoki priorytet”, ,Odblokuj”, ,Odblokuj i zamknij” i ,Odblokuj i otwdrz”

Odblokowuje . . . o ) )
13 automatyke Powoduje odblokowanie automatyki i przywrdcenie normalnego funkcjonowania
14 On Timer Nastepuje zaswiecenie wyjscia Swiatfo pomocnicze z wytgczeniem czasowym

Swiatetko nocne

On-Off o . o . )
15 Swiatetko nocne Nastepuje zaswiecenie i zgaszenie Swiatta pomocniczego w trybie Krok po Kroku
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8 PROGRAMOWANIE CENTRALI

Na centrali znajdujg sie 3 przyciski: [Open A], [Stop/Set] i [Close V]
(,Rysunek 50”) i mozna ich uzywa¢ i do sterowania centralg, i do progra-
mowania dostepnych funkgii.

4 N\
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Funkcije, ktdre mozna zaprogramowac¢ sg rozmieszczone na dwéch po-
ziomach, a ich stan roboczy jest sygnalizowany przez 8 diod ,L1 ... L8’
obecnych na centrali (dioda zaswiecona = funkcja aktywna; dioda zgaszo-
na = funkcja nieaktywna).

8.1 UZYWAC PRZYCISKOW PROGRAMOWANIA

[Open A]

Przycisk pozwala na sterowanie otwarciem automatyki lub przesuniecie w
gore punktu programowania.

[Stop/Set]

Przycisk stuzacy do zatrzymania manewru.

Jesli zostanie przytrzymany przez ponad 3 sekund, pozwala na wejscie w
tryb programowania.

[Close V]
Przycisk pozwala na sterowanie zamknieciem automatyki lub przesuniecie
w dét punktu programowania.

& Uwaga! Podczas manewru, zaréwno otwierania lub za-
mykania, wszystkie przyciski spetniaja funkcje STOP, za-
trzymujac ruch silnika.
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8.2

PROGRAMOWANIE PIERWSZEGO POZIOMU (ON-OFF)

Wszystkie funkcje pierwszego poziomu sg zaprogramowane fabrycznie na ,OFF” i moga by¢ w kazdej chwili zmienione. W celu sprawdzenia réznych

funkgji

8.2.1

nalezy zapoznac sie z ,Tabela 18”.

PROCEDURA PROGRAMOWANIA PIERWSZEGO POZIOMU

Procedura programowania wymaga maksymalnego czasu 20 sekund migedzy naciskaniem kolejnych przyciskéw. Po uptywie
tego czasu, nastepuje automatyczne zakonczenie procedury i system zapamigta zmiany wykonane do tej chwili.

Aby przeprowadzic programowanie pierwszego poziomu:

1. nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk [Stop/Set] az do chwili, gdy dioda ,L1” zacznie migac
2. zwolni¢ przycisk [Stop/Set]
3. nacisnaé przycisk [Open A]o [Close V1], aby zamieni¢ pozycje migajacej diody na diode odpowiadajgca funkeji, ktéra ma byc zmieniona
4. nacisnac i natychmiast zwolnié przycisk [Stop/Set] w celu zmiany stanu funkcii:

- miganie krotkie = OFF

- miganie diugie = ON
5. nie naciskajgc zadnego przycisku odczekac 20 sekund (czas maksymalny), aby wyj$¢ z programowania.
W celu ustawienia innych funkciji na ,,ON” lub ,,OFF”, podczas przeprowadzania procedury, nalezy powtorzy¢ punkty 2i 3.

Tabela 18
Dioda | Funkcja Opis
Zamknigcie Ta funkcja'pozwala na automatycznelzamlgniecie a}utqmatyki PO zaprogramowanym czqsie pauzy; fabryc;nie czas przerwy

L1 automatyczne jest ustawiony na 30 sekund, ale moze by¢ on zmieniony na 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120 i 180 sekund. Jesli funkcja nie jest
aktywna, dziatanie jest ,potautomatyczne”.

Ta funkcja pozwala na utrzymywaniu automatyki otwartej tylko przez czas niezbedny do przejechania przez nig, poniewaz
zwolnienie fotokomorki ,Foto” powoduje zawsze automatyczne zamknigcie z 5-sekundowym opdznieniem (niezaleznie od

L2 Zamknij po Foto zaprogramowanej warto$ci).

Automatyka osigga zawsze potozenie catkowitego otwarcia (takze jesli zwolnienie fotokomdrki ma miejsce wczesniej). Po
zwolnieniu Foto, wywotuje sie zamykanie automatyczne z pauzg 5s.

Funkcja ,Zawsze Zamyka” dziata skutkujgc zamknigciem, w sytuacji, gdy po przywrdceniu zasilania automatyka okazuie sie
otwarta.

= AR T Ze wzgleddw bezpieczenstwa, manewr jest poprzedzony 5-sekundowym miganiem.

Jezeli funkcja nie jest aktywna, po powrocie zasilania automatyka pozostanie zatrzymana
Ta funkcja pozwala na maksymalne zmniejszenie zuzycia energii i jest szczegdinie przydatna, jesli motoreduktor dziala z
akumulatorem awaryjnym.

L4 Stand by Jesli ta funkcja jest wigczona, po uptywie 1 minuty od zakonczenia manewru, centrala wytacza nadajniki fotokomarek
Bluebus i wszystkie diody, za wyjatkiem diody Bluebus, ktdra bedzie migata wolniej. Gdy pojawi sie polecenie centrala
powraca do petnego funkcjonowania.

Jesli funkcja nie jest aktywna, nie bgdzie ograniczenia zuzycia pradu.
Wiaczajac tg funkcje, wytaczamy stopniowe przyspieszenie przy rozpoczynaniu kazdego z manewrdw, co pozwala na
uzyskanie maksymalnego momentu startu i jest korzystne w sytuacjach wystepowania duzego tarcia statycznego, na

L5  |Momentstartowy | ..\ brzypadku éniegu Iub lodu blokujacych skrzydlo bramy.

Jesli moment startowy nie jest aktywny, manewr rozpoczyna sig od stopniowego przyspieszenia.
Dzigki funkcji wstepnego migania lampy dodana zostata zwtoka 3-sekundowa pomiedzy rozpoczeciem migania a
L6 Wstepne miganie rozpoczeciem manewru w celu wezesniejszego uprzedzenia o niebezpieczenstwie.
Jesli wstepne miganie nie jest aktywne, wigczenie migania nastepuje réwnoczesnie z rozpoczeciem manewru.
. . | Funkcja AKTYWNA: wytgcza radio BiDi wewnatrz centrali.
L7 fv:u?‘k;’r‘;’z:'eorad'a Funkcja NIEAKTYWNA: normalne dziatanie.
¢ 9 Nalezy wiaczy¢ te funkcje, jezeli uzywa sie zewnetrznego odbiornika typu OXI.
Wiaczajac te funkcje urzadzenie ROBUS staje sie ,Slave” (stuga): w ten sposdb mozliwe jest zsynchronizowanie dziatania

L8 Tryb ,,Slave” 2 silnikéw na przeciwlegtych skrzydtach, z ktdrych jeden petni role Master, a drugi Slave. Dokfadniejsze informacje na ten

temat zawarto w punkcie ,Tryb ,,Slave™”.

iy

Podczas normalnego funkcjonowania, gdy nie jest w toku zaden manewr, diody ,L1 ... L8” sa zaswiecone lub zgaszone
zgodnie ze stanem funkciji, jaka reprezentuja, na przyktad ,L1” jest zaswiecona, jesli jest aktywne ,,Zamykanie automa-
tyczne”. Podczas manewru, ,L1 ... L8” migaja wskazujac site konieczna do przemieszczenia automatyki w tej chwili. Jesli
miga ,,L1” konieczna sita jest niska i tak az do migniecia ,,L8”, ktére wskazuje maksymalna site. Nalezy pamietaé, ze nie
wystepuje zaden zwigzek miedzy poziomem sity wskazanym przez diody podczas ruchu (ktory jest wartoscia bezwzgledna)
i poziomem wskazanym przez diody podczas programowania sity (ktory jest wartoscia wzgledna). Patrz ,L5” w ,, Tabela 19”.
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8.3 PROGRAMOWANIE DRUGIEGO POZIOMU (PARAMETRY REGULOWANE)

Wszystkie parametry drugiego poziomu sg zaprogramowane fabrycznie jak wskazano w ,KOLORZE SZARYM” w ,Tabela 19” i mogg by¢ w kazdej
chwili zmienione. Parametry mozna regulowac na skali wartosci od 1 do 8. W celu sprawdzenia wartosci odpowiadajacej kazdej diodzie, nalezy sie
odnies¢ do ,Tabela 19"

Jezeli konfiguracja parametru (poziom 2) nie zostanie rozpoznana w odniesieniu do obecnych konfiguraciji, centrala wiaczy
jednoczesnie migajace na przemian dwie diody L1 i L8, sygnalizujac ze biezaca wartos¢ jest poza zakresem. W razie po-
trzeby mozna wymusi¢ wartosci, naciskajac klawisze [Open A]lub [Close V]

8.3.1 PROCEDURA PROGRAMOWANIA DRUGIEGO POZIOMU

Procedura programowania wymaga maksymalnego czasu 20 sekund migedzy naciskaniem kolejnych przyciskéw. Po uptywie
tego czasu, nastepuje automatyczne zakonczenie procedury i system zapamieta zmiany wykonane do tej chwili.

Aby przeprowadzi¢ programowanie drugiego poziomu:

> b

o o

nacisnaé i przytrzymaé weidnigty przycisk [Stop/Set] az do chwili, gdy dioda ,L1" zacznie migacé

zwolni¢ przycisk [Stop/Set]

nacisnaé przycisk [Open A] o [Close W] aby zamieni¢ pozycje migajacej diody na diode oznaczajaca ,diode wejscia” parametru przezna-
czonego do zmiany

nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk [Stop/Set]. Przytrzymujac caty czas wcisniety przycisk [Stop/Set]:

- zaczekac okoto 3 sekund na zaswiecenie sie diody przedstawiajacej biezacy poziom parametru przeznaczonego do zmiany

- nacisna¢ przycisk [Open A]o[Close V], aby przenies¢ diode, ktdra przedstawia warto$¢ parametru

zwolni¢ przycisk [Stop/Set], aby wrdci¢ do pierwszego poziomu

nie naciskajac zadnego przycisku odczekac 20 sekund (czas maksymalny), aby wyjs¢ z programowania.

|m| Aby zaprogramowac wiecej parametréow, podczas wykonywania procedury konieczne jest powtérzenie dziatan od punktu

2 do punktu 4 podczas fazy.

Tabela 19
Dioda wejscia | Parametr ?plg:izm) Ustawiona wartos¢ Opis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund
L4 45 sekund Reguluje czas pauzy, tzn. czas przed
L1 Czas pauzy 5 60 sekund zamknieciem 'automatycznlym. Dziata jedynie,
5 80 sekund gdy aktywne jest Zamykanie Automatyczne.
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L1 Otwiera — stop — zamyka — stop
L2 Otwiera - stop - zamyka - otwiera
L3 Otvvie/ra - zamyka ~ otwiera — zamyka Reguluje sekwencje polecer: przypisanych do
Funkcja Krok po L4 Zespc?’r m!eszkalny . wejscia Sbs 1. polecenia radiowego.
L2 Kroku L5 Zespot mieszkalny 2 (ponad 2 s powoduie ,Stop”) PAMII;TAJ: gstgwwyap poziom na L4, L5, !_7,
L6 Krok po Kroku 2 (ponad 2 ,Otwiera cze$ciowo”) L8 zmienia si¢ rowniez zachowanie polecen
L7 Manualny ,Otwiera” i ,Zamyka”.
L8 Otwarcie w trybie ,pdtautomatycznym”, zamknigcie w
trybie ,manualnym”
L1 Predkosé 1 (30% - wolna)
L2 Predkosé 2 (44%)
L3 Predkosé 3 (58%)
e L4 Predkosc 4 (72%) Reguluje predkosé silnika podczas
L3 Predkos¢ silnika 5 Predkosé 5 (86%) normalnego ruchu.
L6 Predkosé 6 (100% - szybka)
L7 Otwiera V4, zamyka V2
L8 Otwiera V6, zamyka V4
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FUNKCJE DRUGIEGO POZIOMU (PARAMETRY PROGRAMOWALNE)

Dioda wejscia | Parametr ?plggizm) Ustawiona wartos¢ Opis
L1 Funkcja ,,Kontrolka otwartej bramy”
L2 Aktywne, jesli skrzydto zamkniete
L3 Aktywne, jesli skrzydto otwarte (Regulluie funkgi(ta zwigzlfm? z ll/v.yié,cietm oGl
s . niezaleznie od tego jaka funkcja jest zwigzana
L4 Wyjscie OGI ::g ng: i xﬁzz:gm zg:gxﬁ 2: g z wyjéqiem, gd_y jgst Jono aktyvdnej, dosta?éza .
napiecie 24V === (-30% +50%) o maksymalnej
L6 Aktywne z wyjsciem radiowym nr 4 mocy 10 W
L7 Kontrolka konserwagji
L8 Zamek elektryczny
L1 Brama najlzejsza
L2 Brama bardzo lekka
L3 Brama lekka Reguluje system kontroli sity silnika, aby
PR, dostosowac jg do masy automatyki. System
L5 Sita silnika t: E:znr;aaséfjgl:io-cigika kontroli §iiy niti’jtlerzy takzé tem.perai/qre y
otoczenia automatycznie zwiekszajac site w
L6 Brama ciezka przypadku temperatur szczegdinie niskich
L7 Brama bardzo cigzka
L8 Brama najciezsza
L1 0,5m
L2 1mt
L3 1,5 mt
L6 S:;vs':te;gw o tg g?tn " Reguluje wymiar czesciowego otwarcia
L6 3 mt
L7 3,4 mt
L8 4 mt
L1 1.000
L2 2.000
L3 4.000 RequlLie ez ) ctore
Wezwanie do L4 7.000 eguluje liczbe manewrow, po ktdrej
L7 konserwacji 5 10.000 gﬁce)lsnaggjﬁi .sygna’f zgdania konserwacii
L6 15.000
L7 17.000
L8 20.000
L1 Wynik 12 manewru (najnowszego)
L2 Wynik 22 manewru
L3 Wynik 3* manewru Umoslivia skontol o rodza i
T a mozliwia skontrolowanie rodzaju anomalii,
L8 Wykaz anomalii ::g wz::i ga :Z:gx:z jaka poja}wi’ra sie podczas o'statnj'ioh 8
manewrdw (patrz punkt ,Historia usterek”.
L6 Wynik 6 manewru
L7 Wynik 72 manewru
L8 Wynik 8 manewru

Wszystkie parametry mozna dowolnie regulowac i nie ma co do tego zadnych przeciwwskazan; jedynie regulacja ,Sity silnika” moze wymagac wigksze;

uwagi:

- nie stosowac duzych wartosci sity, w celu skompensowania faktu, ze w niektorych miejscach skrzydta dochodzi do nadmiernego tarcia; zbyt duza
sita moze negatywnie wptyna¢ na funkcjonowanie systemu zabezpieczen lub uszkodzi¢ skrzydio

- jesli kontrola ,sity silnika” jest uzywana pomocniczo w celu zmniejszenia sity uderzenia, po kazdej regulacji nalezy powtdrzy¢ pomiar sity, tak jak prze-
widziano w normie EN 12453

- zuzycie i warunki atmosferyczne wplywajg na ruch automatyki, okresowo nalezy powtdrzy¢ kontrole regulacii sity.
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8.4 FUNKCJE SPECJALNE

8.4.1 FUNKCJA ,,ZAWSZE OTWIERA”

Funkcja ,Zawsze otwiera” to charakterystyka centrali sterujgcej, umozli-
wiajgca caly czas wydawanie polecenia manewru otwarcia, gdy polecenie
,Krok po Kroku” trwa dtuzej niz 2 sekundy; jest to przydatne na przyktad,
aby podtaczy¢ do zacisku SbS styk zegara programujgcego tak, aby auto-
matyka byta stale otwarta w okreslonym przedziale czasowym.

Ta funkgcja jest aktywna bez wzgledu na sposob zaprogramowania wejscia
,SbS”, z wyjgtkiem funkgji ,Zespot mieszkalny 27, patrz parametr ,Funk-
cja Krok po Kroku” w punkcie ,Programowanie drugiego poziomu
(parametry regulowane)’.

8.4.2 FUNKCJA ,,PRZESUN POMIMO WSZYSTKO”

Funkcja ta umozliwia funkcjonowania automatyki réwniez, gdy ktéres
urzadzenie bezpieczenstwa nie funkcjonuje prawidtowo lub jest wylaczone
z uZytkowania Mozliwe jest sterowanie automatyka w trybie ,manual-
nym”, dziatajgc w nastepujacy sposob:

1. za pomoca nadajnika lub przefgcznika kluczykowego itp. przestac
polecenie w celu uruchomienia automatyki. Jezeli wszystko dziata
prawidtowo, automatyka bedzie porusza¢ sie normalnie, w prze-
ciwnym razie nalezy wykonac czynnosci wskazane w punkcie 2

w ciggu 3 sekund nalezy ponownie uzyé i przytrzymac przycisk

po okoto 2 sekundach automatyka wykona zgdany manewr w try-
bie ,manualnym’, tzn. bedzie sie porusza¢ wytacznie przez czas
przytrzymywania przycisku sterowania.

wn

Jesli urzadzenia bezpieczeristwa nie dziataja, lampa

ostrzegawcza wykona kilka mignie¢, aby zasygnalizowacé
rodzaj usterki. W celu sprawdzenia rodzaju anomalii na-
lezy sie zapoznaé z rozdziatem ,Sygnalizacja za pomoca

lampy ostrzegawczej” (strona 40).

8.4.3 FUNKCJA ,WEZWANIE DO KONSERWACJI”

Ta funkcja sygnalizuje konieczno$¢ przeprowadzenia kontroli konserwa-
cyjnej urzadzenia. Liczbe manewrdw, po ktdrej pojawia sie sygnalizacja,
mozna konfigurowac przy pomocy aplikacji MyNicePro lub korzystajac z
dowolnego interfejsu kompatybilnego z Nice.

Po rozpoczeciu kazdego manewru, automatyka wigcza zielone lub czer-
wone $wiatto, aby zasygnalizowac status konserwacji zgodnie ze wskaza-
niami opisanymi w ponizszej tabeli:

Tabela 20

PRZYPOMNIENIE O KONSERWACJI

Swiatlo diody | Faza Opis
Swieci sie cigglym Swiattem

Zielona orzy kazdym manewrze Prawidtowe funkcjonowanie
Przeprowadzenie
P - konserwaciji catej
Czerwone Swieci sig ciaglym Swiattem automatyki nalezy zlecié

przy kazdym manewrze wykwalifikowanym

pracownikom

8.5 POLACZENIE WIFI

Silniki ROBUS sg przystosowane do potaczenia WiFi, aby umozliwic:

- kontrole zdalng automatyki (za pomoca App MyNice)

- instalatorowi: konfiguracje automatyki (za pomoca App MyNice Pro)

W szczegdlnosci tacznos¢ WiFi jest dostepna na trzy sposoby:

- Modut WiFi zintegrowany z centralg (o ile stanowi czes¢ zakupionego
modelu)

- Interfejs BiDi-Wifi dostarczany na zamdwienie jako wyposazenie dodat-
kowe

- Interfejs Proview (tylko dla aplikacji MyNice Pro), dostarczany na zamo-
wienie jako wyposazenie dodatkowe

. LL]] Aplikacja interfejsu BiDi-Wifi do portu magistrali T4 znaj-
dujacej sie na automatyce jest alternatywna dla interfejsu
BiDi-ZWave.

Do skorzystania z tgcznosci WiFi w automatyce w okreslonych trybach,

nalezy:

- Zainstalowac, odpowiednio do wybranego sposobu uzywania, aplikacje
MyNice lub MyNice Pro (dla instalatora), dostepne w Google Play Store
i Apple App Store

- Podtgczy¢ zasilanie do automatyki i sprawdzi¢, czy dostepne urzadze-
nie WiFi prawidtowo wigcza sie

- Uruchomi¢ zainstalowang aplikacje i przystapi¢ do konfigurowania urzg-
dzenia WiFi z menu ,Interfejs WiFi lub Akcesoria”

W celu dodatkowych szczegdtdw odnoszacych sie do funkcji zwig-
zanych z App MyNice Pro i MyNice, nalezy sie zapozna¢ ze strong
www.hiceforyou.com.

8.5.1 ZINTEGROWANY MODUL WIFI (W ZALEZNOSCI OD
WERSJI)

Modut zintegrowany z centralg ma 2 przyciski (P11 P2)i 2 diody (W1 i W2),
ich zachowanie zalezy od poszczegdinych faz dziatania.

Ponizej przedstawiono przyciski i diode, ktérymi moze postugiwaé sie
uzytkownik:

- W1 = Power/Sys (dioda zasilania i zintegrowanego modutu WiFi)
- W2 = WiFi/ BT (dioda statusu komunikacji WiFi)

- P1 = Nacisniecie 10s = reset ustawien fabrycznych

- P2 = Nieuzywane

4 )
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UWAGA = W celu zainstalowania i powiazania urzadzenia
z centralg sterujaca, nalezy postepowac zgodnie z kreato-
rem w aplikacji MyNice lub MyNice Pro. Wiecej informaciji
znajduje sie na stronie internetowej www.niceforyou.com

ARl A

0213p0 9v0L

| ‘el el
y'd'g 80|
1ve

o
o
o
o
g%
S2
EXe)
3=

-

J

POLSKI - 35



La ,Tabela 21" przedstawia sygnaty wydawane przez diody W1 i W2 oraz ich znaczenie.

Tabela 21

STATUS MODULU WI-FI

WiFi /BT (W2) Power/Sys (W1)

Status diody W1 i W2

Opis

Zielone state Zielone stale Staty

Zintegrowany modut znajduje sie w stanie normalnego
dziatania i jest podtgczony jeden smartfon.

Zielone state Zielona, 8 szybkich mignie¢

Przejsciowe (Klika sekund)

Modut przeszedt ,Identyfikacie” wykonang przez
uzytkownika.

Zielone migajace Zielone state Staly

Modut oczekuje na otrzymanie konfiguracii sieci Wi-Fi od
uzytkownika. Uzy¢ aplikacji, aby skonfigurowac¢ modut.

State pomarariczowe Zielone state Staly

Modut znajduje sie w stanie normalnego dziatania i nie jest
podtgczony zaden smartfon.

Pomaranczowe migajace | State zielone swiatto

Przejsciowe (klika sekund)

Modut konfiguruje Wi-Fi. Jezeli sie utrzymuje, oznacza to, ze
wystapit problem w trakcie konfigurowania WiFi.

Nie mozna juz konfigurowa¢ modutu, poniewaz uptyneto 30
minut od wigczenia (tylko w przypadku nieskonfigurowanego

Zgaszona State Zielone $wiatio Staty jeszcze modutu). Aby skonfigurowa¢ modut, nalezy odtgczyé
i ponownie zatgczy¢ zasilanie do centrali.
Modut aktualizuje sie. Odczekaé na zakonczenie dziatania.
Zgaszona Pomaranczowe migajace Przejsciowe (1 minuta) Jezeli operacja nie zakoriczy sie prawidtowo, modut

automatycznie ponownie uruchomi sie po 5 minutach.

Migajace czerwone Zgaszona Przejsciowy

Po wiaczeniu centrali modut wykryt wcisniecie przycisku
resetowania.

Czerwone state Zielone state Staty

Modut nie jest w stanie potaczy¢ sie z domowa siecig Wi-Fi
lub nie jest w stanie potaczy¢ sie z chmurg Nice.

8.5.2 INTERFEJS BIDI-WIFI

W celu podtaczenia interfejsu BiDi-Wifi:
1. Odtaczy¢ zasilanie centrali, wyciagajac bezpiecznik F2 i ewentual-
nie odtgczajac zasilanie awaryjne

~

P

A\ %

2. Przed kontynuacja sprawdzié, czy wszystkie diody LED centrali sg
zgaszone

Wsunac interfejs BiDi-Wifi do ztacza BUS T4 centrali

4 N
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|| Uwaga! W razie nieodpowiedniego wiozenia, interfejs Bi-
Di-WiFi moze si¢ uszkodzié¢ lub uszkodzi¢ trwale centra-

le.

Wsuna¢ bezpiecznik F2, aby ponownie wtaczy¢ centrale

Odczekad, az zacznie miga¢ dioda Data

Skonfigurowad interfejs za pomoca App

Odczekac, az zaswieci sie dioda LED Data i Swiatto zielone pozo-

stanie state. W tej chwili konfiguracja jest zakoriczona.

EE oo

W celu dodatkowych szczegétéw odnoszacych sie do
funkcji zwiazanych interfejsem BiDi-Wi-fi, nalezy sie za-
poznaé ze strong www.niceforyou.com.



8.6 POLACZENIE PROVIEW

W centrali znajduje sie gniazdo BusT4, do ktérego mozna poditaczy¢ za
pomocg interfejsu IBT4N interfejs ,ProView”, umozliwiajacy catkowite i
szybkie zarzadzanie fazami instalacji, konserwaciji i diagnostyka cafej au-
tomatyki, przy wykorzystaniu potaczenia bezprzewodowego i aplikacji My-
Nice Pro.

Po prawidtowym wiaczeniu ProView automatycznie tworzy sie¢ WiFi, z
ktérag mozna sie potaczyc.

Gdy ProView jest prawidtowo przypisane, diody stanu zasilania (A) i stanu
WiFi (B) Swieca w kolorze zielonym.
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W celu poznania dodatkowych szczegétéw dotyczacych
interfejsu ProView oraz aplikacji MyNice Pro, nalezy
wejsé na strone www.niceforyou.com.

8.7 Z-WAVE™

Silniki ROBUS sg kompatybilne z protokotem Z-Wave™, aby umozliwic ta-
twe zarzadzanie wszystkimi funkcjami automatyki, za pomoca App bramki
Z-Wave™ zainstalowanej w budynku.

W szczegdlinosci, potgczenie Z-Wave™ jest dostepne z interfejsem BiDi-
-ZWave, ktéry umozliwia kontrole ruchu i stanu automatyki.

[LLJ) Aplikacia interfejsu BiDi-ZWave do portu magistrali T4
znajdujacej sie na automatyce jest alternatywna dla in-
terfejsu BiDi-Wifi.

|| W celu dodatkowych szczegétéw odnoszacych sie do
funkcji zwigzanych interfejsem BiDi-ZWave, nalezy sie
zapozna¢ ze strong www.niceforyou.com.

8.8 KASOWANIE PAMIECI

Ponizsza procedura przywraca fabryczne wartosci pro-
gramowania centrali. Wszystkie indywidualne ustawienia
zostang utracone.
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Aby skasowac pamie¢ centrali i przywrdci¢ wszystkie ustawienia fabrycz-
ne, nalezy dziata¢ w nastepujacy sposdb:

1. nacisnac i przytrzymac wcisniete przyciski [Open A]i[Close V]
az do zaswiecenia diod programowania ,L1-L8" (po okoto 3 se-
kundach)

zwolni¢ przyciski

jesli operacja przebiegta prawidtowo, diody programowania od
,L1” do ,L8" beda miga¢ szybko przez 3 sekundy.

E's»!v

Przy wykorzystaniu tej procedury mozna réwniez usunacé
z pamieci ewentualne bfedy.

(1]

Ta procedura nie kasuje kodéw radiowych wczytanych w
radioodbiorniki (zintegrowany i/ lub zewnetrzny)

B
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9 €0 ZROBIC, JESLL... (pomoc w rozwigzywaniu probleméw)

9.1 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Ponizsza tabela zawiera wskazowki pomocne przy rozwigzywaniu problemdw zwiazanych z nieprawidtowym funkcjonowaniem podczas montazu au-

tomatyki lub w przypadku awarii.

Tabela 22

WYSZUKIWANIE USTEREK

Oznaki

Zalecane kontrole

Nadajnik radiowy nie steruje automatyka i nie
nastepuje zaswiecenie diody na nadajniku

Sprawdzi¢, czy baterie nadajnika nie wyczerpaly sie, ewentualnie je wymienic.

Nadajnik radiowy nie steruje automatyka, ale
nastepuje zaswiecenie diody na nadajniku

Sprawdzi¢, czy nadajnik jest prawidtowo wczytany do odbiornika radiowego.

Nie mozna wykonaé zadnego manewru i nie miga
dioda ,,0K”

Sprawdzi¢, czy motoreduktor jest zasilany napieciem sieciowym

Sprawdzi¢, czy bezpieczniki F1 i F2 nie sg przepalone; w takim przypadku nalezy ustali¢ przyczyne
usterki, a nastepnie wymieni¢ bezpieczniki na nowe o takiej samej wartosci pradu i pozostatych
cechach.

Nie mozna sterowaé¢ zadnym manewrem i lampa
ostrzegawcza jest zgaszona

Sprawdzi¢, czy polecenie jest faktycznie odbierane. Jesli polecenie dociera do wejcia SbS
odpowiednia dioda ,,0K” musi sie zaswieci¢; natomiast w przypadku uzywania nadajnika
radiowego dioda ,0K” musi wykona¢ dwa szybkie migniecia.

Nie mozna sterowaé¢ zadnym manewrem i lampa
ostrzegawcza wykona kilka mignigé

Policzy¢ liczbe mignie¢ i sprawdzi¢ informacje w ,Sygnalizacja za pomoca lampy
ostrzegawczej’.

Manewr rozpoczyna sig, lecz zaraz po tym
nastepuje odwrdécenie ruchu bramy

Wybrana sita moze by¢ za mata dla tego typu automatyki. Sprawdzi¢ czy nie ma przeszkdd i
ewentualnie wybrac wiekszg site.
Sprawdzi¢, czy zadziatato urzadzenie bezpieczenstwa podigczone do wejscia Stop.

Manewr jest wykonywany w sposéb prawidtowy,
ale nie dziata lampa ostrzegawcza

Sprawdzi¢, czy podczas manewru wystepuje napiecie na zacisku FLASH lampy ostrzegawczej
(poniewaz jest to sygnat przerywany, wartos¢ napiecia nie ma znaczenia: okoto 10-30V=); jesli
napiecie wystepuije, przyczyna bedzie uszkodzona zaréwka, ktdrg nalezy wymieni¢ na inng o takich
samych parametrach; w przypadku braku napiecia, przyczyng usterki moze by¢ przeciazenie na
wyjsciu FLASH. Sprawdzi¢, czy nie ma zwarcia na przewodzie.

N Tabela 23
F1 Bezpiecznik centrali sterujgcej = 2A opdzniony
F2 Bezpiecznik zasilania sieciowego = 1,6A zwtoczny

J
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