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Niniejszy dokument jest objety prawami autorskimi producenta DJI z zastrze-
zeniem wszelkich praw. Jezeli producent nie udzielit zgody, uzytkownik nie jest
uprawniony do uzywania lub zezwalania innym na korzystanie z tego
dokumentu lub dowolnej jego czesci poprzez reprodukcje, przekazywanie lub
sprzedaz dokumentu. Uzytkownicy powinni odnosi¢ sie do tego dokumentu i
jego tresci wytgcznie jako instrukcji obstugi DJI. Dokument nie powinien by¢
wykorzystywany do innych celéw.

Q. Wyszukiwanie stéw kluczowych

Szukaj stéw kluczowych, takich jak "akumulator" i "instalacja", aby znalez¢ odpowiedni
temat. Jedli do czytania tego dokumentu uzywasz programu Adobe Acrobat Reader,
nacisnij Ctrl+F w systemie Windows lub Command+F w systemie Mac, aby rozpocza¢
wyszukiwanie.

{» Nawigowanie do rozdziatu

Naciénij rozdziat w spisie tresci, aby natychmiast sie tam przenies¢.

Drukowanie

Dokument ten mozna drukowa¢ w wysokiej rozdzielczosci.




Korzystanie z instrukgji

Legenda

@ Ostrzezenie A\ Wazne £ Wskazowki Odniesienie

Przeczytaj przed pierwszym uzytkowaniem

Przed rozpoczeciem uzytkowania produktu DJI nalezy zapozna¢ sie z
ponizszymi dokumentami:

1. Zawarto$¢ zestawu

2. Instrukcja bezpieczenstwa
3. Instrukcja uruchomienia
4. Instrukcja obstugi

Zaleca sie obejrzenie wszystkich filmoéw instruktazowych na oficjalnej stronie
DJI oraz przeczytanie wskazéwek dotyczacych bezpieczenstwa przed
pierwszym uzyciem. Przygotuj sie do pierwszego lotu zapoznajac sie z
instrukcjg uruchomienia oraz niniejszg instrukcjg obstugi, aby uzyskac wiecej
informacji.

Filmy instruktazowe

Przejdz do ponizszego linku lub zeskanuj kod QR, aby obejrze¢ filmy instruk-
tazowe, ktére przedstawiajg bezpieczne uzytkowanie DJI MAVIC™ 3E/3T:

https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/video

Pobieranie programu DJI Assistant 2

Pobierz i zainstaluj program DJI ASSISTANT™ 2 (Enterprise) uzywajac
ponizszego linku: https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/downloads

/N Temperatura robocza tego produktu wynosi od -10° do 40° C. Nie spetnia ona
standardowych temperatur roboczych dla zastosowan wojskowych (-55° do 125° C),
ktére wymagaja wigkszej odpornosci na zmiennos$¢ srodowiska. Nalezy obstugiwaé
produkt w odpowiedni sposéb i wytacznie w przypadku zastosowan spetniajgcych
wymagania dotyczace zakresu temperatur roboczych dla danej klasy.
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Opis produktu

Wprowadzenie

DJI™ Mavic 3E/3T posiada system czujnikéw podczerwieni oraz wielokierunkowy
uktad systeméw wizyjnych, co pozwala na zawis i lot zaréwno wewngatrz pomiesz-
czen, jak i warunkach zewnetrznych. Produkt zostat wyposazony w funkcje Return
to Home z mozliwoscig omijania przeszkéd z kazdej strony. Dron osigga maksymal-
ng predkos¢ lotu 75,6 km/h, a maksymalny czas lotu wynosi 45 minut.

Whbudowany DJI AirSense wykrywa pobliskie obiekty w przestrzeni powietrznej w
celu zapewnienia bezpieczenstwa, a wskaznik ostrzegawczy w potaczeniu z
dodatkowym os$wietleniem dolnym pomagajg okresli¢ status drona podczas lotu.
Dron wyposazony jest w port PSDK stuzgcy do podtgczenia kompatybilnych
akcesoriow.

Aparatura sterujgca DJI RC Pro Enterprise posiada wbudowany 5,5-calowy ekran o
wysokiej rozdzielczosci 1920x1080 pikseli. Uzytkownicy moga taczy¢ sie z siecig za
posrednictwem Wi-Fi, natomiast system operacyjny Android obstuguje funkcje
Bluetooth oraz system GNSS. Aparatura DJI RC Pro Enterprise wyposazona jest w
szeroki zakres elementéw sterujgcych dronem i gimbalem, a takze konfigurowalne
przyciski, natomiast jej maksymalny czas pracy wynosi 3 godziny.

Najwazniejsze funkcje

Gimbal i kamera: Panoramiczna matryca 4/3 CMOS, 20MP posiada mechaniczng
migawke zapobiegajacg rozmyciu ruchu i umozliwia szybkie wykonywanie zdje¢ z
interwatem 0,7 sekundy, co usprawnia proces tworzenia map. Piksele 3.3 ym wraz
z funkcjg Smart Low-Light Photo, oferujg znacznie lepszg jako$¢ zdje¢ w trudnych
warunkach. Zaréwno DJI Mavic 3E jak i DJI Mavic 3T wyposazone sg w telekamere
12MP umozliwiajg 56-krotny hybrydowy zoom, aby dostrzec kluczowe szczegéty z
duzej odlegtosci.

Kamera termowizyjna Mavic 3T o rozdzielczosci 640x512 obstuguje pomiar
temperatury punktowej i obszarowej, oferuje tez alerty o wysokiej temperaturze,
palety koloréw i izotermy, aby poméc uzytkownikowi zlokalizowa¢ cel i podjac¢
szybkie decyzje. Mozesz tez jednoczesénie ogladac obraz z kamery termowizyjnej i
kamery zzoomem na podzielonym ekranie. W takim wypadku dostepne jest nawet
28-krotne przyblizenie.

Transmisja obrazu: dzieki czterem antenom i opracowanej przez DJI technologii
03 Enterprise (OCUSYNCTM 3.0 Enterprise), DJI Mavic 3E/3T oferuje maksymalny
zasieg transmisji 15 km i jako$¢ wideo w rozdzielczosci do 1080p 30fps z drona do
aplikacji DJI Pilot 2. Aparatura pracuje zaréwno na czestotliwosci 2,4 jak i 5,8 GHz
oraz moze automatycznie wybra¢ optymalny kanat transmisji.

Inteligentne tryby lotu: uzytkownik moze skupic si¢ na obstudze drona, podczas
gdy zaawansowany system APAS 5.0 utatwia dronowi automatyczng zmiane trasy
wokét przeszkéd.

Powiadomienia na zywo: uzytkownicy mogg dodawac¢ punkty PinPoint, linie i
obszary w podgladzie mapy na aparaturze i programie DJI FlightHub 2. Uzytkownik
moze udostepnia¢ dane powiadomien innym urzgdzeniom zalogowanym do DJI
FlightHub 2. Dane sg udostepniane w czasie rzeczywistym, co utatwia wykonywanie
dziatan w powietrzu i na ziemi.
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Projekcja AR: DJI Pilot 2 obstuguje funkcje projekcji lokalizacji punktu Home,
PinPoint i Waypoint w podgladzie z kamery, zapewniajac uzytkownikom wyrazne
cele lotu i wigksza orientacje lokalizacyjna.

Mapowanie w chmurze: po zarejestrowaniu aparatury w DJI FlightHub 2, dron
moze wykona¢ zadanie mapowania w chmurze, co umozliwia jednoczesne przegla-
danie i generowanie mapy na DJI FlightHub 2.

£ - Gkéwna réznica pomiedzy DI Mavic 3E i DJI Mavic 3T jest gimbal z kamera. Zawarte
w tej instrukcji ogélne opisy dotyczg zaréwno produktu Mavic 3E jak i Mavic 3T. Na
ilustracjach jako przyktad uwzgledniono model Mavic 3T.
- Wiecej szczegdtdw mozna znalez¢ w instrukgji uzytkownika DJI FlightHub 2, ktéra
jest dostepna do pobrania z oficjalnej strony DJI https://www.dji.com/flighthub-
-2/downloads.

A\ - Maksymalny czas lotu zostat przetestowany w Srodowisku bezwietrznym podczas
lotu ze statg predkosciag 32,4 km/h. Maksymalna predkos¢ lotu zostata przetestowana
na wysokosci poziomu morza w warunkach bezwietrznych. Nalezy pamieta¢, ze w
Unii Europejskiej maksymalna predkos¢ lotu jest ograniczona do 68,4 km/h. Wartosci
te stuzg wytacznie do celdw referencyjnych.

- Aparatura osigga swo6j maksymalny zasieg transmisji (FCC) w otwartym obszarze bez
zaktocen elektromagnetycznych na wysokosci okoto 120 m. Maksymalna odlegtos¢
transmisji odnosi sie do maksymalnej odlegtosci, na jakg dron moze wysytac i
odbiera¢ transmisje. Nie odnosi sie do maksymalnej odlegtosci, jakg dron moze
pokona¢ podczas jednego lotu. Maksymalny czas dziatania zostat przetestowany w
srodowisku laboratoryjnym. Wartos$¢ ta stuzy wytgcznie do celéw referencyjnych.

- Czestotliwo$¢ 5,8 GHz nie jest obstugiwana w niektérych regionach. Nalezy
przestrzegac lokalnych praw i przepiséw.

Pierwsze uzytkowanie

Dron DJI Mavic 3E/3T jest fabrycznie ztozony. Wykonaj ponizsze kroki, aby urucho-
mi¢ aparature i drona.

Przygotowanie drona

1. Inteligentny akumulator znajduje sie w trybie hibernacji przed wysytka, aby
zapewni¢ bezpieczenstwo. Do pierwszego fadowania i aktywacji akumulatora
nalezy uzywac dotgczonej tadowarki. Petne natadowanie inteligentnego akumulato-
ra trwa okoto 1 godziny i 20 minut.




2. Roztéz najpierw przednie ramiona, a nastepnie tylne ramiona.

3. Zdejmij ostone gimbala z kamery.

S

Smigta z oznaczeniami i bez oznaczen wskazuija rézne kierunki obrotéw. Przymocuj
oznaczone $migta do silnikéw z oznaczeniami, a $migta bez oznaczen do nieozna-
czonych silnikdw. Przytrzymaj silnik, wcisnij $migto i obré¢ je w kierunku oznaczo-
nym na $migle, aby odpowiednio je zamontowac i zablokowa¢. Roztéz $migta.

4. Zamocuj $Smigta.




A\ - Upewnij sig, ze roztozyte$ przednie ramiona przed roztozeniem tylnych ramion.
- Upewnij sie, ze ostona gimbala jest Sciggnigta i wszystkie ramiona sg roztozone przed
wigczeniem zasilania drona. W przeciwnym razie moze to wptyng¢ na autodiagnostyke
drona.
- Zat6z ostone gimbala, jesli dron nie jest uzywany. Ustaw kamere w pozycji poziomej,
a nastepnie zabezpiecz system wizyjny ostong gimbala. Uwaga: nalezy dopasowac
otwory montazowe, a nastepnie wcisng¢ uchwyt, aby zakonczy¢ montaz.

Przygotowywanie aparatury sterujgcej

1. Korzystajac z dotgczonej tadowarki, nataduj aparature przez port USB-C,
aby uruchomi¢ akumulator.

2. Wyjmij drazki sterujgce ze schowka w aparaturze i wkre¢ je w odpowiednie
miejsce.

3. Rozt6z anteny.




Opis elementéw

Dron

Mavic 3E

Gimbal z kamerg

Przedni wielokierunkowy system wizyjny
Dodatkowe o$wietlenie dolne

Dolny system wizyjny

System czujnikéw podczerwieni

Przednie wskazniki LED

Silniki

Smigta

Wskazniki statusu drona

0. N6zki do ladowania (wbudowane anteny)

SYeNouAwWN =

Mavic 3T

11. Gérny system wizyjny

12. Port USB-C

13. Gniazdo karty microSD

14. Wskaznik poziomu natadowania
akumulatora

15. Inteligentny akumulator

16. Przycisk zasilania

17. Uchwyty akumulatora

18. Wskaznik ostrzegawczy

19. Port PSDK



Aparatura sterujaca

1. Drazki sterujace

Uzywaj drazkéw sterujgcych do sterowania
lotem drona. Ustaw tryb sterowania lotem
w aplikacji DI Pilot 2. Drazki sterujgce mozna
zdejmowac i tatwo przechowywac.

2. Przycisk wstecz/funkcyjny

Naciénij raz, aby powréci¢ do poprzedniego
ekranu. Naci$nij dwa razy, aby powréci¢ do
strony gtéwnej.

Uzyj przycisku wstecz i innego przycisku, aby
uruchomi¢ kombinacje przyciskéw. Wiecej
informacji znajduje sie w rozdziale
"Kombinacje przyciskéw aparatury
sterujgcej".

3. Przycisk RTH

Nacisnij i przytrzymaj, aby uruchomi¢
funkcje RTH. Nacisnij ponownie, aby
anulowac funkcje RTH.

4. Przycisk wstrzymania lotu

Nacisnij raz, aby dron wytracit predkos¢ i
zawist w miejscu (dotyczy wytgcznie sytuacji,
gdy dostepne sg systemy GNSS lub wizyjne).

5. Przetgcznik trybu lotu

Stuzy do przetgczania pomiedzy trzema
trybami lotu: N (Normal), S (Sport) i F
(Function). Tryb F moze by¢ ustawiony na
tryb A (Attitude) lub tryb T (Tripod) w
aplikacji DJI Pilot 2.

6. Przycisk 5D
Wyswietl domysine funkcje przycisku 5D w
aplikacji DJI Pilot 2.
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Aby uzyska¢ wiecej informacji, zapoznaj
sig z przewodnikiem na stronie gtéwnej.

7. Przycisk zasilania

Nacisnij raz, aby sprawdzi¢ aktualny
poziom akumulatora. Naciénij, a nastepnie
nacisnij i przytrzymaj, aby wtaczy¢ lub
wytgczy¢ zasilanie aparatury. Jesli
aparatura jest wtgczona, nacisnij raz, aby
wiaczy¢ lub wytgczy¢ ekran dotykowy.

8. Przycisk potwierdzenia

Nacisnij raz, aby potwierdzi¢ wyboér.
Przycisk nie petni funkcji podczas
korzystania z aplikacji DJI Pilot 2.

9. Ekran dotykowy

Naciénij ekran, aby obstugiwac aparature.
Nalezy pamietac, ze ekran dotykowy nie
jest wodoodporny. Nalezy go obstugiwac z
zachowaniem ostroznosci.

10. Otwdr na Srube M4
11. Gniazdo karty microSD

12. Port USB-C
Stuzy do tadowania urzadzenia.

13. Port Mini HDMI
Stuzy do przesytania sygnatu HDMI do
zewnetrznego monitora.

14. Mikrofon
15. Pokretto gimbala

Umozliwia sterowanie pochyleniem
kamery.



16. Przycisk nagrywania
Naci$nij raz, aby rozpocza¢ lub
zatrzymac nagrywanie.

17. Anteny
Przesytajg bezprzewodowe sygnaty

wideo pomiedzy aparaturg a dronem.

Obejmuja anteny zewnetrzne i
wbudowane. Nie nalezy blokowa¢
anten, aby nie wptywa¢ na wydajnos¢
transmisji.

18. Wskaznik statusu
Wskazuje status aparatury.

22. Kratka wentylacyjna

Stuzy do odprowadzania ciepta. Nie
nalezy blokowa¢ kratki wentylacyjnej
podczas uzytkowania.

Aktywacja

19. Wskazniki poziomu natadowania
akumulatora

Wyswietlajg aktualny poziom
natadowania akumulatora w aparaturze.

20. Przycisk ostrosci/migawki

Nacisnij do potowy przycisk, aby ustawic¢
ostro$¢ i nacisnij do konca, aby zrobi¢
zdjecie.

21. Pokretto ustawien kamery
Stuzy do sterowania zoomem.

23. Schowek na drazki
Stuzy do przechowywania drazkéw
sterujgcych.

24. Przycisk konfigurowalny C1
Domyslnie uzywany do przetgczania
ekranu szerokokatnego i przyblizajace-
go. Funkcje moga by¢ dostosowywane w
aplikacji DI Pilot 2.

25. Gtosnik

26. Przycisk konfigurowalny C2
Domyslnie uzywany do przetgczania
podgladu mapy i kamery. Funkcje
mozna dostosowac¢ w aplikacji DJI Pilot 2.

27. Wlot powietrza

Stuzy do odprowadzania ciepta. Nie
nalezy blokowa¢ wlotu powietrza
podczas uzytkowania.

Dron i aparatura wymagaja aktywacji przed pierwszym uzyciem. Nacisnij, a
nastepnie ponownie nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wtaczy¢ urzadze-
nia. Postepuj zgodnie z komunikatami wyswietlanymi na ekranie, aby dokona¢
aktywacji. Upewnij sie, ze podczas aktywacji aparatura posiada dostep do sieci

internetowe;j.

i Upewnij sie, ze dron jest zbindowany z aparaturg przed aktywacjg. Urzadzenia sg
zbindowane domysinie. Jesli bindowanie jest konieczne, zapoznaj sie z rozdziatem
"Bindowanie drona z aparaturg sterujaca", aby uzyskac wiecej szczegétow.

A Sprawdz potaczenie internetowe, jesli aktywacja nie powiedzie sie. Upewnij sie, ze
dostep do sieci internetowej jest odpowiedni i sprébuj ponownie aktywowac
aparature. Skontaktuj sie z pomocg techniczng DI, jesli aktywacja nie powiedzie sie

wielokrotnie.




Bezpieczeristwo podczas lotu

Upewnij sie, ze przed rozpoczeciem rzeczywistego lotu odbyte$ szkolenie i
¢wiczenia. Wykonaj ¢wiczenia z symulatorem w DJI Assistant 2 lub ¢wicz loty pod
nadzorem doséwiadczonych profesjonalistéw. Wybierz odpowiedni obszar do
latania zgodnie z ponizszymi wymaganiami i ograniczeniami dotyczacymi lotu.
Lataj dronem ponizej 120 m. Kazda wysoko$¢ lotu wyzsza niz wymieniona moze
narusza¢ lokalne prawa i przepisy. Przed rozpoczeciem lotu upewnij sie, ze
rozumiesz i przestrzegasz lokalnych praw i przepiséw. Przeczytaj uwaznie wytyczne
dotyczace bezpieczenstwa, aby zapoznac sie ze wszystkimi Srodkami ostroznosci
przed lotem.

Wymagania dotyczace srodowiska lotu

1. Nie nalezy obstugiwa¢ drona w trudnych warunkach atmosferycznych, w tym
przy wietrze o predkosci przekraczajacej 12 m/s, $niegu, deszczu i mgle.

2. Nalezy lata¢ wylacznie na otwartych przestrzeniach. Wysokie budynki i duze
konstrukcje metalowe moga wptywa¢ na doktadno$¢ kompasu i systemu GNSS.
Zaleca sie utrzymywanie drona w odlegtosci co najmniej 5 m od zabudowan.

3. Unikaj przeszkdéd, ttumow, drzew i zbiornikéw wodnych (zalecana wysokos$¢ to co
najmniej 3 m nad woda).

4. Minimalizuj zakt6cenia unikajgc obszaréw o wysokim poziomie promieniowania
elektromagnetycznego, takich jak miejsca w poblizu linii energetycznych, stacji
bazowych, podstacji elektrycznych i wiez nadawczych.

5. Nie nalezy startowac¢ z wysokosci wiekszej niz 6000 m nad poziomem morza.
Wydajno$¢ drona i jego akumulatora jest ograniczona podczas lotéw na duzych
wysokosciach. Nalezy lata¢ z zachowaniem ostroznosci.

6. System GNSS nie moze by¢ uzywany przez drona w regionach polarnych. W
takich regionach nalezy korzystac z systemu wizyjnego.

7. Nie nalezy startowac z ruchomych obiektéw, takich jak samochody i statki.

8. Upewnij sie, ze wskaznik ostrzegawczy i dodatkowe o$wietlenie dolne sg urucho-
mione w nocy, aby zapewni¢ bezpieczenstwo podczas lotu.

9. Aby unikng¢ wplywu na zywotno$¢ silnika, Nie nalezy startowa¢ ani lgdowac
dronem na terenach piaszczystych lub pylacych.

Wymagania dotyczace potaczen bezprzewodowych

1. Nalezy lata¢ na rozlegtych, otwartych przestrzeniach. Wysokie budynki, stalowe
konstrukcje, gory, skaty lub wysokie drzewa mogg wptywac¢ na doktadnos¢ systemu
GNSS i blokowa¢ sygnat transmisji wideo.

2. Nalezy unika¢ zaktécen miedzy aparaturg a innymi urzadzeniami bezprzewodo-
wymi. Nalezy upewni¢ sie, ze podczas sterowania dronem za pomocg aparatury
pobliskie urzgdzenia Wi-Fi i Bluetooth sg wytgczone.

3. Nalezy zachowa¢ szczegdélng ostrozno$¢ podczas lotéw w poblizu obszaréw z
zaktéceniami magnetycznymi lub radiowymi. Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na
jakos¢ transmisji obrazu i site sygnatu w aplikacji DJI Pilot 2.
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Zrédta zaktécen elektromagnetycznych obejmuja, ale nie ograniczaja sie do: linii
wysokiego napiecia, stacji przesytowych energii elektrycznej na duzg skale lub stacji
bazowych telefonii komérkowej oraz wiez nadawczych. Dron moze zachowywac sie
nieprawidtowo lub straci¢ réwnowage podczas lotu w obszarach o zbyt duzych
zaktéceniach. Wré¢ do punktu Home i wyladuj dronem, jesli pojawi sie odpowiedni
komunikat w aplikacji DJI Pilot 2.

Systemy wizyjne i system czujnikéw podczerwieni

DJI Mavic 3E/3T wyposazony jest zaréwno w system czujnikéw podczerwieni, jak i
wielokierunkowe systemy wizyjne.

Gérne i dolne systemy wizyjne posiadajg po dwie kamery, natomiast przednie, tylne
i boczne systemy wizyjne sktadajq sie tgcznie z czterech kamer.

System czujnikéw podczerwieni sktada sie z dwéch modutéw podczerwieni 3D.
Dolny system wizyjny i system czujnikéw podczerwieni pomagajg dronowi utrzymac
aktualng pozycje, uzyskac bardziej precyzyjny zawis i lata¢ w pomieszczeniach lub w
innych $rodowiskach, gdzie sygnat GNSS jest niedostepny.

Dodatkowe o$wietlenie dolne umieszczone na spodzie drona zwieksza widocznos¢
dolnego systemu wizyjnego w warunkach ograniczonego oswietlenia.

Wielokierunkowy system wizyjny
1

System czujnikow
podczerwieni Wielokierunkowy

system wizyjny

oswietlenie dolne
Dolny system wizyjny

Zakres wykrywania

Przedni system wizyjny

Zakres pomiaréw precyzyjnych: 0,5-20 m; FOV: 90° (poziomo), 103° (pionowo)
Tylny system wizyjny

Zakres pomiaréw precyzyjnych: 0,5-16 m; FOV: 90° (poziomo), 103° (pionowo)
Boczny system wizyjny

Precyzyjny zakres pomiarowy: 0,5-25 m; FOV: 90° (poziomo), 85° (pionowo)

Gorny system wizyjny

Zakres pomiaréw precyzyjnych: 0,2-10 m; FOV: 100° (przéd i tyt), 90° (lewo i prawo)
Dolny system wizyjny

Zakres pomiaréw precyzyjnych: 0,3-18 m; FOV: 130° (przéd i tyt), 160° (lewo i
prawo). Dolny system wizyjny dziata optymalnie, gdy dron znajduje sie na wysokosci
0d 0,5do 30 m.
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Korzystanie z systemu wizyjnego

Funkcja pozycjonowania dolnego systemu wizyjnego jest stosowana, gdy sygnaty
GNSS sg niedostepne lub stabe. Jest ona automatycznie wigczana w trybie Normal.
Wielokierunkowy i goérny system wizyjny uruchamiajg sie automatycznie po
wiagczeniu zasilania, jesli dron pracuje w trybie Normal, a funkcja unikania
przeszkéd (Obstacle Avoidance) zostata ustawiona na opcje Avoid (Unikaj) lub
Brake (Zatrzymaj) w aplikacji DI Pilot 2. Dron moze automatycznie zatrzymywac sie
podczas wykrywania przeszkéd, gdy uzywany jest wielokierunkowy i gérny system
wizyjny. Te systemy dziatajg najlepiej przy odpowiednim oswietleniu lub przeszko-
dach o wyraZnej teksturze. Ze wzgledu na efekt inercji, uzytkownicy muszg
pamigtac o zatrzymaniu drona w odpowiedniej odlegtosci.

/\ - Nalezy zwraca¢ uwage na warunki $rodowiska lotu. Systemy wizyjne i system
czujnikéw podczerwieni dziatajg tylko w okreslonych sytuacjach i nie mogg zastepo-
wac kontroli i oceny sytuacji przez cztowieka. Podczas lotu nalezy zawsze zwracac
uwage na otaczajgce $rodowisko i ostrzezenia w aplikacji DJI Pilot 2, a takze by¢
odpowiedzialnym za drona i utrzymywac nad nim kontrole przez caty czas.

- Dolny system wizyjny dziata najlepiej, gdy dron znajduje si¢ na wysokosci od 0,5 do
30 m, jesli nie ma dostepnego sygnatu GNSS. Nalezy zachowac szczeg6Ing ostroznosc,
jesli wysokos$¢ drona przekracza 30 m, poniewaz moze to mie¢ wptyw na wydajnosé
pozycjonowania obrazu.

- Dodatkowe os$wietlenie dolne moze zosta¢ ustawione w aplikacji DJI Pilot 2. Jesli jest
ustawione na opcje Auto, jest ono automatycznie wigczane, gdy oswietlenie otoczenia
jest zbyt stabe. Uwaga: moze to mie¢ wptyw na wydajno$¢ kamery systemu wizyjnego.
Nalezy lata¢ z zachowaniem ostroznosci, jesli sygnat GNSS jest staby.

- Dolny system wizyjny moze nie dziata¢ prawidtowo, gdy dron leci nad wodg. Dlatego
dron moze nie by¢ w stanie skutecznie unika¢ wody znajdujacej sie ponizej podczas
ladowania. Wskazane jest zachowanie kontroli nad lotem przez caty czas, dokonywa-
nie przemyslanych decyzji na podstawie otaczajgcego $rodowiska i unikanie nadmier-
nego korzystania z dolnego systemu wizyjnego.

- System wizyjny nie dziata prawidtowo nad powierzchniami bez wyraznych zmian
wzoru lub gdy $wiatto jest zbyt stabe lub zbyt silne. System wizyjny nie dziata prawidto-
wo w nastepujacych sytuacjach:

a. Lot nad powierzchniami monochromatycznymi (np. czysta czern, biel, czerwien lub
zielen).

b. Lot nad powierzchniami silnie odbijajgcymi Swiatto.
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c. Lot nad woda lub przezroczystg powierzchnia.

d. Lot nad ruchomymi powierzchniami lub obiektami.

e. Lot w obszarze o czestych i gwattownych zmianach oswietlenia.

f. Lot nad wyjatkowo ciemnymi (< 10 lukséw) lub jasnymi (> 40 000 lukséw)
powierzchniami.

g. Lot nad powierzchniami silnie odbijajagcymi lub pochtaniajgcymi fale
podczerwieni (np. lustra).

h. Lot nad powierzchniami bez wyraznych wzoréw lub tekstury.

i. Lot nad powierzchniami o powtarzajacych sie identycznych wzorach lub
fakturach (np. ptytki o tym samym wzorze).

j. Lot nad przeszkodami o matej powierzchni (np. gatezie drzew).

- Nalezy zawsze utrzymywac czujniki w czystosci. Nie nalezy dopuszcza¢ do
zarysowania czujnikébw oraz nie nalezy ich modyfikowa¢. Nie nalezy uzywac
drona w zapylonym lub wilgotnym $rodowisku.

- Nie nalezy wykonywac¢ lotéw, gdy pada deszcz, pojawia sie smog lub
widoczno$¢ jest mniejsza niz 100 m.

- Za kazdym razem przed startem nalezy sprawdzi¢ nastepujgce elementy:

a. Upewnij sig, ze ostony systemu wizyjnego i systemu czujnikéw podczerwieni
nie s zaklejone ani zablokowane w zaden inny sposéb.

b. Uzywaj miekkiego materiatu, jedli na ostonach systeméw wizyjnych i systemu
czujnikbw podczerwieni znajdujg sie zabrudzenia, kurz lub woda. Nie nalezy
uzywac zadnych srodkéw czyszczacych zawierajgcych alkohol.

c. Skontaktuj sie z pomocg techniczng DJI, jesli wystapig uszkodzenia ostony
systemow czujnikéw podczerwieni i systemow wizyjnych.

- Nie nalezy zastania¢ systemu czujnikéw podczerwieni.

Procedura RTH (Return to Home)

Procedura RTH sprowadza drona do ostatniego zarejestrowanego punktu Home,
gdy system pozycjonowania dziata prawidtowo. Wyréznia sie trzy rodzaje RTH:
Smart RTH, Low Battery RTH i Failsafe RTH. Dron automatycznie wraca do punktu
Home i lgduje, gdy uruchomiony zostanie tryb Smart RTH, tryb Low Battery RTH lub
gdy sygnat pomiedzy aparaturg a dronem zostanie utracony podczas lotu.

Punkt
Home

GNSS Opis

Pierwsza lokalizacja, w ktérej dron odbierze silny lub
umiarkowanie silny sygnat GNSS (wskazany przez biatg
ikone) zostanie zapisana jako domysiny punkt Home. Punkt
& 10 |Home moze zosta¢ zaktualizowany przed startem, o ile
dron otrzyma kolejny silny lub umiarkowanie silny sygnat
GNSS. Jedli sygnat jest staby, punkt Home nie zostanie
zaktualizowany. DJI Pilot 2 wyda komunikat gtosowy, gdy
punkt Home zostanie ustawiony.




Tryb Smart RTH

Przytrzymaj przycisk RTH na aparaturze, aby uruchomic¢ tryb Smart RTH. Naci$nij
przycisk RTH lub przycisk wstrzymania lotu, aby wyj$¢ z trybu Smart RTH i odzyska¢
mozliwos¢ petnego sterowania dronem.

Tryb Advanced RTH

Tryb Advanced RTH jest wigczony, jesli oswietlenie jest wystarczajace, a otoczenie
jest odpowiednie dla systemoéw wizyjnych, gdy Smart RTH jest uruchomiony. Dron
automatycznie zaplanuje najlepsza trase RTH, ktéra zostanie wyswietlona w
aplikacji DJI Pilot 2 i dostosuje sie w zaleznosci od otoczenia.

Ustawienia RTH
Ustawienia RTH sg dostepne dla trybu Advanced RTH. PrzejdZ do podgladu kamery
w aplikacji D)l Pilot 2, naciénij « « « > 3%, a nastepnie RTH.

1. Preset: jezeli dron znajduje sie dalej niz 50 m od punktu Home w momencie
rozpoczecia RTH, dron zaplanuje trase RTH, poleci na otwarty teren unikajgc
przeszkéd, wzniesie sie na ustawiong wysoko$¢ RTH i wréci do punktu Home
uzywajac najlepszej trasy.

Jezeli dron znajduje sie w odlegtosci od 5 do 50 m od punktu Home w momencie
rozpoczecia RTH, dron nie wzniesie sie na wysoko$¢ RTH i zamiast tego powrdéci do
punktu Home uzywajac najlepszej trasy na aktualnej wysokosci. Gdy dron znajduje
sie w poblizu punktu Home, bedzie obnizat sie lecac do przodu, jezeli aktualna
wysokos$¢ jest wyzsza niz ustawiona wysokos$¢ RTH.

2. Optymalna trasa: niezaleznie od ustawien wysokosci RTH, dron automatycznie
planuje optymalng trase RTH i dostosowuje wysoko$¢ zgodnie z czynnikami
srodowiskowymi, takimi jak przeszkody i sygnaty transmisji. Optymalna trasa RTH
oznacza, ze dron pokona najkrétszy mozliwy dystans, zmniejszajac ilo$¢ uzywanej
mocy akumulatora i wydtuzajac czas lotu.

Procedura trybu Advanced RTH

1. Punkt Home zostanie zapisany automatycznie.

2. Zostanie uruchomiony tryb Advanced RTH.

3. Dron wytraci predkos¢ i zawiénie nieruchomo.

a. Dron wyladuje natychmiast, jezeli w momencie rozpoczecia RTH znajdzie sie w
odlegtosci mniejszej niz 5 m od punktu Home.

b. Jesli dron znajdzie sie dalej niz 5 m od punktu Home w momencie rozpoczecia
RTH, dron zaplanuje najlepszg trase zgodnie z ustawieniami RTH i poleci do punktu
Home, jednocze$nie unikajac przeszkdd i stref GEO. Przéd drona bedzie zawsze
wskazywat kierunek lotu.

4. Dron bedzie leciat automatycznie zgodnie z ustawieniami RTH, otoczeniem i
sygnatem transmisji podczas RTH.

5. Dron wyladuje, a silniki zatrzymaja sie po dotarciu do Punktu Home.
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Straight Line RTH (Trasa po linii prostej)
Dron rozpocznie trase po linii prostej, gdy oswietlenie nie bedzie wystarczajace, a
otoczenie nie bedzie odpowiednie dla trybu Advanced RTH.

Procedura Straight Line RTH:

1. Punkt Home zostanie zapisany.
2. Zostanie uruchomiona procedura Straight Line RTH.
3. Dron zahamuje i zawi$nie w miejscu.

a. Jezeli w momencie rozpoczecia RTH dron znajduje sie dalej niz 50 m od Punktu
Home, to najpierw wzniesie sie na wysoko$¢ 20 m (ten krok zostanie pominigty,
jezeli aktualna wysokos$¢ jest wieksza niz 20 m), nastepnie dron dostosuje swoje
potozenie i wzniesie sig na ustawiong wysoko$¢ RTH oraz poleci do Punktu Home.
Jezeli aktualna wysokos$¢ jest wyzsza niz wysoko$¢ RTH, dron poleci do Punktu
Home na aktualnej wysokosci.

b. Jezeli dron znajduje sie w odlegtosci 5 do 50 m od Punktu Home w momencie
rozpoczecia RTH, dron dostosuje swoje potozenie i poleci do Punktu Home na
aktualnej wysokosci. Jezeli aktualna wysokos¢ jest nizsza niz 2 m w momencie
rozpoczecia RTH, dron wzniesie sie na 2 m i wréci do Punktu Home.

c. Dron wyladuje natychmiast, jezeli w momencie rozpoczecia RTH znajduje sie w
odlegtosci mniejszej niz 5 m od Punktu Home.

4. Dron wyladuje, a silniki zatrzymajg sie po dotarciu do Punktu Home.

A Podczas trybu Advanced RTH dron automatycznie dostosuje predkos¢ lotu do
czynnikéw srodowiskowych, takich jak predkos¢ wiatru i przeszkody.
- Dron nie bedzie mégt unika¢ matych lub drobnych obiektéw, takich jak gatezie
drzew lub linie energetyczne. Przed rozpoczeciem trybu Smart RTH nalezy
skierowac drona na otwarty teren.
- Ustaw tryb Advanced RTH jako Preset, jezeli na trasie RTH znajdujg sie linie
energetyczne lub wieze, ktérych dron nie moze omingc i upewnij sie, ze wysokos$¢
RTH jest ustawiona wyzej niz wszystkie przeszkody.
- Dron zatrzyma sig i wréci do punktu Home wedtug ostatnich ustawien, jezeli
ustawienia RTH zostang zmienione podczas funkcji RTH.
- Jezeli maksymalna wysokos¢ jest ustawiona ponizej aktualnej wysokosci podczas
RTH, dron zejdzie do maksymalnej wysokosci i wréci do punktu Home.
- Wysokoé¢ RTH nie moze by¢ zmieniona podczas uzywania funkcji RTH.
- Jedliistnieje duza réznica pomiedzy aktualng wysokoscig a wysokoscig RTH, moc




uzywanego akumulatora nie moze by¢ doktadnie obliczona ze wzgledu na predkos¢
wiatru na réznych wysokosciach. Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na komunikaty
dotyczace mocy akumulatora i ostrzezenia w aplikacji D)l Pilot 2.

- Tryb Advanced RTH nie bedzie dostepny, jesli warunki oswietlenia i otoczenia nie
beda odpowiednie dla systeméw wizyjnych podczas startu lub RTH.

- Podczas trybu Advanced RTH, dron uruchomi funkcje Straight Line RTH, jesli
warunki o$wietleniowe i otoczenie nie beda odpowiednie dla systeméw wizyjnych i
dron nie bedzie mégt unikng¢ przeszkéd. Przed wejsciem w funkcje RTH nalezy
ustawi¢ odpowiednig wysoko$¢ RTH.

- Jesli sygnat z aparatury jest prawidtowy podczas Advanced RTH, drazek sterujgcy
moze by¢ uzywany do sterowania predkoscig lotu, ale nie bedzie mozliwe sterowanie
potozeniem i wysokoscig, a dron nie bedzie mégt lecie¢ w lewo lub w prawo. Przyspie-
szenie wymaga uzycia wiekszej mocy. Dron nie moze unika¢ przeszkéd, jeéli predkos¢
lotu przekracza rzeczywistg predko$¢ wykrywania. Dron wytraci predkos$¢ i zawisnie
w miejscu oraz wyjdzie z RTH, jezeli drazek sterujgcy zostanie maksymalnie wcisniety.
Po zwolnieniu drazka bedzie mozna sterowac¢ dronem.

- Jedli sygnat z aparatury jest prawidtowy podczas Straight Line RTH, przy uzyciu
aparatury mozna sterowa¢ predkoscig i wysokoscig lotu, ale nie mozna sterowac
potozeniem drona i nie mozna lecie¢ w lewo lub w prawo. Dron nie moze unika¢
przeszkdéd, jezeli do przyspieszania uzywany jest drazek sterujgcy, a predkos¢ lotu
przekracza rzeczywistg predkos¢ wykrywania. Jezeli dron wznosi sie lub leci do
przodu, wcisnij drazek sterujgcy catkowicie w przeciwnym kierunku, aby wyjé¢ z RTH.
Zwolnij drazek sterujacy, aby odzyskac sterowanie nad dronem.

- Jezeli dron osiggnie maksymalng wysokos$¢ podczas wznoszenia w trakcie RTH, dron
zatrzyma sie i powréci do Punktu Home na aktualnej wysokosci.

- Dron zawi$nie w miejscu, jezeli osiggnie maksymalng wysoko$¢ podczas wznoszenia
po wykryciu przed nim przeszkéd.

A

Tryb low battery RTH

Jesli poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski i nie ma wystarczajacej mocy,
aby wréci¢ do punktu Home, wyladuj dronem tak szybko, jak to mozliwe. Aby
unikng¢ niebezpieczefistwa spowodowanego niewystarczajgcg mocg, dron
automatycznie obliczy, czy akumulator posiada wystarczajgco duzo mocy, aby
polecie¢ do punktu Home z biezacej lokalizacji. W DJI Pilot 2 pojawi sie komunikat
ostrzegawczy, gdy poziom natadowania akumulatora bedzie niski i dron bedzie
mogt obstugiwac tylko tryb Low Battery RTH. Dron poleci do punktu Home, jesli nie
zostanie podjeta zadna czynno$¢ po 10-sekundowym odliczaniu. Anuluj funkcje
RTH naciskajgc przycisk RTH lub przycisk wstrzymania lotu na aparaturze.
Ostrzezenie o niskim poziomie natadowania akumulatora zostanie wyswietlone
tylko raz podczas lotu. Jesli RTH zostanie anulowane po ostrzezeniu, akumulator
moze nie mie¢ wystarczajgcej mocy, aby bezpiecznie wylgdowaé, co moze
doprowadzi¢ do rozbicia drona lub jego utraty. Dron wylgduje automatycznie, jezeli
aktualny poziom akumulatora moze utrzymac drona tylko na czas, aby zej$¢ z
aktualnej wysokosci. Automatycznego lgdowania nie mozna anulowa¢, ale za
pomocg aparatury mozna zmienia¢ ruch poziomy i predkos¢ opadania drona
podczas lgdowania. Jesli moc jest wystarczajgca, mozna uzywac drazka przepustni-
cy, aby dron wznosit sie z predkoscig 1 m/s.
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Podczas automatycznego lgdowania nalezy porusza¢ dronem w poziomie, aby jak
najszybciej znalez¢ odpowiednie miejsce do lagdowania. Dron spadnie, jesli
uzytkownik bedzie stale wciskat drazek przepustnicy do géry, az do wyczerpania
mocy akumulatora.

Wskaznik poziomu natadowania akumulatora

Ostrzezenie o
bardzo niskim

poziomie

natadowania
akumulatora l

Ostrzezenie o

natadowania
akumulatora

niskim poziomie

Wystarczajacy poziom
natadowania

akumulatora (zielony)
Pozostaty czas trwania lotu
J

Automatyczne lgdowanie

(czerwony)

Moc wymagana do

powrotu do punktu
Home (z6tty)

Ostrzezenie

Skutek

Lot

Low Battery RTH

Pozostaty poziom
akumulatora
wystarczy tylko na
bezpieczne
dotarcie drona do
punktu Home.

Jesli wybrano tryb RTH, dron poleci do punktu
Home automatycznie i uruchomi sie zabezpieczenie
podczas ladowania. Uzytkownicy mogg odzyskac
kontrole nad dronem i wylgdowac nim recznie
podczas RTH.
Ostrzezenie nie pojawi sie ponownie po
rezygnacji z funkcji RTH. Nalezy podja¢
przemyslang decyzje i zapewnic¢
bezpieczenstwo podczas lotu.

Automatyczne
lagdowanie

Pozostaty poziom
akumulatora
wystarczy jedynie
na ladowanie
drona z aktualnej
wysokosci.

Dron wyladuje automatycznie, a
zabezpieczenie podczas lgdowania
zostanie wtaczone.

Przewidywany
pozostaty czas lotu

Przewidywany
pozostaty czas lotu
drona jest oparty
na jego aktualnym
poziomie
natadowania
akumulatora.

~

Ostrzezenie o niskim
poziomie natadowania
akumulatora

Nacisnij e o o -> 4 W
podgladzie kamery,
aby ustawi¢ warto$¢
graniczng niskiego
poziomu
natadowania.*

Aparatura bedzie wydawac¢ dtugie
sygnaty dzwiekowe. Uzytkownik nadal
moze sterowac dronem.

Ostrzezenie o bardzo
niskim poziomie
natadowania
akumulatora

Nacisnij e o o -> W
podgladzie kamery,
aby ustawi¢ wartos¢
graniczng bardzo
niskiego poziomu
natadowania.*

Aparatura bedzie wydawac krotkie sygnaty
dzwiekowe. Uzytkownik moze nadal
sterowac dronem. Dalszy lot dronem jest
niebezpieczny. Nalezy natychmiast
wylgdowac.

* Wartos¢ graniczna jest inna niz w przypadku trybu Low Battery RTH lub automatycznego
ladowania.

ViN

Punkty oznaczone kolorami oraz szacowany pozostaty czas lotu na wskazniku
poziomu natadowania akumulatora sg automatycznie dostosowywane do aktualnej
lokalizacji i statusu drona.
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Tryb Failsafe RTH

Dziatanie drona po utracie sygnatu z aparatury moze by¢ ustawione na funkcje RTH,
ladowanie lub zawis w aplikacji DJI Pilot 2. Jedli punkt Home zostat pomysinie
zapisany i kompas dziata prawidtowo, Failsafe RTH automatycznie uruchamia sie
po utracie sygnatu z aparatury na dtuzej niz sze$¢ sekund.

Jesli odwietlenie jest wystarczajace, a systemy wizyjne dziatajg prawidtowo, DJI Pilot
2 wyswietli trase RTH, ktéra zostata wygenerowana przez drona przed utratg
sygnatu z aparatury i powréci do punktu Home uzywajac trybu Advanced RTH
zgodnie z ustawieniami RTH. Dron pozostanie w RTH, nawet jesli sygnat z aparatury
zostanie przywrécony. D) Pilot 2 odpowiednio zaktualizuje trase RTH.

Jedli odwietlenie nie jest wystarczajace, a systemy wizyjne nie sa dostepne, dron
przejdzie do opcji Original Route RTH (pierwotna trasa RTH).

Procedura Original Route RTH:

1. Dron wytraci predkosc i zawisnie w miejscu.

2. a. Jezeli dron znajduje sie dalej niz 50 m od punktu Home, dron dostosuje swoje
potozenie i cofnie si¢ 0 50 m na swojej pierwotnej trasie lotu przed wejsciem w
funkcje Straight Line RTH.

b. Jezeli dron znajduje sie dalej niz 5 m, ale mniej niz 50 m od punktu Home, urucho-
miona zostanie funkcja Straight Line RTH.

c. Dron wyladuje natychmiast, jezeli w chwili rozpoczecia RTH znajduje sie w
odlegtosci mniejszej niz 5 m od Punktu Home.

3. Dron wyladuje, a silniki zatrzymaja sie po dotarciu do Punktu Home.

Dron uruchomi lub pozostanie w funkgji Straight Line RTH, jezeli podczas RTH
zostanie przywrécony sygnat z aparatury.

/\ - Dron moze nie by¢ w stanie prawidtowo powrdéci¢ do punktu Home, jezeli
sygnat GNSS jest staby lub niedostepny. Dron moze wejs¢ w tryb ATTI, jezeli
sygnat GNSS stanie sie staby lub niedostepny po wprowadzeniu trybu Failsafe
RTH. Dron zawidnie w miejscu na chwile przed Ilagdowaniem.

- Wazne jest, aby ustawi¢ odpowiednig wysoko$¢ RTH przed kazdym lotem.
Uruchom DJI Pilot 2 i ustaw wysoko$¢ RTH. Domysina wysoko$¢ RTH to 100 m.
- Dron nie moze unika¢ przeszkéd podczas trybu Failsafe RTH, jesli systemy
wizyjne sgq wylaczone.

- Strefy GEO moga mie¢ wptyw na procedure RTH. Unikaj lotéw w poblizu stref
GEO.

- Dron moze nie by¢ w stanie wréci¢ do punktu Home, gdy predkos¢ wiatru jest
zbyt duza. Nalezy lata¢ z zachowaniem ostroznosci.

- Nalezy uwaza¢ na mate lub cienkie obiekty (takie jak gatezie drzew lub linie
energetyczne) oraz obiekty przezroczyste (takie jak woda lub szkto) podczas
RTH. Wyjdz z procedury RTH i steruj dronem regcznie w sytuacji awaryjnej.

- Procedura RTH moze nie by¢ dostepna w niektérych srodowiskach, nawet
jezeli systemy wizyjne dziataja. W takich przypadkach dron wyjdzie z procedury
RTH.
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Zabezpieczenie podczas lgdowania

Zabezpieczenie podczas lagdowania bedzie uruchamiane podczas trybu Smart RTH.
Zabezpieczenie podczas lgdowania wiaczy sie, gdy dron zacznie lagdowac.

1. W trakcie zabezpieczenia podczas lgdowania, dron automatycznie wykryje i
ostroznie wylgduje na odpowiednim terenie.

2. Jedli teren zostanie uznany za niewtasciwy do lagdowania, dron zawisnie i bedzie
czekat na potwierdzenie uzytkownika.

3. Jesli zabezpieczenie podczas Igdowania nie dziata, aplikacja DJI Pilot 2 wys$wietli
komunikat o lagdowaniu, gdy dron zejdzie do wysokosci 0,5 m od podtoza. Nacis$nij
przycisk potwierdzenia lub wciénij catkowicie drazek przepustnicy i przytrzymaj
przez jedng sekundg, aby dron wylgdowat.

A\ - Zabezpieczenie podczas lagdowania nie bedzie dziata¢ w nastepujacych sytuacjach:
a. Jesli dolny system wizyjny jest wytgczony.
b. Jezeli uzytkownik obstuguje drazek sterujacy pitch/roll/throttle (zabezpieczenie
przed lgdowaniem zostanie ponownie aktywowane, gdy drazek sterujacy nie bedzie
uzywany).
c. Jesli system pozycjonowania nie dziata prawidtowo (np. btedy zwigzane z
przesuwaniem potozenia).
d. Jesli system wizyjny wymaga kalibracji. Jedli oswietlenie jest zbyt ciemne, aby
system wizyjny mégt dziatac.
e. Jedli nie uzyskano waznych danych obserwacyjnych i nie mozna wykry¢ warunkéw
terenu, dron znizy sie do 0,5 m nad ziemig i zawi$nie w oczekiwaniu na potwierdzenie
ladowania przez uzytkownika.

Precyzyjne lagdowanie

Dron podczas procedury RTH automatycznie skanuje i prébuje dopasowac sie do
ponizszych cech terenu. Dron wylgduje, gdy aktualny teren bedzie pasowat do
punktu Home. Jedli dopasowanie terenu nie powiedzie sie, w aplikacji D)I Pilot 2
pojawi sie komunikat.

A\ - Zabezpieczenie podczas ladowania jest aktywowane podczas precyzyjnego
ladowania.
- Wykonanie precyzyjnego ladowania podlega nastepujgcym warunkom:
a. Punkt Home musi by¢ zapisany przy starcie i nie moze by¢ zmieniany podczas lotu.
W przeciwnym razie dron nie bedzie zapisywat cech terenu punktu Home.
b. Podczas startu dron musi wznie$¢ sie na wysoko$¢ co najmniej 7 m przed
wykonaniem lotu poziomego.
c. Cechy terenu punktu Home muszg pozosta¢ w przewazajacej czesci niezmienione.
d. Cechy terenu punktu Home muszg by¢ wystarczajgco charakterystyczne. Teren
typu pola pokrytego $niegiem nie jest odpowiedni.
e. Warunki o$wietleniowe nie moga by¢ zbyt jasne ani zbyt ciemne.
- Podczas precyzyjnego lgdowania dostepne sg nastepujace czynnosci:
a. Przesuniecie drazka przepustnicy w dot, aby przyspieszy¢ ladowanie.
b. Przesuniecie drazka sterujgcego w dowolnym kierunku poza kierunkiem przepust-
nicy, aby zatrzymac¢ precyzyjne lagdowanie. Dron bedzie opadat pionowo po
zwolnieniu drazkéw sterujgcych.
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Ograniczenia lotu

System GEO (Geospatial Environment Online)

System GEO DJI to globalny system informacyjny, ktéry w czasie rzeczywistym
dostarcza informacje dotyczace bezpieczenstwa lotdéw i aktualizacji ograniczen
oraz zapobiega lotom UAV w ograniczonej przestrzeni powietrznej. W wyjatkowych
okolicznosciach, ograniczone obszary mogg zosta¢ odblokowane, aby umozliwi¢
loty. Przedtem jednak uzytkownik musi ztozy¢ wniosek o odblokowanie w oparciu
o aktualny poziom ograniczern w obszarze planowanego lotu. System GEO moze
nie spetnia¢ wszystkich wymogéw lokalnego prawa i przepiséw. Uzytkownicy
ponosza petng odpowiedzialno$¢ za wiasne bezpieczenstwo lotu i przed ztozeniem
wniosku o odblokowanie lotu w obszarze objetym ograniczeniami muszg skonsul-
towac sie z lokalnymi wtadzami w sprawie odpowiednich wymogéw prawnych i
regulacyjnych.

Strefy GEO

System GEO DJI wyznacza bezpieczne obszary lotéw, wskazuje poziomy ryzyka,
powiadamia o bezpieczenstwie dla poszczegélnych lotéw oraz oferuje informacje o
ograniczonej przestrzeni powietrznej. Wszystkie obszary ograniczonego lotu sa
okreslane jako strefy GEO, ktére sa dodatkowo podzielone na strefy ograniczone,
strefy autoryzagji, strefy ostrzegawcze, rozszerzone strefy ostrzegawcze oraz strefy
wysokosci. Uzytkownicy moga wyswietla¢ takie informacje w czasie rzeczywistym w
aplikacji DJI Pilot 2. Strefy GEO to okreslone obszary lotéw, w tym miedzy innymi
lotniska, miejsca duzych imprez, miejsca, w ktérych wystapity sytuacje kryzysowe
(takie jak pozary laséw), elektrownie jgdrowe, wiezienia, nieruchomosci rzgdowe i
obiekty wojskowe.

Domyslnie system GEO ogranicza starty i loty w strefach, ktére moga powodowac¢
problemy zwigzane z bezpieczeistwem lub ochrong. Mapa stref GEO, ktéra
zawiera kompleksowe informacje na temat stref GEO na catym S$wiecie jest
dostepna na oficjalnej stronie internetowej DJI: https://www.dji.com/flysafe/geo-
-map.

Ograniczenia lotu w strefach GEO

W ponizszym rozdziale szczeg6towo opisano ograniczenia lotu dla wyzej wymienio-
nych stref GEO.

Strefa GEO Ograniczenie lotu Sytuacja

Zabrania sie lotéw w Start: silniki drona nie mogg zostac
strefach ograniczo- uruchomione w strefach ograniczonych.

nych. Jesli uzyskano | Podczas lotu: gdy dron wykona lot wewnatrz
pozwolenie na lot w | strefy ograniczonej, w aplikacji DJI Pilot 2

Strefy strefie ograniczonej, |rozpocznie sie 100-sekundowe odliczanie.
0graniczone | ogwiedz strone Po zakoriczeniu odliczania, dron
(czerwone) | pttps://www.dji.- natychmiast wigczy tryb pétautomatycznego
com/flysafe lub ladowania i wytgczy silniki po wylgdowaniu.

skontaktuj sie z
flysafe@dji.com, aby
odblokowac strefe.

Podczas lotu: jesli dron zblizy sie do granicy
strefy ograniczonej, dron automatycznie
wytraci predkos¢ i zawisnie.
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Dron nie bedzie
mogt wystartowac

Start: silniki drona nie mogg zosta¢
uruchomione w strefach autoryzacji. Aby
lata¢ w strefie autoryzacji, uzytkownik jest
zobowigzany do ztozenia wniosku o
niestandardowe odblokowanie.

Strefy w strefie iedli
autoryzacji | o ©o 0 i Podczas lotu: jesli dron wykona lot
(niebieskie) yzadjl, Jeslinie 1 \yewnatrz strefy autoryzacji, w aplikacji DI
uzyska P°?W°'eﬂ'a Pilot 2 rozpocznie sie 100-sekundowe
nalotwtejstrefie. | ojjiczanie. Po zakonczeniu odliczania, dron
wigczy tryb pétautomatycznego lagdowania i
wytaczy swoje silniki po wylagdowaniu.
Stref Ostrzezenie zostanie | Dron moze lata¢ w strefie, jednak uzytkownik
y wyswietlone, gdy dron| jest zobowigzany do zapoznania sie z
ostrzegawcze wykona lot wewnatrz | ostrzezeniem.
(26ite) strefy ostrzegania.
Jedli dron wykonuje Po potwierdzeniu ostrzezenia dron moze
Rozszerzone ||ot w rozszerzonej kontynuowac lot.
strefy | strefie ostrzegawcze),
ostrzegawcze | zostanie wyswietlone
(pomaran- | ostrzezenie z prosba
czowe) | o potwierdzenie trasy
lotu.
Jesli sygnat GNSS jest silny, dron nie moze
lecie¢ powyzej limitu wysokosci.
Podczas lotu: gdy sygnat GNSS zmieni sie ze
. stabego na silny, w aplikacji DJI Pilot 2
Wysoko$¢ drona rozpocznie sie 100-sekundowe odliczanie,
Strefy | jest ograniczona jesli dron przekroczy limit wysokosci. Po
wysokosci | podczas lotu zakonczeniu odliczania, dron zejdzie ponizej
(szare) wewnatrz strefy limitu wysokosci i zawisnie.

wysokosci.

Jesli dron zbliza sie do granicy strefy
wysokosci, a sygnat GNSS jest silny, dron
automatycznie wytraci predkos¢ i zawisnie,
jesli znajdzie sie powyzej limitu wysokosci.

L= Pétautomatyczne ladowanie: Wszystkie funkcje drazka oprécz funkcji drazka
przepustnicy i przycisku RTH s dostepne podczas znizania i lgdowania. Silniki
drona wytaczg sie automatycznie po wylgdowaniu. Wskazane jest, aby przed
pétautomatycznym lgdowaniem skierowac dron w bezpieczne miejsce.

Strefa buforowa

Strefy buforowe dla stref ograniczonych/stref autoryzacji: aby zapobiec przypadko-
wemu wleceniu drona do strefy ograniczonej lub strefy autoryzacji, system GEO
tworzy strefe buforowg o szerokosci okoto 20 metréw poza kazda strefg ograniczo-
na i strefg autoryzacji. Jak pokazano na ponizszej ilustracji, dron moze startowac i
ladowac poza strefg ograniczen lub autoryzacji tylko wtedy, gdy znajduje sie
wewnatrz strefy buforowej.
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Dron nie moze lecie¢ w kierunku strefy ograniczonej lub strefy autoryzacji, chyba ze
zatwierdzono wniosek o odblokowanie. Dron nie moze wlecie¢ z powrotem do
strefy buforowej po jej opuszczeniu.

Strefy buforowe dla stref wysokosci: poza kazda strefg wysokosci ustalona jest
strefa buforowa o szerokosci okoto 20 metréw. Jak pokazano na ponizszej ilustracji,
podczas zblizania sie do strefy buforowej strefy wysokosci w kierunku poziomym,
dron stopniowo zmniejsza predkos¢ lotu i zawisa poza strefg buforowg. Podczas
zblizania sie do strefy buforowej od spodu w kierunku pionowym, dron moze
wznosi¢ sie i opadac na okres$long wysokos¢ lub odlecie¢ od strefy wysokosci. Dron
nie moze lecie¢ w kierunku strefy wysokosci. Dron nie moze wlecie¢ z powrotem do
strefy buforowej w kierunku poziomym po opuszczeniu strefy buforowej.

o o

Strefa ograniczona/
strefa autoryzacji

ol -
o on

Strefa wysokosci

Strefa
buforowa

[
g

Teren lagdowania

I
£

tl AC

“ Ograniczenie wysokosci
J

Teren ladowania

Odblokowanie stref GEO

Aby spetni¢ wymagania uzytkownikéw, DI zapewnia dwa tryby odblokowania:
Odblokowanie w czasie rzeczywistym i Niestandardowe odblokowanie. Uzytkowni-
cy mogg ztozy¢ wniosek na stronie DJI Fly Safe albo za pos$rednictwem urzadzenia
mobilnego.

Odblokowanie w czasie rzeczywistym jest przeznaczone do odblokowania stref
autoryzacji. Aby wykonac takie odblokowanie, uzytkownik musi ztozy¢ wniosek o
odblokowanie za posrednictwem strony internetowej DJI Fly Safe pod adresem
https://www.dji.com/flysafe. Po zatwierdzeniu zadania odblokowania, uzytkownik
moze zsynchronizowac licencje na odblokowanie poprzez aplikacje D)l Pilot 2. Aby
odblokowac strefe, opcjonalnie, uzytkownik moze uruchomic¢ lub wlecie¢ dronem
bezposrednio do zatwierdzonej strefy autoryzacji i postepowac zgodnie z komuni-
katami w aplikacji DJI Pilot 2, aby odblokowac¢ strefe. W przypadku odblokowania w
czasie rzeczywistym, uzytkownik moze wyznaczy¢ okres odblokowania, podczas
ktérego mozna wykonywac wiele lotéw. Opcjonalne odblokowanie jest wazne tylko
dla jednego lotu. Jesli dron zostanie ponownie uruchomiony, uzytkownik bedzie
musiat ponownie odblokowac strefe.
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Niestandardowe odblokowanie jest przystosowane do uzytkownikéw o okreslo-
nych wymaganiach. Wyznacza zdefiniowane przez uzytkownika niestandardowe
obszary lotéw i udostepnia dokumenty zezwoler na loty dostosowane do potrzeb
réznych uzytkownikéw. Ta opcja odblokowania jest dostepna we wszystkich
krajach i regionach oraz mozna jg uzyskac za posrednictwem strony internetowej
DJI Fly Safe pod adresem https://www.dji.com/flysafe.

Odblokowanie na urzadzeniu mobilnym: uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i nacisnij
mape stref GEO na ekranie gtéwnym. Wyswietl liste licencji odblokowujacych i
nacisnij @, aby wyswietli¢ ich szczegdty. Wyswietlony zostanie link do licencji
odblokowujacej oraz kod QR. Uzywajac urzadzenia mobilnego zeskanuj kod QR i
zt6z wniosek o odblokowanie bezposrednio z urzgdzenia mobilnego.

Aby uzyska¢ wiecej informacji na temat odblokowania, odwiedZ strone
https://www.dji.com/flysafe lub skontaktuj sie z flysafe@dji.com.

Ograniczenia dotyczace maksymalnej wysokosci i odlegtosci

Maksymalna wysokos$¢ lotu ogranicza wysoko$¢ lotu drona, natomiast maksymal-
na odlegto$¢ lotu ogranicza promien lotu drona wokét punktu Home. Ograniczenia
mozna ustawi¢ przy uzyciu aplikacji DJI Pilot 2 w celu zwigkszenia bezpieczenstwa
lotu.

Maksymalna wysokos¢

Punkt Home
Maksymalna odlegtos¢

Wysokos¢ drona po wigczeniu zasilania

Punktu Home nie mozna manualnie aktualizowa¢ podczas lotu.

Silny sygnat GNSS

Ograniczenia lotu Komunikat w DI Pilot 2

Wysoko$¢ drona nie moze przekroczy¢| Dron zbliza sie do maks. wyso-

Wit vyl @t wartosci ustawionej w aplikacji DJI Pilot 2. | kosci lotu. Zachowaj ostrozno$¢.

Odlegtos¢ w linii prostej od drona do | Dron zbliza sie do maksymalnej
punktu Home nie moze przekroczy¢ | odlegtoscilotu. Zachowaj
maksymalnej odlegtosci lotu ustawionej | ostroznosc.

w aplikacji DJI Pilot 2.

Maks. odlegtos¢
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Staby sygnat GNSS

Ograniczenia lotu Komunikat w DJI Pilot 2

Jesli sygnat GNSS jest staby lub gdy ikona Dron zbliza sie do maksymalnej
GNSS jest z6tta badZ czerwona, a $wiatto wysokosci lotu. Zachowaj
otoczenia jest zbyt ciemne, maksymalna 0stroznoéé.
wysokos$¢ wynosi 3 m. Maksymalna
Vislsymelne wysokos¢ to wysokos¢ wzgledna mierzona
sol{oéc’ przez czujnik podczerwieni. Jesli sygnat
Wy GNSS jest staby, ale $wiatto otoczenia jest
wystarczajace, maksymalna wysoko$¢
wynosi 30 m.

Maksymalna . . X
odlegtos¢ Bez ograniczen Nie dotyczy.

A\ Jezeli przy kazdym wiaczeniu zasilania wystepuje silny sygnat GNSS, ograniczenie
wysokosci automatycznie zostaje anulowane.

+ Jedli dron przekroczy okreslony limit, uzytkownik moze nadal sterowa¢ dronem, ale nie
moze zblizy¢ sie do ograniczonego obszaru.

+ Ze wzgleddw bezpieczeristwa nie nalezy lata¢ dronem w poblizu lotnisk, autostrad, stacji
kolejowych, linii kolejowych, centréw miast lub innych niebezpiecznych obszaréw.
Nalezy lata¢ dronem tylko w zasiegu wzroku

System D]l AirSense

Drony z technologig ADS-B aktywnie wysytajg informacje o locie, w tym lokalizacje, trase
lotu, predkos¢ i wysokos¢.

Drony wyposazone w system DJI AirSense mogg odbiera¢ informacje o locie wysytane
z nadajnikéw ADS-B zgodnych ze standardami 1090ES lub UAT w promieniu 10
kilometréw. Na podstawie odebranych informacji o locie, DJI AirSense moze przeana-
lizowa¢ i uzyskac lokalizacje, wysokos¢, kierunek oraz predko$¢ otaczajgcych samolo-
téw i poréwnac takie dane z dronem DI, aby obliczy¢ w czasie rzeczywistym potencjal-
ne ryzyko kolizji z otaczajgcymi obiektami. DJI AirSense wyswietli komunikat
ostrzegawczy w aplikacji DJI Pilot 2 w zaleznosci od poziomu ryzyka.

DJI AirSense wydaje komunikaty ostrzegawcze o zblizajacych sie okreslonych samolotach
tylko w specjalnych okolicznosciach. Nalezy zawsze lata¢ dronem w zasiegu linii wzroku
i zachowac ostroznos¢ przez caty czas, aby zapewni¢ bezpieczenistwo podczas lotu. Nalezy
pamieta¢, ze system DJI AirSense posiada nastepujgce ograniczenia:

1. DJI AirSense moze odbiera¢ komunikaty wysytane tylko przez obiekty wyposazone
w sprzet ADS-B Out, ktéry jest zgodny ze standardami 1090ES (RTCA DO-260) lub UAT
(RTCA Do-282). Urzadzenia DJI nie mogg odbiera¢ komunikatéw wysytanych
z samolotéw lub wyswietla¢ ostrzezerh o samolotach niewyposazonych w prawidtowo
dziatajace urzadzenia ADS-B Out.
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2. Jesli pomiedzy samolotem a dronem DJI znajduje sie przeszkoda, DJI AirSense nie
bedzie mégt odbiera¢ komunikatéw ADS-B z samolotu ani wysytac ostrzezen do
uzytkownika. Uwaznie obserwuj swoje otoczenie i lataj z zachowaniem ostroznosci.

3. Komunikaty ostrzegawcze mogg by¢ opéznione, jesli DJI AirSense doswiadczy wszelkich
zaktécen z otoczenia. Doktadnie obserwuj swoje otoczenie i lataj z zachowaniem
ostroznosci.

4, Komunikaty ostrzegawcze mogg nie zosta¢ odebrane, jesli dron DJI nie jest w stanie
uzyskac informacji o swojej lokalizacji.

5. DJI AirSense nie moze odbiera¢ komunikatéw ADS-B z samolotéw lub wysytac ostrzezen
do uzytkownika, gdy jest on wytgczony lub Zle skonfigurowany.

Jesli system DJI AirSense wykryje zagrozenie, w aplikacji DJI Pilot 2 pojawi sie projekcja AR, intuicyjnie
wskazujac odlegtos¢ miedzy dronem DJI a obiektem, wydajac alert ostrzegawczy. Uzytkownicy powinni
postepowac zgodnie z wytycznymi w aplikacji DJI Pilot 2 po otrzymaniu alertu.

1. Uwaga: na mapie pojawi sie niebieska ikona samolotu.
2. Uwaga: aplikacja wyswietli komunikat: "Manned aircraft detected nearby. Fly with

caution." (Wykryto w poblizu obiekt. Le¢ z zachowaniem ostroznosci). Na podgladzie
z kamery pojawi sie niewielka, pomaranczowa, kwadratowa ikona z informacjg
o odlegtosci, a na podgladzie z mapy pojawi sie¢ pomaranczowa ikona samolotu.

3. Ostrzezenie: aplikacja wyswietli komunikat: "Collision risk. Descend or ascend
immediately." (Ryzyko kolizji. Natychmiast zniz sie lub wznie$ sie). Jesli uzytkownik nie
wykona czynnosci, aplikacja wyswietli: "Collision risk. Fly with caution." (Ryzyko kolizji.
Zachowaj ostrozno$¢). Na podgladzie z kamery pojawi sie niewielka, czerwona, kwadrato-
wa ikona z informacja o odlegtosci, a na podgladzie z mapy pojawi sie czerwona ikona
samolotu. Aparatura bedzie wibrowa¢, aby poinformowac o ostrzezeniu.

System APAS 5.0

System APAS 5.0 jest dostepny w trybie Normal i Tripod. Po wtgczeniu systemu APAS, dron
bedzie nadal reagowat na polecenia uzytkownika i planowat swojg trase wedtug ruchéw
drazka sterujgcego oraz $rodowiska lotu. System APAS utatwia unikanie przeszkéd, uzyskanie
stabilnego nagrania oraz zapewnia lepsze wrazenia podczas lotu.

Poruszaj drgzkami sterujgcymi w dowolnym kierunku. Dron bedzie omijat przeszkody lecgc
nad, pod, w lewo lub prawo od przeszkody. Dron moze réwniez reagowac na ruchy drazka
sterujgcego podczas omijania przeszkéd.

Kiedy system APAS jest wigczony, mozna zatrzymac drona poprzez nacisniecie przycisku
wstrzymania lotu na aparaturze. Dron wytraci predkos¢ i zawisnie na trzy sekundy oraz bedzie
oczekiwat na dalsze polecenia.

Aby wigczy¢ system APAS, wejdz w podglad kamery w aplikacji DJI Pilot 2, naci$nij ««« -> (X,

nastepnie opcje Obstacle Avoidance (Unikanie przeszkdd) i wigcz APAS wybierajgc opcje Avoid
(Unikanie).
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Zabezpieczenie podczas lgdowania

Za
(U

bezpieczenie podczas Igdowania zostanie aktywowane, jesli opcja Obstacle Avoidance
nikanie przeszkdd) jest ustawiona na Avoid (Unikanie) lub Brake (Zatrzymanie), a uzytkownik

przesunie drgzek przepustnicy w dot, aby wylgdowaé¢ dronem. Zabezpieczenie podczas
ladowania uruchamia sig, gdy dron zaczyna lagdowac.

1.

2.

W trakcie zabezpieczenia podczas lagdowania dron automatycznie wykryje i ostroznie
wyladuje na odpowiednim terenie.

Jesliteren zostanie okreslony jako nieodpowiedni do Iagdowania, dron zawiénie po osiggnie-
ciu wysokosci 0,8 m nad powierzchnia terenu. Przesun drazek przepustnicy w dét na dtuzej
niz pie¢ sekund, a dron wylgduje bez funkcji unikania przeszkéd.

/\ + Upewnij sig, ze korzystasz z systemu APAS, gdy systemy wizyjne sg wtgczone. Upewnij

sie, ze wzdtuz trasy lotu nie znajdujg sie ludzie, zwierzeta, obiekty o matej powierzchni
(np. gatezie drzew) lub obiekty przezroczyste (np. szkto lub woda).

Upewnij sie, ze korzystasz z systemu APAS, gdy systemy wizyjne sg wtgczone lub gdy

sygnat GNSS jest silny. APAS moze nie dziata¢ prawidtowo, gdy dron leci nad wodg lub

terenem pokrytym $niegiem.

* Zachowaj szczegblng ostrozno$¢ podczas latania w ekstremalnie ciemnym (<300 lux)
lub jasnym (>10,000 lux) otoczeniu.

+ Zwrdé¢ uwage na aplikacje DJI Pilot 2 i upewnij sig, ze APAS dziata prawidtowo.

* System APAS moze nie dziata¢ prawidtowo, gdy dron leci w poblizu ograniczen lotu

lub w strefie GEO.

No u ok
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Lista kontrolna przed lotem

Upewnij sie, ze aparatura i akumulator sg w petni natadowane, oraz, ze akumulator jest
prawidtowo zamontowany.

Upewnij sig, ze $migta sg prawidtowo zamontowane i nie sg uszkodzone lub zdeformowane, w
silnikach lub $migtach nie znajduja sie zadne obce przedmioty, a $migta i ramiona $migiet s
roztozone.

Upewnij sie, ze obiektywy i ostony systemoéw wizyjnych, kamer, czujnikéw podczerwieni oraz
wskaznikéw ostrzegawczych s czyste, nie posiadajg naklejek i nie s3 w zaden sposéb
zablokowane.

Upewnij sie, ze przed wiaczeniem zasilania drona zdjgte$ ostone gimbala.

Upewnij sie, ze ostony gniazda kart microSD i portu PSDK zostaty prawidtowo zamkniete.
Upewnij sie, ze anteny aparatury sg ustawione w odpowiedniej pozycji.

Upewnij sie, ze aplikacja DJI Pilot 2 oraz oprogramowanie drona zostaty zaktualizowane do
najnowszej wersiji.

Wiacz zasilanie drona i aparatury sterujgcej. Upewnij sig, ze wskaznik statusu na aparaturze
oraz wskazniki poziomu akumulatora drona $wieca sie na zielono. Oznacza to, ze dron
i aparatura sg potaczone, oraz, ze aparatura umozliwia sterowanie dronem.

Upewnij sie, Ze wybrany obszar lotu znajduje sie poza wszelkimi strefami GEO, a warunki lotu
sg odpowiednie do wykonywania lotéw. Ustaw drona na otwartym i ptaskim terenie. Upewnij
sie, ze w poblizu nie ma zadnych przeszkéd, budynkéw ani drzew, a dron znajduje sie



w odlegtosci 5 m od uzytkownika. Dron powinien by¢ skierowany tytem do uzytkownika.

10. Aby zapewni¢ bezpieczenstwo podczas lotu, wejdZz w podglad kamery w aplikacji DJI Pilot 2
i sprawdz parametry na liscie kontrolnej przed lotem, takie jak ustawienia failsafe, tryb drazka
sterujgcego, wysokos$¢ RTH i odlegto$¢ od przeszkéd. Wskazane jest ustawienie czynnosci
zwigzanej z utratg kontroli podczas procedury RTH.

1

-

. Upewnij sie, ze aplikacja DJI Pilot 2 jest prawidtowo uruchomiona, aby wspoméc obstuge
drona. BEZ DANYCH DOTYCZACYCH LOTU ZAREJESTROWANYCH PRZEZ APLIKACJE DJI PILOT 2,
W PEWNYCH SYTUACJACH (W TYM W PRZYPADKU UTRATY DRONA), DJI MOZE NIE ZAPEWNIC
UZYTKOWNIKOWI OBSEUGI POSPRZEDAZOWEJ LUB NIE PONIESC ODPOWIEDZIALNOSCI.

12. Wydziel obszar powietrzny do lotu, jezeli wiele dronéw wykonuje loty w tym samym czasie,
aby unikna¢ kolizji w powietrzu.

Uruchamianie/zatrzymywanie silnikéw
Uruchomienie silnikéw
Do uruchomienia silnikéw uzywa sie polecenia Combination Stick Command (CSC). Naci$nij oba

drazki do wewnetrznych lub zewnetrznych dolnych rogéw, aby uruchomic¢ silniki. Gdy silniki
zaczng sie kreci¢, zwolnij oba drazki jednoczesnie.

§§> lub §§> @%
"4 74 ™
Zatrzymywanie silnikéw

Silniki mozna zatrzymac¢ na dwa sposoby:

Sposéb 1: po wylgdowaniu drona, przesun drazek przepustnicy w dot i przytrzymaj. Silniki
zatrzymajg sie po trzech sekundach.

Sposéb 2: po wylagdowaniu drona, przesun drgzek przepustnicy w dét i wykonaj to samo polecenie
CSC, ktére jest uzywane do uruchomienia silnikéw. Zwolnij oba drazki po zatrzymaniu silnikéw.

=

| (‘ >> (¢ lub [
173 N ~4 72 ]
&

Sposéb 1 Sposéb 2
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Zatrzymanie silnikéw w trakcie lotu

Zatrzymanie silnikéw w trakcie lotu spowoduje rozbicie drona. Silniki powinny by¢ zatrzymywane
w trakcie lotu wytgcznie w sytuacjach awaryjnych, np. gdy dron ulegt kolizji, silnik zatrzymat sie,
dron obraca sie w powietrzu lub gdy dron utracit kontrole i wznosi sie lub opada bardzo szybko.
Aby zatrzymac¢ silniki w trakcie lotu, wykonaj to samo polecenie CSC, ktére byto uzywane do
uruchomienia silnikéw. Domysine ustawienie moze by¢ zmienione w aplikacji DJI Pilot 2.

Test lotu

Umies¢ drona na otwartej, ptaskiej powierzchni, z tylng czescig drona skierowang w kierunku
uzytkownika.

Wigcz zasilanie aparatury i drona.

Uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i wejdz w podglad kamery.

Poczekaj na zakonczenie autodiagnostyki drona. Jesli aplikacja DJI Pilot 2 nie pokaze zadnego
nieprawidtowego ostrzezenia, mozesz uruchomic silniki.

Przesun powoli drazek przepustnicy w gére, aby wystartowac.

Aby wylgdowad, zawisnij nad réwng powierzchnia i tagodnie przesun drgzek przepustnicy
w dot, aby sie znizyc.

Silniki zatrzymaja sie automatycznie po wylgdowaniu.

Wytgcz zasilanie akumulatora drona przed wytgczeniem zasilania aparatury.

A\ Przed startem nalezy umiesci¢ drona na ptaskiej i stabilnej powierzchni. Nie nalezy

uruchamia¢ drona trzymajac go w dtoni.
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Dron

DJI Mavic 3E/3T jest wyposazony w kontroler lotu, system transmisji wideo, systemy wizyjne,
system czujnikéw podczerwieni, system napedowy oraz inteligentny akumulator.

Tryby lotu
DJI Mavic 3E/3T obstuguje nastepujace tryby lotu:

Tryb Normal:

Dron wykorzystuje system GNSS, wielokierunkowy system wizyjny, gérny i dolny system wizyjny
oraz system czujnikéw podczerwieni do okreslenia swojej lokalizacji i stabilizacji. Gdy sygnat GNSS
jest silny, dron uzywa go do lokalizacji i stabilizacji. Gdy sygnat GNSS jest staby, ale oswietlenie
iinne warunki srodowiskowe sg wystarczajgce, uzywane sg systemy wizyjne. Gdy systemy wizyjne
sg wigczone, a oswietlenie i inne warunki $rodowiskowe sg wystarczajagce, maksymalny kat
nachylenia wynosi 30°, a maksymalna predkos¢ lotu wynosi 15 m/s.

Tryb Sport:

W trybie Sport dron uzywa systemu GNSS do pozycjonowania, a reakcje drona sg zoptymalizowa-
ne pod katem zwinnosci i predkosci, dzieki czemu lepiej reaguje na ruchy drazka sterujgcego.
Uwaga: wykrywanie przeszkdd jest wytgczone, a maksymalna predkos¢ lotu wynosi 21 m/s (19 m/s
podczas lotéw w UE).

Tryb Function:

Tryb Function mozna ustawi¢ na tryb T (Tripod) lub A (Attitude) w aplikacji DJI Pilot 2. Tryb T jest
oparty na trybie Normal. Predko$¢ lotu jest ograniczona, aby umozliwi¢ tatwiejsze sterowanie
dronem. Przy uzyciu trybu Attitude nalezy zachowac ostroznosc.

Dron automatycznie przechodzi w tryb A, gdy systemy wizyjne sg niedostepne lub wytgczone oraz
gdy sygnat GNSS jest staby lub kompas ulega zaktdceniom. W trybie A dron moze tatwiej ulegac
wptywom otoczenia. Czynniki $rodowiskowe, takie jak wiatr, mogg powodowa¢ przesuniecia
w poziomie, co moze stanowi¢ zagrozenie, zwtaszcza podczas lotéw w ograniczonych przestrze-
niach.

Q Nie nalezy przetgczac sie z trybu Normal na inne tryby, dopoki nie zapoznasz sie wystarczajgco
z dziataniem drona w kazdym trybie lotu. Nalezy wigczy¢ funkcje Multiple Flight Modes w aplikacji
DJI Pilot 2 przed przetgczeniem z trybu Normal na inne tryby.

A\ + W trybie Sport systemy wizyjne sq wytaczone, co oznacza, ze dron nie moze automatycznie
wykrywa¢ przeszkéd na swojej trasie. Uzytkownik musi zachowac¢ czujnos$¢ w stosunku do
otoczenia i sterowac dronem tak, aby omija¢ przeszkody.

+ W trybie Sport znacznie wzrasta predko$¢ maksymalna i odlegto$¢ zatrzymania drona.
W warunkach bezwietrznych wymagana jest minimalna odlegto$¢ zatrzymania 30 m.

Podczas wznoszenia i obnizania sie drona w trybie Sport lub w trybie Normal, w warunkach
bezwietrznych wymagana jest minimalna odlegtos$¢ zatrzymania 10 m.

« W trybie Sport reakcja drona znacznie wzrasta, co oznacza, ze maty ruch drazka sterujgcego na
aparaturze przektada sie na duzg odlegto$¢ poruszania sie drona. Upewnij sig, ze zachowujesz
odpowiednig przestrzeri manewrowg podczas lotu.

Po przetaczeniu GNSS na system pozycjonowania satelitarnego BeiDou w aplikacji DI Pilot 2, dron
uzywa tylko jednego systemu pozycjonowania, a mozliwosci wyszukiwania satelitéw ulegaja
ostabieniu. Nalezy lata¢ z zachowaniem ostroznosci.
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Wskaznik statusu drona

DJI Mavic 3E/3T posiada przednie wskazniki LED oraz wskazniki statusu drona.

Przednie
wskazniki LED

<J— Wskaznik statusu
drona

Gdy dron jest wiaczony, ale silniki nie pracuja, przednie wskazniki LED $wiecg sie na czerwono,
wskazujac kierunek lotu.

Gdy dron jest wigczony, ale silniki nie pracuja, wskazniki statusu drona wyswietlajg aktualny stan
systemu kontroli lotu. Wigcej informacji na temat wskaznikéw statusu drona znajduje sie

w ponizszej tabeli.

Opisy wskaznikéw statusu drona

Prawidtowy status

Miga na przemian na
czerwono, z6tto i zielono

Miga czterokrotnie na z6tto

Miga powoli na zielono

Blinks green twice repeatedly
@) Miga powoli na zétto
Nieprawidtowy status

Miga szybko na zétto

Miga powoli na czerwono
Miga szybko na czerwono

Stale $wieci na czerwono

Miga na przemian na
czerwono i z6tto

Wiaczanie zasilania i wykonywanie testéw
auto diagnostycznych

Nagrzewanie
Wigczenie systemu GNSS
Wiaczenie systemow wizyjnych

Wytagczenie systemoéw GNSS i wizyjnych
(wigczony tryb ATTI)

Brak sygnatu z aparatury
Nie mozna rozpocza¢ lotu*
Bardzo niski poziom natadowania akumulatora

Kluczowy btad

Wymagana kalibracja kompasu

* Jedli dron nie moze wystartowac, a wskazniki statusu powoli migajg na czerwono, potacz sie z aparatura,
uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i zapoznaj sie ze szczegétowymi informacjami.

Po uruchomieniu silnika przednie wskazniki LED migajg na przemian na czerwono i zielono,

a wskazniki statusu drona migajg na zielono.
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& Aby uzyska¢ lepsze materiaty, przednie wskazniki LED wytgczajg sie automatycznie podczas
fotografowania, jesli przednie wskazniki LED sg ustawione na tryb Auto w aplikacji DJI Pilot 2.
Wymagania dotyczace oswietlenia réznig sie w zaleznosci od regionu. Przestrzegaj lokalnych praw i
przepiséw.

Wskaznik ostrzegawczy i dodatkowe oswietlenie

Wskaznik ostrzegawczy

Wskaznik ostrzegawczy na gérnej czesci drona umozliwia zlokalizowanie drona podczas nocnych
lotéw. Wskaznik mozna recznie wigczy¢ lub wytaczy¢ w aplikacji DI Pilot 2.

O i~ Wskaznik ostrzegawczy

/N Nie nalezy patrze¢ bezposrednio na wskaznik, gdy jest on uzywany, aby zapobiec uszkodzeniu oczu.

Dodatkowe oswietlenie

Dodatkowe oswietlenie znajdujace sie w dolnej czesci drona automatycznie wiaczy sie w stabych
warunkach oswietleniowych, aby wspomaéc dolny system wizyjny. Oswietlenie moze by¢ réwniez
recznie wigczone lub wytaczone w aplikacji DJI Pilot 2.

o ———— Dodatkowe oswietlenie

A Dodatkowe oswietlenie wigczy sie automatycznie w warunkach stabego odwietlenia, gdy wysokos$¢
lotu wynosi ponizej 5 m. Nalezy pamieta¢, ze moze to mie¢ wptyw na wydajnos$¢ pozycjonowania
systemow wizyjnych. Nalezy lata¢ ostroznie, jesli sygnat GNSS jest staby.

34



Rejestrator lotéw

Dane dotyczgce lotu, w tym telemetria lotu, informacje o statusie drona i inne parametry, sg
automatycznie zapisywane w wewnetrznym rejestratorze danych drona. Dostep do danych
mozna uzyskac¢ uzywajac programu DJI Assistant 2 (Enterprise).

Smigta
Wyréznia sie dwa rodzaje $migiet DJI Mavic 3E/3T typu Quick-Release zaprojektowanych do

obracania sie w réznych kierunkach. Oznaczenia wskazuja, ktére $migta powinny by¢ przymoco-
wane do jakich silnikéw. Nalezy upewnic sig, ze $migta i silnik sg dopasowane zgodnie z instrukcja.

Montaz Smigiet

Przymocuj $migta z oznaczeniami do silnikéw z oznaczeniami, a $migta bez oznaczen do silnikow
bez oznaczen. Przytrzymaj silnik, wcisnij $migto i obré¢ je w kierunku oznaczonym na $migle, aby
odpowiednio je zamontowac i zablokowac.

Demontaz $migiet
Przytrzymaj silnik, wcisnij $migto i obré¢ w kierunku przeciwnym do zaznaczonego na $migle, az
wyskoczy.

/N -+ Krawedzie $migta sg ostre. Nalezy obchodzi¢ sig z nimi ostroznie.

UZzywaj wytgcznie oryginalnych $migiet DJI. Nie nalezy mieszac rodzajéw Smigiet.

Smigta sg elementami podlegajacymi zuzyciu. W razie potrzeby nalezy zakupi¢ dodatkowe
$migta.
Przed kazdym lotem nalezy upewnic sie, ze $migta i silniki sa prawidtowo zamontowane.

Przed kazdym lotem nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie Smigta sg w prawidtowym stanie.
Nie nalezy uzywac zuzytych, wyszczerbionych lub ztamanych $migiet.

Aby uniknac obrazen, nie nalezy zbliza¢ sie do obracajacych sie $migiet lub silnikéw.

Aby unikna¢ uszkodzenia $migiet, podczas transportu lub przechowywania ustaw drona
w kierunku wskazanym w torbie transportowej. Nie nalezy Sciska¢ ani zgina¢ smigiet. Jesli
$migta zostang uszkodzone, wptynie to na wydajnos¢ lotu.

Nalezy upewnic¢ sie, ze silniki sg prawidlowo zamontowane i obracajg sie swobodnie.
Natychmiast wylgduj dronem, jesli silnik zablokowat sig i nie moze sie swobodnie obracac.
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Nie nalezy modyfikowac konstrukgji silnikow.

Nie nalezy dotyka¢ ani dopuszczac do kontaktu rak lub czesci ciata z silnikami po locie,
poniewaz moga by¢ nagrzane.

Nie nalezy blokowa¢ zadnych otworéw wentylacyjnych na silnikach ani na korpusie
drona.

Upewnij sie, ze regulatory ESC brzmig prawidtowo po wtaczeniu zasilania.

Inteligentny akumulator

Inteligentny akumulator Mavic 3 to akumulator o napieciu 15,4 V i pojemno$ci 5000 mAh z funkcjg
inteligentnego tadowania i roztadowywania.

Wiasciwosci akumulatora

1.

Wskaznik poziomu natadowania akumulatora: wskazniki poziomu natadowania akumulatora
wyswietlajg aktualny poziom natadowania akumulatora.

Automatyczne roztadowywanie: aby zapobiec puchnigciu, akumulator automatycznie
roztadowuje sie do 96% poziomu natadowania, gdy pozostaje nieuzytkowany przez trzy dni
i automatycznie roztadowuje sie do 60% poziomu natadowania, gdy pozostaje nieuzytkowany
przez dziewie¢ dni (domysinie jest to dziewie¢ dni, ale mozna ustawi¢ na 4-9 dni w aplikacji).
Normalnym zjawiskiem jest odczuwanie umiarkowanego ciepta emitowanego z akumulatora
podczas procesu roztadowywania.

Funkcja réwnomiernego tadowania: podczas fadowania napigcia ogniw akumulatora sg
automatycznie rownowazone.

Zabezpieczenie przed przetadowaniem: akumulator przestaje sie automatycznie tadowac po
petnym natadowaniu.

Wykrywanie temperatury: aby zapobiec uszkodzeniom, akumulator taduje sie tylko wtedy, gdy
temperatura wynosi od 5° do 40° C (41° do 104° F).

Zabezpieczenie przed przecigzeniem pradowym: akumulator przestaje sie tadowac
w przypadku wykrycia przecigzenia pragdowego.

Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem: roztadowywanie zostaje zakoriczone
automatycznie, aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu, gdy akumulator nie jest uzywany.
Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem nie jest wtgczone, gdy akumulator jest
uzywany.
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8. Zabezpieczenie przed zwarciem: zasilanie jest automatycznie odcinane w przypadku wykrycia
zwarcia.

9. Ochrona przed uszkodzeniem ogniwa akumulatora: aplikacja wyswietli komunikat ostrzegaw-
czy po wykryciu uszkodzonego ogniwa akumulatora.

10. Tryb hibernacji: akumulator wytgcza sie po 20 minutach od ostatniej aktywnosci, aby zaoszcze-
dzi¢ moc. Jedli poziom natadowania akumulatora wynosi mniej niz 5%, akumulator wejdzie
w tryb hibernacji, aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu po okresie nieaktywnosci przez
sze$¢ godzin. W trybie hibernacji wskazniki poziomu natadowania akumulatora nie $wieca.
Nataduj akumulator, aby wyprowadzi¢ go z trybu hibernacji.

11. Przekazywanie informacji: informacje o napieciu, pojemnosci i pradzie akumulatora sg
przekazywane do drona.

/\ Przed rozpoczeciem uzytkowania nalezy zapozna¢ sie z wytycznymi dotyczacymi
bezpieczenstwa oraz z naklejkami na akumulatorze. Uzytkownicy ponoszg petng odpowie-
dzialno$¢ za wszystkie czynnosci i uzytkowanie.

Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora
Nacisnij raz przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ poziom natadowania akumulatora.

EJ wskazniki poziomu natadowania akumulatora informuja o poziomie mocy akumulatora podczas
tadowania i roztadowywania. Statusy wskaznikéw LED sg opisane ponizej:

O Wskaznik LED sig $wieci. (O Wskaznik LED miga. O Wskaznik LED jest wytaczony.

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora

O O @) @) 89%-100%
(@) (@) (@) O 76%-88%
o O @) O 64%-75%
@] (@] O (@) 51%-63%
@) O O O 39%-50%
(@) O O @) 26%-38%
@) O @) @) 14%-25%
Q O O O 1%-13%
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Wigczanie/wytaczanie zasilania

Naciénij raz przycisk zasilania, a nastepnie naciénij ponownie i przytrzymaj przez dwie sekundy,
aby wigczy¢ lub wytgczy¢ akumulator. Wskazniki poziomu natadowania akumulatora wyswietlajg
poziom akumulatora, gdy dron jest wigczony.

Powiadomienie o niskiej temperaturze

1. Pojemnos$¢ akumulatora ulega znacznemu zmniejszeniu podczas lotéw w niskich temperatu-
rach od -10° do 5° C (14° do 41° F). Wskazane jest zawieszenie drona w miejscu na pewien czas
w celu ogrzania akumulatora. Nalezy pamigta¢ o petnym natadowaniu akumulatora przed
startem.

2. Akumulatoréw nie mozna uzywa¢ w $rodowiskach o ekstremalnie niskich temperaturach
nizszych niz -10° C (14° F).

3. Podczas przebywania w $rodowisku o niskiej temperaturze, nalezy zakonczy¢ lot, gdy tylko
aplikacja DJI Pilot 2 wys$wietli ostrzezenie o niskim poziomie natadowania akumulatora.

4. Aby zapewni¢ optymalng wydajnos¢, nalezy utrzymywac temperature akumulatora powyzej
20° C (68° F).

5. Zmniejszona pojemno$¢ akumulatora w $rodowiskach o niskiej temperaturze zmniejsza
wydajnos$¢ drona w zakresie odpornosci na wiatr. Nalezy lata¢ z zachowaniem ostroznosci.

6. Nalezy zachowac szczegdlng ostroznos¢ podczas lotéw na duzych wysokos$ciach.

tadowanie akumulatora

Przed kazdym uzyciem nalezy w petni natadowa¢ akumulator. Do tadowania inteligentnego
akumulatora nalezy uzywac wytgcznie oryginalnej tadowarki DJI.

Korzystanie z huba tadujgcego

Hub tadujacy DJI Mavic 3 (100W) jest przeznaczony do uzytku z inteligentnymi akumulatorami
Mavic 3. Uzywany z tadowarka DJI USB-C (100W), moze tadowac¢ do trzech inteligentnych akumula-
toréw w kolejnosci od wysokiego do niskiego poziomu mocy. Czas tadowania jednego akumulato-
ra wynosi okoto 1 godziny i 10 minut.
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Prawidtowy sposéb tadowania akumulatora

1. Witéz akumulator do portu akumulatora. Podtgcz hub tadujgcy do gniazda zasilania (100-240 V,
50-60 Hz) uzywajac tadowarki DJI USB-C (100W).

Akumulator o najwyzszym poziomie mocy zostanie natadowany jako pierwszy, a nastepnie
pozostate beda tadowane w kolejnosci zgodnie z ich poziomami mocy. Wigcej informacji na
temat schematéw migania wskaznika statusu znajduje sie w punkcie "Opisy wskaznikow
statusu"

3. Po zakoriczeniu tadowania mozna odtgczy¢ akumulator od huba tadujgcego.

Opisy wskaznikéw statusu

Wzér migania Opis

Stale swieci na zétto Nie wtozono akumulatora
Miga na zielono W trakcie tadowania
Solid green All batteries fully charged

Stale $wieci na zielono | Wszystkie akumulatory sg w petni natadowane

Stale Swieci na Btad zasilania lub akumulatora (wyjmij i wtéz ponownie akumulatory lub odtgcz
czerwono i podtgcz tadowarke)
A\ + Wskazane jest korzystanie z tadowarki DJI USB-C (100W), jesli uzytkownik korzysta z huba

tadujgcego DJI Mavic 3 do tadowania inteligentnych akumulatoréw Mavic 3.

Hub tadujacy jest kompatybilny wytacznie z inteligentnymi akumulatorami BWX260-5000-
-15.4. Nie nalezy prébowac uzywac huba tadujgcego z innymi modelami akumulatoréw.
Umies¢ hub tadujacy na ptaskiej i stabilnej powierzchni, gdy jest uzywany. Upewnij sig, ze
urzgdzenie jest odpowiednio zabezpieczone, aby zapobiec zagrozeniu pozarowemu.

Nie nalezy dotyka¢ metalowych ztgczy na obudowie akumulatora.

W przypadku pojawienia sie widocznych zanieczyszczen, nalezy wyczysci¢ metalowe ztgcza za
pomocg czystej, suchej $ciereczki.

Korzystanie z tadowarki DJI USB-C (100W)
1. Podtgcz tadowarke do Zrédta zasilania AC (100-240 V, 50/60 Hz; w razie potrzeby uzyj zasilacza).

2. Podtacz drona do tadowarki z wytgczonym akumulatorem.

3. Wskazniki poziomu natadowania akumulatora wyswietlajg aktualny poziom akumulatora
podczas tadowania.

4. Akumulator jest w petni natadowany, gdy wszystkie wskazniki poziomu natadowania akumula-
tora sg wytgczone. Odtacz tadowarke, gdy akumulator jest w petni natadowany.

39



B

Nie nalezy tadowac akumulatora bezposrednio po locie, poniewaz moze on byc zbyt goracy.
Przed ponownym tadowaniem nalezy poczeka¢, az akumulator ostygnie do temperatury

roboczej.

tadowarka zatrzymuje tadowanie akumulatora, jesli temperatura ogniw akumulatora nie miesci sie

w zakresie roboczym od 5° do 40° C. Optymalna temperatura tadowania wynosi od 22° do 28° C.

na trzy miesigce.

nieoryginalne tadowarki.

Aby zachowac prawidtowe parametry akumulatora, nalezy tadowac go catkowicie co najmniej raz

Producent DJI nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za uszkodzenia spowodowane przez

W celu zapewnienia bezpieczefistwa nalezy utrzymywac niski poziom mocy akumulatoréw podczas
transportu. Mozna to wykonac latajagc dronem, az do momentu uzyskania poziomu natadowania ponizej 30%.

Ponizsza tabela przedstawia poziom natadowania akumulatora podczas tadowania.

LED1
O

o O O

LED2
O

OO0

LED3 LED4
O O
O @]
O O
] ]

Poziom natadowania akumulatora

1%-50%
51%-75%
76%-99%

100%

Zabezpieczenia akumulatora
Wskazniki poziomu natadowania akumulatora mogg wyswietla¢ powiadomienia o zabezpieczeniach

akumulatora uruchamiane przez nieprawidtowe warunki tadowania.

Zabezpieczenia akumulatora

LED1

O O O 00O

LED2

O O O OO0V

LED3

O O & OO0O0

LED4

o & O 00O

Wzér migania

LED2 miga dwa razy na sekunde
LED2 miga trzy razy na sekunde
LED3 miga dwa razy na sekunde

LED3 miga trzy razy na sekunde
LED4 miga dwa razy na sekunde

LED4 miga trzy razy na sekunde

Status

Wykryto nadmiar pradu
Wykryto zwarcie w obwodzie
Wykryto nadmierne obcigzenie

Wykryto nadmierne napiecie
w tadowarce

Zbyt niska temperatura
tadowania

Zbyt wysoka temperatura
tadowania
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Jedli dowolne zabezpieczenie akumulatora zostanie uruchomione, odtacz tadowarke i podtgcz ja
ponownie, aby wznowi¢ tadowanie. Jedli temperatura tadowania jest nieprawidtowa, nalezy
poczekac na jej powrét do normy. Akumulator automatycznie wznowi tadowanie bez koniecznosci
odiaczania i ponownego podtgczania tadowarki.

Montaz inteligentnego akumulatora

W16z inteligentny akumulator do komory akumulatora w dronie. Upewnij sig, ze jest on prawidto-
wo zamontowany oraz, ze uchwyty akumulatora sg prawidtowo zamocowane.

Demontaz inteligentnego akumulatora

Nacisnij wystajacg cze$¢ uchwytéw po bokach akumulatora, aby wyja¢ go z komory.

A\ + Nie nalezy wktada¢ ani wyjmowa¢ akumulatora, gdy dron jest wigczony.

+ Upewnij sie, ze akumulator jest prawidtowo zamontowany.
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Gimbal

Opis gimbala

3-osiowy gimbal DJI Mavic 3E/3T zapewnia stabilizacje kamery, co umozliwia wykonywanie
wyraznych i stabilnych zdje¢ oraz filméw przy duzej predkosci lotu. Zakres regulacji nachylenia
wynosi od -90° do +35°.

Uzyj pokretta gimbala na aparaturze, aby wyregulowa¢ nachylenie kamery. Opcjonalnie, wejdz
w podglad kamery w aplikacji DJI Pilot 2. Przytrzymaj ekran, az pojawi sig koto i przeciggnij je
w gbre i w dot, aby sterowac nachyleniem kamery.

Tryb gimbala

Gimbal dziata w trybie Follow: kat nachylenia gimbala pozostaje stabilny wzgledem ptaszczyzny
poziomej, co jest korzystne przy wykonywaniu wyraznych zdje¢. Uzytkownicy mogg regulowac
nachylenie gimbala.

AN

Nie nalezy obijac¢ ani uderza¢ w gimbal po wtagczeniu zasilania drona. Startuj dronem z otwartego
i ptaskiego terenu, aby chroni¢ gimbal podczas startu.

Precyzyjne elementy w gimbalu mogg zosta¢ uszkodzone w wyniku zderzenia lub uderzenia, co
moze spowodowac nieprawidtowe dziatanie gimbala.

Nalezy unika¢ przedostawania sie kurzu lub piasku do wnetrza gimbala, zwtaszcza do silnikow
gimbala.

Silnik gimbala moze wej$¢ w tryb ochrony w nastepujacych sytuacjach: a. Dron znajduje sie na
nierébwnym terenie, a gimbal jest zastoniety. b. Na obudowe gimbala dziata nadmierna sita

zewnetrzna, np. podczas kolizji.

Nie nalezy wywiera¢ sity zewnetrznej na obudowe gimbala po jego wigczeniu. Nie nalezy
dodatkowo obcigza¢ gimbala, poniewaz moze to spowodowa¢ jego nieprawidtowe dziatanie,
a nawet doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia silnika.

Nalezy upewni¢ sie, ze usunieto ostone gimbala przed wiaczeniem zasilania drona. Nalezy
réwniez pamigta¢ o zamontowaniu ostony gimbala, gdy dron nie jest uzywany.

Latanie w silnej mgle lub chmurach moze spowodowac, ze gimbal bedzie mokry, co doprowadzi
do tymczasowej awarii. Gimbal odzyska petng funkcjonalno$¢ po wyschnieciu.
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Kamera

Opis kamery

Zaréwno DJI Mavic 3E jak i DJI Mavic 3T zawierajg wbudowane telekamery i kamere szerokokatng,
ktére umozliwiajg uzytkownikom szybkie przetgczenie sie na obraz o duzym powigkszeniu w celu
szczegbtowej obserwacji po rozpoznaniu celu w szerokokatnym podgladzie kamery. Mavic 3T jest
réwniez wyposazony w kamere termowizyjng z dtugg falg podczerwieni, ktéra moze wykonywac
zdjecia termowizyjne.

Kamera
z teleobiektywem -

Kamera termowizyjna —

Kamera
— termowizyjna

— Kamera

Kamera szerokokatna —; szerokokatna

Mavic 3T Mavic 3E

Mavic 3E

Szerokokatna matryca 4/3 CMOS, 20MP w Mavic 3E posiada mechaniczng migawke chronigca
przed efektem rozmycia obrazu oraz umozliwia szybkie fotografowanie z interwatem 0,7 sekundy.
Piksele 3,3 pm wraz z funkcjg Smart Low-Light Photo oferujg znacznie lepszg jako$¢ w niekorzyst-
nych warunkach. Kamera z teleobiektywem wyposazona jest w matryce CMOS 1/2 cala, dzieki
czemu moze wykonywac zdjecia 12MP z przystong f/4.4 z odlegtosci 3 m do nieskorczonosci,
oferujac 56-krotny zoom Max Hybrid.

Mavic 3T
Kamera szerokokatna Mavic 3T posiada matryce CMOS 1/2 cala, ktéra umozliwia wykonywanie
zdjec o rozdzielczosci 48MP z przystong f/2.8, z odlegtosci 1 m do nieskonczonosci.

Kamera z teleobiektywem posiada matryce CMOS 1/2 cala, ktéra umozliwia wykonywanie zdje¢
12MP z przystong f/4.4, z odlegtosci 3 m do nieskoriczonosci, oferujac 56-krotny zoom Max Hybrid.
Kamera termowizyjna posiada rozdzielczo$¢ 640x512 i wraz z kamerg z teleobiektywem zapewnia
28-krotny staty zoom obrazu na podzielonym ekranie.

A\ + Nie nalezy wystawiac obiektyw6w kamery termowizyjnej na dziatanie silnych zrédet promienio-
wania, takich jak storice, lawa czy wigzka laserowa. W przeciwnym razie moze dojs¢ do spalenia
matrycy kamery, co spowoduje jej trwate uszkodzenie.

+ Nalezy upewnic sie, ze temperatura i wilgotnosc¢ sa odpowiednie dla kamery podczas jej uzywania
i przechowywania.

« Aby unikng¢ uszkodzenia lub pogorszenia jakosci obrazu, do czyszczenia obiektywu nalezy
uzywac odpowiedniego preparatu.

« Nie nalezy zastania¢ zadnych otworéw wentylacyjnych w kamerze, poniewaz wytwarzane ciepto
moze uszkodzi¢ urzadzenie i spowodowac obrazenia uzytkownika.
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Zapisywanie zdjec i filméw

Fabrycznie karta microSD jest umieszczona w gniezdzie karty microSD. Dron obstuguje karty
microSD o maksymalnej pojemnosci do 512 GB. Aby kamera mogta szybko odczytywac
i zapisywac dane do nagrywania filméw HD, nalezy uzywac karty microSD o klasie predkos$ci UHS
Speed Class 3 lub wyzszej i predkosci zapisu powyzej 30 MB/s. Nalezy zapoznac¢ sie z rekomendo-
wanymi kartami microSD w rozdziale "Specyfikacja".

A

Podczas nagrywania nie nalezy wyjmowac karty microSD z drona. W przeciwnym razie karta
microSD moze zosta¢ uszkodzona.

Aby zapewni¢ stabilno$¢ systemu kamer, pojedyncze nagrania wideo sg ograniczone do 30
minut.

Przed rozpoczeciem uzywania sprawdz ustawienia kamery, aby upewni¢ sie, ze s3 one
skonfigurowane prawidtowo.

Przed wykonaniem waznych zdje¢ lub filméw wideo nalezy wykonac kilka zdje¢, aby sprawdzi¢,
czy kamera dziata prawidtowo.

Zdjecia i filmy nie mogg by¢ przesytane lub kopiowane z kamery, jesli dron jest wytgczony.

Upewnij sie, ze zasilanie drona zostato prawidtowo wytgczone. W przeciwnym razie parametry
kamery nie zostang zapisane, a wszelkie nagrane filmy moga zostac¢ uszkodzone. Producent DJI
nie ponosi odpowiedzialnosci za wszelkie straty spowodowane przez obraz lub film nagrany w
sposéb, ktéry nie jest mozliwy do odczytania komputerowo.

Port PSDK

DJI Mavic 3E/3T posiada port PSDK stuzgcy do montazu dodatkowych kompatybilnych akcesoriéw
producenta DJI, ktére zostaty wymienione ponizej:

Gtosnik: uzywany do transmisji na duze odlegtodci, w czasie rzeczywistym lub odtwarzania
dzwieku.

Modut RTK: namierza sygnaty wielokierunkowe o podwdjnej czestotliwosci widocznych satelitow
w warunkach kompleksowych, zapewnia wiekszg doktadnos¢ i bardziej wiarygodne dane do
pozycjonowania oraz ulepsza funkcje zapobiegania zaktdéceniom w silnych $rodowiskach
magnetycznych, co zapewnia niezawodne dziatanie i lot. Uzywajac stacji D-RTK 2 High Precision
GNSS lub niestandardowej sieci RTK, mozna uzyska¢ doktadniejsze dane pozycjonowania.

Gtosnik Modut RTK
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Uzytkowanie

Ponizszy przyktad przedstawia sposéb montazu i uzytkowania akcesoriéw. Jako przyktad
zastosowano modut RTK.

w N =

. Zdejmij ostone portu PSDK znajdujaca sie w gérnej czedci drona przy wytgczonym zasilaniu.
. Zamontuj modut RTK na porcie PSDK drona.

. Dokrec pokretta po obu stronach, aby upewnic sie, ze modut RTK jest doktadnie zamontowany

na dronie.

“

[be

O o

7] &

4. Wiacz zasilanie drona i uruchom aplikacje DJI Pilot 2, aby uzywa¢ akcesorium.

AN

Przed uzyciem nalezy upewnic sig, ze akcesoria s prawidtowo i bezpiecznie zamontowane na
dronie. W przeciwnym razie mogg one spas¢ z drona podczas lotu.

Nie nalezy uzywac gtosnika w poblizu ludzi lub w obszarze miejskim, wrazliwym na hatas,
poniewaz gto$nos¢ moze spowodowac wypadek lub obrazenia.

Wskazane jest uzywanie aparatury DJI RC Pro Enterprise do odtwarzania dzwieku lub importowa-
nia zrodta dzwieku w celu uzyskania najlepszego efektu odtwarzania. Nie nalezy odtwarzac
dzwigkéw o jednej czestotliwosci, takich jak alarm, aby unikngé nieodwracalnego uszkodzenia
glosnika.

Modut RTK nie obstuguje procedury hot swapping. Nalezy unika¢ blokowania modutu RTK, aby
zapewni¢ doktadno$¢ pozycjonowania.

Korzystanie z modutu RTK
Wigczanie/wytaczanie RTK

Przed kazdym uzyciem nalezy upewnic sig, ze funkcja RTK jest wigczona, a rodzaj ustugi RTK jest
prawidtowo ustawiony (Stacja mobilna D-RTK 2 lub sie¢ RTK). W przeciwnym razie nie bedzie
mozna uzy¢ RTK do pozycjonowania. Przejdz do podgladu kamery w aplikacji DJI Pilot 2, naciénij
cee> , aby sprawdzi¢ ustawienia. Upewnij sie, ze wytgczytes funkcje RTK, jesli nie jest
uzywana. W przeciwnym razie dron nie bedzie moégt wystartowad, jedli nie pojawig sie dane
réznicowe.

Pozycjonowanie RTK moze by¢ wigczone i wytgczone podczas lotu. Pamietaj, aby najpierw wybrac
rodzaj ustugi RTK.
Po witgczeniu RTK mozna uzywac trybu Maintain Positioning Accuracy (Utrzymanie doktadnosci
pozycjonowania).

45



Stacja mobilna DJI D-RTK 2

1.

Zapoznaj sie instrukcjg obstugi stacji mobilnej D-RTK 2 High Precision GNSS ( dostepna na
stronie https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/downloads), aby skonfigurowa¢ stacje
mobilng D-RTK 2 i potaczy¢ jg z dronem. Wiacz zasilanie stacji D-RTK 2 i przetacz na tryb
Broadcast dla Mavic 3 Enterprise.

W ustawieniach RTK w aplikacji wybierz stacje D-RTK 2 jako typ ustugi RTK, potacz sie ze stacja
mobilng, postepujac zgodnie z informacjami wyswietlanymi na ekranie, i poczekaj, az system
wyszuka satelite. Gdy status pozycjonowania drona w tabeli statusu wyswietla FIX, oznacza to,
ze dron uzyskat i uzywa danych réznicowych ze stacji mobilnej.

. Odlegto$¢ komunikacji stacji mobilnej D-RTK 2: 12 km (NCC/FCC), 6 km (SRRC/CE/MIC).

Siec¢ niestandardowa RTK

Aby uzywac sieci niestandardowej RTK, upewnij sie, ze aparatura jest potgczona z siecig Wi-Fi. Sie¢
niestandardowa RTK moze by¢ uzywana zamiast stacji mobilnej D-RTK 2. Potgcz konto sieci
niestandardowej RTK z wyznaczonym serwerem NTRIP, aby wysyta¢ i odbiera¢ dane réznicowe.
Podczas uzywania tej funkcji nalezy pamieta¢, aby aparatura byta wigczona i potgczona z siecig

internetowa.

1. Upewnij sie, ze aparatura jest potgczona z dronem i siecig internetowa.

2. Przejdz do podgladu kamery w aplikacji DJI Pilot 2, naci$nij ==« -> wybierz Custom
Network RTK (Sie¢ niestandardowa RTK) jako rodzaj ustugi RTK i wypetnij wymagane informa-
cje. Nastepnie nacisnij Save (Zapisz).

3. Odczekaj na potgczenie z serwerem NTRIP. W ustawieniach RTK, gdy status pozycjonowania
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Aparatura sterujaca

Aparatura DJI RC Pro Enterprise wyposazona jest w technologie O3 Enterprise. Najnowsza wersja
technologii transmisji obrazu OcuSync dziata zaréwno na czestotliwosci 2,4 jak i 5,8 GHz oraz jest
w stanie automatycznie wybra¢ najkorzystniejszy kanat transmisji. Umozliwia transmisje
podgladu HD z kamery DJI na odlegto$¢ do 15 km. Wbudowany 5,5-calowy ekran o poziomie
jasnosci 1000 cd/m2 charakteryzuje sie rozdzielczo$cig 1920x1080 pikseli, a aparatura wyposazo-
na jest w szeroki zakres elementéw sterujgcych dronem i gimbalem oraz konfigurowalne
przyciski. Uzytkownicy moga tgczy¢ sie z siecig internetowg za posrednictwem Wi-Fi, a system
operacyjny Android 10 wyposazony jest w szereg funkgji, takich jak Bluetooth i GNSS (GPS+GLO-
NASS+Galileo).

Dzieki wbudowanemu mikrofonowi i gto$nikowi, aparatura obstuguje wideo w formacie H.264
4K/120fps i H.265 4K/120fps (rzeczywisty efekt wyswietlania zalezy od rozdzielczosci i liczby klatek
na sekunde na ekranie), ktéry umozliwia réwniez przesytanie wideo przez port Mini HDMI. Pamig¢
wewnetrzna aparatury wynosi 64 GB. Aparatura umozliwia obstuge karty microSD do zapisywania
zdjec i filmow.

Akumulator o pojemnoéci 5000 mAh 36Wh zapewnia aparaturze maksymalny czas pracy
wynoszacy 3 godziny.

Strona gtéwna

0800

DJI Pilot 2 Gallery Files Firefox Setting de
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Czas
Wyswietla aktualny czas.

. Aplikacja DJI Pilot 2

Nacisnij, aby wejs¢ w aplikacje DJI Pilot 2.
Galeria

Naciénij, aby wyswietli¢ zapisane zdjecia i filmy.
Pliki

Nacisnij, aby wyswietli¢ zapisane pliki.
Przegladarka

Naciénij, aby otworzy¢ przegladarke.
Ustawienia

Nacisnij, aby przejs¢ do ustawien systemowych.
Przewodnik

Nacisnij, aby przeczyta¢ przewodnik zawierajacy szczegétowe informacje na temat
przyciskéw i wskaznikéw LED aparatury.

. Sygnat Wi-Fi

Wyswietla site sygnatu po potgczeniu z siecig Wi-Fi. Sie¢ Wi-Fi mozna wigczy¢ lub wytgczy¢
w ustawieniach skrétu, lub systemu.
Poziom natadowania akumulatora

Wyswietla poziom natadowania akumulatora wewnetrznego aparatury. lkona >
wskazuje, ze akumulator jest w trakcie tadowania.

Obstuga ekranu dotykowego

> < .
i %\
Przesur palcem z lewej lub Przesun palcem w gére od Przesun palcem w gére od
prawej strony na $rodek dotu ekranu, aby powrdci¢ dotu ekranu i przytrzymaj,
ekranu, aby powréci¢ do do strony gtéwnej. aby przejs¢ do ostatnio
poprzedniego ekranu. otwartych aplikacji.
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Ustawienia skrétéw

Notifications

Boon .
T e e S

b i el b Bluetooth  Donotdist  Record Ser
W - 5

»

Screenshot Mobile Airplane

1. Powiadomienia
Nacisnij, aby wyswietli¢ powiadomienia systemowe lub z aplikacji.
2. Recent
Naciénij Tm . aby wyswietli¢ i przetaczy¢ sie do ostatnio otwieranych aplikacji.
3. Strona gtéwna
Nacisnij #, aby powrdci¢ do strony gtéwne;j.
4. Ustawienia systemu
Nacisnij @, aby uzyskac dostep do ustawien systemowych.
5. Skréty
<7 : naciénij, aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ sie¢ Wi-Fi. Przytrzymaj, aby wejs¢ do ustawien i potaczy¢ sie
z siecig Wi-Fi lub jg dodac¢.
* : naci$nij, aby wigczy¢ lub wytaczy¢ funkcje Bluetooth. Naci$nij i przytrzymaj, aby otworzy¢
ustawienia i potgczy¢ sie z pobliskimi urzagdzeniami Bluetooth.
@« : naci$nij, aby whaczy¢ tryb Nie przeszkadzac. W tym trybie komunikaty systemowe beda wytgczone.
(@ : naci$nij, aby rozpocza¢ nagrywanie ekranu.
X1 : nacisnij, aby wykonac zrzut ekranu.
N : dane komoérkowe.

»)- : nacisnij, aby wigczy¢ tryb samolotowy. Funkcje Wi-Fi, Bluetooth i dane komorkowe zostang
wytaczone.

o

Regulacja jasnosci

Przesun pasek, aby dostosowac jasnos¢. Nacisnij ikone aby przejé¢ do trybu automatycznej
jasnosci. Naciénij lub przesun pasek, aby przetaczy¢ sie na manualny tryb jasnosci.
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7. Regulacja gtosnosci
Przesun pasek, aby dostosowa¢ poziom gtosnosci i nacisnij €= , aby wyciszy¢. Nalezy
pamietaé, ze po wyciszeniu wszystkie dzwieki aparatury zostang catkowicie wytgczone,
w tym powigzane dzwieki alarmowe. Nalezy zachowac ostroznos¢ przy wiaczaniu funkcji
wyciszenia.

Wskazniki LED i alerty aparatury sterujacej

Wskazniki LED aparatury sterujgcej
Wskaznik statusu

Wz6r migania Opis
Stale $wieci na Odtaczenie aparatury od drona.
czerwono

Temperatura aparatury jest zbyt wysoka lub poziom natadowania

Elzalpaleeiieny akumulatora w dronie jest niski.

Stale $wieci na
zielono

Aparatura jest potgczona z dronem.

Miga na niebiesko  Aparatura taczy sie z dronem.

Stale $wieci na z6tto  Aktualizacja oprogramowania sie nie powiodta.

Miga na zétto Poziom natadowania akumulatora w aparaturze jest niski.

Miga w odcieniu

jasnoniebieskim Drazki sterujace nie sg wySrodkowane.

Wskazniki poziomu natadowania akumulatora

Wzér migania Poziom natadowania akumulatora
@ (] @ Q@ 76%-100%
Q@ @ Q@ O 51%-75%
Q@ @ O @) 26%-50%
Q@ O O O 1%-25%

Alert aparatury sterujacej

Aparatura wibruje lub wydaje dwa sygnaty dzwiekowe, aby wskaza¢ btad lub ostrzezenie. Nalezy
zwrdci¢ uwage na komunikaty, ktére pojawiajg sie na ekranie dotykowym lub w aplikacji DI Pilot
2. Przesun palcem w dét od géry i wybierz opcje Mute (Wycisz), aby wytgczy¢ alerty.

50



Prawidtowa obstuga

Wiaczanie/wytaczanie zasilania

Naciénij raz przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora.
Nacisnij raz, a nastepnie naci$nij ponownie i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby witgczy¢
lub wytgczy¢ aparature.

tadowanie akumulatora
Uzyj kabla USB-C, aby podtgczy¢ tadowarke do portu USB-C w aparaturze.

Co trzy miesigce nalezy catkowicie roztadowac i natadowac aparature. W przypadku dtuzszego

<

przechowywania akumulator ulega roztadowaniu.

A\ Aparatura nie moze by¢ wigczona przed uruchomieniem wewngtrznego akumulatora.
* Wskazane jest uzywanie dotgczonego kabla USB-C do USB-C w celu optymalnego tadowania.

Sterowanie gimbalem i kamerag

Przycisk ostro$ci/migawki: wcisnij do potowy, aby ustawi¢ ostro$¢ automatycznie i wciénij do
konca, aby zrobi¢ zdjecie.

Przycisk nagrywania: naciénij raz, aby rozpoczg¢ lub zatrzymac nagrywanie.

Pokretto sterowania kamera: stuzy do regulacji zoomu.

Pokretto gimbala: stuzy do regulacji nachylenia gimbala.

Pokretto sterowania kamerg
Przycisk ostrosci/migawki

Pokretto gimbala
Przycisk nagrywania
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Sterowanie dronem

Drazki sterujgce mogg pracowac w trybie 1, trybie 2 lub trybie 3, jak pokazano ponizej.

Tryb 1 !
Lewy drazek “"5’““ % Prawy drazek qu
D4 ® =
‘ i W dét
Wstecz :
| W lewo W prawo
Skretwlewo  Skretw prawo !
Tryb 2 }
Lewy drazek i Prawy drazek Do przodu
W gore !
N i) ‘ i
hd | 3
i Wstecz
() ek
i W lewo W prawo
Skretwlewo  Skretw prawo '
Tryb 3

@

Lewy drazek Do przodu
N
®
¥

it
3

2

stecz

<:I@-><:|->

W prawo

Prawy drazek

=
&

!

Skretw lewo ~  Skretw prawo

i
® ®

DomysInym trybem sterowania aparatury jest tryb 2. W niniejszej instrukgji tryb 2 jest wykorzysty-
wany jako przyktad stuzacy do przedstawienia sposobu uzywania drazkéw sterujacych.

* Punkt neutralny/punkt srodkowy drazka sterujacego: drazek sterujacy znajduje sie w $rodku

* Przesuniecie drazka sterujgcego: drazek sterujacy jest przesuwany z pozycji Srodkowej.
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Aparatura sterujgca Dron ( < Wskazuje kierunek

(Tryb 2) drona) Uwagi

Drazek przepustnicy (Throttle): przesuniecie
lewego drazka w gére lub w dét zmienia
wysokos$¢ drona. Przesun drazek w gore, aby
sie wznies¢, lub w dét, aby sie obnizy¢. Dron
zawisa w miejscu, jesli drazek znajduje sie na
Srodku. Uzyj lewego drazka do startu, gdy
silniki obracaja sie z poczatkowg predkoscia.
Im bardziej drazek jest odsuniety od $rodka,
tym szybciej dron zmienia wysoko$¢. Przesun
drazek tagodnie, aby zapobiec naglym
i niespodziewanym zmianom wysokosci

Drazek Yaw: przesunigcie lewego drazka

w lewo lub w prawo steruje kierunkiem lotu
drona.

Przesun drgzek w lewo, aby obréci¢ drona
w lewo, lub w prawo, aby obréci¢ drona

w prawo. Dron unosi sie w miejscu, jesli
drazek znajduje sie w $rodku.

Im bardziej drazek jest odsuniety od $rodka,
tym szybciej dron sie obraca.

Drazek pitch: przesuniecie prawego drazka
w gore i w dét zmienia nachylenie drona.
Przesun drazek w gére, aby lecie¢ do
przodu, lub w dét, aby lecie¢ do tytu. Dron
unosi sie w miejscu, jesli drazek znajduje sie
na $rodku.

Im bardziej drazek jest odsuniety od Srodka,
tym szybciej dron sie porusza.

Drazek Roll: przesuniecie prawego drazka
w lewo lub w prawo zmienia przechylenie
%:@»@ drona. Przesun drazek w lewo, aby lecie¢

< w lewo lub w prawo, aby lecie¢ w prawo.
Dron unosi sie w miejscu, jesli drazek
znajduje sie na $rodku.
Im bardziej drazek jest odsuniety od $rodka,
tym szybciej dron sie porusza

/\ + Aby uniknac¢ zaktécen magnetycznych, aparature nalezy przechowywac¢ z dala od
elementéw magnetycznych, takich jak magnesy czy obudowy gto$nikéw.

+ Aby unikna¢ uszkodzenia drazkéw sterujacych, wskazane jest, aby podczas przenoszenia
lub transportu aparatura byta przechowywana w walizce transportowej.
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Przetgcznik trybu lotu
Przetacz przetgcznik, aby wybra¢ odpowiedni tryb lotu.

Pozycja Tryb lotu
F Tryb Function
N Tryb Normal
S Tryb Sport

Tryb Function moze by¢ ustawiony na opcje T (tryb Tripod)
lub A (tryb Attitude) w aplikacji DJI Pilot 2.

Przycisk RTH

Przytrzymaj przycisk RTH, az aparatura wyda sygnat dZzwiekowy, aby rozpoczg¢ procedure RTH. Dron
poleci do ostatnio zaktualizowanego punktu Home. Wcisnij przycisk ponownie, aby anulowa¢ RTH
i odzyska¢ kontrole nad dronem. Wiecej informacji o RTH znajduje sie w rozdziale "Procedura RTH
(Return to Home)".

Przyciski konfigurowalne

Przyciski C1, C2 i 5D sg konfigurowalne. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i wejdZ w podglad
kamery. Naciénij -+ -> @ , aby skonfigurowac funkgje tych przyciskéw. Dodatkowo
mozna dostosowac kombinacje przyciskéw uzywajac przyciskéw C1 i C2 z przyciskiem 5D.

Konfigurowalny

przycisk C2 Przycisk

Konfigurowalny o

przycisk C1

Przyciski kombinacji

Niektére czesto uzywane funkcje mozna uruchomi¢ uzywajgc przyciskow kombinacji. Aby uzywac
przyciskéw kombinacji, przytrzymaj przycisk wstecz i uzyj innego przycisku w kombinacji. Podczas
uzywania urzadzenia nalezy wej$¢ na strone gtéwng aparatury i nacisng¢ opcje "Przewodnik", aby
wyswietli¢ wszystkie dostepne przyciski kombinacji.
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Obstuga kombinacji Funkcja
Przycisk wstecz + lewe pokretto Regulacja jasnosci
Przycisk wstecz + prawe pokretto Regulacja poziomu gto$nosci

Przycisk wstecz + przycisk nagrywania Ekran nagrywania

Przycisk wstecz + przycisk migawki Zrzut ekranu

Przycisk wstecz + przycisk 5D Przesuniecie w gore - strona gtéwna; Przesuniecie w dét -
ustawienia skrétow; Przesuniecie w lewo - ostatnio otwarte
aplikacje.

Optymalna strefa transmisji

Sygnat pomiedzy dronem a aparaturg sterujgcg jest najskuteczniejszy, gdy anteny s ustawione
w kierunku do drona, jak przedstawiono na rysunku ponizej.

Optymalny zasieg transmisji wystepuje wtedy, gdy anteny sg skierowane w strone drona, a kat
pomiedzy antenami i tylng czescig aparatury wynosi 180° lub 270°.

Bindowanie drona z aparaturg sterujgcg

Aparatura jest fabrycznie potaczona z dronem w przypadku zakupu zestawu combo. Jesli dron
i aparatura zostaty zakupione osobno, nalezy wykonac¢ ponizsze kroki, aby potgczy¢ je ze sobg po
aktywadgji.

Sposéb 1: Uzywanie kombinacji przyciskéw

1. Wiacz zasilanie drona i aparatury.

2. Przytrzymaj jednoczesnie przyciski C1, C2 i nagrywania, az wskaznik statusu zacznie migac¢ na
niebiesko, a aparatura wyda sygnat dzwiekowy.

3. Przytrzymaj przycisk zasilania drona przez ponad cztery sekundy. Po krétkim sygnale
dzwiekowym dron wyda dwa sygnaty dZzwiekowe, a jego wskazniki poziomu natadowania
akumulatora bedg kolejno miga¢, wskazujac, ze jest on gotowy do potgczenia. Aparatura wyda
dwa sygnaty dzwiekowe, a jej wskaznik statusu zaswieci sie na zielono, sygnalizujgc pomysine
nawigzanie potaczenia.
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Sposéb 2: Korzystanie z aplikacji DJI Pilot 2.

Wiacz zasilanie drona i aparatury.
Uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i naci$nij “Link Remote Controller” (Potgcz z aparaturg). Wskaznik
statusu aparatury bedzie migat na niebiesko, a aparatura wyda sygnat dzwigkowy.

. Przytrzymaj przycisk zasilania drona przez ponad cztery sekundy. Po krétkim sygnale dzwigko-

wym dron wyda dwa sygnaty dzwiekowe, a wskazniki poziomu natadowania akumulatora beda
kolejno migac¢, sygnalizujgc gotowos$¢ do nawigzania potgczenia. Aparatura wyda dwa sygnaty
dzwiekowe, a jej wskaznik statusu zaswieci sie na zielono, sygnalizujgc pomyslne nawigzanie
potaczenia

Q Upewnij sie, ze podczas tgczenia aparatura znajduje sie w odlegtosci 50 cm od drona.

Zaawansowane funkcje

Ka
Po

libracja kompasu

zakonczeniu uzytkowania aparatury w miejscach, w ktérych wystepujg zaktécenia elektroma-

gnetyczne, konieczna moze by¢ kalibracja kompasu. Jesli kompas aparatury wymaga kalibracji,
zostanie wys$wietlony komunikat ostrzegawczy. Naci$nij komunikat ostrzegawczy, aby rozpocza¢
kalibracje. W innych przypadkach wykonaj ponizsze kroki, aby skalibrowac aparature.

1.

> wN

Wigcz zasilanie aparatury i wejdz na strone gtéwna.
Wybierz opcje "Settings" (Ustawienia), przesuri w dét i nacisnij opcje "Compass" (Kompas).
Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby skalibrowa¢ kompas.

Po pomysinym przeprowadzeniu kalibracji zostanie wyswietlony odpowiedni komunikat.

Ustawienia HDMI

Ekran dotykowy moze by¢ udostepniony ekranowi monitora za pomocg kabla HDMI.
Rozdzielczo$¢ mozna ustawi¢ w opgji "Settings" (Ustawienia), "Display" (Wys$wietlacz), a nastepnie
"HDMI".
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Aplikacja DJI Pilot 2

Aplikacja DJI Pilot 2 zostata opracowana specjalnie dla uzytkownikéw przedsiebiorczych. Reczny lot
zawiera wiele profesjonalnych funkcji, ktére sprawiaja, ze latanie jest wyjgtkowo intuicyjne.
Funkcja Flight task (Zadania w locie) wspomaga planowanie lotu i autonomiczng obstuge drona,
dzigki czemu organizacja pracy jest znacznie prostsza i skuteczniejsza.

Strona gtéwna

1. Profil
Nacisnij, aby wyswietli¢ rejestry lotéw, pobra¢ mapy offline, zarzgdza¢ odblokowaniem Strefy
GEO, zapoznac sie z pomocnymi informacjami, wybrac jezyk i wyswietli¢ informacje o aplikacji.
2. Danei prywatnos$¢
Naciénij, aby zarzgdzac trybami bezpieczenstwa sieci, ustawi¢ kody bezpieczenstwa, zarzadzac
pamiecig podreczna aplikacji i wyczyscic¢ logi urzadzenia DJI.
3. Mapa Strefy GEO

Naciénij, aby wyswietli¢ mape stref GEO, sprawdzi¢ offline, czy aktualny obszar dziatania
znajduje sie w strefie ograniczonej lub strefie autoryzacji, a takze aktualng wysokos¢ lotu.
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Naciénij, aby zaktualizowa¢ baze danych stref GEO w aparaturze, jedli aktualizacja jest
dostepna.

Naciénij, aby zaktualizowa¢ baze danych stref GEO drona, jesli dostepna jest aktualizacja.
Nacisnij, aby wprowadzi¢ certyfikat odblokowania i zarzadza¢ nim. Jesli dron jest juz
potaczony z aparaturg, uzytkownicy moga wybrac certyfikat odblokowujacy bezposrednio,
aby odblokowac¢ drona.

4. Ustuga chmury
Nacisnij, aby przej$¢ do strony ustugi w chmurze, wyswietli¢ stan potgczenia ustugi w chmurze,
wybrac rodzaj ustugi lub przetaczy¢ sie z aktualnie wybranej ustugi na inng ustuge w chmurze.

a. Jedli konto DJI zalogowane przez uzytkownika posiada licencje DJI FlightHub 2, nacisnij

ustuge chmury na stronie gtéwnej aplikacji, aby automatycznie zalogowa¢ sie do DJI
FlightHub 2. DJI FlightHub 2 to oparta na chmurze zintegrowana platforma do zarzadzania
dronami online, zapewniajgca uzytkownikom monitorowanie drondéw w czasie rzeczywi-
stym oraz zarzadzanie sprzgtem i uzytkownikami. Wiecej informacji na temat DJI FlightHub
2 mozna znalez¢ na stronie https://www.dji.com/flighthub-2.

. W przypadku potaczenia z ustugg GB28181, wyswietlony zostanie status GB28181 i jego

potaczenie.
W przypadku potaczenia z ustugg na zywo, takg jak RTMP lub RTSP, zostanie wys$wietlony
odpowiedni adres URL na zywo i status potaczenia.

Jesli ustuga jest potaczona, czcionka bedzie wyswietlana w kolorze ciemnej czerni. Jesli ustuga sie
taczy, w prawym gérnym rogu ustugi chmury pojawi sie komunikat o tgczeniu. Jesli ustuga jest
offline lub roztgczona, w prawym gérnym rogu ustugi chmury pojawi sie pomaranczowa ikona

oznaczajgca nieprawidtowy alert.
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Trasa lotu

Nacidnij, aby wejé¢ do biblioteki tras lotu. Uzytkownicy moga tworzy¢ i przegladac wszystkie
zadania w locie. Zadania moga by¢ importowane i eksportowane partiami do aparatury lub
innego mobilnego urzadzenia pamieci zewnetrznej. Jesli DJI FlightHub 2 jest potgczony, mozna
réwniez wyswietli¢ wszystkie zadania wystane z lub przesta¢ lokalne zadania do chmury.
Wiecej szczegdtow znajdziesz w punkcie Flight Task (Zadania w locie).

. Album

Nacisénij, aby wyswietli¢ swoje pliki w jednym miejscu. Zdjecia lub filmy wideo mozna zapisa¢
w aparaturze. Nalezy pamieta¢, ze zdjec i filméw nie mozna ogladac po roztgczeniu aparatury
zdronem.

Academy
Nacisnij, aby wyswietli¢ samouczki produktéw Enterprise, wskazéwki dotyczace lotu i analizy
poszczegdlnych przypadkoéw, a takze pobrac instrukcje obstugi na aparature sterujgca.

System zarzadzania (HMS)

Wyswietla stan techniczny drona, aparatury sterujacej oraz pozostatych akcesoriéw.

a. Jedli aktualna aparatura nie jest potgczona z dronem, pojawi sie jej ilustracja. Naci$nij, aby
potaczy¢ aparature z dronem, a model i ilustracja drona zostang wyswietlone po
potaczeniu.

b. Jedli obcigzenie jest nieprawidtowe, nazwa obcigzenia zostanie wys$wietlona w kolorze
pomaranczowym lub czerwonym. Naciénij, aby wyswietli¢ informacje o btedzie obcigzenia.

C. Nacisnij, aby wejs¢ do systemu zarzgdzania. Wyswietlany jest tu stan techniczny drona
i aparatury. Jesli wyswietlany jest kolor zielony, dron dziata prawidtowo i moze wystarto-
wac. Jedli jest pomaranczowy lub czerwony, dron wykazuje btad, ktéry musi zostaé
sprawdzony i usuniety przed startem. Przeczytaj punkt System zarzgdzania (HMS), aby
uzyskac wiecej szczegotow.

d. Tutaj wyswietlane sg informacje o konserwacji biezgcego drona. Jesli dron posiada DJl Care
Enterprise, jego okres waznosci réwniez zostanie wyswietlony. Naci$nij, aby wyswietli¢
informacje o urzadzeniu, w tym liczbe cykli, czas trwania lotu, historie lotu, czas aktywacji,
przebieg lotu itp.



9. Skrét do aktualizacji oprogramowania

Jesli wymagana jest aktualizacja, pojawi sie komunikat informujgcy uzytkownika, ze dostepne jest
nowe oprogramowanie lub konieczna jest aktualizacja oprogramowania dla drona i aparatury.
Niezgodne wersje oprogramowania wptywajg na bezpieczeristwo lotu. Aplikacja bedzie traktowac
priorytetowo aktualizacje zgodnego oprogramowania. Naci$nij komunikat, aby przej$¢ do strony
aktualizacji oprogramowania.

BE] Zgodna aktualizacja jest wymagana, gdy wersje oprogramowania niektérych modutéw drona sg
niezgodne z kompatybilng wersjg systemu. W takiej sytuacji dron i aparatura zostang zaktualizowane
do najnowszej wersji, z wyjgtkiem dodatkowych akumulatoréw. Gdy akumulatory bedg uzywane,
pojawi sie komunikat o koniecznosci przeprowadzenia zgodnej aktualizacji oprogramowania w celu
zapewnienia bezpieczenstwa podczas lotu.

10. Wejscie do podgladu kamery

Nacisnij, aby przejs¢ do listy kontrolnej przed lotem i przetgczaé migedzy réznymi trybami podgladu
kamery. Wiecej szczegdtéw znajduje sie w rozdziale "Lista kontrolna przed lotem" i "Podglad
z kamery".

Lista kontrolna przed lotem

Nacisnij opcje "Enter Camera View” na stronie gtéwnej aplikacji DJI Pilot 2 aby wej$¢ do funkgji Preflight Check

1. Wyswietl informacje o stanie technicznym drona, trybie lotu, poziomie natadowania inteligent-
nego akumulatora, poziomie natadowania akumulatora aparatury, statusie punktu Home,
statusie RTK i karcie microSD kamery.

2. Dostosuj ustawienia na liscie kontrolnej przed lotem, takie jak wysoko$¢ RTH i dziatanie po

utracie kontroli, zaktualizuj punkt Home, a takze ustaw niestandardowe ustawienia ostrzeze-
nia o akumulatorze i unikania przeszkéd.

Wskazane jest, aby przed startem doktadnie przeprowadzi¢ liste kontrolng przed lotem zgodnie ze
scenariuszem dziatania i wymaganiami.

Przed wykonaniem zadania w locie nalezy przeprowadzi¢ liste kontrolng przed lotem i sprawdzi¢
podstawowe parametry lotu. Szczegétowe informacje znajduja sie w punkcie Flight Tasks (Zadania w locie).
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Podglad z kamery

Wprowadzenie

Po naci$nieciu Enter Camera View (Wejscie do podgladu z kamery) na ekranie gtéwnym aplikacji
DJI Pilot 2 i zakoriczeniu listy kontrolnej, uzytkownicy zostang skierowani do podgladu kamery.
Ponizsze wprowadzenie wykorzystuje tryb Zoom z modelu Mavic 3T.

Q Funkcje oznaczone * s3 dostepne wytgcznie w Mavic 3T.

19 20 21 1 2 3 4 5 6 7 8

17—
—10
16—
—11

12

15 14 13

1. Goérny pasek: wyswietla status drona, tryb lotu, jako$¢ sygnatu itp. Zapoznaj sie z gérnym paskiem, aby
uzyskac wiecej szczegotow.

2. Biezgcy tryb: wyswietla tryb biezacego podgladu z kamery.

3. Parametry kamery: wy$wietla parametry fotografowania/nagrywania kamery.

4. Tryb ostrosci: nacisnij, aby przetgczy¢ miedzy MF (reczne ustawianie ostrosci), AFC (ciggly autofokus)
i AFS (pojedynczy autofokus).

5. Informacje o karcie pamieci: wyswietla informacje o pozostatej pojemnosci karty microSD drona.
Informuje o liczbie zdje¢, ktére mozna wykonac lub o pozostatym czasie nagrywania.

6. Ustawienia ekspozycji: Kamera z teleobiektywem i kamera szerokokgtna w modelu Mavic 3T obstugujg
tryby ekspozycji Auto i M. Kamera z teleobiektywem Mavic 3E obstuguje tryby Auto i M, a szerokokatna
kamera obstuguje tryby Auto, S, A i M. Parametry EV, blokada AE, ISO, migawka i inne moga by¢
odpowiednio skonfigurowane w réznych trybach ekspozycji.

7. Link Zoom*: naci$nij, aby zsynchronizowa¢ ustawienie zoomu w trybach IR i Wide. Uzytkownicy moga
zobaczy¢ efekt potgczonego zoomu, wigczajac opcje SBS w podgladzie kamery podczerwieni.

8. Menu ustawien kamery: nacisnij, aby wej$¢ do menu ustawieri kamery. Ustawienia mogg sie réznic¢
w zaleznosci od rodzaju kamery. Przetaczaj miedzy réznymi rodzajami kamer, aby zobaczy¢ ustawienia.
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Tryb foto/wideo: naciénij, aby przetgczy¢ sie miedzy trybami foto i wideo oraz wybrac rézne opcje

fotografowania.

Podczas uzywania trybu Mavic 3T IR mozna uchwyci¢ wyraZniejsze obrazy w podczerwieni przy stabym

oswietleniu, jesli wigczona jest funkcja Infrared Image Super-Resolution.

a. Tryb foto dotyczy zdje¢ pojedynczych, z funkcjg smart low-light, z pomiarem czasu, zdje¢ panoramicznych oraz
siatki High-Res.

b. Podczas nagrywania filméw dostepne s rézne opcje rozdzielczosci. Kamera z teleobiektywem i szerokokatna
obstuguje nagrywanie w rozdzielczosci 3840x2160 i 1920x1080.

Przycisk migawki/nagrywania: nacisnij, aby zrobic zdjecie lub rozpocza¢ badz zatrzymac nagrywanie.

. Odtwarzanie: nacisnij, aby wyswietli¢ i pobrac zdjecia lub filmy zapisane na karcie microSD drona.

Regulacja zoomu: nacisnij lub przeciagnij, aby dostosowac zblizenie w trybie Zoom.

Projekcja AR: wyswietlanie informacji takich jak PinPoints, punkty Waypoints i punkt Home
w podgladzie kamery, aby uzyska¢ wigkszg kontrole nad sytuacjg podczas lotu. Wiecej szczegétow
znajduje sie w punkcie "Projekcja AR".

. Wyswietlacz nawigacji: wyswietla predkos¢ lotu drona, wysokos$¢, orientacje, informacje o punkcie

Home itp. Szczegétowe informacje znajdujg sie w punkcie "Wyswietlacz nawigacyjny".

. Podglad mapy: nacisnij, aby wyswietli¢ podglad mapy na ekranie. Uzytkownicy moga zmaksymalizowac

lub zminimalizowa¢ widok.
Przetgcznik podgladu kamery: naciénij, aby przetaczy¢ sie miedzy podgladem kamery Wide, Zoom i IR.
Tryb gimbala: naciénij, aby ustawi¢ gimbala w nowej pozycji lub przechyli¢ go w dét.

PinPoint: naciénij, aby dodac biezacg lokalizacje drona jako PinPoint. Przytrzymaj, aby otworzy¢ menu
ustawien PinPoint. Wigcej szczegotdéw znajduje sie w punkcie "PinPoint".

. Podglad: po wybraniu punktu PinPoint, uzytkownicy moga nacisnac ikone Podglad, a kamera zostanie

skierowana w strone punktu PinPoint.

Status przesytania plikéw do chmury: wyswietla status przesytania plikéw z aplikacji DJI Pilot 2 do DJI
FlightHub 2 lub status potgczenia transmisji na zywo. Nacisnij, aby wyswietli¢ szczegéty. Jesli ustuga
chmury DJI FlightHub 2 jest wigczona, uzytkownicy moga szybko skonfigurowac ustawienia przesytania
plikéw multimedialnych.



21. Status zadania w locie: wyswietla postep zadania w podgladzie kamery. Naciénij przycisk
Pauza/wznowienie, aby wstrzymac lub wznowi¢ zadanie, a nastepnie naci$nij panel, aby wyswietli¢
szczegoty zadania.

Gorny pasek

1. Powrét: nacisnij, aby powréci¢ do ekranu gtéwnego aplikacji DJI Pilot 2.

2. Pasek statusu systemu: wskazuje status lotu drona i wyswietla rézne komunikaty ostrzegawcze.
Jesli podczas lotu pojawi sie alert, zostanie on wyswietlony na pasku statusu systemu i bedzie nadal
migat. Nacis$nij, aby wyswietli¢ komunikat, a miganie zatrzyma sie.

3. Status lotu:
a. Statusy lotu obejmujg: czuwanie, przygotowanie do startu, przygotowanie do lotu, lot
manualny, lot z misja, filmowanie panoramiczne w toku, lgdowanie, pozycjonowanie wizji itp.

b. Gdy dron znajduje sie w statusie pozycjonowania wizji, czuwania lub lotu manualnego,
wyswietlony zostanie aktualny tryb lotu, w tym tryby N, S, Ai T.

c. Nacisnij, aby wejs¢ do podgladu listy kontrolnej przed lotem.

4. Pasek wskaznika poziomu natadowania akumulatora: wyswietla poziom natadowania akumulatora
i pozostaty czas lotu akumulatora. R6zne poziomy natadowania akumulatora s3 oznaczone
réznymi kolorami. Jesli poziom natadowania akumulatora jest nizszy niz prég ostrzegawczy, ikona
akumulatora zmienia kolor na czerwony, przypominajgc uzytkownikowi o koniecznosci jak
najszybszego wylgdowania drona i wymiany akumulatoréw.
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Status pozycjonowania GNSS: wyswietla liczbe wyszukanych satelitéw. RTK jest wyswietlane tylko po
zainstalowaniu modutu RTK. Gdy ustuga RTK nie jest wtgczona, ikona RTK jest szara. Gdy dane RTK sg
zgodne, ikona RTK zmieni kolor na biaty. Naciénij ikone statusu pozycjonowania GNSS, aby wyswietli¢
informacje o trybie RTK i pozycjonowaniu GNSS.

o

. Sita sygnatu: obejmuje jako$¢ sygnatu wideo i transmisji. Trzy zielone kropki oznaczaja silny sygnat, dwie
z06tte kropki - $rednig jakos¢ sygnatu, a jedna czerwona kropka - stabg jakos$¢ sygnatu. Jesli sygnat
zostanie utracony, wyswietlana jest ikona roztgczenia w kolorze czerwonym.

~

. Poziom natadowania akumulatora: wyswietla poziom natadowania akumulatora w dronie. Naci$nij, aby
wyswietli¢ poziom natadowania akumulatora, napiecie i temperature.

8. Ustawienia: naci$nij, aby otworzy¢ menu Settings (Ustawienia) w celu ustawienia parametrow kazdego
modutu.

a. M Ustawienia systemu kontroli lotu: obejmuje przetacznik trybu lotu, punkt Home, wysoko$¢
RTH, wysoko$¢ maksymalng, limit odlegtosci, status czujnikéw, czynnosci po utracie kontroli,
skoordynowany zwrot i system GNSS.

b. (A) Ustawienia systemu wykrywania: obejmujg przetacznik wykrywania przeszkéd, przetacznik
pozycjonowania wizji oraz przetgcznik precyzyjnego lgdowania.

C. @ Ustawienia aparatury: obejmuje tryb drazka, ustawienia przyciskéw konfigurowalnych oraz
kalibracje i taczenie z aparaturg.

d. @ Ustawienia transmisji wideo: obejmuje czestotliwo$¢ pracy, tryb kanatu i rodzaj sygnatu
wyjsciowego wideo.

e. [ Ustawienia akumulatora: obejmuje informacje o akumulatorze, Smart RTH, progi ostrzegawcze
niskiego poziomu akumulatora oraz liczbe dni wymaganych do automatycznego roztadowania.

f. @ Ustawienia gimbala: wy$wietlane wytacznie wtedy, gdy zamontowany jest modut RTK.
Obejmuja ustawienia nachylenia gimbala oraz automatyczna kalibracje gimbala.

g. [@ Ustawienia RTK: obejmuja funkcje pozycjonowania RTK, rodzaj ustugi RTK oraz
Obejmujg ustawienia nachylenia gimbala oraz automatyczng kalibracje gimbala.

h. e+ Ustawienia ogolne: obejmujg wybor mapy, wyswietlanie trasy, ustawienia urzgdzen
i oswietlenia.
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Wyswietlacz nawigacji
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Dron: wskaznik potozenia bedzie sie obracat, gdy dron zmieni kierunek lotu.

Potozenie drona: wyswietla aktualne potozenie drona. Kompas obejmuje tgcznie zakres 360°, a kazdy
kierunek jest oddzielony o 30°. Pétnoc odpowiada 0 i 360°. Na przyktad, gdy dron wskazuje na liczbe
24, oznacza to, ze dron odchyla sie o 240° w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara,
zaczynajgc od poétnocy.

. Wektor predkosci poziomej drona: biata linia wysuwajgca sie z ikony drona wskazuje kierunek lotu

oraz predkos¢, z jaka leci dron.

. Predkos¢ pionowa (VS): wyswietla predkosc¢ pionowg drona podczas wznoszenia lub opadania.

. Wysokos$¢ (ALT): wyswietla wysoko$¢ drona wzgledem punktu startu.

Rzeczywista wysokos¢ (ASL): wyswietla wysoko$¢ drona wzgledem poziomu morza.

. Odlegtos¢ od punktu Home: wyswietla poziomg odlegto$¢ pomiedzy punktem Home a dronem.

. Pofozenie punktu Home i aparatury sterujacej:

a. Wyswietla potozenie punktu Home wzgledem lokalizacji drona. Jesli odlegto$¢ pozioma miedzy
dronem a punktem Home przekracza 16 m, ikona punktu Home bedzie nadal wyswietlana w rogu
wyswietlacza nawigacyjnego.

b. Gdy wzgledna odlegto$¢ miedzy punktem Home a aparaturg nie przekracza 5 m, wys$wietlony
zostanie tylko punkt Home. Gdy odlegtos¢ wzgledna jest wieksza niz 5 m, zostanie wyswietlona
niebieska kropka wskazujgca potozenie aparatury. Gdy odlegto$¢ pozioma miedzy aparaturg a
dronem przekracza 16 m, ikona aparatury bedzie nadal wyswietlana na wyswietlaczu nawigacyj-
nym.



c. Niebieski kursor moze by¢ uzywany do wskazywania kierunku, w ktérym zwréco-
na jest aparatura, gdy kompas aparatury dziata prawidtowo. Podczas lotu, jesli
sygnat jest staby, uzytkownik moze dostosowac potozenie aparatury i spowodowac,
ze niebieski kursor bedzie skierowany w strone drona, aby poprawi¢ transmisje
sygnatu.

9. Informacje o punkcie PinPoint: wyswietla nazwe punktu PinPoint i poziomg
odlegto$¢ miedzy dronem a punktem PinPoint, gdy jest wigczony.

10. Nachylenie gimbala.

11. Predko$¢ pozioma drona.

12. Predkos¢ i kierunek wiatru: kierunek wiatru jest wzgledny w stosunku do drona.
13. Informacja o punkcie Waypoint: wyswietla nazwe punktu trasy i odlegtos¢
poziomg pomiedzy dronem a punktem trasy oraz wskazuje tendencje wznoszaca
lub opadajacg bezposredniej trasy lotu podczas zadania w locie.

14. Pionowy wskaznik przeszkéd (Vertical Obstacle Indicator): po wykryciu
przeszkody w kierunku pionowym, pojawi sie ikona paska przeszkéd. Gdy dron
osiggnie odlegto$¢ ostrzegawczg, ikona bedzie $wieci¢ na czerwono i pomaranczo-
wo, a aparatura wyda diugie sygnaty dzwiekowe. Gdy dron osiggnie odlegtos¢
zatrzymania przed przeszkoda, ikona bedzie Swieci¢ na czerwono, a aparatura
wyda krotkie sygnaty dzwiekowe. Zaréwno odlegtos$¢ zatrzymania przed przeszko-
da, jak i odlegtos¢ ostrzegawczg mozna ustawi¢ w aplikacji D)l Pilot 2. Postepuj
zgodnie z podpowiedziami w aplikacji, aby je ustawi¢. Biata linia przedstawia
pozycje drona na dystansie trzech sekund. Im wyzsza predkos¢ pionowa, tym
diuzsza biata linia.

a. Jesli przeszkoda znajduje sie w odlegtosci 16 m, ale nie osiggneta odlegtosci
ostrzegawczej, przeszkoda zostanie wskazana przez zielone pole. Gdy przeszkoda
znajduje sie w odlegtosci 16 m i osigga odlegtos¢ ostrzegawczg, pole zmienia kolor
na pomaranczowy. Gdy przeszkoda zbliza sie do granicy, pole zmienia kolor na
czerwony.

b. Jesdli wykrywanie przeszkdd jest wytgczone, zostanie wyswietlony napis "OFF".
Gdy wykrywanie przeszkéd jest wigczone, ale systemy wizyjne i system czujnikéw
podczerwieni nie sg aktywne, zostanie wyswietlony napis "NA".
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Tryb szerokokatny
W tej czesdci opisano réznice w poréwnaniu z trybem zoomu. Wiecej szczegdtéw
mozna znalez¢ w rozdziale "Podglad z kamery".

Ramka zoomu: po przetgczeniu na tryb szerokokatny jako gtéwny podglad, pole
widzenia i wspétczynnik powigkszenia kamery zostang wy$wietlone w ramce
zoomu.

Tryb IR*
W tej czesci opisano réznice w poréwnaniu z trybem zoomu. Wiecej szczegotow
mozna znalez¢ w rozdziale "Podglad z kamery".

67



1. Paleta: wyswietla najwyzsze i najnizsze warto$ci pomiaru temperatury w
biezagcym podgladzie. Nacisnij, aby wybra¢ miedzy réznymi paletami pomiaru
temperatury w podczerwieni lub wigczy¢ funkcje izotermy, aby ustawi¢ odstepy
miedzy pomiarami temperatury. Nalezy pamieta¢, ze jesli mierzony obszar
przekroczy maksymalne lub minimalne wartosci pomiaru temperatury biezgcego
podgladu, ustawienie nie bedzie obowigzywac.

2. Tryby wzmocnienia: tryb wysokiego wzmocnienia zapewnia doktadniejsze
pomiary temperatury z zakresem pomiaru od -20° do 150° C, natomiast tryb
niskiego wzmocnienia obstuguje szerszy zakres pomiaru temperatury od 0° do
500° C. Nalezy pamigtac, ze zakres ten jest tylko wartoscig teoretyczng i nawet jesli
kamera termowizyjna moze mierzy¢ temperatury poza tym zakresem, warto$¢
moze znacznie odbiega¢ od normy.

3. Tryb wyswietlania: na ekranie podczerwieni domyslnie wy$wietlany jest tylko
podglad w podczerwieni. Nacisnij, aby wigczy¢ lub wytaczy¢ drugi podglad. Po
wigczeniu, zaréwno podglad w podczerwieni, jak i przyblizenie bedg wyswietlane
obok siebie.

4. Kalibracja FFC: nacisnij, aby rozpocza¢ kalibracje FFC. Kalibracja FFC to funkcja
kamery termowizyjnej, ktéra optymalizuje jako$¢ obrazu w celu fatwej obserwacji
zmian temperatury.

5. Zoom (Kamera termowizyjna): nacisnij, aby dostosowa¢ zoom cyfrowy kamery
termowizyjnej o maksymalnej wartosci 28x. Przytrzymaj, aby powigkszy¢
bezposrednio do 2x.

Projekcja AR
Aplikacja DJI Pilot 2 obstuguje funkcje projekcji AR w nastepujacych sytuacjach:

a. Punkt Home: gdy punkt Home jest poza zasiegiem aktualnego podgladu, nadal
bedzie wyswietlany na krawedzi podgladu. Dron moze zosta¢ obrécony w kierunku
punktu Home, zgodnie z kierunkiem strzatki.

b. Punkty PinPoint: PinPoint wydaje sie wiekszy, gdy znajduje sie w poblizu drona,
a mniejszy, gdy jest daleko. Pozwala to uzytkownikom oceni¢ odlegto$¢ pomiedzy
punktem kontrolnym a dronem na podstawie wielkosci punktu. Jezeli wybrany
PinPoint jest poza zasiegiem aktualnego podgladu, bedzie on nadal wyswietlany na
krawedzi podgladu. Dron moze zosta¢ obrécony w kierunku punktu PinPoint
zgodnie z kierunkiem strzatki.

c. Punkty Waypoint: w zadaniu w locie, dwa punkty trasy, ktére dron ma zamiar
ming¢, zostang wyswietlone na podgladzie kamery. Nastepny punkt trasy, ktéry ma
zosta¢ osiggniety, bedzie wyswietlany jako petny tréjkat oznaczony numerem
seryjnym, natomiast kolejny punkt trasy bedzie wyswietlany jako kropkowany
tréjkat oznaczony numerem seryjnym.

d. Informacje ADS-B: gdy w poblizu zostanie wykryty samolot, zostanie on wyswie-
tlony na podgladzie kamery. Wznie$ lub opus¢ drona tak szybko, jak to mozliwe,
aby uniknac zderzenia z obiektem, postepujac zgodnie z wyswietlanymi komunika-
tami.
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Podglad mapy

1 —

2 —

1. Nacisnij, aby narysowac linie na mapie.

2. Naciénij, aby narysowac obszar na mapie.

3. Nacisnij, aby wyczysci¢ trase lotu drona.

4. Wybér warstwy mapy: nacisnij, aby wybra¢ mape satelitarng lub drogowa (tryb
standardowy) zgodnie z wymaganiami.

5. Blokada mapy: gdy jest wigczona, mapy nie mozna obraca¢; gdy jest wytgczona,
mape mozna swobodnie obraca¢.

6. Wysrodkowanie podgladu: nacisnij, aby szybko wysrodkowac lokalizacje
aparatury w podgladzie.

7. Warstwy mapy strefy GEO: nacisnij, aby wyswietli¢ wszystkie warstwy strefy GEO
i wiaczy¢ lub wylaczy¢ wyswietlanie warstwy strefy GEO na mapie.
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Zarzadzanie i synchronizacja powiadomien

PinPoint

W celu szybkiej obserwacji i synchronizacji informacji, punkt PinPoint moze by¢
uzywany do oznaczenia lokalizacji drona w podgladzie kamery lub punktu
$rodkowego mapy w podgladzie mapy.

Etapy tworzenia punktu PinPoint w podgladzie kamery: dostosuj lokalizacje drona,
nacisnij ikone PinPoint po lewej stronie ekranu. Punkt PinPoint mozna ustawi¢ na
podstawie biezacej lokalizacji drona. Bedzie on obejmowac szerokos¢, diugosc¢ i
wysokos$¢ geograficzng drona.

4 1 2

1. Dla punktu PinPoint w podgladzie kamery zostanie utworzona projekcja AR.
Rozmiar punktu bedzie dostosowany do odlegtosci miedzy dronem a punktem
(duzy - gdy jest blisko, maty - gdy znajduje sie daleko).

2. Wybrany punkt PinPoint:

a. Mata ramka pojawi sie wokot punktu PinPoint, wskazujac, ze jest on wybrany.

b. W lewym dolnym rogu ekranu wyswietlacza nawigacji widnieje pozioma
odlegtos¢ punktu od drona oraz nazwa punktu. Na ekranie nawigacji wyswietlana
jest réwniez orientacja punktu wzgledem drona.

c. Jezeli wybrany punkt znajduje si¢ poza podglagdem transmisji wideo, ikona
PinPoint pozostanie na krawedzi ekranu, wskazujac orientacje punktu wzgledem
$rodka podgladu.

d. Po wybraniu punktu PinPoint, uzytkownik moze edytowa¢ nazwe, kolor,
szerokos¢, dtugosc i wysokos¢ punktu lub przeciggng¢ punkt na mape.

3. Nacis$nij przycisk ¢+ -> @, aby ustawi¢ funkcje konfigurowalnych przyciskéw
aparatury, takie jak dodanie punktu PinPoint, usuniecie wybranego punktu lub
wybér poprzedniego badz nastepnego punktu. Uzytkownicy moga szybko dodawaé
i wybiera¢ punkty PinPoint poprzez naciskanie przyciskéw.
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4. Przetacz sie do podgladu mapy:

a. Nazwany punkt PinPoint zostanie odpowiednio wyswietlony na mapie.

b. W podgladzie mapy mozesz doda¢ PinPoint przeciggajac punkt na krzyzyk
posrodku mapy. Wysoko$¢ jest aktualng wysokoscig lotu drona.

c. Naci$nij, aby wybra¢ punkt PinPoint na mapie, aby wyswietli¢ twérce punktu,
odlegtos¢ miedzy punktem a dronem oraz wysokos¢, szerokos$¢ i dtugosc¢
geograficzng. Mozesz ustawi¢ punkt PinPoint jako punkt Home, edytowac lub
usung¢ punkt.

5 Pozycjonowanie punktu PinPoint jest ograniczone przez takie czynniki, jak

doktadno$¢ pozycjonowania GNSS. Szerokos¢ i dtugos¢ geograficzna,
odlegtos¢ pozioma, wyswietlacz nawigacji oraz projekcja AR sg podane
wytgcznie w celach referencyjnych.

Edycja punktéw PinPoints

1. Przytrzymaj ikone PinPoint na ekranie dotykowym, aby wys$wietli¢ panel ustawien
PinPoint. Dostepnych jest pie¢ opcji koloréw dla punktéw PinPoint. Wskazane jest
ustawienie koloru dla kazdego typu punktu PinPoint odpowiednio do sytuacji
dziatania.

2. Naci$nij, aby rozwing¢ liste punktéw PinPoint, aby wyswietli¢ wszystkie punkty.
3. Ustaw, czy nowo utworzony punkt ma by¢ wyswietlany w podgladzie transmisji
wideo.
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1. Naciénij, aby wyeksportowa¢ wszystkie punkty PinPoint do lokalnego folderu
aparatury.

2. Naciénij, aby zamkna¢ biezacy panel.

3. Ustaw filtrowanie punktéw PinPoint wedtug koloru. Mozesz wybra¢ wiele
koloréw, a punkty bedg filtrowane wedtug wybranych koloréw.

4. Ustaw filtrowanie punktéw PinPoint wedtug ich widocznosci w podgladzie
transmisji wideo. Punkty mogg by¢ filtrowane wedtug jednego z trzech kryteriéw:
pokaz wszystkie punkty PinPoint na tej liscie; pokaz tylko punkty PinPoint, ktére sg
widoczne w podgladzie transmisji wideo na tej liscie; pokaz tylko punkty PinPoint,
ktére nie sg widoczne w podgladzie transmisji wideo na tej liscie.

5. Naciénij, aby uporzagdkowac¢ punkty PinPoint w kolejnosci chronologicznej lub
alfabetycznej wedtug ich nazw do przodu, lub do tytu.

6. Nacis$nij, aby usuna¢ punkt PinPoint.

7. Nacisnij, aby wigczy¢ lub wytgczy¢ wyswietlanie projekcji AR dla punktu PinPoint
w podgladzie transmisji wideo.
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Zarzadzanie powiadomieniami o liniach i obszarach

Uzytkownicy mogg rysowac linie i obszary na mapie, aby zsynchronizowac
najwazniejsze informacje o drogach i terenie.

17—

2 —

1

2 ——

1. Nacisnij, aby wyswietli¢ podglad edycji linii.
2. Nacisnij, aby wyswietli¢ podglad edycji obszaru.

Udostepnianie powiadomien

W celu udostepniania informacji, lokalizacja punktu PinPoint okreélonego przez
funkcje PinPoint moze by¢ zsynchronizowana z podgladem kamery, wyswietlaczem
nawigacji, podgladem mapy oraz oprogramowaniem DJI FlightHub 2. Moze by¢
wyswietlana zaréwno na podgladzie kamery, jak i na podgladzie mapy.

Po potaczeniu z oprogramowaniem DJI Flighthub 2, aplikacja DJI Pilot 2 oraz
powiadomienia dotyczace punktéw, linii i obszaréw w DJI Flighthub 2 moga by¢ ze
sobg synchronizowane. Lokalizacje i powiadomienia mogg by¢ wyswietlane w
aparaturze i innych urzadzeniach zalogowanych w DJI FlightHub 2 w celu udostep-
niania w czasie rzeczywistym.
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Naciénij na ekranie gtéwnym aplikacji DJI Pilot 2, aby wej$¢ do biblioteki tras lotu.
Uzytkownicy mogg przegladac zadania lub tworzy¢ zadania typu punkty waypoint,
mapowanie, skosy lub liniowe zadania w locie. Te cztery rodzaje zadan sg genero-
wane przez aplikacje. Tymczasem zadania z punktem waypoint mogg by¢ réwniez
tworzone poprzez funkcje Live Mission Recording (nagrywanie misji na zywo)

g |l =1l %

Waypoint Mapping Oblique Linear

Loty z punktami Waypoint

Loty z punktami Waypoint mogg by¢ planowane na dwa sposoby: Set Waypoints
(Ustawianie punktéw trasy) lub Live Mission Recording (Nagrywanie misji na zywo).
Uzyj opcji Set Waypoints, aby utworzy¢ trase poprzez dodanie i edycje punktéw
trasy na mapie. Uzyj opcji Live Mission Recording, aby utworzy¢ trase poprzez
dodawanie punktéw podczas robienia zdje¢ wzdtuz trasy.

| o |
A

Set Waypionts Live Mission Rec

Lot z punktami trasy - Ustawianie punktéw trasy

Naci$nij Create a Route (Utwérz trase), Waypoint (Punkt trasy), a nastepnie Set
Waypoints (Ustaw punkty trasy), aby utworzy¢ trase lotu. Nacisnij na mapie, aby
dodac punkty trasy, a nastepnie skonfiguruj ustawienia trasy i punktéw trasy.
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1. Interesujgce miejsca (POI): naciénij, aby wigczy¢ funkcje POI, a na mapie zostanie
wyswietlony punkt POIl. Przeciagnij, aby dostosowa¢ jego potozenie. Po dodaniu
punktu POl mozna ustawi¢ odchylenie drona w kierunku punktu POI, tak aby przéd
drona byt zawsze zwrécony w kierunku punktu POI podczas wykonywania zadania.
Nacisnij te ikone ponownie, aby wytgczy¢ funkcje POI.

2. Odwré¢ trase lotu: naci$nij, aby odwréci¢ trase lotu poprzez zamiane punktu
poczatkowego i koricowego. S odnosi sie do punktu poczatkowego.

3. Wyczys$¢ punkty trasy: nacisnij, aby wyczysci¢ wszystkie dodane punkty trasy.

4. Usun wybrane punkty trasy: naciénij, aby usung¢ wybrane punkty trasy.

5. Lista parametréw: edytuj nazwe trasy, zaawansowane ustawienia trasy lotu i tryb
wysokosci. Ustaw model drona jako Mavic 3E/3T.

6. Ustawienia trasy lotu: ustawienia sg stosowane do catej trasy, w tym bezpieczna
wysoko$¢ startu, wznoszenie sie do punktu poczatkowego, predkos¢ drona,
wysokos$¢ drona, odchylenie drona, sterowanie gimbalem, typ punktu trasy i
czynnos$¢ zakonczenia. Ustawienia te bedg obowigzywac¢ na wszystkich punktach
trasy. Jezeli uzytkownicy chcg ustawi¢ parametry pojedynczego punktu trasy, nalezy
zapoznac sig z ponizszym opisem.

7. Ustawianie poszczegélnych punktéw trasy: wybierz punkt trasy i ustaw jego
parametry. Nacisnij "<" lub ">", aby przejs¢ do poprzedniego lub nastepnego
punktu trasy. Ustawienia obejmujg predkos¢ drona, wysoko$¢ drona, tryb odchyla-
nia drona, typ punktu trasy, kierunek obrotu drona, tryb nachylenia gimbala,
dziatania punktu trasy, dtugos$¢ i szerokos$¢ geograficzna.

8. Zapisanie: nacisnij, aby zapisac¢ biezace ustawienia i wygenerowac trase lotu.

9. Rozpoczecie: nacisnij przycisk, a nastepnie sprawdz ustawienia i stan drona na
liscie kontrolnej przed lotem. Nacisnij, aby przesta¢ trase lotu. Po zakonczeniu
przesytania nacisnij przycisk Start, aby wykonac biezgce zadanie.

10. Informacje o trasie lotu: wyswietla dtugos$¢ lotu, szacowany czas lotu, punkt
trasy i ilos¢ zdjec.
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Lot z punktami trasy - nagrywanie misji na zywo

Nacisnij przycisk Create a Route (Utwoérz trase), Waypoint (Punkt trasy), a nastepnie
Live Mission Rec (Nagrywanie misji na zywo), aby nagra¢ szczegétowe informacje i
lokalizacje punktu trasy drona.

2 3

4——

1. Uzyj gimbala, ustaw skale powiekszenia i nakieruj na cel. Nacisnij, aby zrobi¢
zdjecia lub naci$nij przycisk C1 na aparaturze, aby doda¢ punkt trasy. Liczba
punktéw trasy i zdje¢ zostanie odpowiednio dodana.

2. Liczba zaplanowanych punktéw trasy.

3. Liczba zaplanowanych zdje¢.

4. Naci$nij, aby przetaczy¢ sie do podgladu mapy w celu edycji lub wyswietlenia.

Edycja zadan w locie
Wejdz do biblioteki tras lotéw i wybierz utworzong trase lotu do edycji lub
podgladu.
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1. Nacisnij, aby wykona¢ biezgce zadanie.

2. Nacisnij, aby wejs¢ do edycji trasy lotu. Po zapisaniu zmiany zostang uwzglednio-
ne w oryginalnej trasie.

3. Naciénij, aby przejs¢ do strony Set Waypoints (Ustawianie punktéw trasy).

Zadanie mapowania

Uzywajac zadania mapowania, dron moze automatycznie zakonczy¢ pozyskiwanie
danych do fotogrametrii lotniczej zaplanowanego obszaru wzdtuz trasy w ksztatcie
litery s, zgodnie z parametrami trasy.

Funkcje Smart Oblique i Terrain Follow mogg by¢ wtaczone w zadaniu mapowania.

Funkcja Smart Oblique

Funkcja Smart Oblique to innowacyjne rozwigzanie do wykonywania zdje¢ pod
katem, ktére mozna wiaczy¢ w ustawieniach zadania mapowania. Automatycznie
steruj gimbalem, aby uchwyci¢ zdjecia w réznych wymaganych potozeniach. Dron
musi pokona¢ tylko dwie wzajemnie prostopadte trasy w ksztatcie litery s, aby
uzyskac¢ zdjecia ortofotograficzne i pod katem wymagane do rekonstrukgji 3D, co
znacznie poprawia wydajnos$¢ pracy. Dron bedzie wykonywat zdjecia niezbedne do
rekonstrukgji tylko na obrzezach obszaru mapowania, co zmniejsza liczbe wykony-
wanych zdje¢ i znacznie poprawia efektywnos¢ obroébki.

£ Funkcja Smart Oblique nie jest obstugiwana przez DJI Mavic 3T.

Nachylenie gimbala do przechwytywania zdje¢ moze sie rézni¢ na poszczegélnych
odcinkach trasy lotu. Wszystkie wykonane zdjecia zalezg od obszaru mapowania.
a. Nachylenie gimbala moze sie rézni¢ w zaleznosci od segmentéw trasy lotu.
Podczas lotu z funkcjag Smart oblique, dron bedzie leciat dwiema wzajemnie
prostopaditymi trasami w ksztatcie litery s. Obie trasy beda kolejno fotografowac
obszar mapowania pod réznymi katami.

Kierunek fotografowania

v

Wstecz

-> X <+
Naprzéd Ortofotografia ~ Wstecz

*

Naprzéd

Druga trasa lotu

Pierwsza trasa lotu
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b. Dron automatycznie dostosuje predkos¢ lotu w zaleznosci od liczby wymaga-
nych zdje¢, aby zapewni¢ wydajnos¢ pracy.

Nr. zdjecia 1 2 3
Predkoéc¢ lotu  Wysoka Srednia Niska

c. Obszar lotu bedzie sie zmieniat w zaleznosci od obszaru mapowania, wysokosci
lotu i nachylenia gimbala. Obszar lotu bedzie sie réwniez zmieniat, gdy obszar
mapowania jest taki sam, ale wysoko$¢ lotu lub nachylenie gimbala sg rézne.

Kierunek fotografowania - 4 ¥ - ->

Druga trasa Mapping Mapping| Mappingj
lotu Area Area Area

Pierwsza trasa lotu

Pierwsza trasa lotu .
Pierwsza trasa lotu

Funkcja Terrain Follow

Podczas zbierania danych w obszarach o duzych réznicach wysokosci, takich jak
obszary gorskie, funkcja Terrain Follow pozwala dronowi dostosowa¢ wysoko$¢
lotu do zmian w terenie. Funkcja Terrain Follow zapewnia, ze wysokos$¢ wzgledna
drona i terenu pod nim pozostaje bez zmian, dzieki czemu odlegto$¢ pomiarowa
GSD (Ground Sampling Distance) zdje¢ zebranych w kazdym obszarze jest zgodna,
co zwieksza doktadnos¢ danych mapowych przy jednoczesnym zapewnieniu
bezpieczenstwa lotu.

Funkcja Real-Time Follow

Funkcja Real-Time Follow (w czasie rzeczywistym) nie wymaga plikéw DSM. System
wizyjny drona wykrywa w czasie rzeczywistym podczas lotu wahania terenu 200 m
przed nim. Wskazane jest uzywanie tej funkcji w miejscach, gdzie nachylenie terenu
jest mniejsze niz 75°, a warunki o$wietleniowe i srodowisko sg odpowiednie dla
systemu wizyjnego.
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Podczas wykonywania zadania mapowania, jesli wigczona jest funkcja Real-Time
Follow, wysokos¢ drona nad poziomem gruntu (AGL) oraz kierunek terenu (150 m
przed dronem) beda wyswietlane w prawym dolnym rogu podgladu kamery.

1. Poziom wysokosci nad poziomem gruntu (AGL): wyswietla wysokos¢, na jakiej
znajduje sie dron w stosunku do terenu pod nim.

2. Kierunek predkosci drona: wys$wietla kierunek wektora predkosci ruchu drona.
3. Trasa lotu: wyswietla trase lotu, ktéra przebyt dron.

4. Linia uksztattowania terenu: wyswietla lini¢ uksztattowania terenu w obszarze, w
ktérym aktualnie znajduje sie dron.

5. Ograniczenie wysokosci: wyswietla maksymalng wysokos$¢ lotu drona.

ViN

- Zasieg wykrywania z duzej odlegtosci przez system wizyjny wynosi 80-200 m.
Podczas lotu poza ten zasieg nie mozna wykonywa¢ funkcji Real-Time Follow.
Zachowaj ostroznos¢. Funkcja Real-Time Follow nie dziata w miejscach, w ktérych
wystepuja klify, strome zbocza, linie energetyczne i wieze.

- System wizyjny nie moze dziata¢ prawidtowo w warunkach stabego oswietlenia.
Funkcja Real-Time Follow nie moze by¢ prawidtowo uzywana w deszczowym,
$nieznym i mglistym otoczeniu.

- System wizyjny moze nie dziata¢ prawidtowo nad woda. W zwigzku z tym dron moze
nie wykry¢ poprawnie odlegtosci od wody podczas funkgji Real-time follow. Nie
nalezy uzywac funkcji w okolicy duzych obszarach wody i fal morskich.

- System wizyjny nie dziata prawidtowo nad powierzchniami bez wyraznych zmian
wzoru lub tam, gdzie $wiatto jest zbyt stabe lub zbyt silne. System wizyjny nie dziata
prawidtowo w nastepujacych sytuacjach:

a. Lot nad powierzchniami monochromatycznymi (np. czysto czarnymi, biatymi,
czerwonymi lub zielonymi).

b. Lot nad powierzchniami silnie odbijajgcymi $wiatto (np. 16d, szkto).

c. Lot nad woda lub powierzchniami przezroczystymi.

d. Lot nad ruchomymi powierzchniami lub obiektami.

e. Lot w obszarze o czgstych i drastycznych zmianach o$wietlenia.

f. Lot nad ekstremalnie ciemnymi (< 10 lukséw) lub jasnymi (> 40 000 lukséw)
powierzchniami.
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/\ g. Lot nad powierzchniami silnie odbijajacymi lub pochtaniajacymi fale podczerwieni
(np. lustra).
h. Lot nad powierzchniami bez wyraznych wzoréw lub faktur.
i. Lot nad powierzchniami o powtarzajgcych sie identycznych wzorach lub fakturach
(np. plytki o tym samym wzorze).
j. Lot nad przeszkodami o matej powierzchni (np. gatezie drzew).
- Nalezy zawsze utrzymywac czujniki w czystosci. Nie nalezy modyfikowa¢ czujnikéw.
Nie nalezy uzywa¢ drona w zapylonym lub wilgotnym $rodowisku.

Funkcja DSM Follow

Importujac plik DSM, aplikacja wygeneruje lot ze zmianami wysokosci. Pliki DSM
obszaru mapowania mozna uzyska¢ korzystajgc z dwdch nastepujgcych sposobdéw:

1. Import pliku lokalnego

a. Zbierz dane 2D obszaru mapowania i wykonaj rekonstrukcje 2D uzywajac
programu DJI Terra wybierajagc tryb Fruit Tree. Zostanie wygenerowany plik tif,
ktéry mozna zaimportowac na karte microSD aparatury.

b. Pobierz dane mapowania terenu z geobrowser i zaimportuj je na karte microSD
aparatury.

2. Pobieranie z sieci internetowej

Pliki DSM mozna uzyska¢ bezposrednio pobierajac dane z otwartego zrédta bazy
geoid ASTER GDEM V3.

L - Upewnij sig, ze plik DSM jest plikiem geograficznego uktadu wspotrzednych,
a nie plikiem zaprojektowanego uktadu wspétrzednych. W przeciwnym razie
importowany plik moze nie zosta¢ rozpoznany. Wskazane jest, aby rozdziel-
czo$¢ importowanego pliku nie byta wieksza niz 10 m.

- Upewnij sie, ze obszar mapowania znajduje sie w zasiggu pliku DSM.

/\ Bazadanych geoidy z otwartym Zrédtem moze zawierac btedy. Producent DJI
nie ponosi odpowiedzialnosci za doktadno$¢, autentycznos¢ lub istotno$¢
danych. Zwré¢ uwage na $rodowisko lotu i zachowaj ostrozno$¢ podczas
lotu.

Funkcja Oblique Task

Funkcja Oblique generuje pig¢ tras w ksztatcie litery s w obszarze mapowania, przy
odpowiednio sterowanym gimbalu, aby zebra¢ zdjecia ortofotograficzne i pod
katem w 5 réznych kierunkach, ktére moga by¢ uzywane do tworzenia modeli 3D.

Po utworzeniu obszaru mapowania, zostanie wygenerowanych piec tras: pierwsza

trasa stuzy do zbierania zdjec ortofotograficznych, a pozostate cztery trasy stuza do
zbierania zdje¢ pod katem.
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Funkcja Linear Task

Funkcja Linear Task jest uzywana do pozyskiwania zdje¢ ortofotograficznych dla
obszaréw w ksztatcie paséw, takich jak rzeki, rurociagi i drogi. Obszar mapowania
moze by¢ wygenerowany przez wybranie linii Srodkowej pasa i rozszerzenie na
zewnatrz wzdtuz tej linii.

Najpierw ustaw funkcje Flight Band, wybierajac punkty na mapie, aby wygenerowac
obszar mapowania w ksztatcie pasa i potwierdz linig Srodkowa oraz zakres obszaru
mapowania. Przetgcz na opcje Flight Route, aby wygenerowac¢ odpowiednig trase w
ksztafcie litery "s" i dostosuj parametry trasy, aby zakonczy¢ ustawienia.

Linia Srodkowa moze zosta¢ wygenerowana przez nacisnigcie na mape lub import
pliku liniowego KML. Uwaga: po wygenerowaniu obszaru w ksztatcie pasma
sprawdz wzdtuz $ciezki, czy nie ma duzego odchylenia od oryginalnego obszaru
mapowania. Jesli wystepuje odchylenie, zwigksz niektére punkty, aby catkowicie
pokry¢ obszar lub zwieksz dtugos¢ lewego i prawego przedtuzenia, aby catkowicie
pokry¢ obszar mapowania.

Pozyskiwanie danych fotogrametrycznych

Pozyskiwanie danych fotogrametrycznych moze by¢ realizowane przy uzyciu trzech
zadan lotu: Mapping (Mapowanie), Oblique i Linear. Ponizej przedstawiono zadanie
mapowania jako przyktad dla konkretnych polecen.

.~ Przed rozpoczeciem pozyskiwania danych fotogrametrycznych nalezy wejs¢ do
M ustawiers drona, aby wiaczy¢ RTK, oraz upewni¢ sie, ze sie¢ RTK jest potgczona i
wyswietla sig status FIX.

1. PrzejdZz w aplikacji DJI Pilot 2 do biblioteki tras lotu, wybierz Create a Route
(Utwérz trase) lub Import Route (KMZ/KML) (Importuj trase) i wybierz = aby
utworzy¢ zadanie mapowania. Naci$nij na podglad mapy i przeciggnij punkt
graniczny, aby dostosowac zasieg obszaru mapowania. Nacisnij + posrodku punktu
granicznego, aby doda¢ punkt graniczny, a nastepnie dostosuj dtugos¢ i szerokosc
geograficzng punktu w ustawieniach parametréow po prawej stronie. Naci$nij @ ,
aby usuna¢ wybrany punkt graniczny, a nastepnie kliknij @ , aby usuna¢ wszystkie
punkty graniczne.
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2. Po ustawieniu nazwy zadania i wybraniu kamery do pozyskiwania danych
fotogrametrycznych, ustaw kolejno nastepujgce parametry trasy lotu:

a. Ustaw tryb wysokosciowy (ASL/ALT), wysokos$¢ trasy lotu, predkos$¢ startowa,
predkos¢ trasy lotu, kat nachylenia trasy, czynno$¢ po zakonczeniu oraz wigcz
optymalizacje wysokosci.

b. W sekcji Advanced Settings (Ustawienia zaawansowane) ustaw stosunek pokrycia
bocznego, stosunek pokrycia czotowego, margines i tryb fotografowania.

3. Nacisnij B, aby zapisa¢ zadanie i naci$nij © , aby przesta¢ i wykona¢ zadanie lotu.
4. Wytacz zasilanie drona po wykonaniu zadania. Wyjmij karte microSD z drona i
podtacz jg do komputera, aby sprawdzi¢ wykonane zdjecia i wygenerowane pliki.

£ - Podczas korzystania z zadan mapping, oblique i linear, domysinym trybem ostrosci
kamery jest MF infinity, a korekcja znieksztatcen jest wytaczona.
- Podczas wykonywania ortofotografii wskazane jest ustawienie predkosci trasy lotu
na warto$¢ maksymalng oraz wigczenie optymalizacji wysokosci.

Parametry trasy opisane sg nastepujgco:

Parametry Opis
Poczatkowa wysokos¢ trasy lotu.
- Wzgledem punktu startu (ALT): wysokos¢ drona wzgledem
punktu startu. Wskazane jest uzywanie tej opcji przy wykonywaniu
mapowania. Nastepnie pojawi si¢ opcja Target Surface to Takeoff
Tryb wysokosci Point (Powierzchnia docelowa do pul:\rktu s'gartu). Eowierzchn_ia
(ASL/ALT) docelom{a’ do punktu startu = wysoko$¢ powierzchni docelowej -
wysokos¢ punktu startu.
- ASL (EGM96): wysoko$¢ drona wzgledem geoidy EGM96. Pojawi
sie opcja Flight Route to Target Surface (Trasa lotu do powierzchni
docelowej). Trasa lotu do powierzchni docelowej = wysokos¢ trasy
lotu - wysoko$¢ powierzchni docelowej.

Po starcie drona i osiggnieciu wysokosci trasy lotu, predkos¢ lotu
Predko$¢ przed wejsciem na trase lotu. Predkos¢ ta nie jest predkoscig
poczatkowa pionowego startu drona. Wskazane jest ustawienie jej na
maksimum, aby poprawi¢ wydajnos¢ operacyjna.

Predkosé Predko$¢ operacyjna drona po wejsciu na trase lotu. Predkos¢ ta
jest zwigzana z GSD i stosunkiem pokrycia czotowego.

Mozna dostosowac kat trasy, a pozycje poczatkowe i koficowe trasy

zostang odpowiednio dostosowane. Uwaga: szacowany czas

Kat nachylenia trasy ~wykonania zadania jest rézny dla réznych katéw trasy. Dostosowu-
jac kat trasy, mozna zaplanowa¢ zadanie o najkrotszym szacowa-
nym czasie, aby zwiekszy¢ wydajnos¢ pracy.
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Po wigczeniu tej opcji dron bedzie leciat do $rodka obszaru
mapowania, aby wykonac serie zdje¢ pod katem w celu optymali-
. zacji doktadnosci wysokosciowej. Wskazane jest wigczenie tej opcji
Optymalizacja dla wykonywania zdje¢ ortofotograficznych, ktére wymagaja duzej
wysokosci doktadnosci wysokosciowej.
£ Ta funkcja nie jest obstugiwana w przypadku zadan Smart
Oblique i Oblique.

Czynnos¢ lotu wykonywana przez drona po zakonczeniu pracy.

Zakoriczenie pracy Domysinym wyborem jest RTH.

Stosunek pokrycia bocznego jest to stosunek pokrycia dwdch
zdje¢ wykonanych na dwéch réwnolegtych Sciezkach. Stosunek
pokrycia czotowego to stosunek pokrycia dwoéch zdjec
wykonanych kolejno w tym samym kierunku wzdtuz toru lotu.

Stosunek pokrycia jest jednym z kluczowych czynnikéw wptywaja-
cych na sukces poézniejszej rekonstrukcji modelu. Domysiny

Stosunek pokrycia  stosunek pokrycia bocznego wynosi 70%, a domysiny stosunek

bocznego/Stosunek ~ Pokrycia czotowego wynosi 80%, co jest odpowiednie dla wigkszo-

pokrycia czotowego ~ SCi sytuacji. Jesli obszar mapowania jest ptaski i nie ma nieréwno-
$ci, stosunek pokrycia moze by¢ odpowiednio zmniejszony w celu
poprawy wydajnosci pracy. Jesli obszar mapowania wykazuje duze
zréznicowanie, wskazane jest zwiekszenie stosunku pokrycia, aby
zapewni¢ efekt rekonstrukgji.

£ Podczas korzystania z zadania Oblique dostepne beda jeszcze
dwa ustawienia: Side Overlap Ratio (Oblique) (stosunek
pokrycia bocznego) oraz Frontal Overlap Ratio (Oblique)
(stosunek pokrycia czotowego). Stosunek pokrycia zdje¢ pod
katem moze by¢ nizszy niz ortofotografii.

Odlegtos¢ obszaru lotu poza obszarem mapowania. Celem
ustawienia marginesu jest zapewnienie doktadnosci brzegowej
obszaru mapowania poprzez rejestrowanie obrazéw poza
Margines obszarem mapowania.
£ Funkcja Smart Oblique nie obstuguje ustawiania marginesu;
automatycznie rozszerzy margines zgodnie z zakresem obszaru
mapowania i nachyleniem gimbala.

Tryb fotografowania w kamerze. Domysinym wyborem jest Timed

Tryb fotograficzny Interval Shot (zdjecia z interwatem czasowym).

Zadania Oblique i Smart Oblique obstugujg réwniez nastepujgce parametry techniczne:

Parametry Opis

Umozliwia regulacje kata nachylenia kamery podczas wykonywa-

nia zdje¢ pod katem. Kat domyslny wynosi -45°. Gdy réznica

wysokosci budynkéw w obszarze mapowania wzrasta, wskazane

o jest zwiekszenie kata, aby uchwyci¢ wigcej uje¢ wyzszych pieter

Nachylenie gimbala  bydynkéw. Jesli budynki w obszarze mapowania s3 geste,

(Oblique) wskazane jest odpowiednie zmniejszenie kata, aby uchwyci¢
wiecej uje¢ pomiedzy budynkami.

£ Podczas wykonywania zdje¢ za pomoca funkcji Smart Oblique
pojawia sie opcja Gimbal Angle (Kat gimbala), a domysiny kat to
45°,
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GSD to odlegto$¢ pomiaru terenu dla ortofotografii wykonanych
na pierwszej trasie.

GSD/Oblique GSD
Oblique GSD to odlegto$¢ pomiaru terenu dla zdje¢ wykonanych
pod katem na pozostatych czterech trasach.

Funkcja Linear task obstuguje nastepujace parametry techniczne:

Parametry Opis

Jedli wiaczona jest opcja Single Route (Pojedyncza trasa), zostanie
wygenerowana trasa w srodku obszaru mapowania. Ta funkgja jest
przeznaczona do sytuacji, w ktérych nalezy sfotografowac tylko
$rodek obszaru mapowania, np. inspekcja rurociggu naftowego.

Zaplanuj zakres pasma lotu, dostosowujac odlegtos¢, o jaka trasa
rozszerza sie od Srodka na lewg i prawg strone.

Po wigczeniu funkgji Equal Left/Right Extensions (Réwne rozszerze-
nie w lewo/prawo) zasieg pasma lotu pozostaje symetryczny
wzgledem $rodka trasy.

Pojedyncza trasa

Lewa/prawa dtugos¢
przedtuzenia

Regulacja odlegtosci ciecia pasma lotu moze podzieli¢ obszar
pasma na kilka matych obszaréw do pracy. Zakres transmisji
facznosci z dronem powinien by¢ gtéwnie uwzgledniony dla
zakresu podziatu, co spowoduje, ze dron nie straci kontroli na
matym obszarze.

Odlegtos¢ ciecia
pasma lotu

Jedli opcja ta jest wigczona, trasy lotéw sg tworzone na zewnatrz
wzdtuz linii Srodkowej. Trasa ta spowoduje uwzglednienie linii
Srodkowej obszaru mapowania w ksztatcie pasma.

Uwzglednienie
linii Srodkowej

Dodaj nowe trasy lotu poza biezagcym planowanym obszarem lotu,
Optymalizacja aby wykona¢ wiecej zdjg¢ brzegébw obszaru mapowania. Wiacz
brzegowa opcje dla obiektéw, ktére rejestrujg gtéwnie obszary brzegowe,
takie jak kanaty rzeczne.

Przechowywanie danych
Plik zdjeciowy
Zapoznaj sie z tg listg, aby sprawdzi¢ informacje dotyczace plikéw zdjeciowych.

Dane Opis

Data edycji Czas edycdji zdjecia
Data utworzenia Czas wykonania zdjecia
Twoérca Wiasciciel

Model Model produktu
Format Format zdjec¢

Wersja Wersja XMP

Zrédto obrazu Rodzaj kamery

Status GPS Status GPS

Rodzaj wysokosci Rodzaj elewacji
Szerokos¢ Szeroko$¢ geograficzna GPS, na ktérej zostato wykonane
geograficzna GPS zdjecie
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Dtugosc geograficzna GPS
Wysokos¢ bezwzgledna

Wysoko$¢ wzgledna
Kat obrotu gimbala
Kat odchylenia gimbala
Kat nachylenia gimbala
Kat obrotu w locie

Kat odchylenia w locie
Kat nachylenia w locie

Predkos¢ lotu X
Predkos$¢ lotu Y
Predkos¢ lotu Z
Odwrécenie kamery
Odwrdcenie gimbala
Dane wewnetrzne
RtkFlag

RtkStdLon
RtkStdLat
RtkStdHgt
RtkDiffAge
NTRIPMountPoint
NTRIPPort
NTRIPHost

Tryb pomiaru

Funkcja Dewarp

Dtugos¢ geograficzna GPS w momencie wykonania zdjecia
Wysokos¢ geodezyjna, na ktérej wykonano zdjecie
Wysokos$¢ wzgledna (w stosunku do wysokosci punktu
startu), na ktérej zostato wykonane zdjecie

Kat obrotu gimbala podczas wykonywania zdjecia (uktad
wspdtrzednych NED, kolejnos¢ obrotéw to ZYX)

Kat odchylenia gimbala w momencie wykonania zdjecia
(uktad wspdtrzednych NED, kolejnos¢ obrotow to ZYX)

Kat nachylenia gimbala w momencie wykonania zdjecia
(uktad wspotrzednych NED, kolejnos¢ obrotéw to ZYX)

Kat obrotu drona w momencie wykonania zdjecia (uktad
wspdtrzednych NED, kolejnos¢ obrotéw to ZYX)

Kat odchylenia drona w momencie wykonania zdjecia
(uktad wspétrzednych NED, kolejno$¢ obrotéw to ZYX)

Kat nachylenia drona w momencie wykonania zdjecia

(uktad wspétrzednych NED, kolejno$¢ obrotéw to ZYX)
Predkos¢ lotu w kier. pétnocnym w momencie wykonania zdjecia
Predkos¢ lotu w kier. wschodnim w momencie wykonywania zdjecia
Predkos¢ lotu w kier. wznoszenia w momencie wykonania zdjecia
Informacja o odwréceniu kamery

Informacja o odwréceniu gimbala

Dane dostosowane do wymagan uzytkownika

Status RTK:

0 - Niepowodzenie w pozycjonowaniu

16 - Pozycjonowanie jednopunktowe (doktadnos$¢ na poziomie metra)
32~49 - Pozycjonowanie z wykorzystaniem rozwigzania
zmienno-punktowego (doktadno$¢ od decymetréw do metréw)

50 - Pozycjonowanie z ustalonym rozwigzaniem (doktadnosc na
poziomie centymetrow)

Standardowe odchylenie dt. geograficznej dla pozycjonowania RTK
Standardowe odchylenie szer. geograficznej dla pozycjonowania RTK
Standardowe odchylenie wysokosci w pozycjonowaniu RTK
Czas réznicy RTK (korekta)

Punkt montazu sieci RTK

Port sieciowy RTK

Adres IP lub nazwa domeny sieci RTK

Informacja o przydatnosci zdjecia do mapowania:

0 - Nie zalecane, ze wzgledu na brak mozliwosci zapewnienia
doktadnosci.

1 - Zalecane, gwarantowany wiekszy stopier doktadnosci.
Informacja dotyczgca parametréw kamery, czy zastosowano
funkcje Dewarp:

0 - Niezastosowano

1 - Zastosowano

Informacja dotyczaca parametréw kamery, czy zastosowano
funkcje Dewarp:

0 - Nie zastosowano

1 - Zastosowano
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Dane dotyczace funkcji
Dewarp

Skalibrowana ogniskowa
Skalibrowany $rodek
optyczny X
Skalibrowany srodek
optyczny Y

UTC przy ekspozycji
Rodzaj migawki

llo$¢ migawki

Numer seryjny kamery
Numer seryjny obiektywu
Model drona

Numer seryjny drona

Parametry kamery dla funkcji dewarping (plik kalibracyjny
musi zosta¢ zaimportowany i skalibrowany w oprogramo-
waniu DJI Terra, aby dane mogty zosta¢ wygenerowane):
Sekwencja parametroéw - fx, fy, cx, cy, k1, k2, p1, p2, k3

fx, fy - skalibrowana ogniskowa (jednostka: piksel)

X, cy - skalibrowane potozenie Srodka optycznego
(jednostka: piksel, punkt poczatkowy: Srodek zdjecia)

k1, k2, p1, p2, k3 - Parametry znieksztatcen radialnych i
stycznych

Dtugos$¢ ogniskowej obiektywu, jednostka: piksele
Wspotrzedna X potozenia wyznaczonego centrum
optycznego, jednostka: piksele

Wspotrzedna Y potozenia wyznaczanego srodka
optycznego, jednostka: piksele

Dane UTC podczas naswietlania kamery

Rodzaj migawki

llo$¢ uzytej migawki

Numer seryjny kamery

Numer seryjny obiektywu

Model drona

Numer seryjny drona

Rejestr obrazéw

Otworz rejestr obrazéw z rozszerzeniem .MRK, aby wyswietli¢ ponizsze dane.
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1. Numer serii zdje¢: numer serii rejestru obrazéw zapisanych w tym folderze.

2. Wskaznik GPS TOW: informuje, kiedy zdjecie zostato wykonane w GPS TOW.

3. Wskaznik GPS Week: informuje, kiedy zdjecie zostato wykonane w GPS Week.

4. Warto$¢ kompensacji w kierunku pétnocnym: jednostka jest mm, a kierunek
pétnocny jest reprezentowany przez warto$¢ dodatnia.

5. Warto$¢ kompensacji w kierunku wschodnim: jednostka jest mm, a kierunek
wschodni jest reprezentowany przez warto$¢ dodatnia.

6. Wartos$¢ kompensacji w kierunku elewacji: jednostkg jest mm, a kierunek w dét
reprezentowany jest przez warto$¢ dodatnia.

7. Dtugos$¢ geograficzna po kompensacji.

8. Szerokos$¢ geograficzna po kompensagji.

9. Wysokosc¢ elipsoidy.

10. Standardowe odchylenie pozycjonowania w kierunku pétnocnym.

11. Standardowe odchylenie pozycjonowania w kierunku wschodnim.

12. Standardowe odchylenie potozenia w kierunku elewacji.

13. Status pozycjonowania.

Plik z danymi obserwacyjnymi GNSS

Plik z danymi obserwacyjnymi GNSS z rozszerzeniem .bin zawiera dane obserwacyj-
ne czterech dwupasmowych (L1+L2) systeméw GNNS (GPS, GLONASS, Galileo,
BeiDou) odbierane przez modut pozycjonowania podczas lotu. Dane sg przechowy-
wane w systemie kamer w formacie RTCM3.2 z czestotliwoscig 5 Hz. Dane zawierajg
oryginalne informacje o przebiegu obserwacji i efemerydy czterech systemoéw
GNSS.
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System zarzadzania (HMS)

System HMS obejmuje: Program DJI Maintenance, DI Care Enterprise, aktualizacje
oprogramowania, zarzadzanie rejestrami btedéw oraz diagnostyke btedéw.

1

1. Diagnostyka btedéw: stuzy do sprawdzania aktualnego stanu kazdego modutu
drona. Uzytkownicy moga rozwigzywac¢ problemy, postepujgc zgodnie z odpowied-
nimi poleceniami.

Kolor Status
Zielony Prawidtowy
Pomaranczowy Ostrzezenie

Czerwony Alarm

2. Program DJI Maintenance: uzytkownicy mogg przegladac historie lotéw i odnies¢
sie do poradnika konserwacji, aby okresli¢, czy wymagana jest konserwacja.

3. DJI Care: istotne informacje mozna wyswietli¢, jesli urzadzenie jest przypisane do
DJI Care.

4. Aktualizacja oprogramowania: nacisnij, aby wej$¢ na strone aktualizacji oprogra-
mowania.

5. Zarzadzanie rejestrami: wyswietla dane rejestréw aparatury i drona z ostatnich
lotéw. Uzytkownicy mogg wspomdac dziatanie, eksportujac i zapisujgc odpowiednie
rejestry lokalnie lub przesytajac je bezposrednio do chmury DJI Support, aby
utatwi¢ obstudze technicznej DJI rozwigzywanie probleméw.

6. Rejestr btedéw: rejestruje problemy z dronem, aby okresli¢, czy podczas
uzytkowania wystapit jakié powazny problem. Pomaga to uzytkownikom oceni¢
stabilno$¢ drona i wspomoc dziat obstugi technicznej DJI w prowadzeniu péZniej-
szych dziatan.
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DJI FlightHub 2

Po potgczeniu z chmura w DJI FlightHub 2, Mavic 3 Enterprise oferuje zintegrowang
obstuge z efektywnym zarzadzaniem czynnosciami. Dzieki potagczonym funkcjom
tych dwéch produktéw mozliwy jest szeroki zakres operacji w czasie rzeczywistym,
w tym mapowanie w chmurze, dodawanie adnotacji o punktach, liniach i
obszarach, synchronizacja informacji o locie, podglad na zywo, przesytanie lub
pobieranie plikéw multimedialnych, wzajemny dostep do statuséw wielu dronéw,
synchronizacja zadan lotu oraz sterowanie w czasie rzeczywistym z urzadzen
mobilnych.

Wiecej szczegdtdw znajdziesz w instrukcji obstugi DJI FlightHub 2, ktéra jest

dostepna do pobrania z oficjalnej strony DI https://www.dji.com/flighthub-2/dow-
nloads.
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Zatacznik
Specyfikacja produktu

Dron

Waga (ze $migtami, Mavic 3E: 915 g

bez akcesoriow)!" Mavic 3T: 920 g

Maks. masa startowa 1050 g

Wymiary Ztozony (bez $migiet): 221x96.3x90.3 mm

Roztozony (bez $migiet): 347.5x283%x107.7 mm
Odlegtos¢ po przekatnej 380.1 mm

Maks. predkos¢ 6 m/s (Tryb Normal)
wznoszenia 8 m/s (Tryb Sport)
Maks. predkos¢ 6 m/s (Tryb Normal)
opadania 6 m/s (Tryb Sport)

15 m/s (Tryb Normal) 21 m/s (Tryb Sport), 19 m/s (Tryb Sport, EU)

Maks. predkos¢ lotu (na poziomie morza, bez wiatru)

Maks. odpornos¢

. 12m/s
na wiatr
Maks. putap
(bez obcigzenia 6000 m n.p.m
uzytkowego)
Maks. czas lotu ;
(bez wiatru) Ok. 45 min
Maks. czas zawisu Ok. 38 min

(bez wiatru)
Maks. odlegtos¢ lotu 32 km
Maks. kat nachylenia 30° (Tryb Normal)

35° (Tryb Sport)

Maks. predkos¢ katowa 200°/s

System GNSS GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS (GLONASS jest obstugiwany
tylko, gdy wigczony jest modut RTK)

Doktadnos¢ zawisu W pionie: 0,1 m (z systemem wizyjnym); 0,5 m (z GNSS);

+0,1 m (z RTK)
W poziomie: £0,3 m (z systemem wizyjnym); +0,5 m
(z systemem pozycjonowania); 0,1 m (z RTK)

Zakres temperatury 10°-40° C (14° - 104° F)

roboczej

Pamie¢ wewnetrzna Nie dotyczy

Model silnika 2008

Model $migiet 9453F Enterprise

Wskaznik ostrzegawczy Wbudowany w drona

Gimbal Mavic 3E Mavic 3T
Stabilizacja 3-osiowe (tilt, roll, pan)
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Zakres mechaniczny

Zakres pracy

Maks. predkosc (tilt)
Zakres drgan katowych
Kamera szerokokatna
Sensor

Obiektyw

Zakres I1SO
Czas otwarcia migawki

Maks. format obrazu
Tryby fotografowania

Rozdzielczo$¢ wideo

Bitrate

Format zdjec¢

Format wideo
Obstugiwane formaty
Kamera z teleobiektywem
Sensor

Obiektyw

Zakres ISO

Czas otwarcia migawki
Maks. format obrazu
Format zdjec¢

Format wideo

Tilt: -135° - 100°
Roll: -45° - 45°
Pan: -27° - 27°

Tilt: -90° - 35°

Tilt: -135° - 45°
Roll: -45° - 45°
Pan: -27° - 27°

Pan: brak mozliwosci sterowania

100°/s

+0.007°

Mavic 3E

4/3" CMOS,
rozdzielczo$¢: 20 MP
FOV: 84°

Ekwiwalent formatu: 24 mm
Przystona: f/2.8-f/11
Ostroé¢: od 1 m do =
(z autofokusem)
100-6400

Elektroniczna: 8-1/8000 s
Mechaniczna: 8-1/2000 s
5280%3956

Pojedyncze zdjecia: 20 MP
Czasowe zdjecia: 20 MP

JPEG:
0.7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
JPEG+RAW:
3/5/7/10/15/20/30/60 s

Zdjecia Smart Low-light: 20 MP

Mavic 3T

1/2" CMOS,

rozdzielczo$¢: 48 MP

FOV: 84°

Ekwiwalent formatu: 24 mm
Przystona: f/2,8

Ostros¢: od 1 m do «

100-25600
Elektroniczna: 8-1/8000 s

8000x6000

Pojedyncze zdjecia: 12 MP/48 MP
Czasowe zdjecia: 12 MP/48 MP

JPEG: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s*

* Zdjecia 48MP nie obstuguja
interwatu 2s.

Zdjecia Smart Low-light: 12 MP
Panorama: 12 MP (przed edycj3);

Panorama: 20 MP (przed edycjg); 100 MP (po edycji)

100 MP (po edycji)

H.264
4K: 3840x2160@30fps
FHD: 1920%1080@30fps

4K: 130Mbps
FHD: 70Mbps

JPEG/DNG (RAW)

MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)
exFAT

Mavic 3E

4K: 85Mbps
FHD: 30Mbps

JPEG

Mavic 3T

1/2" CMOS, rozdzielczos¢: 12 MP

FOV: 15°

Ekwiwalent formatu: 162 mm
Przystona: f/4,4°

Ostrosc¢: 3 m do «

100-6400

Elektroniczna: 8-1/8000 s
4000%3000

JPEG

MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)

100-25600
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Tryby fotografowania

Rozdzielczo$¢ wideo

Bitrate

Cyfrowy zoom

Pojedyncze zdjecie: 12 MP
Czasowe zdjecie: 12 MP Czasowe zdjecie: 12 MP

JPEG: JPEG: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
0.7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s Zdjecia Smart Low-light: 12 MP
Zdjecia Smart Low-light: 12 MP

H.264

4K: 3840%2160@30fps
FHD: 1920x1080@30fps
4K: 130Mbps

FHD: 70Mbps

8x (56x hybrid zoom)

Pojedyncze zdjecie: 12 MP

4K: 85Mbps
FHD: 30Mbps

Kamera termowizyjna (Mavic 3T)

Kamera termowizyjna
Rozdzielczos¢ pikseli

Liczba klatek na sekunde

Obiektyw

Czuto$¢

Metoda pomiaru
temperatury

Zakres pomiaru
temperatury

Barwy

Format zdjec¢
Rozdzielczos¢ wideo
Bitrate

Format wideo

Tryby fotografowania

Cyfrowy zoom
Dt. fali podczerwieni

Doktadnos¢ pomiaru
temp. w podczerwieni

Czujniki
Rodzaj

Przednie czujniki

Uncooled VOx Microbolometer
12 ym
30 Hz

DFOV: 61°

Ekwiwalent formatu: 40 mm
Przystona: /1.0

Ostro$¢: 5 m do «

<50 mk@F1.1

Miernik punktowy, pomiar obszaru

-20° - 150° C (-4° - 302° F, Tryb High Gain)
0°-500° C (32° - 932° F, Tryb Low Gain)

White Hot/Black Hot/Tint/Iron Red/Hot Iron/Arctic/Medical/
Fulgurite/Rainbow 1/Rainbow 2

JPEG (8-bit), R-JPEG (16-bit)
640x512@30fps

6Mbps

MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)
Pojedyncze zdjecie: 640x512
Czasowe zdjecie: 640x512
JPEG: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
28x

8-14 uym

+2° C lub +2% (uzywajac wiekszej wartosci)

Wielokierunkowy binokularny system wizyjny, uzupetniony
o czujnik podczerwieni w dolnej czesci drona.

Zakres pomiaru: 0.5-20 m

Zakres wykrywania: 0.5-200 m

Efektywna predkos¢ wykrywania: Predkos$¢ lotu <15 m/s
FOV: w poziomie 90°, w pionie 103°
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Tylne czujniki Zakres pomiaru: 0.5-16 m
Efektywna predkos¢ wykrywania: Predkos¢ lotu <12 m/s
FOV: w poziomie 90°, w pionie 103°
Boczne czujniki Zakres pomiaru: 0.5-25 m
Efektywna predkos¢ wykrywania: Predkos$¢ lotu <15 m/s
FOV: w poziomie 90°, w pionie 85°
Gorne czujniki Zakres pomiaru: 0.2-10 m
Efektywna predko$¢ wykrywania: Predko$¢ lotu <6 m/s
FOV: przéd i tyt 100°, lewo i prawo 90°
Dolne czujniki Zakres pomiaru: 0.3-18 m
Efektywna predkos¢ wykrywania: Predkos¢ lotu <6 m/s
FOV: przéd i tyt 130°, lewo i prawo 160°
Srodowisko robocze Przednie, tylne, boczne i gérne czujniki: powierzchnia z wyraznym
wzorem i odpowiednim oswietleniem (>15 lux).
Dolne czujniki: powierzchnia refleksyjna o wspétczynniku odbicia
>20% (np. $ciany, drzewa) i odpowiednie o$wietlenie (luksy >15)
Transmisja wideo

System transmisji wideo DJI O3 Enterprise Transmission

Jako$¢ transmisji Aparatura sterujgca: 1080p/30fps
Czestotliwo$¢ robocza™  2.400-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

Moc nadajnika (EIRP)  T'g G1i7: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

Maks. odlegto$¢ transmisji

(bez przeszkod, 15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)

bez zaktocen) B

Maks. odlegtos¢ Silne zaktécenia (gesta zabudowa, obszary mieszkalne itp.):
transmisji 1.5-3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

(z zaktbceniami) @ Srednie zaktocenia (tereny podmiejskie, parki miejskie itp.):

3-9 km (FCC), 3-6 km (CE/SRRC/MIC)
Niskie zaktocenia (otwarte przestrzenie, odlegte obszary, itp.):
9-15 km (FCC), 6-8 km (CE/SRRC/MIC)

Predko$¢ pobierania™  Maks. 15 MB/s (z DJI RC Pro Enterprise)
Opdznienie (w zaleznosci

od warunkéw otoczenia Ok. 200 ms

i urzadzenia mobilnego)

Anteny 4 Anteny, 2T4R

Aparatura sterujaca

Rozdzielczos¢ ekranu 1920x1080

Wymiary ekranu 5.5"

Odswiezanie ekranu 60fps

Jasnos¢ ekranu 1000 nit

Sterowanie dotykowe 10-punktowy multi-touch
Akumulator Li-ion (5000 mAh @ 7.2 V)
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Rodzaj tadowania

Czas tadowania

Czas roboczy
Moc znamionowa
Pojemnos¢ pamieci

Port wyjsciowy wideo
Zakres temperatury
roboczej

Temperatura
przechowywania

Temperatura tadowania
System GNSS
Wymiary

Waga
Model

System transmisji
wideo

Rekomendowane tadowanie za pomoca dotgczonej tadowarki D)l
USB-C (100W) lub tadowarki USB o napieciu 12V lub 15V

Ok. 1 godziny 30 minut (z dotgczong tadowarkg DJI USB-C 100W)
wytacznie tadujgc aparature lub tadowarkg USB o napieciu 15 V).
Ok. 2 godzin (z tadowarkg USB o napieciu 12 V)

Ok. 3 godziny
12w

Pamie¢ wewnetrzna (ROM): 64 GB
Obstuga kart microSD w celu zwiekszenia pojemnosci

Port Mini HDMI
-10°-40° C(14°-104°F)

-30° - 60° C (-22° - 140° F) (w ciggu miesigca)
-30° - 45° C(-22°-113° F) (od 1 do 3 miesiecy)
-30° - 35° C (-22° - 95° F) (od 3 do 6 miesiecy)
-30° - 25° C (-22° - 77° F) (ponad 6 miesiecy)

5°-40°C(41°-104°F)
GPS + Galileo + GLONASS

Anteny ztozone, drgzki sterujgce odmontowane:
183.27x137.41x47.6 mm

Anteny roztozone, drazki sterujgce zamontowane:
183.27%x203.35%x59.84 mm

Ok.680 g
RM510B

DJI O3 Enterprise Transmission

Maks. odlegtos¢ transmisji

(bez przeszkéd,
bez zaktécen)®

Czestotliwo$¢ robocza®
Moc nadajnika (EIRP)

Anteny
Wi-Fi
Protokét

Czestotliwo$¢ robocza®
Moc nadajnika (EIRP)

Bluetooth

Protokét
Czestotliwos¢ robocza
Moc nadajnika (EIRP)

15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)

2.400-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

4 Anteny, 2T4R

802.11 a/b/g/n/ac/ax
Obstuga sieci Wi-Fi 2x2 MIMO

2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2.400-2.4835 GHz
<10 dBm
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Przechowywanie

Obstugiwane karty Dron: U3/Klasa10/V30 lub wyzsza klasa jest wymagana.
pamieci Lista rekomendowanych kart microSD znajduje sie ponizej.
Rekomendowane Aparatura sterujgca:

karty microSD SanDisk Extreme PRO 64GB V30 A2 microSDXC

SanDisk High Endurance 64GB V30 microSDXC
SanDisk Extreme 128GB V30 A2 microSDXC
SanDisk Extreme 256GB V30 A2 microSDXC
SanDisk Extreme 512GB V30 A2 microSDXC

Lexar 667x 64GB V30 A2 microSDXC

Lexar High-Endurance 64GB V30 microSDXC

Lexar High-Endurance 128GB V30 microSDXC
Lexar 667x 256GB V30 A2 microSDXC

Lexar 512GB V30 A2 microSDXC

Samsung EVO Plus 64GB V30 microSDXC

Samsung EVO Plus 128GB V30 microSDXC
Samsung EVO Plus 256GB V30 microSDXC
Samsung EVO Plus 512GB V30 microSDXC

Kingston Canvas Go! Plus 128GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 128GB V90 A1 microSDXC

Dron:

Sandisk Extreme 32GB V30 A1 microSDHC

Sandisk Extreme PRO 32GB V30 A1 microSDHC
SanDisk Extreme 512GB V30 A2 microSDXC

Lexar 1066x 64GB V30 A2 microSDXC

Kingston Canvas Go! Plus 64GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 64GB V90 A1 microSDXC
Kingston Canvas Go! Plus 128GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 128GB V90 A1 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 256GB V90 A2 microSDXC
Samsung PRO Plus 256GB V30 A2 microSDXC

Inteligentny akumulator

Pojemnos¢ 5000 mAh
Standardowe napiecie 15.4V
Maks. napigcie tadowania 17.6V

Rodzaj LiPo 4S

Uktad chemiczny LiCo02

Moc 77 Wh

Waga 3355¢g

Temperatura tadowania  5°-40° C (41° - 104° F)
tadowarka

Port wejsciowy 100-240 V AC, 50-60 Hz, 2.5 A
Moc wyjsciowa 100 W

Port wyjsciowy Maks. 100 W (tgcznie)
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[1] Standardowa waga drona (zawierajgca akumulator, $migta i karte microSD).
Rzeczywista waga produktu moze sie rézni¢ ze wzgledu na réznice w materiatach
partii i czynnikach zewnetrznych.

[2] W niektérych krajach i regionach czestotliwosci 5,8 i 5,1 GHz sg zabronione lub
czestotliwos¢ 5,1 GHz jest dozwolona wytgcznie do uzytku w pomieszczeniach.
Sprawdz lokalne prawa i przepisy, aby uzyska¢ wigcej informacji.

[3] Zmierzono w niezaktéconym srodowisku wolnym od zaktécen. Powyzsze dane
przedstawiaja najdtuzszy zasieg komunikacji dla lotéw w jedng strone, bez powrotu
(bez obcigzenia uzytkowego) w ramach kazdego standardu. Podczas lotu nalezy
zwracac¢ uwage na komunikaty RTH w aplikacji DJI Pilot 2.

[4] Dane przetestowane w ramach réznych standardéw w niezaktéconych $rodowi-
skach z charakterystycznymi zaktéceniami. Stosowane wytgcznie w celach referen-
cyjnych, nie stanowig gwarancji co do rzeczywistej odlegtosci lotu.

[S]1 Zmierzone w $rodowisku laboratoryjnym z niewielkimi zaktdéceniami w
krajach/regionach obstugujacych czestotliwosci zaréwno 2,4 GHz, jak i 5,8 GHz. Z
materiatem filmowym zapisanym na rekomendowanych kartach microSD. Predko-
$ci pobierania mogg sie rézni¢ w zaleznosci od rzeczywistych warunkéw.
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Aktualizacja oprogramowania

Uzyj aplikacji DJI Pilot 2 lub DJI Assistant 2 (Enterprise), aby zaktualizowa¢ aparature,
drona oraz pozostate urzagdzenia DJI.

Korzystanie z aplikacji DJI Pilot 2

1. Wiacz zasilanie aparatury sterujacej i drona. Upewnij sie, ze dron jest potgczony
z aparaturg, a poziom natadowania akumulatoréw jest wyzszy niz 25%. Nalezy
upewnic sie, ze aparatura jest potgczona z internetem.

2. Uruchom DJI Pilot 2. Na stronie gtéwnej pojawi sie komunikat o dostepnosci
nowego oprogramowania. Naciénij, aby wej$¢ do podgladu aktualizacji.

3. Naci$nij Update All (Zaktualizuj wszystko), a DJI Pilot 2 pobierze oprogramowanie
i zaktualizuje aparature oraz drona.

4. Dron i aparatura automatycznie uruchomig sie ponownie po zakorczeniu
aktualizacji oprogramowania.

- Przed przystgpieniem do aktualizacji upewnij sie, ze poziom natadowania akumula-
tora w aparaturze wynosi ponad 25%. Aktualizacja trwa okoto 15 minut (w zaleznosci
od mocy sygnatu sieciowego). Upewnij sig, ze aparatura jest potgczona z siecig
internetowg podczas catego procesu aktualizagji.

- Inteligentny akumulator drona zostanie zaktualizowany do najnowszej wersji
oprogramowania.

Aktualizacja offline

Pakiet oprogramowania w trybie offline mozna pobra¢ z oficjalnej strony DJI na
zewnetrzne urzadzenie pamieci zewnetrznej, takie jak karta microSD lub dysk U.
Uruchom DJI Pilot 2, naci$nij HMS, a nastepnie Firmware Update (Aktualizacja
oprogramowania). Nacisnij Offline Update (Aktualizacja offline), aby wybra¢ pakiet
oprogramowania drona lub aparatury z zewnetrznego urzadzenia pamieci i naci$nij
Update All (Aktualizuj wszystko), aby zaktualizowac.

Korzystanie z DJI Assistant 2 (Enterprise)

1. Podtacz aparature lub drona do komputera osobno, poniewaz oprogramowanie
wspomagajace nie obstuguje aktualizacji wielu urzadzen DJI w tym samym czasie.
2. Upewnij sie, ze komputer jest potgczony z siecig internetowa, a urzadzenie DJI
jest wigczone oraz poziom natadowania akumulatora jest wyzszy niz 25%.

3. Uruchom DJI Assistant 2 i zaloguj sie za pomocg konta DJI.

4. Nacisnij przycisk aktualizacji oprogramowania po lewej stronie.

5. Wybierz wersje oprogramowania i nacisnij, aby zaktualizowa¢. Oprogramowanie
zostanie pobrane i zaktualizowane automatycznie.

6. Gdy pojawi sie komunikat "Update successful" (aktualizacja zakoriczona
sukcesem), aktualizacja zostanie zakonczona, a urzadzenie DJI uruchomi sie
ponownie automatycznie.
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/\ - Aktualizacja oprogramowania akumulatora jest uwzgledniona w oprogramo-
waniu drona. Pamietaj, aby zaktualizowa¢ wszystkie akumulatory.
- Przed aktualizacjg upewnij sie, ze poziom natadowania akumulatora w dronie
i aparaturze jest wyzszy niz 25%.
- Upewnij sie, ze wszystkie urzadzenia DI sa prawidtowo podtgczone do
komputera podczas aktualizacji.
- Podczas procesu aktualizacji, normalnym zjawiskiem jest zawieszenie sie
gimbala, miganie wskaZznikéw statusu drona oraz ponowne uruchomienie
drona. Poczekaj cierpliwie na zakonhczenie aktualizacji.
- Upewnij sie, ze podczas aktualizacji oprogramowania, kalibracji systemu lub
konfiguracji parametréw, dron bedzie przechowywany z daleka od ludzi i
zwierzat.
- W celu zapewnienia bezpieczefstwa upewnij sie, ze uzywasz najnowszej
wersji oprogramowania.
- Po zakonczeniu aktualizacji oprogramowania, aparatura i dron moga zostac
roztgczone. W razie potrzeby potacz je ponownie.

Informacje o zgodnosci z FAR Remote ID

Dron spetnia wymagania okreslone w 14 CFR cze$¢ 89:

- Dron automatycznie uruchamia przed startem autotest (PFST) systemu Remote ID
i nie moze wystartowa¢, jedli nie przejdzie testu PFST [1]. Wyniki PFST systemu
Remote ID mogg by¢ wyswietlane w aplikacji DJI, jak np. DJI Pilot.

- Dron monitoruje funkcjonalno$¢ systemu Remote ID od lotu wstepnego do
wytgczenia. Jedli system Remote ID dziata nieprawidtowo lub ulegnie awarii,
zostanie wyswietlony alarm w aplikacji DJI.

- Uzytkownik powinien zachowa¢ aplikacje DJI uruchomiong na pierwszym planie i
zawsze umozliwiac jej uzyskanie informacji o lokalizacji aparatury.

- Programisci, ktérzy tworzg aplikacje oparte na DJI Mobile SDK, powinni uzyskac i
wyswietli¢ wyniki PFST oraz status awarii systemu Remote ID podczas pracy,
wywotujgc okreélone interfejsy API [2].

Przypisy

[1] Kryterium zaliczenia dla PFST stanowi prawidtowe dziatanie sprzetu i oprogra-
mowania wymaganego zrédta danych Remote ID oraz nadajnika radiowego w
systemie Remote ID.

[2] Szczegbtowe informacje o API mozna znalez¢ na stronie https://developer.dji.-
com/mobile-sdk/.

98



cin

WARUNKI GWARANCJI PRODUKTOW MARKI DJI

Gwarant: SZ DJI BaiWang Technology Co, Building No.1.2.7.9,Baiwang Creative Factory, No.1051,Songbai
Road,Nanshan Xili District,Shenzhen,China

Dystrybutor: Firma INNPRO Robert Btedowski, - Dystrybutor produktéw DJI na terenie Polski oraz Rekomen-
dowany Serwis Produktéw Marki DJI

1. Okres Gwarancji wynosi:
a) 24 miesiace od daty sprzedazy (zgodnie z data na dowodzie zakupu). Zasieg terytorialny ochrony gwa-
rancyjnej dotyczy catego terytorium Polski.
b) 12 miesiecy od daty sprzedazy na czesci oraz akcesoria podlegajace zuzyciu takie jak: akumulatory, kable,
obudowy, $migta.

2. Dystrybutor jest jednoczesnie posrednikiem w realizacji zgtoszen gwarancyjnych miedzy nabywca a Gwa-

rantem.

3. Warunkiem przyjecia produktu do naprawy gwarancyjnej jest dostarczenie przez nabywce urzadzenia po-

chodzacego z dystrybucji INNPRO do siedziby sprzedawcy wraz z widocznym numerem seryjnym oraz waz-

nym dowodem zakupu (paragon, rachunek uproszczony, faktura VAT). Serwis gwarancyjny moze odmowic¢

wykonania naprawy gwarancyjnej w przypadku stwierdzenia niezgodnosci danych zawartych w powyzszych

dokumentach.

4. Gwarant zapewnia, ze kazdy zakupiony produkt marki DJI bedzie wolny od wad materiatowych i wad pro-

dukcyjnych podczas normalnego uzytkowania w okresie gwarancyjnym, zgodnego z opublikowanymi mate-

riatami dotyczacymi produktu. Materiaty opublikowane przez DJI obejmuja miedzy innymi podrecznik uzyt-

kownika, instrukcje obstugi, wskazéwki bezpieczenstwa, specyfikacje, powiadomienia w aplikacji i komunikaty

serwisowe.

5. Gwarancja objete sa wytacznie wady spowodowane wadami tkwigcymi w sprzedanym produkcie.

6. Gwarancja nie obejmuje:

Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku niewtasciwego uzytkowania produktu, w szczegélnosci, niezgodnego

z instrukcja obstugi badz przepisami bezpieczenstwa.

Mechanicznego uszkodzenia produktu i wywotanej w nim wady.

Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku napraw wykonanych przez podmioty nieupowaznione (w tym przez

nabywce).

* Uszkodzenia lub wadliwego dziatania spowodowanego niewtasciwg instalacja urzadzen, wspdtpracujacych
z produktem.

* Uszkodzenia w skutek Katastrofy lub obrazen od ognia spowodowanych czynnikami nieprodukcyjnymi,
w tym, ale nie wytacznie btedami operatora.

© Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami, demontazem lub otwieraniem obudowy,
niezgodnie z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.

* Uszkodzen spowodowanych nieprawidtowa instalacja, nieprawidtowym uzytkowaniem lub dziataniem nie-
zgodnym z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.

* Uszkodzen spowodowanych przez nieautoryzowanego dostawce ustug.

* Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami obwodéw i niedopasowaniem lub niewta-
$ciwym uzyciem akumulatora i tadowarki.

© Uszkodzen spowodowanych lotami, w ktérych nie zastosowano sie do zalecen w oficjalnych instrukcjach
uzytkowania.

e Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w ztej pogodzie (np. przy silnych wiatrach, deszczu
lub burzach piaskowych itp.)



» Uszkodzer spowodowanych uzytkowaniem produktu w srodowisku, w ktérym wystepuja

« zaktocenia elektromagnetyczne (tj. na obszarach wydobywczych lub w poblizu wiez transmisji radiowej,
przewoddw wysokiego napiecia, stacji energetycznych itp.)

* Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w srodowisku, w ktorym wystepuja zaktdcenia z in-
nych urzadzen bezprzewodowych (tj. aparatur, bezprzewodowego sygnatu wideo, sygnatu Wi-Fi itp.)

* Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu przy masie wiekszej niz bezpieczna masa startowa,
ktora okreslono w instrukcji uzytkowania.

o Uszkodzen spowodowanych przez wymuszony lot, gdy elementy sa zuzyte lub uszkodzone.

» Uszkodzer spowodowanych przez problemy z niezawodnoscia lub kompatybilnoscia podczas korzystania
z nieautoryzowanych czesci.

e Uszkodzer spowodowanych dziataniem urzadzenia przy stabo natadowanym lub uszkodzonym akumu-
latorze.

« Nieprzerwanego lub wolnego od btedéw uzytkowania produktu.

o Utraty lub uszkodzenia danych przez produkt.

* Wszystkich programéw, dostarczonych wraz z produktem lub zainstalowanych pozniej.

* Awarii lub uszkodzen spowodowanych przez produkty stron trzecich, w tym te, ktére DJI moze dostarczyé
lub zintegrowac z produktem DJI na zadanie.

* Uszkodzer wynikajacych z pomocy technicznej innej niz DJI

o Produktéw lub czesci ze zmieniong etykieta identyfikacyjna lub, z ktérych usunigto etykiete identyfika-
cyjna.

o Czesci i akcesoriow podlegajacych normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji, w szczegélnosci zarysowan,
trudno do usuniecia zabrudzen, wytarcia napiséw, akumulatoréw, itp.

« Czynnosci wymienionych w instrukcji obstugi, przeznaczonych do wykonania przez uzytkownika.

* Uszkodzen powstatych w przypadku zdarzen losowych, takich jak pozar, powddz, przepiecia sieci ener-
getycznej, wytadowania elektryczne, zalanie, dziatanie $srodkéw chemicznych oraz innych czynnikéw ze-
whnetrznych, powodujacych np. korozje czy plamy.

7. Gwarancja obejmuje bezptatna wymiane czesci zamiennych potrzebnych do naprawy oraz robocizne
w okresie gwarangcji. Usterki ujawnione w okresie gwarancji moga by¢ usuwane tylko przez autoryzowany
lub oficjalny serwis Gwaranta w mozliwie jak najkrotszym terminie, nie dtuzszym nie 60 dni roboczych.

8. Czas trwania naprawy gwarancyjnej uwarunkowany jest rodzajem oraz zakresem usterek, a takze do-
stepnoscig czesci serwisowych. Do czasu trwania ustugi serwisowej nie wlicza si¢ okresu, kiedy Gwarant
nie moze podjac sie realizacji ustugi serwisowej z przyczyn lezacych po stronie kupujacego lub po stronie
oficjalnego serwisu marki DJI.

9. W ramach napraw gwarancyjnych, Gwarant realizuje naprawy sprzetu DJI posiadajacego gwarancje DJI
samodzielnie lub za po$rednictwem oficjalnego serwisu DJI na terenie UE.

10. Klient zobowiazany jest do dostarczenia sprzetu w petni zabezpieczonego przed uszkodzeniami pod-
czas transportu, jesli zachodzi koniecznos¢ dostarczenia sprzetu do sprzedawcy. W innym przypadku ryzyko
uszkodzenia sprzetu podczas transportu ponosi klient.

11. W przypadku stwierdzenia usterki klient powinien zgtosi¢ usterke w miejscu zakupu.

12. Jezeli wysytka produktu z Serwisu do nabywcy jest realizowana za posrednictwem firmy kurierskiej,
nabywca zobowigzany jest do sprawdzenia stanu sprzetu w obecnosci przedstawiciela firmy kurierskiej, na
prosbe nabywcy. Sporzadzi protokét szkody, stanowiacy wytaczna podstawe do dochodzenia ewentualnych
roszczen reklamacyjnych. Jezeli nabywca nie przekazat serwisowi danych adresowych wysytka po naprawie
nie bedzie realizowana. Jezeli zgtaszajacy z jakichkolwiek przyczyn odméwi odbioru przesytki (z wytaczeniem
przesytek uszkodzonych w transporcie z waznym protokotem szkody), przesytka zostanie zwrécona do ser-
wisu, a ponowna wysytka produktu z serwisu do nabywcy odbedzie sie na koszt nabywcy.

13. Nabywcy przystuguje prawo do wymiany sprzetu na nowy jezeli producent stwierdzi na pismie iz usunie-

cie wady jest niemozliwe. Sprzet podlegajacy wymianie musi by¢ kompletny. W razie dostarczenia zdekom-
pletowanego zestawu, koszty brakujacego wyposazenia ponosi nabywca.

14. Jezeli zostanie ujawniona usterka w elemencie zestawu, nalezy dostarczy¢ do serwisu urzadzenie jak

i dowdd zakupu catego zestawu.

15. Podczas $wiadczenia ustug gwarancyjnych, Gwarant odpowiada za utrate lub uszkodzenie produktu tylko

gdy jest on w jego posiadaniu.



16. Jesli urzadzenie ujawni wady w ciagu (7) dni od daty zakupu i zostana one potwierdzone przez Serwis,
Gwarant dotozy wszelkich staran aby produkt zostat wymieniony na nowy, wolny od wad w czasie 14 dni
roboczych w ramach gwarancji DOA. Gwarant zastrzega sobie prawo do odmowy realizacji wymiany DOA
w przypadku brakéw magazynowych.
17. Ustuga gwarancji DOA nie zostanie zrealizowana jesli:
© Produkt zostat dostarczony do Gwaranta po ponad (7) dniach kalendarzowych od jego zakupu.
* Dowdd zakupu, paragony lub faktury nie zostaty dostarczone razem z urzadzeniem lub istnieje podejrze-
nie, ze zostaty sfatszowane lub przerobione.
* Produkt dostarczany do Gwaranta w celu wymiany nie obejmuje wszystkich oryginalnych akcesoriéw,
dodatkéw i opakowan lub zawiera przedmioty uszkodzone z winy uzytkownika.
* Po przeprowadzeniu wszystkich odpowiednich testéw przez Gwaranta, produkt nie bedzie zawierat zad-
nych wad.
© Jakikolwiek btedy lub uszkodzenie produktu spowodowane bedzie przez nieautoryzowane uzycie lub mo-
dyfikacje produktu, takich jak ekspozycja na wilgo¢, wprowadzanie ciat obcych (wody, oleju, piasku, itd.)
lub niewtasciwego montazu lub eksploatacji.
o Etykiety produktow, numery seryjne, znaki wodne itp. wykazuja oznaki sabotazu lub zmiany.
* Uszkodzenia s spowodowane przez niekontrolowane czynniki zewnetrzne, w tym pozary, powodzie, silne
wiatry lub uderzenia pioruna.
18. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za:
Utrate lub ujawnienie jakichkolwiek danych w tym informacji poufnych, informacji zastrzezonych lub infor-
macji osobistych zawartych w produkcie.
Obrazenia ciata (w tym $mier¢), szkody majatkowe, osobiste lub materialne spowodowane uzyciem produktu
niezgodnie z instrukcja obstugi.
Skutki prawne i inne nastepstwa wywotane niedostosowaniem uzytkownika do przepiséw prawa na terenie
Polski i innych krajow.
19. Gwarancja nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z przepiséw
o rekojmi za wady rzeczy sprzedanej w przypadku kiedy nabywca jest konsumentem. Jesli kupujacy jest
przedsiebiorca, rekojmia zostaje wykluczona Zgodnie z art. 558 § 1 Kodeksu Cywilnego.

INNPRD:E

INNPRO
ul. Rudzka 65¢
44-218 Rybnik



Ochrona $rodowiska

)¢

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej, nie moze by¢
umieszczany tacznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega on selektywnej zbi6rce
i recyklingowi w wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie, zapobiegasz
potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla Srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego.
System zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujacymi przepisami ochrony
$rodowiska dotyczacymi usuwania odpadéw. Szczegdtowe informacje na ten temat mozna
uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktérym produkt zostat
zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii Europejskiej (UE), dotyczacych
zagadnien zwigzanych z bezpieczestwem uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong
$rodowiska, okreslajgcych zagrozenia, ktére powinny zostac wykryte i wyeliminowane.

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator, ktéry z uwagi na swojg fizyczng i chemiczng
budowe starzeje sie z biegiem czasu i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy
urzadzenia w warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepuja optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy w rzeczywistosci
moze sie rézni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to wada urzadzenia, a cecha produktu.
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