elmes® ZDALNE STEROWANIA Z KODEM DYNAMICZNYM
DWB100HShet, DW200HShet — odbiorniki z pilotami

DWB100HRhet, DWP12R, DWP24R — odbiorniki (PL)
Ponizsza instrukcja dotyczy nagiujacych typow urzdzer zdalnego sterowania:
Typ urzdzenia Zawart@ zestawu Napcie zasilania Obagralnas¢ wyjs¢ przeka- | Maks. zasig w terenie
nikowych otwartym
DWB100HShet odbiornik DWB100HRhet - - 100 m
+ 2 piloty DWB100HT
DW200HShet odbiornik DWB100HRhet - - 200 m
+ 1 pilot DW200HT

DWB100HRhet odbiornik bez pilotéw 10..40 VDC lub,3329 VAC 1A, 120VAC/30VDC -

DWP12R odbiornik bez pilotéw 11..17VDC 10A, 277VARBNVDC -

DWP24R odbiornik bez pilotéw 20..35VDC lub 20..27@A 10A, 277VAC/28VDC -

Odbiorniki z powyszych zestawdw thia sig migdzy soly obchzalncscia wyjs¢ przekanikowych i napiciem zasilania — patrz tabela powsy.
Pozostate parametry mafentyczne i zostaty one opisane pei
Mozliwosé przypisania dowolnych przyciskdw pilota do dowolngh wyijsé¢ odbiornika. Odbiornik posiada dwa przyciski programowania:
PRG1 przypisany do pierwszego kanatu odbiornika i PR@o drugiego. Wybiergg przy programowaniu jeden z nich ma przypisa dowol-
ny przycisk pilota do wybranego kanatu odbiornikam wigcej, ten sam przycisk pilota e wpisé réwniez do drugiego kanatu odbiornika,
albo dwa przyciski pilota wpisado jednego kanatu odbiornika. W praktyce, pozwalarealizowa dowolne rozwgzania w zakresie zdalnego
sterowania, np.:

e cze$¢ pilotdéw jednoprzyciskowych steruje pierwszym ¥oyem, a pozostate — drugim,

« dowolny przycisk pilota steruje wigiem nr 1, a inny przycisk — wigiem nr 2,

« dwa przyciski pilota sterajtylko jednym wygciem: jeden przycisk wEza wyjcie, a drugi — wycza,

» jeden przycisk pilota steruje dwoma Wgipmi jednoczénie (np. sterujemy dwoma wdzeniami separowanymi galwanicznie).
Uwaga. Pelna swoboda agania przyciskéw pilota do wi§§ odbiornika dotyczy pilotéw 1 - 4 kanatowych orafa wielokanatowego STX.
W przypadku pilotéw CH8H i CH32H wygtuje pewne ograniczenie: nie ama do jednego odbiornika wpisadwnoczénie przyciskow
z dwdch gsiednich bankéw, np. z banku 1i 2, 3i 4 itd.

Rozne tryby pracy wyij$é. Kazde wyfcie odbiornika mge pracowé w jednym z wielu trybéw okg&onych zworkami JP1 i JP2, oraz zaprogra-
mowanym, dla kadego wyjcia z osobna, trybem pracy: mono- lub bistabilnyatiz pkt 3 i 4 procedur programowania). Pozwaleetdizowa
rézne rozwizania w zakresie zdalnego sterowania, np.:

* nacknigcie przycisku pilota zatza wyfcie na okrélony czas. Kolejne nagiigcie w czasie zatzenia wyjcia przedtaa czas zatzenia (tryb A w tabeli 1);

* nacknigcie przycisku pilota zatza wyfcie na stale. Kolejne naaiccie — wyhcza (tryby B, D i F w tabeli 1);

* nacknigcie przycisku pilota zatza wyfcie na okrélony czas. Kolejne nagiigcie, gdy wyjcie jest whczone — wydcza (tryb E);

* nacknigcie przycisku pilota zatza wypcie na state (tryb H), lub na okleny czas (tryb G w tabeli 1). Kolejne némikcie, gdy wyjcie jest whczone — wy-
tacza. Ten tryb rini si¢ od dwoch poprzednich tynie nie ma maiwosci zahczenia dwdch wyit jednoczénie. Innymi stowy, jéli zataczone jest wyicie
1, a nadiniemy przycisk od wyicia 2, to nagpi wytaczenie wyjcia 1 i dopiero kolejne nagiiccie przycisku zajczy wyjscie 2. Ten tryb gywany jest do
sterowania silnikami;

» jak poprzedni, ale sterowanie obydwu $eygmi odbywa si jednym przyciskiem, czyli kolejne naniccie przycisku na przemian: ydza wygcie 1, wyh-
cza, whcza wyjcie 2, wyhcza. Ten tryb rownieuzywany jest do sterowania silnikami (tryb G i H);

* nacknigcie jednego przycisku pilota zakza wyfcie. Kolejne naghigcia tego samego przycisku nie zmieaiajanu wyjcia. Dopiero naénigcie innego
przycisku pilota — wyfcza wygcia. Ten tryb przydatny jest w sytuacjach, gdywidzimy urzdzenia sterowanego, a chcemy énpewnac¢, ze uradzenie
wihaczylismy albo wyhczylismy (tryb BiD);

e nacknigcie przycisku pilota zatza wygcie, wykczenie nagpuje po zwolnieniu przycisku. Ten trybesto stosowany jest w neglach wycagarek samo-
chodowych (tryb C).

Tabela 1 przedstawia wszystkie mawe tryby pracy wyj¢.

Stan zworek Tryb monostabilt§ Tryb bistabilny®

JP1 zwarta A. Po nadinigciu przycisku pilota, wyjcie zahczy sk na okrélo- B. Kolejne nadinigcia przycisku pilota na przemianaskap i

JP2 zwarta ny czas. Kolejne nagiigcie przycisku w czasie, gdy wygje jest wytaczap wyjscie, lub jeden przycisk tylko wéza wyfcie, a
zahczone, przediy tylko czas zajczenia. drugi tylko wykcza®

JP1 zwarta C. Wyjscie jest zajczone jak dtugo nagigty jest przycisk pilota. D. Jak wyej *®

JP2 rozwarta Po zwolnieniu przycisku, wigie jest jeszcze zgdzone przez czag

8 razy krétszy od zaprogramowanégd

JP1 rozwarta E. Kolejne nadiniecia przycisku pilota na przemianagkap i F. Kolejne nadinigcia przycisku pilota na przemianaskap i
JP2 zwarta wytaczap wyjscie, ale dodatkowo w§gie wylaczy sk samo po wytaczap wyjscie.

zaprogramowanym czasie.

JP1 rozwarta G. Jak wyej, z tym,ze nie mana whczy¢ dwoch wygé naraz — | H. Jak wyej, z tym,ze nie mana whczy¢ dwdch wygé na raz —

JP2 rozwarta funkcja przydatna do sterowania silnikafi funkcja przydatna do sterowania silnikafi

@ Monostabilny lub bistabilny tryb pracy danego $ej& uzyskuje si po wykonaniu odpowiednio: pkt. 3 lub 4 procedusgramowania.

@ Opdnienie wyhczenia wyjcia po zwolnieniu przycisku zmniejsza ryzyko wysenia niepaadanych przerw w zatzeniu wyjcia, spowodowanych przez
zaktécenia generowane np. przez silniki. Aby ulimo ¢ precyzyjne ustawienie tak krotkiego czasu, wprawead utatwienie — nak§ programowa czas 8-
krotnie dhwszy odzadanego. Jéi chcemy uzyskéczas opénienia réwny np. 0,5s, nalg zaprogramowaczas troch diuzszy niz 0,5 x 8 = 4, czyli 4..5s.

® W tych trybach mina réwnie: sterowa oba wyjcia tylko jednym przyciskiem pilota, w cyklu: ydz wyjscie 1 — wyhcz — whez wyjscie 2 - wyhcz. W tym
celu naley przypisa przycisk pilota do jednego tylko wigiia, a do drugiego — nie.

@ Jeeli do danego wyfia przypisaimy jeden przycisk pilota, to kolejne némikcia tego przycisku na przemianaetaj i wytaczah dane wyjcie. Jéli do
wyjscia przypiszemy dwa przyciski pilota (1 i 2 albo4®), wowczas przycisk nieparzysty (1 albo 3) zavsahcza wygcie, a przycisk parzysty (2 lub 4) - wy-
tacza.

® W tym trybie ilg¢ pilotéw jest ograniczona ze 104 do 20.

Diody $wiecace LED. Odbiornik posiada gtowendwukolorowg dioce $wiecaca LED (5mm) oraz dwie diody zgdzenia wy§¢ (3mm). Dioda
gtébwna sygnalizuje stan za@zenia zasilania kolorem zielonym, a paazaéniu wyjcia 1éwieci na czerwono razem z diptego wyfcia.

Wyjécie sygnalizacyjne SOdbiornik posiada wygie typu otwarty kolektor o obgialncsci 1A/60V (oznaczone litar,S”), ktére sygnalizuje
chwile zahczenia i wyhczenia kadego wyjcia — podajc odpowiednio dwa lub jeden impuls zwarcia do masyklu: 0,5/0,5s (impuls/przerwa).
Sygnalizuje take nacéniecie przycisku pilota, gdy to ndciiecie nie zadcza wyfcia, a jedynie przedia czas podtrzymania wgja (tryb A).
Natomiast w trybach 8 i D®, w ktérych pierwszy przycisk pilota zaka, a drugi wyicza wyjcie przekanikowe, na wyjciu ,S” pojawiaj sie
dwa impulsy przy kadym nacénieciu pierwszego przycisku pilota, a jeden impulszygkazdym nacénieciu drugiego.
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Pamieé pilotéw. Odbiornik mae wspotpracowdz maksymalnie 104 pilotami (za vagikiem trybow C i D z tabeli 1, w ktdrych paghijest ogra-
niczona do 20). Wprowadzenie do paonil05-ego skasuje pierwszy, itd.

PROCEDURY PROGRAMOWANIA

UWAGA! W ponizszym tekcie symbol PRGX naly zamiené na 3. Programowgr)ie trybu pracy monostabilnej i czasuzalaczenia

PRG1, gdy programujemy wiie 1, lub PRG2, gdy programujemy daneg.o WV§C|3- . o

wyjscie 2. Wolne miganie LED w odbiorniku na zielonawsierdza @) Przycisa¢ i przytrzyma przycisk PRGX w odbiorniku: LED za-

prawidtowe wykonanie procedury. Szybkie miganienerwono ozna- Swieci sk na czerwono, a po 2s zmieni kolor na zielony — ezas

cza bhd — proceduy nalezy powtorzyt. przycisk zwolné. . . .

1. Wprowadzenie pilota do pamici odbiornika oraz przypisanie P) Przycisac na krétko ten sam przycisk PRGX - ngstzakczenie
wybranego przycisku pilota do dowolnego wyicia odbiornika. wyjécia zeswieceniem diody gtownej i diody wégia na czerwono.

Uwaga. Jdi popetilismy jakis biad, np. przypisatimy przyciskowi Po uplywiezadanego czasu mizenig ponownie przycigé przy-
pilota niewtdciwe wyjicie, wowczas naly wykona pkt 2 proce-  CiSK PRX - nasipi wytaczenie przekanika. Po 2s dioda LED za-

dur (kasowanie pojedynczego pilota). cznie miga na zielono potwierdza§ wykonanie procedury.

a) Przycisa¢ na krétko przycisk PRGX w odbiorniku. Po zwolnienfly Programowanie trybu pracy bistabilnej (whcz/wytacz).
przycisku LED$wieci na czerwono. a) Przycisa¢ i przytrzyma przycisk PRGX w odbiorniku - LED

b) Przycisa¢ wybrany przycisk pilota. LED w odbiorniku zmieni Z3WIECI Sk na czerwono, a po 2s na zielono — wéwczas przycisk
kolor na zielony. zwoln!c. ’ . . ) .

c) Przycisaé drugi raz ten sam przycisk pilota. b) Przycisa¢ trzykrotnie przycisk PRGX w odgtach krétszych ui2

2. Kasowanie pojedynczego pilota z parti odbiornika. (Te proce- sekundy. Naspi zahczenie i wyhczenie wyjcia i potwierdzenie

dure wykonujemy gdy chcemy usajakiegd pilot lub gdy chce-  Wykonania procedury miganiem diody LED na zielono.
my skasowa przypisania przyciskow pilota do wigj odbiornika, 5- Kasowanie wszystkich pilotow z pangci odbiomika.
np. gdy w pkt. 1 przypisdliny przyciskowi pilota nie to wygie, Przycnsqncc i pr;ytrzym& row.n.oczé.nle przyciski PRGl i PRG? na
ktore chcielémy. Uwaga: procedarmozna wykona tylko wow- czas diaszy ni 8 s (do chwili OJ'Oda LED zacznie migana zie-
czas, gdy posiadamy danego pilota). lono), a na@pnlg przyciski zwplru. .Pamqé zosta’{g wykaspwana, a
a) Przycisaé i przytrzyma réwnoczeénie przyciski PRG1 i PRG2 w  {TYPY pracy wyj¢ (mono- lub bistabilne) pozosiapiezmienione.
odbiorniku - LED zawieci sk ha czerwono, a po 2s zmieni kolor na
zielony — wéwczas przyciski zwolhi
b) Nacisa¢ dowolny przycisk kasowanego pilota.

SPECYFIKACJA:
pilot DWB100OHT: moc radiowa: < 5mW, zasilanie: b@#el2V typu GP23A,
pilot DW200HT: moc radiowa: < 10mW, zasilanie: b&@V typu 6F22,
odbiornik: PKL PK2
- system kodu zmiennedEELOQ®. firmy Microchip, >
- pamig pilotow: 104, —C\ C —CYO—
- odbiornik radiowy superheterodynowy, czi#o-105 dBm, \ \
- zasilanie i obeizalnas¢ wyjs¢ przekanikowych: patrz tabela na pagku instrukgji,
- pobor pac - | ololole|e|elololool@
DWB100HRhet przy zasilaniu 12VDC: 12 mA + 28 mAkwdy zakczony przekanik,
DWB100HRhet przy zasilaniu 24VDC: 6 mA + 14 mA ready zahczony przekanik, — 4| S |NC1 NO1|NC2 NO2|TAMPER

—-— SCHEMAT INSTALACYJNY —-—-—-——

DWP12R przy zasilaniu 12VDC: 20 mA + 30 mA naidhazahczony przekanik, NC
DWP24R przy zasilaniu 24VDC: 20 mA + 15 mA naitga zahczony przekanik, 4 ) %
- temperatura pracy: od -20 do +°4T), * sygnalizator
. akustyczny
- tryby pracy wy§c: Q
monostabilny: czas zgizenia wyjcia: od 0,25s do 4 godzin, vpc.,vac*
bistabilny: whcz — wyhcz, . .
- wyjicie S (LA/60V) typu "otwarty kolektor", NC ut,u' sc;a zvarte (rozuwarte po pr zelaczen;u)
NO-wyjscia rozuarte (zuarte po przelaczeniw

- wyjscie antysabotaowe sygnalizacji otwarcia obudowy.

Instalacja. Odbiornik naley instalowa& mozliwie wysoko i wykcznie wewitrz po-
mieszczé suchych. Przy instalacji nale pamitac o tym, ze na zasig dziatania urg- | UWAGA! Wyjscie S nie mde by¢ bezpsrednio hczone
dzenia niekorzystnie wplywaj elementy metalowe, wdzenia elektryczne, wdzenia | do (+) zasilania (patrz schemat).
radionadawcze, a tag sciany i stropy budynku. Przed 4dy trwafka instalacy odbior- ) ;()\r/zglcz)asnzryil; gﬁii?'aor;?:&ﬁgq f)r(;];;gr{em nie
nika nala')_/ przeprowafjﬁ tes_t zasigu dzia+a_nia zestawu w miejscu instalacji. O wolno ;Vgéhczﬁ sygnalliozatora P

oceny poziomu sygnatow radiowych zalecastosowad wskanik Elmes RFM.

Producent ELMES ELEKTRONIK, 54-611 Wroctaw, ul. Avicenny &l. 717845961, fax. 717845963,
Informacja o stabej baterii w pilotach sygnalizowgest zanikiendwiecenia lub miganiem wbudowanej diody LED.

UWAGA! W pilotach z zestawu DWB100HShet zastosowano ieatdkaliczne typu GP 23A 12V, natomiast w pilotackestawu DW200HShet — baterie
cynkowo-weglowe typu 6F22 9V. Wymiany baterii dokonuje gio odkeceniu obudowy. Przy wymianie najekoniecznie zachowabiegunowdé¢ wskazan
na obudowie lub piytce drukowane;.

WAZNE! Zuzyte baterie zawierap szkodliwe dlasrodowiska substancje i nie wolno ich wyrzucé razem z innymi §mieciami lub odpadkami domo-
wymi. Nalezy je odda do punktu zbioru lub sklepu w ktérym zakupiono urzadzenie. Sprzedawca ma obowkek przyjecia zuzytych baterii.

GWARANCJA

Producent udziela gwarancji na okres 24 m@siod daty zakupu i zobowduje s¢ do bezptatnej naprawy wdzenia, jeeli w okresie gwarancyjnym wysglia
wady z winy producenta. Wadliwe wdzenie nalgy dostarczy do miejsca zakupu czyste i na wkasny koszt, wrainiejsz gwarancy z potwierdzon dat zakupu

i krétkim opisem uszkodzenia. Koszt demanta montau urzdzenia ponosi zytkownik. Gwarancja nie obejmuje baterii w pilotactaz wszelkich uszkodae
powstatych w wyniku nieprawidtowegazytkowania, samowolnych regulacji, przerébek i napr&lmes Elektronik nie ponosi odpowiedzialobza ewentualne
straty i szkody bezgeednie lub pérednie mogce powsta w wyniku nieprawidtowséci w dziataniu instalacji, systeméw lub wdze1, w ktérych zastosowano jego
produkty.

Data i miejsce zakupu (PI@EZSPrzedawcCy).......ccouveeeerrirereeeeiiiieeeaaenn Typ uglzenia:........ccccoeevcvveenennne
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