PARAMETRY TECHNICZNE

433 MHz

czestotliwosé ISM

kodowanie kod zmienny

modut odbiorczy heterodyna H1

pojemnosé pamieci 40 klawiszy

zasilanie 12V DC (10-15V DC)
pobdr pradu:
- spoczynkowy 14 mA
- maksymalny 80 mA
ilos¢ kanatow 4

mono, bistabilny, chwilowy,
dwuklawiszowy

tryby pracy przekaznikéw

zakres czasu trybu monostabilnego ~1s-4min15s
obcigzalnosé:

- wyjscie przekaznikowe 1A/ 30V DC

- wyjscie sabotazu 50mA/ 12V DC
temperatura pracy -10++55 °C
wilgotnos¢ (max) 931+3%
wymiar 68*48*26 mm
wspotpraca dowolny nadajnik GE

kanat  pozycja zwory tryb pracy czas trybu monostabilnego
1 NC bistabilny 3s
2 NC bistabilny 3s
3 NC bistabilny 3s
4 NC chwilowy 3s

GORKE Electronic Sp. z 0.0. o$wiadcza, ze wyréb RSU-K04 jest
zgodny z zasadniczymi wymaganiami oraz innymi stosownymi
postanowieniami Dyrektyw 2014/53/UE oraz 2011/65/EU.

Niniejszy produkt zostat oznaczony znajdujgcym sie obok
symbolem co informuje, ze po zakorczeniu eksploatacji nie
moze on by¢ umieszczany tacznie z innymi odpadami lecz musi
byé przekazany do punktu zbierania zuzytego sprzetu w celu
wiasciwej jego utylizacji i odzysku surowcéw. Tym samym
podejmowane sa Srodki pozwalajace zapobiega¢ negatywnym
skutkom dla $rodowiska i zdrowia ludzi mogacym wystgpic
przy niewtasciwym traktowaniu odpaddéw. Punkty zbierania
prowadzone sg m.in. przez gminne jednostki organizacyjne
prowadzace dziatalno$¢ w zakresie odbierania odpaddw.

Karta katalogowa, instrukcja obstugi

RSU-K04

Radiowy Sterownik Uniwersalny, 4-kanatowy

Seria sA

Zasiegi pracy zestawow opartych na odbiorniku RSU-K04 zalezg
od typu nadajnika, ktéry z odbiornikiem wspétpracuje i moga
wynosi¢ od 100 do 500 metréw. Podawane zasiegi dotycza prze-
strzeni otwartej (bez przeszkdd, odbiornik i pilot “sie widzg”).
Jezeli pomiedzy odbiornikiem a nadajnikiem znajdujg sie prze-
szkody, nalezy przewidzie¢ zmniejszenie zasiegu odpowiednio dla:
® drewnaigipsu o 5-20%

® ceglyo20-40%

®  betonu zbrojonego o 40 - 80%

Przy duzej ilosci przeszkdéd zalecamy stosowanie retransmitera .
Przy przeszkodach metalowych stosowanie systeméw radiowych
nie jest zalecane, nalezy rozwazy¢ zainstalowanie wzmacniacza
WLC-201, ktéry pozwala na ominiecie tego typu przeszkdd.

Zastosowanie:

zdalne sterowanie pracg urzadzen podtgczonych do wyjs¢ od-
biornika np. brama wjazdowa i garazowa, rolety, zaluzje, zamki
elektromagnetyczne, oswietlenie, pompy, klimatyzacja itp.

w systemach alarmowych - jako przycisk antynapadowy, stero-
wanie strefg itp.

Transmisja oparta jest na kodzie zmiennym zapewniajgcym wyso-
kie bezpieczenstwo uzytkowania oraz odpornos¢ na sygnaty ra-
diowe pochodzace z innych urzadzen.

Kazdy nadajnik posiada swdj indywidualny kod. Odbiornik reaguje
tylko na te transmisje, ktére pochodza z nadajnikéw zaprogramo-
wanych do jego pamieci.

Producent zastrzega sobie prawo do zmiany specyfikacji oraz danych technicznych. Zdjecie produktu moze odbiegac od rzeczywistosci.
Opisy urzqdzen majq wytgcznie charakter informacyjny.



INSTRUKCJA OBStUGI odbiornika RSU-K04

Produkty powigzane:
RSU-K04H2, RSU-KO4LC, RSU-K04/1, RSU-M4/1, RSU-K04/24V/H1, RSU-K04/24V/H2
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Rejestracja pilota w pamieci odbiornika
a. nacisnij przycisk NAUKA na minimum 1s lecz krécej niz 3s
b. odbiornik zaswieci wszystkie diody — pus¢ przycisk NAUKA
c. przyciskiem NAUKA wybierz kanat do ktérego chcesz przypisac klawisz pilota
d. naci$nij ten klawisz pilota, ktéry ma sterowaé wybranym kanatem
e. dioda LED wybranego kanatu mrugnie — pus¢ klawisz pilota
f. ponownie nacisnij klawisz pilota (ten sam co w pkt. d)
g. odbiornik zamruga wszystkimi diodami po czym je wytaczy sygnalizujac
poprawna rejestracje klawisza
h. sprawdz dziatanie pilota
Jezeli odbiornik nie zamruga wszystkimi diodami oznacza to iz klawisz nie
zostat wpisany do pamieci odbiornika czego przyczyng moze by¢:

- dany klawisz byt juz wczesniej wpisany do tego kanatu

- mingt czas oczekiwania odbiornika na sygnat z pilota (ok. 8s)
Do odbiornika mozna wpisac 40 klawiszy. Wpisanie 41-go klawisza powoduje
nadpisanie klawisza wpisanego jako pierwszy, wpisanie 42-klawisza nadpisze
klawisz wpisany jako drugi itd. Ten sam klawisz mozna wpisa¢ do kilku kana-
téw co umozliwi jednoczesne sterowanie kilkoma kanatami. Wpisanie tego
samego klawisza np. do 4 kanatéw powoduje zajecie 4 wpiséw w pamieci
odbiornika.

Tryby pracy
Kazdy kanat odbiornika moze pracowa¢ w dowolnym z czterech trybow pracy:
tryb bistabilny — kazde nacisniecie klawisza zmienia stan przekaznika na prze-
ciwny
tryb monostabilny — nacisniecie klawisza powoduje zataczenie przekaznika na
zaprogramowany czas
tryb chwilowy — przekaznik pozostaje zatgczony przez caty czas poprawne-
go odbioru sygnatu z pilota, puszczenie klawisza powoduje wyfgczenie prze-
kaznika. Dla tego trybu dostepna jest dodatkowa funkcja polegajaca na chwi-
lowym podtrzymywaniu przekaznika w stanie zataczenia nawet jezeli wystapi
brak sygnatu z pilota lub zostanie on zaktécony. Czas takiego podtrzymania dla
kazdego kanatu wynosi 10% z czasu zataczenia przekaznika dla trybu monosta-
bilnego dla tego kanatu. Aby przekaZnik dziatat zawsze przez co najmniej 1s od
momentu nacisniecia klawisza , nalezy ustawi¢ czas 10s (ustawiamy czas zata-
czenia przekaznika dla trybu monostabilnego chociaz korzystamy z trybu
chwilowego)

PRZEZNACZENIE ELEMENTOW:

Dioda ZAS (zielona): wskazuje doprowadzenie zasilania do odbiornika
Dioda K1, K2, K3, K4 (czerwona): sygnalizuje stan zataczenia przekaznika
Przycisk NAUKA: uruchamia procedury programowania

Zwora 1, 2, 3, 4 - stuzy do wyboru, ktéry styk (NO lub NC) ma by¢ wyprowa-
dzony na listwe zaciskowg, dla kazdego przekaznika osobno

Przycisk SAB: stuzy do wykrywania otwarcia obudowy, styki przetacznika
wyprowadzone sg na listwe zaciskowa (SAB) i umozliwia podtgczenie od-
biornika do linii antysabotazowej

Zaciski K1, K2, K3, K4: dla kazdego kanatu na listwe zaciskowg jest wypro-
wadzony styk C oraz styk NO lub NC w zaleznosci od ustawienia zwory dla
danego kanatu.

Zaciski + - stuza do podtaczenia zasilania

tryb dwuklawiszowy — w tym trybie przekainik moze zosta¢ zatgczony
tylko klawiszem o kodzie nieparzystym (1,3,5,7,9,11,13) przypisanym do
danego kanatu, natomiast wytaczenie przekaznika nastepuje po odebraniu
sygnatu z klawisza o numerze parzystym (2,4,6,8,10,12,14). Aby korzystaé
z tego trybu nalezy wpisa¢ do danego kanatu co najmniej dwa klawisze,
jeden o kodzie parzystym, drugi o kodzie nieparzystym.

Whisanie tylko klawisza nieparzystego spowoduije, ze przekaznik zostanie zatgczony ale nie
bedzie klawisza, ktdry by postuzyt do wyfaczenia.

W przypadku kiedy do danego kanatu wpiszemy tylko klawisz parzysty i
nie bedzie reakcji przy naciskaniu tego klawisza, moze to oznacza¢, ze ten
kanat jest ustawiony w tryb dwuklawiszowy, a nie wpisano klawisza parzystego
stuzgcego do zataczania przekaznika.

Zmiana trybu pracy kanatu
Do zmiany trybu pracy danego kanatu potrzebny jest pilot z klawiszem wpisa-
nym do danego kanatu.
a. nacisnij przycisk ,, NAUKA” na czas dtuzszy niz 3s, a krétszy niz 5s
b. wszystkie diody zaczng mrugac — pusé przycisk NAUKA
c. przyciskiem NAUKA wybierz zadany tryb:

- bistabilny Swieci dioda K4 oraz K1

- monostabilny Swieci dioda K4 oraz K2
- chwilowy Swieci dioda K4 oraz K3
- dwuklawiszowy  $wieci dioda K4, pozostate zgaszone
d. wcisnij klawisz pilota przypisany do kanatu, ktérego tryb chcesz ustawic¢
e. operacja zostanie potwierdzona trzykrotnym zatgczeniem wszystkich kanatéw
UWAGA: jezeli zostanie uzyty klawisz, ktory jest wpisany do kilku kanatéw to
zmiana trybu pracy zostanie wprowadzona we wszystkich kanatach, do kté-

rych ten klawisz byt wpisany.

Zmiana czasu zataczenia przekaznika dla trybu monostabilnego

W trybie monostabilnym mozna zaprogramowac czas zatgczenia przekaznika
w zakresie od 1s do ok. 255s (4min 15s). Do zaprogramowania czasu potrzeb-
ny jest pilot z klawiszem wpisanym wczesniej do kanatu, dla ktérego chcemy
dokonac zmiany.



Cd: Zmiana czasu zataczenia przekaznika dla trybu monostabilnego

a. nacis$nij przycisk ,,NAUKA” na czas dtuzszy niz 5s, a krétszy niz 8s

b. wszystkie diody zaczng mrugac, a po chwili zaczng mrugac znacznie szybciej — pusc¢ przycisk ,, NAUKA”

c. po puszczeniu przycisku ,, NAUKA” wszystkie diody beda wolno pulsowac - jedno mrugniecie odpowiada ~1s

d. po uptywie zgdanego czasu nalezy nacisna¢ klawisz pilota wpisany do kanatu dla ktérego chcemy zmienic czas zataczeniu przekaznika

e. operacja zostanie potwierdzona trzykrotnym zatgczeniem wszystkich kanatéw.

f. pozostawienie odbiornika w trybie odliczania czasu doprowadzi do odliczenia 255s, a nastepnie wszystkie 4 diody beda sie swieci¢ przez okoto
4minuty - nacisniecie w tym czasie klawisza pilota spowoduje zaprogramowanie maksymalnego czasu (255s) Jezeli w tym czasie nie zostanie naci-
$niety zaden klawisz to odbiornik wyjdzie z trybu nauki bez zmiany ustawien.

UWAGA: jezeli klawisz zostat wpisany do kilku kanatéw to czas zatgczenia przekaznika zostanie zmieniony we wszystkich kanatach, do ktérych dany
klawisz byt wpisany.

Kasowanie wszystkich pilotéw z pamieci odbiornika

Procedura kasowania usuwa z pamieci wszystkie wpisane wczesniej piloty, nie zmienia trybow pracy poszczegdlnych kanatéw i czaséw zataczenia
przekaznikéw dla trybu monostabilnego. Procedura kasowania:

a. nacisnij przycisk ,,NAUKA” na czas dtuzszy niz 8s

b. wszystkie diody zaczng mrugac, po chwili zaczng mrugac znacznie szybciej, zaczekaj az sie zaswiecg na state - pus¢ przycisk ,NAUKA”
c. wszystkie diody zgasna

d. nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ kasowania

Nalezy pamieta¢, ze kasowanie dotyczy catej zawartosci pamieci. Jezeli chcemy usungac tylko jeden lub kilka pilotéw, to po procesie kasowania nale-
2y ponownie wpisa¢ do pamieci te ktére majg by¢ zachowane. Jezeli przy duzej ilosci uzytkownikédw chcemy uniknaé ucigzliwego procesu ponowne-
g0 programowania mozna stosowac jeden z odbiornikéw identyfikacyjnych (ich parametry pozwalajg kasowacé piloty pojedynczo). Kasowanie nadaj-
nikdw nie powoduje zmian w trybie pracy odbiornika. Odtgczenie napiecia zasilania nie powoduje utraty informacji o wpisanych pilotach i trybie
pracy odbiornika.

Odtaczenie napiecia zasilania nie powoduje utraty informacji o wpisanych pilotach i trybie pracy odbiornika.

Warunki instalacji odbiornika.
Zaleca sie montowanie odbiornika mozliwie wysoko, z dala od urzadzert metalowych i elektrycznych., w pomieszczeniach suchych i zamknietych.
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