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Stafe i stabilne cisnienie wylotowe.
Unikanie uderzenia wodnego i
przecigzenia sieci hydraulicznej.
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Elektroniczny Regulator Cisnieni

- elektroniczny regulator cisnienia - jest to elektroniczny sterownik pomp jednofazowych o mocy do
2,2 KW (1~115-230V) z innowacyjnym systemem redukgji/regulacji cis$nienia w celu utrzymania
statego cisnienia wylotowego.

Dlatego oprocz typowych cech tradycyjnych elektronicznych sterownikéw pomp: zintegrowanego
zaworu zwrotnego, czujnika przeptywu, membrany akumulacyjnej, manometru, diody LED
wskaznika, zabezpieczenia przed suchobiegiem, automatycznego system przywracania (ART), ...
ma regulowane i ustabilizowane cisnienie wylotowe, dzieki czemu pozwala unikng¢ przecigzeh i
uderzenia hydraulicznego, co finalnie poprawia komfort i trwatos¢ instalaciji.
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PRZYRZADY STERUJACE

Przycisk uruchamiania recznego.
Manometr cyfrowy w barach i psi
Manometr analogowy w barach i psi
Wbudowany amperomierz (A).
Regulacja cyfrowa cisnienia zatgczania.

Regulacja reczna cisnienia wylotowego.
- Wskazniki LED przeptywu i alarmu.

3-cyfrowe wyswietlacz i przyciski requlaciji.
ZABEZPIECZENIA

Zabezpieczenie przed suchobiegiem z automatycznym restartem.
Zabezpieczenie przed przecigzeniem.

Funkcja APR zapobiegajgca blokowaniu silnika.
Konfigurowalna ochrona przed zalaniem.

INNE FUNKCJE
Mozliwos¢ podtgczenia 2 pomp wspomagajgcych.
WYyjscie monitorowania alarméw (opcja)

Wejscie zewnetrznego czujnika poziomu (opcja).
Tryb czuwania z niskim zuzyciem energii.
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Elektroniczny Regulator Cisnienia

- cyfrowy regulator ci$nienia - jest to elektroniczny regulator ci$nienia wzbogacony o cyfrowy
wyswietlacz z natychmiastowym wskazaniem poboru pragdu i cisnienia wylotowego, dzieki
wbudowanym przetwornikom prgdu i cisnienia.

Urzadzenie to umozliwia oddzielenie regulaciji cisnienia wylotowego od cisnienia zatgczania w celu
poprawy elastyczno$ci rezerwy hydraulicznej systemu, sprzyjajgc wydtuzeniu okresu nieaktywnosci,
a w konsekwenciji zmniejszeniu liczby uruchomieh pompy elektrycznej.

Ta niezalezno$¢ od regulacji ciSnienia umozliwia réwniez prace z minimalng roznicg miedzy
cisSnieniem zatgczania (ON) i ci$nieniem wylotowym (OUT).

Integruje réwniez rejestry alarmoéw i funkcji, a takze mozliwo$¢ regulacji wielu parametrow pracy,
takich jak system automatycznego resetowania, funkcja przeciwzalaniowa, opdznienia startu i
zatrzymania itp.
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DER masier

Systemy wspomagania pracy przy statym
cisnieniu

W prosty sposdb mozna stworzy¢ uktad
wspomagajgcy poprzez potgczenie 2

jednostek DER mader

zarzadzanie 2 pompami jednofazowymi w
uktadzie kaskadowym i z naprzemienng
sekwencjg rozruchu, przy statym cisnieniu.
Ustawianie grupy pomp wzmacniajgcych
jest bardzo tatwe i intuicyjne.

Systemy wspomagania pracy przy statym
cisnieniu

Z pomocg naszego urzgdzenia DFR ciif
mozna z tatwoscig ustawi¢ w gotowosci do
pracy system 2 pomp, zarzgdza¢ na
przemian 2 pompami jednofazowymi -
nigdy nie beda dziata¢ jednoczesnie - oraz
utrzymywac state cisnienie.

System ten zapewnia zasilanie w
przypadku awarii jednej z pomp
elektrycznych oraz zwieksza ich
wytrzymatosc.




Poniewaz

Wadg tradycyjnych systeméw sterowania pompa, czy to z przeftgcznikiem cisnieniowym i zbiornikiem
hydropneumatycznym, czy z elektroniczng regulacjg przeptywu pod cisnieniem, jest niedostateczna kontrola
cisnienia na wylocie.

System presostatyczny zapewnia cisnienie oscylacyjne miedzy cisnieniem zatgczenia i wytgczenia, ktére
jest akcentowane, gdy zbiornik traci powietrze, zmniejszajgc pojemnos¢ akumulacyjna.

System z pneumatycznym sterownikiem przeptywu zapewnia najwyzszg warto$¢ cisnienia, ktére moze
zapewni¢ pompa w zaleznosci od wymaganego przeptywu. Minusem tego rozwigzania jest utrzymywanie
sieci hydraulicznej pod maksymalnym cisnieniem rowiez po ustaniu zapotrzebowania na wode.

Obecnie te wady zostaty zniwelowane poprzez zastosowanie napedéw o zmiennej predkosci — znanym
réwniez jako falowniki - ale ze wzgledu na ich rozwinietg elektronike zauwazalna jest duza rdznica cen.

Urzadzenia BFR EFR sg oszczednym sposobem na zniwelowanie tych wad. Ci$nienie na wylocie
pozostaje state niezaleznie od wymaganego przeptywu i pompy pod warukiem, ze system dziata w ramach
swojej krzywej przeptywu/cisnienia. Ponadto urzadzenia te sg bardziej niezawodne i wytyrzymate niz naped
o zmiennej predkosci ze wzgledu na mniejszg ztozonos¢ ich elektroniki.

Cisnienie oscylacyjne niezaleznie od zapotrzebowania na przeptyw.
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Maksymalne mozliwe ci$nienie w zaleznosci od zapotrzebowania na

- ~ przepiyw.
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egulator cinienia ocelowe
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Wymagane cisnienie niezalezne od zapotrzebowania
na przepfyw.



Amperomierz i wbudowany
manometr (bar/Pa)

Narzedzie do regulacji
cisnienia na wylocie

Dostepne gwinty
G1”
G11/4”
NPT 17,
NPT 1 1/4”

Tylne dtawiki kablowe

Parametry techniczne

Zasilanie ~1x110-230 V
Prad znamionowy ! 6 a

cos fi=0.6

1
Maksymalne zasilanie 2,2 kW
(3 HP)

Zakres cisnienia wytgczenia 1-5 bar (EPR) / 0,5-5,5 bar (DPR)
Zakres ci$nienia wylotowego 2 - 6 bar
Przeptyw minimalny 2 I/min
Stopien ochrony IP55
Maks. temperatura wody 40°C
Maks. temperatura otoczenia 50°C
Potgczenie hydrauliczne G1"/ G1 1/4" / NPT1” / NPT 1 1/4"




Wskaznik cisnienia
roboczego
Wbudowany manometr
(bar i psi)

Regulacja cisnienia
wylotowego

Wymiary gféwne
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