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‘DM 35/45R Whbudowany odbiornik radiowy

DM 45/55/59 RM M Praca w trybie impulsowym

Mechaniczne kraricowki

Specyfikacja techniczna

1. Wprowadzanie podstawowych ustawien za posrednictwem
nadajnika przeno$nego.

Antena radiowa

Mozliwos¢ zaprogramowania do 20 nadajnikéw na jednym
sitowniku. Kolejne nastepne nadajniki powoduja
| | nadpisywanie poczatkowo zaprogramowanych.
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) Elektroniczny Kondensator Silnik Hamulec  Przekiadnia 3. Precyzyjne mechaniczne ustalanie pozycji kraiicowych
sterownik ' '

\ . . ’ . .
Przycisk programowania 4.  Sygnalizacja dzwiekowo ruchowa podczas wywotywania

wszelkich ustawien.

System rolety z
sitownikiem
radiowym
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Aby zaprogramowac zegar wraz z
datownikiem nalezy przytrzymac
przycisk ,MODE” przez 4 sekundy do
momentu migania ikonki "rocznika”.
Zmiane cyfr wykonujemy przyciskami
»goraidot”i jesli wszystkie
interesujgce nas ustawienia zostaty
wprowadzone to przyciskamy ,0K”.

GORA- aktywacja przycisku spowoduje ruch pancerza w goére.

DOL- aktywacja przycisku spowoduje ruch pancerza w dét.

P2SYS.- SYSTEMOWY P2- aktywacja przycisku wywotuje funkcje programowania.
P+ -aktywacja przycisku przetgcza nadajnik na nastepny kanat.

P- -aktywacja przycisku przetacza nadajnik na poprzedni kanat.

K1 -przyciski kanatu pierwszego.

K2 -przyciski kanatu drugiego.

MODE -przycisk aktywujacy ustawienia zegara i datownika.
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Aktywacje przycisku ,systemowego
P2” w nadajnikach DC315 oraz DC316
wykonujemy poprzez kombinacje
jednoczesnie przyci$nietych przyciskow
,STOP” i ,GORA”.
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Aktywacje przycisku ,systemowego

P2” w nadajnikach DC115A

wykonujemy poprzez kombinacje

jednoczesnie przyci$nietych
przyciskéw ,STOP” i ,GORA”.
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Standardowe podtqczenie do sieci

Rysunek 1

Antena radiowa
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2/ Potqgczenie sitownika z nadajnikiem. - Przycisk programowania Sasianic.
Aby potqczy¢é wybrany nadajnik z danym sitownikiem nalezy:
X1BIP X6 BIP

A Kiedy nie mamy dostgpu do przycisku programowania to
korzystamy z procedury programowania identycznej jak w serii ,RM”
na zasadzie wlgczania i wylgczania zasilania sitownika.
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W odstepie okoto dwéch
sekund nacisna¢ przycisk
,P2systemowy” znajdujacy
sie na tylnej $ciance
nadajnika co zostanie
potwierdzone sygnatem
dzwiekowym (X1 BIP).

R- Szybkim pojedynczym ruchem
nacisna¢ przycisk ,programowania”
znajdujacy sie na przewodzie gtowicy
sitownika co zostanie potwierdzone
krétkim sygnatem dzwigkowym (X1 BIP).

Nastepnie na tylnym
panelu nadajnika kolejny
raz naciskamy przycisk
,P2 systemowy” ktéry
zostanie potwierdzony
sygnatem dzwigkowym
(X1 BIP).

W krétkim odstepie
1 sekundy naciskamy
przycisk ,géra” na
przednim panelu
nadajnika co zostanie
potwierdzone sygnatem
dzwigkowym (X1 BIP).

OK

Po prawidtowym dokonaniu
ustawien sitownik zareaguje
sygnatem dzwiekowym
(X6 BIP) i przechodziw tryb
sterowania uzytkowego.

RM- Wiaczajac zasilanie nadajnika
potwierdza on gotowo$¢ do
programowania krétkim sygnatem
dzwiekowym (X1 BIP)

3/ Zmiana bazowego kierunku obrotow

W sytuacji kiedy potqczony sitownik z nadajnikiem wykonuje ruch przeciwny do zadanego nalezy:
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Sitownik musi by¢ Trzymac¢ przycisk az do
zatrzymany. Nastepnie trzy krotnego sygnatu
nalezy przytrzymac dzwiekowego co oznacza

A Kiedy nie mamy dostepu do przycisku
programowania to korzystamy z procedury
programowania identycznej jak w serii
,RM” na zasadzie wiaczania i wytaczania
zasilania sitownika.

przycisk systemowy akceptacje procedury uu
sitownika przez okoto zmiany kierunku obrotéw
6 sekund. sitownika.
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Wiczajac zasilanie sitownik

Gdy naciskamy przycisk ,géra” na
aktywuje stan programowania

Nastepnie dwa razy

wiec w czasie do <2 sekund
wykonujemy dalsza czes$¢
procedury zmiany kierunku

naciskamy przycisk ,P2
systemowy”

W odstegpie do <2 sekund naciskamy przycisk ,géra” badz ,dét” na co
sitownik zareaguje 6 krotnym sygnatem dzwiekowym (X6 BIP). Jesli
kierunek obrotow sig nie zmieni to powtarzamy procedure od poczatku i
naciskamy przycisk przeciwny do pierwotnie wybranego (,géra” badz

nadajniku a pancerz rolety réwniez
wykonuje ruch ku gérze wtedy
kierunek bazowy obrotéw sitownika
jest ustawiony prawidtowo.
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A + B

Do danego sitownika

jest mozliwos¢

zaprogramowania

maksymalnie 20
nadajnikow.

gramowanie kazdego kolejnego nadajnika.

<3 sekundy

przyciskamy dwa razy
(X2 KLIK) przycisk
»Systemowy P2” w
odstepach nie dtuzszych
niz <3 sekundy
znajdujacy sie na tylnej
$ciance nadajnika.
Przycisnigcie bedzie
potwierdzone sygnatem
dzwigkowym sitownika.
(X2 BIP)

Kasowanie nadajnikéw z systemu sitownika.

K X1KLIK k
B(+n)
Na pilocie juz potaczonym W odstepie do 3 sekund
z sitownikiem przyciskamy przycisk

»Systemowy P2” na
kolejnym nadajniku,
ktorego potrzebujemy
wprogramowac w system
sterujacy. Sitownik
zareaguje sygnatem
dzwigkowy (X5 BIP) i od
tej chwili bedzie
wspotpracowat z danym
sitownikiem.

Nadajniki
zaprogramowane w
systemie z sitownikiem

beda dziata¢ réwnolegle.

Kazdy kolejny nadajnik
mozna dodac tylko na
podstawie juz dziatajacego
nadajnika w systemie.

A\ Procedura kasowania jakiegokolwiek nadajnika usuwa wszystkie nadajniki jakie byly potgczone w systemie z sitownikiem. A

Nacisna¢ przycisk
»Systemowy P2”
znajdujacy sie na tylnej
czesci obudowy
nadajnika co zostanie
potwierdzone sygnatem
dzwigkowym sitownika.
(X1 BIP)

6/ Aktywacj u impulsowego.

Nacisna¢ przycisk
»Systemowy P2”
znajdujacy sig na tylnej
czesci obudowy
nadajnika co zostanie
potwierdzone sygnatem
dzwigkowym sitownika.
(X1 BIP)
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Nacisna¢ przycisk ,stop”
znajdujacy sie na
przedniej czesci
obudowy nadajnika co
zostanie potwierdzone
sygnatem dzwiekowym
sitownika. (X1 BIP)

X1 BIP
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"N\ X1KLIK

Nacisna¢ przycisk ,gora”
znajdujacy sie na
przedniej czesci
obudowy nadajnika co
zostanie potwierdzone
sygnatem dzwiekowym
sitownika. (X1 BIP)

" OK

A Po zakonczeniu
procedury kasowania
nadajnikéw aby mie¢
mozliwo$¢ sterowania
sitownikiem pancerza

. . nalezy programowac
Nacisna¢ przymsnk sitownik chronologicznie
,Systemowy P2 zaczynajac

znajdujacy sig na tylnej
$ciance obudowy
nadajnika co zostanie
potwierdzone sygnatem
dzwiekowym sitownika.
(X4 BIP) oznaczajacym
wykasowaniem pamigci
sitownika.

od punktu drugiego
,potaczenie sitownika

z nadajnikiem”. A

X3 BIP
—>
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Kazdorazowe
naci$niegcie przycisku
,goéra” badz ,dot” bedzie
wprowadzato sitownik
w ruch do momentu
zwolnienia przycisku co
spowoduje zatrzymanie

sitownika.

Nacisna¢ przycisk
»Systemowy P2”
znajdujacy sie na tylnej
cze$ci obudowy
nadajnika co zostanie
potwierdzone sygnatem
dzwiekowym sitownika.
(X3 BIP)



