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Dziekujemy za wybranie kosiarki Mammotion do pielegnacji ogrodu. Niniejsza
instrukcja obstugi pomoze w nauce i obstudze Mammotion Luba, kosiarki do koszenia
trawy bez kabla obwodowego z napedem na 4 kota.

Niniejsza instrukcja jest chroniona prawami autorskimi firmy Mammotion
Technology Ltd. Bez pisemnej zgody firmy, zadna jednostka ani osoba fizyczna nie moze
kopiowac, modyfikowad, powielaé, transkrybowac ani przesytac w jakikolwiek sposob lub
z jakiegokolwiek powodu. Niniejsza instrukcja moze ulec zmianie bez powiadomienia w

dowolnym momencie.

Dziennik zmian:
Data Wersja Opis

2024.01 V1.0 Wersja poczatkowa

Rozdziat 4 Zaktualizowano: interfejsu uzytkownika
2024.02 V2.0 Sekcja 4.5.3 Zaktualizowano: harmonogram
Sekcje 4.5.9 Zaktualizowano: ustawienia

Sekcja b.1 Zaktualizowano: specyfikacje techniczne
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1. Instrukcje bezpieczenstw

1.1. Ogolne instrukcje bezpieczenstwa

Przed rozpoczeciem korzystania z produktu nalezy uwaznie przeczytaé i zrozumiec instrukcje obstugi.

Z produktem nalezy uzywac wytgcznie akcesoriow zalecanych przez Mammotion. Kazde inne uzycie jest
nieprawidtowe.

Nigdy nie zezwalaj dzieciom, osobom o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub
umystowych lub osobom nieposiadajgcym doswiadczenia i wiedzy lub osobom niezaznajomionym z
niniejszymi instrukcjami na korzystanie z urzadzenia. Lokalne ograniczenia moga ograniczac wiek
operatora.

Nie zezwalaj dzieciom na przebywanie w poblizu urzadzenia lub zabawe nim podczas jego pracy.

Nie uzywaj produktu w miejscach, w ktdérych ludzie nie sg $wiadomi jego obecnosci.

Podczas recznej obstugi produktu za pomocg aplikacji Mammotion nie nalezy biega¢. Zawsze chodz,
uwaznie stawiaj kroki na zboczach dla zachowania réwnowagi przez caty czas.

Unikaj uzywania produktu, gdy w obszarze roboczym znajduja sie ludzie, zwtaszcza dzieci lub zwierzeta.
W przypadku korzystania z produktu w miejscach publicznych nalezy umiesci¢ znaki ostrzegawcze
wokot obszaru roboczego z nastepujgcym tekstem: "Ostrzezenie! Kosiarka automatyczna! Zachowaj
odstep! Nie pozostawiaj dzieci bez nadzoru!"

Podczas obstugi produktu nalezy nosi¢ solidne petne obuwie i dtugie spodnie.

Aby zapobiec uszkodzeniom produktu oraz wypadkom z udziatem pojazddw i oséb, nie nalezy ustawiac
obszarow roboczych ani Sciezek transportowych w poprzek drég publicznych.

Nie nalezy dotykac ruchomych, niebezpiecznych czesci, takich jak tarcza ostrza, zanim tarcza z nozami
nie zatrzyma sie catkowicie.

W razie obrazen lub wypadku nalezy wezwaé¢ pomoc medyczna.

Przed przystapieniem do usuwania blokad, konserwacji lub sprawdzania produktu nalezy wytaczyé
urzadzenie i wyjac kluczyk. Jesli produkt wibruje w nietypowy sposéb, przed ponownym uruchomieniem
nalezy sprawdzié, czy nie jest uszkodzony. Nie uzywaj produktu, jesli jakiekolwiek czesci sg uszkodzone.
Nie wolno uzywac ani dotykac uszkodzonego kabla, dopdki nie zostanie on odtgczony od gniazda
zasilania. Jesli przewod ulegnie uszkodzeniu podczas pracy, nalezy odtgczy¢ wtyczke od gniazda
zasilania. Zuzyty lub uszkodzony kabel zwieksza ryzyko porazenia prgdem i powinien zosta¢ wymieniony
przez profesjonalny serwis.

Nie nalezy instalowac¢ gtownego przewodu w miejscach, w ktdrych produkt moze ulec przecieciu. Nalezy
postepowac zgodnie z dostarczonymi instrukcjami dotyczacymi instalacji kabla.

Do tadowania produktu nalezy uzywac wytgcznie stacji tadujgcej dotgczonej do zestawu. Nieprawidtowe
uzytkowanie moze spowodowac porazenie prgdem, przegrzanie lub wyciek zrgcej cieczy z akumulatora.
W przypadku wycieku elektrolitu nalezy sptukac¢ go wodg/srodkiem neutralizujgcym, a w razie kontaktu

Zracej cieczy z oczami nalezy skorzystac¢ z pomocy medycznej.
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Podczas podtgczania gtéwnego kabla do gniazda zasilania nalezy uzy¢ wytgcznika réznicowoprgdowego
(RCD) o maksymalnym pradzie wyzwalajgcym 30 mA.

Nalezy uzywac wytgcznie oryginalnych baterii zalecanych przez Mammotion. Bezpieczenstwo produktu
nie moze by¢ zagwarantowane przy uzyciu nieoryginalnych baterii. Nie uzywaj baterii nienadajgcych sie
do ponownego tadowania.

Przedtuzacze nalezy trzymac z dala od ruchomych, niebezpiecznych czesci, aby uniknac ich
uszkodzenia, ktére moze doprowadzi¢ do kontaktu z czesciami pod napieciem.

llustracje/zrzuty ekranéw uzyte w niniejszym dokumencie maja jedynie charakter pogladowy. Nalezy

odnosi¢ sie do rzeczywistych, aktualnych produktéw.

1.2 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczace instalaciji

Nalezy unikac instalowania stacji tadowania w miejscach, w ktérych ludzie mogg sie o nig potknag.

Nie nalezy instalowa¢ stacji tadowania w miejscach, w ktdérych istnieje ryzyko wystgpienia stojgcej
wody.

Nie nalezy instalowa¢ stacji tadujgcej, w tym zadnych akcesoridéw, w odlegtosci mniejszej niz 60 cm od
jakichkolwiek materiatow tatwopalnych. Nieprawidtowe dziatanie lub przegrzanie stacji tadowania i
zasilacza moze stanowic¢ zagrozenie pozarowe.

Dla uzytkownikow w USA/Kanadzie: W przypadku instalacji zasilacza na zewnatrz istnieje ryzyko
porazenia prgdem elektrycznym. Nalezy go instalowac¢ wytgcznie w zakrytym gniezdzie GFCI klasy A
(RCD) z obudowa odporng na warunki atmosferyczne, upewniajac sie, ze zaslepka wtyczki jest wtozona

lub zdjeta.

1.3 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczace obstugi

Receistopy nalezy trzyma¢ z dala od obracajacych sie ostrzy. Nie umieszczac ragk ani stép w
poblizu lub pod produktem, gdy jest on wigczony.

Nie podnosi¢ ani nie przenosi¢ wtgczonego produktu.

Gdy w obszarze roboczym znajdujg sie ludzie, zwtaszcza dzieci lub zwierzeta, nalezy korzystac z trybu
parkowania lub wytgczy¢ urzadzenie.

Upewnij sie, ze na trawniku nie znajdujg sie zadne przedmioty, takie jak kamienie, gatezie, narzedzia lub
zabawki. W przeciwnym razie ostrza moga ulec uszkodzeniu w kontakcie z przedmiotem.

Nie nalezy umieszczac zadnych przedmiotéw na produkcie, stacji tadujgcej lub stacji referencyjnej RTK.
Nie uzywaj produktu, jesli przycisk STOP nie dziata.

Nalezy unika¢ kolizji produktu z ludzmi lub zwierzetami. Jesli na drodze produktu znajdzie sie cztowiek
lub zwierze, nalezy go natychmiast zatrzymac.

Zawsze ustawiaj produkt w pozycji OFF, gdy nie jest uzywany.



e Nie nalezy uzywac produktu jednoczesnie z systemem nawadniania. Uzyj funkcji harmonogramu, aby
upewnic sie, ze produkt i zraszacze wynurzalne nie dziatajg w tym samym czasie.
e Nalezy unika¢ umieszczania kabla przytaczeniowego w obszarze instalacji zraszaczy wynurzalnych.

e Nie uzywaj produktu w przypadku stojgcej wody w obszarze roboczym, np. podczas ulewnego deszczu.

1.4 Bezpieczenstwo baterii

Akumulatory litowo-jonowe moga eksplodowac lub spowodowac pozar w przypadku demontazu,
zwarcia, wystawienia na dziatanie wody, ognia lub wysokich temperatur. Nalezy obchodzi¢ sie z nimi ostroznie,
nie demontowac ani nie otwieraé baterii i unika¢ wszelkich form przecigzen elektrycznych/mechanicznych.
Przechowywacé nalezy je z dala od bezposredniego $wiatta stonecznego.

e Nalezy uzywac wytgcznie tadowarki i zasilacza dostarczonych przez producenta. Uzycie nieodpowiedniej
tadowarki i zasilacza moze spowodowac porazenie prgdem i/lub przegrzanie.

e NIE PROBUJ NAPRAWIAC ANI MODYFIKOWAC BATERII! Proby naprawy moga spowodowaé powazne
obrazenia ciata w wyniku eksplozji lub porazenia pradem. W przypadku wycieku uwolnione elektrolity sa
zrgce i toksyczne.

e To urzadzenie zawiera baterie, ktére mogg by¢ wymieniane wytgcznie przez wykwalifikowane osoby.

1.5 Ryzyko rezydualne

Aby uniknagc¢ obrazen, podczas wymiany ostrzy nalezy nosi¢ rekawice ochronne.



2. Wprowadzenie

2.1 O Mammotion Luba

Seria Luba 2 AWD, znana réwniez jako Luba, to kosiarka automatyczna z napedem na 4 kota i systemem
zawieszenia, ktory zapewnia lepszg przyczepnosc dzieki amortyzowanej osi przedniej. Luba jest wyposazona w
nawigacje RTK GNSS i systemy wirtualnego mapowania, ktére pozwalajg uzytkownikom dostosowywac zadania
koszenia poprzez definiowanie roznych obszarow koszenia i harmonogramow w aplikacji Mammotion. Ponadto
Luba oferuje ustuge loT i czujnik deszczu, zapewniajgc perfekcyjng pielegnacje trawnika.

Luba 2 AWD jest wyposazona w modut wizyjny, modut 4G, sterowanie gtosowe Alexa, zabezpieczenie przed

kradzieza itp.

Seria Luba 2 AWD obejmuje dwa rodzaje modeli:
e Wersja standardowa (modele: 1000, 3000, 5000 i 10000) - zapewnia wysokos¢ ciecia 30-70 mm/1,2-2,7
cala.
e Wersja H (modele: 1000H, 3000H, 5000H i 10000H) - zapewnia wysokos$¢ ciecia 60-100 mm/2,4-4 cali.

2.1.1 Informacje o module wizji

Luba jest wyposazona w modut wizyjny, ktory zapewnia pozycjonowanie 3D, unikanie przeszkod 3D oraz tryb
wideo/FPV (First Person View).
e Pozycjonowanie 3D Vision pomaga zagwarantowac¢ doktadnos¢ pozycjonowania, gdy pozycjonowanie
RTK jest niewystarczajace z powodu stabych sygnatow satelitarnych.
¢ Wizualne unikanie przeszkod identyfikuje przeszkody z przodu.
e Tryb wideo/FPV moze by¢ uzywany do monitorowania jako kamera bezpieczenstwa lub jako kamera
FPV (First Person View).

2.1.2 Pozycjonowanie
Luba jest wyposazona w system nawigacji RTK (real-time kinematic), zintegrowany system nawigacji z

wieloma czujnikami oraz system pozycjonowania wizyjnego 3D, ktore zapewniajg doktadniejsze dane

pozycjonowania.



Pozycjonowanie RTK

RTK to technologia roznicowego pozycjonowania GNSS, ktéra znacznie zwieksza doktadnosc
pozycjonowania do okoto 5 cm/2 cali. Luba ma dostep do czterech globalnych systeméw nawigacji (GPS,
GLONASS, BeiDou i Galileo) i zawiera dodatkowe czujniki, zapewniajgc w ten sposob prawie 100 razy lepsza
doktadnosc¢ niz konwencjonalne systemy GPS.
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1. Aby wykona¢ swojg prace, stacja referencyjna RTK odbiera sygnaty satelitarne, wymagajgc otoczenia
wolnego od przeszkdd i widoku otwartego nieba.
Luba dziata podobnie, wymagajgc widoku otwartego nieba, aby odbierac sygnaty satelitarne.
Transmisja danych ze stacji referencyjnej RTK do urzadzenia Luba réwniez jest konieczna. Nie oznacza
to, ze z kazdego miejsca na trawniku Luba musi mie¢ zawsze niezaktdcony widok na stacje referencyjng
RTK. Tak dtugo, jak trasa transmisji nie jest catkowicie zablokowana, dane moga by¢ przesytane droga
radiowa.

Pozycjonowanie wizyjne 3D
Luba wykorzystuje przede wszystkim pozycjonowanie RTK do lokalizacji. Jednak w sytuacjach, w ktérych sygnaty

satelitarne sg zaktdcane przez przeszkody, takie jak wiaty lub drzewa podczas mapowania i koszenia, Luba moze

nadal skutecznie dziata¢ przy uzyciu pozycjonowania wizyjnego 3D, o ile jest wystarczajgca jasnosc.



2.1.3 O unikaniu przeszkod

Luba obstuguje zaréwno wizualne, jak i ultradzwiekowe unikanie przeszkdd. System wizyjny 3D moze
identyfikowaé przeszkody i odpowiednio reagowad, podczas gdy system ultradzwiekowy stuzy do wykrywania

przeszkod w otoczeniu o stabym oswietleniu, w ktorym identyfikacja wizualna jest utrudniona.

2.1.4 Informacje o tacznosci

Luba obstuguje trzy metody tgcznosci, a mianowicie Bluetooth, Wi-Fi oraz dane komdrkowe 4G. Bluetooth jest
uzywany do taczenia Luba z telefonem, podczas gdy Wi-Fi i dane komodrkowe 4G sg uzywane do uzyskiwania

dostepu do Internetu.

2.1.5 Informacje o automatycznym tadowaniu

Automatyczne tadowanie pozwala Luba automatycznie powracac¢ do stacji tadowania, gdy poziom natadowania

baterii spadnie ponizej 15%.

2.1.6 Informacje o systemie antykradziezowym

Luba posiada system antykradziezowy.
e Alarm zostanie uruchomiony, gdy Luba zostanie podniesiona.
e Uzytkownicy mogg sledzi¢ lokalizacje Luba za pomocg GPS i pozycjonowania 4G za posrednictwem
aplikacji Mammotion, o ile jest ona online.
e Dodatkowo konstrukcja Luby pozwala na umieszczenie AirTaga w celu $ledzenia jej lokalizacji.



2.2 Co w zestawie.

Upewnij sie, ze czesci znajdujgce sie w opakowaniu sg zgodne z wybrang opcja. Jesli brakuje jakichkolwiek
czesci lub sg one uszkodzone, nalezy skontaktowac sie z lokalnym sprzedawca lub naszym dziatem obstugi
posprzedaznej.

2.2.1 Zestaw instalacyjny Luba

Luba x1 Zderzak Luba x1 Sruba x4

(w tym 2 szt. zapasowe)

= S
S

Klucz x2 Modut wizyjny x1 Sruba x8

(w tym 4 szt. zapasowe)

BIBEE 3938 T
BIEEIB Ty

Ostrza wymienne Podkfadka Sruba

x8 (zapasowe) x8 (zapasowe) x8 (zapasowe)



2.2.2 Zestaw instalacyjny stacji tadowania

i 0 @

Stacja tadujgca x1 Whkrety x6 Uszczelka x2

Zasilacz stacji tadujgcej x1 Przedtuzacz stacji tadujgcej (10 m) x1



2.2.3 Zestaw instalacyjny RTK

Stacja referencyjna RTK x1 Antena radiowa x1 Kotek uziemiajgcy Trident
x1

Stupek montazowy x2

2.2.4 Zestaw narzedzi

Klucz imbusowy 8 mm x1

I

Plastikowy kotek
ogrodowy x4

Przedtuzacz stacji

Zasilacz stacji referencyjnej

referencyjnej RTK (10m) x1 RTK x1

00
00

Klucz imbusowy x1 Opaska zaciskowa x4

| S—

— =y
= (—E =

Narzedzie do wysuwania Srubokret (koricowka

karty SIM x1 krzyzakowa + koncowka

szesciokgtna 2,5 mm) x1



2.2.5 Inne akcesoria (opcjonalne)

Nastepujgce akcesoria sg sprzedawane oddzielnie.

Zestaw do montazu stacji referencyjnej RTK na $cianie

Uchwyt scienny RTK x1 Sruba rozporowa M8x50 x4

Garaz Luba

Garaz Luba x1

10

Y
L

Szablon do wiercenia x1




2.3 Symbole na produkcie

Symbole te znajduja sie na produkcie. Nalezy sie z nimi doktadnie zapoznaé.

Symbol Opis
& Ostrzezenie.

I I Przed rozpoczeciem korzystania z produktu nalezy przeczytaé instrukcje
[ ] obstugi.

( E Ten produkt jest zgodny z obowigzujgcymi dyrektywami UE.
Cn Ten produkt jest zgodny z obowigzujgcymi dyrektywami brytyjskimi.

Ten produkt jest wyprodukowany w Chinach.
Made in China

Nie wolno wyrzucaé tego produktu jako zwyktego odpadu domowego. Produkt

nalezy poddac recyklingowi zgodnie z lokalnymi wymogami prawnymi.

I3

'hd
t.’

Ten przedmiot mozna poddac recyklingowi.

Opakowanie produktu nalezy przechowywac¢ w suchym miejscu.

-y

Opakowanie tego produktu nie powinno by¢ pietrowane powyzej zalecanej
ilosci.
.'\P‘. Zakaz przerzucania.
H
P—
I Ten produkt jest delikatny.

W

Y

5= Nie mozna stawac na opakowanie tego produktu i bezposrednio na produkt.
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Symbol

Opis

Urzadzenie klasy .

Trzymaj rece i/lub stopy z dala od ruchomych ostrzy.

Nie jezdzi¢ po produkcie.

Podczas pracy nalezy zachowa¢ bezpieczng odlegtos¢ od produktu.

OSTRZEZENIE: Nie dotykaj obracajacego sie ostrza.

OSTRZEZENIE: Przed rozpoczeciem korzystania z produktu nalezy przeczytad
instrukcje obstugi.

OSTRZEZENIE: Niebezpieczenstwo uderzenia przedmiotdéw o ciato. Podczas

pracy maszyny nalezy zachowac bezpieczng odlegtosc¢ od niej.

OSTRZEZENIE: Nie zblizaé¢ rak ani stép w poblize elementdw tnacych. Przed
rozpoczeciem pracy na maszynie lub przed jej podniesieniem nalezy wyjac

klucz bezpieczenstwa.

OSTRZEZENIE: Nie wolno jezdzié¢ na produkcie. Nie wolno zblizaé rak ani stép
do pracujgcego produktu.

12



2.4 Przeglad produktu

OO0 d® OF

Rysunek 2-1 Widok Luba z gory

1. Przycisk Start 2. Przycisk Stop - zatrzymania awaryjnego
3. Przycisk automatycznego powrotu - nacisnij, aby 4. Przycisk koszenia - nacisnij, aby kontynuowaé zadanie?

przywota¢ Luba do stacji fadowanial

5. Przycisk zasilania - dtugie nacisniecie w celu 6. Czujnik ultradzwiekowy

wigczenia/wytgczenia Luba

7. Wskaznik LED boczny 8. Zderzak boczny

9. Wspornik zabezpieczajacy 10. Koto Omni Wheel

11. Wskaznik LED przedni 12. Zderzak

13. Modut wizyjny 14. Czujnik deszczu
UWAGA

1. Aby powrdcic¢ do stacji tadowania: nacisnij przycisk automatycznego powrotu 3 B nastepnie nacisnij
przycisk Start @

2. Aby kontynuowaé zadanie: nacisnij przycisk koszenia 4 | a nastepnie nacisnij przycisk Start .
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Rysunek 2-2 Widok z tytu urzadzenia Luba

15. Otwor na klucz bezpieczenstwa 16. Tacka karty SIM

17. Port USB - na potrzeby serwisowe

18. Styk tadowania 19. Odbiornik podczerwieni

Rysunek 2-3 Widok doinej czesci urzadzenia Luba

20. Ostrze tnace 21. Tarcza tnaca
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3 Instalacja

3.1 Przygotowanie

e Przed instalacjg nalezy przeczytac i zrozumiec instrukcje dotyczgce bezpieczenstwa.

e Nalezy uzywac oryginalnych czesci i materiatbw montazowych.

e Naszkicuj trawnik i zaznacz przeszkody. Utatwi to sprawdzenie, gdzie umiesci¢ stacje tadujacg i stacje
referencyjng RTK, a takze ustawienie wirtualnych granic.

3.2 Wybor lokalizacji dla stacji referencyjnej RTK

Aby zoptymalizowac¢ wydajnos$é¢ systemu RTK, stacja referencyjna RTK musi znajdowaé sie na otwartej
przestrzeni w celu odbierania sygnatow satelitarnych. Stacje referencyjng RTK mozna zainstalowac na ptaskim,
otwartym terenie lub na wolnej od przeszkdod $cianie lub dachu. Ogdlnie rzecz biorac, jesli trawnik ma ksztatt
litery L, stacje referencyjng RTK mozna umiesci¢ na $cianie, dachu lub na ziemi; jesli trawnik ma ksztatt litery O

lub U lub jesli masz wiele trawnikow, zalecamy umieszczenie stacji referencyjnej RTK na $cianie lub dachu.

Y 9
g T

[0

L shape L shape U shape O shape Multiple lawns
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Wymagania dotyczace lokalizacji sg nastepujace:

e Stacja referencyjna RTK powinna by¢ ustawiona pionowo, jak pokazano ponizej:

e Umies¢ stacje referencyjng RTK na ptaskim, otwartym terenie lub na wolnej od przeszkéd scianie lub

dachu. Upewnij sie, ze nie ma dachdéw ani drzew, ktdére mogtyby zaktdcac sygnaty satelitarne.

e NIE WOLNO instalowa¢ stacji referencyjnej RTK w rogu budynku w ksztatcie litery L, na waskiej

$ciezce miedzy dwoma budynkami lub pod drzewem.

X O
?
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3.3 Wybor lokalizacji dla stacji tadowania

e Umies¢ stacje tadujgca na ptaskim podtozu.

e NIE WOLNO instalowa¢ stacji tadowania w rogu budynku w ksztatcie litery L lub na waskiej sciezce
miedzy dwoma budynkami.

e Pomiedzy stacjg tadujgcag a punktem dokowania nie powinny znajdowac sie zadne przeszkody ani inne
przedmioty.

e Ptlyta bazowa stacji tadujgcej nie moze by¢ wygieta ani przechylona.

Oto kilka przyktadéw pokazujgcych prawidtowe i nieprawidtowe ustawienia:

i
o

Podtoze nie jest ptaskie 6

tatwo sie wygina, gdy lezy na nim ciezki

Ptaskie i solidne podtoze

Kréotka trawa

przedmiot, taki jak Luba.
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Gesta, wysoka trawa
tatwo sie wygina, gdy lezy na nim ciezki

przedmiot, taki jak Luba.

18



3.4 Instalacja

3.4.1 Stacja referencyjna RTK zainstalowana na $cianie/dachu (zalecane)

1. Wybierz odpowiedni obszar instalacji w wysoko 4 A

potozonym miejscu na budynku.

2. Przyklej szablon do wiercenia na $cianie i

wywier¢ cztery otwory (10 x 40 mm/0,4 x 1,6 cala) Erﬁ
w odpowiednich miejscach. Y A

3. Przymocuj uchwyt scienny RTK do $ciany za

pomocg czterech $rub (M8 x 50) i mocno je

dokrec.

4. Zamocuj antene radiowg do stacji referencyjnej
RTK.

5. Poprowadz kabel stacji referencyjnej RTK do
uchwytu sciennego, jak pokazano na rysunku.

6. Podtacz stacje referencyjng RTK do uchwytu

sciennego.

7. Podtacz wtyczke stacji referencyjnej RTK do
przedtuzacza stacji referencyjnej RTK (10 m/33
ft.).
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10.

11.

12.

Podtgcz kabel stacji referencyjnej RTK (10
m/33 ft.) do zasilacza stacji referencyjnej
RTK.

Podtacz zasilacz do gniazdka sciennego.

Wybierz wolne miejsce do zainstalowania
stacji tadowania.

Uzyj szesciu kotkow, aby prawidtowo
zamocowac stacje tadujgcg w pokazanej

pozycji.

Podtgcz przewody w sposéb pokazany na

rysunku.

/

N\

20



3.4.2 Stacja referencyjna RTK zainstalowana na ziemi

[
1. Przykre¢ antenedo stacji
referencyjnej RTK. )
- J
4 N

2. Zmontuj dwa stupki montazowe i
trojzebny kotek uziemiajgcy, jak

pokazano na rysunku.

3. Poprowadz kabel stacji referencyjnej
RTK do stupka montazowego, jak
pokazano na rysunku.

4. Zamontuj stacje referencyjng RTK na

stupku montazowym.

5. Zamontuj stacje tadowania na ptaskiej
powierzchni za pomoca pieciu kotkow.
Umiesc¢ uszczelke na wlocie, a nastepnie
wtoz i przymocuj trojzebny kotek do

podtoza, jak pokazano na rysunku.

6. Podtgcz przewody w sposéb pokazany na

rysunku.
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3.4.4 Luba montaz

Instalacja modutu wizyjnego

1. Odkrec cztery sruby za pomocg $rubokreta z
koncowka szesciokatng 2,5 mm, aby zdjgé pokrywe.

2. Podfgcz przewody modutu wizyjnego (czarny do

czarnego i biaty do biatego). =
lack to Blac|
White to White

3. Przymocuj modut wizyjny do urzadzenia Luba za
pomocg czterech srub i dokrec¢ je srubokretem

szesciokatnym 2,5 mm.
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Montaz zderzaka Luba

1. Delikatnie wyciggnij wtyczke z wnetrza urzadzenia

Luba i podtacz jg do zderzaka.

2. Umies¢ zderzak na miejscu z przednim
wskaznikiem LED skierowanym do goéry, naciskajac

i przytrzymujagc przyciski.

3. Zainstaluj i dokre¢ dwie $ruby za pomoca srubokreta

szesciokatnego 2,5 mm.

Instalowanie klucza zabezpieczen

1. Wt6z klucz do gniazda w tylnej czesci

produktu.
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Instalacja karty SIM 4G (opcjonalnie)

1. Uzyj klucza imbusowego, aby zdja¢ tylng pokrywe.

2. Wysun tace karty SIM za pomocg narzedzia do
wysuwania karty SIM, zainstaluj karte SIM i

wcisnij tace karty na miejsce.

3. Ponownie zamontuj tylng pokrywe.
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3.4.4 Dokowanie Luby

Po prawidtowym zainstalowaniu stacji tadujgcej i stacji referencyjnej RTK umies¢ urzadzenie Luba na stacji

tadujace;j:

e Umies¢ lub podjedz urzadzeniem Luba na odlegtos$c okoto 1,5 m / 5 stop przed stacje tadujaca, tak aby

tyt urzadzenia Luba byt skierowany w strone stacji tadujgcej. Nacisnij przycisk zasilania@ na urzadzeniu

Luba, aby je wtaczy¢. Nastepnie nacisnij przycisk automatycznego powrotu ﬁi przycisk uruchamiania

, aby wystac urzadzenie Luba do stacji tadowania.

e Umies¢ Luba w stacji tadujacej i poczekaj, az Luba wtaczy sie automatycznie.
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3.4.5 |Instalacja garazu Luba (opcjonalnie)

Przymocuj garaz do gornej czesci stacji tadujacej od przodu, z tytu dokre¢ dwie sruby aby zakonczy¢ instalacje.

UWAGA

e Nie umieszczaj zadnych przedmiotéw na pokrywie garazu, aby unikngé uszkodzen i zaktocen sygnatu
pojazdu.

e Garaz mozna podnies¢ pod maksymalnym katem 30° .

e Jesli zimg w Twojej okolicy pada duzo $niegu, zaleca sie przechowywanie urzadzenia Luba i garazu w
pomieszczeniu aby ciezki $nieg nie spowodowat uszkodzenia garazu. Jesli urzadzenie Luba jest
przechowywane pod garazem, przed rozpoczeciem pracy nalezy usung¢ snieg. Przed podniesieniem

garazu nalezy usuna¢ 1od z pokrywy.
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4 Konfiguracja

4.1 Przygotowanie

e Przed rozpoczeciem uzytkowania nalezy przeczytac¢ i zrozumiec instrukcje dotyczace bezpieczenstwa.

e Upewnij sie ze stacja tadujgca i stacja referencyjna RTK zostaty prawidtowo zainstalowane.

e Upewnij sie, ze urzagdzenie Luba zostato juz zadokowane w stacji tadujgcej. Jesli nie, zapoznaj sie z sekcjg
Dokowanie urzadzenia Luba.

e Upewnij sie, ze Luba jest w zasiegu dobrego sygnatu Wi-Fi.

e Telefon powinien mie¢ wtgczong funkcje Bluetooth.
4.2 Pobierz aplikacje Mammotion

Luba zostata zaprojektowana do wspdtpracy z aplikacjg Mammotion. Nalezy najpierw pobraé bezptatng aplikacje
Mammotion. Mozesz zeskanowac ponizszy kod QR, aby pobra¢ jg ze sklepow z aplikacjami Android lub Apple,

lub wyszuka¢ Mammotion w tych sklepach.

Pobierz w sklepie Google Play Pobierz w sklepie Apple App store

E?
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4.3 Rejestracja i logowanie do konta Mammotion

4.3.1 Rejestracja

UWAGA

Jesli masz juz konto Mammotion, wprowadz swoj login i hasto, aby sie zalogowac.

Po pomysinym zainstalowaniu aplikacji Mammotion w telefonie mozesz utworzy¢ konto. Postepuj zgodnie z

ponizszymi instrukcjami, aby je zarejestrowac.

2y £72 AMMOTION
J72 /AMMOTION Z72AMMOTION
Sign up Set password
Q china
sand
S
~ A Back to Login Back to Login
C/ &
Privacy Agreement User Agreement Privacy Agreement User Agreement

Kliknij przycisk Zarejestruj sie.

2. Wybierz swoj kraj i wprowadz adres e-mail.

3. Kliknij Wyslij. Kod weryfikacyjny zostanie wystany na Twoj adres e-mail (jesli nie otrzymasz kodu,
sprawdz folder spamu lub czarng liste poczty e-mail).

4. Wprowadz kod (kod weryfikacyjny jest wazny przez 10 minut. Jesli wygasnie, kliknij Wyslij ponownie, aby
otrzymac nowy).

5. Zapoznaj sie zUmowag uzytkownika i z Umowa o ochronie prywatnosci, zaznacz i kliknij Dalej, aby ustawi¢
hasto.

(Hasto musi mie¢ od 8 do 16 znakéw i zawiera¢ co najmniej dwa z nastepujgcych elementow: litery, cyfry i

znaki specjalne).

6. Kliknij Potwierdz i Zaloguj sie, aby zakonczy¢ rejestracje.
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4.3.2 Logowanie

Zaloguj sie za pomocg konta Mammotion

772 AMMOTION

Reset password Sign up

’

G [

Privacy Agreement User Agreement

Wprowadz swéj adres e-mail i hasto, zaznacz opcje Umowa o ochronie prywatnosci i Umowa uzytkownika,

a nastepnie kliknij przycisk Zaloguj sie.

UWAGA
Jesli zapomnisz hasta, kliknij przycisk Resetuj hasto i postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na

ekranie, aby zresetowac hasto.
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Zaloguj sie przy uzyciu konta innej firmy
-~ ’
1. Kliknij 7 ub ' (dostepne tylko dla uzytkownikow 10S) na stronie logowania, a zostaniesz

przekierowany, aby uzyskac dostep do uprawnien do autoryzacji stron trzecich.

2. Wybierz opcje Powigzane konto, aby w razie potrzeby potgczy¢ konto Mammotion lub,

Z72 AMMOTION £72 AMMOTION 272 AMMOTION

Sign up Linking Accounts

L_[J_] Associated account

Login & set Password/Login >

Confirm and Login

Back to Login

;

Privacy Agreement User Agreement

3. Kliknij przycisk Ustaw hasto/login, aby ustawic¢ hasto dla rejestrowanego konta Mammotion.

272 AMMOTION 272 AMMOTION A72AMMOTION
Set Password
Sign up Q china
DU Associated account =5

Login ﬁ Set Password/Login >

Reset password Signup

Confirm and Login

@ e

Privacy Agreement User Agreement

4. Kliknij Potwierdz i zaloguj sie, aby sie zalogowad.
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4.4 Dodaj Luba do aplikaji

UWAGA

Upewnij sie, ze odlegtos¢ miedzy telefonem z aplikacja, a Luba jest mniejsza niz 3 m / 10 stop.

1. Kliknij 4+, aby dodac¢ swojg Lube.
2. Wybierz Dodaj Luba 2.
3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby skonfigurowac¢ aplikacje Luba.
4. Nacisnij dtugo (5s) przycisk zasilania, aby wigczy¢ urzgdzenie Luba.
5. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby podtgczy¢ Luba przez Bluetooth i
pomyslnie ustawic sied.
Py < Add Device (¢ STEP 2 1/2 < STEP 2 2/2
First, you need to connect .
a device & - O o] ] e
(.’J Add Luba2 U \ad Ved
- - (.’.' Add Lubal Bluetooth connectivity Network settings
— B Luba-878800 2 HUAWEI-TostGroup
.' Add RTK
B Luba-634200 2 Luba-wit
3 Luba-VFOLRIOP 2 0PPOSG
B Luba-VFOLRCME T Aglie X 56
Add
a
UWAGA

Mozna rowniez dodac stacje referencyjng RTK, aby sprawdzi¢ jej dane, takie jak liczba odebranych

satelitow, dziennik itp. W razie potrzeby kliknij Dodaj RTK, aby kontynuowac.
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4.5 Wprowadzenie do strony mapy

o (5]
e — (< [Ready (Luba-VFSFQ6) ] [ B ® M @ @5 ] ©—0

1) Please click the button® o ” below to create the 7
© g first task area & @

o0
(4]
- H
® -
1 11 201 3
1. Status Luba? 2. Powrot do poprzedniej strony 3. Powiadomienia?
4. Reczna jazda do przodu/do tytu
5. Pasek stanu 6. Ustawienia®
7. Centruj mape 8. Dotadowanie
8. Reczne obracanie Luba zgodnie lub przeciwnie 10. Kliknij, aby
do ruchu wskazowek zegara rozpoczgc
11. Stacja tadowania 12. Obszar tadowania 13. Luba

UWAGA
1. Status Luba bedzie sie rozni¢ w zaleznosci od aktualnych warunkow.
2. Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekcji Powiadomienia.

3. Wiecej informacjimoznaznalezé w sekcji Ustawienia.
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45.1 Tworzenie mapy
Przed mapowaniem

Przed przystgpieniem do mapowania nalezy pamietac o kluczowych kwestiach.

e Usun z trawnika gruz, sterty lisci, zabawki, druty, kamienie i inne przeszkody. Upewnij sig, ze na
trawniku nie przebywajg dzieci ani zwierzeta.

e Status Luba wskazuje Gotowos¢, a status pozycjonowania jest dobry.

e Zdecydowanie zalecamy pozostawienie 15 cm/6 cali odlegtosci od granicy, jesli Luba jedzie wzdtuz
krawedzi $ciany/ogrodzenia/przeszkod/rowow.

e Operator powinien podazac¢ za urzgdzeniem Luba w odlegtosci do 3m, aby zapewni¢ dobre potgczenie
Bluetooth i ze wzgleddw bezpieczerstwa.

e Nie nalezy jezdzi¢ urzadzeniem Luba po nierdwnych kraweznikach. Aby uzyskac najlepsze ciecie,

prowadzZ urzadzenie Luba wzdtuz granicy trawnika po ptaskim i otwartym terenie.

V]

Pe

e Nalezy zaznaczyc linie wzdtuz granicy trawnika.
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Aby zmapowacé trawnik

1. Kliknij przycisk startowy o na stronie
Mapa.

2. Recznie steruj Luba w aplikacji, aby - S
wyznaczyc¢ granice trawnika. Linia ciggta < Planning (uee-vesrao 2 @U@ g  ©
oznacza wyznaczong granice, a linia fay
przerywana pomaga wroci¢ do punktu
poczatkowego. Mapa trawnika nie zostanie

utworzona, dopoki nie wrécisz Luba do

punktu poczatkowego.

inpianming 200 i ‘ @ ‘

Boundary you set

3. Kliknij @ , aby w razie potrzeby < BEsmraiiict ey 3 @U@ am ©
dostosowaé wyznaczong granice. g
Poprowadz Luba z powrotem $ciezka do

zamierzonej lokalizacji. a

4. Dojedz urzadzeniem Luba do punktu

In Planning 300 m @ °

poczatkowego i kliknij ° , aby zapisaé

ustawienia.

@

End of task area planning

5. Wybierz Kontynuuj planowanie w

wyskakujgcym okienku, a nastepnie kliknij oo

Kanat, aby dodaé $ciezke potgczenia miedzy
trawnikiem, a stacjg tadowania. Ustawienie

kanatu miedzy nimi jest konieczne, jesli

stacja fadowania znajduje sie poza

trawnikiem.

Please select your region

No-go zone

34



UWAGA
e Podczas mapowania system oszacuje powierzchnie wyznaczonego obszaru. Upewnij sie, ze obszar nie
przekracza gornego limitu (wiecej informacji znajduje sie w Specyfikacji technicznej), w przeciwnym
razie planowanie zadania nie powiedzie sie.
e Jeslitworzony jest nowy obszar zadan, nalezy najpierw wyprowadzi¢ Luba z obszaru zadan lub strefy

zakazanej.

Strefy zakazane

< 2 7 0 @ @ e ®

Strefy zakazane sg tworzone dla basenow, o
kwietnikow, drzew, korzeni, rowow i wszelkich
innych przeszkod znajdujgcych sie na trawniku.
Luba bedzie unika¢ koszenia wewnatrz tych

wyznaczonych obszarow. >

> Kiliknij Dodaj > Strefa zakazana lub
» Po zmapowaniu obszaru zadania wybierz Ready ! (it vstauum)
opcje Kontynuuj planowanie > Strefa

zakazana.

UWAGA

e Upewnij sie, ze Luba zostata przetransportowana do odpowiedniej lokalizacji zadania podczas
tworzenia strefy zakazu wstepu.

e Usun biezacg strefe zakazu wstepu i utworz nowa, jesli wymagana jest zmiana. Aby to zrobi¢, wybierz

kolejno opcje Edytuj > Usun.
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Aby dodaé kanat

4 2 = ® 89% ®

a o

Kanat jest przeznaczony do tgczenia réoznych obszardw @

zadan lub taczenia obszaru zadan ze stacjg tadowania. ©
> Kliknij Dodaj > Kanat lub | @

> Po zmapowaniu obszaru zadan wybierz opcje
Kontynuuj planowanie > Kanat.

Ready ! (Luba-vstauuwy)

Area No-go zone
—

UWAGA

e Upewnij sie, ze Luba zostata przeniesiona do odpowiedniej lokalizacji zadania podczas dodawania
kanatu.

e Usun biezacy kanat i utworz nowy, jesli wymagana jest zmiana. Aby to zrobi¢, wybierz kolejno opcje
Edytuj > Usun.
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Po mapowaniu

Ready ! (Luba-vsLouuwv)

Add

e A

Area No-go zone Channel
1. Powrét do poprzedniej strony 2. Powiadomienia 3. Obszar zadan
4. Kanat 5. Panel sterowania 6. Pasek stanu
7. Ustawienia 8. Obstuga klienta 9. Dotadowanie
10. Centrowanie mapy 11. Strefa zakazu ruchu
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Aby edytowac lub usunaé biezacy obszar zadan/kanat/strefe zakazu ruchu

> Aby edytowac¢ biezgcy obszar zadan, kliknij Edytuj > Modyfikuj, aby kontynuowad.
> Aby usungé obszar zadan/kanat/strefe zakazu ruchu, kliknij Edytuj > Usun, aby kontynuowac.

Ready ! (Luba-vsLouuwv)

Modify Delete

Wiele obszaréw zadan naktadajacych sie

Jesli kilka trawnikéw zachodzi na siebie, wspolna sekcja zostanie przypisana do obszaru zadan, ktory zostat
utworzony jako pierwszy. W przypadku dwéch obszardéw zadan z naktadajgcymi sie sekcjami nie jest wymagany
zaden kanat.

Po zakonczeniu mapowania trawnika nie mozna przenie$¢ stacji referencyjnej RTK.

Nie nalezy przesuwac stacji referencyjnej RTK po utworzeniu mapy, poniewaz wynikowy obszar ciecia bedzie

odbiegat od wyznaczonego obszaru zadania. W przypadku przeniesienia stacji referencyjnej RTK nalezy

usungc biezacg mape i ponownie jg zmapowad.
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4.5.2 Pasek stanu

B F Tl @ @7e%

Od lewej do prawe;j:

e Bluetooth

e Luba Wi-Fi

e Sygnat GSM

e Status pozycjonowania
e Stan baterii Luba

e Stan wizji i status pozycjonowania

Kliknij pasek stanu, aby wyswietli¢ nastepujace szczegoty.

7 Wi-Finetwork

Bluetooth

@  Battery level

Positioning status

Satellites (Luba)
Satellites (Ref. Station)

Satellites (Co-Viewing)

Signal quality (Luba)

Connection to Ref. Station

@  Vvision state (0)

Feature point count(Detected)

Feature point count(Tracking)

¢ Status pozycjonowania - pokazuje site pozycjonowania.
< Fix - precyzyjne pozycjonowanie z doktadnos$cig od 2 do 10 cm / 1 do 4 cali
< Float - staby stan pozycjonowania z doktadnoscig okoto 50-200 cm / 20-79 cali.
<> Single - zty stan pozycjonowania z doktadnoscig do metra.

<> Brak - brak statusu pozycjonowania.

*Tylko status Fix umozliwia automatyczne koszenie.
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Satelity (Luba) - odnosi sie do catkowitej liczby satelitow odebranych przez Luba.

Satelity (antena RTK) - odnosi sie do liczby satelitéw, ktore moze odbierac stacja referencyjna RTK. L1
i L2 oznaczajg odpowiednio satelity dziatajace na czestotliwosciach L1 i L2.

Satelity (wspdlne widzenie) - odnosi sie do satelitow odbieranych zarowno przez Luba, jak i stacje
referencyjng RTK. Ogolnie rzecz biorac, widocznos$é ponad 20 satelitow L1 i L2 o dobrej jakosci sygnatu
jest idealna dla stabilnego pozycjonowania RTK.

Jakosé sygnatu (Luba) - odnosi sie do sity sygnatu satelitarnego Luba.

Jakosé sygnatu (stacja referencyjna) - odnosi sie do sity sygnatu satelitarnego stacji referencyjnej RTK.

*Doktadnosc¢ pozycjonowania zalezy od jakosci sygnatu satelitarnego i liczby satelitow ,wspdlnego widzenia”.

Obiekty takie jak drzewa, liscie, sciany i ogrodzenia mogg ostabia¢ sygnat i prowadzi¢ do btedow

pozycjonowania. Pomimo wykrycia ponad 20 satelitow zardwno przez stacje Luba, jak i stacje referencyjna

RTK, jakos¢ sygnatu moze by¢ nadal uznawana za staba lub zta.

Potaczenie ze stacja referencyjng - odnosi sie do stanu potaczenia miedzy urzadzeniem Luba, a stacja

referencyjng RTK.

<> Staby lub Zty - wskazuje, ze urzadzenie Luba znajduje sie zbyt daleko od stacji referencyjnej RTK lub
ze sygnat jest zaktocany przez grube Sciany lub budynki.

<> Brak - oznacza brak potgczenia miedzy stacjg referencyjng RTK, a aplikacjg Luba. Bez danych ze
stacji referencyjnej RTK nie mozna przeprowadzi¢ pozycjonowania RTK. Sprawdz, czy stacja
referencyjna RTK nie zostata wytgczona, czy nie ma usterek, czy antena radiowa zostata
zainstalowana lub czy kod parowania RTK nie jest nieprawidtowy (patrz Fesetowanie/zmienianie

kodu parowania RTK w celu skorygowania kodu parowania).
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Co zrobié, gdy pozycjonowanie Luba nie jest poprawne.

= Satelity (stacja referencyjna): L1 < 20, L2 < 20
= Satelity (wspolne widzenie): L1 < 20, L2 < 20

= Status pozycjonowania: Float

Rozwiazanie:
Umiesc stacje referencyjng RTK w miejscu z niezaktéconym widokiem na niebo, bez zadnych fizycznych
przeszkdd w promieniu co najmniej bm. Alternatywnie, umiesc stacje referencyjng RTK na Scianie lub

dachu.

» Jakosé sygnatu (stacja referencyjna): Zta lub Staba

= Status pozycjonowania: Float

Rozwiazanie:
Umiesc stacje referencyjng RTK w miejscu z niezaktéconym widokiem na niebo, bez zadnych fizycznych
przeszkéd w promieniu co najmniej b m. Alternatywnie, umiesc¢ stacje referencyjng RTK na scianie lub

dachu.

» Satelity (stacja referencyjna): L1:0, L2:0
= Satelita (wspdlne widzenie): L1:0, L2:0
= Status pozycjonowania: Single

= Potgczenie z stacjg referencyjna: Brak lub stabe

Rozwiazanie:

v Upewnij sie, ze zasilanie stacji referencyjnej RTK dziata prawidtowo.

v Sprawdz, czy wskaznik na stacji referencyjnej RTK pozostaje stale zielony w godzinach 8:00-
18:00 czasu lokalnego.
Sprawdz, czy w stacji referencyjnej RTK nie ma zadnych usterek, takich jak wycieki wody.
Upewnij sie, ze antena radiowa zostata zainstalowana.

Ponownie sparuj stacje referencyjng RTK i Luba, aby sprawdzi¢, poprawnos$¢ potgczenia.

NN

W przypadku wymiany stacji referencyjnej RTK nalezy sparowac¢ nowag stacje z aplikacjg Luba w
aplikacji Mammotion. Wiecej informacji mozna znalez¢ na stronie
https://mammotion3006.zendesk.com/hc/en-us/articles/16503733641367
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= Satelita (Luba) < 25
= Satelita (wspolne widzenie): L1 < 20, L2 < 20

= Status pozycjonowania: Float

Rozwigzanie:
Sprawdz, czy obszar, w ktérym znajduje sie urzadzenie Luba, w szczegdlnosci podczas tadowania nie
jest przystoniety wysokimi drzewami / Scianami / metalowe bariery itp.

» Jakosé sygnatu (Luba): Zta lub Staba

= Status pozycjonowania: Float

Rozwigzanie:
v' Sprawdz, czy biezgca lokalizacja Luby nie jest w petni lub czesciowo zakryta.
v' Jesli urzadzenie Luba znajduje sie na stacji tadujgcej, nalezy przeniesc je w miejsce, w ktorym ma
mniej przeszkod wokoto.
v Jesli Luba znajduje sie na obwodzie/narozniku obszaru zadan, dostosuj granice/naroznik, aby
upewnic sie, ze nie jest zastoniety.
v' Jesli Luba znajduje sie w obszarze zadania i stracita swojg pozycje z powodu przeszkdd, takich jak

drzewa, metalowe stoty lub krzesta, oznacz te przeszkody jako strefy zakazane.

= Satelita (Luba): 0
= Satelita (widzenie wspélne): L1:0, L2:0

= Status pozycjonowania: Brak

Rozwiazanie:

Sprawdz, czy urzgdzenie Luba znajduje sie wewnatrz strefy lub czy jego tyt nie jest ostoniety metalowym
przedmiotem. Jesli urzadzenie Luba jest wadliwe, skontaktuj sie z naszym zespotem obstugi
posprzedaznej pod adresem https://mammotion3006.zendesk.com/hc/en-
us/requests/new?ticket_form_id=13773144519703.
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= Satelita (stacja referencyjna): L1:0, L2:0

= Satelita (wspolne widzenie): L1:0, L2:0

= Status pozycjonowania: Float

» Jakosé sygnatu (stacja referencyjna): Brak
= Potaczenie z Ref. Stacja: Brak

Rozwigzanie:
v' Sprawdz, czy stacja referencyjna RTK nie zostata wytgczona.
v' Jesli urzadzenie Luba znajduje sie zbyt daleko od stacji referencyjnej RTK, zmniejsz odlegtosc
miedzy stacjg referencyjng RTK, a urzadzeniem Luba i ponow probe.
v' Sprawdz, czy wystepujg jakiekolwiek usterki anteny, stacji referencyjnej RTK lub odbiornika
Luba. Jesli tak, skontaktuj sie z naszym zespotem obstugi posprzedaznej pod adresem
https://mammotion3006.zendesk.com/hc/en-us/requests/new?ticket_form_id=13773144519703
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4.5.3 Harmonogram

Dzieki funkcji harmonogramu mozesz ustawi¢ regularne zadania, a Luba automatycznie wykona swojg

prace zgodnie z Twoimi ustawieniami.

Aby ustawié¢ harmonogram

UWAGA
e Funkcja harmonogramu jest wytaczona, gdy urzadzenie Luba jest w trybie automatycznego koszenia.

e Harmonogram mozna ustawi¢ po utworzeniu mapy zadan.

Kliknij opcje Harmonogram na stronie mapy.

Kliknij + na dole, aby rozpoczgc¢ ustawienia.

Postepuj zgodnie z informacjami wyswietlanymi na ekranie, aby ustawi¢ czas, czestotliwos¢, obszar
roboczy, tryb ciecia i wysokos¢ ciecia. Kliknij Start, aby zakonczy¢ konfiguracje. W razie potrzeby mozna
tez klikngé Podglad, aby wyswietli¢ podglad wynikow.

UWAGA

Przy pierwszym uzyciu urzadzenia Luba zdecydowanie zalecamy ustawienie wysokosci ciecia na ponad
50mm / 2 cale.
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Luba-VSLOUUWV

Enter map

Jobs 1 Sunday,Monday,Tuesd... 5

= Schedule

Device

Jobs

Click the button below,
Create a new lawn mowing plan

<

New Plan

< Job configuration
o=
8=

Time Setting

Frequency

Work Area

Cutting Mode

Cutting height (mm) - 60 aF

0« O

Freview

Aby zmieni¢/usungé¢ harmonogram

2. Przetgcz przycisk ) na off

3. Kliknij Edytuj, aby bezposrednio zmieni¢ harmonogram lub

4. Wybierz opcje Kopiuj, aby utworzy¢ nowy harmonogram z tymi samymi ustawieniami, zachowujgc

na ustawionym harmonogramie, aby otworzy¢ menu rozwijane.

, aby w razie potrzeby dezaktywowaé harmonogram.

oryginalny harmonogram, a nastepnie wybierz harmonogram do edycji.

5. Kliknij przycisk Usun, aby usung¢ harmonogram.

Job-2

[ State

Edit

Single assignment

Copy

Delete




4.5.4 Obstuga klienta <« Lana X

Dziat obstugi klienta oferuje ustuge czatu internetowego w celu uzyskania €

Hello! Welcome to Mammotion! Lana
is online and supporting you.

odpowiedzi na wszelkie pytania od naszego zespotu pomocy technicznej.
Wystarczy klikngé na Chat to Agent, aby rozpoczg¢ rozmowe z jednym z

naszych przedstawicieli.

© @

4.5.5 Koszenie

Przygotowanie

e Przed rozpoczeciem koszenia upewnij sie, ze Luba znajduje sie w obszarze zadan.

e W przypadku wystgpienia nieoczekiwanych problemow nalezy nacisng¢ przycisk STOP i zabezpieczy¢
urzadzenie Luba. Przycisk STOP ma najwyzszy priorytet wsrod wszystkich polecen.

e Jesli czujnik podnoszenia zostanie aktywowany, urzadzenie Luba zatrzyma sie. Nacisnij przycisk Trawa,
a nastepnie przycisk Start, aby aktywowac urzadzenie Luba.

e Obszar zadania nalezy kosi¢ nie czesciej niz raz dziennie, poniewaz moze to by¢ szkodliwe dla trawnika.

o Jesliwysokosé trawy przekracza 60 mm/2 cale, zaleca sie zwiekszenie wysokosci koszenia do co najmniej
40 mm/1,6 cala. Podczas koszenia wazne jest, aby za kazdym razem przycinac¢ tylko jedng trzecig
wysokosci trawy.
Na przyktad, jesli poczatkowa wysoko$c trawy wynosi 60 mm/2 cale, wysoko$¢ koszenia kosiarki Luba
nalezy ustawi¢ na 40 lub 45 mm/1,6 lub 1,8 cala. Analogicznie, jesli wysoko$¢ trawy wynosi 90-100

mm/3,5-4 cali, wysokos¢ koszenia urzgdzenia Luba nalezy ustawié¢ na 60 mm/2 cale.
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Aby rozpocza¢ koszenie

Wybierz opcje Koszenie > Zadania, aby uruchomi¢ ustawienia koszenia.
Wybierz obszar wymagajacy koszenia. Kliknij przycisk Zapisz, aby kontynuowac.
Skonfiguruj elementy ekranowe. Istniejg cztery konfiguracje $ciezek, ktore zostang wyjasnione w
nastepnych sekcjach.

4. Nastepnie postepuj zgodnie z informacjami wyswietlanymi na ekranie, aby zakonczy¢ ustawienia i
rozpoczac¢ koszenie.

< 3 - 0] 81% © < Area O < Job assignment

Frequency

Qj Time Setting

l. b )
O A
}4 Path configuration
2

Cutting height(mm) - 50 +

Al
Area-1

Ready ! (Luba-vsLouuwy) Area -2

Area-3

S

Area-5 1 o 3 it 3 9 -
Area-6
e PreVIew

Tryby dziatania

Do wyboru sg cztery tryby pracy:
> Wysoka trawa

> Woydajne ciecie

» Precyzyjne ciecie
>

Dostosuj

A7



Tabela 4-1 Opis trybu pracy

Tryb

Opis

Przypadki uzycia

Wysoka trawa

Do wykrywania przeszkod nalezy uzywac
wytgcznie zderzaka, poniewaz zbyt wysoka
trawa moze zaktoca¢ dziatanie czujnika
ultradzwiekowego. Sciezka koszenia z

podwdjng siatka.

Przypadki uzycia

W  przypadku trawnikow, ktére nie byty
koszone przez dtuzszy czas, wysokosc¢ trawy
zazwyczaj przekracza 12 cm. Celem koszenia

trawy jest po prostu obnizy¢ jej wysokosé.

Wydajne ciecie

Trawe nalezy kosic¢ z wiekszg predkosciag niz
w trybie precyzyjnym, stosujgc szersze
odstepy miedzy Sciezkami i Sciezke koszenia
z pojedyncza siatkg. Moze to spowodowac,
ze czes¢ trawy pozostanie nieskoszona,
szczegoblnie w przypadku grubej i geste]

trawy.

Przypadki uzycia

W przypadku typowych trawnikow
przydomowych. Rezultat koszenia moze nie
by¢ doskonaty w przypadku trawnikow z
mocng i gesta trawa. Wydajnos¢ jest jednak
wyzsza niz w trybie doktadnego ciecia.
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Tryb

Opis

Przypadki uzycia

Precyzyjne

ciecie

Koszenie z mniejszg predkoscig (0,3 m/s) i
mniejszymi odstepami miedzy kolejnymi
przejazdami, z zastosowaniem podwdjnej

siatke.

Przypadki uzycia
W przypadku typowych trawnikow
przydomowych trawe nalezy kosi¢ krotko, ale

z mniejszg wydajnoscia.

Dostosuj

Klient moze zdefiniowa¢ kazdy parametr
zadania. Parametry zostaly wyjasnione w,

Tabeli 4-2 Opis parametrow.

Przypadki uzycia
Dla bardziej spersonalizowanego uzycia.
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Tabela 4-2 Opis parametrow

Parametry

Opis

Odniesienie

Rozstaw sciezek

Odstep miedzy 2 sciezkami koszenia. Moze

—

(cm) byc¢ regulowany w zakresie od 20 do 35cm.
Predkos¢ kosiarki Luba podczas koszenia.
Predkosc¢ Nizsza predkos$¢ zapewnia lepsze rezultaty

zadania (m/s)

w przypadku gestej i grubej trawy kosztem
wydajnosci.

0.2-0.6m/s

Tryb wykrywania
przeszkaod

Off: ominiecie przeszkody po kolizji.

Poziom 1: Luba zwolni po wykryciu

przeszkod i ominie przeszkode po kolizji.

Poziom 2: Unikaj przeszkod przed kolizja.

Tryb trasy ciecia

Tryb $ciezki koszenia:

Brak siatki, pojedyncza siatka, podwdjna siatka i siatka segmentowa

Brak siatki

Pojedyncza siatka
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Parametry Opis Odniesienie
Podwojna siatka Siatka segmentowa
Koszenie odbywa sie po obwodzie.
Obkaszanie
granic *W trybie bez siatki nie mozna ustawi¢ 0
okrazen koszenia obwodowego.
Obkaszanie

granic stref

zakazanych

Koszenia trawy wokoto granicy obszaru

ograniczonego uzytkowania.

Najpierw obwod

Luba rozpoczyna koszenie od granicy.

*Dostepne dla trybu pojedynczej i

podwadjnej siatki.

Kat trasy ciecia
)

Kierunek $ciezki ciecia mozna zmienic.

*Dostepne dla trybu pojedynczej i

podwadjnej siatki.

Np. ustawienie kata trasy ciecia 30°
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Rozpoczecie

postepu

Punkt poczatkowy koszenia.

Np. ustawienie 50% dla postepu startu
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Gdy Luba wkracza na obszar bez sygnatu RTK podczas koszenia

Jesli podczas koszenia Luba wjedzie na obszar bez sygnatu RTK, system pozycjonowania oparty na fuzji wielu
czujnikow pomoze Luba w kontynuowaniu pracy za posrednictwem modutu wizyjnego. Aplikacja wyswietli
pozostaty zakres. Luba powinna powrdéci¢ do obszaru objetego sygnatami RTK, zanim zakres osiggnie 0, w
przeciwnym razie Luba zatrzyma sie.

4.5.6 Obstugareczna

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo, nalezy ostroznie korzystac z funkcji obstugi recznej i przestrzegac¢
ponizszych zalecen:

e Osoby ponizej 18 roku zycia nie moga korzystac z tej funkcji;

e Nalezy zawsze nadzorowac dzieci, zwierzeta domowe i inne przedmioty, aby zapobiec wypadkom;

e Zachowaj szczegdlng ostroznosc podczas korzystania z funkcji kosiarki recznej, aby unikng¢ obrazen.
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Wprowadzenie do ekranu obstugi recznej

< Manual (Luba-VFSFQs)

(c)
D :

@
V4 .
\ "=

®

1. Reczna jazda do przodu/do tytu

2. Przetgczanie trybu 3. Uruchomienie / zatrzymanie 4. Przetgcz na tryb wideo
koszenia

5. Reczne obracanie Luba

w prawo lub w lewo

6. Predkosc koszenia

Aby wiaczyé tryb reczny
1. Na stronie Mapa wybierz opcje Koszenie > Reczne.
2. Kliknij przycisk Start, a nastepnie przeciggnij w prawo, aby uruchomic dysk tngcy.

3. Manewruj do przodu/do tytu lub skre¢ w lewo/prawo, aby rozpoczaé prace.

UWAGA
e Tarcza tngca zatrzyma sie automatycznie po 5 sekundach bezczynnosci.
e Przeciggnij w prawo zgodnie z monitem aplikacji, aby uruchomi¢ tarcze tngcg po kazdym zatrzymaniu.

e Kliknij "4 | aby przetaczy¢ interfejs.
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< 2 - U @ @ew ® < JiiMenielceeroey 22U @ g ©

Ready ! (tuba-vsLouuwy)

e

Jobs.

Drag the button to the right to open the cutterhead

Zmiana trybu

Kliknij MODE w lewym dolnym rogu, aby przetgczaé¢ miedzy interfejsami Manual i Video.
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¢ Planning (Luba-VFSFQs) 3 7

2l @ @ ©

¢ ®

4.5.7 Sledzenie urzadzen

W przypadku, ze Luba lub stacja referencyjna RTK, ktére powigzane sa z Twojg aplikacja Mammotion
zaginety, przejdz do strony Serwis > ZnajdZ moje urzadzenie, aby namierzy¢ swoj sprzet.

Service center

User manual

Devices

Winter Maintenance

oy Lubal >

After-Sales Support Luba-VFSFQB

About us ey Luba2
Luba-VFSFQ6
Frequenty Asked Questions

9

service

RTK
Rtk-VFSaw
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4.5.8 Powiadomienia

< Notification

Task end (Luba-VSLIUUWV)
2024-02-04 14:53:08

Informacje dotyczace statusu, ewentualnych btedow itp. beda

wyswietlane w sekcji powiadomien. Kliknij powiadomienie push, = =

Task end (Luba-VSLIUUWV)
2024-02-04 14:18:59

aby uzyskac¢ wiecej informacji lub kliknij & w prawym gornym

rogu aby sprawdzi¢ zapisy historyczne. 20240204 141640

The brightness around Luba is too low, and visual
positioning has been turned off(1510)

® Please restart Luba. If multiple restart attempts are
unsuccessful, please contact after-sales support
2024-02-04 12:26:31

Planning start (Luba-VSLOUUWV)
2024-02-04 11:12:43

Planning end (Luba-VSLOUUWV)
2024-02-04 11:12:04

Planning start (Luba-VSLOUUWV)
2024-02-04 11:10:46

4.5.9 Ustawienia

Kliknij el aby przejsé do strony ustawien.

Luba version

Network settings

[
|\
|

Task record

Feedback

Manual operation

No mowing on rainy days
Multi-point turn

Direct route

Side light

Delete map

RTK paring code
Relocate charging station

Volume

Device management

Luba version
Network settings
Task record

Feedback

Map layer settings
Unit

Upper limit speed for manual control (m/s) 0.5
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Ustawienia urzadzenia

Zarzadzanie urzgdzeniami

<>

<>

Nazwa urzadzenia - zmiana nazwy urzadzenia
Luba.

Numer seryjny - pokazuje numer seryjny
urzadzenia Luba.

Wersja Luba — pokazuje wersje
oprogramowania sprzetowego urzadzenia
Luba.

Ustawienia sieci - ustawienia sieci Luba.
Opinie - kliknij, aby wystac¢ swoje problemy i
dzienniki do Mammotion. Mozesz zatgczy¢
maksymalnie 5 zdjec¢ i 1 film.

Przywroc ustawienia fabryczne - kliknij, aby
przywroécic ustawienia fabryczne. Wszystkie
logi i hasta Wi-Fi zostang wyczyszczone.
Statystyki - wyswietla informacje o
catkowitym przebiegu, czasie koszenia, cyklu
baterii i czasie aktywacji.

Odtacz - kliknij, aby odtgczy¢ biezgcego
uzytkownika Luba. Luba moze by¢ powigzana
tylko z jednym kontem i nie moze byc¢
uzywana, dopoki nie zostanie powigzana. Jesli
chcesz przenies¢ wiasnos¢ LUBA, musisz jg

odfaczy¢ przed kontynuowaniem.
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Ustawienia koszenia

<>

Tryb reczny - kliknij, aby przejs¢ do trybu koszenia recznego. Szczegotowe informacje znajduja sie w
sekcji Tryb reczny.

Brak koszenia w deszczowe dni - po wigczeniu tej funkcji urzadzenie Luba nie bedzie kosi¢ w czasie
deszczu.

Obroét wielopunktowy - tryb obrotu Luba. Obrot wielopunktowy jest wybierany domysinie, poniewaz jest

bardziej przyjazny dla murawy.

Obrot w miejscu - tryb obrotu Luba. Tryb ,zero turn” jest zwykle przeznaczony dla koszenia kanatu,

ktory wymaga zakretéw. Jest bardziej agresywny i moze uszkodzi¢ stabsza darn.

Swiatto boczne - kliknij, aby wigczyc¢/wytgczyé wskaznik boczny urzadzenia Luba.

Usun mape - kliknij, aby usunaé¢ utworzony obszar zadan.

Trasa tadowania - zapewnia dwa sposoby tadowania: Trasa bezposrednia lub Podazaj za granica; Trasa
bezposrednia oznacza, ze Luba wybiera najkrotsza droge, aby powrdécic¢ do stacji tadowania; Podgzaj za

granicg oznacza, ze Luba jedzie wzdtuz granicy do stacji tadowania, nie pozostawiajgc sladdéw na

trawniku.
Trasa bezposrednia Podazaj za granica
R b
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<~ Kod parowania RTK - mozna zresetowac lub zmieni¢ kod parowania RTK. Aby uzyska¢ dodatkowe
informacije, patrz Resetowanie/zmienianie kodu parowania RTK.

< Przenies stacje tadowania - kliknij, aby przenies¢ stacje tadowania. Aby uzyskac¢ dodatkowe informacje,
zobacz Aby przeniesc stacje tadowania.

< Gtosnosé - kliknij, aby wiaczyé/wytgczy¢ komunikaty gtosowe.

Aby zresetowaé/zmienié kod parowania RTK

Pierwszy kod parowania RTK zostanie odczytany z urzgdzenia Luba. Aby potgczy¢ inng stacje referencyjna
RTK, przejdz do Ustawien, przejdz do Kodu parowania RTK, wybierz Zmien, a nastepnie wprowadz numer
LoRa znajdujacy sie na tabliczce znamionowej stacji referencyjnej RTK i kliknij Potwierdz, aby go
zaktualizowac. Klikniecie i potwierdzenie przycisku Reset spowoduje usuniecie biezgcego kodu parowania,

dlatego przed kontynuowaniem nalezy wykonac¢ jego kopie zapasowa.

aaaaaaaa

£72AMMOTION

Made in China ﬂ%
Product name : RTK Reference Station E UK Ly
Input: 12.25.2V =230 Model : RTK0002

FCCID : xx00x-RTK. 1CID : xx00x-RTK. — Cn

Mammotion Technology Co, Limited  HioBUKz30s1o00T DIC

UNIT 89 3/F YAU LEE CENTRE NO.45 HHl\llﬂ|||[||||||\|||I‘”|m|‘||||m||

oQue-12mz00-£3
HOI YUEN ROAD KWUN TONG KL LT
IPX6

Hong Kong PETTTTTIT,
ce o I

Manual operation

Zmiana potozenia stacji fadowania

UWAGA

Prosimy o przenoszenie stacji tadujgcej w aplikacji w czasie tadowania Luby.

Zasadniczo stacja tadowania powinna zostac¢ przeniesiona, jesli:
e Stacjatadujaca i stacja referencyjna RTK zostaty przesuniete.

e Sciezka dokowania ma znaczne nachylenie.

e Proces dokowania jest stale przerywany.
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Zainstaluj stacje referencyjng/tadujaca RTK w odpowiednim miejscu.
Umiesc¢ urzadzenie Luba na stacji tadujacej i upewnij sie, ze stan pozycjonowania jest prawidtowy.

©

Wybierz Ustawienia > Przenies stacje tadowania.

~ W o

Wszelkie istniejgce obszary zadan i harmonogramy zostang usuniete, poniewaz caty system zostanie

zmieniony.

App.

4.5.10 Ladowanie

UWAGA

Podczas wykonywania funkcji tadowania Luba musi znajdowac sie w obszarze zadan.

Automatyczne tadowanie sprawia, ze Luba automatycznie powraca do tadowania, gdy poziom natadowania

baterii spadnie ponizej 15%.

Aby wykonac¢ tadowanie

> Kliknij ® na stronie mapy w aplikacji Mammotion lub

> Nacisnij przycisk ﬁ na urzadzeniu Luba, a nastepnie naciénij, aby poprowadzi¢ urzadzenie Luba

do stacji tadujacej.
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4.6 Centrum serwisowe

Service center

e Znajdz moje urzadzenie - kliknij, aby $ledzi¢ zaginione

7 p * urzadzenie.
A(‘ e Instrukcja obstugi - kliknij, aby uzyska¢ dostep do instrukcji

obstugi.
e Zimowe utrzymanie - kliknij, aby uzyska¢ dostep do szczegotdéw
apT= R o zimowego utrzymania.
e \Wsparcie posprzedazowe - kliknij, aby wysta¢ zgtoszenie.

e O nas - kliknij, aby uzyska¢ wiecej informacji o Mammotion.
e (Czesto zadawane pytania - zawiera najczesciej zadawane

pytania i odpowiedzi.

4.7 Profil

podpowiedzi.

Przewodnik - wigcz/wytgcz, aby pokazac/ukryc

@ Mammotion User Center

Numer wersji - pokazuje wersje aplikacji.
Jezyk - przetacz jezyk. «©
Centrum uzytkownika - wyswietla konto i
zabezpieczenia oraz wylogowuje biezgce konto.
Instrukcja obstugi - kliknij, aby uzyskac dostep do
instrukcji obstugi.

Filmy szkoleniowe - kliknij aby uzyskac
dostep do filméw instruktazowych dotyczagcych
instalacji i obstugi.
Forum - kliknij, aby przejs¢ do forum.

Language

Wsparcie posprzedazowe - kliknij, aby wystac

zgtoszenie.

Sklep - kliknij, aby przejs¢ do esklepu Mammotion.
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5. Specyfikacja produktu

5.1 Specyfikacja techniczna
Tabela 5-1 Specyfikacja wersji standardowej

Wersja standardowa (wysokos$¢ ciecia: 25-70 mm/1-2,7 cala)

Specyfikacje LUBA 2 AWD
10000 5000 3000 1000
Maks. powierzchnia koszenia 10,000 m2/ 5,000 m2/ 3,000 m2/ 1,000 m2/
2,5 akra 1,25 akra 0,75 akra 0,25 akra
Maks. obszar mapy w aplikacji | 12,000 m2/ 6,000 m2/ 3,500 m2/ 1,200 m2/
3 akry 1,5 akra 0,9 akra 0,3 akra
Maks. ilos¢ zarzadzalnych stref 60 30 20 10
Naped Na wszystkie kota (AWD)
Maks. nachylenie terenu 80% (38.6° )
Maks. nachylenie przy krawedzi 45% (24° )
Maks. wysokosc¢ przeszkod 50 mm/2 cale.
pionowych
Szerokos¢ ciecia 40 cm/15,7 cala.
Zakres wysokosc ciecia 25-70 mm/1-2,7 cala.
Czas tadowania 150 min 90 min
Czas koszenia na tadowanie do 180 min do 120 min
Automatyczne tadowanie TAK
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Pozycjonowanie i nawigacja
Unikanie przeszkod
Sterowanie gtosowe
Monitorowanie wizji

tacznosé
Poziom hatasu
Wazona moc dzwieku

Wazone cisnienie akustyczne

Wodoodpornosc

Czujnik deszczu
Waga

Wymiary (dt. x szer. x wys.)

Wizja 3D i RTK
Wizja 3D i radar ultradzwiekowy oraz fizyczny zderzak
Alexa i Google Home
TAK
4G, Bluetooth i Wi-Fi
60 dB
LwA=64dB, KWA=3dB
LPA=56dB, KPA=3dB

Urzadzenie LUBA: IPX6
Stacja tadujgca: IPX6
Stacja RTK: IPX7

TAK
17,65 kg / 38,9 funtow.
69 x 51 x 27 cm/27,2 x 20,2 x 10,7 cala.

17,12 kg / 37,7 funtow

Tabela 5-2 Specyfikacje wersji H

Wersja H (wysokosé ciecia: 55-100 mm/2,2-4 cale)

Specyfikacje LUBA 2 AWD
10000H 5000H 3000H 1000H
Maks. powierzchnia koszenia 10,000 m2/ 5,000 m2/ 3,000 m2/ 1,000 m2/
2,5 akra 1,25 akra 0,75 akra 0,25 akra
Maks. obszar mapy w aplikacji 12,000 m2/ 6,000 m2/ 3,500 m2/ 1,200 m2/
3 akry 1,5 akra 0,9 akra 0,3 akra
Maks. ilos¢ zarzadzalnych stref 60 30 20 10
Naped Na wszystkie kota (AWD)

80% (38.6° )
45% (24° )
80 mm/3,1 cala.

Maks. nachylenie terenu
Maks. nachylenie przy krawedzi

Zdolnos¢ pokonywania przeszkod

pionowych
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Wersja H (wysokosé ciecia: 55-100 mm/2,2-4 cale)

Szerokos¢ ciecia

Zakres wysokosc ciecia w aplikacji

Czas tadowania
Czas koszenia na tadowanie
Automatyczne tadowanie
Pozycjonowanie i nawigacja
Unikanie przeszkod
Sterowanie gtosowe
Monitorowanie wizji
tacznosé
Poziom hatasu
Wazona moc dzwieku

Wazone cisnienie akustyczne

Wodoodpornosé

Wykrywanie deszczu
Waga

Rozmiar (dt. x szer. x wys.)

Parametry

tadowarka

akumulatorow

Akumulator Akumulator dla modeli 10000, 5000, 3000, 10000H, 5000H i 3000H: 21,6 V DC, 9,6 Ah
Akumulator dla 1000 i 1000H: 21,6 V DC, 4,5 Ah

40 cm/15,7 cala.
55-100 mm/2,2-4 cale.

150 min 90 min
do 180 min do 120 min
TAK
Wizja 3D i RTK

Wizja 3D i radar ultradzwiekowy oraz fizyczny zderzak
Alexa i Google Home
TAK
4G, Bluetooth i Wi-Fi
60 dB
LwA=66dB, KWA=3dB
LPA=58dB, KPA=3dB

Urzadzenie LUBA: IPX6
Stacja tadujgca: IPX6
Stacja RTK: IPX7

TAK
18 kg/39,8 funta.
70 x 51 x 30 cm/27,2 x 20,2 x 12 cali.

Tabela 5-3 Specyfikacja akumulatora

Specyfikacje
GQ180-250700-E4

Wejscie: 100-240V~, 50/60Hz, 2,5A
Wyjscie: 25.2VDC, 7.0A, 176.4W

Zakres temperatur fadowania wynosi 4-45° C /39-113° F.
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OSTRZEZENIE: Do tadowania akumulatora nalezy uzywaé wylacznie oryginalnego zasilacza
dostarczonego z tym urzgdzeniem.
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5.2 Statusy wskaznikow LED

Tabela 5-4 Opis wskaznikow $wietlnych Luba

Wskaznik Status

Swieci na czerwono

Pulsuje na czerwono

Wskaznik boczny Powolne miganie na

czerwono

Szybkie btyski na

czerwono

Bardzo szybkie btyski na

czerwono

Nie swieci

Wskaznik przedni Zielony
Nie Swieci
Zielony
Wskaznik modutu Miga zielony

wizyjnego
Czerwony

Miga niebieski

Niebieski

Opis

e Inicjalizacja system
e Tryb sterowania recznego
e Automatyczny tryb pracy

e ‘tadowanie zakonczone (Luba wcigz na stacji tadujacej)

Aktualizacja OTA w toku

e Pozycjonowanie RTK nie powiodto sie
o Aktywowany wytgcznik awaryjny

e tadowanie w toku

e Niski poziom natadowania baterii

e Luba wytgcza zasilanie

e Aktualizacja systemu nie powiodta sie
e Aktualizacja OTA nie powiodta sie

e Pauza
e Tryb gotowosci

e Uspienie

Zasilanie wtaczone

Wytgczenie zasilania
Pozycjonowanie RTK dziata dobrze.

Pozycjonowanie RTK nie powiodto sig, ale wizja
dziata dobrze.

Zaroéwno RTK, jak i pozycjonowanie wizyjne zawiodty.
Oprogramowanie uktadowe Luby jest w trakcie aktualizaciji.

Luba witgczyta sie pomysinie.
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Tabela 5-5 Opis wskaZnikow stacji fadowania

Wskaznik Status Opis

Wskaznik stacji tadujgcej Miga zielony Luba jest w trakcie tadowania.

Swieci zielony Luba jest w petni natadowana lub nie.

Swieci czerwony | Wystapit btad.

Tabela 5-6 Opis wskaZnika stacyji referencyjnej RTK

Wskaznik Status Opis

Miga niebieski | Stacja referencyjna wtacza sie.

Miga zielony Trwa inicjalizacja stacji referencyjnej.
Wskaznik stacji

referencyjnej RTK Swici zielony Inicjalizacja zostata zakonczona.

Nie swieci Inicjalizacja zostata zakonczona, a czas lokalny wynosi

od 18:00 do 8:00.

Swieci czerwony | Wystapit btad.
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5.3 Kody btedow

W powiadomieniach aplikacja wyswietla typowe kody usterek wraz z ich przyczynami i krokami

rozwigzywania problemow. Ponizej wymieniono najczestsze problemy.

Kod btedu Mozliwe przyczyny Rozwigzanie
Urzadzenie powrdci do normalnego dziatania po
316 Silnik lewej tarczy tnacej przegrzewa ostygnieciu silnika. Proces ten moze potrwadé kilka
sie. minut.
Uruchom ponownie aplikacje Luba. Jesli problem
318 Czujnik silnika lewej tarczy tnacej ulegt nie ustapi po kilkukrotnego ponownego
awarii. uruchomienia, nalezy skontaktowac sie z
zespotem obstugi posprzedazne;j.
Silnik prawej tarczy tnacej jest Sprawd?, czy tarcza tngca nie jest zablokowana i
323 przecigzony. w razie potrzeby odblokuj ja. Ewentualnie zwieksz
wysokos¢ ciecia.
Sprawd?z, czy tarcza tngca nie jest zablokowana.
Silnik prawej tarczy tnacej nie Jesli nie, uruchom ponownie urzadzenie Luba.
325 uruchamia sie. Jesli problem nie ustgpi po kilkukrotnym
ponownym uruchomieniu, skontaktuj sie z
zespotem obstugi posprzedazne;.
Uruchom ponownie aplikacje Luba. Jesli problem
206 Silnik prawej tarczy tnacej przegrzewa nie ustapi po kilkukrotnego ponownego
sie. uruchomienia, nalezy skontaktowaé sie z
zespotem obstugi posprzedazne;j.
Uruchom ponownie aplikacje Luba. Jesli problem
208 Czujnik silnika prawej tarczy tnacej nie ustapi po kilkukrotnym ponownym
ulegt awarii. uruchomieniu, nalezy skontaktowac sie z
zespotem obstugi posprzedazne;j.
L ie k :
1005 Niski poziom natadowania baterii uba bedzie kontynuowac pracg p o
natadowaniu baterii do 80%.
1300 Stan pozycjonowania jest staby. Oczekiwanie na zmiane pozycji Luby.
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1301

1420

2713

2126

2127

Kod btedu

Mozliwe przyczyny

Stacja tadowania zostata przeniesiona.

Wystapit limit czasu podczas pobierania

danych predkosci kota.

t adowanie zostato zatrzymane z powodu

niskiego napiecia akumulatora.

Akumulator jest przetadowany.

Akumulator jest nadmiernie roztadowany.
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Rozwigzanie

Przeniesienie stacji tadowania w aplikacji.

Restart Luba. Jegli problem nie ustapi,

skontaktuj sie z zespotem obstugi posprzedaznej.

Uruchom ponownie aplikacje Luba. Jesli problem
nie ustapi po kilkukrotnym ponownym
uruchomieniu, skontaktuj sie z dziatem obstugi

posprzedaznej.

Nalezy natychmiast przerwac tadowanie. Jesli
przetadowanie wystepuje czesto, nalezy

skontaktowa¢ sie z dziatem obstugi posprzedaznej.

Dotaduj Lube.



6. Gwarancja

Mammotion Technology Co., Ltd gwarantuje, ze niniejszy produkt bedzie wolny od wad materiatowych i
produkcyjnych przy normalnym uzytkowaniu zgodnie z materiatami produktowymi opublikowanymi przez
Mammotion w okresie gwarancyjnym. Opublikowane materiaty dotyczgce produktu obejmujg miedzy innymi
instrukcje obstugi, skrocong instrukcje obstugi, konserwacje, specyfikacje, zrzeczenie sie odpowiedzialnosci,

powiadomienia w aplikacji itp. Okres gwarancji jest rozny dla réznych produktéw i czesci. Sprawdz ponizsza

tabele:
Komponent Gwarancja
Gtowny korpus 2 lata
Bateria 2 lata
Stacja tadujgca i antena RTK 2 lata
Opony Brak gwarancji
Dekoracje/wyglad Brak gwarancji
Ostrze tnace Brak gwarancji
UWAGA

Opony, dekoracje/wyglad i ostrze tngce sg czesciami zuzywalnymi, ktdre nie sg objete gwarancja.

Jesli produkt nie dziata zgodnie z gwarancjg w okresie gwarancyjnym, nalezy skontaktowac sie z obstugg
klienta Mammotion w celu uzyskania instrukcji. Kontaktujac sie z dziatem obstugi klienta, nalezy podac

paragon / fakture i numer seryjny produktu.

e Okres gwarancji na produkt rozpoczyna sie w dniu dostarczenia produktu.

o Jesli uzytkownik nie moze dostarczy¢ faktury lub innego waznego dowodu zakupu, okres gwarancji
rozpocznie sie 90 dni po dacie produkcji podanej na produkcie, chyba ze uzgodniono inaczej miedzy
Uzytkownikiem, a Mammotion.

e Mammotion bedzie wymagac¢ od uzytkownikow samodzielnego zorganizowania wysytki, jesli uzytkownicy
chcieliby wysta¢ produkty do lokalnego centrum serwisowego lub siedziby Mammotion w celu dalszej

diagnostyki. Mammotion naprawi lub wymieni i odesle produkty uzytkownikom bez zadnych kosztéw, jesli
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problem bedzie objety gwarancjg. Jesli nie, Mammotion lub wyznaczone centrum serwisowe moze
naliczy¢é odpowiednig optate.

Mammotion gwarantuje, ze pod nastepujgcymi warunkami mozna zazadac¢ naprawy gwarancyjnej. Aby
uzyskaé¢ wiecej informacji, skontaktuj sie z Mammotion lub autoryzowanym sprzedawcg Mammotion.
Wymagane bedzie wypetnienie formularza naprawy lub RMA (Return Material Approval), ktory nalezy
przesta¢ do nas wraz z naprawianym urzgdzeniem.

DOA (dead-on-arrival, defective-on-arrival i/lub damaged-on-arrival) odnosi sie do towaréw, ktore sg
wadliwe w momencie dostawy. Po otrzymaniu towarow od Mammotion lub autoryzowanego sprzedawcy,
jesli produkt wydaje sie by¢ uszkodzony lub ma awarie, skontaktuj sie z Mammotion lub autoryzowanym
sprzedawcg Mammotion, aby zidentyfikowac i potwierdzi¢, czy konieczna jest wymiana.

Wymiana dotyczy przypadkdéw DOA. Nalezy nig zgtosi¢ w ciggu 7 dni kalendarzowych od otrzymania
towaru. Wymiana zostanie zrealizowana w ciggu 30 dni kalendarzowych od otrzymania kompletnych
towarow, w tym wszystkich oryginalnych akcesoriow, zatgcznikow i opakowania.

RMA (Return Material Approval), wypetnij formularz dostarczony przez Mammotion, zeskanuj go i wyslij

e-mailem na adres support@mammotion.com.

Oto kilka przyktadow usterek, ktorych gwarancja nie obejmuje:

Wszystkie szkody spowodowane niewtasciwym uzytkowaniem lub nieprzestrzeganiem instrukcji obstugi i
ponizej:.

1. Roszczenia odszkodowawcze oséb trzecich

2. Utrata, uszkodzenie lub ujawnienie danych uzytkownika

3. Specjalne, przypadkowe, karne, posrednie lub wtorne szkody, w tym miedzy innymi utracone zyski,

przychody biznesowe, wartos¢ firmy lub przewidywane oszczednosci. W zadnym wypadku catkowita
odpowiedzialnos¢ Mammotion, jej podmiotow stowarzyszonych, dystrybutorow, dostawcow,
odsprzedawcow lub ustugodawcow za szkody z jakiejkolwiek przyczyny przekraczajgce kwote

rzeczywistych szkod bezposrednich, nie przekraczajgc jednak kwoty zaptaconej za produkt.
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1.Zgodnos¢

DEKLARACJA ZGODNOCI EC/EU

Producent: Mammotion Technology Co, Limited

Adres: UNIT 89 3/F YAU LEE CENTRE NO.45 HOI YUEN ROAD, KWUN TONG KL

Autoryzowany przedstawiciel: WSJ Product Ltd.

Adres: Eschborner Landstrafie 42-50, 60489 Frankfurt nad Menem, Niemcy

Nazwisko i adres osoby upowaznionej do sporzadzenia dokumentacji technicznej: WSJ Product Ltd,
Eschborner Landstrafie 42-50, 60489 Frankfurt nad Menem, Niemcy.

Niniejszym oswiadcza, ze Maszyny:
Oznaczenie ogdlne: Kosiarka automatyczna Nazwa produktu: LUBA 2 AWD
Typ/modele: 1000, 3000, 5000, 10000, 1000H, 3000H, 5000H, 10000H

Opisany jako: Kosiarka automatyczna do ciecia trawy Szeroko$c Ciecia: 400mm Moc: 97,2Wh / 207,36 Wh

Zgodnosc¢ z nastepujgcymi dyrektywami, 2006/42/WE

2014/53/EU ROHS 2.0

Zgodnosc¢ z normami,

EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A2:2019+A14:2019+A15:2021, EN 50636-2-
107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
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Artykut 3.1a:
EN IEC 62311:2020

EN IEC 62368-1:2020+A11:2020

Podpisano w imieniu i na rzecz: Mammotion Technology Co, Limited

Podpisano:

Rolard Hmﬂ
Imie i nazwisko: Roland Huang
Data: 29/11/2023

Artykut 3.1b:

EN IEC 61000-6-1:2019
EN IEC 61000-6-3:2021
EN 61000-3-3: 2013+
A1:2019+A2:2021 EN IEC
61000-3-2: 2019+A1:2021
EN 301 489-1V2.2.3

EN 301 489-3V2.3.2

EN 301 489-17 V3.2.4

EN 301 489-19 v2.2.1

EN 301 489-52 V1.2.1

Stanowisko: Menedzer produktu Miejsce: Shenzhen, Chiny
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Artykut 3.2:

EN 300 220-1V3.1.1
EN 300 220-2 V3.2.1
EN 300 328 V2.2.2
EN 303413 V1.2.1
EN 301 893 Vv2.1.1
EN 300 440 vV2.2.1
EN 301 511 V12.5.1
EN 301 908-1 V15.2.1
EN 301 908-2 V13.1.1
EN 301 908-13Vv13.2.1

IEC 62321-3-1:2013

IEC 62321-5:2013

IEC 62321-4:2013+A1:2017 IEC
62321-7-1:2015

IEC 62321-7-2:2017

IEC 62321-6:2015

IEC 62321-8:2017

ISO 18219:2015
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