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Important notice

Parking Assist System (PAS) helps to provide

The PTS is designed as a driver assistance device,

Self-test function

ACC ON, and reverse gear is selected, the system

How does it work

False detection may occur in the following

Sensor maintenance

Wiring diagram

Installation diagram

Falo$na detekcia mbze nastat v nasledujucich
pripadoch:

Parkovacie snimace Vozidlo umyvajte nizkym

Bzuciak x 1
(Volitelné)

Schéma instalacie

ECU

Displej alebo bzuciak

1.6ft<H<2.1ft
50cm<H<65cm

Snimac by mal byt intalovany vertikalne, znak
,hore* musi byt hore.

1. Snimac by mal byt
inStalovany vertikalne

2. Namerajte miesta pre
osadenie snimacov

assistance when reversing and parking. Driving and should not be used as a substitute for safe will test all sensors automatically. o} 2 2 22 22 . situations:
skills such as slowing down, use of mirrors are parking practices. The area into which the vehicle & = o 6 = - o =
Park ing Assist Sys tem always essential. is to pe reversed must be constantly monitored while ﬁi} All sensors are . 5 5 ey
parking. working properly 2 ™ w
. . . . : - I} ] g Buzzer x 1
e This system is for vehicles with DC9~16V only. The manufacturer and its distributors do not k] 1 1 - (Optional)
® This system should be installed by a guarantee or assume liability for collisions or m Sensor Ais e Eg 3; Do not wash the sensor Please wash car with EI_I
professional auto technician. damages while reversing the vehicle. ( ) damaged/defective mgr]nsgol:gitb?;n or swab low-pressure water
® Route wiring harness away from heat source R 'ﬁ’ i@ GND Sensor installation
e - . ]
and electrical components. Specifications /ﬁmﬁ Sensor B is - o B
@ ltis strongly recommended to check the position damaged/defective g Sensorx 4 Power cable x 1 Ol x 1 @ Reversing light
of the sensors before the actual drilling of the Operating voltage: DC 9~16V ‘?E'
holes. Operating frequency: 40KHz + 1KHz m/ﬁ"\ Sensor C is ©
o Perform a functional test after installation. Operating temperature: -30°C~+80°C/-22°F~+176°F damaged/defective
Operating current: <B00mA(at DC 12V voltage) 4
Storage temperature:  -30°C~+85°C/-22°F~+185°F /m\\ Sensor D is e After installation,please fully test the system Please melt the ice with Please clean these sensors Manual x1 K
Rated voltage: 12v damaged/defective before use. warm water whem these with cloth or low-pressure \. ‘ 51O CGrth;l:éégétm
» Heavy rain,dirty or damaged sensor may cause sensors are covered water when these sensors v
Rated power: <Sw : : ; - ; by ice are covered by mud or snow.
Buzzer SPL: 85+10dB Note:No of sensor damaged/defective(E1~ E4) will be o - & 2 ; o false warning occasionally. g Notes:The ab h ‘ ‘ I 1, 2, 1,
) - - shown on the display together with the corresponding £ 9 Pe ﬂ:.; 5 g 2 e Ensure all sensors are functioning before reversing. otes:1he above graphics are for reterence only. 4, zlt_ e 4
Manual Detection distance: {0 2.5m LED lights on for showing which sensor(s) is(are) Sg , & 5 % I 3 >
Detection accurate: +5cm damaged/defective. o o o K] o 4 2-sensor system
[ 06] [ 08] [09]
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Functional test Troubleshooting Délezité upozornenie Vyhlasenie Automaticky test funkénosti Ako systém funguje
Important notice: BENE 41 4 = —
the sensor should be installed vertically,the “up” e After installation,the buzzer/display doesn’t work Parkovaci asistent poméaha pri civani a parkovani. Parkovaci asistent je navrhnuty ako asistendné Po zapnuti zapalovania a zaradeni spiatocky a si N % % ‘% *§ % ;c? £
sign must be on upside. . ” Vodi¢ské zru€nosti, nizka rychlost, pouzivanie zariadenie pre vodi¢a,a nemal by sa pouzivat ako systém automaticky skontroluje pripojené snimace. € g EE g EEE
— (= a) Are all W|r'es cor\ne.c':ted properly? spatnych zrkadiel a podobne je pri ctvani a nahrada za bezpeé&né parkovacie praktiky. £ f f ﬁ f ﬁ ﬁ f’
. b) Is the vehicle’s ignition ON? Parkovaci asistent parkovani vzdy dolezité. Oblast, do ktorej sa vozidlo parkuje musi byt . o &
1 6ft<H<2.1ft c) Is the reversing gear engaged (the reversing light neustale monitorovana. /—\ Vsetkydsl?lmace su - . .
S0em<H<65cm it hould be turned on)? v poriadiu ¢l @ S
1. The sensor should be 2. Mark the sensor position shou . - ) . c o3 na
; ; ; ’ . ® Systém je urdeny len pre vozidla s DC9~16V. Systém sltizi len ako doplnok pri parkovani a preto = l l
installed vertically with an awl to prevent the eFalse warning predajca ani distributor nezodpovedaju za $kody Snimaé A j B o -
electric drill slipping away. e Systém by mal byt nainstalovany zagkolenym Ssobond pri parkovani. kde i Svats ovany /m\ nimac A je ) S| 3 5
a) Are all sensors plugged into the ECU in the technikom. Sposobene pri parkovani, kde Je system namontovany. poskodeny/chybny
3-sensor system ) ) correct position tightly? @ Kablovy zvazok nevedte v blizkosti zdrojov tepla
The sensor should be installed vertically < Rear bumper - o b) Does any sensor detect the ground? a elektrickych komponentov. Technické parametre /m\ Snimac B je
,v . I g v v £
Function test is possible by holding a wooden oIf the problem persists,please follow these steos ° Odporucgmg pozorne skontrolovat’ miesta snimacov o - poskodeny/chybny 5
board(0.3mx1m) standing at the back of the car, a) For consumers:contact your dealer or nearb pred vyvanim otvorov: Napajacie napatie: . pe 9-16V A £
and slowly reverse the car to test each function . t : y y e Po dokongeni instalacie skontrolujte funkénost Prevadzkova frekvencia: 40KHz + 1KHz {m‘i Snimac¢ C je ©
service centre 4 5 5 . °C~+80° OF~ o oSkodeny/chybny
- respectively as shown in this manual. b) For installer or dealer: systému. Prevadzkova teplota: -30°C~+80°C/-22°F~+176°F p y/chybny
1) Reblace the ECU ’ P " Prevadzkovy prud: <B00mA(at DC 12V voltage)
. 3. Drill a hole on the mark 4. Push the sensor into ) Replace the and recheck the system Skladovacia teplota: ~ -30°C~+85°C/-22°F~+185°F /m\ Snimaé D je
Is%f;ﬁiﬂi%’gfm with an electric drill. the hole firmly. 2) T:Si the Zensgrs V;Ith certified ECU by using Menovité naptie: 12v poskodeny/chybny
a flat wooden boar
‘ Menovity vykon: W i o - . i ~ \ 2
202 (2] "h] ) o ) 3) Plug the certified sensors into the ECU and Bauc k.y Y 8551008 Poznamka: Na displeji sa zobrazi Cislo poskodeného 2 6 B \ 2
s-| 8- [ 8" I8 Improper installation will result in false alert recheck Nivod siti zuclak: * snimaca (E1~ E4) spolu s prisludnymi rozsvietenymi =2 i a 9 o 8 5
L - : ' ; avod na pouzitie Detekcna vzdialenost:  do 2.5m LED diodami, ktoré ukazuju, ktory snimaé je (st) g2l i @ o ! £
< a-somsor system 4) Email your question to us and we will reply ASAP Presnost detekgie: +5cm poskodeny. § & @ K] 3 K E
Upozornenie Udrzba snimaéov Obsah balenia Schéma zapojenia Test funkénosti Riesenie problémov
Délezita poznamka:
| c—
| —
——>
| E——
e —

® Po instalacii bzuciak alebo displej nefunguje

a) Su vSetky kable spravne pripojené?

b) Je zapnuté zapalovanie vozidla?

c) Je zaradena spiatoCka (zadné svetlomety
musia svietit)?

e Falosné varovanie

neumyvajte priamo tlakom vody a) Su vSetky snimace spravne zapojené do riadiacej
vysoil(otlgkovymi Cierny @ ono Instalacia snimaca 3-senzorovy systém jednotky?
wapkami Cerveny ® Snimac by mal byt instalovany vertikalne & Zadny naraznik b) nedetekuije niektory snima& zem?
Spiatockové svetlo
V Senzor x 4 Napéajaci kdbel x 1 Vrtak x 1 — Funkénost systému preskusajte pomocou e Ak problém pretrvava, postupujte podla
- - ....mas ...... ) drevenej dosky. Zapnite zapalovanie (nestartujte nasledujucich krokov
ll-‘ = a i D'SI vozidio!) a zaradte spiatocku. Postavte sa za. a) Pre spotrebitela: kontaktujte svojho predajcu
ﬁ%\_{ > > S vozidlo 1,5m a postupne sa s doskou priblizujte alebo najblizie servisné stredisko
' O L, Bzuéi(oliterné) B k vozidlu az do vzdialenosti 0,3m. Takto . . .
L 7 L — e 7 5 Novrtaro of AN e snimate o preskaajte véetky snimade. b) Pre instalatéra alebo predajcu:
. . Navitajte otvory pre . Namontujte snimace do Bto riadi ; ' ;
* Po intalacii preskusajte systém pred jeho Pokial st parkovacie Parkovacie snimage pokryté Navod x1 D 1.6ft<H<2 11t 1 Bft<H< 1t snim;éej oy p pripravenyzL otvc|>rov 1) Vymefite riadiacu jednotku za novu a pretestuite
pouzitim snimace pokryté lradom, blatom alebo snehom, c =) 50cm<H<65cm 50cm<H<65cm system . L . .
o Prudky dazd, $pinavy alebo pogkodeny snimag roztopte ho pomocou odistite nizkym tlakom =) f t . ; g 1)k0testujte snimace s pomocou plochej drevenej
P a B " . . . . 7~ i i L, I _— _ —_ v P ~x OS
mozu §pos9b|t’ faIQSpu §|gn?I|zaC|u prekazky 3 teplej vody \r:g%rzia\éigzjemnou Poznamky: B — 4 L= aL i L Nespravna instalacia moze vykazovat Yy
* Pred cuvanim sa uistite, Ze vSetky senzory funguju. Vyssie uvedené obrazky s len orientacné. A = L N falodné poplachy 3) Zapojte snimace do ECU a znova skontrolujte
2-senzorovy systém 4-senzorovy systém
BENE 404 @4 ey " e _w S ’ : " — o : ’ v —
BENE 414 Dulezité upozornéni Prohlaseni Automaticky test funkénosti Jak systém funguje Upozornéni Udrzba snimacu Obsah baleni Schéma zapojeni Schéma instalace
Parkovaci asistent pomaha pfi couvani a parkovani. Parkovaci asistent je navrzen jako asistenc¢ni zafizeni Po zapnuti zapalovani a zafazeni zpatecky a si % % % ‘g ‘g ‘g £ FaleSna detekce muze nastat v nasledujicich NG
Ridi¢ské dovednosti, nizka rychlost, pouzivani pro fidi¢e,a nemél by se pouzivat jako nadhrada za systém automaticky zkontroluje pfipojené snimace. ‘g £ E E E EE E pfipadech: W
zpétnych zrcatek a podobné je pfi couvani a bezpecné parkovaci praktiky.Oblast, do které se E & s & & & & & ECU
P parkovani vzdy dulezité. vozidlo parkuje musi byt neustale monitorovana. S ~ © e °a
Parkovaci asistent fﬁ V&echny snimage ; - Displj nebo bzuce
Systém slouzi jen jako doplnék pfi parkovani a proto jsouv poradku g o L ..
® Systém je uréen pouze pro vozidla s DC9~16V. prodejce ani distributor neodpovidaji za $kody g ¥ iy ECUx1 ?\?gﬁtﬁ:é;
e Systém by mél byt nainstalovan zaskolenym Zpusobene ph parkovani, kde je systém namontovan. m Snima¢ A je 3 = & Parkovaci snimace Vozidlo omyvejte nizkym EI_I
technikem. poskozeny/chybny nemyjte primo . tlakem vody
vysokotlakymi wapkami Cemny . -
@ Kabelovy svazek nevedte v blizkosti zdroji tepla ‘%ﬁ’ LY B e Instalace snimace
. . o . - e
a elektrickych komponentu. Technické parametry ﬁ Snl'maé Bje ' e Cerveny o s st
o Doporucujeme peclivé zkontrolovat mista snimacu poskozeny/chybny u'E) V Sorvor x4 Naéiee! kabel x 1 Vrtakx 1 @ zpateckové svétio
pred vrtanim otvord. Napajeci napéti: DC 9~16V 2 il = iy "
e Po dokonceni instalace zkontrolujte funkénost Provozni frekvence: 40KHz + 1KHz imi Snima¢ C je @ g o )
systému. Provozni teplota: -30°C~+80°C/-22°F~+176°F poskozeny/chybny -
Provozni proud: <B00mA(at DC 12V voltage) \ ~ A — Bzugak(Volitelné)
Skladovaci teplota: -30°C~+85°C/-22°F~+185°F Km\ Snimag D je e Po instalaci pfezkousejte systém pred jeho Pokud jsou parkovaci Parkovaci snimace pokryté Navod x1 o i
Jmenovité napéti: 12v poskozeny/chybny pouzitim snimace pokryté Ie’dem,’ blléte’m nebo snéhem,odistéte =] Sg'fxznzggfm
Jmenovity vykon: <SW | — o Prudky dést, Spinavy nebo poskozeny snimad roztopte ho pomoci teplé rnzky[n tIakegl vody nebo c .
. ’ Poznamka: Na displeji se zobrazi &islo poskozeného EA b & , 2 mohou zplsobit faleSnou signalizaci prekazky vody jemnym hadfikem Poznamky: — B ay 2, ay
. ess Bzucak: 85+10dB snimage (E1~ E4) spolu s pfislugnymi rozsvicenymi A T S S S * Pred couvanim se ujistéte, Ze véechny senzory funguji Vo’zvnam ’; ¢ obrégky entacni = 4y Tt
NaVOd k pOUZItl Detekeni vzdalenost: do 2.5m LED diodami, které ukazuji, ktery snimag je (jsou) E 0 % % ulj ; g ySe uvedené obrazky jsou pouze orientacni. A
Presnost detekce: +5cm poskozeny. S oo o 3 a N 2-senzorovy systém

1.6ft<H<2.1ft
50cm<H<65cm

3-senzorovy systém

1.6ft<H<2.1ft

50cm<H<65cm
Ly %L %L %L éL
e L gl
4-senzorovy systém

DulezZita poznamka:
Snimac¢ by mél byt instalovan vertikainé, znak
,nahofe" musi byt nahofre.

Nespravna instalace muze vykazovat faleSné
poplachy

1. Snimac by mél byt
instalovan vertikalné

2. Namérfte mista pro
osazeni snimacu

-4 Zadny naraznik

3. Navrtejte otvory pro
snimace

4. Namontujte snimace do
pripravenych otvorov

Test funkénosti

Funkénost systému prezkousejte pomoci dfevéné
desky. Zapnéte zapalovani (nestartujte vozidlo!)
a zafadte zpatecku. Postavte se zavozidlo 1,5m
a postupné se s deskou pfiblizujtek vozidlu az do
vzdalenosti 0,3m. Takto pfezkousejte vSechny
snimace.

Reseni problémi

o Po instalaci bzu¢ak nebo displej nefunguje
a) Jsou vSechny kabely spravné pfipojeny?
b) Je zapnuté zapalovani vozidla?
c) Je zafazena zpatecka (zadni svétlomety musi
svitit)?
e FaleSné varovani
a) Jsou vSechny snimace spravné zapojeny do fidici
jednotky?
b) nedetekuje néktery snimac zem?
e Pokud problém pretrvava, postupujte podle
nasledujicich kroku
a) Pro spotiebitele: kontaktujte svého prodejce nebo
nejblizsi servisni stfedisko
b) Pro instalatéra nebo prodejce:
1) Vyméiite Fidici jednotku za novou a pretestujte
systém
1) Otestujte snimace s pomoci ploché dfevéné
desky

3) Zapojte snimace do ECU a znovu zkontrolujte

BENE 404
BENE 414

SISTEM SENZORI PARCARE

RO

Nota importanta

Sistemul senzori parcare asigura asistenta
cand se face parcarea cu spatele.

Sunt necesare abilitati de conducere si
folosirea oglinzii retrovizoare.

Sistemul este doar pentru vehicule la 9-18V

Sistemul trebuie instalat doar de personal
autorizat si calificat.

Cablajele trebuie sa fie trase departe
de surse de caldura sau electrice.

Verificati pozitia senzorilor inainte de gaurire

Faceti test inainte de folosire.

Declinare raspundere

Senzorii parcare sunt doar ca asistenta
parcare, nu inlocuiesc conducerea sigura

Producatorul, vanzatorul si instalatorul nu isi
asuma raspunderea pentru avarii care apar
la folosirea senzorilor.

Specifications

DC 9~16V
40KHz + 1KHz
-30°C~+80°C/-22°F~+176°F

Operating voltage:
Operating frequency:
Operating temperature:

Operating current: <BOOmA(at DC 12V voltage)
Storage temperature:  -30°C~+85°C/-22°F~+185°F
Rated voltage: 12v

Rated power: W

Buzzer SPL: 85+10dB

Detection distance: to 2.5m

Detection accurate: +5cm

Detectia falsa obstacol poate apare
in urmatoarele situatii

Intretinere senzori

Dupa instalare verificati sistemul

Ploaia puternica, mizeria pot cauza
avertizari false

Asigurativa ca toti toti senzorii sunt
perfect functionali inainte de folosire

Spalati cu presiune
scazuta

Nu spalati cu jet
puternic

Curatati de noroi
cu carpa si apa

Topiti gheata cu
apa calda

Buzzer x 1
(Optional)

L&

Drill x 1

Sensor x 4 Power cable x 1

Manual x1

Schema conexiuni

Masa
Bec mers inapoi
Red @ ROS

2 Y

Display

Buzzer(Optional)

D

C

B

Imom

Display or buzzer

Instalare senzori

I 1.6ft<H<2.1ft

50cm<H<65cm

2-sensor system

50c

1.6ft<H<2.1ft

m<H<65cm

3-sensor system

50c

1.6ft<H<2.1ft

m<H<65cm

L
4-sensor system

Nota importanta

Senzorii trebuie montati cu "up" in sus

Pozitionarea incorecta da avertizari false

Marcati pozitia cu
preducea

Senzorii trebuie
instalati vertical

<—Rear bumper

Impingeti senzorul
cu putere

Gauiriti cu freza

BENE 404
BENE 414

PL

System parkowania
parkowania

Wazna informacja

System  wspomagania parkowania  (PAS)
pomaga w cofaniu i parkowaniu. Umiejetnosci
jazdy , takie jak zwalnianie, uzywanie lusterek sa
zawsze niezbedne.

® Ten system jest przeznaczony tylko dla
® pojazdow z DC9 ~ 16V. System ten powinien
by¢ zainstalowany przez profesjonalnego
o technika samochodowego.
Poprowadz wigzke przewodéw z dala od
e zrodia ciepta i komponentow elektrycznych.
Zdecydowanie zaleca sie sprawdzenie potozenia
czujnikéw przed faktycznym wywierceniem
o otworéw.
Wykonaj test funkcjonalny po instalacji.

PKT zostat zaprojektowany jako urzgdzenie
wspomagajgce kierowce ja nie powinien by¢ uzywany
jako substytut bezpiecznych praktyk parkowania.

Obszar, w ktérym pojazd ma by¢ cofniety, musi by¢ stale
monitorowany podczas parkowania.

Producent ja jego dystrybutorzy nie gwarantujg ani nie
ponosza odpowiedzialnosci za kolizje lub uszkodzenia

podczas cofania pojazdu.

Specyfikacje

Napiecie robocze: Prad staty 9 ~
Czestotliwosé 16v

Temperatura pracy: -30 °C ~ + 80 °C /-22 °F ~ +
Prad roboczy: <300mA (przy napigciu DC 12V)
Temperatura przechowywania: -30 °C ~ + 85 °C

Napiecie znamionowe: 12V
Moc znamionowa: 5W
Brzeczyk SPL: 85+10dB
Odlegtos$¢ wykrywania. do 2,5m
Wykrywanie doktadne: +5cm

Funkcja autotestu

ACC NA ja wybrany bieg wsteczny, system
automatycznie przetestuje wszystkie czujniki.

TR

Wszystkie czujniki
dziatajg

Czujnik A jest
uszkodzony/uszkodzo

Czujnik B jest
uszkodzony

Czujnik C jest
uszkodzony

Czujnik D jest
uszkodzony

Uwaga: Liczba uszkodzonych / uszkodzonych czujnikow
(E1 ~ E4) bedzie wyswietlana nie wyswietlaczu wraz z
odpowiednimi diodami LED witgczonymi, aby pokazac, ktére
czujniki sg uszkodzone / uszkodzone.

1,6 stopy< wys<2,1
stopy 50 cm< wys<65 cm

Wazna informacja:
czujnik powinien by¢ zainstalowany pionowo,
znak "w gore" musi by¢ na gérze.

A\ !

Czujnik powinien by¢ zainstalowany pionowo

Jak do dziata

[4}] w w w ow w v
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Fatszywe wykrycie moze wystgpi¢ w
nastepujgcych sytuacjach:

® %ﬁ@%

Ulewny deszcz, brudny lub uszkodzony czujnik moze
powodowac falszywe ostrzezenie.

° Upewnij sie, Ze wszystkie czujniki dziatajg przed cofnieci

e Po instalacji nalezy w petni przetestowaé¢ system przed uzyciem .

czasami

iem.

Konserwacja czujnikéw

Prosze umy¢ samochdéd wodg

Nie my¢ czujnika pistoletem
pod niskim ci$nieniem

do tryskania ani nie
wymazywacé go na sitg

Prosze stopi¢ 16d cieptg
wodg , w ktérej te czujniki sg
pokryte

przez l6d

Wyczys¢ te czujniki szmatka lub
wodg pod niskim ci$nieniem,
gdy czujniki te sg pokryte blotem
lub $niegiem.

Wyswietla Brzeczyk x
czx1 1
(Opcjonalnie
)
TR =
Czujnik x zasilajgey x 1 Wiertto
4 x1
Instrukcja
obstugi x1

Uwagi: Powyzsza grafika ma charakter wytgcznie informayjny

Cu contactul pus si

in marsariere sistemul

face un test automat la senzori.

Toti senzorii

(_} functioneaza corect

Sensor A
defect

Sensor B
defect

Sensor C
defect

Sensor D
defect

Senzorii defecti apar pe display
corespunzator pozitiei de la masina.

Cum functioneaza
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o)) 2 s 2 32 s 2 2
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Test functionare

Testarea este posibila tinand o bucata
lemn de 0.3x1m in spatele masinii, se
apropie incet si se verifica fiecare

element in parte.

o Dupa instalare nu este sunet si imagine
a) Firele sunt conectate bine?
b) contactul pus?
c)Este in marsarier?
(becul marsarier este aprins?)
* Avertizare falsa

a) Senzorii sunt conectati la unitate
corect si bine fixati?

b) Vreun senzor detecteaza pamantul?
eDaca problema persista urmati pasii:
a) Contactati vanzatorul, instalatorul

b) Pentru instalatori
1Inlocuiti unitatea centrala

2)Testati senzorii pe rand
cu placa de lemn

3) Inlocuiti senzorii si reincercati

Schemat potaczen

@ DReversing light

(O

Wyswietla¢

Brzeczyk
(opcjonalnie)

Schemat instalaciji

1,6 stopy< wys<2,1 stopy
50 cm< wys<65 cm

System 2-czujnikowy
69

1. Czujnik powinien by¢ zainstalowany pionowo

2. 2 Zaznacz pozycje czujnika zainstalowang
pionowoszydtem, aby zapobiec wymykaniu si¢ wiertatki
wiertarka elektryczna wymyka sie.

- Rear bumper

Test Funkcjonalnosci

i /‘___ */

)

Test funkcji jest mozliwy poprzez przytrzymanie
drewnianej deski (0,3 mx1 m)  stojgcej z tylu
samochodu i aby

przetestowa¢ kazda funkcje odpowiednio, jak

powoli cofaj samochdd,

o Po instalacji brzeczyk / wyswietlacz nie dziata

a) Czy wszystkie przewody sg prawidtowo poditaczone?

b) Czy zapton pojazdu jest wigczony?

C)Czy bieg wsteczny jest wigczony (nalezy wigczy¢
$wiatto cofania)?

Falszywe ostrzezenie

°

a) Czy wszystkie czujniki sa podtgczone do ECU we
wiasciwej pozycji?

b) Czy jaki$ czujnik wykrywa podtoze?

a) Dla konsumentéw:skontaktuj sie ze sprzedawcy lub

®  pobliskim centrum serwisowym
b) Dla instalatora lub dealera:

1) Wymien ECU i sprawdz ponownie system

2) Przetestuj czujniki z certyfikowanym ECU za

Rozwigzywanie problemow
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lMapkmpoHuk cucmema

BG

BaxHo!

MapkTpoHuk cuctema - Cuctema 3a noMoLy
npu napkupaxe (PAS) nomara npu gsuxeHune
Ha 3afeH X0 ¥ napkupaHe.

® Cucrema e camo 3a aBTomo6unm ¢ 9~16V.

e Tasu cuctema TpsibBa ga ce uHctanupa
OT npochecrmoHaneH aBTOTEXHUK.

o [pekapaiiTe kabenHus cHon aarney ot
N3TOYHULM Ha TOMMUHA U €51. KOMMOHEHTMU.

e CurHo ce npenopbyBa Aa NpoBepuTe nosvumsTa
Ha CeH3opuTe Npeau AeiCTBUTENHOTO Npo6rBaHe Ha
OTBOPU 32 MOHTaX.

e 3BbplueTe dyHKUMOHANEH TeCT cre

MpaBHa nHcopmayums:

[MapKTpOHWK c-MaTa e yCTPOMCTBO 3a nodnoMaraHe
Ha Boaaya, U He Tpsibea Aa ce n3nonaea kaTo
3amecTuTen Ha 6e30MacHOTO NpakTVKyBaHe 3a
napkupaHe. PanoHbT, B KOMTO NPEBO3HOTO CPeCcTBO
TpsbBa fa ce ABWXM Ha 3afeH xopf Tpsibea
NOCTOSIHHO fa ce cneau.

Mpon3BOANTENAT U HEroBUTE AUCTPUBYTOPU He
rapaHTUpaT UM noeMat OTrOBOPHOCT 3a
COMNBCHUM UNU LETU NpY ABWKEHUE Ha 3a4eH XOA.

Cneuudmkaumm:

PaboTHo HanpexeHue: DC 9~16V
Pa6oTHa yectoTa: 40KHz + 1KHz
PaboTHa Temnepatypa: -30°C~+80°C/-22°F~+176°F

danwueo cpaboTBaHe MoXe Aa Bb3HVKHE B
crnegHUTe CUTyauun:

e Cnep VHcTanauusaTa, Mons, TectBanTe
napKTPOHWUK cucTemarta npeau ynotpeba.

e CuneH abXa, MpbCEH UMK NOBPeAEeH CEH30p MOXe
[a npuymHn danwmeo cpaboTBaHe.

® YBepeTe ce, Ye BCUYKU CeH30pu paboTaT, npean
[a 3anoyvHeTe ABUXEHWE Ha 3afieH XOf.

Mons, namuinte konaTta ¢
BOJA C HWCKO HansiraHe.

He munte ceHsopa ¢
BOAOCTPYWiKa C BUCOKO
HansraHe.

Mons, nouncreTe Te3n
CEeH30pV C Kbpra uUnm ¢ Boga
nog HUCKO HansiraHe, korato
Te31 CeH30pu Ca MOKPUTK C-
Karn unu cHsr.

Monsi, pa3toneTte nepa ¢
Tonna BoAa, Korato
CEeH30puTe ca NOKpUTH
cnep.

3ymepr x 1
(Onumsa )

FR=\—1>
TP

S5

CeHsop x 4 3axpaHBaHe x 1 ®pesa x 1

Onucanue x1

3abenexka:opHuTe rpadmku ca camo 3a nHdopmaums.

Black @ Maca

Red

CseTnuHa 3a 3ageH
XOfi-33/1Ha CKOpOCT

[ucnnei

)

3ymep (onuwsi)

D

C

B

i v v

Avcnneit unum sy

1.6ft<H<2.1ft
50cm<H<65cm

L

C 2-ceH3opa cuctema.

MHcTanupaHe Ha ceH3opwm

ISOcm<H<650m

1.6ft<H<2.1ft

¢ 3-ceH3opa cuctema.

I 1.6ft<H<2.1ft

50cm<H<65cm

1y %L %L %L éL
L L L "
¢ 4-ceH3opa cucTema.

CeH3opbT Tpsibea Aa 6bae MOHTUPaH CbC 3HaK
BepTMKarnHo, "Harope".

HenpaBunHaTa nHcTanauus Lie goeeae Ao
anwwmey cpaboTBaHus.

. L MHCTanauusaTa. .
pokazano w tej instrukcji. pomoca plaskie] drewniane] phyty Pa6oTeH Tok: 300mA (npu DC 12V°Har|pe>|:eHwe)
YN - . . - 3) Podtacz certyfikowane czujniki do ECU i sprawdz Temnepatypa Ha cbxpaHeue: -30°C~+85°C
,6 stopy< wys<2,1 3. Wywier¢ otwdr na znaku 4. Wepchnij czujnik za pomoca .
Nery Istopy 50 cm< wys<65 cm wiertarki elekirycznej. dziira mocho. ponownie PaboTHo HanpexeHue: 12V
4) Wyslij nam swoje pytanie e-mailem, a my odpowiemy jak HomuHanna mowHocT: 5W
Y 2 2 1 najszybciej X
g1 8- | 8" |8 " Nieprawidtowa instalacja spowoduje fatszywy Symep SPL: 85¢10dB
' L . ' alarm OnucaHue Pa3sctosHue Ha 3acuyaHe: 0o 2,5 m
M—-systermrczujnikow ™ ToyHo 3acuuaHe: 5 cm
BHumaHue: NMopnpbkKa Ha ceH3opuTe: CbAabpxaHue Cxema Ha CBbp3BaHe: Cxema Ha MHcTanauus
BaxHo:

1.CeH3opbT Tpsi6Ba Aa e 2. MapkupanTte nosuumsaTa Ha

MHCTanMpaHu BepTuKasiHo. CeH3opa C Masibk OTBOp 3a Aa
dukenpate dpesata aa He
ce U3nITb3He.

<4 Rear bumper

3. MpobuiTe gynka Bbpxy 4. [NocTtaBeTe ceHsopa
MapKupoBkaTa ¢ B HarnpaBeHWsi OTBOP.
enekTpuyecka 6opmatumHa.
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ES

Sistema de aparcamiento
asistido

Noticia importante

El sistema de aparcamiento asistido ayuda a las
maniobras de aparcamiento marcha atras. El
uso de espejos y el cuidado en el manejo y
frenado del vehiculo es esencial.

@ Este sistema es solo para vehiculos DC9~16V
o Lainstalacion la debe realizar un técnico

profeisional.

o Mantenga alejado el cableado de fuentes de
calor y dispositivos eléctricos.

@ Se recomienda encarecidamente comprobar
adecuadamente la posicion de los sensores
antes del taladrado.

e Realice un test funcional tras la instalacion.

1.6ft<H<2.1ft
50cm<H<65cm

Sistema de 3 sensores

I 1.6ft<H<2.1ft

50cm<H<65cm

T L T
Sistema de 4 sensores

Aviso importante:
el sensor debe ser instalado verticalmente, con
la sefial “up” en la parte superior.

Instalar el sensor verticalmente

Una instalacion inadecuada causara sefales
de alerta erréneas.

Descargo de responsabilidad

Este sistema esta disefiado como un sistema de
aparcamiento asistido y no debe de cambiar las
practicas de conduccidon segura. Es necesario
comprobar la zona constantemente duranto el
aparcamiento. El fabricante no se responsabiliza
ni asume garantias por los dafios sufridos en
las maniobras de aparcamiento.

Especificaciones

Voltaje (funcionamiento): DC 9~16V
Frecuencia (*"): 40KHz £ 1KHz
Temperatura (*”):-30°C~+80°C/-22°F~+176°F
Amperaje: <B0OmA(at DC 12V voltage)
Temperatura de almacenamiento:
-30°C~+85°C/-22°F~+185°F

Voltaje: 12v
Potencia: $SW
Zumbador SPL: 85+10dB
Distancia de deteccion: to 2.5m
Precision de deteccion: +5cm

Funcion de autotest

Con ACC ON, y la marcha atras en la palanca de
cambios, el sistema probara todos los sensores
de forma automatica.

Todos los
sensores bien

Sensor A dafiado/
defectuoso

Sensor B dafado/
defectuoso

Sensor C dafiado/
defectuoso

Sensor D dafiado/
defectuoso

Nota: el numero del sensor defectuoso (E1~ E4) se
mostrara en la pantalla junto con el LED
correspondiente para idenrificar cuales son los
sensores que muestran problemas.

QyHKLWIiI 3a TeCTBaHe Ha C-MaTa:

KoHTakT 1 e n3bpaHa 3agHa npegaska, cuctemaTa
LLie TECTBA BCUYKM CEH30PU aBTOMATUYHO.

3abenexka: e nma 6poii noBpeaeHn/nedexkTHu

cboTBeTHUTE LED cBeTnnHn, 3a ga nokaxat Kown
ceH3op(un) e(ca) noBpeaeH/aedeKTeH.

Q 4 4 1’4 [’d [
o 2 EE EE
8 e & 8 8 g ss8
(] ~ © v < ™ N
Becunykm ceHsopmn °
13 €
paboTaT NpaBuHO Q " w
kol ] ni
2| !
] -
CeH3op A e £ &5
nospefeH/aedekTeH
CeH3op B e
nospeaeH/nedexkTeH 5
o
i
£
CeH3op C e ©
nospeaeH/nedekreH
CeHsopDe
nospeaeH/gedekTeH
|
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Kak pabotu cucremara:

®PyHKUMOHArEH TecT:

DYHKLMOHANMHUAT TECT € Bb3MOXEH, Cre kaTo
noctasute npenarcraue (0,3m-1m), cToswo B
3agHaTa yacT Ha konata, 6aBHO ABUXETE
KonaTa, 3a a TecTBaTe BCsika (DYHKLUS, KaKTO
e rnokasaHo B TOBa PbKOBOACTBO.

OTCTpaHﬂBaHe Ha Hen3npaBHOCTU

o Cnea MHcTanauusi 3ymepbT / AUCNNEAT He paboTu
a) Beuykn npoBoaHMUM N ca cBBbp3aHn NpaBunHoO?

b) Ha koHTakT nv e aBTomobuna?
c) IBkntoyeHa nu e npefaska Ha 3afieH xof, (npeaaska

3afeH xop TpsibBa fa 6bae BknoveHa)?
e danwuBo npeaynpexaeHne

a) Benykm ceHsopwm BrntoveHun nv ca B ECU-mopyn,
B NpaBunHaTa no3uums U NNbTHO?

b) danu HsKon ceH3op 3acuya 3emsTa?
e [IpoGnemMbT NpoabKaBa, crneaBanTe Te3u CTbNKU

a) 3a noTpebutenuTe: CBbpXETE Ce C BalUMNa AUITbP
UNW Ha-6rn3KNsi CEPBU3EH LIEHTBP.
b) 32 MOHTaXHWK UNMN TbProeeL:
1) Cmenete ECU-mopnyn n TecTBanTe cuctemata
2) TecTBalTE CEH30PUTE BHUMATENHO M CBBP3aHN N
ca kbM ECU-mopgyn, TecTBaiiTe ¢ npensitcTaue.

3) U3kntoyeTe u BkNoveTe 3axpaHeaHeTo kbM ECU
mofyrna 1 npoBepeTe OTHOBO.

4) N3npateTe HM BbNpOCa C1 Ha UMENIN U HYE Lie
OTFOBOPUM Bb3MOXHO Hai-CKOpO.
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1.6m~2.5m

BeBeBe--

Be—Be—Be—
Be---Be---
NO Beep

Sonido
Be-----—----

g Be-Be-Be-

Como funciona

en las siguientes circunstancias:

Pueden haber una deteccién engafiosa

e Lluvias fuertes,

e Después de la instalacion realizar una
comprobacion completa del sistema.

suciedad o fallos en los

sensores pueden causar errores.
e Asegurese de que todos los sensores funcionan

adecuadamente antes de dar marcha atras.

Mantenimiento de los sensores

No limpie los sensores
con agua a alta presion
o de forma brusca.

Realice la limpieza
con agua a baja
presion.

Incluye

Zumbador
(Opcional)

Cable eléctricox 1 Taladro x 1

Sensor x 4

Derrita el hielo con
agua templada si los
sensores estan
congelados.

Limpie los sensores con

presion cuando estén

un pafio o con agua a baja

cubiertos de barro o nieve.

Manual x1

Nota: los dibujos son solo ilustrativos,
pueden no coincidir en aspecto.

Cableado

Negro .
—@ GND (tierra)

Rojo

TS )

D
—H
==

@ Luz de marcha atras

Pantalla o zumbador,

Instalacion de sensores

1.6ft<H<2.1ft
50cm<H<65cm

Sistema de 2 sensores
99]

1. Instalar el sensor en
posicion vertical

2. Perforar la posicion del
sensor previamente para
evitar que el taladro

resbale.

-4 Rear bumper

4. Presione
firmemente el sensor
dentro del agujero.

3. Taladre el agujero
sobre la perforacion.

Prueba funcional

Se puede probar el sistema sujetando un
tablero de madera (0.3mx1m) en la parte
trasera del vehiculo, y aproximandose
lentamente marcha atras con el vehiculo para
probar cada sensor y funcion.

e La pantalla o el altavoz no funcionan.

a) Compruebe el cableado
b) Compruebe que el vehiculo esta encendido

encendida.

e Senales falsas o erroneas
a) Comprueba si los sensores estan
conectados en el orden correcto en la ECU.
b) Algun sensor esta detectando el suelo?

o Si el problema continta, siga estos pasos:

a) Clientes: contacte su servicio de atencién al
cliente/instalacion mas préximo.
b) Para instaladores/vendedores:

1) Sustituya la ECU y compruebe

certificada usando una tabla de madera.
3) Enchufe sensores certificados en la ECU y

compruebe.

Solucion de problemas

¢) Compruebe la luz de marhca atras, debe estar

2) Pruebe los sensores con una ECU

4) Envienos un correo electrénico y responderemos.
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