INSTRUKCIJA OBStUGI

DRON RC SYMA X5HW 2.4 GHZ KAMERA
WI-FI

PARAMETRY TECHNICZNE

«  Wiek: 12+

« Zasieg: 80 metrow

« Czas lotu: okoto 8 minut

« Czas tadowania: okoto 130 minut

« Kamera: FPV 0.3 MP

« Zasilanie drona: akumulator 3.7 V 500 mAh

« Zasilanie kontrolera: 4x bateria AA (brak w zestawie)
« Czestotliwo$¢ pracy nadajnika: 2.4 GHz

« Maksymalna moc nadajnika: 4.5 dBm

* Wymiary: 33 cmx 33 cmx 11 cm

«  Wymiary opakowania: 42 cm x 10.5 cm x 23 cm
« Waga drona: 200 g

ZAWARTOSC ZESTAWU

DRON KONTROLER
SMIGLA INSTRUKCJA OBSLUGI
SRUBOKRET OSLONY SMIGIEL
KAMERA WIFI UCHWYT NA TELEFON
SRUBKI PODSTAWA DRONA

LADOWARKA USB



MONTAZ SMIGIEL

1. Zdejmij dekoracyjng naktadke.

2. Wykrec¢ Srubke i, jesli to konieczne, zdejmij
stare Smigto.

3. Smig’ra oznaczone literg A pasujg na silniki
oznaczone literg A. Smigta oznaczone literg B
pasujg na silniki oznaczone literg B. Zatdz
odpowiednie $migto i dokre¢ je za pomocg
Srubki.

FUNKCIJE PILOTA

Antena
Wybdr predkosci / Lampka informacyjna
tryb Headless
Wy Akrobacje
Lewy drazek Prawy drazek (lot do
(wznoszenie, % przodu, do tytu, w
Zniianie, obrot w prawo iw |ewo)
lewo i w prawo) 5 Q
i Regulacja lotu przod-tyt
- =
= Regulacja lotu prawo-
Regulacja skretu = e O lewo / Przetgczanie

trybu sterowania

Wigcznik
Wyswietlacz LCD



MONTAZ BATERII W KONTROLERZE

Ostona baterii

4x bateria AA

Aby zamontowac baterie w pilocie nalezy:

1. Odkreci¢ $rubke zabezpieczajgcg i otworzy¢ ostone.
2. Wiozy¢ 4 baterie AA zgodnie z oznaczeniami biegunowosci.
3. Zamkngc ostone i zabezpieczyc¢ jg za pomocg Srubki.

OSTRZEZENIA DOTYCZACE KORZYSTANIA Z BATERII

1. Nie nalezy tadowac baterii jednorazowych.

2. Podczas tadowania akumulatory powinny znajdowac sie pod statym nadzorem
osoby dorostej.

3. Przed rozpoczeciem ftadowania akumulatory nalezy wyja¢ z produktu.

4. Nie nalezy korzysta¢ jednoczesnie z réznych typow baterii oraz z baterii
nowych i wyczerpanych.

5. Baterie nalezy wktada¢ zgodnie z oznaczeniami biegunowosci.

6. Wyczerpane baterie nalezy wyjac¢ z produktu.

7. Nie nalezy zwierac zigczy zasilania.

INFORMACJE ZAWARTE NA WYSWIETLACZU
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1. Regulacja lotu w lewo lub w prawo: po wigczeniu kontrolera powinien
pokazywac srodkowy punkt.

2. Regulacja lotu w przdd lub w tyt: po wiaczeniu kontrolera powinien pokazywac
Srodkowy punkt.

3. Regulacja skretu w lewo lub w prawo: po wigczeniu kontrolera powinien
pokazywac Srodkowy punkt.

4. Wyswietlacz akceleratora: po zakonczeniu parowania powinien pokazywac
Srodkowy punkt.

5. PrzySpieszenie w przdd: gdy prawy drazek zostanie wychylony w przod,
wskaznik pokaze warto$¢ odpowiadajgcg wychyleniu.

6. Przyspieszenie w tyt: gdy prawy drazek zostanie wychylony w tyt, wskaznik
pokaze wartos¢ odpowiadajgcg wychyleniu.

7. Przyspieszenie w lewo: gdy prawy drazek zostanie wychylony w lewo, wskaznik
pokaze wartos¢ odpowiadajgca wychyleniu.

8. Przyspieszenie w prawo: gdy prawy drazek zostanie wychylony w lewo,
wskaznik pokaze warto$¢ odpowiadajgcg wychyleniu.

9. Obrot w lewo: gdy lewy drazek zostanie wychylony w lewo, wskaznik pokaze
warto$¢ odpowiadajgcg wychyleniu i predkosci obracania.

10.0broét w prawo: gdy lewy drazek zostanie wychylony w prawo, wskaznik pokaze
warto$¢ odpowiadajgcg wychyleniu i predkosci obracania.

11.Wskaznik zasilania: wysSwietla aktualny poziom natadowania akumulatora.

12.Wskaznik trybu: Tryb podstawowy to MODE1, uruchamia sie on przy wigczeniu.
Aby uruchomié¢ tryb drugi (MODE2) podczas uruchamiania kontrolera nalezy
jednoczesnie wychyli¢ przycisk przetgczania trybu i przesungé wigcznik w
pozycje ,,ON”.

13.Wskaznik sygnatu: pokazuje moc sygnatu.

MONTAZ PODSTAWY i ELEMENTOW OCHRONNYCH DRONA

1. Zamontuj podstawe drona, wciskajgc ndzki w
odpowiednie otwory, zgodnie z rysunkiem. ) \ / y

wciskajgc je w odpowiednie otwory.

\ \ N
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L\\~~ & 2. Zamontuj elementy ochronne drona,

W

3. Dokrec Srubki przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara.




MONTAZ UCHWYTU NA TELEFON

/
we

‘ 1. Przyt6z uchwyt na telefon do odpowiedniego
A gniazda w pilocie i wcisnij go.

2. Aby zatozyc¢ telefon, Sci$nij uchwyt na koncu tak, aby otworzyt sie do
odpowiedniego rozmiaru.

3. Aby zdemontowac uchwyt, ztap go
mocnho i pewnie, a nastepnie silnie,
ale z wyczuciem pociagnij go tak, 1
aby uwolnit sie z blokady.

PRZYGOTOWANIE DO TRANSMISJI NA ZYWO

1. Pobierz aplikacje

Dla telefondw z systemem Android: odwiedz strone www.symatoys.net lub zeskanuj
odpowiedni kod QR.

Dla telefonéw Apple: wyszukaj ,SYMA FPV” w App Store lub zeskanuj odpowiedni kod
QR.

Kody QR znajdujg sie na opakowaniu. Aby zapewni¢ odpowiednie dziatanie produktu
upewnij sie, ze pobierasz odpowiednig i hajnowszg wersje aplikaciji.

2. Instrukcja pofgczenia

Uruchom model. Lampka informacyjna powinna $wiecic sie na zielona, a po okoto 20
sekundach powinna zacza¢ migac na czerwono. Nalezy wtedy otworzy¢ ustawienia Wi-
Fi w telefonie i w kolumnie z mozliwymi potgczeniami odszukac ,FPV WIFI ****”
Nastepnie nalezy potaczy¢ sie z tg siecig. Po udanym potaczeniu uruchom aplikacje
SYMA FPV i kliknij ,Start”. Na ekranie telefonu pojawi sie obraz z kamery.
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 OPISIKONINTERFEJSUAPLIKAC

Powrot

Jako$ sygnatu Wi-Fi
Przegladanie zdjec i filméw
Nagrywanie filméw
Robienie zdjec

Czas trwania nagrania

oOuhwNe=

Aby podczas lotu wykona¢ zdjecie lub nakreci¢ film, wystarczy, ze wcisniesz
odpowiednig ikone na urzadzeniu. Aby przejrzec pliki nalezy skorzysta¢ z funkgiji
przegladania zdjec i filmow.

UWAGA! Podczas korzystania z funkcji przesytania na zywo czas pracy akumulatora
moze zostaC zmniejszony nawet o potowe.

OBSLUGA KONTROLERA
=
y ]
Aby odpowiedzie¢ na réznorodne // .I,fd - _\ \
potrzeby klientéw, kontroler / [ ey B \ \
posiada dwa rdzne tryby T F " )

sterowania. Aby uruchomic tryb
pierwszy, wystarczy po prostu
uruchomi¢ kontroler. Aby
uruchomi¢ drugi tryb nalezy
podczas uruchamiania kontrolera
wychyli¢ przycisk przetaczania
trybu w prawo. Kontroler
uruchomi sie wtedy w drugim
trybie, ze zmienionym
sterowaniem.
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 STEROWANIETRYB1(PODSTAWOWY)

1. Gdy lewy dragzek  zostanie -
wychylony do przodu lub do tytu, s & e
dron odpowiednio wzleci do goéry '
lub obnizy putap.

. = , 2. Gdy prawy drgzek zostanie wychylony
Fﬁ@?ﬁ ’545.» o Fore = -{gw do przodu lub do tytu, dron odpowiednio
: Lﬁ( poleci do przodu lub do tytu.

3. Gdy lewy dragzek zostanie wychylony w lewo
lub w prawo dron obrdci sie odpowiednio w
lewo lub w prawo.
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4. Gdy prawy drazek zostanie wychylony w lewo lub w
C!_ e prawo, dron przesunie sie odpowiednio w lewo lub w
[ @E‘ prawo.
5. Jesli dron podczas swobodnego zawisu ~
porusza sie w przdd lub w tyt, nalezy r/r—j‘.—j _‘}*
delikatnie poruszy¢ przycisk regulacji lotu '@ __ %’g
przod-tyt w przeciwnym kierunku. k@’g}
- | 6. Jedli dron podczas swobodnego zawisu
<5 o RN S s | porusza sie w lewo lub w prawo, nalezy delikatnie
= ;.’-;&'\““ "‘71‘{‘:_ poruszy¢ przycisk regulacji lotu lewoprawo w
LS, | przeciwnym kierunku.
ol
\> 2

7. Jesli podczas swobodnego zawisu dron
obraca si¢ w lewo lub w prawo, nalezy | /Je=\
przycisk  regulacji  skretu  delikatnie mﬁ@)
przesuna¢ w kierunku przeciwnym. e




 STEROWANIETRYB2(OPCIONALNY)

1. Gdy lewy drgzek zostanie wychylony do

przodu lub do tytu, dron odpowiednio uniesie P ?{h =
sie lub obnizy lot. & !‘ii!‘ / \

2.Gdy prawy drazek zostanie wychylony do
przodu lub do tytu, dron odpowiednio poruszy
sie do przodu lub do tytu.

3. Gdy prawy drazek zostanie wychylony w

lewo lub prawo, dron odpowiednio zacznie | |EEmCy
obracac sie w lewo lub w prawo. B
T < g
e T e s U %S| 4, Gdy lewy drazek zostanie wychylony w
& ,,-""3‘;“"‘” E }‘*'?‘4 =0, : .
— - ~ 4 e lewo lub w prawo, dron odpowiednio
zacznie lecie¢ w lewo lub w prawo.

5. Jesli dron podczas swobodnego zawisu . ‘
porusza sie w przdéd lub w tyl, nalezy r*j\\ .}r\‘{b”‘:’
delikatnie poruszy¢ przycisk regulacji lotu {?“‘»‘E@* / ﬁ%‘s‘
przod-tyt w przeciwnym kierunku. lmj '

o I 6. Jedli dron podczas swobodnego zawisu
+| porusza sie w lewo lub w prawo, nalezy delikatnie
“ws | poruszy¢ przycisk regulacji lotu lewoprawo w
W J przeciwnym kierunku.

7. Jesli podczas swobodnego zawisu dron
obraca sie w lewo lub w prawo, nalezy
przycisk  regulacji  skretu  delikatnie | =\
przesunaé w kierunku przeciwnym. f@jm

PRZYGOTOWANIE DO LOTU




1. Przetgcz wigcznik kontrolera na pozycje ,,ON”.

2. Otworz
ostone akumulatora drona i potgcz ztgcze
akumulatora ze

ztgczem modelu.

3. Przefgcz .

wigcznik drona, ~
znajdujacy sie pod jego spodem, na pozycje ,,ON”.

4.  Wychyl lewy drazek maksymalnie do przodu,
a nastepnie maksymalnie do tytu. Gdy lampka
informacyjna drona przestanie szybko migac i
zacznie $wieciC sie ciggle, oznacza to, ze dron jest w trybie oczekiwania.

WLACZENIE MODELU

Metoda 1: wypchnij lewy drgzek maksymalnie do
przodu, a nastepnie przywrd¢ go do neutralnego
polozenia. Smigta drona
powinny zacza¢ sie powoli
obracac.

Metoda 2: przesun lewy i prawy drgzek do wewnatrz na
okoto jedng sekunde. Smigta drona powinny zaczac sie
powoli obracac.




WYLACZENIE MODELU

Metoda 1: Wychyl lewy drgzek maksymalnie w dét
na 2 lub 3 sekundy, a model wylgczy sie.

Metoda 2: Wychyl lewy i prawy drazek w dét na
okoto sekunde, a model wytaczy sie.

CECHY PRODUKTU

1. Kiedy wszystkie cztery lampki informacyjne na

e, dronie zaczng migaé, oznacza to, ze poziom energii
) f}}‘w{."\s ) akumulatora jest niski. Model obnizy wtedy lot na
j

bezpieczng wysokos¢ i nie pozwoli na wzniesienie wyzej.

2. Model posiada ochrone przed przetezeniem,
ktora uruchomi sie, gdy podczas jakiegokolwiek
wypadku, gdy obracajg sie $migta drona. Pozwoli
to na ochronienie wszelkich elementow
elektrycznych i elektronicznych.

3. Aby dokonac kalibracji poziomu nalezy ustawic
drona na rownej powierzchni i wychyli¢ oba drazki w
lewo i w dét na 2-3 sekundy. Lampka kontrolera
zacznie migac szybko, a po chwili wrdci do normalnego
stanu. Oznacza to, Ze kalibracja jest zakonczona.




4. Gdy zapoznasz sie ze podstawowymi funkcjami 3 Y
modelu, mozesz rozpoczg¢ wykonywanie . )
akrobacji. Wznie$ sie dronem na wysoko$¢ b l
przynajmniej 3 m, wcisnij przycisk akrobacji i
wychyl prawy drgzek w dowolnym kierunku. Dron Ny
wykona wtedy obrot. C%—

Pamietaj: najlepszy efekt akrobacji uzyskasz, gdy baterie bedzie w petni natadowana.

—— z:rk- - o R 45::'. =
5. Gdy dron znajduje sie w powietrzu, mozna
/ B \ ustawic go za pomocg lewego drazka na
dowolnej wysokosci. Dron bedzie utrzymywat
ustalong wysokosc.

6. Dzieki szeScioosiowemu zyroskopowi
mozesz gwattowanie skrecac,
przyspiesza¢ i hamowaé, a dron
zachowa stabilnos¢.

TRYB HEADLESS

1. OkreSlenie potozenia drona

Wiacz kontroler.

Po podtaczeniu zasilania do drona i jego wigczeniu, ustaw
drona prosto przed sobg, pilot trzymaj bezposrednio za
dronem.




Lewy drazek wychyl maksymalnie do przodu, a nastepnie
maksymalnie do tytu. Gdy kontroler wyda z siebie diugi
pikniecie oznacza to, ze parowanie i okreSlenie potozenie
drona zostato zakonczone sukcesem.

2. Przetgczanie pomiedzy trybem Headless, a trybem standardowym.

Kontroler uruchamia sie w trybie standardowym, a lampka EI

drona bilyska powoli. Po wcisnieciu i przytrzymaniu = {1\
. ; 1\

przycisku trybu Headless przez 2 sekundy, kontroler wyda ’ A ——

z siebie dzwiek ,di di di”, co oznacza uruchomienie trybu i Y,

Headless. Ponowne wcisniecie i przytrzymanie przycisku ==

wylacza ten tryb, co bedzie sygnalizowane dzwiekiem ,,di". |

—

Gdy tryb Headless jest wigczony, operator nie musi znac
pofozenia drona, gdyz ten bedzie porusza¢ sie na
podstawie potozenia wzgledem pilota.

3. Poprawienie ustawienia przodu drona

Kiedy podczas pracy w trybie Headless dojdzie do
jakiegokolwiek wypadku, zaburzone moze zostac
potozenie przodu drona. Nalezy wtedy wychyli¢ oba drazki
w prawo i w dot, jak na rysunku. Gdy lampka informacyjna
Swieci sie stale po 3 sekundach migania, oznacza to, ze
poprawianie zostato zakonczone.

MONTAZ I LADOWANIE AKUMULATORA

1. Wytacz kontroler i otworz ostone, wysuwajac
jaw tyh

2. Rozepnij ztgcze akumulatora i ztgcze modelu.




3. Podtgcz zlgcze tadowarki do zlacza
akumulatora, a nastepnie wepnij zlgcze USB
tadowarki do portu USB komputera lub adaptera
sieciowego. Podczas tadowania lampka bedzie sie
Swieci¢, a po zakonczonym tadowaniu zgasnie. Czas
tadowania wynosi okoto 130 minut.

4. Po wtozeniu natadowanego akumulatora do
odpowiedniego gniazda zamknij ostone
akumulatora i upewnij sie, ze jest ona
odpowiednio zamknieta.

Czas petnego tadowania akumulatora wynosi jedynie niecate 130 minut, a czas zabawy
to ponad 8 minut!

OSTRZEZENIA DOTYCZACE AKUMULATORA

 Unikaj przechowywania akumulatora w miejscach narazonych na bezposredni
wptyw promieni stonecznych i wysokiej temperatury, aby unikng¢ ryzyka
zaptonu i wybuchu.

* Nie zanurzaj akumulatora w wodzie. Baterie przechowuj w suchym i chtodnym
miejscu.

* Nie rozbieraj akumulatora.

« Podczas fadowania akumulator powinien znajdowac sie pod statym nadzorem
osoby doroste;j.

+ Nalezy korzystac jedynie z akumulatora dotgczonego do zestawu.

- Nalezy regularnie kontrolowa¢ stan akumulatora i innych elementéw
elektrycznych produktow.

« Montaz produktu powinien by¢ przeprowadzany jedynie przez dorostych.

MONTAZ KAMERY WIFI

Demontaz kamery:

1. Odepnij 3-pinowe zigcze zasilajgce kamery od
kadtuba drona.

2. Wcisnij blokade zabezpieczajgcg kamere i wysun
kamere.




Montaz kamery:

1. Przytdz kamere rowno do drona i wsun jg w
prowadnice az zostanie odpowiednio
zablokowana.

2. Wepnij 3-pinowe ztgcze w gniazdo znajdujace sie w
kadtubie drona.

ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

PROBLEM PRZYCZYNA ROZWIAZANIE
Dron nie odpowiada 1. Dron aktywowat tryb 1. Nafaduj akumulator
ochrony przed niskim drona
poziomem energii 2. Wymien baterie w
2. Roztadowane baterie kontrolerze
kontrolera 3. Ponownie wybierz
3. Potaczenie kontrolera i kanat i sparuj
nadajnika jest urzadzenia
niepoprawne
Dron niepoprawnie 1. Roztadowane baterie 1. Wymien baterie w
reaguje na polecenia kontrolera kontrolerze
kontrolera 2. W miejscu lotu 2. Przenie$ sie w miejsce
wystepujg zaktocenia bez zaktdcen
czestotliwosci
Dron leci w jednym 1. Niepoprawnie 1. Ponownie przeprowadz
kierunku pod czas przeprowadzona kalibracje pozioma
swobodnego zawisu kalibracja pozioma drona
Podczas lotu w trybie 1. Wielokrotne wypadki 1. Ponownie przeprowadz
Headless drona znosi w zaburzyty odczyt kalibracje kierunku
jednym kierunku kierunku drona




AKCESORIA

Ponizej znajduje sie lista dodatkowych czesci, ktore mozna dokupic u oficjalnego
dystrybutora. Aby zapewnic jak najlepsze odczucia z korzystania z drona,
umozliwilismy zakup kazdej z czesci.

X5HW-01A X5HW-01B X5HW-02 X5HW-03A
Kadtub (biaty) Kadtub Smigta (czarne) Podstawy
(czarny) (zielone)
” ” DD | K
X5HW-03B X5HW-04A X5HW-04B X5HW-05
Podstawy Elementy Elementy Uchwyt na
(czarne) ochronne ochronne telefon
(zielone) (czarne)
p—
X5HW-06 _ XSHW-07 X5HW-08 X5HW-09
Silnik A Silnik B (czarne  Oswietlenie  Plyta odbiornika
(czerwone i i biate
niebieskie przewody)
przewody)
X5HW-10 X5HW-11 X5HW-12 X5HW-13A
Ostony lamp Akumulator tadowarka USB  Kamera WiFi

(biata)




& || go
B
X5HW-13B X5HW-14

Kamera WiFi Kontroler
(czarna)

BUDOWA PRODUKTU
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Nr Nazwa produktu Ilos¢| Nr Nazwa produktu Ilosé
o1 Gdrna cze$¢ kadtuba 1| oo Ptyta sterujaca 1
02 Dolna czes¢ kadtuba 4 10 Ostona lampy 4
03 Gtéwne $migto (prawe) 2 1 Oswietlenie 4
04 Gtowne Smigto (lewe) 2 12 Akumulator 1
05 Element ochronny 4 13 Przektadnia 4
06 Ostona akumulatora 1 14 Kamera 1
07 Silnik (prawy) 2 15 Podstawa 4
08 Silnik (lewy) 2

OSTRZEZENIA

1. Produkt nie jest przeznaczony dla dzieci ponizej dwunastego roku zycia.

2. Produkt posiada mate elementy, ktére mogg stanowic ryzyko zadtawienia.

3. Podczas korzystania z produktu dziecko powinno znajdowac sie pod statym
nadzorem osoby doroste;j.

4. Z produktu nie nalezy korzysta¢ w poblizu ttuméw ludzi i zwierzat, linii
wysokiego napiecia i wysokich budynkdw.

5. Nalezy zachowac bezpieczng odlegtos¢ od obracajgcych sie elementéw drona.
Nie nalezy zbliza¢ $migiet do twarzy, witoséw, palcdw i innych elementow ciata.

6. Akumulator oraz silnik w trakcie zabawy mogg osigga¢ wysokie temperatury.
Po zakonczeniu zabawy nalezy poczeka¢, az ostygna.

7. Z produkt nie nalezy korzystac¢ w trakcie trwania opadéw atmosferycznych.

8. Nalezy regularnie kontrolowaC stan produktu, w przypadku stwierdzenia
jakichkolwiek nieprawidtowosci nalezy przerwac korzystanie.

9. Uszkodzony produkt nalezy odda¢ do specjalnego punktu odbioru zuzytego
sprzetu elektrycznego i elektronicznego.

10. Instrukcja oraz opakowanie zawierajg wazne informacje, nalezy wiec zachowac
je na wypadek wystgpienia jakichkolwiek watpliwosci.

KX9530_2 Dron RC SYMA X5HW 2.4 GHz Kamera Wi-Fi

Importer: KIK Sp. z 0. 0. Sp. k. Aleja 1000-lecia Panstwa Polskiego 8, 15-111
Biatystok

Wyprodukowano w Chinach



