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1. Informacje o stacji automatycznego oprézniania C10

1.1 Zawartos¢ pudetka

. .“

Stacja automatycznego Robot Pokrywa stacji automatycznego Pojemnik na kurz
oprézniania oprézniania

Worek na kurz Poradnik Szybki Startu Arkusz bezpieczenstwa

1.2 Przeglqgd

Laser

Przycisk tadowania
Przycisk zasilania
Zderzak

tadowanie stykéw stykowych
% 2

® Pojemnik na kurz




Koto obrotowe
Czujniki upadku (x3)
Kota (x 2)

Ostona szczotki

Zatrzaski zwalniajgce ostone szczotki
(x2)

Szczotka obrotowa

Szczotka boczna
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©0 00000

Przyciski zwalniajgce pojemnik

o na kurz (x2)
(4) ® Pojemnik na kurz
l5) © Zwolnij zatrzask
O Filtr
© Uchwyt filtra

Port ssania pytu
Czujniki dokowania (x2)

Wskaznik LED

Pokrywa staciji
automatycznego oprézniania
tadowanie stykow stykowych
(x2)
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1.3 Sterowanie przyciskami

« Dlugie nacisniecie (3s): Wigczanie lub wytgczanie zasilania
« Krétkie nacisniecie (1s): Wstrzymaj/zakoncz biezgce zadanie podczas pracy

+ Krétkie nacisniecie (1s): Powrdt robota do stacii
+ Dhugie naciéniecie (3 sek.): Wigcz lub wytgez blokade bezpieczenstwa dla dzieci

+ Dhugie jednoczesne nacisniecie (3s): Resetuj potgczenie Wi-Fi

1.4 Wskaznik LED
Stan urzgdzenia mozna sprawdzi¢ na wskaznikach LED robota i stacji bazowe;.
Indykacja LED Opis Stan
AT Staty Biaty Wiqgczone
Stacja bazowa : :
State czerwone Worek na kgr; jest petny/nie
na swoim miejscu
O 0} Staty Biaty Stacja witgczona
0 Q) Pulsujgce biate $wiatto Egé';m natadowania bateri
Pulsuigce czerwone Poziom natadowania baterii:
Robot 8 O uisuIq <30% (bezczynnosce) / <12%
$wiatto
(praca)
Btgd
* Sprawdz instrukcje w
8} O State czerwone aplikacji lub skontaktu;j sie

z obstugq klienta eufy, aby
uzyskac rozwigzania




2. Przygotowanie stacji automatycznego oprézniania C10

2.1 Wazne wskazéwki przed pierwszym uzyciem

Usun z podtogi przewody zasilajgce i mate przedmioty
(skarpetki/zabawki/kapcie/reczniki/wagi itp.), ktére mogg
zaplgtac¢ robota.

. Podwin fredzle na koncach dywandéw, aby zapobiec

| zaplgtaniu sie robota.Unikaj czyszczenia dywandw z dtugim
| wlosiem lub o grubosci wiekszej niz 18 mm (0,7 cala), poniewaz
| moze to spowodowac awarie robota.

Zdecydowanie zaleca sie ustawienie fizycznych barier
lub wyznaczenie strefy ,zakazanej” za pomocq aplikacji
przed kominkami i niektérymi obszarami (np. otworami
wentylacyjnymi), do ktérych wejscie moze spowodowad
uszkodzenie robota.

Unikaj odkurzania duzych ilosci wody lub palgcych sie
przedmiotdw, poniewaz moze to potencjalnie spowodowad
zagrozenie bezpieczenstwa lub uszkodzenie robota.

* Woda moze rowniez powodowac zlepianie sie wtosow i
zanieczyszczen w tylnej czesci pojemnika na kurz.

Robot moze wspinac sie na przedmioty, ktérych wysokos$¢ nie
przekracza 17 mm (0,66 cala).Usun te obiekty, jesli to mozliwe.

Czujniki zapobiegajgce upadkowi zapobiegng spadnieciu
robota ze schodow i stromych zboczy w wigkszosci
przypadkéw, jednak czujniki sg mniej skuteczne, jesli sg brudne
lub uzywane na wyktadzinie, odblaskowych lub ciemnych
podtogach.Ustaw bariery fizyczne lub wyznacz strefe
zakazang, aby zablokowa¢ dostep do obszardw, w ktdrych
robot moze spasc.




2.2 Przygotuj stacje automatycznego oprézniania

Odwrde stacje samooprdzniania, aby ustawic jg we wiasciwym kierunku, widz worek na kurz i zamknij pokrywe

stacji automatycznego oprdzniania.
v !

9 Pokrywe mozna zamontowac¢ w obu potozeniach. Mozesz wybrac strone, ktéra bedzie Ci wygodniejsza do
" otwierania.

2.3 Umies¢ stacje automatycznego oprézniania

Umies¢ stacje w miejscu o silnym sygnale Wi-Fi, do ktérego robot bedzie miat tatwy dostep. Zaleca sie
umieszczenie go przy $cianie, na twardym i rownym podtozu. Aby zapewni¢ wysokqg skutecznose sprzgtania, nie
nalezy umieszczac¢ urzgdzenia na dywanach z wysokim wtosiem.

7.0'/5‘/0.5”7

4'9’7'/7.5/77



2.4 Podigcz do zasilania

Podigcz przewdd zasilajgey do stacji automatycznego oprdzniania i gniazdka éciennego. Stacja automatycznego
oprézniania musi by¢ zawsze podigczona do zasilania, w przeciwnym razie Robot nie powrdci do niej
automatycznie.

¥

Stacja automatycznego oprdzniania musi by¢ zawsze podtgczona do zasilania, w przeciwnym razie Robot
nie powrdci do niej automatycznie.

2.5 Przygotuj robota

Przed uzyciem usun bloki piankowe i folie ochronng.

2.6 Zainstaluj pojemnik na kurz

Wiéz pojemnik na kurz do robota.




2.7 Nataduj robota

Podigcz robota do stacji automatycznego oprdzniania. Robot wigczy sie i zacznie tadowaé automatycznie.

-‘é’- + Przed uzyciem upewnij sie, ze robot jest w petni natadowany.
© « Po udanym zadokowaniu ustyszysz komunikat gtosowy ,tadowanie”.

3. Korzystanie ze stacji automatycznego oprézniania C10

Uwaga: Obrazy interfejsu uzytkownika stuzg wytgcznie do celdw ilustracyjnych. Rzeczywista zawartose
wyswietlacza moze sie rézni¢ w zaleznosci od wersji oprogramowania.

Aby mdéc w petni korzystac ze wszystkich dostepnych funkcji, zaleca sie sterowanie robotem za posrednictwem
aplikacji.

Zanim zaczniesz, upewnij sie:

+ Twoj smartfon dziata na systemie iOS 11.0 (lub wyzszym) albo Android 8.0 (lub wyzszym).

+ Pasmo 2.4GHz sygnatu bezprzewodowego jest wigczone na twoim routerze bezprzewodowym.

3.1 Pobierz aplikacje

1. Pobierz aplikacje ze sklepu App Store (urzgdzenia z systemem iOS) lub Google Play (urzgdzenia z systemem
Android).

2. Otworz aplikacje i utwoérz konto uzytkownika.

3. Nacisnij ikone ,+", aby doda¢ AE C10 do swojego konta eufy.

4. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi w aplikacji, aby skonfigurowaé potgczenie Wi-Fi.
+ Po pomys$lnym nawigzaniu potgczenia mozesz sterowac robotem za pomocg aplikacji.

+ Za pomocq aplikacji mozesz wybiera¢ tryby czyszczenia, ustawia¢ zgdang moc ssania, planowaé czyszczenie,
sprawdza¢ stan systemu, otrzymywaé powiadomienia i uzyskiwac¢ dostep do dodatkowych funkcji.

'\QI’ Jesli robot utknie w jakim$ miejscu, kliknij opcje Znajdz mojego robota w aplikacji, aby znalez¢ urzgdzenie.



3.2 Zresetuj potqgczenie Wi-Fi

Jesli podczas tgczenia robota z aplikacjg wystgpig problemy, sprobuj zresetowad potgczenie Wi-Fi.
Naciénij i przytrzymaj jednoczesnie przycisk zasilania i tadowania przez 3 sekundy, az ustyszysz komunikat gtosowy.

" a=»

Ustyszysz komunikat gtosowy, gdy potgczenie Wi-Fi zostanie zresetowane, a dioda LED na robocie zacznie szybko
miga¢ na biato. Teraz mozesz postepowac zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby zresetowac¢ potgczenie Wi-Fi.

3.3 Mapowanie

Funkcja ta ma na celu pomodc robotowi efektywnie nauczy¢ sie uktadu Twojego domu, co zapewni doktadne i
systematyczne sprzgtanie. Tworzgc szczegdtowy plan pigtra, Twdj robot moze nawigowad i sprzgtac precyzyjnie.
Aby zmaksymalizowaé¢ wydajnosc i doktadnose procesu mapowania, nalezy wykonaé nastepujgce czynnosci:

* Otwoérz wszystkie drzwi: Upewnij sie, ze wszystkie drzwi w obszarze sprzgtania sq otwarte. Dzieki temu robot
moze bezproblemowo uzyskac¢ dostep do kazdego pomieszczenia i je zmapowad.

* Blokowanie dostepu do wybranych obszaréw: Jesli istniejg okreslone strefy, do ktdrych robot nie powinien
wjezdzag, zastosuj fizyczne bariery blokujgce dostep do tych obszardw. Moze to zwiekszy¢ doktadnose
mapowania i zapobiec wjezdzaniu robota w niepozgdane miejsca. Po zakonczeniu mapowania mozesz usungc
bariery fizyczne i wyznaczy¢ obszary o ograniczonym dostepie, aby uniemozliwi¢ robotowi wstep do nich.

* Usun przeszkody: Usun wszelkie obiekty, takie jak zabawki, kable i mate meble, ktére mogq blokowa¢ droge
robota lub zaplgta¢ sie w jego szczotki. Dzieki temu robot moze sie swobodnie poruszac i mapowac obszar bez
zadnych zaktécen.

* Nie przesuwaj stacji bazowej: Po stworzeniu planu pietra nalezy unika¢ przenoszenia stacji bazowej. Robot
wykorzystuje stacje bazowq jako punkt odniesienia do nawigacji i mapowania. Przesuniecie go moze zaktdcié

doktadnos¢ planu pietra.



3.4 Ustaw strefe zakazu wstepu

Za pomocg aplikacji mozesz utworzy¢ strefe zakazang jako obszar o ograniczonym dostepie. To eliminuje

konieczno$¢ uzywania fizycznych barier, w tym paskéw granicznych. Ta funkcja jest przeznaczona wytgcznie do

podziatu stref czyszczenia, a nie do izolowania niebezpiecznych obszardw.
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3.5 Zaplanuj sprzgtanie

Za pomocg aplikacji mozesz zaplanowaé rozpoczecie sprzgtania przez robota o okreslonej godzinie.

< Schedule ® & Sanadlils . > < Schedules v
Start Time 16:00 > Start Time 16:00 >
Repeat Mon. Tue. Wed. Sat. > Repeat Mon. Tue. Wed. Sat. >
Cleaning Area Cleaning Area
Home Room Scenarios Home Room Scenarios
Mode Customize Mode > Mode Customize Mode >

There are no schedules.

+ Add Schedule

Q’ W aplikacji mozesz ustawi¢ czas i dostosowac harmonogram sprzgtania od niedzieli do soboty. Ta funkcj
 jest dostepna tylko w aplikacji.

o

a



3.6 Wybierz tryb czyszczenia

Za pomocg aplikacji mozesz rozpoczgé, wstrzymac sprzgtanie lub wybrac tryb sprzgtania.
3.6.1 Tryb czyszczenia domu

Kliknij Start w aplikacji, aby wigczy¢ tryb sprzgtania domu.

Po uruchomieniu robot opuszcza stacje automatycznego oprdzniania i automatycznie ustala trase czyszczeniaq,
najpierw czyszczgc krawedzie, a nastepnie podqzajgc $ciezkg czyszczqceq w ksztatcie litery Z. Po zakonczeniu
czyszczenia robot automatycznie powraca do stacji automatycznego oprdzniania.
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+ Aby wstrzymac¢ czyszczenie, nacisnij przycisk zasilania na robocie.




3.6.2 Czyszczenie pomieszczenia

W tym trybie aplikacja eufy automatycznie dzieli dom na kilka pomieszczen. Mozesz takze dostosowac ustawienia

swojego pokoju w aplikacji. Robot posprzgta tylko wybrane pomieszczenia i po zakonczeniu sprzgtania powrdci
do stacji automatycznego oprézniania.
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+ Wigcz tryb sprzgtania pokoju dopiero po utworzeniu mapy przez robota.
+ Najlepigj jest rozpoczynac sprzgtanie pomieszczenia, wypuszczajgc robota ze stacii.

3.6.3 Czyszczenie strefy

W tym trybie mozesz skonfigurowac strefe sprzgtania i dostosowac jej rozmiar w aplikacji eufy. Robot posprzgta
tylko wybrang strefe.
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3.7 Wybierz poziom mocy ssania

W aplikacji wybierz poziom mocy ssania dostosowany do Twoich potrzeb: Cichy, Standardowy (domysiny), Turbo
i Max. Gdy robot zacznie sprzgtac¢ nastepnym razem, bedzie sprzgtat zgodnie z wczesniej wybranym poziomem
mocy ssania.

Mode

Suction

(—3eo )

Quiet Standard Turbo Max

-@- - Jesliw domu masz zwierzeta lub dzieci, zaleca sie wybranie wyzszego poziomu mocy ssania. Nalezy

jednak pamietac, ze wieksza moc ssania zwieksza zuzycie energii, co moze skroci¢ czas pracy robota na
baterii.

+ W aplikacji mozesz takze wybra¢ ustawi¢ BoostlQ™ wedtug swoich potrzeb. Robot automatycznie
aktywuje funkcje BoostlQ™, jesli podczas sprzgtania wykryje dywan, aby zapewni¢ najlepszqg jakose
czyszczenia. BoostlQ™ idealnie nadaje sie do czyszczenia grubszych dywandw. Jesli hatas podczas
odkurzania z uzyciem funkcji BoostlQ™ jest zbyt ucigzliwy, mozesz jg wytgczyc.

4. Korzystanie z robota za pomocq Amazon Alexa lub Asystenta Google
Amazon Alexa lub Asystent Google to inteligentne urzgdzenia umozliwiajgce sterowanie robotem za pomocg
gtosu.

Zanim zaczniesz, upewnij sie:

+ Robot dokuje w stacji bazowej, aby zapewni¢ odpowiedniq ilo$¢ energii.

+ Robot jest potgczony z aplikacjq.

+ Masz urzgdzenie obstugujgce Amazon Alexa (np. Amazon Echo, Echo Dot, Amazon Tap, Echo Show lub Echo
Spot) lub urzgdzenie z asystentem Google (np. Google Home, Google Home Mini). Te urzgdzenia sg sprzedawane
oddzielnie.

+ Aplikacja Amazon Alexa lub Google Home jest juz zainstalowana na Twoim urzgdzeniu inteligentnym, a Ty
zatozytes$ konto.

Aby sterowa¢ robotem za pomocq Amazon Alexa lub Asystenta Google:
1. Otworz aplikacje eufy i wybierz Profil > Inteligentne integracje.

2. Aby dokonczy¢ konfiguracije, postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie.



5. Wiqczanie/wytqczanie blokady bezpieczenstwa dla dzieci

+ Aby aktywowac¢ blokade zabezpieczajgcq dla dzieci, nacisnij przycisk do tadowania i przytrzymaj przez 3
sekundy. Gdy blokada bezpieczenstwa dla dzieci jest wigczona, wszystkie przyciski zostang zablokowane, aby
zapobiec uszkodzeniu urzgdzenia przez dzieci lub przypadkowemu zranieniu.

+ Aby wytgczy¢ blokade bezpieczenstwa dla dzieci, ponownie nacisnij przycisk do tadowania i przytrzymaj przez 3
sekundly.

Q Funkcja ta jest dostepna rowniez w aplikaciji.



6. Czyszczenie i konserwacja

6.1 Wyczysé pojemnik na kurz i filtr

© Przytrzymaj przyciski zwalniajgce pojemnik na kurz i wyjmij go

@ Naciénij zatrzask zwalniajgey, aby otworzyé kosz na $mieci.

© Odtgcz filtr od uchwytu i stuknij w niego, by usung¢ kurz.

O Oproéznij kosz na $mieci.

O Doktadnie wyptucz pojemnik na kurz, filtr i uchwyt filtra wodg.

@ Przed nastepnym uzyciem nalezy doktadnie wysuszy¢ pojemnik na kurz, filtr oraz uchwyt filtra.
© Wi6z z powrotem filtr do uchwytu, a uchwyt do pojemnika na kurz.

©® Wsun pojemnik na kurz z powrotem do robota.

(g

-@- © Nie nalezy uzywac filtra, jedli nie jest catkowicie suchy, poniewaz moze to mie¢ wptyw na skutecznosc

czyszczenia.
+ Nie uzywaj szczotki, gorgcej wody ani detergentow do czyszczenia filtra.
6.2 Wyczysé szczotke obrotowq
© Obro¢ robota i nacisnij zatrzaski zwalniajgce obiema rekami, aby odblokowac ostone szczotki.

@ Wyjmij szczotke obrotowq i zdejmij zaslepki z obu stron. Za pomocg nozyczek usun wiosy i zanieczyszczenia,
ktore zaplgtaty sie w szczotke obrotowq.

© Optucz szczotke obrotowq i ostone szczotki biezgeg wodaq.
O Przed ponownym uzyciem osusz szczotke obrotowq i ostone szczotki.
O Zainstaluj ponownie szczotke obrotowq.

@ Nacisnij, aby zatrzasngc ostone szczotki na miejscu.



6.3 Wyczys¢é szczotke boczng

Obce substancje, takie jak wtosy, mogqg tatwo zaplgtac sie w bocznej szczotce, wiec najlepiej czysci¢ jqg regularnie.
© Zdejmij szczotke boczng za pomocgq $rubokreta.

@ Starannie usun wszystkie wtosy i zanieczyszczenia spomiedzy jednostki gtéwnej a szczotki boczne;.

© Wyczysc¢ szczotke boczng wodq.

O Przed nastepnym uzyciem nalezy wysuszy¢ szczotke boczng na powietrzu.

© Ponownie zamontuj szczotke boczng w robocie.

6.4 Wyczys¢ czujniki i styki tadowania

Aby zachowa¢ najlepszg wydajnosé, nalezy regularnie czysci¢ czujniki, zderzaki i styki tadowania. Do czyszczenia
czujnikdw i stykéw tadowania nalezy uzywac miekkiej Sciereczki.

7. Rozwigzywanie problemoéw

Uwaga: Obrazy interfejsu uzytkownika stuzg wytgcznie do celdw ilustracyjnych. Rzeczywista zawartoséc
wyswietlacza moze sie rézni¢ w zaleznosci od wersji oprogramowania.

W przypadku wystgpienia btedu nalezy zapoznac sie z instrukcjami w aplikacji, aby znalez¢ rozwigzania. Jesli
problem bedzie sie powtarzat, napisz na adres support@eufy.com, aby uzyska¢ pomoc.

8. Specyfikacje

Stacja bazowa: 15 W

Pobor mocy (podczas zbierania kurzu: (400 W)
Robot: 40 W

_ Bateria 2600 mAh

Wejscie 100 V, 50-60 Hz

Wyjscie 20V=0,75A

Pojemnos$¢ worka na
3L

kurz




9. Obstuga Klienta

Skontaktuj sie z nami:

M support@eufy.com

@ www.eufy.com

(USA / CA) +1(800) 994 3056

(Wielka Brytania) + 44 (0) 1604 936 200
% (DE) + 49 (0) 69 9579 7960
(JP) + 8103 4455 7823

Aby obejrze¢ samouczki wideo, zapoznac sie z odpowiedziami na czesto zadawane pytania, zasadami gwarancji i
uzyskac¢ wiecej informacji, odwiedz strone https://support.eufy.com/
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