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SERIA AC
Amortyzatory hydrauliczne

ACA
AC) z regulowanym ttumieniem

ze statym ttumieniem

Parametry techniczne amortyzatoréw ACA

. Maks. energia Maks. efektywna masa [kg] Maks. predkos¢ uderzenia [m/s]
Gwint MELS energla absorbowanaw | Amortyzator | Amortyzator = Amortyzator = Amortyzator = Amortyzator | Amortyzator
uderzenia ) . " A . " o p . )
korpusu INm] ciggu godziny do niskich do $rednich | do wysokich do niskich do srednich | do wysokich
[Nm/h] predkosci predkosci predkosci predkosci predkosci predkosci

ACA0806 6 M8x1 3 5400 25 20 5 1 2 4
ACA1007 7 M10x1 6 14 500 50 40 10 1 2 4
ACA1210 10 M12x1 10 30 000 80 60 18 1 2 4
ACA1215 15 M12x1 14 35000 115 90 25 1 2 4
ACA1412 12 M14x1.5 18 36 000 150 110 30 1 2 4
ACA1416 16 M14x1.5 22 39 000 180 140 40 1 2 4
ACA1420 20 M14x1.5 25 45 000 200 155 45 1 2 4
ACA1616 16 M16x1.5 35 43 000 285 220 60 1 2 4
ACA1620 20 M16x1.5 40 47 000 325 250 70 1 2 4
ACA1625 25 M16x1.5 45 51 000 365 280 80 1 2 4
ACA2020 20 M20x1.5 60 50 000 960 660 240 1 2 4
ACA2025 25 M20x1.5 65 54 000 1040 720 260 1 2 4
ACA2030 30 M20x1.5 70 58 000 1120 780 280 1 2 4
ACA2040 40 M20x1.5 80 65 000 1280 890 320 1 2 4
ACA2525 25 M25x1.5 100 75 000 1600 1100 400 1 2 4
ACA2550 50 M25x1.5 150 85 000 2400 1650 600 1 2 4
ACA2725 25 M27x1.5 140 85 000 2240 1550 560 1 2 4
ACA2750 50 M27x1.5 250 95 000 4000 2780 1000 1 2 4
ACA3325 25 M33x1.5 180 100 000 2880 2000 720 1 2 4
ACA3350 50 M33x1.5 300 120 000 4800 3300 1200 1 2 4
ACA3625 25 M36x1.5 220 135000 3500 2 400 880 1 2 4
ACA3650 50 M36x1.5 350 150 000 5 600 2 500 1400 1 2 4

Parametry techniczne amortyzatoréw ACJ

Maks. energia
absorbowana w

Maks. efektywna Maks. predkos¢

Maks. energia

Gwint korpusu uderzenia i sy masa uderzenia
[Nm] INm/h] [kg] [m/s]
ACJ1007 7 M10x1 6 14 500 50 4
ACJ1210 10 M12x1 10 30 000 80 4
ACJ1412 12 M14x1.5 20 36 000 160 4
ACJ2020 20 M20x1.5 60 50 000 960 4
ACJ2525 25 M25x1.5 100 75 000 1600 4
ACJ2550 50 M25x1.5 150 85 000 2400 4
ACJ2725 25 M27x1.5 140 85 000 2240 4
ACJ2750 50 M27x1.5 250 95 000 4000 4
ACJ3325 25 M33x1.5 180 100 000 2880 4
ACJ3350 50 M33x1.5 300 110 000 4800 4
ACJ3625 25 M36x1.5 220 125000 2500 4
ACJ3650 50 M36x1.5 350 130 000 5600 4
ACJ4225 25 M42x1.5 350 150 000 5600 4
ACJ4250 50 M42x1.5 700 180 000 11200 4
ACJ4275 75 M42x1.5 1050 210000 16 800 4
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Numery katalogowe amortyzatoréw hydraulicznych

ACA 20 20 -1 N
© @ 6 06
@ @ ® @ ®
Typ Gwint korpusu Skok Predkos¢ uderzenia Koncéwka ttoczyska
08: M8
10: M10
Puste: plastikowy kotpak
12: M12 1: do wysokich predkosci N: bez Ir:o+paka yrow
14: M14 uderzen i matych mas '
. 16: M16 2: do $rednich predkosci
ACA: standardowy 20: M20 uderzen i $rednich mas Puste: plastikowy kotpak
25: M25 3: do niskich predkosci F: stalowy kotpak
27: M27 uderzen i duzych mas N: bez kotpaka
33: M33 Puste: plastikowy kotpak
36: M36 Patrz tabela‘,,Par?metry F: stalowy kotpak
techniczne
10: M10 .
Puste: plastikowy kotpak
12:M12 N: bez kotpaka
14: M14 ) P
16: M16 Puste: plastikowy kotpak
ACJ: z regulacja ttumienia 20: M20 Nie dotyczy F: stalowy kotpak
25: M25 N: bez kotpaka
27:M27 Puste: plastikowy kotpak
33: M33 F: stalowy kotpak
42: W42 Stalowy Kotp

Numery katalogowe tulei zderzakowych

F- ACA08 LM

o © 06
® ©) ®

Typ Gwint
amortyzatora skok amortyzatora
08: M8 p
10: M10 . . |
12: M12 pozycja wyjsciowa { | = B
14: M14 "z L
16: M16 LM: tuleja zderzakowa ‘ !skok amortyzacji
) 20: M20
F-ACA: seria 25- M25 N
27: M27 kierunek uderzenia
33: M33

Rodzaj tulei tuleja zderzakowa

L

\
1
!

LM: tuleja zderzakowa /|
FA: kotnierz zderzakowy - tuleja zderzakowa
42: M42 FA: kotnierz zderzakowy

36: M36

Dobor tulei zderzakowych do amortyzatora

F-ACA08LM ACA0806

\ F-ACA10LM |ACA1007, ACJ1007
F-ACA12LM ACA1210, ACA1215, ACJ1210

\ F-ACA14LM |ACA1412, ACA1416, ACA1420, ACJ1412
F-ACAT6LM ACA1616, ACA1620, ACA1625

\ F-ACA20LM |ACA2020, ACA2025, ACA2030, ACA2040, ACJ2020
F-ACA25LM ACA2525, ACA2550, ACJ2525, ACJ2550

\ F-ACA27LM |ACA2725, ACA2750, AC)2725, ACJ2750
F-ACA33LM ACA3325, ACA3350, ACJ3325, ACJ3350

\ F-ACA36LM |ACA3625, ACA3650, ACJ3625, ACJ3650
F-ACA36FA ACA3625, ACA3650, ACJ3625, ACJ3650

\ F-ACA42FA |ACJ4225, ACJ4250, ACJ4275
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Konstrukcja amortyzatoréw i zastosowane materiaty

SERIA AC

Amortyzatory hydrauliczne

ACA Poz. | Nazwa czesci | Materiat
C-D () (4) (5;(7)(8)6@ @Ej 62 6@ 67\/. ﬁa} 1 kofpalk amortyzatora poliuretan |I.‘Jb stal S45C/PA66(M8)/poliuretan(M10+14)
T 7T rj]—] [ I ‘ 2 rdz_en kotpaka stal narzedziowa/brak dla M8
3 | O-ring guma NBR
?] : - — ‘ 4 ttoczysko stal nierdzewna dla M8+27/stal S45C dla M33+42
5  pierscieri osadczy stal sprezynowa/brak dla M8+10
‘ 6  pokrywa przednia aluminium/mosiadz dla M8/stal narzedziowa M10
— 7 | uszczelnienie ttoczyska 1  poliuretan/brak dla M8
‘ 8 uszczelnienie ttoczyska 2 guma NBR
| ; ‘ 9 | O-ring guma NBR
oy ANA R - - - i 10 prowadzenie tfoczyska mosigdz
L\.,S/; "\.6 2@ Cé)‘[\ :1) 6) 66) IJ_@ 11 Eakretka i stal ;1541
AC) ‘ 12 korpus stan narzedziowa
13 akumulator spienione PVC
7 W — N P DN s S A i
r\1 / K?} 4 Ka 9/ : “‘L) Uﬂ) [\1* 4 \'D f\‘liﬂ/ I\ZP/ (%2‘ ‘2)@ ‘ 12 :::;zdo sprezyny ;::Islj)iéiynowa
| ‘ 16 prowadzenie aluminium/mosigdz dla M8+12
z - 5 - " 17 | ptaszcz wewnetrzny rura bezszwowa/stal narzedziowa dla M8+14
T g P N . ‘ 18 sprezyna stal sprezynowa
N 19 kulka stal stopowa GCr15
- ; - - ! ‘ 20 O-ring guma NBR
1] ] 21 S$ruba regulacyjna stal niskostopowa
1 Il L | | | \ 22 $ruba regulacyjna stal niskostopowa
OOICOTOENT 190300 29 B poiyweyns moia:
- i T \ 24 $ruba stal niskostopowa
25 | pokretto odlew aluminiowy
\ 26 podktadka brak/stal SUS304 dla M10+14

Krzywe zaleznosci pomiedzy predkoscig uderzenia a pochtaniang energig

ACA0806-2~ACA1625-2

ACA0806-1~ACA1625-1

T 45 7 — 45
5 s T ACA1625: E 10
S 35 ——+-——— i/ Z 35
w30 | w30
L22r I g 22
[} | o

o 18 o 18
§16 _______ 4&;15
S2f - =P
o )

}3 10—+~ :g 10
g 2
w w

= 2 x 2
= 1 S s 1

| l
0.7511.5
Predkos¢ V [m/s]

IACA1007-2
IACAD806-2

0 0.2

Maks. pochtonieta energia E [Nm]

ACA0806-3~ACA1625-3

N WWh b
Lo mom

N
[x8]

A A

= NWOD _ ON o

625-3

Predkos¢ V [m/s]

Predkos$é V [m/s]

AIlr'TAC
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ACA2020-1~ACA3650-1 ACA2020-2~ACA3650-2
— 350 — 350
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w 2201 220
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o1 o1
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- I -
= 307 = __%:I:::: ____ = 30
0 0305 115 234 0 0203 1 2

Predko$é V [m/s]

Maks. pochtonieta energia E [Nm]

Predkosé V [m/s]

ACA2020-3~ACA3650-3

A
8@0—‘!\)-&0\"-4090

70

[slelalelelelelele]
t

0.150.25
Predkosé V [m/s]
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Pochtanianie energii w trakcie skoku amortyzatora

8.0 80.0
Zeof RSN S L60.0
E Linia energii
T S e +40.0
3
w 2.0 r20.0
2

0.0 i . h Lo.o

0.0 5.0 10.0 15.0 20.0
Droga skoku amortyzatora [mm]
Rysunki wymiarowe amortyzatorow
ACA
] |
[ s S| B ) I <
® !
€' | ET-"J(pod klucz) E L
B D
- C -

Energia [J]

SERIA

AG

Amortyzatory hydrauliczne

Uwaga: na wykresie obok pokazano krzywa sity i skumulowanej
wartosci pochtonietej energii w trakcie skoku przyktadowego

amortyzatora. Krzywa pokazuje, ze w momencie przytozenia

sity do amortyzatora zaczyna on tagodnie wyhamowywac
amortyzowany obiekt w skutek liniowo narastajgcej sity

amortyzacji.
T
e

K

kotpak z tworzywa

F|_J(pod Klucz) E
D

c

Model\ Model\
\wymiar \wymiar

ACA0806 M8x1.0 6 460 320 5 4 ACA3325 M33x1.5 25 148 815 85 10 10 27.8
ACA1007 M10x1.0 7 560 410 5 4 \ 85 7.5 \ 14 | ACA3350 M33x1.5 50 213 1215 85 10 10 27.8 15 41 \ 25\
ACA1210 M12x1.0 10 63.0 470 5 4 3 100] 75 | 17 ACA3625 M36x1.5 25 148 815 85 10 10 278 15 46 25
ACA1215 M12x1.0 15 79.0 580 5 4 \ 1100 7.5 17 | ACA3650 M36x1.550 213 1215 85 10 10 27.8 15 46 25 |
ACA1412 M14x1.5/12 80.5 625 5 6 | 4 120 120 19
ACA1416 M14x1.5 16 925 705 5 6 | 1120 120 19
ACA1420 M14x1.5/20 1030 770 5 6 | 4 120 120 19
ACA1616 M16x1.5 16 100.5 785 5 6 | 140 120 21
ACA1620 M16x1.5 20 1090 830 5 6 5 140 120 21
ACA1625 M16x1.5 25 1250 940 5 6 | 140 120 21
ACA2020 M20x1.5/20 1125/ 845 7 6 | 6 180 150 26
ACA2025 M20x1.5 25 1225 895 7 6 1180 150 26
ACA2030 M20x1.5/30 142.0 1040 7 6 | 6 180 150 26
ACA2040 M20x1.5 40 167.5 1195 7 6 1180 150 26
ACA2525 M25x1.5/25 1230890 8 6 | 6 230 160 32
ACA2550 M25x1.5 50 183.0 1240 8 6 | 1230 160 32
ACA2725 M27x1.525 1270 930 8 6 | 8 245 170 36
ACA2750 M27x1.5 50 192.0 1330 8 6 | 245 170 36
ACJ
— e ——-
:GE*I | j é : I
g FI~ - (pod klucz) E K _g =
B F ~.J (pod klucz)
kotpak B D o v —— == E
c otpak z tworzywa - D —
- - c
Modgl\ ‘ A B‘ c ‘ D £ r Modgl\
\wymiar \wymiar
ACJ1007 M10x10 7 670 455 110 4 3 | 85 7.5 14 ACJ3325 M33x1.5 25 156.0 820 16 10 10 27.8 15 41 25
ACJ1210  M12x10 10 740 520 110 4 1100 75 17 ACJ3350 M33x1.5 50 221.0 122.0 16 | 10 10 27.8 15 41 25 |
ACJ1412 M14x1.5/12 910 665 115 6 4 120 120 19 ACJ3625 M36x1.5 25 156.0 820 16 | 10 10 27.8 15 46 25
ACJ2020 M20x1.5 20 1245 90.0 135 6 | 1180 150 26 | ACJ3650 M36x1.5 50 221.0 1220 16 10 10 27.8 15 46 25 |
ACJ2525 M25x1.5(25 1325 920 145 6 6 230 160 32 ACJ4225 M42x15 25 1615 855 16 | 12 12 348 15 50 25
ACJ2550 M25x1.5 50 1925 127.0 145 6 | 1230 160 32 | ACJ4250 M42x15 50 22651255 16 12 12 348 15 50 25 |
ACJ2725 M27x1.5/25 1370 965 145 6 = 8 245 170 36 ACJ4275 M42X1.5 75 29151655 16 | 12 12 348 15 50 | 25
ACJ2750 M27x1.5/50 202.0 1365 145 6 | 1245 170 36
Strona5z8
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Rysunki wymiarowe tulei zderzakowych

F-ACA42FA

A
- B _ - C
A
i
+ ol b — |
1| 7/
B C
F-ACA36FA
3
45 ’T*
7 (o} @ I
- f}_ }i
=t
’—'9\7\0
4-08.5/ M36x1.5L1_§I

SERIA AG

Amortyzatory hydrauliczne

Model\\wymiar A B C
F-ACA08LM M8x1.0 11 14
F-ACA10LM  M10x1.0 14 16
F-ACA12LM  M12x1.0 17 20

Model\\wymiar A B \ C \ D

F-ACA14LM  M14x1.5 19 = 27 18

F-ACAI6LM |M16x1.5 21 32 20

F-ACA20LM  M20x1.5 26 = 35 25

F-ACA25LM |M25x1.5 32 45 31

F-ACA27LM  M27x1.5 36 | 50 35

F-ACA33LM  M33x1.5 41 80 40

F-ACA36LM  M36x1.5 46 | 80 45

Dobor amortyzatora dla sitownika nieobcigzonego masg

Tabela teoretycznej energii generowanej przez nieobcigzony dodatkowg masg sitownik zasilany cisnieniem 0.6 MPa [J], [N.m]

@ttoka

6
8
10
12
16
20
25
32
40
50
63
80
100
125
160
200
250
320

6 7
0102 0.119
| o181 o021
0283 0330
| 0407 0475
0723 0.844
| 1130 1320
1770 2.060
| 2890 3380
4520 5.280
| 7070 8240

11.200 | 13.100
| 18100 21.100
28300 | 33.000
| 44200 | 51500
72.300 | 84.400
1113.000 131900
176.600 206.100
1289.400 337.600

produced by

10
0.170
0.301
0.471
0.678
1.210
1.880
2.940
4.820
7.540
11.80
18.700
30.100
47.100
73.600
120.600
188.400
294.400
482.300

Skok amortyzacji

12 15 16

0203 0254 0271
0362 0452 0482
0565 0.707 0754
0814 1017 1085
1450 1.809  1.929
2260 2826 3014
3530 4416 4710
5790 7235 7717
9.040  11.300 12060

14100 17.700 18.840

22.400 28.000 29.910

36200 45200 48230

56.500 | 70.700 | 75.360

20
0.339
0.603
0.942
1.360
2.410
3.770
5.890
9.650
15.100
23.600
37.400
60.300
94.200

88.300 ‘1104400 ‘117.800 ‘147.200
144.700 180.900 '192.900 241.200
226.100 ‘2824600 ‘301.400 ‘376800
353.300 441.600 471.000 588.500

AIlr'TAC

25
0.424
0.754
1.180
1700
3.010
4710 |
7.360
12.100
18.800
29.400
46.700
75.400
117.800
184.000
301.400
471.000
735.900

30 40

0509 0678
0904 1210
1413 1.880
2035 2710
3617 4820
5652 7.540
8831 11.800

14470 19.300
22,600 | 30.100
35330 47.100
56.080 | 74.800
90.430 120600
141.300 | 188.400
220,800 | 204.400
361.700 | 482300

| 565200 | 753.600

50
0.848
1.510
2.360
3.390
6.030
9.420
14.700
24.100
37.700
58.900
93.500
150.700
235.500
368.000
602.900

75

1.270
2.260
3.530
5.090
9.040
14.130
22.100
36.200
56.500
88.300
140.200
226.100
353.300
552.000
904.300

942.000 1413.000

883.100 1177.500 | 1471.900 '2207.800
578.800 ‘7234500 ‘771.700 ‘964500 1205.800 ‘1446.900 ‘1929200 2411.500 3617.300

energia sitownika bez masy

" >

energia sitownika z masa
l;.:..' - =07

Przyktad:

Jedli cisnienie zasilania wynosi 0.6 MPa, $rednica
tloka @40mm, sitownik nie jest obcigzony
dodatkowg masg i amortyzujemy go na skoku 12
mm, taki uktad generuje 9.040 N.m [J]. Zgodnie z
tabelg na str. 2 amortyzatorem, ktéry spetnia
kryteria skoku i pochtanianej energii jest ACA1412.
Uwaga: w petni obcigzony masg sitownik moze
generowac nawet 2-krotnie wiekszg energie.

Strona6z8
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Dobor amortyzatora dla sitownika obcigzonego masa

Uderzenie poziome

Uderzenie poziome bezwtadnosciowe

V L

—_—

m
[OHO)

Masa uderzajaca [kgl: m
Predko$¢ uderzenia [m/s]: v

Energia kinetyczna [J1: E = %'72
Praca [JI: E>=0
Energia catkowita [J1: E=E/+E

Uderzenie bezwtadnosciowe z sitg

vV L

) ()

F= m_b E|:7:|:I

Masa uderzajgca [kgl: m
Predkos$¢ uderzenia [m/s]: v
Energia kinetyczna [J1: E = %”2
Praca [J]: E,=FXxL
Energia catkowita [J1: E=E +E>

Legenda:
Parametr \ Opis Jednostka miary
m masa uderzajgca kg
‘ v predkos¢ uderzenia ‘ m/s
E energia catkowita JIN.m]
‘ Eq energia kinetyczna/energia potencjalna ‘ JIN.m]
E; praca JIN.m]
‘ g przyspieszenie ziemskie ‘ 9.8 m/s?
F sita np. sitownika - (1t x D? x P)/4 N
\ D $rednica toka | nn
P ci$nienie powietrza MPa
‘ L skok amortyzatora ‘ m
h wysokos¢ spadku m
‘ T moment ‘ Nm
N obrét na minute rpm
‘ R odlegto$¢ pomiedzy Srodkiem obrotu a punktem uderzenia ‘ m
1 moment bezwtadnosci | = (m x r?)/2 kg*m?
‘ w predkos¢ katowa w = 21N/60, 90°=1.57 rad/s l rad/s

AIlr'TAC
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Uderzenie pionowe

Uderzenie pionowe grawitacyjne

Masa uderzajgca [kgl: m

Predko$¢ uderzenia [m/s]:v
Energia kinetyczna [J]:
Praca [J]:

Energia catkowita [J]:

Ej=mxgxh
Ey=mxgxL
E=E+E

Uderzenie grawitacyjne z sitg

Masa uderzajaca [kgl: m

Predkos¢ uderzenia [m/s]:v

_ mxv?

Energia kinetyczna [J]: By ==

Praca [JI:

Energia catkowita [J1:

E, =(mg+F)XxL
E=E1+E

SERIA AC

Amortyzatory hydrauliczne

Uderzenie po tuku

Uderzenie dzwignia

Masa uderzajaca [kgl: m

Predko$¢ uderzenia [m/sl:v = R X w

Energia kinetyczna [J1: E; = IX:’Z
Praca [JI: E, = %
Energia catkowita [J]: E=E+E

Uderzenie rotacyjne

Masa uderzajaca [kg]: m

Predkos¢ uderzenia [m/sl:v = R X w

Energia kinetyczna [J1: E = 'szz

Praca [J]: E,= %

Energia catkowita [J1: E=E/+E
Strona7z8
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Instalacja i uruchomienie

1. Zakres skali regulowanych amortyzatoréw ACJ wynosi od 0 do 9(8). Fabrycznie ustawiony jest na
pozycji 6(4) gdzie 0 oznacza najdelikatniejszy, a 9 najtwardszy.

2. Wiasdciwy dobér amortyzatoréw moze zapewni¢ ptynne hamowanie i dobre wiasciwosci amortyzujgce.

3. Jedli obserwuje sie odskok na poczatku suwu, oznacza to ze rzeczywista efektywna masa jest zbyt
wysoka. W takim przypadku amortyzator ze statym ttumieniem ACA do duzej masy (ACA*-3) nalezy
zastgpi¢ tym do duzej predkosci (ACA*-1), natomiast amortyzator z regulacja ttumienia nalezy ustawic
na bardziej miekki, czyli blizszy 0.

4. Jesli obserwuje sie odskok na koricu suwu, pokazuje to, ze waga rzeczywista jest zbyt niska. W takim
przypadku amortyzator ze statym ttumieniem ACA do duzej predkosci (ACA*-1) nalezy zastgpi¢ tym
do duzej masy (ACA*-3), natomiast amortyzator z regulacjg ttumienia nalezy ustawi¢ na bardziej
twardy, czyli blizszy 9.

5. W pracy amortyzatora nalezy unika¢ obcigzeh promieniowych dziatajgcych na jego ttoczysko. Kat
uderzenia musi sie zawiera¢ w granicach +3°. Amortyzatory powinny by¢ bezpiecznie zamocowane.

6. Zakres temperatury roboczej wynosi od -10 do 80°C.

7. Aby przedtuzy¢ zywotno$¢ amortyzatora, ttok powinien zatrzymywac sie 1 mm przed koricem skoku.
Zalecane jest stosowanie tulei zderzakowej.

8. Jesli dwa lub wiecej amortyzatordw jest zainstalowanych po tej samej stronie, upewnij sie, ze dziatajg
symetrycznie.

9. Nie mozna malowa¢, spawac czy czysci¢ Srodkami antykorozyjnymi korpusu i ttoczyska
amortyzatorow.

10. W przypadku montazu nie mozna obcigza¢ amortyzatoréw momentami wiekszymi niz te w tabeli
nizej. Wieksze momenty mogg doprowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia.

Maksymalny moment wkrecania

Model amortyzatora Gwint korpusu amortyzatora INm]
ACA0806 M8x1.0 2.0
| ACA1007, ACJ1007 M10x1.0 \ 35
ACA1210, ACA1215, ACJ1210 M12x1.0 8.0
‘ ACA1412, ACA1416, ACA1420, AC)1412 M14x1.5 ‘ 11.0
ACA1616, ACA1620, ACA1625 M16x1.5 15.0
‘ ACA2020, ACA2025, ACA2030, ACA2040, ACJ2020 M20x1.5 ‘ 24.0
ACA2525, ACA2550, ACJ2525, ACJ2550 M25x1.5 40.0
‘ ACA2725, ACA2750, ACJ2725, ACJ2750 M27x1.5 ‘ 63.0
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