Instrukcja obstugi

Wykrywacz sygnatow

Model: X11

Przeczytaj przed rozpoczeciem pracy.
Niniejsza instrukcja zawiera wszystkie niezbedne informacje, aby bezpiecznie i efektywnie

korzystac z urzadzenia.
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1. Przeznaczenie urzadzenia

Detektor wielofunkcyjny X11 to poreczny, a zarazem bardzo czuty wykrywacz fal radiowych i pol

magnetycznych, przeznaczony dla:

e stuzb ochrony i policji,

e detektywow i audytorow bezpieczenistwa,

e uzytkownikow prywatnych - do lokalizowania ukrytych podstuchéw, kamer i nadajnikow

GPS (Global Positioning System = Globalny System Pozycjonowania).

Urzadzenie spetnia normy klasy wojskowej i policyjnej, gwarantujac wysoka skutecznosc

w lokalizacji urzadzen:

¢ podstuchowych,

e |okalizacyjnych,

e bezprzewodowych kamer (1,2 GHz / 2,4 GHz / 5,8 GHz)

oraz tzw. ,dormant (uspionych)” trackeréow wysytajacych sygnat rzadko.

2. Widok i opis elementow

Nr Element

1 Antena RF

2 Antena magnetyczna (searchlight = ,szperacz”)

Lampa sygnalizacyjna LED (Light-Emitting

Diode = dioda elektroluminescencyjna)

Okno wykresu fali LCD (Liquid Crystal
Display = wyswietlacz ciektokrystaliczny)

5 Przetacznik trybu dzwieku

6 Przycisk automatycznej kalibracji

Opis

Standardowa antena do detekgiji fal

radiowych.
Umozliwia wykrywanie pdl
magnetycznych i metalu.

Informuje o wykryciu sygnatu.

Graficzny podglad sygnatu w czasie

rzeczywistym.

Wiacza/wytacza alarm dZzwiekowy

lub wibracje.



Nr Element Opis

Dobiera optymalng czutosc bez

udziatu uzytkownika.

o Reczna regulacja czutosci i
7 Pokretto regulacji fali T
rozciggniecia wykresu.

. o Diody: zielona - zasilanie OK,
8 Wskaznik zasilania o -
czerwona - niski poziom baterii.

9 Wytacznik zasilania ON/OFF (Wt./WYL.) Uruchamia lub wytacza urzadzenie.

) ) Gniazdo audio + gniazdo zasilania
10  Port 3,5 mm (stuchawki/tadowanie)
USB-C.
Wskazowka: Port 10 jest wspotdzielony - podczas tadowania nie mozna podtaczyc

stuchawek.

3. Uruchomienie

1. Zamontuj anteny:
o Wkrec¢ antene RF w gniazdo RF.
o Wt6z antene magnetyczng w gniazdo oznaczone ,MAG".
2. Wiacz zasilanie: przesun przetacznik ON/OFF do pozycji ON.
- Zielona dioda (8) potwierdza poprawne napiecie.
3. Przeprowadz auto-kalibracje: nacisnij przycisk (6).
- Po kilku sekundach wykres w oknie (4) ustabilizuje sie.
4. Regulacja reczna (opcjonalnie): pokrettem (7) dostosuj czuto$¢ do warunkow pracy.
5. Tryb dzwieku: przetacznikiem (5) wybierz ON (alarm dzwiekowy) lub OFF (bez dZzwieku).
6. Podtacz stuchawki / tadowarke: uzyj portu 10.

Uwaga: Silne pola elektromagnetyczne (np. przy transformatorach) moga chwilowo zaktocic¢

kalibracje - oddal urzadzenie, a nastepnie powtoérz auto-kalibracje.



4. Wykrywanie sygnatow radiowych (RF)

1. Po uruchomieniu podtacz antene RF.

2. Jesli lampa LED (3) swieci zbyt stabo/lampka miga za szybko - nacisnij Automatyczna
kalibracja (6).

3. Przetaczaj Tryb dZzwieku (5), aby wybrac alarm dZzwiekowy lub wibracje.

4. Im szybsze miganie i gtosniejszy dzwiek, tym blizej Zrédta.

5. Amplituda na wykresie (4) wskazuje site sygnatu; ksztatt - rodzaj transmisji.

6. Pokretto (7) stuzy do zaawansowanej analizy (domyslnie 0,5 ms).

7. Przed rozpoczeciem skanowania wytacz pobliskie telefony i routery, aby uniknac

fatszywych alarmow.

5. Wykrywanie magnetyczne

1. Odtacz antene RF i podtacz sonde magnetyczng (2).

2. Urzadzenie samoczynnie przetaczy sie w tryb magnetyczny; dioda w sondzie sie zaswieci.

3. Powoli ,przeskanuj” powierzchnie:
- siedziska, panele samochodu, szczeliny mebli.

4. W trybie magnetycznym urzadzenie reaguje na obecnosé magnesow i metalowych
wktadek nawet bez aktywnego sygnatu RF.

5. Wskazowka: Lokalne podwyzszenie sygnatu zwykle oznacza miejsce montazu trackera
GPS.

6. tadowanie akumulatora

1. Gdy czerwona dioda (8) miga - bateria jest na wyczerpaniu.
2. Podtacz oryginalny kabel USB-C do portu 10 i tadowarki 5 V.
3. Czerwona dioda swieci podczas tadowania; niebieska oznacza petne natadowanie.

4. Czas petnego cyklu tadowania: ok. 2 h.



7. Gtowne cechy

e Szeroki zakres detekcji 1 MHz - 12 GHz.

e Wysoka czutosé: = -73 dBm (0,03 mW).

e Antena magnetyczna z ,searchlight” (szperaczem) utatwia inspekcje trudno dostepnych
miejsc.

¢ Wizualizacja przebiegu sygnatu w czasie rzeczywistym (LCD).

e Alarm swietlny, dZzwiekowy lub wibracyjny - 15 poziomow.

e Skuteczna detekcja: GPS, 2G/3G/4G, Wi-Fi, Bluetooth, mikrokamery.

8. Dane techniczne

Parametr Wartos¢

Zakres czestotliwosci 1 MHz - 12 GHz
Dynamiczny zakres >73dB
Minimalna moc wykrywana < 0,03 mW
Detekcja kamer 2,4 GHz 0-25m?
Detekcja kamer 1,2 GHz 0-36m?

Detekcja sygnatéw komérkowych 0 - 25 m?

Czutosé¢ sondy magnetycznej 0 - 150 mm

Tryb wskazan 15 LED / wykres / dzwiek / wibracja
Zasilanie Akumulator Li-lon 3,7 V

tadowanie USB-C5V

Prad pracy 120 mA

Czas pracy 2-5h

Materiat obudowy Stop aluminium



Parametr Wartosc

Wymiary 117 x 71 x 17,4 mm (bez anteny)

Masa 192 g

9. Rozwigzywanie problemow

Problem Mozliwa przyczyna
Brak reakcji urzadzenia Bateria roztadowana

Ciagte alarmy w trybie Silne Zrédto sygnatu w

RF poblizu
Brak detekcji w trybie Nieodpowiedni dystans
magnetycznym sondy od powierzchni

Tryb OFF lub wtyk

Stuchawki bez dzwieku )
nieosadzony

10. Bezpieczenstwo i konserwacja

Rozwiazanie

Nataduj akumulator (rozdz. 6).

Oddal sie, ponownie skalibruj (6).

Zbliz sonde maksymalnie do
skanowanej powierzchni (O -

5 mm).

Przetacz tryb (5) na ON, sprawdz
wtyk 3,5 mm.

¢ Nie otwieraj obudowy - grozi uszkodzeniem i utratg gwarancji.

e Chron urzadzenie przed wilgocia i skrajnymi temperaturami (-10 °C - +50 °C).

e Czysc¢ miekka, sucha sciereczka. Nie uzywaj detergentow.

¢ Nie przechowuj w poblizu silnych magnesdéw ani urzadzen nadawczych o duzej mocy.



