4 Termipol 2. Opis panelu Nr|Symbol Opis
pov— OUT1 |Kontrolka wyjscie 1

Regulator temperatury PID Serii G KN OUT2_[Konirolka wyjScie 2
————— S 1 AL1 Kontrolka alarm 1
i . AL2 Kontrolka alarm 2
1. Szybki start 8 = Afomios
1) Podtacz przewody zasilajace, czujnik oraz wyjscia o 2| SET | Klawisz funkeyjny
t . 3 Klawisz aktywaciji /
sterujgce. « Zmiany / Autotuning

2) Przedz do ustawien menu Klawisz w gore /

~
4 R RUN / STOP
i dostosui try- a o 5] ¥ Klawisz w dot
I dostosu) parametry: a B 6 SV Warto$¢ zadana
7 PV Wartos$¢ aktualna

b) RCE - rodzaj wyjscia sterujacego Ustawienia zaawansowane
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| . . YRR . .
. (W trybie pomiaru naci$nij i przytrzymaj klawisz 35 >3s)
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c) ok - tryb sterowania
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1
|
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a) InP - typ czujnika temperatury ! e oTermipo
|
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1
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1
1
|
1
1

Ab isaé ustawieni o ¢ 53 Nr| Symbol Opis Zakres |Domysinie
i Aby zapisac ustawienia nacisnij i przytrzymaj 339>3s RloskE] w36 SEEREIR
: Ustawienie temperatury zadane;j : 20| ArE 0:Przekaznikowe 0-2 0
. 3) W trybie pomiaru kliknij klawisz &8 aby ustawic ;533'?
| temperature zadang SV. —
_ temperature 2 a—d—a _a_S ———————————————————— 21| HE ! |Tryb ALARM1(Tabela alarm) 0~5
3. Ustawienia 22| AEZ |[Tryb ALARM2 (Tabelaalarm) | 0~5
W trybie pomiaru nacisnij i przytrzymaj klawisz >P§ss. Edycja 23| dF |Punkt dziesietny 0~3
param.et’ru kliknij Edyt.uj parametry klawiszami &3, §2- Zapis o4| dEr Wspgﬁ’fcz_ynnik PV’FUZZY 0.0-2.0 10
ustawien przytrzymaj klawisz >3s. stabilizacja wskazan
Ustawienia podstawowe 25| FE Wfp°+czynn'k fittru 0~255 10
N Symbol Opis Zakres | Domysinie IR jic;z‘g:tiz ooF T
1| AL | |Wartos¢ alarm 1 FL~FH| 10 HE Zaloky od
Ci - ;
2| HY ! |Histereza alarm 1 0~1000 1 2r| ro  |Limit dolny pomiaru czujnika |
3| Ad ! |Typalarm 1 0~12 3 28| FH |Limit gérny pomiaru anzlﬁjzrﬁk(;d 1200
4 L Wartos¢ al 2 FL~FH 5 imi
ALZ |Wartos¢ alarm L 29| hrl Limit dolny zakresu odezytu | 0, -, =5
5| HYZ [|Histereza alarm 2 0~1000 1 analogowego
6| Ad2 [Typ alarmu 2 o6 | 4 30| brH [ IO Fakresu ode | Fy i | 1200
7| P5S |Korekta czujnika FL~FH 0 31| oll Limit dolny amplitudy pradu - 0
8| I{nFP |Typ czujnika Tabela K1 - wyjscia : 5.0~100.0
Tryb sterowania 32| alH L|rr_1!t gorny amplitudy pradu 0.0~105.0 100
0:0N/OFF Grzanie ; Wy|SCIan
1:PID Grzanie ; Autotuning
2:0N/OFF Chiodzenie (Gdy 33| 5E  |0: Manualny _ 0~1 0
9 E kompresor to parametr PT) 0~5 1 1: Autorr}gtyczny przy starcie
o 3:PID Grzanie OUT1/Chtodzenie Predkos¢ algorytmu PID
OouT?; 0: (N) brak;
4: Chtodzenie w przypadku 1: (S) wolno;
przegrzania ; o 2: (SS) bardzo szybko "
5:PID Chiodzenie; 34| 5Pd 3! (sS) najwolniej 0= L
_ |Tryb kontroli : AUTO~A 4: (F) szybko;
10| A-A |0:AUTO ; 1:MAN ; 2:AM (auto M AUTO 5: (FF) bardzo szybko;
manual) 6: (FFF) najszybciej
Czion P - Zakres Typ algorytmami PID
M 7 proporcjonalnosel ey | S I e L 7
12 { Czion | - Czas catkowania 0~9999 120 s 1: standardowy (STD)
13| d |Czlon D - Czas rozniczkowy | 0~9999 30 %rytr:n’etycz.ny PID
Och d : poznienie wyjscia
14| 5''g UI(c;agour.\a przec przegrzaniem 0~9999 5 36| PE |chtodzenia (zalezne od trybu | 0~9999 0
PV > SV+OVS -> Wyjscie STOP OT) (s) _ _
Czas cyklu pracy wyjscia 37| LAd Szypkgsc transmisji 0:4800 1: 0-2 1
15| P OuUTH1 1~200(s.) 20 9600; 2..1 9290
L SSR; 1s; ' 38| Add |Komunikacja Modbus ADD 1~247 1
Przekaznik: 4-200s ; [Epe—— Kagii
— o_L ystosci komunikacji, -
16| [P |G2as cyklupracy wyjscia 1y a0 20 39| FrES |, N0 1: ODD 2 : EVEN 0-2 0
\(/)VUT,Z* K chiod : Dane komunikacyjnych
or spofczynnik chiodzenia - ~ |1.funkcja zarezerwowana;
7 P wyjscia OUT2. 1~100 A 40| dtl 2.sekwencja bajtow O 0
Histereza dla trybu ON/OFF 3.funkcja zarezerwowana.
(0T=0,2,3) Gdy tryb sterowania } Auto-kalibracja dla syg. oM
18| b |OT=3:(PID Grzanie 1000~10 5 41| [AE |analogowych (nie dot. 1Y) N
OUr'tI'1’/’C:11%_oSzeme O(jUT?)_ - 00 czujnikow temp TC/RTD)
wartosc nisterezy oanosni sig¢ ao . ry 3
wyjécia OUT 2 (chlodzenie) 25| A I M INSeTIose Sy g Rve)s YES/IOK | YES
= autokalibraciji
Blokada funkcji. Max. wartosé sva. wei
0001: Blokada SV ; 0010: Menu 43| [AH - Wartosc syg. wej. YES/OK | YES
ustawien tylko do odczytu autokgllbracll
19| LLE |0033: Wejscie do menu 0~9999 0 44| GG |Przycisk R/S 0:Wylaczone 01 0
zaawansowanego 1:Wigczone
?1b23: Reseht do ustawien 45| "'E- |Wersja oprogramowania - -
abrycznyc

[ Szybki start - najwazniejsze funkcje.



4. Typy czujnikow

5. Typy alarmow

Typ Symbol Zakres Rozdzielczosé Kod Typ alarmu Wykres
K1 Ei -50~1200 1°C v HY 1 oy
1 Alarm goérny AN A "co
K2 Ee -50.0~999.9 0.2°C sV AL
[ - o ) 4+ HY |
) = 071200 e 2 | Alarm dolny A AR
J2 e 0.0~999.9 0.2°C AL sv
= N : Alarm gorny Y+
E1 t! 0-850 1c 3 powigzany z SV A A "’c‘ﬂ
E2 EC 0.0~850.0 0.3°C SV Sv+AL
; - Alarm dolny T fHY) PV
T1 Ei -50~400 1c 4 powigzany z SV A JaN co
T2 L2 -50.0~400.0 04°C SwAL ¥
= : - - Alarm przedziat rozbiezny FHY | IHY %
B fa) 250~1800 1°C 5 powigzany z SV A A "";:‘{,
- SV-AL SV SV+AL
- -10~1700 1c Alar_m przedziat zbiezny JHY ¥ THY .
S 5 -10~1600 1°C 6 | powigzanyz SV A4 LA s
N1 Al -50~1200 1°C AL1 Alarm dolny Y ® THY 3 v
° 7 5 0
N2 nc -50.0~999.0 0.2°C /p*r';gd/;';fm gorny A 4 A c
PT100-1 FE -200.0~600.0 0.2°C AL1 Alarm dolny THY * THY Y oy
PT100-2 PEC -200~600 1°C 8 ﬁ}tédé:;rgvgg;gﬁy LSV AL & AL c
JPT100-1 | JPE{ -200.0~500.0 0.2°C o 25 ﬁ:arm gélrny JHAY § TAY L
JPT100-2 | PEZ -200~500 1°C powiazf,:;n z S?,ny s & A c
1 mIic -50.0~150. o AL1 Alarm dolny THY * THY =
CUs0 CU5 1 50.0-150.0 0.2¢ 10 | AL2 Alarm gérny A AN A "'c‘ﬂ
CU50-2 ruse -50~150 1°C powigzany z SV ALl SV SV+AL2
i _ . AL1 Alarm gérny
cuto0-1 | [UO -50.0~150.0 0.2°C 1| AL2 Alarm dolny 1““ - ¢HY£ Py
cut00-2 | CuUo2 -50~150 1°C ALl sV AL2
- - AL1 Alarm dolny
0~50mV A -1999~9999 12bit 12| AL2 Alarm gorny x HY | < {HY 1 ey
0~400Q rE -1999~9999 12bit powigzany z SV SV-ALL SV SV+AL2
*nieaktywne f',f’g"féi(',i};,ﬂ;fg 5 N
6. Schemat podtaczenia A VAV W
CURALARM T oUT { ALARM2 { ouT1 | 5|43 /21
{NO coM NC | | SSR, | {NO CoM NC | | SSR, | § é \(L F‘;?,Lﬁ'é”
0/9/8,7/6/5/4/3/2 1 112/3(4|5/6/7|8[{9|10 S PPN T DT G ,
' ] : : - 413} 0111PNO
: é ‘\& : : J; \L : Ea :\-—ALARMZ
Femmeemmmmemeeeee.gIIIZIIZZIzz 222238 i freeseccececmmammatIIIIIIIIIES T S o) 414 E 12 oM
CZUJNIK ZASILANIE ! CZUJNIK ZASILANIE ot i Bl
i TC/RTD /Q ?\ ? ! 230VAC { TC/RTD Q/Q ?\ ? i 230vAC T CZUNIK /
1918(17(16/15(14(13/12/11/10 1/12|13(14|15|16/17|18{19|20 TC /RTD Q.
ilTCl lcémnvouvccamuvoill ElTCl ]Jcc?MNvOchc6MNvoiil 10/9 |8 7A§
: o | ouT2 ouTT N L : o | ouT2 ouT:T ' N L ; :
o LR =V 2 LT 2 el etu wo.
. : P E Lv\/\] ALARM 1!
iA B B iA B _ B P s '
A B B
typ: G9 c E H typ: G8 c E H """"""""""
- - - G1
7. Dodatkowe informacje _ w cer
1. Tryb STOP - W trybie pomiaru naciénij i przytrzymaj klawisz 8+ Wymiary , .
o R Otwér montazowy
, aby przejs¢ do trybu STOP, wyswietlacz SV wyswietli Panel Obudowa w05
.JEOP”, glowne wyjscie sterujgce zatrzyma sie. Nacisnij i o o I:I « Yo
przytrzymaj przycisk &9 , aby wyjs¢ z trybu STOP. W trybie A p—f— =] [T
STOP wyjscie alarmowe dziatajg normalnie. — A _ —
[ =00 O
3. Autotunig - Automatyczne dobieranie wartosci PID. Nacisnij i ‘ 0
przytrzymaj klawisz >3s, aby wejs¢ w tryb. Przed procedurg E 9;"
autotunigu nalezy ustawi¢ regulator w tryb STOP, wartos¢ PV
powinna spetnia¢ warunek: gdy tryb pracy to grzanie, PV musi | l
by¢ mniejsze niz SV, gdy tryb pracy to chlodzenie, PV musibyé v N z
wieksze niz SV.
¢ Model[ A [ B [ C [ D [E[F | G |[Hum| J Kmn)
4. Komunikat L LLL /HHHH - Uszkodzony, btednie podpiety G1 |48 1 48 | 73 16,566,544 | 45 | 25 | 45 | 25
czujnik temperatury, przerwa w obwodzie lub temperatura poza G8 |48 |96 | 73 | 6,5 66,9 90 |91,5] 25 | 45 | 25
zakresem. G9 |96 |96 | 73 |6,5166,5 90 [91,5| 25 |91,5| 25

5. W przypadku czujnikéw dwuprzewodowych RTD nalezy
zmostkowac piny B.

www.termipol.pl

Termipol
42-700 Lubliniec
ul. Powstaricow Slaskich 64

tel. : +48 343930015
tel. kom. : +48 601 913 288
email: info@termipol.pl




