INSTRUKCJA OBStUGI
DRON RC JJRC H36 MINI 2.4GHz 4CH 6 AXIS

PARAMETRY TECHNICZNE

o Wiek: 14+ lub z dorostym

¢ Zasieg: do 30m

e Czas lotu: 5min

o Czas fadowania: ok. 45min

e Zasilanie dronu: akumulator 150 mAh 3.7V

e Zasilanie kontrolera: 2x bateria AA (brak w zestawie)
e Czestotliwo$¢ pracy nadajnika: 2.4 GHz

¢ Maksymalna moc nadajnika: 1 dBm

ZAWARTOSC ZESTAWU
DRON KONTROLER
LADOWARKA USB INSTRUKCJA OBStUGI
SMIGLO x4 AKUMULATOR

1. Gdérna obudowa
2. Dolna obudowa
3. Ostrze

4, Ostona

5. Akumulator

6. Silnik

' ' tadowarka USB

2x $Smigto A 2x $migto B

Kontroler

INFORMACIJE PRZED URUCHOMIENIEM DRONA
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Na zewnatrz: zwro¢ uwage na odpowiednie warunki
atmosferyczne.

W pomieszczeniach: nie uruchamiaj drona w poblizu oséb,

zwierzat oraz innych obiektow.

Nie uruchamiaj drona podczas opaddéw deszczu lub $niegu,
podczas silnego wiatru i upatéw.

&

MONTAZ BATERII W KONTROLERZE

Upewnij sie, ze dron pozostaje w zasiegu twojego wzroku,
z dala od wysokich budynkéw, stupdw energetycznych,
wiez przekaznikowych, drzew oraz skupisk ludzi.

Aby zamontowa¢ baterie nalezy:

1. Otworzy¢ ostone.

2. Wiozy¢ dwie baterie AA zgodnie z oznaczeniem
biegunowosci.

3. Zamkna¢ ostone.
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LADOWANIE AKUMULATORA

am:

1. Wyjmij akumulator z dolnej czesci drona.

2. Podfacz kabel tadujacy USB do ztacza
fadowania akumulatora.

Diody LED pozostang wytgczone az do zakonczenia cyklu fadowania, ktory trwa okoto 45 minut.
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OSTRZEZENIA DOTYCZACE KORZYSTANIA Z BATERII

KALIBROWANIE DRONA

Nie nalezy tadowac baterii jednorazowych. Jedli dron nie moze wznies¢ sie w pionie, nalezy go skalibrowaé.

Podczas tadowania akumulatory powinny znajdowac sie pod statym nadzorem osoby dorostej.

Przed rozpoczeciem fadowania akumulatory nalezy wyja¢ z produktu. POZIOMOWANIE drona 1.Wciénij lewy i prawy joystick w strone
Nie nalezy korzystac jednoczesnie z réznych typdw baterii oraz z baterii nowych i wyczerpanych.
Baterie nalezy wkiadac¢ zgodnie z oznaczeniami biegunowosci.

Wyczerpane baterie nalezy wyjac z produktu.

Nie nalezy zwiera¢ ztaczy zasilania.

lewego dolnego brzegu.

2.Pué¢ oba przyciski i poczekaj az lampka
kontrolna drona zacznie $wieci¢ statym
Swiatlem (oznacza to zakonczenie procesu
kalibracji).

Nouhswne

OBStUGA KONTROLERA
Upewnij sie, ze caty proces kalibracji przebiega
na statym podtozu.

Dla 3-ech szybkosci
Lewy joystick- wznoszenie/obrot

Start / powrdt e ! ) . ; :
Tryb Headless - sterowanie proste prawy joystick stuzy do sterowania lotem w przod, wstecz i na boki.

' STEROWANIE DRONEM
. Lampka kontrolna LEWY JOYSTICK

Lewy joystick stuzy do sterowania wysokoscig lotu oraz obracaniem drona w lewo i w prawo. Natomiast

Regulacja lotu przdd — tyt

Wiacznik

360 fikotki 1.
Prawy joystick - kierunki lotu

1
2
3
4
5
6
7
8
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10. Regulacja lotu tyt — przdd

PAROWANIE KONTROLERA Z DRONEM

1. Umies¢ akumulator w dronie i podtacz kabel, postaw drona na réwnym gruncie, nastepnie uruchom
kontroler. Lampka kontrolna i diody LED powinny zacza¢ migac.

2. Popchnij lewy joystick do gory, a nastepnie do dotu. Po sygnale dzwiekowym migajace diody LED
i lampka kontrolna powinny zmieni¢ sie w $wiatto state, co oznacza, ze operacja strojenie
czestotliwosci zakonczyta sie.




PRAWY JOYSTICK

Uwazaj, gdy dron obrdci sie

swoim przodem do ciebie,
to teraz sterowanie
"w lewo"
dla niego oznacza
W prawo.
Mozesz tego unikna¢
gdy wtedy
wiaczysz tryb Headless.

FUNKCJA FLIPS AND ROLLS

Zanim dron oddali sie na 3 metry, nacisnij przycisk Flips and Rolls i rusz prawym joystickiem w okre$lonym
kierunku aby wykona¢ Flips and Rolls.

Uwazaj, gdy dron obréci si¢ swoim przodem do ciebie,

to teraz sterowanie "w lewo"
Flips and Rolls

do przodu dla niego oznacza w prawo.

Mozesz tego unikngé
gdy wtedy

Flips and Rolls
w lewo
W prawo

Flips and Rolls
do tytu

REGULOWANIE LOTU

Stopniowo naciskaj lewy joystick, aby dron sie wznidst. Wyreguluj kierunek lotu, jesli dron skreca lub przechyla sie w
ktdras ze stron.

Korektory - startu lub gdy

puscisz oba joysticki to dron
ma zawisngé, nie skrecaé
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EFEKT ZIEMI

Jesli dron leci zbyt blisko ziemi, moze to spowodowac "unoszenie sie" (podczas ladowania) lub tymczasowg "predkosc¢
przeciagniecia" (podczas startu). Gdy dron leci na poziomie gruntu w przyblizeniu ponizej 30 cm od ziemi, wir bedzie

wptywat na stabilnos¢ lotu, powodujac efekt ziemi.

Dron posiada funkcje zawisu, ktora sprawia, ze dron utrzymuje sie wysokosci po przywréoceniu lewego drazka do pozycji

centralnej.

ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

PROBLEM PRZYCZYNA

ROZWIAZANIE

Kontroler nie dziata 1. Kontroler nie jest potaczony z
dronem.

2. Symbole biegunowosci baterii nie
odpowiadajg symbolom wewnatrz
przegrody na baterie.

3. Baterie nie dziataja.

1. Pofacz kontroler z dronem.

2. Sprawdz symbole na bateriach i
upewnij sie, ze odpowiadajq
symbolom w przegrodzie.

3. Wymien baterie na nowe.

Brak kontroli nad dronem 1. Kontroler nie jest potaczony z
dronem.

2. Bateria drona jest roztgczona.
3. Lot odbywa sie podczas silnego

wiatru.

1. Wiacz kontroler.

2. Upewnij sie, ze bateria jest
poprawnie potgczona.

3. Silny wiatr wptywa na stabilnos¢
lotu.

Dron nie wznosi si¢ 1. Wirnik dziata zbyt wolno.

2. Dron jest roztadowany.

1. Naciénij przycisk przyspieszenia.
2. Nataduj dron do petna.

Dron wznosi sie za szybko 1. Przycisk przy$pieszenia zostat

nacisniety zbyt szybko.

2. Stopniowo zmniejszaj nacisk na
przycisk przyspieszenia aby
umozliwi¢ spokojne lgdowanie.

Dron poza kontrolg 1. Dron znajduje sie po za

zasiegiem kontrolera.

1. Czestotliwosci przekazywane w
promieniu 30 metréw nie sg
identyczne.
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