Instrukcja obstugi przemiennika serii SX2000
1. Wstep

7. Parametry

:Z:’zzlgkléjemytza wyl_)o_r przgmletnnll(kg_ cz?]stotlltqua serii SXZOO_O o stop_nlu 9.Ch.f°’?y Kod“ Nazwa parametru Zakres ‘ Donr)yél Priory Grupa P4: Parametry sterowania V/F $6.07 |Wybor funkcji FOV 0: Czastotlwose robocza 00 N
. Zawarte w niniejszej instrukcji schematy i opisy moga nieznacznie réznic sie funkgiji -nie -tet P4.00 | Ustawienia krzywej V/F ] 0: Krzywa liniowa 0 T 76,08 |Zastrzozony 1. Ustawianie czestotliwosci
w zaleznosci od wersji urzadzenia. Grupa PO: Parametry funkcji standardowych 1: Wielopunktowa 2: Prad na wyjéciu
!nstrukCJa obfslugl powinna by¢ przekazana uzy_tkowkaW| wraz z urzaf:lzeimem ) P0.00 | Tryb pracy G/P 1: G - stafomomentowy Zaleine T 2: Kwadratowa 3: Moment na wyjéciu
i zachowana jako pomoc w obstudze urzadzenia. W przypadku wystapienia usterki 2: P - wentylatorowo-pompowy od typu 3: Wzmocnienie 1,2 4: Moc na wyjéciu
zalecamy kontakt z serwisem. Instrukcja obstugi i eksploatacji znajduje sie na stro- P0.01 |Tryb sterowania 0: Napiecie/czestotliwosé sterowanie V/F 0 T 4: Wzmocnienie 1,4 5: Napiecie na wyjéciu
nie ww.sanyu.eu. Urzadzenie musi byc’ montowane i uruchamiane przez odpowie— 1: Sterowanie bez czujnikowe wektorowe (SFVC) 6: Wzmocnienie 1,6 6: Wyjscie impulsowe (100,0% dla 100,0kHz)
dnio przeszkolony personel z uprawnieniami. P0.02 |Tryb zadawania poleceri  |0: Zadawanie z panelu 0 N 6: Wzmocnienie 1,8 7RIV
START/STOP 1: Zaciski terminala 9: Zastrzezt.)rfy . 8: FIC
2. Tabliczka znamionowa (Wzér) 2: Komunikacja zewnetrzna 10: Cafkoml/lme. oddz@lona o: Zastrzezony
P0.03 |Zaleznosci dla zrédta Pierwsza pozycja (dziesiatki) 00 N 11: Potowicznie oddzielona 10: Dtugos¢
MODEL: EXMI-IRTOISRSP zadawania czestotliwosci | 0: Gtowne zrédto X P4.01 | Wzmocnienie momentu |0,0% (automatyczne wzmocnienie momentu) Zalezne N 11: Wartoé¢ zliczania
DUTRUT: 90 d0BY G4 OPRSN I = 1: Praca X i Y (okre$lana za pomocg pierwszej pozycji) 0,1%-30,0% od typu 12: Ustawienia komunikacji
WPUT: JPH 004 BOHT 1] 2: Przefgczanie pomiedzy X a Y P4.02 | Odciecie czestotliwosci 0,00Hz-maksymalna czestotliwosé wyjsciowa 50,00Hz T 13: Predkos$¢ obrotowa silnika
L RANGE: 0.1-130Hr E 3: Przefaczanie pomiedzy X a praca X i Y dla wzmocnie. momentu 14: Prad na wyjsciu (100,0% dla 1000,0A)
Hlm I'III A “ F 4 Druga pozycja (jednostki P4.03 | Punkt czestotli. V/F 1 (F1) [0,00Hz-P4.05 0,00Hz T 15: Napiecie na wyjsciu(100,0% dla 1000,0V)
TIZTME4197 - 008 oz ga pozycja ] .
| S w 0:X+Y P4.04 | Punkt napigcia V/F 1 (V1) |0,0%-100,0% 0,0% T 16: Zastrzezony
’Jlﬁda 1X-Y P4.05 | Punkt czestotli, V/F 2 (F2) [P4.03-P4.07 0,00Hz T P6.09 |Zastrzezony
2: Maximum P4.06 |Punkt napiecia V/F 2 (V2) |0,0%-100,0% 0,0% T P6.10 [ Wspdtczynnik przesunie- |-100,0%-+100,0% 0,0% N
MODEL: SX 2 400 3R7G/5R5P Moc 3R7: 3.7KW _ 3: Minimum P4.07 | Punkt czestotli V/F 3 (F3) [P4.05-znamionowa czestotliwo$¢ silnika (P1.04) 0,00Hz T cia FOV
e L. P0.04 |Zrédto zadawania 0: Zadawanie cyfrowe (biezaca czestotliwos¢ P01.0 moze 0 T — > v v P6.11 [ Wzmocnienie FOV -10,0%-+10,0% 1,00 N
G: moc dla przecigzenia 150% e PR ) ” P4.08 | Punkt napiecia V/F 3 (V3) |0,0%-100,0% 0,0% T -
czestotliwosci X by¢ zmieniana za pomoca klawiszy UP/DOWN, wartoé¢ - - P6.12 — P6.13 Zastrzezony
P: moc dla przecigzenia 120% zapamigtana po utracie zasilania) P4.09 |Kompensacja posl dla V/F |0,0%-200,00% 0,0% N Snieni iéci
- pamig p budzeni P6.17 |Czas opdznienia wyjscia  |0,0s-3600,0s 0,0s N
200: 1PH AC230 1: Zadawanie cyfrowe (biezaca czestotliwos¢ P01.0 moze P4.10 | Pobudzenie wzm. V/F 0-200 64 N MO1
400: 3PH AC400 . by¢ zmieniana za pomoca klawiszy UP/DOWN, wartos¢ P4.11 | Wsptczynnik ttumienia  (0-100 Zalezme | N P6.18 | Czas opdznienia wyjécia |0,0s-3600,0s 0,0s N
2: SX2000 seria falownika zniknie po utracie zasilania) drgan V/F od typu RA-RB-RC
. . . 2: FIV-0-10V P4.13 | Zrédto zadawania 0: Ustawienia cyfrowe (P4.14) 0 N —
1: SX1000 seria falownika 52nienia wyjsci R
3: FIC — 0/4-20mA napiecia dla V/F 1 FIV P6.19 [Czas opdznienia wyjscia 0,0s-3600,0s 0,0s N
SX: Trade Mark 4: Zadawanie z potencjometru na klawiaturze 2:FIC 50 R:';B'RC -
i 5: Zadawanie impulsowe (S3) 3: Zastrzezony P6.20 — P6.21 Zastrzezony
3. Wymlary (mm) 6: Multi-speed 4: Impuls (53) P6.22 Wybér trybu wyjéé 0: Logika pozytywna 00 T
" b 7: PLC 5. wielopunktowe terminala 1: Loglka_negatyj/vn.a
= o g 8: PID 6: PLC Jednostki na wyswietlaczu: MO1
1 N . . Lo
= 9: Komunikacja 7: PID Dziesietne na wyswietlaczu: RA-RB-RC
E r:-"_ P0.05 | Zrédto zadawania To samo, co kod funkcji P0.04 (wybdr Zrédta czesto- 0 T 8: Ustawienia komunikacji Grupa parametrow P7: Panel sterujacy i wyswietlacz
H czestotliwosci Y tliwosci dla X) Warto$¢ 100,0% odpowiada nominalnemu napieciu silnika P7.00 [Wspodtczynnik korekcji 0,00-200,0 100,00 T
. | (0,4 ... 22kW) P0.06 | Wybdr zakresu zrodta 0: Wzgledem czestotliwoici maksymalnej 0 N P4.14 | Ustawienia nap. dla V/F  [0V-napiecie nominalne silnika oV N zasilania dla D0.05
o czestotliwosci Y 1: Wzgledem gtéwnego Zrodta czestotliwosci X P4.15 | Czas przyrostu napiecia  |0,0s-1000,0s P7.01 |Zastrzezony
o E P0.07 |Zakresu zrodta czestotli-  |0%-150% 100% N V/F Wskazuje czas wzrostu napigcia od OV do nominalne- 0,0s N P7.02 |Klawisz STOP/RESET 0: Klawisze STOP/RESET dziataj tylko na panelu 1 T
=] woéci Y g0 napiecia silnika sterujgcym
Yl A ’| P0.08 |Czas przy$pieszania 1 0,00s-65000s Zalezne N P4.16 | Czas spadku napiecia dla |0,0s-1000,0s 1: Klawisze STOP/RESET dziataja w kazdym trybie
raliEER I — Wskazuje czas spadku napiecia od nominalnego napiecia 0,0 N -
A B od typu V/F Vskazuj p pie: g0 napie ,0s P7.03 |Parametry pracy 1 0000-FFFF 1F T
il h P0.09 |Czas zatrzymywania 1 0,00s-65000s Zalezne N silnika do OV wyswietlane na LED Bit400: Czestotliwos¢ robocza 1 (Hz)
N d typu Grupa P5: Terminal wej$é A/C Bit401: Czestotliwoéé zadana (Hz)
Model falownika w H D A B [@d| k 0 - = - ) AT
9 P0.10 |Czestotliwos¢ zadana 0,00Hz-czgstotliwo$¢ maksymalna (P0.12) 50,00Hz N P5.00 [ Wybér funkcji dla 0: Brak funkcji Bit403: Napigcie wyjéciowe (V)
SX2200-0R4G — SX2200-1R5G; 72 142 152 627 | 1327 5 1 Po zataczeniu kierunku do przodu FWD [ 1: Kierunek do przodu (FWD) 1 T Bit404:
SX2400-0R75G — SX2400-2R2G P0.11 | Kierunek obrotow 0: Do przodu 0 N P5.01 [Wybér funkgji dla 2: Kierunek do tytu (REV) Bit405: Moc wyjsciowa (W)
SX2200-2R2G; 1: Do tyh kierunku do tytu REV 3: Sterowanie tréjprzewodowe 2 T Bit406: Moment wyjsciowy (%)
100 183 143 90 173 5 1,5 : Do tyfu Y - .
SX2400-3R7G/5RSP — SX2400-5R5G P0.12 [Czestotliwos¢ maksymal- |50,00Hz-320,00Hz — 3200 dla P0.22 - 2 50,00Hz | T P5.02 [Wybor funkeji S1 4:Tryb JOG do przodu (FJOG) 9 T Bit407: Status sygnatu S na wejéciu
SX2400-7R5P — SX2400-11G/15P 130 | 260 | 184 | 120 | 250 [ 5 [3.1-53 na P5.03 | Wybor funkcji 52 5: Tryb JOG do tytu (RIOG) 12 T Bit408: Status wyjscia MO1
SX2400-15G/18,5P — SX2400-22G/30P 195 280 179 [ 182,5 | 266 7 |53-55 P0.13 | Sposéb zadawania 0:P0.12 0 T P5.04 |Wybor funkeji 53 6: Do gbry za pomoca terminala UP 13 T Bit409: Napiecie FIV (V)
S$X2400-30G/37P — SX2400-37G/45P 245 390 193 180 410 7 |15-195 gérnego ograniczenia 1: FIV P5.05 | Wybor funkcji S4 7: Na dét za pomoca terminala DOWN 0 T B!t410: Naplea_e FIC (V)
SX2400-45G/55P — SX2400-75P 300 500 252 200 522 9 |[255-34 czestotliwosci 2:FIC 8: Zatrzyma.nie wybiegiem B!t411: Zastrztelz'or\y .
SX2400-75G/90P 338 546 | 256,5 | 270 560 9 34 3: Zastrzezony 9: Kasowanie btedu (RESET) Eltig \S:ano.s,c I;Fzmk‘a
SX2400-90G/110P 4: Impulsowe 10: Pauza t413: Dlugosc zliczania
— SX2400-110G/132P 338 550 300 270 564 9 [435-44 5: Komunikacji 11: Wejs'lcie otwarte (NO) dla btedu zewnetrznego Bit414: Predk(?éc'lz obcigzeniem
SX2400-132G/160P o P0.14 | Gérne ograniczenie Dolne ograniczenie czestotliwosci 50,00Hz | N 12: Multi-speed 1 Bita15: Ustawienia PID
— SX2400-160G/185P 400 675 310 320 895 1 czestotliwoci P0.16-czestotliwoéc maksymalna P0.12 13: Mult!-speed 2 P7.04 Par?metry pracy 1 OF)OO-FFFF o 0 T
SX2400-185G/200P P0.15 [Offset gérnego ograni- 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna P0.12 0,00Hz N i: mu:t!-speeg z wySwietlane na LED :Itzg(l) iprleplfgle zwrotne PID
— SX2400-220G/250P 300 500 1445 - - 109 czenia czestotliwoici :Mu tll-spee ) ) ) !t :Faza PLC o )
P0.16 | Dolne ograniczenie 0,00Hz-gorme ograniczenie czestotliwosci PO.14 0.00Hz N 16: Wybdr czasu przy$p. lub zatrzymywania zacisku 1 Bit402: Ustawienie czestotliwosci impulséw (kHz)
SX2400-250G/280P 330 545 1595 - - 103 . czestotliwodci ! ! ! 17: Wybdr czasu przysp. lub zatrzymywania zacisku 2 Bit403: Czestotliwos¢ robocza 2 (Hz)
$X2400-280G/315P 325 545 1495 il - 170 POTTIC & Twoie not TKHZ-16.0kH Zales N 18:Przetacznik Zrddta czestotliwosci Bit404: Pozostaty czas pracy
SX2400-315G/350P 325 545 1720 - - 204 : zgstotliwosc nosna 2-15,0KHz OZ i;;ﬁ 19: Zwiekszanie i zmniejszanie wartosci za pomoca Bit405: Napiecie FIV przed korekta (V)
SX2400-350G/400P terminala i panelu operatorskiego Bit406: Napiecie FIC przed korekta (V)
325 545 | 1720 - - 204 TWOLE NOt NI
— SX2400-450G/500P P0.18 CZQS.tO.ﬂIWOSC nosna 0: Nie 1 N 20: Przetaczanie zrodta zadawania polecen zaciskiem Bit407: Zastrzezony
zaleznie od temperatlur.y 1: Tak 21: Blokada przyspieszania i zatrzymywania Bit408: Predkos¢ liniowa
P0.19 JEdnf’S‘tka czasu przyspie- 0:1s 1 T 22: Pauza PID Bit409: Biezacy czas zasilania (godz.)
4. OpiS klaWiatury szania i zatrzymywania 1:0,1s 23: Reset stanu PLC Bit410: Biezacy czas pracy (min.)
2:0,01s 24: Swing pauza Bit411: Ustawienie czestotliwosci impulséw (kHz)
— olkos: st - biesace P0.21 O.ffseF c.JIa.iréd'{a czesto- | 0,00Hz-czestotliwos¢ maksymalna P0.12 0,00Hz N 25: Wejgcie licznika Bit412: Wartoé¢ ustawien komunikacji
yswietlana wielkosc: stan operacji biezgce tliwosci XY 26: Reset licznika Bit413: Zastrzezony
P0.22 | Czgstotliwo$¢ odniesienia | 1: 0,1Hz praca do 3200 Hz dla P0.10 - 3200 2 T 27: Wejscie dtugosci zliczania Bit414: Wyswietlanie czestotliwosci gtéwnej X (Hz)
HzO AOVOFRO Pokretto _Zmiany 2: 0,01Hz praca do 320Hz 28: Reset dtugosci zliczania Bit415: Wyswietlanie czestotliw. pomocniczej Y (Hz)
predkosci P0.23 | Trwate zadawanie 0: Nietrwate 0 N 29: Blokada sterowania momentem P7.05 |Parametry zatrzymania | 0000-FFFF 33 T
Przycisk Run/STOP: A/ . . cyfrowo CZQ_SIOt_“WOéCi 1: Trwate 30: Wejscie impulsowe (dozwolone tylko dla $3) wyswietlane na LED Bit400: Czestotliwos¢ zadana (Hz)
uruchomienie / Przycisk programowania podczas zasilania 31: Zastrzezony Bit401: Napiecie szyny (V)
zatrzymanie \ B krotkotrw;f_e przytl_'lzymz— P0.24 | Czas przy$pieszania i 0: Maksymalna (P0.12) 0 T 32: Natychmiastowe hamowanie DC Bit402: Status sygnatu S na wejsciu
A SRTUONP | | ‘ | | PROG | 4 It']l’ly?bzo;\)hll'ggll‘g;‘;@?r?ic;e o zatrzymywania odniesio- |1: Ustawiania 33: Wejécie zamkniete (NC) dla usterki zewnetrznej Bit403: Status wyjécia MO1
ny do: 2: 100Hz 34: Blokada zmian czestotliwosci Bit404: Napiecie FIV (V)
Przycisk zmiany | EI;\ter kfétki? prZVtrZYma’ P0.25 |Czestotliwo$¢ bazowa dla [0: Czestotliwos¢ biezaca 0 T 35: Odwrdcenie kierunku dziatania PID Bit405: Napigcie FIC (V)
pozycji jednostek —» | < | | v | | ENTER |A/ nie powoduje przejscie do modyfikacji klawiszami 1: Zadawanie czestotliwosci 36: Zatrzymanie z sygnatem zew. z zacisku 1 STOP Bit406: Zastrzezony
na dziesiatki, RESET kolejnego parametru, UP/DOWN podczas pracy 37: Przefacz. zrédta zadawania polecer zaciskiem 2 Bit407: Wartos¢ licznika
setki itd 4 dtugotrwate przytrzymanie — — — oee X ! ' Sc lic ¢
powoduje zatwierdzenie P0.26 | Dodatkowe Zrédta Jednostka na wyswietlaczu: zadawanie wigzacych 000 N 38: Wstrzymanie dziatania cztonu catkujacego PID Bit408: Dtugos¢ zliczania
[ parametru, Reset btedu zadawania czestotliwosci |poleceri z panelu dla zrédta czestotliwosci 39: Przetaczanie pomiedzy gtéwnym zrédtem Bit409: Stan PLC
Prayciski zmian wartosci 0: Brak czestotliwosci X a czestotliwoscig zadang Bit410: Predkos¢ z obcigzeniem
1: Zrédto czestotliwosci z ustawien cyfrowych 40: Przetaczanie pomigdzy dodatkowym Zrédtem Bit411: Ustawienia PID
. . 2:FIV czestotliwosci Y a czestotliwoscig zadang Bit412: Ustawienie czestotliwosci impulséw (kHz)
5. Specyflkaqa produktu 3:FIC 41: Wybor silnika terminalem 1 P7.06 |Wyswietlanie wspétczyn- [0.0001-6.5000 1.0000 T
4: Zastrzezony 42: Wybor silnika terminalem 2 nika predkosci z obciaze-
Parametr $X2000 5: Ustawienia impulsu (S3) 43: Przetaczanie parametréw PID niem
3 6: Multi-speed 44: Zastrzezony P7.07 |Temperatura radiatora  |0,0°C-150,0°C - ?
B Napiecie znamionowe 1 faz/3 faz: 230V 50/60Hz, 3 faz 400V AC 7: PLC 45: Zastrzezony falownik
5 i czestotiwosc 50/60Hz 8: PID 46: Przetgczanie pomiedzy sterowaniem predkosci P7.08 |Biezaca wersja oprogra- | 0000 - ?
5 Zakres napiecia 230V: 170V-240V | 400V: 330V-440V 9: Ustawienia komunikacji a momentu ) mowania
= —— Dziesietna na wyswietlaczu: Powiazanie zadawania z 47: Zatrzymanie awaryjne ) P7.09 |Sumaryczny czas pracy | Oh-65535h R 2
= Zakres napigcia 230V: 0V-230V | 400V: 0V-400V terminala dla zrodta czestotliwosci (0-9, takie same, jak 48: Zatrzymanie z sygnatem zew. z zacisku 2 STOP P7.10 | Zastrzezony N N 2
) Zakres czestotliwosci 0,10-320,00Hz dla Vector - 3200 Hz dla V/F wyswietlana jednostka) 49: Zatrzymywanie hamowaniem DC P7.11 | Wersja oprogramowania_|- - ?
— - : Setna na wyéwietlaczu: Powigzanie zadawania za 50: Kasowanie biezacego czasu pracy P7.12 [llo¢ miejsc dziesigtnych | 0: 0 miejsc dziesietnych 1 T
Sterowanie Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (SFVC) , sterowanie V/F, pomoca komunikagji dla zrodta czestotliwosci (0-9, takie 51-59: Zastrzezone Bl éwi’etlacm etny 1 miej_sce dzie:i tz "
Szeria /al - . PR same, jak wyswietlana jednostka) P5.10 | Czas opdinienia dla we S _|0,0005-100s 0,010s | N ¥ . miejsca dziesiZtnzch
. Stan urza zenia /a ,a,rmy/ intera tywng wskazowki: L P0.27 | Rodzaj zewngtrznej 0: Modbus 0 N P5.11 | Tryb zadawania poleceri  [0: Tryb dwuprzewodowy 1 3: 3 micisca dziesiotnych
Wyswietlacz Zad.'—fm.a czgstoth_wo_sc prad /czestotliwos¢ wyjsciowa, napigcie komunikacji START / STOP 1: Tryb dwuprzewodowy 2 0 T 5713 [Sumarveany czas 2asilania 0;16553]5}1 e N >
wyjsciowe, napiecie szyny DC, temperatura i inne Grupa P1: Sterowanie start/stop 2: Tryb trojprzewodowy 1 : urzadz‘éniay :
P1.00 | Tryb rozruchu 0: Start bezposredni 0 N 3: Tryb tréjprzewodowy 2 -
- P7.14 | Sumaryczny pobér OkW-65535kWh - ?
Zakres czestotliwosci noénej 1-16kHz 1: Restart w trybie $ledzenia predkosci P5.12 |Zakres zadawania 0,001Hz/s-65535Hz/s 1,00Hz/s N ooy yczny p
Doktadno$¢ czestotliwosci wejscie cyfrowe: 0,01 Hz; wejécie analogowe: _ i ___|2: Wstepne uruchomienie (silnik asynchroniczny) wartoscl kawiszami Grupa funkgji P8: Funkcje pomocnicze
danei 0.1% mak Inei totliwosci wyidci K P1.01 | Tryb $ledzenia predkosci |0: Z czestotliwosci zatrzymywania 0 T UP/DOWN — —
zadanej - — i ,170 Maksymainej czgStotliwosci WyjsClowe] obrotowej podczas 1:7 predkosci zerowej P5.13 | Minimalna wartose 0,00V-P5.15 0,00V N P8.00 | Czestotliwos¢ robocza dla |0,00Hz-czestotliwo$c maksymalna 2,00Hz T
Doktadnos¢ czestotliwosci wyj. 0,1Hz rozruchu 2: Z czestotliwosci maksymalnej krzywej 1 dla wejscia FIV trybu JOG _ _
Zakres predkosci 1:100 P1.02 | Predkoéé obrotowa w 1-100 20 N P5.14 | Offset krzywej 1 dla -100,0%-+100,0% 0,0% N P8.01 [Czas przyspieszania dla  |0,0s-6500,0s 20,0s T
# | Sterowanie momentem dokfadno$¢ sterowania +/- 5%, automatyczne/ trybie Sledzenia wartosci minimainej P8.02 ::Wbu = jadla |0,05-6500,0 20,0 T
5] reczne forsowanie momentu rozruchu 0-30% P1.03 | Czestotliwo$¢ poczatkowa|0,00Hz-10,00Hz 0,00Hz N P5.15 | Maksymalna wartos¢ P5.13-+10,00V 10,00V N - t“"bs zJa(t)erymywama a ,0s- ,Us ,0s
s " " — YR " - krzywej 1 dla wejscia FIV rybu
P1.04 [Czas wstrzymania 0,0s-100,0s 0,0s T . - -
g | Wielofunkeyjnye zaciski szes¢ wielofunkeyjneych programowalnych e e P5.16 | Ustawienie krzywe] 1 dla | -100,0%+100,0% T000% | N P8.03 [Czas 2 przyépieszania  |0,0s-6500,0s Zalezne | T
© wejsciowe cyfrowe zaciskow wejsciowych, realizujgce jedng z 50 < pocz. wartoéci maksymalnej typu
; %-1007 9
funkeji, S3 moze by¢ wej. impulsowym do 100kHz. L 223 SZE‘;;’(ZTV bc/  |0%-100% 0% T P5.17 | Czas filtr. dla krzywe] 1_|0,005-10,005 0,105 N P8.04 [Czas 2 zatrzymywania  |0,05-6500,0s Zalezne | T
wejscia realizujg miedzy innymi zatrzymanie - P5.18 | Min.'wartosc krzywej 2 |0,00V-P5.20 0,00V N typu
R . P1.06 [Czas hamowania DC/ 0,0s-100,0s 0,0s T i T N N N
awaryjne i inne dostepne w P5.00 czas poczatkowy dla wejscia FIC (dla OTA: o.oov;0 dla 4mA: 2.00V) _ P8.05 | Czas 3 przy$pieszania 0,05-6500,0s Zf::/e’;:e T
Ustawienia czasu 0-65000s czas moze by¢ ustawiany P1.07 |Tryb przyépieszania i 0: Liniowy 0 T P5.19 | Ofset krzywej 2 dla -100,0%-+100,0% 0,0% N - -
rzy$pieszania/zatrzymywania indywidualnie, 3 ram zatrzymywania 1: Krzywa S dla przyspieszania i zatrzymywania A wartosci min. P8.06 | Czas 3 zatrzymywania 0,05-6500,0s Zaleine T
przyspiesz ymy y re, Py ymy Y Krzzwa P Erzzs,gieszama i Zatrzzmzwama 5 P5.20 | Max'wartosc krzywej 2| P5.18-+10,00V 10,00V | N typu
Sterowanie PID Whbudowanie sterowanie PID 7108 [Froporconainy caas dia 0‘0%_(100 0% P1.09) 3000% T dla wejscia FIC P8.07 |Czas 4 przy$pieszania 0,0s-6500,0s Zalezne T
Zaciski wejsciowe 2 Wej. analogowe: wybdr 0-10V lub 0/4-20mA startu krzywej S ’ ’ ’ P5.21 |Ustawienie krzywej 2 |-100,0%-+100,0% 100,0% [ N typu
analogowe onal al > > 3 dla wartosci max P8.08 [Czas 4 zatrzymywania 0,0s-6500,0s Zalezne T
— P1.09 |Proporcjonainy czas dia |0,0%-(100,0%-P1.08) 3000% | T P5.22 | Czas filtr. dla krzywej 2_|0,005-10,00s 010s | N typu
RS485 tandardowa k kacja MODBUS - RS485 kofica krzywej S VP
- — s a.n ardowa xomuni ,aCJa - ST S?:ca AL PP —— o N P5.23 [Minimalna wartosc 0,00V-P5.25 0,00v N P8.09 | Skok czestotliwosci 1 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 0,00Hz T
Zadawanie czestotliwosci wej. analogowe: wybér 0-10V lub 0/4-20mA : P 1: W Eiz e V! krzywej 3 dla.we]sma FI P8.10 [Skok czestotliwosci 2 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 0,00Hz T
o Impulsowo, we S3 do 100kHz , ————— YDICE I - P5.24 1 Ofset krzywej 3 dla -100,0%-+100,0% 100,0% N P8.11 | Amplituda skoku czesto- |0,00Hz-czestotliwoéc maksymalna 0,01Hz T
9 RS485 lub przyciskow UP/DOWN P1.11 |Czestotliwo$¢ imitu- jagca |0,00Hz-czestoliwosc maksymalna 0,00Hz N ‘wartosci min. tiwosci
2 . . . h ie DC -
z Uwaga: wej. AVl moze by¢ wykorzystane S sziv;azr::oﬁczeniu 0 0e10005 N P5.25 raksy“_l;“;? wartosc - P5.23-+10,00V 10,00v N P8.12 |Strefa czasu martwego  |0,0s-3000,0s 0,0s N
Q. . Lo ~ . ! ,0s-100, rZywej a wejscia dla obrotéw do przo-
e Jako napigciowe (0-10V) lub pradowego hamowania DC 0,0s P5.26 | Ustawienie krzywej 3 |-100,0%+100,0% 100,0% | N du/do P
5 (0/4-20 mA) za pomoca przetacznika J2 P1.13 |Prad hamowania DC 0%-100% 0% N dla wartosci max. 290 Iy
= " " " . - - - P8.13 [Sterowanie do tytu 0: Wtaczone 0 N
o Tryb Multispeed 4 wielofunkcyjne wejscia zaciskowe , P1.14 | Czas hamowania DC 0,05-100,0 0,0s N P5.27 | Czas filtrowania dla 0,00s-10,00s 0,10s N 1: Wytaczone
© pozwalaja na zadanie do 15 predkosci P1.15 |Wspdtczynnik hamowania | 0%-100% 100% N krzywej 3 P8.14 | Tryb pracy, gdy ustawiona 0: Praca z dolnym ograniczeniem czestotliwosci 0 N
Automat laci 3 liwosd b funkeii aut t f . . P5.28 [Wartosc min. na wejsciu |0,00kHz-P5.30 0,00kHz N : A o :
yczna regulacja mozliwosc wyboru Tunkcji automatyczne) Grupa P2: Parametry silnika impulsowym czestotliw. i jest mniejsza |1: Stop
napiecia regulacji napiecia P2.00 | Wybor rodzaju silnika 0: Zwykly silnik asynchroniczny 0 T P5.29 | Ustawienie wej. imp. dla |-100,0%+100,0% 0.0% N od dolnego ograniczenia | 2: Praca z zerowg predkosciag
Licznik wbudowanie dwie grupy licznikéw 1: Silnik asynchroniczny zmiennej czestotliwosci wartosci min. P8.15 [Kontrola odchylenia 0,00Hz-10,00Hz 0,00Hz N
Wyjscia wielofunkcyjne 1 wyjécie analogowe 0-10V, 1 wyj. przekazniko- P2.01 (Nominalna moc silnika  (0,1kW-30,0kW i:':‘j’p‘j T P5.30 1 art;)sc max .na wejsciu | P5.28-100,00kHz 50,00kHz| N P8.16 i::i:z::gwany prég czasu | 0h-65000h Oh N
we NO/NC, 1 wyjscie cyfrowe open collector impulsowym
— - - V) 4 P P2.02 | Nominalne napigcie 1v-2000V Zalezne T P5.31 [Wartosc maksymalna na [-100,0%-+100,0% 0,0% N P8.17 |Skumulowany prég czasu |0h-65000h Oh N
Przecigzenie 120% lub 150%, 60s (staty moment P lub G) silnika od typu ‘Wejsciu impulsowym pracy
9 . Przepiecie mozliwos$¢ ustawieni ochrony przepieciowej P2.03 |Nominalny prad silnika  |0,01A-655,35A Zaleine T P5.32 [ Czas filtrowania wejscia [0,00s-10,00s 0,10s N P8.18 |Zabezpieczenie startu 0: Nie 0 N
B Spadek napiecia mozliwo$é¢é ustawienia ochrony przed od typu impulsowego 1: Tak
S 3 : i P2.04 | Nominalna czestotliwos$¢ |0,1Hz-czestotliwosé maksymalna Zalezne T P5.33 [Wybor krzywej FI Jednostka na wyswietlaczu: wybor krzywej FIV 321 N 8.19 [Warto$¢ wykrywanej 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 50,00Hz N
spadkiem napiecia
3 © Pozostate zabezpieczenia zwarcie na wyjsciu, zbyt duzy prad, blokada silnika od typu L:Krzywa 1 (2 punkty, szczegoly PS.13-P5.16) czgstotliwosci (FOT1)
P 2 wylsell, 2oV y prac, o P2.05 [Nominalna predkos¢ 1 obr./min-65535 obr./min. Zalezne T 2:Krzywa 2 (2'punkty, szczegoly P5.18-P5.21) P8.20 |Histereza wykrywanej 0,0%-100,0% (poziom FDT1)dla powrotu 5,0% N
parametréw, zwarcie doziemne przy zataczeniu, itp. obrotowa silnika od typu 3: Krzywa 3 (2 punkty, szczegoty P5.23-P5.26) czestotliwosci (FDT1) ’
: ° ° seni 4: Ki 42 kty, C6.00-C6.07
< [ Temperatura otoczenia -10°C - +40°C (bez zamrozenia) P2.06 |Rezystancja stojana (silnik | 0,0017 -655357 Zaleine | T S Kroywa 5 EZ Pankty, :zz;zggg C6'08_C6_15% P8.21 |Zakres wykrywania dla | 0,0%-100,0% (czgstotliwosé maksymalna) 00% | N
g o Wilgotno$¢ otoczenia max. 95% (bez kondensacji) asynchroniczny) od typu Dziesietna na wyswietlaczu: wybor krzywej FIC osiagnietej czestotliwosci
25 Wysokos¢ npm nie wiecej niz 1000 m npm P2.07 |Rezystancja wirnika (silnik|0,001? -65535? Zaleine T (1-5 to samo, co FIV) P8.22 |Skok czestotliwosci 0: Wiaczone 0
= Wibracje max. 0,5G asynchroniczny) od typu Setna na wyswietldczu: wybor krzywej FIA (1-5 to podczas przyspieszania 1: Wytgczone N
Chiodzenie Wvmuszone chiodzenie powietrzem P2.08 [Indukcyjnosé 0,1mH-655,35mH Zalezne T samo, co FIV) i zatrzymywania
oz Y! P od typu Setna na wyswietlaczu: zastzezone P8.25 [Punk przetaczania czesto. |0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 0,00Hz N
Stopien ochrony IP20 P2.09 |Indukcyjno$¢ wzajemna  |0,1mH-655,35mH Zalezne T P5.34 | Ustawienia dla FI Jednostka na wyswietlaczu: ustawienia dla FIV 000 N pomigdzy czasem
Instalacja Montaz nascienny (tablicowy) (silnik asynchroniczny) od typu mniejszego od minimum [mniejszego od minimum na wejsciu przy$pieszania 1a 2
P2.10 [Prad nieobcigzonego 0,01A-P2.03 Zalezne T na wejsciu 0: Wartosc minimalna 1:0,0& P8.26 [Punk przetaczania 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 0,00Hz N
6 P d' . silnika od typu Dzi.es.ietna na wy_svyietlaczu: us?awienia dla FIC czestotliwosci pomiedzy
. PO QCZEI‘\IE - ?:ggg;zvl\%ec)hoper hamujacy P2.11 - P2.36 Zastrzezone mnl;?‘]/SZegO od minimum na wejsciu (0-1 to samo, czasem zatrzymywania
rezystor hamujacy ! P2.37 | Wybdr trybu auto-tuning |0: Brak auto-tuningu 0 co FIV). . - . la2
(opcjonalnie) ! L . Setna na wyswietlaczu: ustawienia dla FIA mniej- - -
wylacznik | 1: Statyczny auto-tuning silnika asynchronicznego T d mini sciu (0-1 P8.27 |Zacisk dla JOG 0: Witaczone 0 N
« : o ! szego od minimum na wejsciu (0-1 to samo, co 1wt
3 —~ b /B B2 - U 2: Kompletny auto-tuning silnika asynchronicznego FIV). : Wytaczone
; 9 . v E\/@ Grupa P3: Parametry sterowania wektorowego P5.35 [Czas opoznienia dla 0,05-3600,0s T P8.28 Wartoécﬁ wy’klijanej 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 50,00Hz N
323 —_—— 4 13 w silnik P3.00 |Czton proporcjonalny 1 |0-100 30 N pracy do przodu FWD 0,0s czestotliwosci (FDT2)
j ° 2 SX2000 petli sterowania predko- P5.36 [Czas opoznienia dla 0,05-3600,0s T P8.29 [Histereza wykrywanej 0,0%-100,0% (poziom FDT1) 5,0% N
SR : an lf i pracy do tyhi REV 0,0s czestotliwosci (FDT2)
sRAES o . , P3.01 [Czas catkowania 1 petli  |0,01s-10,00s 0,50s N P5.37 [Czas opoznienia S1 0,0s-3600,0s 0,0s T P8.30 | Osiagnigcie zadanej 0,00Hz-czgstotliwosc maksymalna 50,00Hz N
25T RB wyjscie przekaznika K . : : - wartosci czesto. nr 1
g programowalnego sterowania predkosci P5.38 [Wybor trybu waznosci 1 | 0: Wysoki poziom 00000 T ~ — —
RC 250V AC / 30V DC / 3A P3.02 | Przetaczanie czesto. 1 0,00-P3.05 5,00Hz N dlas 1: Niski poziom P8.31 | Amplituda osiagniecia 0,0%-100,0% (czgstotliwos¢ maksymalna) 0,0% N
— oo 4w P3.03 |Czton proporcjonalny 2 |0-100 20 N Jednostka na wyswietlaczu: FWD zad. wart. czesto. nr 1
k7] 1 petli sterowania predko- Dziesigtne na'wyswietlaczu: REV P8.32 [Osiagniecie zadanej 0,00Hz-czestotliwosc maksymalna 50,00Hz N
g, o ol rev —5 ”’101 ng/{/étszc/y;rgw: i Setne na wyswietlaczu: S1 wartosci czestotl.i nr 2
E§ ool Llgst ~ 4 - m P3.04 |Czas catkowania 2 petli  |0,01s-10,00s 1,00s N Ty.sie.czn.e na yvyswietlaczu: 5_2 P8.33 [Amplituda osiagniecia 0,0%-100,0% (czestotliwos¢ maksymalna) 0,0% N
é‘:% L s iS5G 5 ) Mom sterowania predkosci Dziesieciotysieczne na wyswietlaczu: S3 zadanej wartosci czesto-
Sz < [ [co] i . i i P
~_§ Wejécie czestotiwoscione : s3 : v FOV | : ~ P3.05 [Przetaczanie czesto. 2 P3.02- maksymalna czestotliwos$¢ wyjéciowa 10,00Hz N P5.39 X\ggor trybu waznosci 2 (1) \I:IviZ]S((i)klog?oz:m 00000 & tliwosci nr 2
H L o ___1rov b\ wyjscie analogowe P3.06 | Wektorowe sterowanie, |50%-200% 100% N : d ﬂf ietlaczu: S4 P8.34 |Poziom wykrywania 0,0%-300,0% 5,0% N
o o wzmocnienie poslizgu Grupa parametrow P6 Terlljlilll:):l 4 n.aév(;/ysww aczl: zerowego pradu 100,0% dla nominalnego pradu silnika
vy [ : o
GND [ P3.07 |Stata czasowa dla filtra |0,0005-0100s 0,000s | N pap - Wy - P8.35 | Czas opoznienia dla pradu 0,1s N
J__ e anD gL petli predkogci P6.00 [ Tryb zac. wyj. MO1 1: Wyjsciowy sygnat przetaczajacy 1 N zerowego 0,01s-600,00s
N - _L P3.08 | Wektorowe sterowa- nie |0-200 64 N P6.01 Funkq_e M0_1 - (1) g:zlc(:ﬁ"azt‘fcwy}scm 00 N P8.36 |Prdg przeciazenia 0,0% (bez wykrywania) 200,0% N
P 10V (max 10mA) = wzmochienia wzbudzenia P6.02 Eunk_i:e wyjscia prze- 2 Zatrzym;l;)'?ie po bledzie (stop) 02 N pradowego na wyjéciu 0,1%-300,0% ( nominalny prad silnika)
aznikowego : pr— -
1-10kQ vFv'engme 0/a~20mA RS ! Y P3.09 |Gorne ograniczenie 0: P3.10 0 N 8 3: Wykrywanie czestotliwosci na wyjsciu FDT1 Opdznienie wykrywania |0,00s-600,00s 0,00s N
-0 » FIV r Rgz{gs momentu dla sterowania |1: FIV 4:Osiaganie zadanej czestotliwosci P8.37 [przec. pragdowego na wyj.
wejscie 0~10V RS- predkosci 2:FIC 5: Gotowosc do pracy (brak sygnatu, gdy stop) P8.38 | Osiggniecie wartosci 0,1%-300,0% (nominalny prad silnika) 100,0% N
L GND GND p—t 3: Zastrzezony 6: Ostrzezenie o przecigzeniu silnika pradu 1
J_ 4: Zadawaniem impulsem 7: Ostrzezeple 0 przeciazeniu T‘E’.P‘?df‘ AC Amplituda osiagniecia 0,1%-300,0% (nominalny prad silnika) 0,0% N
L : X o 8: Okreslenie zadanej wartosci licznika p8.39 toéci pradu 1
- 5: Zadawanie komunikacja 9: Osiagnigcie zadanej wartosci licznika - wartosci pradu
6: MIN (FIV,FIC) 10: Osiagnieta dhigosc w liczniku P8.40 |Osiagniecie wartosci 0,1%-300,0% (nominalny prad silnika) 100,0% N
7: MAX (FIV,FIC) 11: Ukonczenie cyklu PLC pradu 1
Uwaga: zacisk AVl moze by¢ wykorzystany jako analogowego wejécie napieciowe P3.10 | Gérne ograniczenie 0,0%-200,0% 150,00% [ N 12: Osiggniecie skumulowanego czasu pracy P8.41 | Amplituda osiagnigcia 0,1%-300,0% (nominalny prad silnika) 0,0% N
N R i i 13: Ograniczenie czestotliwosci Eri dul
(0-10V) lub analogowego wejscie prgdowe (0/4-20 mA) za pomoca przetgcznika J2 momentu ustawiane 14: Ograniczenie momentu wartosci pradu
cyfrowo 15: Gotowy do pracy (RUN) P8.42 [Funkcja czasowa 0: Wytaczona 0,0% N
P3.13 | Wzbudzenie wzmocnienia|0-60000 2000 N 16+ FIVSFIC 1: Wiaczona
Zacisk Opis Uwagi cztonu proporcjonalnego 17: Osiagnigcie gornego ograniczenia czgstotliwosci P8.43 | Zrédto czasu 0: P8.44 0 N
FWD Do przodu (wejécie wielofunkeyjne prog.) Wielofunkeyjne wejécia P3.14 [Wzbudzenie wzmocnienia | 0-60000 1300 N 18: Osiagnigcie dolnego ograniczenia czestotliwosci 1: FIV
- - o A tkuj brak sygnatu, gdy sto .
REV Do tytu (wejscie wielofunkcyjne prog.) cyfrowe zaciski S1-S4, FWD CZIony Calkujacego 19: (Zbyt mzﬁie naj gi i'ie nf{,\, isciu 2RC
— - : L P3.15 [Wzmocnienie momentu |0-60000 2000 N : iskie naplecie na wyj 3: Zastrzezony
S1 Wejécie wielofunkcyjne terminala oraz REV, zaciski wg dla cztonu proporcjonal- 20: Ustawienia komunikacji 100% na wejéciu analog. nawiazuje do wartosci P8.44
T " " - o 21: Zastrzezony - - - -
s2 Wejécie wielofunkcyjne terminala ustawieri w P5.00 P5.06 nego 22: Zastrzezony P8.44 | Podtrzymanie czasu 0,0Min-6500,00Min 0,0Min N
s3 Szybkie wejscie impulsowe taczy¢ z zaciskiem GND P3.16 [Wzmocnienie momentu  |0-60000 1300 N 23: Gotowosc do pracy 2 (brak sygnatu, gdy stop) P8.45 | Dolne ograniczenie 0,00V-P8.46 30 | N
Sa4 Wejécie wielofunkcyjne terminala S3 wej. Impulsowe 100kHz dla cztonu catkujgcego 24:,05iagniecie. skumulowaneg_o czasu za_silania napiecia na wejsciu FIV
FCV Weiscie analogowe terminala 0-10V/0-20mA P3.17 |Regulacja predkosci w Jednostka na wyswietlaczu 0 N 25: Wykrywaple CZQSCOFUWOS_CI na wyjsciu FDT2 P8.46 [Gdrne ograniczenie P8.45-10.00V 6,80V N
) — g — petli 0: Nieaktywna ;s gsfag“?‘?C?e CZQSEOSM‘)SQ; napiecia na wejiciu FIV
10V Zrédto napiecia 10V 1: Aktywna 2. 0:;25:;222 fjfrstgs cliv;(;;filu 1 P8.47 | Prog temp. modutu 0°C-150°C 100°C N
FIV Wejécie analogowe napigciowe terminala 0-10V P3.18 — P3.22 Zastrzezony 29: Osiggniecie wartosci pradu 2 P8.48 | Sterowanie wentylatorem | 0: Wiaczenie tylko podczas pracy urzadzenia 0 N
FIC Wejscie analogowe terminala 0-20mA/0-10V Grupa P4: Parametry sterowania V/F 30: Osiggnigcie czasu chtodzgcym 1: Praca ciagta
GND Wspdlny GND P4.00 |Ustawienia krzywej V/F | 0: Krzywa liniowa 0 T 31:'Prz.ek.rochIe:/nie limitu pojawienia sig sygnatu na P8.49 | Czestotliwoé¢ wzbudzenia | Czestotliwosé spoczynkowa (P8.51)-czestotliwosé 0,00Hz N
. Wi wejscia maksymalna (P0.12)
MCM Masa dla WWC 1: Wielopunktowa X : .
" " - 2: Kwadratowa 32: Zerowe obciazenie P8.50 [Czas opdznienia wzbu- 0,0s-6500,0s 0,0s N
MO01 Wielofunkcyjne wyjscie cyfrowe . o 33: Pracado tylu .
- - 3: Wzmocnienie 1,2 34: Prad zerowy dzenia
RS+ RS485+ Komunikacja RS485 4: Wzmocnienie 1,4 35: Osiagniecie zbyt wysokiej temperatury modutu P8.51 [Czestotliwosé spoczyn- | 0,00Hz-czgstotliwosc wzbudzenia (P8.49) 0,00Hz N
RS- RS485- 6: Wzmocnienie 1,6 36: Przekrocz. czasu zadziatania oprogramowania kowa
RA Wyjscie przekaznikowe NO 6: Wzmocnienie 1,8 37:. os.iqgniegc)ie dolnego ograniczenia czestotliwosci (na P8.52 | Czas opbznienia czesto-  |0,0s-6500,00s 0,0s N
— — 9: Zastrzezony wyjsciu stop tliwosci spoczynkowej
RB Wyjscie przekaznikowe NC - ) 38:al jsci pocy :
T e élney\:v '§c?e okaimkowe RATRE 10: Catkowicie oddzielona 39:2:8?:;::0:/31501u P8.53 [Osiagnigcie wartosci 0,0Min-6500,00Min 0,0Min T
P v p 11: Potowicznie oddzielona 40: osiagniecie zadanego czasu pracy biezacego czasu pracy




Grupa parametrow P9: Btedy i zabezpieczenia

P9.00 [Ochrona przed 0: Wytaczona 1 N
przecigzeniem silnika 1: Wigczona
P9.01 |Zabezpieczenie 0,20-10,00 1,00 N
przecigzeniowe silnika
P9.02 [Wspodtczynnik zabezp. 50%-100% 80% N
przecigzeniowego silnika
P9.03 |Zabezpieczenie 0-100 0 N
przepieciowe
P9.04 |Wspétczynnik zabezp. 120%-150% 130% N
przepieciowego
P9.05 |Zabezpieczenie 0-100 0 N
nadpragdowe
Wspdtczynnik zab. 100%-200% 150% N
P9.06 [nadpradowego
Zabezpieczenie 0: Wytaczone 1 N
P9.07 (przeciwzwarciowe do 1: Wiaczone
ziemi dla wigczonego zas.
llo$¢ automatycznego 0-20 0 N
P9.09 [kasowania btedéw
Dziatanie MO1 podczas 0: Brak dziatania 0 N
P9.10 (automatycznego 1: Dziatanie
kasowania btedéw
Interwat czasowy dla 0,1s-100,0s 1,0s N
P9.11 [automatycznego
kasowania btedéw
P9.12 |Zastrzezony
Zabezpieczenie zaniku 0: Wytaczone 1 N
P9.13 [fazy na wyjsciu 1: Wigczone
P9.14 [1-szy rodzaj btedow 0: Brak btedow - ?
P9.15 [2-go rodzaj btedéw 1: Zabezpieczenie przemiennika - ?
P9.16 |3-ci rodzaj btedéw 2: Przecigzenie pradowe podczas przyspieszania - ?
(ostatni) 3: Przeciagzenie pragdowe podczas zatrzymywania
4: Przecigzenie pradowe przy statej predkosci
5: Przekroczenie napiecia podczas przy$pieszania
6: Przekroczenie napigcia podczas zatrzymywania
7: Przekroczenie napiecia przy statej predkosci
8: Przeciazenie bufora rezystancji
9: Spadek napigcia
10: Przecigzenie napedu AC
11: Przecigzenie silnika
12: Zastrzezony
13: Zanik fazy na wyjsciu
14: Przegrzanie modutu
15: Btad urzadzeri zewnetrznych
16: Btad komunikacji
17: Btad stycznika
18: Btad pomiaru pradu
19: Btad auto-tuningu silnika
20: Zastrzezony
21: Btad odczytu/zapisu pamigci EEPROM
22: Btad sprzetowy napedu AC
23: Zwarcie do ziemi
24-25: Zastrzezony
26: Przekroczenie sumarycznego czasu pracy
27-28: Zastrzezony
29: Przekroczenie sumarycznego czasu zasilania
30: Obcigzenie staje sig zerowe
31: Przerwanie sprzezenia zwrotnego PID
40: Btad ograniczenia krzywej pradu
41-43i 51: Zastrzezone
P9.17 [Czestotliwos¢ dla 3-go - - ?
rodzaju btedéw (ostatni)
P9.18 [Prad dla 3-go rodzaju bt. |- - ?
P9.19 [Napiecie szyny DCdla 3- |- - ?
go rodzaju bteddw
P9.20 (Status zac.Dl wejs¢ dla 3- |- - ?
go rodzaju bteddw
P9.21 Status zac. RA,RB wyjs¢ - - ?
dla 3-go rodzaju btedéw
P9.22 (Status napedu ACdla3- |- - ?
go rodzaju btedow
P9.23 [Czas zasilania dla 3-go - - ?
rodzaju btedéw
P9.24 (Czas pracy dla 3-go - -
rodzaju btedéw ?
P9.27 [Czestotliwos¢ dla 2-go - - ?
rodzaju btedéw
P9.28 [Prad dla 2-go rodzaju bt. |- - ?
P9.29 [Napiecie szyny DCdla 2- |- - ?
go rodzaju btedéw
P9.30 [Status zac.DI wejs¢ dla 2- |- - ?
go rodzaju btedéw
P9.31 [Status zac. RA,RB wyjsé - - ?
dla 2-go rodzaju btedéw
P9.32 [Status napedu ACdla 2- |- - ?
go rodzaju btedéw
P9.33 |Czas zasilania dla 2-go - - ?
rodzaju btedéw
P9.34 (Czas pracy dla 2-go - - ?
rodzaju btedéw
P9.37 |J/w 1-go rodzaju btedéw |- - ?
P9.38 |J/w 1-go rodzaju btedéw |- - ?
P9.40 [J/w 1-go rodzaju btedéw |- - ?
P9.41 |J/w 1-go rodzaju btedéw |- - ?
P9.42 |J/w 1-go rodzaju btedéw |- - ?
P9.43 |J/w 1-go rodzaju btedéw |- - ?
P9.44 |J/w 1-go rodzaju btedow |- - ?
P9.47 [Wybor trybu dziatania po |Jednostka na wyswietlaczu: przecigzenie silnika (OL1) 00000 N
wystapieniu btedu nr 1 0: Zatrzymywanie wybiegiem
1: Zatrzymanie, przejscie w tryb stop
2: Kontynuacja pracy
Dziesietna na wyswietlaczu: zastrzezona
Setna na wys$wietlaczu: zanik fazy na zasilaniu (LO)
Tysieczna na wyswietlaczu: btad urzadzen
zewnetrznych (EF)
Dziesigciotysieczna na wyswietlaczu: btad
komunikacji (CE)
P9.48 [Wybor trybu dziatania po [Jednostka na wyswietlaczu: zastrzezony 00000 N
wystapieniu btedu nr 2 0: Zatrzymywanie wybiegiem
Dziesietna na wyswietlaczu: btad zapisu/odczytu
pamieci EEPROM
0: Zatrzymywanie wybiegiem
1: Zatrzymanie, przejscie w tryb stop
Setna na wyswietlaczu: zastrzezona
Tysieczna na wyswietlaczu: zastrzezona
Dziesieciotysieczna na wyswietlaczu: przekroczenie
ustawionego czasu pracy (END1)
P9.49 [Wybor trybu dziatania po [Jednostka na wyswietlaczu: zastrzezony 00000 N
wystgpieniu btedu nr 3 0: Zatrzymywanie wybiegiem
1: Zatrzymanie przejscie w w tryb stop
2: Kontynuacja pracy
Dziesigtna na wyswietlaczu: zastrzezony
0: Zatrzymywanie wybiegiem
1: Zatrzymanie przejscie w tryb stop
2: Kontynuacja pracy
Setna na wyswietlaczu: osiggniecie ustawionego
czasu zasilania (END2)
0: Zatrzymywanie wybiegiem
1: Zatrzymanie przejscie w tryb stop
2: Kontynuacja pracy
Tysieczna na wyswietlaczu:
0: Zatrzymywanie wybiegiem
1: Zatrzymanie przejscie w tryb stop
2: Kontynuacja pracy z 7 % wartosci czestotliwosci
nominalnej silnika i powrét do ustawionej czestotli-
wosci, gdy silnik odzyska obcigzenie
Dziesieciotysieczna na wyswietlaczu: utrata sprzeze-
nia zwrotnego przez PID
0: Zatrzymywanie wybiegiem
1: Zatrzymanie, przejscie w tryb stop
2: Kontynuacja pracy
P9.50 [Zastrzezony
P9.54 [Wybor czestotliwosci dla |0: Biezaca czestotliwosé 0 N
kontynowania pracy 1: Zadana czestotliwos¢
2: Gorne ograniczenie czestotliwosci
3: Dolne ograniczenie czestotliwosci
4: Przywrdcenie czestotliwosci w przypadku niepra-
widtowosci
P9.55 [Przywracanie czestotliwo- | 60,0%-100,0% 100,0% N
Sci w przypadku niepra-
widfowosci
P9.56-P9.58 Zastrzezony
P9.59 [Wybor dziatania po 0: Brak dziatania 0 N
zaniku zasilania 1: Zmniejszenie predkosci
2: Zatrzymanie
P9.60 [Wspdtczynnik zatrzyma- |0,0%-100,0% 100,0% N
nia po zaniku zasilania
P9.61 |Czas reakcji w przypadku |0,0s-100,00s 0,50s N
zaniku zasilania
P9.62 | Wartos¢ zmiany napiecia |60,0%-100,0% (standardowe napigcie szyny) 80,0% N
dla reakcji po zaniku
zasilania
P9.63 [Ochrona po spadku 0: Wytaczona 0 N
obcigzenia do zera 1: Wigczona
P9.64 |Poziom wykryw. spadku |0,0%-100,0% 10,0% N
obcigzenia do zera
P9.65 [Czas wykrywania spadku |0,0-60,0s 1,0s N
obcigzenia do zera
P9.67-P9.70 Zastrzezony
Grupa parametréw PA: Funkcje sterowania procesem dla PID
PA.00 | Wybor zrédfa zadawania |0: PA.O1 0 N
PID 1: FIV
2:FIC
3: Zastrzezony
4: Impuls (S3)
5: Ustawienia komunikacji
6: Multi speed
PA.01 |Zadawanie cyfrowe PID 0,0%-100,0% 50,0% N
PA.02 |Zrédto sprzezenia 0: FIV 0 N
zwrotnego PID 1: FIC
2: Zastrzezony
3: FIV-FIC
4: Impuls (S3)
5: Ustawienia komunikacji
6: FIV+FIC
7: Max (FIV, FIC)
8: Min (FIV, FIC)
PA.03 |Kierunek dziatania PID 0: Dodatni 0 N
1: Ujemny
PA.04 | Zakres sprzezenia 0-65535 1000 N
zwrotnego PID
PA.05 | Przyrost cztonu propor- 0,0-100,0 20,00 N
cjonalnego
PA.06 | Czas catkowania 0,01s-10,00s 2,00s N
PA.07 | Czas rézniczkowania 0,000s-10,000s 0,000s N
PA.08 | Czestotliwo$¢ odciecia dla | 0,00-czestotliwo$¢ maksymalna 2,00Hz N
dziatania PID do tytu
PA.09 | Limit odchylenia PID 0,0%-100,0% 0,0% N
PA.10 | Limit r6zniczkowania PID |0,0%-100,0% 0,10% N
PA.11 | Czas zmiany ustawien PID |0,00-650,00s 0,00s N
PA.12 |Czas filtra sprzezenia 0,00-60,00s N
zwrotnego PID 0,00s
PA.13 | Czas filtra wyj. PID 0,00-60,00s 0,00s N
PA.14 Zastrzezony
PA.15 | Wzmocnienie proporcjo- |0,0-100,0 20,0 N
nalne Kp2
PA.16 | Czas catkowania Ti2 0,01s-10,00s 2,00s N
PA.17 | Czas rézniczkowania Td2 |0,000s-10,000s 0,000s N
PA.18 | Warunki przetaczania 0: Bez przetaczania 0 N
parametréw PID 1: Przetaczy¢ przez S
2: Automatyczne przetaczanie w oparciu o odchylenie
PA.19 | Parametr przetgczania 0,0%-PA.20 20,0% N
PID dla odchylenia 1
PA.20 | Parametr przetaczania PA.19-100,0% 80,0% N

PID dla odchylenia 2

PA.21 |Wartos¢ poczatkowa PID |0,0%-100,0% 0,0% N C6.05 |Ustawienie przegigcia nr 2 [-100,0%-+100,0% 60,0% N Btad TE 1: Parametry silnika nie sg zgodne z |1: Wprowadzi¢ parametry silnika z
PA.22 | Czas wstrzymania 0,00-650,00s 0,00s N krzywej Fl 4 na wejsciu auto-tuningu umieszczonymi na tabliczce oparciu o dane z tabliczki znamio-
wartosci poczatkowej C6.06 | Maksymalna warto$é C6.06-10,00V 10,00V N silnika znamionowej nowej
PA.23 |Maksymalne odchylenie |0,00%-100,00% 1,00% N krzywej Fl 4 na wejsciu 2: Uptynat czas wykonania 2: Sprawdzi¢ potaczenie kablowe
pomiedzy dwoma €6.07 |Ustawienie krzywej Fl 4 na|-100,0%-+100,0% 100,0% N auto-tuningu silnika z przemiennikiem
wyjsciami w dziataniu wejsciu Uszkodze- ouocC : Zbyt wysokie napigcie : Wykonac odpowiednie dla tego
jéciami PID w dziatani $ kod 1:Zb ki ieci 1: Wykonac odpowiednie dl
do przodu C6.08 [ Minimalna wartos¢ -10,00V-C6.10 0,00V N nie sprzetowe 2: Przecigzenie pradowe zjawiska czynnosci obstugowe
PA.24 | Maksymalne odchylenie [0,00%-100,00% 1,00% N krzywej FI 5 na wejéciu falownika 2: wykona¢ odpowiednie dla tego
pomigdzy dwoma wyj. C6.09 [Ustawienie krzywej FI 5 na[-100,0%-+100,0% -100,0% N zjawiska czynnosci obstugowe
w dziataniu do tytu wejsciu zwarcia ND ilnik jest w stanie zwarcia z ymieni¢ przewody
PID w dziataniu do tyh j Btad i G Silnik j i i Wymienic¢ d
PA.25 | Wtasciwosci cztonu Jednost. na wyswietlaczu: catkowanie odseparowane 00 N C6.10 | Przegiecie nr 1 krzywej FI |C6.08-C6.12 3.00V N uziemienia uziemieniem
catkujacego PID 0: Nieaktywne 5 na wejsciu Przekr. END1 Ustawiony czas pracy zostat Wyczyscic zapisy czasu pracy, za
1: Aktywne C6.11 |Ustawienie przegiecia nr 1 |-100,0%-+100,0% -30,0% N tacznego przekroczony pomocg funkcji inicjalizacji parame-
Dziesigtna na wyswietlaczu: zatrzymanie catkowania krzywej FI 5 na wejsciu czasu pracy trow
g?k?)sr:ilg:ﬁz: n?:zyjicc':*t;;?:::i::] wartosci C6.12 Przegiegig nr 2 krzywej FI |C6.10-C6.14 6.00vV N Przekr. EDN2 Ustawiony czas zasilania zostat Wyczysci¢ zapisy czasu pracy, za
X ynuadja pracy z cat 5 na wejsciu tacznego przekroczony pomoca funkgji inicjalizacji parame-
1: wstrzymanie cafkowania €6.13 | Ustawienie przegiecia nr 2 |-100,0%-+100,0% 30,0% | N czasy zasilania trow
PA.26 | Wartos¢ wykrywania 0,0% brak analizy utraty sprzezenia 0,0% N krzywej FI 5 na wejéciu . I " -
i zeni - » Zerowe Przemiennik czestotliwosci pracuje z | Sprawdzi¢ czy obcigzenie jest
zaniku sprzezenia 0,1%-100,0% C6.14 | Maksymalna wartos¢ C6.12-10,00V 10,00V N L LOAD . e, . ”p y P M 3 J
zwrotnego PID A . obcigzenie obcigzeniem mniejszym, niz odtaczone lub poprawnosé par. w
PA27 |C kgr nia zanik 0,05-20,0: 0,0 N krzywej FI 5 na wejscu ustawione w kodzie funkcji P9.64 kodach funkcji P9.64 i P9.65.
-2/ | Czas wykrywania zaniku - (0,05-20,05 /05 €6.15 | Ustawienie krzywej I -100,0%-+100,0% 100,0% | N - e » —
sprzez. zwrotnego PID Zanik sprze- PIDE Sygnat sprzezenia zwrotnego PID Sprawdzi¢ sygnat sprzezenia zwr. PID
Dziafar}ie PID po zatrzy- | 0: Wylaczenie PID po zatrzymaniu 0 N CEHO Skok dia FIV ~100,0%-+100,0% 0,0% N zenia zwrot- jest mniejszy niz ustawiony w kodzie [lub prawidtowo ustawi¢ warto$¢ w
! P Vo | Wylacze P yma €6.17 [ Skok amplit. dla wej. FIV__[0,0%-100,0% 0,5% N funkeii PA.26 PA.2G
PA.28 |maniu 1: Dziatanie PID po zatrzymaniu > S S nego I PA.26. :
0 i $ écizli i €6.18 }Skok dia FIC -100,0%+100,0% 0,0% N Btad ki CBC 1: Obciazenie silnika jest zbyt duze |[1: Zmniejszy¢ obcigzenie silnika i
Grupa parametrow Pb.: czesmthwo?c re.zonansow.a' dl_ugosc i liczanie €6.19 | Skok amplitu. dla wej. FIC |0,0%-100,0% 0,5% N : p‘rze TO Iu.b zablaokowanie wi:nika wysilniku S;;rawdzijé pyarame?ry mechaniczne
Pb.00 [Tryb czestotliwosci 0: Powigazania z czestotliwoscig gtéwng 0 N €9.00 | PID czest. czuwania (sleep) 0,0Hz N c'zenla Olgl'- 2: Praemiennik crestotliwoéc ma silnika
rezonansowej 1: Powigzana z czestotliwoscig maksymalng n impulséw : €
Pb.01 | Amplitud totliwosci |0,0%-100,0% 0.0% N €9.01 |PID czas czuwania (sleep) 10,0s N zbyt matg moc 2: Zastosowac przemiennik czesto-
: mplituda czestotliwosci ) 0,07%-100,0% o €9.02 | PID wybudzenie z czuwa- 60,0% N tliwosci o wiekszej mocy
rezonansowej nia (sleep) : - - — —
— Zbyt duze ESP 1: Nieprawidtowe par. enkodera 1: Wymieni¢ enkoder na wtasciwy
Pb.02 [Skok czestotliwosci 0,0%-50,0% 0,0% N z
reZona:sowej ; ; : Grupa parametréw CC: Korekta FI/FO odchylenie 2: Brak auto-tuningu silnika 2: Wykona¢ auto-tuning silnika
Pb.03 | Cykl czestotliwosci 0.15-3000.0s 10.0s N €C.00 | Mierzone nap. FIV nr 1 0,500-4,000V N predkosci 3: Zbyt duze parametry odchylenia |3: Ustawi¢ prawidiowe warto$¢ w
’ rezonansowej ! ! ' CC.01 [Wyswietlane nap FIV nr 1 |0,500-4,000V N predkosci, ustawiane w kodach kodach funkcji P9.69 i P9.70 w
i - funkcji P9.69 i P9.70 iu o biez ki
Pb.04 |Wspétczynnik wzrostu fali [0,1%-100,0% 50,0% N SE02 M'e,"‘_’“e nap. FIV or 2 6,000-5,999v N - el Oparcu 0 biezaee Warun®
trojkatne; CC.03 | Wyswietl nap. FIV nr 2 6,000-9,999V N Zbyt duza oSP 1: Nieprawidtowe parametry 1: Wymienic¢ enkoder na wiasciwy
Pb.05 |Ustawienie diugosci Om-65535m 1000m N CC.04 |Mierzone nap. FIC nr 1 0,500-4,000V N predkosé enkodera ) o 2: Wykor?z?c aut(?»tunlng 5|In|kray
TR CC.05 |Wyswietlane nap FICnr 1 |0,500-4,000V N silnika 2: Brak auto-tuningu silnika 3: Ustawi¢ prawidtowe wartos¢ w
Pb.06 [Dtugos¢ biezaca 0m-65535m om N = 4 2 X . . " A
" CC.06 | Mierzone nap. FIV nr 2 6.000-9,999V N 3: Zbyt duze wartosci par. wykrywa- [kodach funkcji P9.69 i P9.70 w
Pb.07 [Liczba impulséw na metr |0,1-65535 1000 N c p. 2 ] . . - . L X
CC.07 | Wyéwietlane nap FICnr 2 |0,500-4,000V N nia przekroczenia predkosci oparciu o biezgce warunki
Pb.08 [Ustawienie wart. licznika_[1-65535 1000 N : Y _nap 2 d Zmienia- sprawdzi¢ P9.69 i P9.70
Pb.09 | Wartosé zadana licznika | 1-65535 1000 N GG OHOIC A ey ne N
Grupa parametréw Pc: Parametry multi speed i funkcje PLC Egg ﬁii":nza:;zc'io':\?:rn{ 1 g'ggg':'gggx fabrycznie : 9. Wspélne btedy i dziatania zapobiegawcze
o 1erz 3 -
PC.00 [Multi speed 0 -100,0%-100,0% 0,0% N —— - .
PC.01 | Multi speed 1 100,0%-100,0% 0,0% N Egi‘; i/la_da“e naPIECIiS\C/’V nz" 2 ggggggigx : L.p. Btad Powody powstawania Propozycje rozwiazania
. ierzone nap. nr ,000-9,
RED2| Multi speed 2 ~100,0%-100,0% 0,0% N CC.16-CC 1QZZastrze$on N 1 Wyswietlacz nie | 1: Brak zasilani iennika czestotliwo- | 1: Sprawdzi¢ zrédio zasilani
PC.03 | Multi speed 3 ~100,0% 100.0% 0.0% N : : 2 y _ _ h Ys;me acznie  [1:| Irz::l ZbaSI a.ml?. przemienni a.lcz.es otliwo, 2:Sprawdz!(l: trodto zasilania
PC.04 |Multi speed 4 7100,0%-100.0% 0.0% N Grupa parametréw D0: Parametry monitorowania ziate, pomimo |Sci lubz yt niskie napicie zasilajace : Sprawdzic¢ napiecie szyny
- . . . Kod Nazwa Jednostka wiaczonego zasilania | 2: Uszkodzenie ptyty sterujacej 3: Skontaktowac sie z firma
PC.05 | Multi speed 5 -100,0%-100,0% 0,0% N " . . .
funkcji parametru 3: Uszkodzenie mostka prostowniczego Sanyu Sobczak Sp. J.
i B %-. 9 9 ) .
gg'gs mu:tl Speej s igg’g;’ igg'g; g’g(ﬁ : D0.00 Czestotliwo$¢ robocza (Hz) 0,01Hz 4: Ptyta sterujaca na panelu jest uszkodzo-
S MU spes e 2% D0.01 Czestolliwosc zadana (Hz) 0,01Hz na
PC.08 |Multi speed 8 -100,0%-100,0% 0,0% N — 5: Nieprawidtowe potaczenie kablowe
" > " " D0.02 Napigcie szyny (V) 0,1V X L ,
PC.09 [Multi speed 9 -100,0%-100,0% 0,0% N Boloa rYe—— v v ptytki sterujgcej z ptytg gtéwng
PC.10 | Multi speed 10 -100,0%-100,0% 0,0% N : aple(:le”s%yny L) 2 [Wyswietlacz pokazuje | 1: Uszkodzenie potaczenia kablowe ptytki | Skontaktowac sie z firma Sanyu
PC.11 [Multi speed 11 -100,0%-100,0% 0,0% N D0.04 Prad W_yJS_C'OWy A) 0,01A ,2000” po wigczeniu |sterujacej z obwodem napedu Sobczak Sp. J.
PC.12 | Multi speed 12 -100,0%-100,0% 0,0% N D0.05 Moc wyjsciowa (kW) 0,1kwW zasilania 2: Uszkodzenie elementéw ptytki sterujacej
PC.13 |Multi speed 13 -100,0%-100,0% 0,0% N D0.06 Moment wyjsciowy (%) 0,1% 3: Uszkodzenie silnika lub przewéd
PC.14 [ Multi speed 14 -100,0%-100,0% 0,0% N D0.07 Stan na wejsciu dla wejs¢ cyfrowych S 1 silnikowych
PC.15 |Multi speed 15 -100,0%-100,0% 0,0% N D0.08 Stan na wyjsciu dla MO1 1 4: Uszkodzenie czujnika Halla o
PC.16 [Tryb pracy PLC 0: Zatrzymanie po wykonaniu jednego cyklu 0 N D0.09 Zastrzezony 5:Zbyt r_naial] moc na wejsciu przemiennika
1: Utrzymywanie wartosci po wykonaniu jednego D0.10 Napiecie FIC (V) 0,01V czgstotliwosci
cyklu Do Zastizes 3 Wyswietlacz pokazuje | 1: Zwarcie do uziemienia silnika lub 1: Dokona¢ pomiaru stanu
2: Powtérzenie po wykonaniu petnego cyklu D0l12 W fts TZ"T.ZOHYK . GND po wtaczeniu | przewododw silnikowych izolacji przewodéw omomie-
; artos¢ licznika ilani . i ienni fwWolc
PC.17 |Wybor trybu pracy PLC  |Jednostka na wyswietlaczu: praca po zaniku zasilania 00 N — zasilania 2: Uszkodzenie przemiennika czestotliwosci [ rzem )
0: Nie D0.13 Diugos¢ 1 2: Skontaktowac sie z firma
1: Tak D0.14 Predko$¢ z obcigzeniem 1 Sanyu Sobczak Sp. J.
Dziesigtna na wyswietlaczu: praca po zatrzymaniu D0.15 Ustawienia PID 1 4 Po wtgczeniu zasilania| 1: Uszkodzenie wentylatora lub zabloko- 1: Wymieni¢ wentylator na
0: Nie D0.16 Sprzezenie zwrotne PID 1 falownik pracuje | wanie wirnika silnika nowy
1: Tak D017 Stan PLC 1 normalnie ale po  [2: Przewody z terminala zewnetrznego s w | 2: Sprawdzi¢ stan potgczenia
PC.18 | Czas pracy PLC dla pkt. 0 [0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) D018 Crestolliwose wejsciowa impulsow 0.01kHz uruscizoznaﬂtifzrv;;de riazu stanie zwarcia L’\:vzera/zéz 5cr:‘tarzneobxewvmienic'
PC.19 Eizsd;l)rzyip.ol zatrzym. 0-3 0 D0.19 Zastrzezony pokazuje ,2000” na
a pkt. D0.20 Pozostaly czas pracy 0,1Min wyswietlaczu
PC.20 [Czas pracy PLC dla pkt. 1 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N — - - — — —
— D0.21 Napigcie FIV przed korektg 0,001V 5 Bfad przegrzania  |1: Zbyt wysoko ustawiona czgstotliwos¢ 1: Zmniejszy¢ czestotliwosé
PC.21 | Czas przysp. izatrzym. 03 0 N D0.22 Napiecie FIC przed korektg 0,001V modutu OH, czesto |brzegowa brzegowa (P0.17)
PLC dla pkt 1 D0.23 Zastrzezony sie powtarzajacy | 2: Uszkodzenie wentylatora lub zapchanie |2: Wymieni¢ wentylator na
PC.22 | Czas pracy PLC dla pkt. 2_10,0s(h}-65535s(h) 0,0s(h) N D0.24 Predkos¢ liniowa Tm/Min filtra powietrza nowy i oczyscic filtr powietrza
PC.23 (Czas przysp. izatrzym. |0-3 0 N 5 — - 3: Uszkodzenie elementéw wewnetrznych |3: Skontaktowac sie z firma
PLC dla pkt. 2 0.25 Czas biezacy 1Min RO e 3
p! — n przemiennika czestotliwosci (tacznik Sanyu Sobczak Sp. J.
PC.24 |Czas pracy PLC dla pkt. 3_|0,0s(h)-65535s(h) 0,0sth) | N D0.26 Biezacy czas pracy 0,1Min termiczny, etc)
PC.25 | Czas przys$p. izatrzym.  [0-3 0 N D0.27 Impuls wejSciowy 1Hz 6 Silnik sig nie obraca |1: Sprawdzi¢ silnik i potaczenie kablowe 1: Sprawdzié stan potaczenia
PLC dla pkt. 3 D0.28 Ustawienia komunikacji 0,01% sie mimo pracujacego | silnika kablowego, pomiedzy prze-
PC.26 [Czas pracy PLC dla pkt. 4 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N D0.29 Zastrzezony przemiennika 2: Niewtasciwe ustawienie parametréw miennikiem czestotliwosci
PC.27 [Czas przy$p. izatrzym. 0-3 0 N D0.30 Czestotliwos¢ gtowna X 0,01Hz czestotliwosci silnika w przemienniku czestotliwosci a silnikiem
PLC dla pkt 4 D0.31 Czestotliwos¢ pomocnicza Y 0,01Hz 3: Nieprawidtowe potaczenie ptytki 3: Sprawdzic i poprawic
PC.28 [Czas pracy PLC dla pkt. 5 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N D0.32 Podglad wartosci adresu w pamieci sterujacej z thq giown’q ) parametry silnika
PC.29 [Czas przys$p. izatrzym. 0 N D0.33 Zastzezony 4: Uszkodzenie ptyty gtdwnej
PLC dla pkt. 5 0-3 D0l34 g2 7 1: Niewtasciwe ustawienie parametréw 1: Sprawdzi¢ i skasowaé
PC.30 [Czas pracy PLC dla pkt. 6 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N - astrzezony c Terminal S jest 2: Niewtasciwy sygnat zewnetrzny parametry w grupie P5
PC.31 | Czas przyép. i zatrzym. 0 N D0.35 Moment zadany 0,1% nieaktywny 3: Zanik potaczenia, pomiedzy OP a +24 V. |2: Sprawdzi¢ stan potaczenr
PLC dla pkt 6 03 D0.36 Zastrzezony 4: Uszkodzenie ptytki sterujacej 3: Zewrzeé zac. Op i +24V
PC.32 | Czas pracy PLC dla pkt. 7 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N D0.37 Kat wspétczynnika mocy 0,1 4: Skontaktowac sie z firma
Czas przysp. i zatrzym. N D0.38 Zastrzezony i Sanyu Sobczak Sp. J.
PC.33 [PLC dla pkt 7 0-3 0 D0.39 Napiecie zadane po oddzieleniu V/F 1V 8 Zastrzezony
PC.34 |Czas pracy PLC dla pkt. 8 |0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N D0.40 Napiecie wyjéciowe po oddzieleniu V/F 1V 9 Przemiennik czesto- |1: Niewfasciwe ustawienie parametréow 1: Skorygowac parametry silnika
Czas przyép. i zatrzym. N DO0.41 Zastrzezony tlim'/os’.ci czesto 2: Niewiaéciwy czas przyspieszania i lub wykqnaé
PC.35 [PLC dla pkt. 8 03 0 D0.42 Zastrzezony wys.\/v!etlé t?lad zatrzyn’ija]nla o auto—tun!rl\g )
PC.36 | Czas pracy PLC dla pkt. 9_|0,05(h)-65535s(h) 00sth) | N D0.43 Zastrzezony p”eck'ﬁze”'a izbyt [3: Zakiocenia obcigzenia 2: Ustawi¢ p(awld':wv czas
Czas przysp. i zatrz. PLC N DO0.44 Zastrzezony Wysokiego napigcia przyspieszania |'za. rzyr_nywanla
3: Skontaktowac sie z firma
PC.37 | dla pkt. 9 0-3 0 D0.45 Kod biezgcego btedu 0 Sanyu Sobczak Sp. J
PC.38 [Czas pracy PLC pkt. 10 0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N . , o . . e . 10 RAY pojawia sie po [Stycznik uruchamiajacy jest nie podtaczony |1: Sprawdzi¢ poia;:z'enie
Caas praysp. i zatrz. PLC N 8. Sprawdzanie btedéw i zapobieganie ich powstawaniu whcroniu zasionia kablowe stycnike
PC.39 |dla pkt. 10 03 0 o : o )
o = 5 5 = lub pracy przemien 2: Sprawdzi¢ dziatanie stycznika
PC.40 [Czas pracy PLC pkt. 11 0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N Nazwa btedu Symbol na Mozliwe powody powstania Propozycja rozwigzania nika czestotliwosci 3: Sprawdzi¢ napiecie 24V na
PC.41 [Czas przyspieszania i N panelu styczniku
zatrz. PLC dla pkt. 11 03 0 Ochrona ocC 1: Obwdd wyjsciowy uziemiony lub | 1: Wyeliminowa¢ usterki zewnetrz- 4: Skontaktowac sie z firma
PC.42 [Czas pracy PLC pkt. 12 0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N falownika zwarty ne Sanyu Sobczak Sp. J.
PC.43 [Czas przys$p. izatrzym. 2: Zbyt dtugie przewody silnikowe | 2: Zamontowac dtawik i filtr wyjs¢.
PLC dla pkt. 12 0-3 0 N 3: Przegrzanie modutu 3: Sprawdzi¢ filtr powietrza oraz 10 Tabela
PC.44 | Czas pracy PLC pkt. 13 0,0s(h)-65535s(h) 0,0s(h) N 4: Przerwa na potaczeniu wentylator °
PC.45 |Czas przyép. izatrzym 0 N 5: Uszkodzenie ptyty gtéwnej 4: Sprawdzi¢ i poprawi¢ potaczenia
. . . . . . . . Zalecany
PLC dla pkt. 0 13 0-3 6: Uszkodzenie plyty ster. napedu | kablowe Moc wyj. | Nominalny Nominalny b .
) . h ) P . Typ R N przekroj Rezystor hamujacy
PC.46 | Czas pracy PLC pkt. 14 0,05(h)-655355(h) 0,0s(h) N 7: Uszkodzenie modutu przemien- | 5,6,7: skontaktowac sie z serwisem (kw) prad wej. (A) prad wyj. (A) Kabla mm?
P ika
PC.47 |Czas przys$p. izatrzym. 0-3 0 N ll — ~
PLC dla pkt. 14 Przecigzenie 0C1 1: Obwdd wyjsciowy uziemiony lub | 1: Wyeliminowa¢ usterki zewnetrz- 1PH/3PH AC 220V~ 15% ™~ 15 %
TR ;’LC 15 0,05(h)-655355(h] 0.05(h) N podczas 2warty ne SX2200-00R4G 04 5,4 2,4 0,75 80 W /200 ohm
g zas prac 8 ,05(h)- S| ,0s|
gracy 2~ b rzvspiesza- 2: Brak auto-tuningu silnika 2: Wykonaé auto-tuning silnika SX2200-0R75G 0,75 7,2 4,5 80 W /150 ohm
PC.49 |Czas przysp. izatrzym. 0-3 0 przysp L L . . ) X .
PLC dla pkt 15 N nia 3: Zbyt krétki czas przy$pieszania 3: Zwigkszy¢ czas przyspieszenia $X2200-1R5G 1,5 10,0 7,0 1,5 100 W /100 ohm
PC0 [Wybor jednost czasa {05 oekury) N 3:Recane wamocrienle momentu | 4 Ustawic ponownie recne $X2200-2R26 22 160 100 25 [ _100W/700hm
pracy PLC 1: h (godziny) o8 enclwe g crente momentu b krmywa $X2200-3R7G 37 23,0 16,0 250 W / 65 ohm
PC.51 |Zadawanie parametréw [0: Ustawiane przez PC.00 0 N ¥ Pl I . . L . 3PH/3PH AC 380V —15% ~ 15 %
dla pkt. referencyjnego 0 |1: FIV 6: podczas operacji startu silnik sie | 5: Ustawi¢ wartos$¢ napiecia do SXOA00.0RT5G 075 38 75 075 150W/ 300 ohm
. Z: FIC obraca normalnego zakresu 4 4 4 4
3: Zastrzes 7: Nagte obcigzenie podczas 6: Wybrac funkcje sledzenia SX2400-1R5G 15 5 3,7 150 W /220 ohm
4: Uai rzezony | przyspieszania predkosci lub uruchomienie silnika SX2400-2R2G 2,2 5,8 5,0 250 W /200 ohm
5 P|SDaW|ema s 8: Przemiennik czestotliwoscima | po zatrzymaniu SX2400-3R7G/5R5P 4/5,5 10,0/15,0 9,9/13,0 1,5 300 W / 130 ohm
. byt mata moc 7: Usuna¢ dodatkowe obcigzenie
Ustawiany za pomocg czestotliwosci zadanej (P010), il A S‘Zasutoaslowac' faIO\‘/’vvnik wilaliszl SX2400-5R5G 55 15,0 13,0 25 400 W /90 ohm
modyfikowany przyciskami UP/DOWN Przecigzenie 0oc2 1: Obwdd wyjsciowy uziemiony lub 1' Wyeliminowa¢ usterki Z‘any il 75 14.0 175 4 S00W/65 ohm
z " " zecigz : : .
Grupa parametréw PD: Parametry komunikacyjne podaclzas warty 2: Wykonat auto-tuning silnika SX2400-7R5G/11P 7,5/11 20,0/2600 17,0/25,0
PD.00 |Predko$¢ transmisji Jednostka na wyséwietlaczu: MODBUS 0005 N zatrzymywa- 2: Brak auto-tuningu silnika 3: Zwiekszy¢ czas zatrzymywani SX2400-11G/15P 11/15 26,0/35,0 25,0/32,0 800 W /43 ohm
0: 3008PS nia 3: Zbyt krotki czas zatrzymywania 4: Ustawi¢ warto$¢ napiecia do $X2400-15G/18,5P 15/18,5 35,0/38,0 32,0/37,0 6 1kW /32 ohm
1: 600BPS 4: Zbyt niskie napiecie normalnego zakresu SX2400-18,5G/22P 18,5/22 38,0/46,0 37,0/45,0 10 4kW /24 ohm
2:1200BPS 5: Nagte obcigzenie podczas 5: Usuna¢ dodatkowe obcigzenie SX2400-22G/30P 22/30 46,0/62,0 45,0/60,0 4,5kW /24 ohm
i iggggsi zatrzymywania ) 6: Zamontowa¢ modut hamujacy i SX2400-30G/37P 30/37 62,0/67,0 60,0/75,0 16 6 kW /19,2 ohm
5: 96008PS 6: brak m‘:]d“'” hamujacego rezystor hamujacy SX2400-37G/45P 37/45 | 76,0/90,0 75,0/90,0 25 7KW / 14,8 ohm
6: 192008PS — fezystora pamujacego — SX2400-45G/55P 45/55 | 90,0/1050 | 90,0/110,0 35 kW /12,8 ohm
- Przecigzenie 0C3 1: Obwdd wyjsciowy uziemiony lub | 1: Wyeliminowac usterki zewnetrz. =5 105.0 1100 50 T1KW /9,6 oh
7: 384000BPS przy statej zwarty 2: Wykona¢ auto-tuning silnika 5X2400-55G z Z ,6.ohm
8: 5760008PS predkosci 2: Nie wykonano auto-tuningu 3: Ustawi¢ wartos¢ napiecia do SX2400-75P 75 140,0 150,0
9:1152008P5 ) silnika normalnego zakresu SX2400-75G/90P 75/90 | 140,0/160,0 | 150,0/176,0 70 15 kW / 6,8 ohm
Dziesigtna na wyéwietlaczu: zastrzezony 3: Zbyt niskie napiecie 4: Usuna¢ dodatkowe obciazenie SX2400-90G/110P 90/110 | 160,0/210,0 | 176,0/210,0 95 2x9kW /2x9,3 ohm
Set'f‘a na wyswmltlalczu: zastrzezon\f 4: Nagte obcigzenie podczas pracy | 5: Zastosowac przemiennik SX2400-110G/132P 110/132 210,0/240,0 210,0/253,0 120 2x11kW /2x 9,3 ohm
Tysigczna na wyswietlaczu: zastrzezone 5: Przemiennik czestotliwosci ma czestotliwosci o wyzszej mocy SX2400-132G/160P 132/160 | 240,0/290,0 253,0/300,0 150 2x13KW /2% 6,2 ohm
PD.01 |Format danych 0: Bez sprawdzania, format danych <8, N, 2> 0 N byt mata moc o100 Loac /185 TN 290,0/330.0 300,0/340,0 = EETTTYE 6,2 .
. ; L - X X , X X X 6,2 ohm
L Sprawdzan!e parzystosdi, format danych <8, E, 1> Zbyt duze ou1l 1: Zbyt duze napiecie wyjéciowe 1: Ustawic¢ wartos¢ napiecia do i 185/200 | 330.0/3700 320.0/380.0 IX 19 KW/2x25 o
2: Sprawdzanie nleparzyst., format danych <8, O, 1.> napiecie 2: sita zewnetrzna napedza silnik normalnego zakresu SX2400-185G/200P z 2 2 z X X 2,50hm
3: Brak sprawdzania, format danych <8, N, 1> wazny podczas 3: Zbyt diugi czas przyépieszania 2: Usunac site zewnetrzna lub SX2400-200G/220P 200/220 | 370,0/410,0 380,0/420,0
dla Modbus i przysplesza- 4: Brak modutu hamujacego i zamontowaé rezystor hamujacy SX2400-220G/250P | 220/250 | 410,0/460,0 | 420,0/470,0 240 [2x21kW/2x2,50hm
PD.02 |Adres lokalny 1-247, 0: Adres ramki 1 N nia rezystora hamujacego 3: Zwiekszy¢ czas przysp. SX2400-250G/280P | 250/280 | 460,0/500,0 470,0/520,0 2x24 kW /2x2,50hm
PD.03 [Opb&Znienie odpomedz! Oms-Z.Oms 2 N 4: Zamontowa¢ modut hamujacy i $X2400-280G/315P 280/315 | 500,0/580,0 520,0/600,0 150x2 2x27 kW /2x2,50hm
PD.04 Czaf przerwy w komuni- |0,0 (nieaktywny), 0,1s-60,0s 0,0 N i __ __ rezystor hlamujacyl __ SX2400-315G/350P 315/350 580,0/620,0 600,0/640,0 185x2 3x20 KW /3 x 2,5 ohm
kad) Zbyt duze ou2 1: Zbyt duze napigcie wyjiciowe | 1: Ustawic wartos¢ napiecia do SX2400-350G/400P | 350/400 | 620,0/670,0 | 640,0/690,0 3x23 kKW /2x2,5 ohm
PD.05 [Wybér protokotu Modbus | Jednostka na wy$wietlaczu: protokét Modbus 1 N napiecie 2: Sita zewnetrzna napedza silnik normalnego zakresu 4 d a 4 - , -
0: Niestandardowy protokét Modbus podczas 3: Zbyt diugi czas zatrzymywania | 2: Usuna site zewnetrzna lub SX2400-400G/450P | 400/450 | 670,0/790,0 | 690,0/790,0 2402 [3x26 kW /3x2,50hm
1: Standardowy protokét Modbus zatrzymywa- 4: brak modutu hamujacego zamontowac rezystor hamujacy $X2400-450G/500P 450/500 | 790,0/835,0 790,0/8600,0 3x29kW /3x2,50hm
Dziesietna na wyswietlaczu: zastrzezony nia i rezystora hamujacego 4: Zamontowa¢ modut hamujacy
PD.06 |Rozdzielczos¢ dla odczytu |0: 0,01A 0 N i rezystor hamujacy
danych w komunikacji 1:0,1A Zbyt duze ou3 1: Zbyt duze napiecie wyjsciowe 1: Ustawi¢ warto$¢ napiecia do
Grupa parametrow PE: zastrzezona napiecie przy 2: Sita zewnetrzna napedza silnik normalnego zakresu
Grupa parametréow: Kody funkcji zdefiniowane przez uzytkownika statej 2: Usung( site zewngtrzng lub
PP.00 [Hasto uzytkownika 065535 0 N predkosci zamontowac rezystor hamujacy
PP.01 |Przywrdcenie ustawien 0: Nie przywracac 0 T Btad POFF Napiecie wejsciowe jest poza Ustawi¢ warto$¢ napiecia do
domysinych 1: Przywrdcenie ustawier oprocz parametréw silnika zasilania dopuszczalnym zakresem normalnego zakresu
2: Usunigcie zapiséw Brak LU 1: Chwilowa awaria zrédta zasilania | 1: Wykasowa¢ bfad
Grupa parametréw CO: Sterowanie i ograniczenia parametréw’ napiecia 2: Napiecie wejsciowe przemienni- | 2: Ustawi¢ wartos¢ napiecia do
C0.00 |Wyboér sterowania 0: Sterowanie predkoscia 0 T ka czestotliwosci jest poza normalnego zakresu
predko$é¢/moment 1: Sterowanie momentem dopuszczalnym zakresem 3,4,5,6,: Skontaktowac sie z firma
C0.01 |Wybor zrédta zadawania [0: Ustawienia cyfrowe (C0.03) 0 T 3: Niewtasciwe napiecie szyny DC Sanyu Sobczak Sp. J.
sterowania momentem 1: FIV 4: Nieprawidtowa praca mostka
2:FIC prostowniczego i bufora rezyst.
3: Zastrzezony 5: Niewtasciwa praca ptyty gt.
4: Ustawienia impulsu napedu
5: Ustawienia komunikacji 6: Niewtasciwa praca obwodu
6: MIN (FIV, FIC) sterujgcego przemiennika
7: MAX (FIV,FIC) Przecigzenie oL2 1: Zbyt duze obcigzenie silnika lub | 1: Zmniejszy¢ obcigzenie silnika i
C0.03 |Ustawienia momentu -200,0%-200,0% 150,0% N falownika zatrzymanie silnika sprawdzi¢ stan czesci mechanicz.
Czestotliwos¢ maksymal- |0,00Hz-czgstotliwoéc maksymalna 50,00Hz N 2: Przemiennik czestotliwosci ma 2: Zastosowac przemiennik
C0.05 |na dla obrotéw do przodu zbyt matg moc czestotliwosci o wyzszej mocy
w sterowaniu momentem Przecigzenie oLl 1: Niewtasciwe ustawienie P9.01 1: Ustawi¢ prawidtowa w P9.01
Czestotliwosé maksymal- |0,00Hz-czgstotliwoéc maksymalna 50,00Hz N silnika 3: Zbyt duze obcigzenie silnika lub | 2: Zmniejszy¢ obciazenie silnika i
C0.06 |na dla obrotéw do tytu w zatrzymanie silnika sprawdzi¢ stan czesci mechanicz.
sterowaniu momentem 4: Falownik ma zbyt matg moc 3: Zastosowac fal. o wyzszej mocy
C0.07 |Czas przyspieszania dla 0,00s-650,00s 0,00s T Zanik fazy na Lo 1: Niewtasciwe potaczenie 1: Wyeliminowac btedy potaczenia
sterowania momentem wyjsciu przewodéw falownik-silnik 2: Sprawdzi¢ stan uzwojenia silnika
Grupa parametréw C1-C4: Zastrzezone (zastrzezony) 2: Niestabilnos¢ napigcia tréjfazo- | tréjfazowego
G tréw C5” P t t lizacii st N wego na wyjsciu falownika 3: Skontaktowac sie z firmg Sanyu
rupa parame_roYv arametry optymalizacji sterowania 3: Niewtasciwa praca ptyty gtéwnej | Sobczak Sp. J.
C5.00 Przefq‘czmlsgornego 0,00Hz-15,00Hz 12,00Hz N napedu
ograniczenia PWM - _ 4: Uszkodzenie modutu
C5.01 |Tryb modulacji PWM 0: Modulac!a asynchro.nlczna 0 N Przegrzanie OH 1: Zbyt wysoka temp. otoczenia 1: Obnizy¢ temp. otoczenia
— 1: Modulacja SV"C}‘_TO"'CZ”B modutu 2: Zapchany filtr powietrza 2: Oczyscic filtr powietrza
€5.02 | Wybor trybu kgmpensaCJl 0: Brak kompensac!! 1 N 3: Uszkodzenie wentylatora 3: Wymieni¢ wentylator na nowy
strefy martwej 1: Tryb kompensac!! nrl 4: Uszkodzenie rez. term. modutu | 4: Wymieni¢ rezystor termiczny
2: Tryb kompensacji nr 2 5: uszkodzenie modutu falownika 5: Wymieni¢ modut falownika
C5.03 |Losowa gtebokos¢ PWM  |0: Niedozwolona 0 N Btad urza- EE 1: Bfad sygnatu zewnetrznego na Skasowac operacje
1-10: losowa gtebokos¢ czestotliwosci brzegowej dzen zewn. wejéciu X
PWM 2: Btad sygnatu zewnetrznego na
C5.04 |Szybki limit 0: Nieaktywny 1 N wejsciu 1/0
1: Aktywny Btad CE 1: Nieprawidtowe dziatanie 1: Sprawdzi¢ potaczenie kablowe z
C5.05 (Biezace wykrywanie 0-100 5 N komunikacji komputera nadrzgdnego komputerem
kompensadji 2: Uszkodzenie przewodéw 2: Sprawdzi¢ potaczenie kablowe
C5.06 |Prog spadku napigcia 60,0%-140,0% 100,0% N komunikacyjnych 3: Ustawi¢ prawidfowa warto$¢ w
C5.07 |Wybor trybu optymaliza- |0: Brak optymalizacji 1 N 3: Niewtasciwe ustawienie P0.28 P0.28
cji SFVC 1: Tryb optymalizacji nr 1 4: Niewtasciwe ustawienie 4: Ustawi¢ prawidtowe parametry
2: Tryb optymalizacji nr 2 parametréw w grupie kodéw PD komunikacji
Grupa parametréw P6: Ustawienia krzywej FI ( Fl jest FIV lub FIC) Btad rAy 1: Niewfasciwa praca plyty gtownej | 1: Wymienic uszkodzone elementy
C6.00 |Minimalna wartos¢ -10,00V-C6.02 0,00V N przekaznika napedu na nowe
krzywej Fl 4 na wejéciu 2: Uszkodzenie przekaznika 2: Wymienic przekaznik
C6.01 [Ustawienie krzywej FI 4 [-100,0%-+100,0% 0,0% N Btad odczytu Uszkodzenie chipu pamigci Wymieni¢ element na nowy
na wejsciu na EEPROM EEP EEPROM
C6.02 |Przegiecie nr 1 krzywej Fl |C6.00-C6.04 3.00v N . . . . .
4nag\;jéciu ywel T: Parametr moze by¢ modyfikowany. gdy naped pracuje lub jest zatrzymany
C6.03 |Ustawienie przegiecia nr [-100,0%-+100,0% 30,0% N N: Parametr nie moze by¢ modyfikowany, gdy naped pracuje
1 krzywej Fl 4 na wejsciu ®: Wartosc¢ tego parametru jest aktualnie mierzona i nie mozna jej modyfikowac
C6.04 |Przegiecie nr 2 krzywej Fl [C6.02-C6.06 6.00V N
4 na wejsciu
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