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1) Ostrzezenia
Wazne instrukcje dotyczace bezpieczenstwa podczas instalaciji.

ANieprawid{owa instalacja moze byé przyczyna powaznych
uszkodzen.
Sledzié wszelkie instrukcje dotyczace instalaciji.

Ta instrukcja zawiera wazne informacje dotyczgce bezpieczenstwa pod-
czas instalowania, nalezy sie z nig zapozna¢ przed rozpoczeciem prac
instalacyjnych. Niniejszg instrukcje nalezy przechowywa¢ w celu ewen-
tualnej, przysztej konsultaciji.

W niniejszej instrukcji, tam gdzie przedstawione sg dane, ostrzezenia i
inne informacje, wspdlne dla wszystkich produktow, bedzie sie uzywacé
nazwy grupy produktéw: “SPIN”. Opis poszczegdlnych produktow znaj-
duje sie w rozdziale: “2 Opis produktu”.

Biorgc pod uwage niebezpieczenstwa, jakie moga wystgpi¢ podczas
instalowania i uzytkowania sitownika SPIN, dla zwiekszenia bezpieczen-
stwa, instalacja musi odpowiada¢ przepisom, normom i uregulowaniom
prawnym. W tym rozdziale sg przywotane wszystkie ostrzezenia ogdine
a inne, wazne ostrzezenia sg podane w rozdziatach “3.1 Kontrola wstep-
na” i 5 “Préby odbiorcze i rozruch".

A Wedtug obowigzujacych przepiséw europejskich, wykona-
nie drzwi lub bramy automatycznej musi by¢ zgodne z Dyrek-
tywa 98/37/CE (Dyrektywa Maszynowa), a w szczegdlnosci
musi odpowiadaé normom: EN 12445; EN 12453 i EN 12635,
ktore pozwalaja na uzyskanie Swiadectwa zgodnosci.

Dodatkowe informacje, wytyczne do analizy zagrozen i Ksigzka Tech-
niczna, sg dostepne na: www.niceforyou.com.

¢ Ninigjsza instrukcja jest przeznaczona wytgcznie dla wykwalifikowane-
go personelu instalujgcego. Poza zatgczong instrukcja: “Instrukcje i
ostrzezenia skierowane do uzytkownika sitownika SPIN”, zadna inna
informacja zawarta w niniejszej broszurze nie jest przeznaczona dla
ostatecznego uzytkownikal

2) Opis produktu

e Uzycie sitownika SPIN do innych celéw niz przewidziano w ninigjszej instruk-
cji jest zabronione; uzycie niezgodne z przeznaczeniem moze spowodowaé
zagrozenie i wyrzgdzi¢ szkody ludziom oraz uszkodzi¢ inne obiekty.

Przed rozpoczeciem instalowania nalezy wykona¢ analize zagrozen z
wykazem podstawowych warunkdéw bezpieczenstwa, przewidzianych
w zatgczniku | Dyrektywy Maszynowej, wskazujgc odpowiednie rozwig-
zania jakie nalezy zastosowac. Przypomina sig, ze analiza zagrozen jest
jednym z dokumentéw sktadowych “Ksigzki Technicznej” automatyki.
Sprawdzi¢, czy sg niezbedne inne urzadzenia do skompletowania
automatyki z sitownikiem SPIN, zgodnie ze specyficzng sytuacjg doty-
czgcy zastosowania, oraz z istniejgcymi zagrozeniami; nalezy wzigé
pod uwage, na przyktad, niebezpieczenstwo uderzenia, zgniecenia,
obciecia, szarpniecia, itd., oraz innych zagrozen jakie moga wystgpic.
Nie wykonywa¢ zadnych zmian i modyfikacji, jesli nie sg one przewi-
dziane w niniejszej instrukciji; operacje tego rodzaju moga jedynie spo-
wodowac niewtasciwe dziatanie; NICE nie bierze odpowiedzialnosci za
szkody spowodowane przez zmodyfikowany produkt.

Podczas instalowania i uzytkowania nalezy uwazac, aby do wnetrza centrali
i innych urzadzen (gdy sg otwarte) nie dostaty sie elementy state lub ptyny;
ewentualnie nalezy zwréci¢ sie wtedy do serwisu technicznego NICE; uzyt-
kowanie SPIN w takich sytuacjach moze spowodowac niebezpieczenstwo.
Automat nie moze by¢ uzytkowany zanim nie zostanie dopuszczony
do pracy, zgodnie z rozdziatem 5 “Préby odbiorcze i rozruch”.
Opakowanie SPIN musi by¢ zlikwidowane zgodnie z odpowiednimi
miejscowymi przepisami.

Gdy naprawa wykonana wedtug wskazéwek umieszczonych w niniej-
szej instrukcji nie da oczekiwanego efektu nalezy skontaktowac sie z
serwisem firmy NICE.

Po zadziataniu wytgcznikdéw automatycznych lub bezpiecznikow i
przed ich przywréceniem do pierwotnej postaci, nalezy okresli¢ i wyeli-
minowac usterke.

Przed otwarciem pokrywy ostaniajgcej zaciski sitownika SPIN, nalezy
odtgczy¢ wszystkie obwody zasilajace; jesli urzadzenie wytgczajgce
jest niewidoczne z miejsca pracy, nalezy zawiesi¢ tablice: “UWAGA -
PRACE KONSERWACYJNE W TOKU”.

/

SPIN to rodzina sitownikdw z napedem elektrycznym, przeznaczonych do
automatyzacji bram sekcyjnych, a z odpowiednim, dodatkowym urzg-
dzeniem SPAS5, ktore nie jest dostarczane w komplecie, réwniez dla bram
wahadtowych na sprezyny lub na przeciwciezar, wystajgcych lub nie.

Tabela 1: opis budowy SPIN

\

Sitowniki SPIN dziatajg za pomoca energii elektrycznej, w przypadku
braku zasilania z sieci elektrycznej sitownik mozna odblokowaé, a
brame mozna przesuna¢ recznie.

Do grupy sitownikdéw SPIN nalezg produkty opisane w Tabeli 1.

Model typ Sitownik Prowadnica Odbiornik radiowy Nadajnik radiowy
SPIN10KCE SN6011 3x1m Zabudowany FLO2R-S*
SPIN11KCE SN6011 3m Zabudowany FLO2R-S*

* jesli chodzi o rodzaje nadajnikow jakie moga by¢ zastosowane patrz rozdziat “4.5 Odbiornik radiowy”
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2.1) Zakres zastosowania

Dane dotyczgce wydajnosci produktéw SPIN podane sg w rozdziale “8 “Dane techniczne” i sg jedynymi wartosciami jakie pozwalajg na
wiaéciwg oceng mozliwosci uzycia.

Charakterystyki konstrukcyjne produktéw SPIN umoZliwiajg zastosowanie do bram sekcyjnych lub wahadfowych, zgodnie z ograniczeniami
podanymi w tabelach 2, 3 i 4.

Tabela 2: ograniczenia w zastosowaniu sitownikéw SPIN

Model typ: Brama SEKCYJNA Brama WAHADLOWA niewystajaca Brama WAHADLOWA wystajaca
(z dodatkowym osprzetem SPA5) |(z akcesoriem SPA5) lub na sprezyny (bez SPA5)
Wys. Szer. Wys. Szer. Wys. Szer.
SPIN10KCE 2.4m 3.7m 2.2m 3.5m 2.8m 3.5m
SPIN11KCE 2.4m 3.7m 2.2m 3.5m 2.8m 3.5m
ey ey Ty

Wymiary podane w tabeli 2 sg tylko wzorcowe i stuzg jedynie do wstepnego oszacowania Rzeczywista przydatnos¢ SPIN do automatyzacii
okreslonej bramy, zalezy od stopnia wywazenia bramy; od opordw tarcia w prowadnicach i innych zjawisk, rowniez chwilowych, jak sita wiatru
lub obecno$¢ oblodzenia, ktére moga przeszkodzi¢ w jej ruchu.

Dla okreslenia rzeczywistych wartosci, nalezy bezwzglednie zmierzy¢ site niezbedng do ruszenia bramy na catej dtugosci ruchu i sprawdzic,
czy nie przekracza “momentu nominalnego”, podanego w rozdziale “8 Dane techniczne”; ponadto, aby ustalic maksymalng ilos¢ cykli na
godzine i cykli nastepujacych po sobie, nalezy skonsultowac tabele 3 i 4.

Tabela 3: ograniczenia wynikajace z wysokos$ci skrzydia.

Wysokos$¢ skrzydia w metrach | maksymalna ilo$é cykli/godzine |maksymalna ilo§é kolejnych cykli
Do 2 16 8

2:2,5 12 6

2,5+3 10 5

3+3,5 8 4

Tabela 4: ograniczenia zwigzane z niezbedna sita do poruszenia skrzydiem
Sila do przesuniecia skrzydiag N Procentowa redukcja cykli

Do 200 100%

200+300 70%

300+400 25%

Wysokos¢ bramy pozwala na okreslenie maksymalnej ilosci cykli na godzine, oraz cykli nastepujacych po sobie, natomiast sita potrzebna do
jej przemieszczenia pozwala na okreslenie procentowego zmniejszenia cykli; na przyktad, jesli wys. bramy wynosi 2,2m, to bylyby mozliwe
12 cykli na godzine oraz 6 cykli kolejnych, ale jesli do jej przesunigcia potrzeba 250N, nalezy je zmniejszy¢ do 70%, wynik wiec bedzie wynosit
8 cykli na godzing oraz okoto 4 cykli nastepujgcych po sobie.

Dla zapobiezenia przegrzaniu, w centrali zamontowany jest ogranicznik, ktéry oblicza obcigzenie silnika i czas trwania cykli i interweniuje,
kiedy zostaje przekroczona maksymalna wartos$¢ graniczna.

Uwaga: 1Kg = 9.81N, czyli, np. 500N = 51Kg
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2.2) Typowa instalacja
Na rysunku 2 pokazano typowa instalacje dla bramy sekcyjne;.

1 SPIN 4 Listwa krawedziowa gtéwna 6 Przetgcznik na klucz
2 Fotokomorki 5 Lampa ostrzegawcza z 7 Nadajnik radiowy
3 Fotokomorki na kolumience (Rys. 3) wbudowang anteng

Na rysunkach 3 i 4 pokazane sg instalacje typowe dla bramy wahadtowej wystajgce;j i nie wystajgce;.
Dla instalacji na bramach wahadtowych niezbedny jest dodatkowy osprzet SPAS.

\
/

AN

2.3) Wykaz przewodow
W typowym urzgdzeniu pokazanym na rysunku 3 sg uwidocznione A Uzyte przewody musza byé dostosowane do typu
takze przewody niezbedne do podtgczenia roznych urzadzen; w  instalacji - zaleca sie na przykiad zastosowanie przewodu

tabeli 5 sg podane charakterystyki przewodow. typu HO3VV-F, do instalowania na zewnatrz.
Podtaczenie Rodzaj przewodu Maksymalna dozwolona diugos$é
A: Lampa ostrzegawcza z anteng 1 przewdd 2 x 0,5mm? 20m
1 przewdd ekranowany RG58 20m (zalecany krétszy od 5m)
B: Fotokomorki 1 przewdd 2 x 0,25mm? dla TX 30m
1 przewdéd 4 x 0.25mm? dla RX 30m
C: Przefacznik na klucz 2 przewody 2 x 0,5mm? (uwaga 1) 50m
D: Listwa krawedziowa gtéwna 1 przewdd 2x0,5mm? (uwaga 2) 30m

Uwaga 1: dwa przewody 2x0,5mm? moga by¢ zastgpione jednym przewodem 4x0,5mm?
Uwaga 2: do potgczenia listew na bramach nalezy wykorzysta¢ odpowiednie urzgdzenia, ktére pozwalajg na potaczenie elektryczne rowniez
\ wtedy, kiedy skrzydto jest w ruchu.

J
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3)

Instalowanie

/

Alnstalacja sitownika SPIN musi by¢ wykonana przez

wykwalifikowany personel, zgodnie z przepisami, normami

i uregulowaniami prawnymi, oraz wedlug niniejszej
instrukcji.

3.1) Kontrola wstepna

Przed przystgpieniem do instalacji stownika SPIN, nalezy sprawdzic¢

nastepujace rzeczy:

e Sprawdzi¢ i upewni¢ sie, czy po zakonczeniu instalacji czesci bra-
my nie tarasujg drog lub chodnikéw publicznych.

e Sprawdzi¢, czy wszystkie elementy i materiaty, jakie beda zastoso-
wane, sg w idealnym stanie, odpowiednie do uzycia i zgodne z
normami.

e Sprawdzi¢, czy konstrukcja bramy nadaje sie do automatyzacii.
e Sprawdzi¢, czy brama ma wytrzymatos¢ i wymiary mieszczace sie
w zakresie uzytkowania podanego w rozdziale “2.1 Ograniczenia
zastosowania
Sprawdzi¢, poréwnujac z wartosciami podanymi w rozdziale 8
“Dane techniczne”, czy tarcie statyczne, (to znaczy sita niezbedna
do poruszenia skrzydfa) jest mniejsza od potowy “Sity maksymal-
nej”, i czy tarcie dynamiczne (to znaczy sita potrzebna do utrzy-
mania ruchu skrzydfa) jest mniejsza od potowy “Sity nominalnej”;
zaleca sie tu margines 50%, poniewaz warunki klimatyczne moga
zwiekszy¢ tarcie w czasie eksploatacji bramy.

Sprawdzi¢, czy na catej drodze przesuwu skrzydta, tak przy zamy-

kaniu jak i przy otwieraniu, nie ma miejsc gdzie wystepuje zwiek-

szone tarcie.

Sprawdzi¢ wytrzymato$¢ blokad mechanicznych i sprawdzi¢, czy

nie ma niebezpieczenstwa wyskoczenia bramy z prowadnic

Sprawdzi¢, czy skrzydto pozostaje w rdbwnowadze, to znaczy nie

moze sie ruszac jesli jest zatrzymane i pozostawione w jakiejkol-

wiek pozyciji.

Sprawdzi¢, czy punkty mocowania roznych urzadzen sg w miej-

scach zabezpieczonych przed uderzeniami i czy powierzchnie

montazu sg odpowiednio solidne.

Sprawdzi¢, czy zachowane sg minimalne i maksymalne odlegtosci,

podane na rysunkach 5 i 6.

Sprawdzi¢ i zaplanowa¢ ustawienie recznego odblokowania na

wysokosci nie przekraczajgcej 1.8 m

Unika¢ przypadkow, gdy elementy automatyki mogtyby by¢ zanu-

rzone w wodzie lub w innych cieczach.

Nie umieszczaé elementdw sitownika SPIN w poblizu Zrédet ciepta

ani ptomieni; moze to byC¢ przyczyng uszkodzenia, wadliwego

funkcjonowania i by¢ przyczyng pozaru lub innych niebezpiecz-
nych sytuaciji.

* W przypadku bramki w skrzydle sprawdzi¢, czy nie jest ona prze-
szkoda w ruchu bramy i ewentualnie wykona¢ odpowiedni system
jej blokowania.

e Jesli brama, ktéra ma by¢ zautomatyzowana, jest bramag waha-
dtowa, nalezy sprawdzi¢ warto$¢ E na rys. 7, to znaczy minimalng
odlegto$¢ pomiedzy gérnym brzegiem prowadnicy i maksymalnym
punktem osiggnietym przez gérng krawedz bramy.

e Podtgczy¢ wtyczke zasilania SPIN do gniazdka elektrycznego
wyposazonego w uziemienie.

e Obwod elektryczny musi by¢ odpowiednio zabezpieczony przez
odpowiedni bezpiecznik magnetyczno-termiczny i roznicowy.

A 40:400mm

R

C 2970mm D 380mm

B 0+400mm

5 6 6 ol

200mm

200mm

E 65+300 mm

Y4

3.2) Mocowanie sitownika SPIN

Mocowanie SPIN sktada sie z 3 elementow:

e Potfgczenie prowadnicy (patrz rozdziat 3.2.1 dla prowadnicy na
wyposazeniu SPIN10KCE, rozdziat 3.2.2 dla prowadnicy SNA11).

¢ Mocowanie sitownika do prowadnicy (patrz rozdziat 3.2.3).

e Mocowanie sitownika do sufitu (patrz rozdziat 3.2.4).

AN
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3.2.1) Montaz prowadnicy bedacej na wyposazeniu do SPIN10KCE

Zamontowac¢ prowadnice bedgcg na wyposazeniu SPINTOKCE w nastepujgcy sposob:

1. Odwotujgc sie do rysunku 8 nalezy wyjac zespdt naciagu paska (8a); nastepnie zatozy¢ jeden koniec paska na koto pasowe (8b) i ponow-
nie wiozy¢ zespdt naciggu paska do prowadnicy (8c).

2. Przetozy¢ koniec paska przez glowice (B), jak pokazano na rysunku 9.
Uwaga: Zwrdci¢ uwage na potozenie paska, ktory powinien znajdowac sie w pozyciji z zebami skierowanymi do wewnatrz, ma by¢ pro-
sty i nie poskrecany.

3. Ustawi¢ dolng cze$¢ wozka w taki sposéb, aby rowki wozka znajdowalty sie rowno z dwoma koncami paska, jak na rysunku 10.

™~

4. Wtozy¢ oba konce paska do wyprofilowanych szczelin wozka dolnego (C), catkowicie je zapetniajgc. Przymocowac konce paska za
pomocg 2 specjalnych srub V4.2x9.5 i dwoch podktadek R05, jak na rysunku 11.

5. Przykreci¢ uchwyt (D) do wdzka goérnego (E) srubg V6x18 z odpowiednig nakretkg M6, jak pokazano na rysunku 12.

6. Zaczepi¢ gorny wozek (E) na wdzku dolnym (C), nastepnie wsung¢ caty wozek do wnetrza prowadnicy, jak na rysunku 13.

7. Potgczyc¢ trzy elementy prowadnicy mocno whbijajac je mtotkiem do dwaoch tgcznikdw (F), jak pokazano na rysunku 14 i 15.
Wazne: prowadnice powinny przesungc¢ sie w tgcznikach az wskoczg na swoje miejsce.

8. Bardzo ostroznie umiesci¢ pasek w prowadnicy, unikajac skrecania.

9. Bardzo mocno wcisng¢ gtowice (B) do prowadnicy, jak na rysunku 16.

10.Regulujgac nakretke (H) naciagu paska nalezy naprezy¢ pasek. Jak na rysunku 17.
Uwaga: jezeli pasek jest BARDZO naprezony grozi to uszkodzeniem motoreduktora; jezeli natomiast jest SLABO naprezony moze powo-
dowac¢ ucigzliwy hatas.

\ \




/3.2.2) Montaz prowadnicy SNA11

Prowadnica SNA11 jest juz wstepnie ztozona. Jedyna operacja, jaka
nalezy wykona¢ to naciggniecie paska za pomocg nakretki M8 (H),
jak na rys. 17, az do uzyskania odpowiedniej sztywnosci.

-
/

3.2.3) Mocowanie sitownika do prowadnicy
1. Potgczy¢ sitownik SPIN z gtowicag prowadnicy (B); nastepnie zamocowac go za pomocg 4 $rub V6.3x38, jak narys. 18.
2. Silnik moze by¢ obrécony w trzy rézne potozenia, tak, jak na rys. 19.

o

AN

/3.2.4) Mocowanie sitownika do sufitu

wartosci B, tak, jak na rys. 23.

odtozy¢ sitownik na ziemie, tak, jak na rys. 24.

1. Przestrzegajgc wartoéci A i B na rys. 5, zaznaczy¢ na $rodku bramy dwa punkty mocowania uchwytu przedniego prowadnicy. Wedtug
rodzaju materiatu, uchwyt przedni moze by¢ zamocowany przy pomocy nitéw, kotkdw lub $rub (rysunki 20, 21). Jesli wartosci A i B (rys.
5) na to pozwalajg, uchwyt moze by¢ zamocowany bezposrednio do sufitu, jak na rys. 22.

2. Po wywierceniu otworow w zaznaczonych migjscach, potozy¢ sitownik na ziemi, podnie$¢ prowadnice w przedniej czesci i przymocowad
ja do nadproza (sufitu) za pomoca dwoch $rub, kotkdw lub nitdw.
3. Zamocowac¢ wsporniki (L) za pomocg $rub M6x15 (M) i nakretek M6 (B), wybierajgc otwor, ktdry pozwoli na maksymalne zachowanie

4. Wykorzystujgac drabinke, podnies¢ sitownik az do oparcia wspornikéw o strop. Zaznaczy¢ punkty ktére majg by¢ wiercone, nastepnie

AN
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5. Wykona¢ uprzednio zaznaczone otwory, nastepnie, wykorzystujgc drabinke, podnies¢ sitownik az do oparcia wspornikdw na otworach
dopiero co wykonanych i przymocowac, wykorzystujgc sruby lub kotki odpowiednie dla danego sufitu, tak, jak na rys. 25.

6. Sprawdzi¢, czy prowadnica jest ustawiona dokfadnie poziomo, nastepnie za pomoca pitki odcig¢ wystajace czesci wspornikow, jak na
rys. 26.

25/

7. Przy zamknietej bramie, pociagna¢ linke, aby zwolni¢ wozek (E), jak na rys. 27.

8. Przesung¢ wozek az do zetkniecia wspornika zaczepu skrzydta (D) z gorng krawedzig bramy, doktadnie prostopadle do prowadnicy (G).
Nastepnie zamocowac¢ wspornik zaczepu skrzydta (D) za pomoca nitdw lub $rub, tak, jak na rys. 28. Uzy¢ srub lub nitdw odpowiednich
do rodzaju materiatu skrzydta; upewnic sie czy sg w stanie przenie$¢ site niezbedng do otwarcia lub zamknigcia samego skrzydta.

9. Poluzowac $ruby dwdch zderzakdéw mechanicznych, nastepnie przesuna¢ przedni zderzak mechaniczny (O) przed wozek, tak jak na rys.
29. Popchng¢ silnie wozek w kierunku zamkniecia, i po osiggnieciu wiasciwej pozycji dokreci¢ do oporu uprzednio poluzowane Sruby
(N).

10.Otworzy¢ recznie brame do zgdanego punktu otwarcia, przesuna¢ zderzak mechaniczny tylniego zatrzymania (Q), przyblizy¢ do wézka,
tak jak na rys. 30 i zablokowac¢ dokrecajgc $rube (P) do oporu.

11.Sprébowac przesuna¢ recznie brame. Sprawdzi¢ czy wozek lekko sie przesuwa na prowadnicy, bez nadmiernego tarcia i czy manewr
jest na tyle fatwy, ze nie wymaga uzycia duze;j sity.

-
/

AN

3.3) Instalowanie innych urzadzen

Wykona¢ instalacje innych, przewidzianych urzadzen, przestrzega-
jac odpowiednich instrukcji Sprawdzi¢ w paragrafie 3.5 “Opis
potgczen elektrycznych” i na rys. 2, jakie urzadzenia mogg by¢
podtaczone do SPIN.

159




4 )

3.4) Instalacje elektryczne
Wszystkie potaczenia wykonywaé przy wylaczonym 2. Przetozy¢ przez otwdér przewody przytaczeniowe do innych
napieciu. urzadzen, pozostawi¢ o 20+30cm diuzsze niz potrzeba. Patrz
tabela 5 - dla rodzaju przewodu i rys. 2 dla podtaczen.
1. Aby otworzy¢ zabezpieczajgcg pokrywe i uzyska¢ dostep do 3. Wykona¢ podtgczenia kolejnych przewoddw zgodnie ze
elektronicznej centralki kontrolnej SPIN nalezy nacisngc jej brzeg i schematem na rys. 33.
obrécié, tak, jak to pokazano na rys. 31.
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3.5) Opis potaczen elektrycznych

W tym paragrafie znajduje sie krotki opis potgczen elektrycznych; dodatkowe informacje znajdujg sie w paragrafie 7.3 “Dodawanie lub

demontaz urzadzen”.

Zaciski Funkcja

Opis

1-2 Antena

Wejscie do podtgczenia anteny do odbiornika radiowego. Antena jest zabudowana w lampie LUCY B,
mozna alternatywnie wykorzysta¢ antene zewnetrzng albo zostawi¢ kawatek przewodu, ktéry
zastgpi antene i ktéry znajduje sie juz w zacisku.

krok po kroku

Wejscie dla urzadzen, ktére sterujg ruchem; mozna podtgczy¢ tu styki typu “Normalnie Otwarty”.

o |~

Stop

Wejscie dla urzadzen, ktére blokujg mozliwos¢ ruchu lub ewentualnie zatrzymujg wykonywany
manewr; za pomocg odpowiednich sposobdw do tego wejscia mozna podtgczy¢ styki typu
“Normalnie Zamkniety”, “Normalnie Otwarty” lub urzgdzenia o stafej opornosci. Dodatkowe
informacje dotyczace STOP znajduja sie w paragrafie 7.3.1 “Wejscie STOP”.

Foto

Wejscie dla urzadzen bezpieczenstwa jak fotokomdérki. Dziatajg podczas zamykania odwracajgc
kierunek manewru. Mozna podtgczy¢ styki w rodzaju “Normalnie zamkniety”.
Dodatkowe informacje dotyczace FOTO znajdujg sie w paragrafie 7.3.2 “Wejscie Foto”.

Fototest

Za kazdym razem, kiedy jest uruchamiany manewr, sg kontrolowane wszystkie urzadzenia
bezpieczenstwa i tylko jesli test da wynik pozytywny, manewr sie rozpoczyna.

Jest to mozliwe dzigki specjalnemu sposobowi potgczen; nadajniki fotokomaorek “TX” zasilane sg
oddzielnie w stosunku do odbiornikow "RX". Dodatkowe informacije dotyczace potgczen znajdujg
sie w paragrafie 7.3.2 “Wejscie FOTQO”.

9-10 Lampa ostrzegawcza

Na tym wyj$ciu mozna podtgczy¢ lampe NICE “LUCY B” z zarowkg 12V/21W taka, jakg stosuje sie
w samochodach. Podczas manewru miga ona co 0,5 s $wiecgc sie i 0,5 s nie $wiecac sie.

\

4)

Koncowa kontrola oraz uruchomienie

-

\

Przed rozpoczeciem fazy kontroli i rozruchu automatyki zaleca sie
ustawienie skrzydta w potowie drogi tak, aby mogto sie swobodnie
poruszac¢ w kierunku otwarcia jak i zamknigcia.

4.1) Podiaczenie zasilania

Aby doprowadzi¢ zasilanie elektryczne do sitownika SPIN wystarczy
wiozy¢ jego wtyczke do gniazdka z prgdem Jesli wtyczka SPIN nie
odpowiada gniazdku elektrycznemu mozna zastosowac adapter
0gdlnie dostepny w handlu.

ANie odcinaé¢ lub demontowaé¢ przewodu jaki jest na
wyposazeniu SPIN.

Jesli w poblizu sitownika Spin nie ma gniazdka elektrycz-
nego, nalezy zleci¢ jego wykonanie osobie wykwalifikowa-
nej, posiadajgcej niezbedne narzedzia i w petnym posza-
nowaniu przepiséw, norm i uregulowan prawnych.

Elektryczna linia zasilania musi by¢é zabezpieczona przed
krotkim zwarciem i przebiciem do ziemi; musi znajdowaé
sie urzadzenie pozwalajace na odciecie zasilania podczas
instalowania lub konserwacji SPIN (sama wtyczka z
gniazdkiem wystarczy).

Natychmiast po doprowadzeniu napiecia do sitownika SPIN wyko-

na¢ podstawowg kontrole:

1. Sprawdzi¢, czy dioda OK miga regularnie z czestotliwoscig raz na
sekunde.

2. Sprawdzi¢ czy silnik nie steruje ruchem bramy i czy $wiatto uta-
twiajgce przejscie jest zgaszone.

Jedli tak sie nie dzieje nalezy natychmiast wytgczy¢ zasilanie centrali

i zweryfikowac potaczenia elektryczne.

Inne informacije, niezbedne do wyszukiwania i diagnozy uszkodzen

sg podane w rozdziale 7.6 “Rozwigzywanie problemow”.

AN
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4.2) Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia
bramy

Nalezy spowodowac, aby centrala rozpoznawata pozycije otwarcia i
zamknigcia bramy; w tej fazie jest odczytywany skok bramy od
zderzaka mechanicznego stopu zamkniecia do zderzaka otwarcia.
Poza tymi pozycjami, w tej fazie, jest odczytana i zapamietana
konfiguracja wejscia STOP i obecnos¢, lub jej brak, podigczenia w
trybie “Fototest” wejscia FOTO.

. Sprawdzi¢, czy pas przesuwu jest dobrze napiety i czy dwa zderzaki mechaniczne sg dobrze dokrecone.

. Podtgczy¢ (sprzegnaé) wodzek

. Wcisngg i trzymad wisniete przyciski [ 4 P 1i [Set]

. Zwolni¢ przyciski kiedy rozpocznie sie manewr (po okoto 3 sekundach

. Odczeka¢ az centrala wykona programowanie: zamkniecie, otwarcie i ponowne zamkniecie bramy

. Wcisng¢ przycisk [PP] aby catkowicie otworzy¢ brame.

N (O (0D [WN|=

. Wcisng¢ przycisk [PP] aby wykona¢ zamkniecia.

probleméw”.

nadajnikéw (patrz punkt “4.5 Odbiornik radiowy”).

Podczas tych manewrdw centrala zapamietuje niezbedng site podczas ruchdéw otwierania i zamykania.
Jesli po ukonczeniu programowania diiody kontrolne LED L2 i L3 migajg, to oznacza ze wystgpit btad; patrz rozdziat “7.6 Rozwigzywanie

Waznym jest, aby te pierwsze manewry nie byly przerywane, na przyktad przez wydanie polecenia STOP.

Jesli tak by sie stato, nalezy ponownie przeprowadzi¢ operacje od punktu 1.

Faza rozpoznawania pozycji i konfiguracji wejs¢ STOP i FOTO moze by¢ powtdrzona w jakimkolwiek momencie, rowniez po instalacji (na
przykiad jesli zostanie przesuniety jeden ze zderzakdw mechanicznych); wystarczy jg powtdrzy¢ od punktu 1.

AJeéIi pasek nie jest dostatecznie naciagniety podczas odszukiwania pozycji, pomiedzy nim i zebatka moze stworzy¢ sie
poslizg. Jesli tak sie zdarzy, nalezy przerwaé ruch naciskajac przycisk [Stop]; naciagna¢ pasek dokrecajac nakretke M8 (H) tak,
jak pokazano na rys. 17; nastepnie powtdrzyé operacje, zaczynajac od punktu 1.

Programowanie pozycji otwarcia i zamknigcia bramy moze byé wykonane po uplywie czas wczytywania i kasowania

Y4

4.3) Kontrola ruchu bramy

Po ustaleniu pozycji otwarcia i zamkniecia, zaleca sie wykonanie

kilku manewréw, aby sprawdzi¢ prawidtowos¢ ruchu bramy.

1. Wcisng¢ przycisk [PP], aby wykona¢ manewr “Otwarcie”;
sprawdzi¢, czy otwieranie bramy przebiega bez zmiany
predkosci; jedynie kiedy skrzydto znajduje sie w pomiedzy 30 i
20cm od ogranicznika otwarcia musi zwolni¢ i zatrzymac¢ sie po
zadziafaniu wytgcznika krancowego, w odlegtosci 2+3cm od
mechanicznego ogranicznika otwarcia.

2. Wcisng¢ przycisk [PP], aby wykona¢ manewr “Zamkniecie”;
sprawdzi¢ czy zamykanie bramy przebiega bez zmiany predkosci;
jedynie kiedy skrzydto znajduje sie w odlegtosci od 30 do 20cm od

\ ogranicznika zamkniecia musi zwolni¢ i nastepnie zatrzymac sie po

J
\

zadziataniu wytgcznika krancowego. Pozniej wykonany zostanie
krotki ruch otwierania oby zluzowaé napiecie pasa.

3. Podczas manewru sprawdzi¢ czy lampa ostrzegawcza miga w
cyklach: 0,5 sekundy zapalona i 0,5 sekundy zgaszona.

4. Wykona¢ kilka manewréw otwierania i zamykania w celu
wychwycenia ewentualnych usterek montazu i regulacji lub
innych anomalii na przyktad momentéw zwiekszonego tarcia.

5. Sprawdzi¢, czy mocowanie sitownika SPIN, szyny i
ogranicznikéw krancowych jest pewne, stabilne i odpowiednio
wytrzymate réwniez podczas silnych przyspieszen lub zwolnien
ruchu bramy.

4.4) Funkcje fabrycznie ustawione

Centrala kontrolna SPIN posiada szereg funkcji, ktére mozna
regulowac. Fabrycznie funkcje te ustawione sg w takiej konfiguracii,
jaka powinna zadowoli¢ wigkszo$¢ uzytkownikdw.

Funkcje te moga by¢ w kazdej chwili zmienione wedtug

odpowiedniej procedury programowania, w tym celu patrz rozdziat
“7.2 Programowanie”.

o

/4.5) Odbiornik radiowy

W celu sterowania na odlegtos¢ sitownikiem SPIN centrala sterowa-
nia zawiera odbiornik radiowy pracujacy na czestotliwosci 433.92
MHz, ktory jest kompatybilny z nastepujgcymi nadajnikami:

AELTERCH ELET

FLO FLO1 - FLO2 - FLO4
VERY VE

FLOR FLOR1 - FLOR2 - FLOR4
VERY VR

ERGO1 — ERGO4 — ERGO6
PLANO1 — PLANO4 — PLANO6
Nadajniki serii OPERA

SM2 - SM4

SMILO

J
\
Ze wzgledu na rézny sposob kodowania, pierwszy wczytany nadaj-
nik okresla, w jakim systemie muszg dziata¢ kolejno wczytywane
piloty. Do odbiornika mozna wczyta¢ do 160 nadajnikow.
Zapamietywanie i usuwanie kodéw nadajnikéw powinno
byé wykonane w ciagu pierwszych 10 sekund po wiacze-
niu zasilania centrali. W tym czasie przycisk w centrali
[RADIO] jest przeznaczony do zapamietywania i usuwania
kodéw nadajnikéw radiowych. Po 10 sekundach od ostat-
niego blysniecia diody L1 lub od ostatniego nacisniecia,
przycisk zostaje zdezaktywowany a dioda L1 stuzy progra-
mowaniu. Aby zasygnalizowaé¢ koniec czasu przeznaczo-
nego do zapamietywania kodéw nadajnikéw radiowych,
nastepuje 1 btysniecie Swiatetka nocnego. /
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4.5.1) Wczytywanie nadajnikéw

Kazdy nadajnik radiowy jest rozpoznawany przez odbiornik za pomoca “kodu”, innego dla kazdego nadajnika. Niezbedna jest wiec faza
“zapamigtania” poprzez ktorg uczy sie odbiornik rozpoznawac¢ kod wczytanego nadajnika. Wczytanie nadajnikéw moze by¢ wykonane

wediug 2 trybdéw.

Tryb I: weditug tego trybu funkcja kolejnych przyciskéw nadajnika
jest stata i kazdemu przyciskowi odpowiada w centrali polecenie
podane w tabeli 7; dla kazdego nadajnika wystarcza jedna faza
wczytywania, w czasie kiodrej zostajg wezytane wszystkie przyciski,
podczas tej fazy nie jest istotne, ktéry przycisk zostat wcisniety i
zostaje zajete tylko jedno miejsce w pamieci. W trybie | zwykle jeden
nadajnik moze sterowac tylko jednym systemem automatyki.

Tryb lI: W tym trybie kazdy, pojedynczy przycisk nadajnika moze
by¢ przypisany jednemu z 4 moZzliwych polecen centrali podanych w
tabeli 8; za kazdym razem zostaje zapamigtany tylko jeden przycisk
- ten, ktéry byt wcisniety podczas fazy wczytywania. W pamieci
zostanie zajete jedno miejsce dla kazdego wczytanego przycisku.

Kazdy wczytany przycisk zajmuje w pamieci jedno miejsce. W trybie
Il rt6zne przyciski tego samego nadajnika moga by¢ uzyte, aby prze-
kaza¢ wiecej polecen temu samemu automatowi, albo aby sterowac
wiekszg iloscig automatdw. Na przyktad, w tabeli 9, jest sterowany
jedynie automat “A” a przyciski T3 i T4 sg przypisane temu samemu
poleceniu; albo w przyktadzie w tabeli 10, gdzie steruje sie 3 auto-
matami: “A” (przyciski T1 i T2), “B” (przycisk T3) i “C” (przycisk T4).

A Poniewaz procedury wczytywania maja czas ograniczo-
ny do 10 sekund, nalezy przedtem przeczyta¢ instrukcje
podane w nastepnych rozdziatach a nastepnie je zastoso-

aé.
\W

Tabela 7: Wczytywanie w Trybie |

Przycisk T1 Polecenie “Krok po kroku”
Przycisk T2 Polecenie “Czesciowe otwarcie”
Przycisk T3 Polecenie “Otwiera

Przycisk T4 Polecenie “Zamyka”

Uwaga: nadajniki jednokanatowe posiadajg tylko przycisk T1,
nadajniki dwukanatowe posiadajg przyciski T1 i T2.

Tabela 8: dostepne funkcje w Trybie II

1 Polecenie “Krok po kroku”

2 Polecenie “Otwarcie czesciowe”
3 Polecenie “Otwiera”

4 Polecenie “Zamyka”

Tabela 9: 1-szy przykitad wczytywania w Trybie Il

Przycisk T1| Polecenie “Otwiera” Automatyka A
Przycisk T2| Polecenie “Zamyka” Automatyka A
Przycisk T3| Polecenie “Otwarcie czesciowe” | Automatyka A
Przycisk T4| Polecenie “Otwracie czesciowe” | Automatyka A
Tabela 10: 2-gi przykiad wczytywania w Trybie Il

Przycisk T1| Polecenie “Otwiera” Automatyka A
Przycisk T2| Polecenie “Zamyka” Automatyka A
Przycisk T3| Polecenie “Krok po kroku” Automatyka B
Przycisk T4| Polecenie “Krok po kroku” Automatyka C

\

/

4.5.2) Wczytywanie w Trybie |

Tabela 11: aby wczytaé nadajnik w trybie |

-
/

1. Wecisng¢ i trzymac wcisniety przycisk na centrali (przez okoto 4s)
2. Zwolni¢ przycisk kiedy zapali sie dioda sygnalizacyjna na centrali ol
T\
3. W ciggu 10 sekund wcisng¢ na co najmniej 3 sekundy jakikolwiek przycisk nadajnika, ktéry chcemy wezytac. V4
- 3s
4. Jesli zapamietanie zostato zakonczone sukcesem, to dioda sygnalizacyjna na centrali 3 razy mignie. N (w)/
N x3
Jesli sg inne nadajniki do zapamietania, to nalezy powtérzy¢ punkt 3 w przeciggu 10 sek.
Faza zapamigtywania konczy sie, jezeli przez 10 sekund nie sg otrzymane nowe kody.
4.5.3) Wczytywanie w Trybie Il
Tabela 12: aby wczyta¢ nadajnik w trybie Il Przyktad
1. Wocisng¢ przycisk na centrali tyle razy, ile wynosi numer funkcji wedtug tabeli 8 43
O 1.4
2. Sprawdzi¢, czy dioda kontrolna centrali miga seriami po tyle btyskow w serii, ile wynosi numer wybranej funkgii NIV
/TN 1.4
3. W ciggu 10 sekund wcisna¢ przez co najmniej 3 sekundy ten przycisk, ktéry chcemy wczytac ¥4
3s
4. Jesli zapamietanie zostato zakonczone sukcesem, to dioda sygnalizacyjna na odbiorniku 3 razy mignie. \ (\)/
AN x3

Jesli sg inne nadajniki do zapamigtania dla tego samego polecenia, to nalezy powtdrzy¢ punkt 3 w przeciggu 10 sek.

\Faza zapamietywania konczy sie, jezeli przez 10 sekund nie sg otrzymane nowe kody.

AN
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/4.5.4) Wczytanie “na odlegtosé”

Mozna wczyta¢ nowy nadajnik bez bezposredniego dostepu do
odbiornika; aby przeprowadzi¢ takie dziatanie nalezy posiadac juz
wczytany i dziatajgcy nadajnik. Nowy nadajnik “otrzyma”
charakterystyki tego, ktory zostat uprzednio zapamietany; tak wiec,
jesli pierwszy nadajnik jest zapamietany w trybie | to rowniez nowy
zostanie zapamigtany w trybie I. Naciskamy wtedy dowolne przyciski
w obu nadajnikach. Jesli natomiast juz dziatajgcy nadajnik jest
zapamietany w Trybie Il, to rowniez nowy bedzie zapamietany w

trybie Il i istotne jest aby wcisng¢ w pierwszym nadajniku przycisk
wywotujgcy zadane polecenie a w drugim (nowym) nadajniku
przycisk, ktéry ma by¢ przypisany temu poleceniu.

AWczytanie na odlegtosé nastagpi we wszystkich
odbiornikach jakie znajduja sie¢ w promieniu zasiegu
nadajnikow; nalezy wiec doprowadzi¢ zasilanie jedynie do
tego, jaki chcemy ustawié.

Z dwoma nadajnikami ustawi¢ sie w zasiegu automatyki i wykona¢ nastepujace kroki:

Tabela 13: aby wczyta¢ nadajnik “na odlegto$¢é” Przyktad

1. Wocisng¢ co najmniej przez 5 sekund przycisk “nowego” nadajnika radiowego, nastepnie przycisk zwolnic. )4

2. Wecisna¢ powoli 3 razy przycisk na nadajniku juz zapamietanym (starym). 4

3. Wocisnag¢ powaoli 1 raz przycisk na “nowym” nadajniku radiowym.

Nowy nadajnik przyjmie te same wtasciwosci co poprzedni nadajnik.
Gdy musimy wczyta¢ kolejne nadajniki, nalezy powtdrzy¢ powyzsze czynnosci dla kazdego nowego nadajnika.

\

AV

4.5.5) Usuwanie z pamieci kodéw nadajnikéw radiowych

Tabela 14: aby usunaé z pamieci wszystkie nadajniki Przyktad
1. Nacisnac¢ i przytrzymac przycisk “radio” na centrali ¥
2. Poczekac az zaswieci sie dioda radia, potem zgasnie, a nastepnie mignie 3 razy. N o NI
TN N x3
3. Zwolni¢ przycisk doktadnie podczas 3 migniecia (po zapaleniu, ale przed zgaszeniem) 4
4. Jesli procedura zostata prawidtowo zakonczona, po chwili dioda “radio” mignie 5 razy. N (\)/
N x5

o

AN
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5) Proby odbiorcze i rozruch

-

Jest to najwazniejsza faza wykonania automatyzaciji, ktéra ma na
celu zapewnienie maksymalnego bezpieczenstwa.

Procedura odbioru moze stuzy¢ réwniez jako okresowa kontrola
urzgdzen, ktore sktadajg sie na automatyke.

\

AOdbiér calego urzadzenia musi byé przeprowadzony
przez doswiadczony i wykwalifikowany personel, ktory musi
wykonaé obowigzujace proby, zgodnie z istniejgcymi
zagrozeniami i z pelnym przestrzeganiem tego co przewiduje
prawo, normatywy i uregulowania, a w szczegdlnosci
zgodnie z wszystkimi warunkami normy EN 12445, ktéra
ustala metody proéb i testow automatyki dla drzwi i bram.

~

5.1) Proby odbiorcze

Kazdy element automatyki, na przyktad czujniki krawedziowe,

fotokomorki, obwdd zatrzymania awaryjnego itp., wymagajg

specyficznej fazy odbioru; dla tych urzgdzen bedzie trzeba wykonacé
procedury podane w odpowiednich dla nich instrukcjach.

W czasie odbioru sitownika SPIN nalezy wykona¢ nastepujgce

operacje:

1. Sprawdzi¢, czy warunki zawarte w rozdziale 1 “OSTRZEZENIA”
zostaty rygorystycznie spetnione.

2. Odblokowa¢ brame, ciagngc do dotu linke odblokowujgca.
Sprawdzi¢, czy mozna recznie poruszy¢ brame przy zamykaniu i
otwieraniu z sitg nie wigkszag niz 225N.

3. Podtaczy¢ wozek.

4. Wykorzystujac przetgcznik lub nadajnik radiowy, wykonaé proby
zamkniecia i otwarcia bramy oraz sprawdzi¢, czy zakres ruchu
jest taki jaki zostat przewidziany.

5. Wykona¢ proby kilkakrotnie, sprawdzajgc jego ptynnosgé,
obecno$¢ ewentualnych wad w montazu i regulacji jak i
ewentualne zwiekszone tarcie.

6. Zweryfikowa¢ po kolei wtasciwe funkcjonowanie wszystkich
urzadzen zabezpieczajgcych (fotokomorki, czute krawedzie, itd.).

Za kazdym razem, kiedy te te urzadzenia zadziatajg, dioda “OK”,
znajdujgca sie na centrali, wykonuje 2 szybkie migniecia jako
potwierdzenie, ze centrala rozpoznata zdarzenie.

7. Po kontroli stanu fotokomodrek, po sprawdzeniu czy nie ma
interferencji z innymi urzadzeniami, przesuna¢ cylinder (o
wymiarach: Srednica - 5 cm, diugos¢ - 30cm) przecinajac 0$
optyczng: Zrobi¢ to w poblizu TX, pdzniej przy RX i nastepnie po
$rodku: sprawdzi¢, czy w tych przypadkach urzadzenie przejdzie
ze stanu aktywnego w stan alarmowy i na odwrét, czy wykona
czynno$¢ przewidziang w centrali, np.: w ruchu zamykania
spowoduje zmiane kierunku ruchu.

8. Jesli niebezpieczne sytuacje wywotane ruchem skrzydta zostaty
zlikwidowane poprzez zmniejszenie sity uderzenia, nalezy
wykona¢ pomiar sity wedtug tego co przewidziano w normie EN
12445, Jesli regulacja “Predkos¢” i kontrola “Sity silnika” sg uzyte
jako pomoc w systemie zmniejszenia sity uderzenia, nalezy
probowac i znalez¢ takg regulacije, ktéra da najlepszy wynik.

J
\
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5.2) Rozruch
Przekazanie do pracy moze nastgpi¢ dopiero po wykonaniu z
wynikiem pozytywnym wszystkich faz odbioru. Niedozwolone jest
wigczenie automatyki czesciowo lub sytuacjach “prowizorycznych”.
1. Przez co najmniej 10 lat trzeba przechowywa¢ dokumentacije
techniczng automatyki, ktéra powinna zawieraé: rysunek
ztozeniowy instalacji, schemat potgczen elektrycznych, analize
zagrozeh wraz z odpowiednimi, zastosowanymi rozwigzaniami,
Swiadectwo zgodnoéci producenta wszystkich uzytych urzadzen
(dla SPIN uzyé¢ zatagczonego Swiadectwa zgodnosci CE); kopie
instrukcji uzytkowania i harmonogram konserwacji automatyki.
2. Zamocowa¢ na bramie w sposob staly etykietke lub tabliczke ze
wskazanymi operacjami do odblokowania oraz manewru
recznego (wykorzysta¢ rysunki znajdujgce sie w “Instrukcji i
ostrzezeniach przeznaczonych dla uzytkownika sitownika SPIN”).
3. Zamocowac¢ w sposob trwaly na bramie etykietke lub tabliczke z
tym rysunkiem (minimalna wysokos¢ 60mm).

. Na bramie nalezy zamocowac tabliczke zawierajgcag przynajmniej

. Opracowaé i przekaza¢ wiascicielowi Swiadectwo zgodnosci
. Opracowac i przekaza¢ wiascicielowi podrecznik z “Instrukcjg i

. Wykona¢ i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki harmonogram

\

nastepujgce dane: rodzaj automatu, nazwe i adres producenta
(osoby odpowiedzialnej za dopuszczenie do uzytkowania), numer
urzgdzenia, rok produkcji i oznaczenie “CE”

automatyzacii
ostrzezeniami do uzywania automatyki”.

konserwaciji (zawierajgcy wytyczne do konserwacji wszystkich
urzadzen wchodzacych w sktad automatyki).

Przed przekazaniem automatyki do pracy poinformowa¢ w
odpowiedni sposéb na pismie witasciciela (na przyktad na
podreczniku z instrukcjami i ostrzezeniami do uzywania
automatyzacji) o obecnych niebezpieczenstwach i zagrozeniach
zwigzanych z pracg urzadzenia.

o

6)

Konserwacja i utylizacja

(W tym rozdziale podane sg informacje dotyczgce wykonania harmonogramu konserwacii i utylizacji SPIN.

/

6.1) Czynnosci konserwacyjne

W celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i zapewnienia
maksymalnego czasu uzytkowania catej automatyki regularna
konserwacja jest niezbedna.

ACzynnoéci konserwacyjne nalezy wykonaé Scisle
przestrzegajac norm bezpieczenstwa umieszczonych w
niniejszej instrukcj oraz prawa i normy aktualnie
obowigzujace.

Dla innych urzgdzen, wspdtpracujacych z SPIN nalezy przestrzegac

odpowiednich dla nich harmonograméw konserwagii.

1. Dla sitownikdéw SPIN niezbedny przeglad nalezy zaplanowac¢ co 6
miesiecy lub co 3000 cykli pracy.

2.
3.

. Sprawdzi¢ stan zuzycia elementéw ruchomych: kota zebatego,

N/

Odtgczy¢ zrédto zasilania elektrycznego.

Sprawdzi¢ i oceni¢ stan zuzycia wszystkich podzespotow, ktére
skladajg sie na automatyke ze szczegdlnym uwzglednieniem
zjawiska korozji lub oksydacji elementow strukturalnych;
wymieni¢ elementy, ktére nie gwarantujg odpowiedniego
dziatania.

paska zebatego i elementéw ruchomych skrzydta, wymieni¢
czesci zuzyte.

Ponownie podtgczy¢ zasilanie elektryczne i wykona¢ wszystkie
proby i kontrole przewidziane w paragrafie 5.1 “Proby odbiorcze”.

\
/

\_

6.2) Utylizacja

Sitownik SPIN jest wykonany z réznego rodzaju materiatdw, niektére
z nich mogg by¢ odzyskiwane; stal, aluminium, tworzywa sztuczne,
przewody elektryczne; inne muszg by¢ utylizowane: baterie i
obwaody elektroniczne.

ANiektére elementy moga zawieraé substancje trujace,
nie wolno ich porzucaé w przypadkowych miejscach.
Zapozna¢é sie ze sposobami recyklingu i dostosowaé sie
do aktualnie obowigzujacych w tym zakresie norm
miejscowych.

. Odtaczy¢ zrédto zasilania elektrycznego.
. Poodkreca¢ wszystkie urzadzenia i akcesoria w kolejnosci

. Oddzieli¢, o ile to mozliwe, czesci, ktére mogg by¢ poddane

. Rozdzieli¢ i przekaza¢ rézne, tak posortowane materiaty do

J
\

odwrotnej do podanej w rozdziale "3 Instalowanie”.
recyklingowi lub likwidacji w inny sposob, na przyktad elementy
metalowe od elementéw z tworzyw sztucznych, obwody

elektroniczne, baterie, itp.

punktéw zajmujacych sie odzyskiwaniem materiatdbw wtdrnych.

J
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7) Funkcje zaawansowane

( W tym rozdziale zostang oméwione mozliwosci programowania, ustawien osobistych, diagnostyki oraz rozwigzywania probleméw w sitowniku SPIN. )

-

7.1) Przyciski programowania

W centrali sterujgcej sitownikiem SPIN znajdujg sie 3 przyciski, ktére mogag by¢ uzywane
zaréwno do sterowania centralg podczas prob jak i do programowania.

RADIO | W ciggu pierwszych 10 sekund od uruchomienia wykonuje funkcje “RADIO”,
umozliwiajgc zapamietanie i usunigcie z pamieci kodow nadaj nikdw radiowy ch
stosowanych wraz z sitownikiem SPIN. Po tym czasie przycisk pefni juz inng funkcie.

Stop Przycisk “STOP” umozliwia zatrzymanie manewru; jezeli zostanie nacisniety i
SET przytrzymany przez czas dtuzszy niz 5 sekund, umozliwi wejscie w tryb
programowania opisany w dalszej czesci.
PP Przycisk “PP” umozliwia sterowanie otwieraniem i zamykaniem bramy; moze tez
<4p stuzy¢ do przesuwania w goére lub w dét zaprogramowanego punktu.

\

7.2) Programowanie

W centrali sterowania SPIN sg dostepne niektore funkcje programo-
walne; ustawianie tych funkcji realizuje sie za pomocg 2 przyciskéw
w centrali: [ 4P ]i[Set], a ich wizualizacje realizuje sie za pomo-
cg 3 diod: L1, L2, L3.

Programowanie mozna podzieli¢ na 2 grupy:

Programowanie podczas wifaczania: ten tryb programowania
moze by¢ realizowany tylko bezposrednio po wigczeniu zasilania do
sitownika SPIN. Przytrzymujac nacisniety przycisk [Set] podczas
wigczania centrali uaktywnia sie ten tryb programowania.

W obydwu trybach programowania dostepne funkcje programowal-
ne sg ustawione na 2 poziomach:

Pierwszy poziom: funkcje ustawialne w trybie ON-OFF (aktywna
lub nie aktywna); w tym przypadku diody L1, L2 i L3 wskazujg jed-
ng funkcje: jezeli dioda jest zapalona, funkcja jest aktywna, jezeli
zgaszona, funkcja jest nie aktywna; patrz tabele 15 i 15a.

Drugi poziom: parametry ustawialne na skali wartosci (wartosci od
1 do 3); w tym przypadku kazda dioda L1, L2 i L3 wskazuje war-
tos¢ regulowang sposrod 3 mozliwych wartosci; patrz tabele 17 i

Programowanie standardowe: ten tryb programowania moze  17a.
by¢ realizowany w dowolnym momencie i zostaje uaktywniony przez

przytrzymanie przycisku [Set].

- J
/7.2.1) Funkcje pierwszego poziomu (funkcje typu ON-OFF)) \

Nr | Opis Przyktad

L1 | Zmienna czuto$¢. Ta funkcja umozliwia uaktywnienie lub zdezaktywowanie czutosci, z jakg sg rozpoznawane przeszkody
Czuto$¢ tego systemu jest ustawiana fabrycznie jako zmienna (dioda L1 zgaszona): wigksza czuto$é
przy matym obcigzeniu silnika, mniejsza czutos¢ przy wiekszym obcigzeniu silnika. To wszystko w celu
rozpoznania przeszkdd z maksymalng doktadnoscig. Mozliwe jest zdezaktywowanie czutosci zmiennej i
pozostanie przy 3 Wstatych” poziomach sity silnika (dioda L1 zapalona).

Ta funkcja pozwala na uprawnienie wyjscia 8 listwy zaciskowej do dziatania z funkcjg Fototestu lub
zamka elektrycznego. Fabrycznie wyjscie 8 jest uaktywnione na funkcje “Fototestu” (dioda L2 zgaszona).
Alternatywnie w centrali sitownika SPIN mozliwe jest zaprogramowanie wyjscia na sterowanie zamkiem
elektrycznym (dioda L2 zapalona).

Ta funkcja umozliwia wybor stopnia otwarcia cze$ciowego: krétki lub dtugi. Fabrycznie otwarcie
czesciowe jest ustawione na wariant diugi (okoto 1 m, dioda L3 zapalona). Alternatywnie mozna
zaprogramowac otwarcie czesciowe krotkie (okoto 15 cm, dioda L3 zgaszona).

Pod koniec procedury “Programowanie podczas wigczania” diody L1, L2 i L3 pokazujg stan funkcji programowania standardowego.

Fototest / Zamek elektryczny

Otwarcie czesciowe

Tabela 15a: wykaz programowalnych funkcji “Programowanie standardowe”

Nr | Opis Przykiad

L1 | Predkos¢ zamykania Ta funkcja umozliwia wybdr jednej z dwdch predkosci silnika podczas manewru zamykania: “szybko”
lub “powoli”. Fabrycznie ustawiana jest predkos¢ “szybko” (dioda L1 zapalona). Dezaktywujac te funkcje
ustawia sie predkos¢ na “powoli” (dioda L1 zgaszona).

L2 | Predko$¢ otwierania Ta funkcja umozliwia wybér jednej z dwdch predkosci silnika podczas manewru otwierania: “szybko” lub
“powoli”. Fabrycznie ustawiana jest predkos¢ “szybko” (dioda L2 zapalona). Dezaktywujac te funkcje
ustawia sie predkos$¢ na “powoli” (dioda L2 zgaszona).

L3 | Zamknij automatycznie Ta funkcja umoZzliwia automatyczne zamykanie bramy po zaprogramowanym czasie; fabrycznie ten czas jest
ustawiany na 30 sekund i moze by¢ modyfikowany w granicach od 15 do 60 sekund. Fabrycznie ustawione
jest dziafanie “pétautomatyczne” - zamykanie automatyczne jest zdezaktywowane (dioda L3 zgaszona).

Podczas normalnego dziatania sitownika SPIN diody L1, L2 i L3 sg zapalone lub zgaszone zaleznie od stanu funkcji przypisanej do “pro-
gramowania standardowego”, na przyktad dioda L3 jest zapalona, jezeli uaktywnione jest zamykanie automatyczne. Dioda L1 pokazu-
\ je natomiast stan funkcji “radio” w ciggu pierwszych 10 sekund od chwili wigczenia.
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7.2.2) Programowanie funkcji pierwszego poziomu (funkcje typu ON-OFF)

Funkcje pierwszego poziomu sg fabrycznie ustawione tak, jak opisano w tabelach 15 i 15a, ich ustawienia mogg jednak by¢ zmienione w
dowolnej chwili, zgodnie z opisem w tabelach 16 i 16a. Nalezy uwaznie wykonywac te procedure, gdyz na jej wykonanie jest tylko 10 sekund
pomiedzy wcisnieciem jednego przycisku i drugiego, po uptywie tego czasu procedura konczy sie automatycznie i zostajg wczytane zmiany
wprowadzone do tego momentu.

Tabela 16: Zmiana funkcji typu ON-OFF “programowania podczas wiaczania” Przykiad
1. Whytacz sitownik SPIN (na przyktad usuwajgc bezpiecznik F1) N OFF I

ZN

2. Nacisnij i przytrzymaj przycisk [Set] é
SET

~ )~

3. Wiacz SPIN (na przyktad wstawiajgc bezpiecznik F1)

5 on KN
4. Zaczekaj na zapalenie sig kontrolki wigczenia centrali, po czym przytrzymaj nacisniety przycisk [Set] N d)ﬁ 4
dopdki nie zacznie migac dioda L1 (okoto 6 sek.) N LT @SET 6s
5. Zwolnij przycisk [Set], kiedy dioda L1 zacznie migac. N é / 4
N L1 ©SET
6. Za pomocg przycisku [ 4P 1 przejdz do migajacej diody, odpowiadajgcej funkciji, ktdrg chcemy zmienic. V4 N d)ﬁ
O« N
7. Nacisnij przycisk [Set] w celu zmiany statusu funkcji (krétkie migniecie = OFF; diugie migniecie = ON) v 4 \(5/ NIV
©SET /TN O:
8. Odczekaj 10 sekund. Po uptywie tego czasu automatycznie zakonczy sie etap programowania. %
10s

Pamietaj — mozesz wykona¢ ponownie punkty 6 i 7 podczas tej samej fazy programowania w celu ustawienia innych funkcji w ON lub OFF.

Tabela 16a: Zmiana funkcji typu ON-OFF “programowania standardowego” Przykiad
1. Nacisénij i przytrzymaj przez okoto 3 sekundy przycisk [Set] ¥
©SET 3s
2. Zwolnij przycisk [Set], kiedy dioda L1 zacznie migac. \éi 4
S L Oser
3. Za pomocg przycisku [ 4P ] przejdz do migajgcej diody, odpowiadajgcej funkcii, ktérg chcemy zmienic. i@){ N (‘)ﬁ
4> \
4. Nacisnij przycisk [Set] w celu zmiany statusu funkciji (krétkie migniecie = OFF; dtugie migniecie = ON) L 2 JENVAN -
©SET /TN AN
5. Odczekaj 10 sekund. Po uptywie tego czasu automatycznie zakonczy sie etap programowania.
10s

Pamietaj — mozesz wykona¢ ponownie punkty 3 i 4 podczas tej samej fazy programowania w celu ustawienia innych funkcji w ON lub OFF.
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7.2.3) Funkcje drugiego poziomu (z mozliwoscia regulacji parametréw)

Tabela 17: kcji drugiego poziomu “programowania podczas wiaczania”
Dioda wejScia| Parametr |Dioda (poziom) warto$¢é Opis
Cauloss L1 Wysoka Gdy jest aktywna czutos¢ zmienna, mozliwe jest ustawienie jej na
L1 . L2 Srednia 3 progach zadziatania. Wysoka jest odpowiednia dla bram o
zmienna X : : : .
L3 Niska matych rozmiarach i prawidtowo wywazonych.
- . L1 Brak zmnigjszenia Nastawia stopien zmniejszenia naprezenia pasa. Po catkowi-
Zmniejszenie . o . s
L2 . L2 Cofniecie minimalne tym zamknieciu bramy zostaje wykonany bardzo krotki
naprezenia T . )
L3 Cofniecie maksymalne manewr otwarcia, ustawialny za pomoca tego parametru.
o L1 Krotkie Nastawia dtugos$¢ spowolnienia podczas manewru zamykania
Spowolnienie 2 .
L3 Samvkania L2 Srednie
y L3 Diugie
Pamietaj: “ 7 oznacza ustawienie fabryczne
Tabela 17a: “programowania standardowego”
Dioda wejScia| Parametr |Dioda (poziom) wartosé Opis
L1 Niska Nastawia maksymalng site, jakg silnik moze rozwing¢,
L1 Sita silnika L2 Srednia aby przemiescié brame.
LS Wysoka
Funkcja L1 Otwiera — stop — zamyka - otwiera | Reguluje sekwencje polecen zwigzanych z wejsciem
L2 KROK PO L2 Otwiera — stop — zamyka - stop | Krok po Kroku lub z pierwszym kanatem radiowym
KROKU L3 Zespdt Mieszkalny (patrz tabele 7.i 8).
L1 15 sekund Reguluje czas pauzy, tzn. zwtoke przed zamknigciem
L3 Czas Pauzy L2 30 sekund automatycznym. Dziata tylko przy aktywowanej funkciji
L3 60 sekund “Zamknij automatycznie”.
Pamietaj: “ " oznacza ustawienie fabryczne

Wszystkie parametry moga by¢ ustawiane dowolnie, bez zadnych przeciwwskazan, jedynie przy ustawianiu parametru “Sita silnika” nalezy

zwrociC uwage na pewne sprawy:

e Odradza sie ustawianie wysokich wartosci sity w celu zrébwnowazenia migjsc nietypowego tarcia bramy. Zbyt duza sita moze wptyna¢ nega-

tywnie na prace systemu bezpieczenstwa lub wrecz doprowadzi¢ do uszkodzenia bramy.

e Jedli kontrola “Sity silnika” jest stosowana réwniez jako wspomaganie systemu redukcji sity dobicia, wowczas po kazdej regulacji nalezy

powtérzy¢ pomiar sity, zgodnie z normg EN 12445,
e Zuzycie materiatdow lub warunki atmosferyczne mogg mie¢ wptyw na ruch bramy, w zwigzku z tym co jaki$ czas moze okaza¢ sie potr-
zebna nowa regulacja sity.

-
/

7.2.4) Programowanie funkcji drugiego poziomu (z mozliwoscia regulacji parametréw)

Parametry mozliwe do regulacji maja fabryczne ustawienia (patrz tabela 17 i tabela 17a, pola oznaczone “

"), ktdre moga jednak w kazdej chwili zostac¢

zmienione (tabela 18 i 18a). Musisz by¢ bardzo skupiony wykonujac te procedure, poniewaz masz tylko 10 sekund pomiedzy wcisnieciem jednego przy-
cisku i drugiego, po uptywie tego czasu procedura konczy sie automatycznie i zostajg wczytane wszelkie zmiany wprowadzone do tego momentu.

J
\

Tabela 18: Zmiana ustawialnych parametréw “programowania podczas wiaczania” Przykiad
1. Whytgcez sitownik SPIN (na przykfad usuwajgc bezpiecznik F1) ~rEE
Z 1N
2, Nacisnij i przytrzymaj przycisk [Set] ¥
Oser
3. Wigcz sitownik SPIN (na przyktad wstawiajgc bezpiecznik F1) |
4. Zaczekaj na zapalenie sie kontrolki wigczenia centrali, po czym przytrzymaj nacisniety przycisk [Set], N 4
dopoki nie zacznie miga¢ dioda L1 (okoto 6 sek.) N LT @SET 6s
5. Zwolnij przycisk [Set] kiedy dioda L1 zacznie migac. NIV 4
S L1 Oser
6. Nacisnij przycisk [ € P> 1, aby zaczeta miga¢ dioda wejscia, odpowiadajgca funkciji, ktérg chcemy zmienic. 6
<
7. Naciénij i przytrzymaj przycisk [Set]. Przycisk [Set] musi by¢ nacisniety podczas wykonywania £
czynnosci opisanych w kroku 8 i 9 @SET
8. Odczekaj okoto 3 sekundy, az zapali sie dioda, odpowiadajgca aktualnemu poziomowi parametru, s
ktéry chcesz zmienic¢ /TN 3s
9. Za pomoca przycisku [ € P 1, aktywuj diode, ktéra odpowiada nowej wartoéci parametru 8 _\(‘)ﬁ
<> /TN
10.  Zwolnij przycisk [Set] 4
Oser
11.  Odczekaj 10 sekund. Po uptywie tego czasu automatycznie zakonczy sie etap programowania. %
10s

\Pamietaj: mozesz powtdrzy¢ punkty od 6 do 10 podczas tej samej fazy programowania w celu ustawienia wigkszej liczby parametrow.

J
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Tabela 18a: Zmiana ustawialnych parametréw “programowania standardowego” Przykiad

1. Nacisnij i przytrzymaj przez okoto 3 sekundy przycisk [Set]

4
Oser

2. Zwolnij przycisk [Set], kiedy dioda L1 zacznie migac NI 4
OZ L1 Oser
3. Nacisnij przycisk [ € P> 1, aby zaczeta miga¢ dioda wejscia, odpowiadajgca funkciji, ktérg chcemy zmienic. 6
<
4. Nacisnij i przytrzymaj przycisk [Set]. Przycisk [Set] musi by¢ nacisniety podczas wykonywania £
czynnosci opisanych w kroku 5 i 6 @SET
5. Odczekaj okoto 3 sekundy, az zapali sie dioda, odpowiadajgca aktualnemu poziomowi parametru, N
ktéry chcesz zmienié. TN
6. Za pomoca przycisku [ € P 1, aktywuj diode, ktéra odpowiada nowej wartoéci parametru 6 N
<> /TN
7.  Zwolnij przycisk [Set] 4
Oser
8. Odczekaj 10 sekund. Po uptywie tego czasu automatycznie zakonczy sie etap programowania. %
10s

\Pamietaj: mozesz powtdrzy¢ punkty od 3 do 7 podczas tej samej fazy programowania w celu ustawienia wigkszej liczby parametrow.

7.2.5) Przyktad programowania pierwszego poziomu (funkcje ON-OFF)
Jako przyktad zostanie przytoczona kolejnos¢ czynnosci w celu zmiany ustawienia fabrycznego funkcji, aby zdezaktywowa¢ funkcje “Czu-
08¢ zmienna” (L1) i uaktywni¢ funkcje “Otwieranie czgsciowe krotkie” (L3).).

J
~

Tabela 19: Przykiad programowania pierwszego poziomu “Programowanie podczas wiaczania” Przyktad
1. Wytgcz sitownik SPIN (na przyktad usuwajgc bezpiecznik F1) A OFF It
20N
2. Nacisnij i przytrzymaj przycisk [Set] 4
Oser L1
3. Witgcz sitownik SPIN (na przyktad wstawiajgc bezpiecznik F1) o
4. Zaczekaj na zapalenie sie kontrolki wtgczenia centrali, po czym przytrzymaj nacisnigty przycisk [Set] N L/ 4

Ol Oser 6s

4
Oser

dopdki nie zacznie miga¢ dioda L1 (okoto 6 sek.)
5. Zwolnij przycisk [Set]

6. Nacisnij jednokrotnie przycisk [Set] aby zmieni¢ stan funkcji, przypisanej do diody L1 V4 NIV
(Czutos¢ zmienna); wowczas dioda L1 zaswieci mignieciem dtugim @SET O: L1

7. Nacisnij dwukrotnie przycisk [ € P> 1, aby zaczefa migaé dioda L3 4 V4 N
O« O« L3

8. Nacisnij jednokrotnie przycisk [Set] aby zmieni¢ stan funkcji, przypisanej do diody L3 v 4 N/
(Otwieranie czesciowe); wowczas dioda L3 zaswieci mignieciem dtugim @SET O: 58

9. Odczekaj 10 sekund. Po uptywie tego czasu automatycznie zakonczy sie etap programowania %

10s

Podczas oczekiwania na wyjscie z fazy programowania diody L1 i L3 powinny by¢ zapalone, wskazujgc, ze sg aktywne funkcje “Czutos¢
zmienna” i “Otwieranie czesciowe krotkie”.

Jako przyktad zostanie przytoczona kolejno$¢ czynnosci w celu zmiany ustawienia fabrycznego funkgcji, aby uaktywni¢ funkcje “Predkos¢
otwierania wysoka” (L2) i “Zamknij automatycznie” (L3).

Tabela 19a: Przyktad programowania pierwszego poziomu “Programowanie standardowe” Przykiad
1. Nacisénij i przytrzymaj przez okoto 3 sekundy przycisk [Set] ¥
Oser 3s
2. Zwolnij przycisk [Set], gdy dioda L1 zacznie miga¢ IV 4
S 11 Oser
8. Naciénij jednokrotnie przycisk [ € P> 1, aby zaczeta miga¢ dioda L2 V4 NIV
O« ST
4. Nacisnij jednokrotnie przycisk [Set], aby zmieni¢ stan funkciji, przypisanej do diody L2 v 4 N
(Predkos¢ otwierania); wowczas dioda L2 zaswieci mignieciem dtugim @SET O: L2
5. Nacignij jednokrotnie przycisk [ 4 P 1, aby zaczeta miga¢ dioda L3 Y4
O« S L3
6. Nacisnij jednokrotnie przycisk [Set], aby zmieni¢ stan funkciji, przypisanej do diody L3 m 4 IV
(Zamknij automatycznie); wéwczas dioda L3 zaswieci mignieciem dtugi @SET O: L3}
7. Odczekaj 10 sekund. Po uptywie tego czasu automatycznie zakoriczy sie etap programowania %
10s

Po zakonczeniu tych czynnosci diody L2 i L3 powinny pozosta¢ zapalone, wskazujgc, ze sa aktywne funkcje “Predkos¢ otwierania wysoka”
i “Zamknij automatycznie”.

J
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7.2.6) Przykitad programowania drugiego poziomu (parametry ustawialne)
Jako przyktad zostanie przytoczona kolejnos¢ czynnosci w celu zmiany ustawienia fabrycznego parametréw i ustawienia “Zmniejszenie naprezenia”
na wariant “brak zmniejszenia” (wejscie na L2 i poziom na 1) oraz wyboru Diugie opcji “Spowolnienie zamykania” (wejscie na L3 i poziom na L3).

Tabela 20: Przykiad programowania drugiego poziomu “Programowanie podczas wigczania” Przykiad
1. Wytgcz sitownik SPIN (na przyktad usuwajgc bezpiecznik F1) ~

~0 N

2. Nacisnij i przytrzymaj przycisk [Set]

¥
Oser

3. Wigcz sitownik SPIN (na przyktad wstawiajgc bezpiecznik F1)

N

5 on [N
4. Zaczekaj na zapalenie sie kontrolki wtgczenia centrali, po czym przytrzymaj nacisniety przycisk [Set] NIV
dopdki nie zacznie migac dioda L1 (okoto 6 sek.) O_ L1 ©SET 6s
5. Zwolnij przycisk [Set]
©SET
6. Nacisnij jednokrotnie przycisk [ € P> ], aby zaczeta miga¢ dioda L2 N (\) ,

@4» N

7. Nacisnij i przytrzymaj przycisk [Set]; przycisk [Set] musi by¢ nacisniety podczas obydwu etapow 8i 9

@sa

8. Odczekaj ok. 3 sekundy, az zaswieci sie dioda L2, ktdra przedstawia aktualny poziom N <>ﬁ
L2

“Zmniejszenia naprezenia” 3s

9. Naciénij dwukrotnie przycisk [ € P> 1, aby aktywowa¢ diode L1, co anuluje “Zmniejszenie naprezenia” W 4 v4 N
O @4» 2K L

10. Zwolnij przycisk [Set]

©SET

11. Nacis$nij jednokrotnie przycisk [ € > 1, aby zaczeta migac¢ dioda L3 N
@4» SN L3
12.  Nacié$nij i przytrzymaj nacisniety przycisk [Set]; przycisk [Set] musi by¢ nacisniety podczas 4
obydwaoch krokow 13 i 14 Oser
13. Odczekaj ok. 3 sekundy, az zaswieci sie dioda L2, ktdra przedstawia aktualny poziom _\(‘)ﬁ
“Spowolnienia zamykania”. /TN L2 3s
14. Nacisnij jednokrotnie przycisk [ € P> 1, aby aktywowaé diode L3, ktdra przedstawia nowa N
wartos¢ “spowolnienia zamykania”. @4» TN L3

15. Zwolnij przycisk [Set]

@sa

16. Odczekaj 10 sekund. Po uptywie tego czasu automatycznie zakonczy sie etap programowania. %
10s

Jako przyktad zostanie przytoczona kolejnos¢ czynnosci w celu zmiany ustawienia fabrycznego parametréw i ustawienia “Sita silnika” na war-
to$¢ wysoka (wejscie na L1 i poziom na L3) oraz zwigkszenia “Czas Pauzy” do 60 sekund (wejscie na L3 i poziom na L3).

Tabela 20a: Przyktad programowania drugiego poziomu “Programowanie standardowe” Przykiad
1. Nacisnij i przytrzymaj przez okoto 3 sekundy przycisk [Set] ¥
©SET 3s
2. Zwolnij przycisk [Set], gdy dioda L1 zacznie miga¢ \O\/ 4
Sttt Oser
3. Nacisnij i przytrzymaj nacisniety przycisk [Set]; przycisk [Set] musi by¢ nacidniety podczas ¥
obydwaoch krokow 4 i 5 Oser
4. Odczekaj ok. 3 sekundy, az zaswieci sie dioda L2, ktdra przedstawia aktualny poziom “Sity silnika”. _\(‘)ﬁ
/TN L2 3s
5. Nacisnij jednokrotnie przycisk [ € P> 1, aby aktywowaé diode L3, ktdra przedstawia nowa %
wartosé “Stly silnika”. @4» oS L3
6. Zwolnij przycisk [Set] 4
Oser
7. Naciénij dwukrotnie przycisk [ € P> 1, aby zaczeta miga¢ dioda L3 4 V4 Yok

O O«w X 13

8. Nacisnij i przytrzymaj nacisniety przycisk [Set]; przycisk [Set] musi by¢ nacisniety podczas

obydwach krokéw 9 10 Oser
9. Odczekaj ok. 3 sekundy, az zaswieci sie dioda L2, ktdra przedstawia aktualny poziom “Czas Pauzy”. N
'/Q( L2 3s
10. Nacis$nij jednokrotnie przycisk [ € P 1, aby aktywowac¢ diode L3, ktéra przedstawia nowg \ N
wartosé “Czas Pauzy’. @4» T

11.  Zwolnij przycisk [Set]

@sa

12. Odczekaj 10 sekund. Po uptywie tego czasu automatycznie zakonczy sie etap programowania %
10s

\
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7.3) Dodawanie lub usuwanie urzadzen

Do automatyki z sitownikiem SPIN w kazdej chwili mozna doda¢ lub
usung¢ inne urzadzenia. W szczegodlnosci do wejscia STOP i FOTO
mozna podtaczy¢ rézne typy urzgdzen, tak jak wskazano to w punk-
tach “7.3.1 Wejscie STOP” i “7.3.2 Fotokomorki”. Na rysunku przed-
stawiono schemat elektryczny podigczenia poszczegdinych urza-
dzen.

\_
-

\_

7.3.1) Wejscie STOP

STOP jest wejsciem, ktére powoduje natychmiastowe zatrzymanie
manewru i krétki ruch w przeciwnym kierunku. Do tego wejscia moga
by¢ podtgczone urzadzenia z wyjéciem na styk normalnie otwarty
“NO”, normalnie zamkniety “NC”, lub urzadzenia z wyjsciem o statej
opornoéci 8,2kQ, na przyktad zabezpieczajace listwy krawedziowe.
Centrala rozpoznaje typ urzgdzenia podtgczony do wejécia STOP
podczas procedury rozpoznawania (patrz punkt 4.2 “Programowa-
nie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy”). Nastepnie, za kazdym
razem, gdy zachodzi jakakolwiek zmiana w stosunku do wczytane-
go stanu, manewr zostaje zatrzymany.

Przy uzyciu odpowiednich sposobéw mozna podtgczy¢ do wejscia

STOP wiecej niz jedno urzgdzenie, nawet réznego typu:

e kilka urzgdzen NO mozna podtgczy¢ réwnolegle, bez ograniczen
ich liczby.

e kilka urzgdzen NC mozna podtgczy¢ szeregowo, bez ograniczen
ich liczby.

e kilka urzgdzen z wyjsciem o statej opornosci 8,2kQ moze by¢ pod-
taczone “kaskadowo” z jedng opornoscig koncowg o wartosci
8,2kQ.

e mozliwa jest kombinacja NO i NC poprzez rownolegte ustawienie
2 stykdw; nalezy tylko pamieta¢ by ustawi¢ szeregowo ze stykiem
NC opornos¢ 8,2kQ (pozwala to na kombinacje 3 urzadzen: NO,
NC i 8,2kQ).

AJeéIi wejscie STOP jest uzywane do podigczenia urza-
dzen zabezpieczajacych, nalezy pamietaé, ze tylko urza-
dzenia z wyjSciem o statej opornosci 8,2kQ lub urzadzenia
optyczne OPTO SENSOR gwarantuja 3 klase bezpieczen-
stwa, zgodnie z norma EN 954-1.
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/7.3.2) Fotokomorki

Centrala sitownika SPIN jest wyposazona w funkcje “Fototest”, ktéra zwieksza niezawodnos$¢ urzadzen zabezpieczajgcych, pozwalajgc na
osiggniecie “klasy 2", zgodnie z normg EN 954-1, w odniesieniu do zestawu, na ktéry skfada sie centrala i fotokomorki bezpieczenstwa.

Za kazdym razem kiedy zostaje wydane polecenie manewru, nastepuje sprawdzenie urzadzen zabezpieczajacych biorgcych w nim udziat.
Manewr rozpoczyna sie tylko, jesli wszystko jest w porzadku. Jesli natomiast test nie daje wyniku pozytywnego (fotokomaérka jest oslepiona
stoncem, zwarcie w przewodach, itp.) wowczas zostaje wykryta anomalia i manewr nie odbywa sie.

Funkcja “fototest” wymaga specjalnego potgczenia nadajnikow fotokomaorek (patrz rys. 40 i 41). Centrala rozpoznaje potaczenie w trybie
“fototest” podczas procedury uczenia (patrz punkt “4.2 Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy”)

¢ Polaczenie bez funkcji “Fototest” (Rys. 38 i Rys. 39)
Nadajniki i odbiorniki sg podtaczone bezposrednio do wyjscia zasilajgcego w centrali (zaciski 3 - 6)

© o

¢ Polaczenie z funkcja “Fototest” (Rys. 40, i Rys. 41):
Odbiorniki sg podtgczone do wyjécia ogdinego (zaciski 3 — 6) natomiast nadajniki do wyjscia “Fototest” (zaciski 8-6). Maksymalna wartos¢
pradu mozliwa do wykorzystania na wyjsciu “Fototest” wynosi 100mA.

[+ o

Jedli sg 2 pary fotokomorek, ktére moga zaktdcac sie nawzajem, nalezy aktywowac synchronizacje tak jak opisano to w instrukcji fotoko-
morek.

\
/

7.3.3) Zamek elektryczny

Wyjscie “Fototest” jest ustawione fabrycznie jako aktywne dla funk-
cji “Fototest”

Alternatywnym rozwigzaniem w centrali sitownika SPIN jest zapro-
gramowanie wyjécia pod zamek elektryczny. W momencie urucho-
mienia kazdego manewru otwarcia, wyjscie jest aktywowane na
okres 2 sekund, co pozwala na podtgczenie zamka elektrycznego.
Podczas manewru zamknigcia wyjécie nie jest aktywowane w zwigz-
ku z czym zamek elektryczny musi uzbraja¢ sie ponownie automa-
tycznie.

Wyjscie nie moze bezposrednio sterowa¢ zamkiem elektrycznym,
ale jedynie obcigzeniem 24 Vac 2 W; nalezy zatem stosowac prze-
kaznik, jak pokazano na rysunku.

AN
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7.4) Funkcje specjalne

/

7.4.1) Polecenie “Zawsze otworz”

Funkcja “Zawsze otworz” jest ciekawg mozliwoscig centrali
sterujgcej - pozwala zawsze na wykonanie manewru otwarcia, kiedy
sterowanie “krok-po-kroku” trwa dtuzej niz 3 sekundy; jest to
przydatne, na przykiad, aby podfgczy¢ do zacisku Krok po kroku

\

styki zegara programujgcego tak, aby brama byfa stale otwarta o
pewnej porze dnia. Ta funkcja jest aktywna bez wzgledu na rodzaj
programowania wejécia Krok po kroku (patrz parametr “Funkcja
Krok po Kroku” w tabeli 17).

/7.4.2) Funkcja “Otwérz awaryjnie”
W  przypadku, kiedy urzadzenie bezpieczenstwa nie dziata
prawidtowo lub nie dziata w ogole, istnieje mozliwos¢ sterowaniem i

\przesuwaniem bramy w trybie “Recznym Szczegdty sg podane w

rozdziale “Sterowanie z niesprawnymi urzadzeniami

bezpieczenstwa", znajdujgcym sie w zatgczniku “Instrukcje i
ostrzezenia przeznaczone dla uzytkownika sitownika SPIN.

7.5) Podtaczenie innych urzadzen

Jedli zaistnieje potrzeba zasilania urzadzen zewnetrznych jak na
przyktad czytnik zblizeniowy dla kart z transponderem albo $wiatta
os$wietlajgcego wytgcznik kluczowy, mozna w tym celu pobraé
zasilanie tak jak pokazano na rys. 42. Napiecie zasilania to 24Vcc -
30% + +50% przy maksymalnie dostepnym pradem 100mA.

/
\
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7.6) Rozwigzywanie problemoéw

W ponizszej tabeli mozna znalez¢ przydatne wskazoéwki do
rozwigzania probleméw w czasie instalowania lub w wypadku
uszkodzenia podczas eksploatacii.

Tabela 21: rozpoznawanie usterek

AN

Objawy

Prawdopodobna przyczyna i mozliwe rozwigzanie

Nadajnik radiowy nie steruje bramg i dioda
na nim nie zapala sie.

Sprawdzi¢, czy baterie nadajnika nie wyczerpaty sie, ewentualnie je wymienic.

Nadajnik radiowy nie steruje bramg i dioda
na nim zapala sie.

Sprawdzi¢ czy nadajnik jest prawidtowo wczytany do odbiornika radiowego.

Sprawdzi¢ wtasciwg emisje sygnatu radiowego nadajnika poprzez nastepujaca probe
empiryczng: wcisna¢ przycisk i oprze¢ diode o antene normalnego aparatu radiowego
(lepiej jesli jest to rodzaj ekonomiczny), wigczony i ustawiony na zakres FM o czestotliwosci
108,5Mhz, lub najbardziej do nigj zblizonej; powinno sie ustysze¢ staby hatas z
pulsacyjnym zgrzytaniem.

Nie mozna wykona¢ zadnego manewru i
dioda “OK” nie miga.

Sprawdzi¢, czy SPIN jest zasilany napieciem z sieci 230V. Sprawdzi¢, czy bezpieczniki F1 i
F2 nie sg przepalone; w takim przypadku nalezy ustali¢ przyczyne usterki i nastepnie
wymieni¢ bezpieczniki na nowe o takich samych charakterystykach

Nie mozna sterowa¢ zadnym manewrem i
lampa nie $wieci sie.

Sprawdzi¢, czy polecenie jest rzeczywiscie odbierane. Jesli polecenie dotrze do wejscia
Krok po kroku, dioda OK mignie dwa razy, sygnalizujac, ze polecenie zostato odebrane.

Manewr nie rozpocznie sie a Swiatetko
nocne Kilkakrotnie mignie.

Policzy¢ ilos¢ mignie¢ i sprawdzi¢ z danymi w tabeli 22.

Manewr rozpoczyna sig, lecz zaraz po tym
nastepuje krétkie cofniecie bramy.

Wybrana sita moze by¢ za mata dla tego rodzaju bramy. Sprawdzi¢ czy nie ma przeszkdd i
ewentualnie wybra¢ wiekszg sife.
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7.7) Diagnostyka i sygnalizacja
Niektore urzadzenia posiadajg mozliwos¢ specjalnej sygnalizacji, za pomocg ktérej mozna fatwo okresli¢ stan dziatania lub dziatanie

nieprawidtowe.

\

\
-

7.7.1) Sygnalizacja z lampa ostrzegawcza i Swiatetkiem nocnym.

Gdy podtaczona jest lampa ostrzegawcza to podczas ruchu bramy miga z czestotliwoscig jednego migniecia na sekunde; kiedy pojawia sie
usterka, wydawane bedg podane dwie krotkie serie mignie¢, przedzielone jednosekundowg przerwg. Takie same sygnaty diagnostyczne sa
wytwarzane przez $wiatetko nocne.

Tabela 22: sygnalizacje lampy ostrzegawczej FLA

Szybkie miganie

Przyczyna

SH
ROZWIAZANIE

Na poczatku manewru jedna lub wiecej fotokomaorek nie daje zgody na ruch.

2 migniecia M . . e .

rzerwa 1 sekundowa Interwencia fotokomark Sprawdzi¢, czy nie ma przeszkdd na linii optycznej.
2 mianiecia Jest to prawidtowe zachowanie, gdy podczas ruchu odczytana zostanie

gnie przeszkoda.

3 migniecia Zadziglani icznik
przerwa 1 sekundowa a zlaiar |e“o granicznixa Podczas ruchu brama napotkata zwigkszony opér. Sprawdzi¢ przyczyne.
3 migniecia Sity Silnika
érgalrgvcf?iekun dowa Zadzialanie wejécia STOP Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie STOP; sprawdzi¢
4 migniecia przyczyne.
5 migniecia Btad parametréw Odczekac co najmniej 30 sekund i ponowi¢ probe manewru; jesli efekt jest taki
przerwa 1 sekundowa wewnetrznych centrali sam to moze sie okazac, ze jest to powazna usterka i wymaga wymiany ptyty
5 migniecia elektronicznej. centrali.
6 migniecia L ) L . -

rzerwa 1 sekundowa Przekroczono limit ilosci Odczeka¢ kilka minut, aby ogranicznik ilosci manewrdw powrocit pod maksy-
g migniecia manewrdéw na godzine. malng liczbe graniczng manewrow.
7 mianiecia Roztgczy¢ wszystkie obwody zasilania na kilka sekund, potem sprobowac

rzeg/vae 1 sekundowa Btad w wewnetrznych powtdrnie da¢ polecenie; jesli stan sie nie zmienia moze sie okazac, ze jest to
przerwa 1 obwodach elektrycznych. powazna usterka i wymaga wymiany uktadu elektronicznego centrali albo
7 migniecia

okablowania silnika. Wykona¢ kontrole i ewentualnie wymienic.

J
~

-
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7.7.2) Sygnalizacja diodami w centrali

W centrali SPIN znajduje sie zestaw diod, z ktérych kazda moze
dostarczy¢ specyficznych sygnatow, tak podczas normalnej pracy

jak i w przypadku wystgpienia usterki.

Tabela 23: diody na zaciskach centrali

Dioda OK Przyczyna ROZWIAZANIE

Wylaczona Usterka Sprawdyg czy jest z.asnanle;‘ spravvdzm czy nie lzaqlzwlsﬂaty bezpieczniki; w takim przylpgdku
sprawdzi¢ przyczyne ich zadziatania a potem wymienic je na nowe o tych samych wartosciach.

Swieci sio Powazna usterka Jest to powazna usterka; sprobowac wytaczy¢ na chwile centralg; jesli stan

sie utrzymuije jest to powazne uszkodzenie i wymaga wymiany ptyty centrali.

Jedno migniecie na sekunde

Wszystko OK

Prawidtowe dziatanie centrali

2 szybkie migniecia

Zmiana stanu wejs¢

Jest to prawidtowe zachowanie, gdy nastgpi zmiana stanu wejscia: Krok po
Kroku, STOP, zadziatanie fotokomorki lub uzytkowanie nadajnika radiowego.

Seria mignig¢ z
jednosekundowg przerwa.

Rdézne

To ta sama sygnalizacja jaka jest na lampie syganlizacyjnej i $wiatetku noc-
nym. Patrz tabela 22:

Wejscie STOP

Przyczyna

ROZWIAZANIE

Wytgczona

Zadziatanie wejscia STOP

Sprawdzi¢ urzadzenia podtaczone do wejscia STOP

Swieci sie

Wszystko OK

Wejscie STOP aktywne
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Tabela 24: diody na zaciskach centrali

Dioda L1 Opis

Wytgczona Podczas normalnego dziatania jest to stan prawidtowy.
Swieci sie Podczas normalnej pracy wskazuje, ze zostat otrzymany kod radiowy, ktdry nie jest kodem z tych obecnych w pamieci.
Miga e Programowanie funkcji w toku.
e Wczytywanie i usuniecie z pamieci nadajnikow radiowych.
Dioda L2 Opis
Wytgczona Podczas normalnego dziatania wskazuje: “predkosc silnika” wolna.
Swieci sie Podczas normalnego dziatania wskazuje: “predkos¢ silnika” wysoka.
® Programowanie funkgcji w toku.
Miga e Jesli miga wraz z L3, to wskazuje, ze nalezy wykona¢ faze wczytywania pozycji otwarcia i zamkniecia bramy
(patrz rozdziat “4,2 Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy”).
Dioda L3 Opis
Wytgczona Podczas normalnego dziatania wskazuje: “Zamkniecie automatyczne” nie aktywne.
Swieci sie Podczas normalnej pracy wskazuje: “Zamkniecie automatyczne” aktywne.

e Programowanie funkcji w toku.
Miga e Jedli miga wraz z L2, to wskazuje, ze nalezy wykona¢ faze wczytywania pozycji otwarcia i zamkniecia bramy
(patrz rozdziat “4,2 Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy”).

-
/
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7.8) Wyposazenie dodatkowe

Dla SPIN sg dostegpne nastepujgce akcesoria opcjonalne. Patrz
katalog Nice S.p.A., gdzie znajduje sie wykaz wszystkich i
uaktualnionych akcesoriow.

Dla wszystkich
e SPA2 Odblokowanie mechaniczne z metalowg linkg. Do uzycia w
tych instalacjach, gdzie brama jest jedynym wejsciem.

Dla wszystkich
e SPA5 Ramie wahliwe. Jest niezbedne przy instalowaniu
automatyki do bramy wahadtowej na przeciwciezar i na sprezyny.

- J
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8)

Dane techniczne

/

W celu ulepszenia swoich produktéw, Nice S.p.a. zastrzega sobie prawo zmiany charakterystyk technicznych w jakimkolwiek momencie i

bez uprzedzenia, utrzymujac jednak funkcjonalno$¢ i przeznaczenie wyrobu.
Wszystkie charakterystyki techniczne tutaj podane odnosza sie do temperatury otoczenia 20°C (£5°C).

Dane techniczne: SPIN

Model typ

SN6011

Typ

Elektromechaniczny sitownik do automatyzacji bram garazowych do zespotow
mieszkaniowych wraz z elektroniczng centralg sterujgca

Koto zgbate

Srednica 9,5 mm, 28 zgbkow; dla prowadnic SNA11 i dla prowadnicy na wyposazeniu
SPIN10KCE.

Maksymalny moment startowy

[odpowiadajacy sile podtrzymujacej ruch ?52’8‘,3;

skrzydta]

Moment nominalny

[odpowiadajacy sile podtrzymuijacej ruch Ai'29755’\,l\‘r]n

skrzydia]

Predkos¢ obrotowa bez obcigzenia [2)0134;51)2]

jesli zaprogramowana jako *Szybka Centrala dostosowana jest do zaprogramowania 2 predkosci okoto 100% - 60%
Predkos$¢ przy momencie nominalnym 52 rpm

jesli zaprogramowana jako “Szybka” [0,07m/s]

Maksymalna czestotliwo$¢ cykli pracy

30 cykli /dzien (centrala ogranicza cykle do ilosci przewidzianej w tabelach 3 i 4)

Maksymalny czas pracy ciggtej

3 minuty (centrala ogranicza dziatanie ciggte do czasu przewidzianego w tabelach 3 i 4)

Ograniczenia zastosowania

Ogdlnie SPIN jest w stanie automatyzowa¢ bramy segmentowe lub wahadtowe, ktére
odpowiadajg wymiarom przewidzianym w tabelach 3 i 4.

Zasilenie SPIN 230Vac (+10%) 50/60Hz.
Zasilenie SPIN/V1 120Vac (£10%) 50/60Hz.
Maksymalha moc pobierana 200W

Klasa izolacji 1 (wymaga uziemienia)
Zasilanie awaryjne Nie

Swiatelko nocne SPIN
Swiatetko nocne SPIN/VA

12V-21W przyczep BA15
12V-21W przyczep BA15

Wyjscie lampy ostrzegawczej

dla jednej lampy ostrzegawczej LUCYB (12V, 21W).

Wejscie STOP

Dla stykéw normalnie zamknigtych, normalnie otwartych lub o opornosci statej 8,2KQ;
kazda zmiana w poréwnaniu ze stanem zaprogramowanym powoduje akcje “STOP”.

Wejscie Krok po kroku

Dla stykéw normalnie otwartych (zamkniecie styku powoduje polecenie Krok po Kroku)

Wejscie ANTENA dla sygnatu radio

52Q dla kabla RG58 lub podobnych

Odbiornik radiowy

Zintegrowany z centralg

Funkcje programowalne

6 funkcje typu ON-OFF i 6 parametry regulowane (patrz tabele 15, 15ai 17, 17a)

Funkcje auto-programowalne

Auto-programowalne typu wejscia "STOP" (styk NA, NC lub rezystancja 8,2KQ)
Rozpoznanie pozyciji otwarcia i zamkniecia bramy i wyliczenie punktéw zwalniania i otwar-
cia czesciowego.

Temperatura pracy

-20°C + 50°C

Uzytkowanie w atmosferze szczegoinie kwa-
$nej lub stonej albo potencjalnie wybuchowej

Nie

Stopien zabezpieczenia

IP 40 uzytkowanie tylko w pomieszczeniach lub w miejscach zabezpieczonych.

Wymiary/waga

225 x 330 h 100 / 3,3Kg

Dane techniczne

Model typ Prowadnica w SPIN10KCE SNA11

Typ Prowadnica 3 - cze$ciowa, dt. 3x1 m Prowadnica jednoczesciowa 3m ze stali cynkowanej
Dtugos¢ prowadnicy 3,15m 3,15m

Szerokos¢ prowadnicy 35mm 35mm

Zasieg uzytkowy 2,6m 2,6m

Diugos¢ pasa 6m 6m

Szerokos¢ pasa 6mm 6mm

Wytrzymato$¢ na rozerwanie 730N 730N

\
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Dane techniczne

wbudowany odbiornik radiowy

Typ

wbudowany odbiornik czterokanatowy do sterowania zdalnego

Czestotliwosé

433,92MHz

Sposdb kodowania

Cyfrowy ze stalym kodem 12 Bit, typu FLO
Cyfrowy Rolling code 52 Bit, typu FLOR
Cyfrowy Rolling code 64 Bit, typu SMILO

Kompatybilno$¢ nadajnikow (1) FLO, VERY VE
FLOR, VERY VR; tylko grupa pojedyncza: ERGO, PLANO, PLANOTIME
SMILO
llo$¢ wezytanych nadajnikdw maksymalnie 160 jesli wczytane w Sposobie |.
Impedancja wejécia 52Q

Czutos¢

Wieksza od 0.5pV

Zasieg nadajnikow

Od 100 do 150m, w zaleznosci od przeszkdd i zakidcen elektromagnetycznych jakie ewentualnie
mogag wystepowac, i od umieszczenia anteny odbiorczej

Wyjscia

/

Temperatura pracy

-20°C + 55°C

Uwaga 1: pierwszy wczytany nadajnik

okresla, w jakim systemie muszg dziata¢ kolejno wczytywane piloty.

Dane techniczne

Nadajnik: FLO2 ‘ Nadajnik: FLO2R-S ‘ Nadajnik: SM2

Typ

Nadajnik dwukanatowy do sterowania zdalnego

Czestotliwosé 433.92MHz

Sposodb kodowania Cyfrowy kod staty 12 Bit, Cyfrowy Rolling code 52 Bit, Cyfrowy Rolling code 64 Bit,
typu FLO typu FLOR typu SMILO

Przyciski 2

Zasilanie 12Vps bateria typu 23A

Pobér pradu 25mA

Trwatos¢ baterii

1 rok, przy 20 poleceniach/dziennie o dtugosci trwania 1 sekunda, przy temperaturze
20°C (przy niskich temperaturach spada wydajnosc¢ baterii)

Moc promieniowania

100pW

Wymiary i ciezar

72x40h18mm/30g | 72 x 40 h 18mm / 30g | érednica 48 h14mm / 19g

Stopien zabezpieczenia

IP 40 (uzytkowanie tylko w pomieszczeniach lub w miejscach zabezpieczonych)

Temperatura pracy

-40°C + 85°C
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Instrukcje i ostrzezenia skierowane do uzytkownika sitownika SPIN
Wazne instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

Sledzenie tych instrukcji jest wazne dla bezpieczenstwa oséb
Przechowywagé te instrukcje

Te instrukcje musza znalezé sie w “Instrukcjach i ostrzezeniach przy obstudze automatyki”, jakie instalator musi przekaza¢ wiascicielowi posesiji.

/ Gratulujemy wyboru automatyki Nice! Firma Nice S.p.A. matyki oraz nie zostawia¢ nigdy pilotow bez nadzoru,\

produkuje elementy do automatyzacji bram garazowych i
wjazdowych, bram rolowanych, rolet i markiz przeciwsto-
necznych, takie jak stowniki, centrale sterujgce, piloty, lam-
py ostrzegawcze, fotokomdorki i inne akcesoria. Nice uzywa
wytgcznie materiatow wysokiej jakosci, a jej powotaniem jest
poszukiwanie innowacyjnych rozwigzan, ktére mogtyby uta-
twi¢ eksploatacje produkowanych urzadzen. Wyroby firmy
Nice sg niezwykle precyzyjnie dopracowane jesli chodzi o
zastosowane rozwigzania techniczne, estetyczne i ergono-
miczne. Z szerokiej gamy produktéw Nice Panstwa instala-
tor z pewnoscig wybierze produkt, ktdry najlepiej bedzie
odpowiadat Panstwa potrzebom. Wykonawca zakupionej
przez Panstwa automatyki nie jest jednak firma Nice. Insta-
lacja jest efektem pracy Panstwa instalatora - jego analiz,
badan, doboru materiatow i wykonania. Kazda automatyka
jest wyjgtkowa i tylko Panstwa instalator dysponujgcy
doswiadczeniem oraz profesjonalnym przygotowaniem,
bedzie mogt ja wykona¢ wedtug Panstwa potrzeb bez-
piecznie, szybko i w poszanowaniu obowigzujgcych przepi-
séw prawnych. Automatyka stanowi wygodne i bezpieczne
rozwigzanie, a pamietajgc o kilku prostych zabiegach kon-
serwacyjnych bedzie mozna cieszy¢ sie nig przez lata.
Nawet wowczas gdy Panstwa automatyka spetnia poziom
bezpieczenstwa stawiany przez normy, nie wyklucza to
mozliwosci zaistnienia “ryzyka resztkowego”, tzn. ryzyka
powstania zagrozen wynikajgcych z nieodpowiedzialnego
lub bfednego uzytkowania produktu. W zwigzku z tym pra-
gniemy przekaza¢ Panstwu kilka uzytecznych wskazowek
jak postepowac by unikng¢ wszelkich niedogodnosci.

¢ Przed pierwszym uzyciem automatyki, poproscie
instalatora o wyjasnienie mozliwych przyczyn zaistnie-
nia ewentualnego ryzyka resztkowego i przeczytajcie
zalecenia i ostrzezenia dla uzytkownika, ktore
otrzymaliscie od instalatora. Instrukcje nalezy zacho-
waé na przysztos¢ i przekaza¢ jg ewentualnemu
nastepnemu wiascicielowi automatyki.

¢ Fotokomoérki nie sa urzadzeniami zabezpiecza-
jacymi, sa wylacznie pomocniczymi urzadze-
niami bezpieczenstwa. Zostaly skonstruowane w
oparciu o0 technologie o wysokiej niezawodnosci, w
ekstremalnych sytuacjach mogg jednakze funkcjono-
wac nieprawidtowo lub nawet ulec uszkodzeniu, a w
niektorych przypadkach uszkodzenie moze nie by¢
natychmiast widoczne. Dlatego dobrg zasadg jest sto-
sowanie sie do nastepujgcych zalecen:

- Przejazd jest dozwolony wytgcznie, jezeli brama lub
drzwi sg catkowicie otwarte a skrzydta sg nieruchome.

- BEZWZGLEDNIE ZABRANIA SIE przejezdzania pod-
czas kiedy brama lub drzwi zamykajg sie !
Okresowo sprawdzac prawidtowe funkcjonowanie foto-
komorek, sprawdza¢ rowniez wykonanie zaprogramo-
wanej konserwacji, co najmniej co 6 miesiecy.

¢ Panstwa automatyka to urzadzenie, ktére
doktadnie wykonuje wydane przez Panstwa
polecenia. Nieodpowiedzialne lub niewtasciwe uzycie
moze spowodowac powstanie niebezpiecznej sytuacii
nie nalezy wydawac polecenia manewru, jesli w poblizu
bramy znajduja sie osoby, zwierzeta lub przedmioty.

¢ Dzieci: automatyka gwarantuje wysoki poziom bezpie-
czenstwa, a niezawodne fotokomorki uniemozliwiajg
wykonanie ruchu w obecno$¢ osob lub rzeczy. Mimo to
lepiej zabroni¢ dzieciom bawienia sie w poblizu auto-

aby unikng¢ nieumysinej aktywacji urzadzenia: to nie
zabawka!

Czesto sprawdzaé instalacje, a w szczegdInosci
przewody, sprezyny i uchwyty, w celu stwierdzenia
ewentualnej utraty réwnowagi i oznak zuzycia lub
uszkodzenia. Sprawdza¢ raz w miesigcu, czy silnik
napedu zmienia kierunek, w przypadku, kiedy brama
napotka przedmiot o wysokosci 50 mm znajdujacy sie
na podtozu. Nie uzywac¢ automatu, w ktérym niezbed-
ne jest wykonanie naprawy lub regulacji, poniewaz
uszkodzona instalacja lub nieprawidtowo wyréwnowa-
zona brama moze powodowac zranienie.

Anomalie: W przypadku odnotowania jakichkolwiek
anomalii w funkcjonowaniu automatyki nalezy od razu
odtgczy¢ zasilanie i wysprzegli¢ recznie sitownik. Nie
probujcie sami naprawia¢ urzgdzenia, lecz zwrdccie sie
0 pomoc do Waszego instalatora. W miedzyczasie
mozna dalej uzytkowac brame, otwierajgc jg recznie po
wczesnigjszym wysprzegleniu sitownika wedtug proce-
dury opisanej w dalszej czesci instrukcii.

Konserwacja: Automatyka, jak kazda maszyna,
wymaga okresowej konserwacji, co gwarantuje jej bez-
pieczne i dtugoletnie funkcjonowanie. Warto uzgodnic¢ z
Panstwa instalatorem harmonogram przegladéw. Firma
Nice zaleca przeglady co sze$¢ miesiecy w sytuaciji nor-
malnej domowej eksploatacji, jednak ich rzeczywista
czestotliwo$¢ powinna by¢ ustalona w zaleznosci od
intensywnosci uzytkowania. Wszystkie prace kontrolne,
konserwacyjne i naprawcze muszg by¢ wykonane
wylgcznie przez wykwalifikowany personel.

Nawet jesli uwazacie ze potraficie, nie modyfikujcie
urzadzenia, ani parametrow programowania i regulacii
automatyki. Pozostawcie to instalatorowi.

Osoba wykonujgca odbidr techniczny, okresowe prze-
glady i ewentualne naprawy musi sporzadzi¢ odpowied-
nig dokumentacije dotyczacg tych czynnosci, a wiasciciel
urzadzenia musi te dokumentacije przechowywac.

Jedyne czynnosci, ktore mozecie i powinniscie
okresowo wykonywac, to czyszczenie szybek fotoko-
morek i usuwanie ewentualnych lisci czy kamieni, ktore
mogtyby przeszkodzi¢ w ruchu bramy. Przed przysta-
pieniem do pracy nalezy pamieta¢ o odblokowaniu
automatu (jak podano w dalszej czesci instrukcii),
odtgczy¢ wszelkie zrodta zasilania (réwniez akumulato-
ry awaryjne, jezeli wystepuja); do czyszczenia automa-
tu uzywac wytgcznie lekko wilgotng Sciereczke.

Utylizacja. Po zakonczeniu okresu eksploatacji auto-
matyki upewnijcie sie, ze demontaz zostanie przepro-
wadzony przez wykwalifikowany personel, a materiaty
zostang poddane recyklingowi lub utylizacji zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami.

Uszkodzenie lub brak zasilania Kiedy czekacie na
instalatora lub na przywrdcenie zasilania, mozecie
obstugiwa¢ brame normalnie, jak zwykig niezautomaty-
zowang brame. W tym celu nalezy wysprzegli¢ sitownik.
Jest to operacja opracowana przez firme Nice ze spe-
cjalng troskg, aby zagwarantowa¢ Panstwu jak najta-
twiejsze uzycie, ktére nie wymaga specjalnych narze-
dzi, ani duzego wysitku.
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Odblokowanie i ruch reczny: przed wykonaniem tej operaciji zwréci¢ uwage na to, ze odblokowanie moze by¢

wykonane jedynie kiedy skrzydto jest nieruchome

1. Pociggna¢ za linke odblokowujgcg do dotu, az do ustyszenia odczepienia wbzka.

2. Teraz mozna recznie przesunag¢ brame

3. Aby przywrdci¢ funkcjonowanie automatyki delikatnie i powoli ustawi¢ brame w pozycji poczgtkowej az do

ustyszenia “klikniecia” wysprzeglenia wozka

" S, TR

Sterowanie 2z niesprawnymi urzadzeniami
bezpieczenstwa: w przypadku kiedy urzgadzenia
bezpieczenstwa znajdujgce sie na bramie nie dziatajg
prawidtowo, mozna rowniez sterowac¢ brama.

e Uruchomi¢ brame (pilotem, nadajnikiem radiowym,
przetgcznikiem itp.); jesli wszystko jest w porzadku,
brama zadziata w sposéb normalny, w przeciwnym
wypadku lampa ostrzegawcza kilka razy btysnie i
manewr nie rozpocznie sie (los¢ btyskow zalezy od
przyczyny dla ktorej manewr nie moze sie rozpoczgé

e W tym przypadku, w przeciaggu 3 sekund nalezy
powtérnie wigczyé i trzymaé wiaczone
sterowanie

* Po okoto 2 sekundach rozpocznie sie ruch bramy w
trybie “Manualnym”, to znaczy brama sie przesuwa
dopodki weiskamy przycisk (lub trzymamy przekrecony
kluczyk) a po ich puszczeniu natychmiast zatrzyma sie

Przy niedziatajacych zabezpieczeniach nalezy jak

najpredzej naprawié system.

Wymiana baterii w pilocie jesli wasz pilot po jakim$
czasie uzywania ma zmnigjszony zasieg lub w ogdle
przestat dziata¢, moze to by¢ po prostu skutkiem
wyczerpania sie baterii (w zaleznosci od intensywnosci
uzywania, bateria wytrzymuje od kilku miesiecy do ponad
roku). Mozecie sprawdzi¢ fakt wyczerpania baterii
poniewaz dioda potwierdzenia na pilocie nie zapala sie,
albo $wieci bardzo stabo, lub zapala sie tylko na chwilke.
Przed zwrdceniem sie do instalatora, sprébujcie zamienic
baterie na inne, wyjete z nadajnika dziatajgcego
prawidtowo: jesli to jest powodem niedziatania, to
wystarczy wymieni¢ baterie na nowa tego samego typu.

Uwaga: Baterie zawierajg substancje trujgce: nie
wyrzucajcie ich do $8mieci ale usuncie zgodnie z
aktualnymi przepisami.

Wymiana zaréwki przed wykonaniem tej operacji nalezy odcig¢ zasilanie od SPIN

1. Otworzy¢ biatg pokrywe, wciskajgc jg i obracajac.

2. Wyja¢ zarbwke naciskajgc do goéry i obracajac.
Wiozy¢ nowg zarbwke o parametrach: 12V / 21W
wiyk BA15

Jestescie zadowoleni? W przypadku kiedy chcielibysScie w przysztosci dokupi¢ kolejne urzgdzenie automatyki,
zwrdccie sie do tego samego instalatora i do Nice, a zapewnicie sobie, poza doradztwem specjalisty i produktami
najbardziej zaawansowanymi na rynku, najlepsze dziatanie i maksymalng kompatybilno$¢ z istniejgcg instalacja.
Dziekujemy za przeczytanie ninigjszych wskazéwek, zyczymy duzej satysfakcji z nowego urzgdzenia: W celu

\ewentualnych wyjasnien, czy porad prosimy zwrdci¢ sie do waszego instalatora.

\
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Dichiarazione CE di conformita / EC declaration of conformity

Dichiarazione CE di conformita secondo Direttiva 98/37/CE, Allegato I, parte B e 1999/5/CE (dichiarazione CE di conformita del fabbricante)
In conformity with Directive 98/37/EC, Appendix Il, part B and 1999/5/EC (Manufacturer’s Declaration of Conformity)

Numero / Number 194/SPIN Revisione / Revision: 2

Il sottoscritto Lauro Buoro in qualita di Amministratore Delegato, dichiara sotto la propria responsabilita che il prodotto:
The undersigned, Lauro Buoro, in the role of Managing Director, declares under his sole responsibility, that the product:

Nome produttore: NICE s.p.a.

Manufacturer’s name

Indirizzo / Address Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigne, Oderzo (TV) ltalia

Tipo / Type Motoriduttore elettromeccanico con centrale e ricevente radio incorporata
Electromechanical gearmotor with control unit and built-in radio receiver

Modelli / Models SN6011

Accessori / Accessories: /

Risulta conforme a quanto previsto dalla direttiva comunitaria / Conforms with the requirements of the EC directive:

® 98/37/CE (89/392/CEE modificata) DIRETTIVA 98/37/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 22 giugno 1998
concernente il ravvicinamento delle legislazioni degli Stati membri relative alle macchine
98/37/EC (89/392/EEC amended); DIRECTIVE 98/37/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of 22 June 1998 regarding
the approximation of member state legislation related to machinery

Come previsto dalla direttiva 98/37/CE si avverte che non € consentita la messa in servizio del prodotto sopra indicato finché la macchina,
in cui il prodotto & incorporato, non sia stata identificata e dichiarata conforme alla direttiva 98/37/CE.

As envisaged in the directive 98/37/EC, start-up of the product specified above is not admitted unless the machine, in which the product is
incorporated, has been identified and declared as conforming to directive 98/37/EC.

Inoltre risulta conforme ai requisiti essenziali richiesti dall’articolo 3 dalla seguente direttiva comunitaria, per I'uso al quale i prodotti sono destinati:
It also conforms to the essential requirements stated in article 3 of the following EC directive, for the intended use of products:

e 1999/5/CE DIRETTIVA 1999/5/CE DEL PARLAMENTO EUROPEQ E DEL CONSIGLIO del 9 marzo 1999 riguardante le apparecchiature
radio e le apparecchiature terminali di telecomunicazione e il reciproco riconoscimento della loro conformita
1999/5/EC; DIRECTIVE 1999/5/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of 9 March 1999 regarding radio equipment and
telecommunications terminal equipment and the mutual recognition of their conformity

Secondo le seguenti norme armonizzate / According to the following harmonised standards

protezione della salute / health protection: EN 50371:2002;

sicurezza elettrica / electrical safety. EN 60950-1:2001;

compatibilita elettromagnetica / electromagnetic compatibility: EN 301 489-1V1.6.1:2006; EN 301 489-3V1.4.1:2002
spettro radio / radio range: EN 300220-2V2.1.1:2006

Inoltre il prodotto risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie, cosi come modificate dalla Direttiva 93/68/CEE del
consiglio del 22 Luglio 1993:

The product also complies with the requirements of the following EC directives, as amended by Directive 93/68/EEC of the European Council
of 22 July 1993:

e 73/23/CEE DIRETTIVA 73/23/CEE DEL CONSIGLIO del 19 febbraio 1973 concernente il riavicinamento delle legislazioni degli Stati
membri relative al materiale elettrico destinato ad essere adoperato entro taluni limiti di tensione
Secondo la seguente norma armonizzata: EN 60335-1:1994+A11:1995+A1:1996+A13:1998+A14:1998+A15:2000+A2:2000+A16:2001;
73/23/EEC; DIRECTIVE 73/23/EEC OF THE EUROPEAN COUNCIL of 19 February 1973 regarding the approximation of member state
legislation related to electrical material destined for use within specific voltage limits
According to the following harmonised standard: EN 60335-1:1994+A11:1995+A1:1996+A13:1998+A14.:1998+A15:2000+A2:2000+A16:2001;

e 89/336/CEE DIRETTIVA 89/336/CEE DEL CONSIGLIO del 3 maggio 1989, per il riavvicinamento delle legislazioni degli Stati membri relative
alla compatibilita elettromagnetica
Secondo le seguenti norme armonizzate: EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2001+A11:2004
89/336/EEC; DIRECTIVE 89/336/EEC OF THE EUROPEAN COUNCIL of 3 May 1989, regarding the approximation of member state
legislation related to electromagnetic compatibility
According to the following harmonised standards: EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2001+A11:2004

Inoltre risulta conforme, limitatamente per le parti applicabili, alle seguenti norme:

It also complies, within the constraints of applicable parts, with the following standards:

EN 60335-1:2002+A1:2004+A11:2004, EN 60335-2-95:2001, EN 60335-2-95:2004, EN 60335-2-103:2003,
EN 13241-1:2003, EN 12453:2002, EN 12445:2002, EN 12978:2003

Oderzo, 19 Marzo 2007
Oderzo, 19 March 2007 Amministratore Delegato
Managing Director
Lauro Buoro

.
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