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OGOLNE OSTRZEZENIA: BEZPIECZENSTWO - MONTAZ

(instrukcja przettumaczona z jezyka wioskiego)

A Ponizsze ostrzezenia pochodza bezposrednio z Norm stosujacych sie do produktu.

UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy przestrzegac¢ wszystkich instrukcji, poniewaz nieprawidtowy montaz
moze by¢ przyczyna powaznych szkéd
UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. W celu zapewnienia bezpieczenstwa oséb, nalezy przestrzegacé niniejszych

instrukcji. Nalezy zachowacé niniejsza instrukcje
e Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacije na temat ,Parametréw technicznych produktu” (zawartych w niniejszej instrukcji),
a w szczegolnosci, czy urzadzenie jest przystosowane do napedzania posiadanego przez Panstwa urzadzenia. Jezeli produkt nie jest
odpowiedni, NIE nalezy wykonywa¢ montazu
e Nie uzywac urzadzenia, jeslinie przeprowadzono procedury oddania do eksploataciji, opisanej w rozdziale ,Odbidr i przekazanie do eksploataciji”
UWAGA Wedtug najnowszych, obowiazujacych przepisow europejskich, wykonanie drzwi lub bramy automatycznej
musi by¢ zgodne z obowigzujaca Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca zadeklarowanie zgodnosci automatyki.
W zwiazku z tym, wszystkie czynnosci polegajace na podtaczeniu do sieci elektrycznej, wykonywaniu préb
odbiorczych, przekazywaniu do eksploatacji i konserwacji urzadzenia musza by¢é wykonywane wytacznie przez
wykwalifikowanego i kompetentnego technika!
e Przed przystgpieniem do montazu produktu nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie elementy i materialy przeznaczone do uzycia znajdujg sie w
idealnym stanie i sg odpowiednie do uzycia
e Urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytku przez osoby (rowniez dzieci), ktdrych mozliwosci fizyczne, czuciowe lub umystowe sa ograniczo-
ne. Z urzadzenia nie moga rowniez korzysta¢ osoby bez doswiadczenia i stosownej wiedzy
¢ Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniem
¢ Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujgcymi produktu. Przechowywac piloty w miejscu niedostepnym dla dzieci
UWAGA W celu unikniecia jakiegokolwiek zagrozenia na skutek przypadkowego uzbrojenia termicznego urzadzenia odtaczajacego, nie
nalezy zasilac tego urzadzenia przy uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar lub podtaczac go do obwodu charakteryzujacego
sie regularnym podtaczaniem lub odtaczaniem zasilania
e W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowac urzadzenie odtaczajace (nieznajdujace sie na wyposazeniu), ktérego odlegtos¢ pomiedzy
stykami podczas otwarcia zapewnia catkowite odfgczenie w warunkach okreslonych przez Ill kategorig przepieciowa
e Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzadzeniem, chronigc je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem z
jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczac urzadzenia w poblizu zrédet ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie otwartego ognia. Opisane
powyzej sytuacje moga doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego dziatania lub zagrozen. Jezeli dosztoby do
ktdrej$ z opisanych sytuaciji, nalezy natychmiast przerwa¢ montaz i zwréci¢ sie 0 pomoc do Serwisu Technicznego
e Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne lub osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcji montazu. W
takich przypadkach, nie ma zastosowania rekojmia za wady materialne
e Poziom cisnienia akustycznego emisji skorygowanego charakterystyka A jest nizszy od 70 dB(A)
e (Czyszczenie i konserwacja, za ktérg jest odpowiedzialny uzytkownik, nie moga by¢ wykonywane przez dzieci

e Przed wykonaniem dziatan na instalacji (konserwacja, czyszczenie), nalezy zawsze odtgczy¢ produkt od sieci zasilajacej

e Nalezy wykonywac¢ okresowe przeglady instalacji, a w szczegdlnosci przewoddw, sprezyn i wspornikdw, celem wykrycia ewentualnego
niewywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzen. Nie uzywac w razie koniecznosci naprawy lub regulacji, poniewaz obecnosc¢ usterek
podczas montazu lub wywazania bramy moze prowadzi¢ do powaznych obrazen

e Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z lokalnymi przepisami

e Osoby trzecie nie powinny sie znajdowac¢ w poblizu bramy podczas jej przesuwania przy uzyciu elementéw sterowniczych

e Podczas wykonywania manewru, nalezy nadzorowac automatyke i zadbac o to, aby inne osoby nie zblizaty sie do urzadzenia, az do czasu
zakonczenia czynnosci

¢ Nie sterowa¢ automatyka, jezeli w jej poblizu znajduja sie osoby wykonujace czynnosci; przed wykonaniem tych czynnosci nalezy odtaczyc
zasilanie elektryczne

OSTRZEZENIA NA TEMAT MONTAZU

e Przed zamontowaniem silnika, nalezy sprawdzi¢ stan wszystkich czesci mechanicznych, odpowiednie wywazenie i upewnic sie, czy mozliwe
jest prawidtowe manewrowanie automatyka

e Jezeli brama przeznaczona do zautomatyzowania posiada rowniez drzwi dla pieszych, nalezy przygotowac instalacje z systemem kontrolnym,
ktory uniemozliwi dziatanie silnika, gdy drzwi dla pieszych beda otwarte

e Upewni¢ sig, ze elementy sterownicze znajduja sie z dala od czesci w ruchu, umozliwiajac w kazdym razie ich bezposrednia widocznosg.
W razie niestosowania przetacznika, elementy sterownicze nalezy montowacé w miejscu niedostepnym i na minimalnej wysokosci 1,5 m

e Jesli ruch otwierania jest sterowany przez system przeciwpozarowy, nalezy sie upewnic, ze ewentualnie okna znajdujace sie powyzej 200 mm
zostang zamkniete przez elementy sterownicze

e Zapobiegad i unika¢ jakiegokolwiek uwiezienia miedzy czesciami statymi i czesciami w ruchu podczas wykonywania manewrow

e Umiesci¢ na state tabliczke na temat recznego manewru w poblizu elementu umozliwiajacego wykonanie manewru

e Po zamontowaniu silnika nalezy sie upewnic, ze prawidtowo funkcjonuje mechanizm, system ochrony i kazdy manewr reczny
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1 OPIS URZADZENIA | JEGO PRZEZNACZENIE

ROBO jest motoreduktorem elektromechanicznym przeznaczonym do napedu bram przesuwnych do uzytku prywatnego: posiada elektronicz-
ng centrale sterujgcg z wbudowanym odbiornikiem radiowym 433,92 MHz z kodowaniem O-CODE.

A UWAGA! - Wszelkie inne uzycie, rozne od opisanego oraz wykorzystywanie produktu w warunkach otoczenia odmiennych, niz
te przedstawione w niniejszej instrukcji jest niezgodne z przeznaczeniem i zabronione!

Podstawowe cechy motoreduktora ROBO zostaty opisane w Tabeli 1.

Tabela 1 - Giéwne cechy

ROBO600

Koniec skrzydta (m) 8

Limit wagowy (kg) 600
Zasilanie (V~) 230
Moc nominalna (W) 300
Maksymalny moment startowy (Nm) 18
odpowiadajgcy sile (N) 500
Moment nominalny (Nm) 9

odpowiadajgcy sile (N) 250
Cykl pracy ( cykle / godz.) 20

Uwaga: 1 kg = 9,81N (przyktad: 600N = 61 kg)

2 OGRANICZENIA W UZYTKOWANIU

Rzeczywista przydatnosc sitownika ROBO do zautomatyzowania okreslonej bramy przesuwnej zalezy od tarcia i innych czynnikow, takze
tymczasowych, jak obecnosc¢ lodu, ktory mégtby przeszkodzi¢ w ruchu skrzydta.

Nalezy dokona¢ pomiaru sity niezbednej do poruszenia skrzydta na calym jego biegu i upewni¢ sie, ze nie przekroczy ono 25% wartosci
»maksymalnej sity” (rozdziat 13 - parametry techniczne): zalecany jest ten margines, gdyz warunki klimatyczne mogg doprowadzi¢ do zwigkszenia
tarcia.

abela ogra enia OW3
ROBO0600

Dtugosé skrzydta (m) maksymalna ilos¢ cykli/godzine maksymalna liczba kolejnych cykli
Finoa 4 40 20

4+6 25 13

6+8 20 10

8+10 - -

10+12 - -

A Uwaga! Wszelkie inne uzycie lub uzycie z wielkosciami przekraczajacymi wskazane wielkosci jest niezgodne z przeznaczeniem.
Nice nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajace z innego zastosowania.
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A wazne! Przed dokonaniem montazu urzadzenia nalezy sie zapoznac¢ z rozdziatem 2 i 12 (Dane techniczne).

Rys. 1 przedstawia zawartos¢ opakowania: sprawdzi¢ materiat.

Rys. 2 przedstawia potozenie roznych czesci typowej instalacji z ak-
cesoriami Nice:

a - motoreduktor ROBO

b - fotokomorki

¢ - kolumienki do fotokomorki

d - Przetgcznik kluczykowy / klawiatura cyfrowa
e - lampa ostrzegawcza

f - listwa zgbata

W celu uzyskania informacji na temat kabli elektrycznych (@ + @)
nalezy sie zapoznac z Tabelg 3 w punkcie ,4.1 - Rodzaje kabli elek-
trycznych”.

-

-

J
Przed przystgpieniem do montazu nalezy sprawdzi¢ wymiary gabarytowe motoreduktora (rys. 3) i odlegtosci instalacii (rys.4):
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01.

Wykona¢ wykop fundamentowy i przygotowac rury na
kable elektryczne

03.

02.

Mozliwe jest przymocowanie ptyty fundamentowej w
jeden z dwdch nastepujacych sposobdw:

a - Przymocowaé dwie sruby fundamentowe do ptyty
fundamentowej; jedna nakretke gérna i jedna dolna.

b - Zagig¢ dwie naciete Sruby fundamentowe, wsungé

dwie Sruby (dotaczone do zestawu) i zablokowac przy
uzyciu nakretek.

Wyla¢ beton w celu przymocowania ptyty fundamentowe;.

A Przed zwigzaniem betonu sprawdzié¢, czy plyta

fundamentowa jest wypoziomowana i rownolegta
do skrzydta bramy.

04.

Odczekac na zwigzanie betonu.

05.

Przymocowac¢ motoreduktor:

a - Zdja¢ gdérne nakretki

b - Odblokowac¢ motoreduktor (1+3)
¢ - Wyjac dwie sruby i podnies¢ ostone (4)

oSN
SSESES

S5

SRS SSS
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d - Oprze¢ motoreduktor na ptycie fundamentowej

e - wlozy¢ dotgczone podktadki i nakretki, delikatnie je
dokrecajac

f - Sprawdzi¢ prawidtowe ustawienie motoreduktora na
ptycie fundamentowe;j

g - otworzyc¢ recznie i catkowicie skrzydto bramy

h - oprze¢ pierwszy odcinek listwy zebatej na kole
zebatym motoreduktora: sprawdzi¢, czy poczatek listwy
zebatej odpowiada poczagtkowi skrzydta i, czy miedzy
kotem zebatym i listwg zebatg wystepuje luz 1+2 mm (w
celu unikniecia obcigzania motoreduktora przez skrzydto)

6 — Polski



i - przymocowac czesc listwy zebatej

j - Sprawdzi¢ prawidtowe wyrdwnanie motoreduktora w
stosunku do skrzydta bramy i listwy zebatej

—
— ——{ 1T

AC ;

e
|

k - Sprawdzi¢, czy odlegtos¢ miedzy kotem zebatym i li-
stwg zebatg wynosi 1+2 mm. W przeciwnym wypadku,
aby unikng¢ obcigzania motoreduktora przez skrzydto
nalezy wyregulowac wysokos¢ silnika, wkrecajgc kotki re-
gulacyjne

| - przesuna¢ skrzydto recznie i wykorzystywac zawsze
koto zebate jako punkt odniesienia do mocowania na-
stepnych elementdw listwy zebatej

Polski -7




m - w razie koniecznosci, docig¢ wystajaca czesc listwy
zebatej

~>

06. | Wykonac¢ szereg ruchow Otwarcia i Zamkniecia w celu sprawdzenia, czy listwa zebata przesuwa sie rowno po kole zebatym.
Uwaga: upewnic sig, ze miedzy kotem zebatym i listwag zebata wystepuije luz 1+2 mm na cafej dtugosci skrzydta
N
=/
07. | Przykreci¢  energicznie nakretki do  mocowania
motoreduktora do ptyty fundamentowej
08. | Przymocowac listwe ograniczajaca podczas OTWIERANIA i ZAMYKANIA: wykonac te same dziatania dla obu listw ograniczajacych

OTWIERANIE:
a - otworzyc¢ recznie skrzydto bramy, pozostawiajgc 2/3 cm od ogranicznika mechaniczneg

b - przesuwac listwe ograniczajaca po listwie zebatej w kierunku Otwarcia az do zadziatania ogranicznika krancowego (ustyszenia
klikniecia przetaczenia ogranicznika)

¢ - po ustyszeniu klikniecia, przesunac¢ listwe ograniczajaca do przodu o 2 cm (minimum)
d - zablokowac listwe ograniczajaca na listwie zebatej przy uzyciu odpowiednich kotkdw

2 \\\\

- [} \
x 2-3cm
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ZAMYKANIE:

a - zamknac recznie skrzydto bramy, pozostawiajac 2/3 cm od ogranicznika mechanicznego

b - przesuwac listwe ograniczajaca po listwie zebatej w kierunku Zamkniecia az do zadziatania ogranicznika krancowego (ustyszenia
klikniecia przetaczenia ogranicznika)

C - po ustyszeniu klikniecia, przesuna¢ listwe ograniczajaca do przodu o 2 cm (minimum)
d - zablokowac listwe ograniczajaca na listwie zebatej przy uzyciu odpowiednich kotkdw

2-3cm
<3N, —

09. | W razie uzycia gwintowanych srub fundamento-
wych, po przymocowaniu silnika nakretka, nalezy sie
upewnié, ze ostona nie znajduje sie¢ w kontakcie z
wystajaca czescia gwintowania. W takim przypadku
nalezy usunaé¢ nadmiar gwintowania

10. | a - Wsunac ostone i zamocowac ja dwiema Srubami (1)
b - Zablokowa¢ motoreduktor (2+4)

SN
SISSISSS

OSSSS

S5

11. | Przyklei¢ naklejke z instrukcjg odblokowywania

W celu wykonania instalacji urzadzen bedacych czescig automatyki, nalezy zapoznac sie z odpowiednimi instrukcjami obstugi.

A WAZNE! - Motoreduktor jest przygotowany (ustawienie fabryczne) do montazu po prawej stronie (rys. 5); jesli wymagany jest
montaz po lewej stronie, nalezy przeprowadzi¢ czynnosci przedstawione na rys. 6 (a - b).

-

o .
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4 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

A uwaga: - Wszystkie potaczenia elektryczne musza by¢é wykonane przy odtaczonym zasilaniu. Niewlasciwe potaczenia moga
powodowacé uszkodzenia urzadzen lub szkody osobowe.

Rys. 2 zawiera potaczenia elektryczne typowej instalacii; rys. 7 zawiera schemat potaczen elektrycznych do wykonania na centrali sterujace;.

4.1 - Rodzaje kabli elektrycznych

dDeld olo d]C dil 21 ole O
Potaczenie Rodzaj kabla Maksymalna ditugosé

) ZASILANIE 3x1,5mm? 30m*
B LAMPA  OSTRZEGAWCZA  Z | Nr 1 kabel: 2 x 1,5 mm? 10m
P ANTENA Nr 1 przewdd ekranowany typu RG58 | 10 m (zalecany < 5 m)
D FOTOKOMORKI Nr 1 kabel: 2 x 0,25 mm? (TX) 30m

Nr 1 kabel: 4 x 0,25 mm? (RX) 30m
E-F | PRZELACZNIK KLUCZYKOWY Nr 2 przewody: 2 x 0,5 mm? ** 20m

* Jesli przewdd zasilajgey jest diuzszy niz 30 m, nalezy zastosowac przewdd o wiekszym przekroju, na przyktad 3 x 2,5 mm? oraz niezbedne
jest dodatkowe uziemienie w poblizu automatyki.
** Dwa przewody 2 x 0,5 mm? moga by¢ zastgpione jednym przewodem 4 x 0,5 mm?2.

4.2 - Potaczenia kabli elektrycznych: rys. 7

abela 4 Op DO13 en ele

Zaciski | Funkcja Opis

9-10 STOP - Wejscie dla urzadzen blokujgcych lub zatrzymujgcych manewr; stosujgc odpowiednie zabiegi istnieje mozli-
wos¢ podigczenia do wejscie stykdw "Normalnie Zamknietych", "Normalnie Otwartych" lub urzadzen statoopo-
rowych.

Inne informacje dotyczace STOP zostaly zawarte w punkcie 8.1.1 - Wejscie STOP.

9-11 Foto - Wejscie urzadzen sterujacych blokowaniem lub zatrzymaniem biezacego manewru: mozliwe jest podtgczenie
stykdw NC (Normalnie Zamknietych).

- Dodatkowe informacje znajdujg sie w punkcie 8.1.2 Fotokomaorki.

8-12 Fototest Kazdorazowo, przy inicjacji manewru, kontrolowana jest wiasciwa praca fotokomadrek; jezeli test daje wynik
pozytywny, rozpoczyna sie wykonywanie manewru. Jest to mozliwe dzieki zastosowaniu szczegdlnego rodzaju
potaczen: przekazniki fotokomaorek "TX" sg zasilane z innego zrodta niz odbiorniki "RX".

Dodatkowe informacje znajduja sie w punkcie 8.1.2 Fotokomarki.
9-13 Krok po kroku | Wejscie urzadzen sterowniczych ruchu: mozliwe jest podtaczenie stykdw typu NO (Normalnie otwartych).
4-5 Lampa ostrze- | - Wyjscie lampy ostrzegawczej (z automatycznym miganiem).
gawcza - Gdy aktywne, wyjscie dostarcza napiecia 230 V~.

1-2 Antena - Wejscie anteny odbiornika radiowego.

- Antena wbudowana w lampe ostrzegawczg; w razie koniecznosci mozna uzywac anteny zewnetrznej.
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W celu poprowadzenia potaczen elektrycznych, nalezy postapi¢ w sposdb opisany ponizej i zapoznac sie z rys. 7:

01. | Odblokowa¢ motoreduktor

02. | Otworzy¢ pokrywe: wyja¢ dwie sruby i podnies¢ ostone

03. | Przetozy¢ przewdd zasilajgey przez odpowiedni otwor (pozostawi¢ dodatkowe 20/30 cm przewodu) i podtaczy¢ go do odpowiedniego
zacisku

04. | Przetozy¢ przewody przewidzianych lub juz obecnych urzadzen przez odpowiedni otwor (pozostawi¢ dodatkowe 20/30 cm przewodu)
i podtaczy¢ je do odpowiednich zaciskéw jak przedstawiono na rys. 7

05. | Przeprowadzi¢ odpowiednie procesy programowania: rozdziat 7
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AERIAL = ANTENA LIMIT SWITCH = WYLACZNIK KRANICOWY
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URUCHOMIENIE AUTOMATYKI | KONTROLE POLACZEN

5

5.1 - Podiaczenie automatyki do sieci elektrycznej

Odblokowac recznie motoreduktor w celu umozliwienia przesuniecia skrzydta podczas Otwierania i Zamykania
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Odtaczy¢ zasilanie elektryczne od automatyki i sprawdzi¢: potaczenia elektryczne, ustawienie fotokomaorek i bezpieczniki. Ewentualnie

A UWAGA! - Podiaczenie automatyki do sieci elektrycznej musi by¢ wykonane przez wykwalifikowany i doswiadczony personel,

w petnym poszanowaniu przepiséw, norm i uregulowan prawnych.
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sprawdzi¢ potaczenie wytgcznikow kraricowych: poruszy¢ dzwignig wytacznika kranicowego i sprawdzi¢, czy wytacznik interweniuje
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5.2 - Kodowanie urzadzen
Po podigczeniu zasilania, jednostka centralna musi rozpoznac urzadzenia podtgczone do wejscia STOP i konfiguracje wejscia PHOTO.

Tabela 7

1 Woeisnac i przytrzymac wcisniety przycisk PROGRAM o
2 Po 3 sekundach rozpoczyna sie procedura rozpoznawania urzadzen; dioda LED OK LED RADIO R =

zaczyna szybciej migac; przytrzymac wcisniety przycisk PROGRAM ° rADIO L) @ AV TP gy
3 Zaczekac kilka sekund na zakoriczenie rejestracji urzadzen przez jednostke centraing | godaoaonad | @
4 Po zakonczeniu rozpoznawania urzagdzen, dioda LED STOP musi sie zapali¢, a dioda LED | ~procramswitch Ty

OK Swieci sie caty czas na zielono @
5 Do 10 sekund zwolni¢ przycisk PROGRAM @
6 Teraz, dioda LED OK zamiga 3 razy na zielono w celu potwierdzenia rozpoznania urzadzen
7 Jezeli procedura Rozpoznania urzadzen nie powiedzie sie, dioda LED OK miga 5 razy na

czerwono sygnalizujgc negatywny wynik procedury

Etap rozpoznawania podtagczonych urzadzen moze zostac przeprowadzony ponownie w dowolnej chwili, takze po ukonczeniu montazu, np.:
jezeli zostatoby dodane nowe urzadzenie; w celu wykonania ponownego rozpoznawania urzadzen patrz punkt 8.1 ,Dodawanie lub usuwanie
urzadzen”.

Po zakonczeniu procedury rozpoznawania urzadzen, nalezy sprawdzi¢, czy diody PHOTO i STOP sg zapalone. Jezeli nie, nalezy postepowac
jak w podpunkcie 05 punktu 5.1 - Podigczenie automatyki do sieci elektrycznej. Po ukoriczeniu wszystkich operacji nalezy zamkna¢ pokrywe
przy uzyciu odpowiedniej sruby.
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6 ODBIOR | PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Sa to najwazniejsze fazy podczas realizacji automatyki, poniewaz muszg one zapewni¢ maksymalne bezpieczenstwo instalacji.

Muszg zostac przeprowadzone przez wykwalifikowany i doswiadczony personel, ktdry musi wzig¢ na siebie obowigzek okreslenia, jakie proby
nalezy przeprowadzi¢, aby skontrolowac rozwigzania zapobiegajgce mozliwym zagrozeniem oraz zgodnos¢ z wymaganiami stawianymi przez
przepisy, normy i rozporzadzenia: w szczegolnosci wymogi norm EN 13241-1 i EN 124583.

Urzadzenia dodatkowe muszg zosta¢ poddane specjalnej probie, zarowno pod wzgledem dziatania, jak i prawidtowej wspdtpracy z ROBO; w
tym celu nalezy sie zapoznac z instrukcjg obstugi poszczegdlnych urzadzen.

6.1 - Proba odbiorcza

Prébe mozna réwniez przeprowadzacé okresowo, w celu skontrolowania stanu urzadzen, z ktérych skiada sie automatyka. Kazdy pojedynczy
element automatyki (listwy krawedziowe, fotokomarki, zatrzymanie awaryjne, itp.) wymaga specyficznej fazy odbioru; dla tych urzadzen nalezy
wykonac procedury opisane w odpowiednich instrukcjach.

Wykonac prébe odbiorczg w nastepujacy sposob:

01. | Sprawdzié, czy zostaly spetnione warunki zawarte w rozdziale 1 - ,OSTRZEZENIA”.

02. | Odblokowac motoreduktorisprawdzi¢, czy mozna przesuwac recznie brame, Otwierajac jai Zamykajac, przy uzyciu sity nieprzekraczajacej
wartosci wymaganej

03.

04. | Wykorzystujac przetacznik kluczykowy lub przycisk sterowania lub nadajnik radiowy, wykonac préby Zamkniecia i Otwarcia bramy oraz
sprawdzi¢, czy ruch jest zgodny z przewidzianym

05. | Zaleca sie wykonanie kilku prob w celu oceny tatwosci posuwu bramy i ewentualnych usterek montazowych lub regulacyjnych oraz
obecnosci punktéw tarcia.

06. | Sprawdzi¢ prawidtowe funkcjonowanie wszystkich obecnych urzadzen zabezpieczajgcych (fotokomarki, listwy krawedziowe, itd.).

07. | Sprawdzi¢ funkcjonowanie fotokomorek i ewentualne zaktdcenia z innymi urzgdzeniami:

1 - przesungc¢ cylinder o Srednicy 5 cm i dtugosci 30 cm na osi optycznej, najpierw w poblizu nadajnika, nastepnie w poblizu odbiornika
2 - sprawdzi¢, czy fotokomorki zadziatajg w ka kazdym przypadku, przechodzac ze stanu aktywnego do stanu alarmowego i vice versa.
3 - sprawdzi¢, czy wywota to przewidziane dziatanie centrali, na przyktad, czy podczas manewru Zamykania, spowoduje odwrdcenie
kierunku ruchu

08. | Jesli niebezpieczne sytuacje wywotane ruchem bramy zostaty usuniete poprzez zmniejszenie sity uderzenia, nalezy wykonac¢ pomiar
sity wedtug wymagari normy EN 12453.

Jezeli kontrola ,Sita” jest uzywana jako pomoc dla systemu w celu ograniczenia sity uderzenia, sprobowac dokonac regulacji dajgcej
najlepsze wyniki.

6.2 - Przekazanie do eksploataciji

Przekazanie do eksploatacji moze by¢ wykonane wytacznie po wykonaniu, z pozytywnym wynikiem, wszystkich faz préb odbiorczych (punkt
6.1).
Nie dopuszcza sie czesciowego przekazania do eksploatacii lub rozruchu w sytuacjach ,,prowizorycznych”.

01. | Sporzadzi¢ i przechowywaé (przez minimum 10 lat) dokumentacje techniczng instalacji automatyzacyjnej, ktéra winna zawierac:
cafosciowy rysunek instalacji automatyzacyjnej, schemat potgczen elektrycznych, analize ryzyka i odnosne przyjete rozwigzania,
deklaracje zgodnosci producenta wszystkich zastosowanych urzadzen (dla ROBO nalezy wykorzystac zataczong Deklaracje Zgodnosci
WE); kopie instrukcji obstugi i harmonogramu konserwaciji instalacji automatyzacyjnej

02. | Wykorzystujac przetacznik kluczykowy lub nadajnik, wykonac préby Zamkniecia i Otwarcia bramy oraz sprawdzi¢, czy ruch jest zgodny
z przewidzianym

03. | Wypetni¢ i przekazac witascicielowi automatyki deklaracje zgodnosci.

04. | Dostarczy¢ wiascicielowi automatyki ,Instrukcje obstugi” (zatacznik do wyciecia).

05. | Wykonac i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki harmonogram konserwacii.

06. | Wykonac¢ i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki harmonogram konserwacii.

07. | Regulacja sity jest wazna dla bezpieczenstwa i nalezy jej dokona¢ zachowujgc ostroznosé i wyznaczajgc do tego celu osoby
wykwalifikowane. Wazne! - Dokonac regulaciji sity na poziomie wystarczajgcym do wykonania manewru w prawidtowy sposob; wartosci
wyzsze od wartosci koniecznych do przesunigcia bramy moga, w razie zderzenia z przeszkodami, rozwing¢ sity mogace spowodowac
zranienie 0sob, zwierzat lub uszkodzenie rzeczy

08. | Przed wprowadzeniem automatyki do uzytku poinformowac¢ odpowiednio wifasciciela w formie pisemnej na temat zagrozen i
wystepujacych ryzyk resztkowych.
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[ PROGRAMOWANIE

W niniejszej instrukgii, procedury programowania zostaty wyjasnione przy uzyciu ikon; znaczenie ikon zostato opisane w ponizszym glosariuszu:

GLOSARIUSZ
Symbol ‘ Opis Symbol | Opis
N s
- ]- dioda led | . kac...
/|_T|\ ioda led zapalona a czekad
. dioda led zgaszona @ obserwuj / sprawdz

7/
|!|_
RS
2+
¥
()

dioda migajgca wcisngc i zwolnic¢ przycisk

przytrzymac wcisniety przycisk

wiaczy¢ sieciowe zasilanie elektryczne zwolni¢ przycisk

=
wytaczy¢ sieciowe zasilanie elektryczne ?
=

7

<>

/TN

zwolni¢ przycisk doktadnie w chwili okreslonego
zachowania diody led (zapalona, migajaca,

chcemy wezytad
y vt zgaszona)

%ﬂf
C

przytrzymac wcisniety przycisk nadajnika, ktérego

il
cheemy wozytac procedura prawidtowa

zwolni¢ przycisk nadajnika procedura NIEPRAWIDEOWA

5]
~~

g

ON

L g . - o . . .
@ nacisngC i zwolni¢ zadany przycisk nadajnika, ktory
3
=3

Centrala sterujgca posiada rézne funkcje ustawione fabrycznie, ktére sg programowalne: w tym rozdziale zostaty opisane dostepne funkcje i
procedury stuzace do ich programowania. Patrz rowniez rozdziat 8 ,Informacje dodatkowe”.

Na centrali sterujgcej znajduja sie mikrowytgczniki, trymer i opisane ponizej przyciski.

Nazwa Symbol Opis

Mikrowytaczniki Uzywacé do aktywacji funkgii

TL oy

RegulatorTL @ Uzywac do regulacji parametrow Czasu Pracy (Paragraf 7.1.1)
TP -y

Regulator TP @ Uzywac¢ do regulacji parametrow Czasu Pauzy (Paragraf 7.1.1)
F -y

Regulator F Uzywac do regulacji parametréw Sity (Paragraf 7.1.1)

/A\

Przycisk RADIO @

Uzywac¢ do programowania odbiornika radiowego

Uzywac¢ do programowania urzgdzen

Przycisk PROGRAM
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Ustawienia fabryczne (domysine)

Mikrowytaczniki 12345678910
Pétautomatyczny (1 = ON - 2 = OFF) O%Ihg H ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ H ﬂ
Zwolnienie (8 = ON)
Regulator TL (Czas Pracy) Regulator TP (Czas Pauzy) Regulator F (Sita)
T -y P - 4

.
/ .D

A uwaga! - Po kazdej zmianie wyboru mikrowytacznikéw 1 i 2 nalezy przeprowadzi¢ ponownie procedure procedura
przyswajania danych urzadzen opisana w punkcie 5.2.

7.1 - Parametry do regulacji: Regulator (TL-TP - F)
Parametry funkcjonowania centrali sterujacej sg regulowane przy uzyciu trzech programatoréw (rys. 7)

TL (Czas Pracy)

Tryb roboczy Regulacja

Reguluje maksymalny czas (R \Wybrac tryb Potautomatyczny lub Automatyczny i ustawic przetacznik typu mikroprzetgcznik 1 na
trwania manewru Otwierania lub ON

Zamykania (128 \Wykona¢ petny cykl Otwarcia i Zamkniecia:

sprawdzi¢, czy maksymalny ustawiony czas trwania manewru (Otwierania lub Zamykania) jest
wystarczajacy i, czy pozostat margines 2 lub 3 sekund.

W razie koniecznosci ponownie wyregulowac regulator TL na wyzsze wartosci.
W celu regulacji zwolnienia patrz opis Switch 8 punkt 7.2.

Uwaga: jesli czas nie jest jeszcze wystarczajgcy, nalezy przecia¢é mostek TLM znajdujgcy sie w
poblizu regulatora (rys. 7) w celu uzyskania Diuzszego Czasu Pracy (TLM)

TP (Czas Pauzy)

Tryb roboczy Regulacja

Reguluje czas, jaki uptywa od R \Wybrac tryb Automatyczny ustawiajac przetacznik typu mikroprzetacznik 2 na ON
zakoriczenia manewru Otwarcia | 2
poczatkiem manewru Zamkniecia :

Wyregulowac¢ Regulator TP zgodnie z zyczeniem

(<M \W celu sprawdzenia, czy ustawiony czas jest prawidtowy, wykonad¢ petny manewr Otwarcia i
sprawdzi¢ czas, jaki uptynat przed rozpoczeciem manewru Zamkniecia

F (Sita)

A uvwaca: - Regulacja tego parametru moze znacznie wptynaé na stopien bezpieczenstwa automatyki: nalezy zachowaé
szczegolna ostroznosé podczas wykonywania dziatan.

Regulacja tego parametru odbywa sie na zasadzie prob i bteddw: nalezy dokona¢ pomiaru sity wywieranej przez skrzydio bramy podczas
wykonywania manewru i poréwnac jg z wartosciami przewidzianymi przez przepisy obowigzujace w danym kraju.

7.2 - Funkcje programowalne
Centrala sterujgca posiada serie mikroprzetacznikow (PROGRAM SWITCH - rys. 7) umozliwiajgcych aktywacje réznych funkcji w celu jak

najlepszej i jak najbezpieczniejszej automatyzacji, dostosowanej do wymagan uzytkownika.

Przefaczniki typu mikrowytaczniki umozliwiaja wybor réznych trybdw funkcjonowania i programowania zadanych funkcji, opisanych w Tabeli 5.
Aby wigczyé lub wytgczy¢ funkcje:

Mikrowytaczniki (1 ... 10) AKTYWACJA DEZAKTYWACJA

ON OFF

WAZNE! - Niektére dostepne funkcje sa potaczone z bezpieczeristwem wiec nalezy uwaznie ocenié, ktéra z funkcji jest bardziej
bezpieczna.

Tabela 5 - Funkcje programowaine

Przetacznik 1-2 Sposob dziatania

Off-Off Reczny (manualny)

On-Off Pdétautomatyczne

Off-On Automatyczny (zamykanie automatyczne)

On-On Automatyczne + Zawsze zamyka

Przetacznik 3 Sposob dziatania

On Zespot mieszkalny (niedostepna w trybie recznym)
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Przetfacznik 4

Sposab dziatania

On Wstepne miganie
Przetacznik 5 Sposob dziatania
On Zamkna¢ 5 sekund po ,Foto”, jesli ustawiony w trybie Automatycznym lub ,Zamknij po Foto”

jesli ustawiony w trybie P&tautomatycznym.

Przetacznik 6

Sposoéb dziatania

On Bezpieczenstwo ,Foto” rowniez podczas Otwierania
Przetacznik 7 Sposab dziatania

On Uruchamianie stopniowe

Przetacznik 8 Sposéb dziatania

On Zwolnienie

Przetacznik 9 Sposdb dziatania

On Srednie hamowanie

Przetacznik 10 Sposob dziatania

On Srednie hamowanie

Przetacznik 1-2:
Funkcjonowanie ,reczne”

Manewr bedzie wykonywany wytgcznie do czasu, gdy polecenie jest aktywne (wcisniety przycisk nadajnika
w trybie manualnym).

Funkcjonowanie

Wystanie polecenia powoduje wykonanie pethego manewru az do uptywu Czasu Pracy lub osiggniecia

,Potautomatyczne” ogranicznika.
Funkcjonowanie Po zakonczeniu manewru Otwarcia nastepuje pauza i po jej zakorczeniu jest wykonywany automatycznie
»~Automatyczne” manewr Zamkniecia.

Funkcjonowanie ,,Zawsze
Zamyka”

Przetacznik 3:
Funkcjonowanie ,, Zespot
mieszkalny”

Wystepuje po odcieciu zasilania elektrycznego: jesli, po przywrdceniu zasilania, Centrala odczyta skrzydto
w pozycji Otwarcia, uruchamia natychmiast manewr Zamkniecia poprzedzony 5-sekundowym miganiem.

Po przestaniu polecenia Krok po Kroku i rozpoczeciu manewru Otwarcia, nie moze by¢ ono przerwane przez
zadne inne przestanie polecenia droga radiowg Krok po Kroku lub Otwiera az do zakoriczenia manewru.

Przeciwnie, przestanie nowego polecenia Krok po Kroku podczas manewru Zamkniecia powoduje
zatrzymanie i odwrocenie manewru.

Przetacznik 4:

Po wystaniu polecenia nastepuje najpierw aktywacja lampy ostrzegawczej i, po 5 sekundach (2 sekundach jesli ustawiono w trybie
funkcjonowania Recznego) rozpoczyna sie manewr.

Przetacznik 5:

Funkcja ta, jesli jest ustawiona w trybie funkcjonowania ,Automatycznego”, umozliwia utrzymanie otwartego skrzydta bramy jedynie przez
okres konieczny do przejazdu pojazddéw lub przejscia oséb; w rzeczywistosci, po zakonczeniu interwenciji urzadzen bezpieczenstwa Foto,
nastapi zatrzymanie manewru i, po 5 sekundach, rozpocznie sie automatycznie manewr Zamkniecia.

Przeciwnie, jesli funkcja jest ustawiona w trybie ,Pdtautomatycznym”, po zadziataniu urzadzen bezpieczenstwa ,Foto”, podczas manewru
Zamkniecia nastepuje automatyczne zamkniecie zgodnie z zaprogramowanym Czasem Pauzy.

Przetacznik 6:

Zazwyczaj funkcja bezpieczenstwa ,Foto” jest aktywna wytgacznie dla manewru Zamkniecia, jesli przetacznik typu mikroprzetacznik 6 zostanie
ustawiony na ,,ON”, zadziatanie urzgdzenia bezpieczenstwa spowoduje przerwanie manewru rowniez podczas Otwarcia. Przeciwnie, gdy jest
ustawiony w trybie funkcjonowania Pétautomatycznego lub Automatycznego, przywrécenie manewru Otwarcia rozpocznie sie natychmiast po
zwolnieniu urzadzen bezpieczenstwa.

Przetacznik 7:
Ustawiajac te funkcje, poczatek manewru nastgpi w sposob stopniowy; w ten sposdb mozna unikng¢ niepozadanego szarpania automatyki.

Przetacznik 8:

Zwolnienie polega na zmniejszeniu predkosci do 30% predkosci nominalnej; powoduje to zmniejszenie sity
uderzenia skrzydta bramy po zakoriczeniu manewru.

Motoreduktor wychodzi z fabryki z aktywna funkcja ,zwolnienia” (Switch 8 = ON). Automatyka zaczyna
zwalnia¢ po czasie rownym TL/2 (gdzie TL jest ustawionym czasem roboczym). Czas pracy jest domysinie TL

ustawiony na 90s (3/4 obrotu) i powoduje, ze zwolnienie rozpoczyna sie po 45s od rozpoczecia manewru

od catkowitego zamkniecia do catkowitego otwarcia. 120s (60s)  ~=¥ 20s (10s)
W zaleznosci od instalatora oraz dtugosci bramy moze by¢ konieczna regulacja czasu pracy (TL), aby faza
zwolnienia (TL/2) rozpoczeta sie okoto 50-70 cm przed zadziataniem ogranicznikdw kraricowych (**). Funkcija
zwalniania oprécz zmniejszenia predkosci automatyki, zmnigjsza o 70% moment obrotowy silnika. UWAGA
— W automatykach wymagajacych wysokiej wartosci momentu obrotowego silnika, funkcja zwolnienia moze
spowodowac natychmiastowe zatrzymanie silnika.

90s (45s) 30s (15s)
60s (30s)

(™) Uwaga: ewentualna zmiana tego parametru bedzie widoczna podczas wykonywania pierwszego
manewru Otwarcia zleconego po dokonaniu zmian.
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Przetacznik 9 - 10:

Po ustawieniu kombinaciji przycikéw 9 i 10 zostaje wykonana procedura hamowania silnika; natezenie hamowania jest ustalane na podstawie
zastosowanej kombinacji, zgodnie z ponizszymi ustawieniami:

dip9 off dip10 off hamowanie off
dip9 off dip10 on lekkie hamowanie
dip9 on dip10 off Srednie hamowanie
dip9 on dip10 on mocne hamowanie

7.3 - Wbudowany odbiornik radiowy
Do zdalnego sterowania, centrala posiada wbudowany odbiornik radiowy o czestotliwosci 433,92 MHz i zgodny z kodowaniem O-CODE.
7.3.1 - Wczytywanie nadajnikow radiowych

Kazdy nadajnik radiowy jest rozpoznawany przez odbiornik za pomoca ,kodu”, innego dla kazdego nadajnika. Wczytywanie jest dostepne w
dwdch trybach: Tryb 1§ Tryb 2.

*Tyb 1 _ _ N _ Tabela 8
przypisac¢ automatycznie przyciskom nadajnika polecenia za- . - .
mieszczone w Tabeli 8. Przycisk nadajnika Polecenie
Dla kazdego nadajnika zostaje wykonana pojedyncze faza i zostajg | 1 Krok po kroku
wczytane wszystkie przyciski: nie jest wazne, ktéry przycisk zostanie - - -
nacisniety. (Kazdy wczytany przycisk zajmuje w pamieci jedno miej- | 2 Otwieranie dla pieszych
sce) 3 Otwarcie
Uwaga: po wczytaniu w Trybie 1 kazdy nadajnik moze sterowac tylko —
jedng automatyka. 4 Zamknigcie
Uwaga: nadajniki jednokanatowe posiadajg wytacznie przycisk 1;
nadajniki dwukanatowe posiadajg przycisk 112

Procedura wczytywania w Trybie 1

01. | 02. | 03. | 04.

|

|
/
N\
/
N\
/

Ell_
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/
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/

g 0 «» D_
f»} . X 4s i W Ciggu 10s ﬁ x 3s

=@

PRzYCISK RADIO ) | DIOPALED LFRZYCISK L 2A0ANY PRZYCISK NADAINIKA DIODA LED RADIO
* Tryb 2: o i Tabela 9
przypisa¢ dowolne polecenie sposréd polecen podanych
w Tabeli 9. Przycisk nadajnika Polecenie
Dla kazdej fazy zostaje vyczytany wyfacznie jeden przycisk, wcisniety 1 Krok po kroku
podczas fazy wczytywania.
(Kazdy wezytany przycisk zajmuje w pamieci jedno miejsce) 2 Otwieranie dla pieszych
3 Otwarcie
4 Zamkniecie
5 STOP
Procedura wczytywania w Trybie 2
|01, |02 | 03. | 04.
Krok po - [ \Ij/ ) « NI 2N AN 2
kokpo | L@ 1 | @ K wciagu 10s 8 x3s | B RERE @)
Otwie- o [ O AN PN > N
ranie dla x 2 & bl- hl- W ciggu 10s Zg@ x3s | b - BJ- @
pieszych g) '.' N A ag N \ N
. ‘*. . N /s 1 /7N 17 ) L NI V2N 2N 2
Otwarcie | 5 @ x3 & bl hl- k- W ciggu 10s @ x3s | Bl- hl-hl- @
Za- o) 0 \I/_\I/_\I/_\I/_ . > \I/\I/\I/@
mkniecie | B @ x4 @ AI- hI- hl- Al |wciagutos ﬁ x3s | - Bl Bl
PRZYCISK RADIO CE57) DIODA LED RADIO ZADANY PRZI CISK NADA- DIODA LED RADIO

Uwaga: w razie wystepowania innych wczytanych nadajnikéw, powtdrzyé punkt 03 w ciggu 10 sek. Faza wczytywania skonczy sie po 10 sek. jesli nie zostang
wydane inne polecenia.
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7.3.2 - Wezytywanie na odlegtosé

Mozliwe jest wczytanie nowego nadajnika bez wykonywania dziatania na przycisk odbiornika (10-20 m od odbiornika).
Do tego celu potrzebny jest uprzednio wczytany nadajnik (stary). Nowy nadajnik zostanie wczytany z takimi samym parametrami, jak stary.

A wazne! Weczytanie na odlegtos¢ nastapi we wszystkich odbiornikach jakie znajduja sie w promieniu zasiegu nadajnika;
w zwiazku z tym, nalezy doprowadzi¢ zasilanie jedynie do nadajnika, ktéry chcemy wczytac.

Procedura standardowa

Arodczas procedury, w zaleznosci od trybu wczytania starego
nadajnika:

- Tryb 1 = nacisna¢ dowolny przycisk
- Tryb 2 = nacisng¢ przycisk, ktéry chce sie wczytad

m Z zatrzymanym silnikiem, ustawic¢ sie w poblizu centrali

NOWY nadaj- = * «
" =2 = =0

STARY juz L Ll >
wczytany @ x1s @x1s @)ﬂs
nadajnik

NOWY nadaj-

“
nik ﬁ x1s

Jesli procedura zakonczyta sie sukcesem, nowy nadajnik zostanie
wczytany
* ten sam przycisk na NOWYM nadajniku

A Dioda LED RADIO moze wydawac nastepujace sygnaty:

Procedura alternatywna

A Podczas procedury, w zaleznosci od trybu wczytania starego
nadajnika:

- Tryb 1 = nacisng¢ dowolny przycisk

- Tryb 2 = nacisng¢ przycisk, ktdry chce sie wezytad

m Z zatrzymanym silnikiem, ustawic sie w poblizu centrali

L A *
NOWY nadajnik @ x 3s 2@
STARY juz N =
wczytany na- @ x 3s @@

D x *
NOWY nadajnik ﬁ x 3s @@

dajnik

DIODA LED
STARY juz = * % RADIO @
wczytany na- @ N NI AN @
dajnik hl- hl- hl-

niewidoczny

na odlegtosc

Jesli procedura zakoriczyta sie sukcesem, nowy nadajnik zostanie
wczytany

* ten sam przycisk na NOWYM nadajniku

** ten sam przycisk na STARYM nadajniku

1 szybkie migniecie, gdy nadajnik zostat wczytany, 6 migniec, kiedy kodowanie radia przez nadajnik nie jest kompatybilne z kodowaniem

odbiornika centrali albo 8 mignie¢ w przypadku gdy pamie¢ jest petna.

7.3.3 - Kasowanie nadajnikéw radiowych

A Procedura ta moze zostaé wykonana TYLKO jezeli pamie¢ radionadajnikdw zostata odblokowana.

Tabela 10
Procedura kasowania nadajnikéw

az do przejscia do kroku 02

Przytrzymac wcisniety przycisk radio @ na jednostce centralneg;

)))

= dioda
RADIO

E = Przycisk RADIO

=@

zamiga 5 razy

2 Poczekacd, az zapali sie dioda radio R, nastepnie zaczekac, az \Ij’_ \Ij’_ \Ij’_ \Ij’_
zgasnie i zamiga 3 razy N |:| N N N
3 F .
Zwolni¢ przycisk doktadnie przy 3 mignieciu ﬁ
A Jezeli zapis powiddt sig, dioda radio R na jednostce centralngj \Ij’_ \Ij’_ \lj’_ \Ij/_ \Ij/_
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7.3.4 - Blokowanie / odblokowywanie pamieci radionadajnikow
A Niniejsza procedura blokuje pamiec i tym samym uniemozliwia zapis i usuniecie z pamieci nadajnikdw radiowych.

Tabela 11 =
Procedura blokowania / odblokowywania pamieci radionadajnikéw E = Przycisk RADIO |:| = dioda
RADIO
OFF
X
Odcia¢ zasilanie elektryczne jednostki centralnej $
\‘l‘l

2 = -

Woeisna¢ przycisk radio El na jednostce centralngj (i przytrzymac fE) .

az do przejscia do kroku 04)
3 ON

Podtaczy¢ zasilanie elektryczne jednostki centralnej (caty czas = . é‘%’

wciskajgc przycisk) T.|‘

=g\ AR}

4 . . . . . NI VN o [

Po 5 sekundach, dioda radio R zamiga wolno 2 razy; teraz nalezy a -

zwolnic przycisk @ 5s I:‘\ I:‘\ g’ .
® =

Kilkakrotnie wcisnac i zwolni¢ przycisk radio B na jednostce o -

centralnej (w ciggu 5 sekund), w celu wyboru nastepujgcych opciji: iF .

. . o do 5s —

- zgaszona dioda = Wytgczenie Blokady pamieci.

- wigczona dioda = Wigczenie Blokady pamieci.
A =

@ NNEEPZEN

Po 5 sekundach od ostatniego przycisniecia przycisku radio 5 - -

czerwona dioda radio R 2 razy wolno zamiga sygnalizujac zakon- N N

czenie procedury.
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8 INFORMACJE DODATKOWE

8.1 - Dodawanie lub usuwanie urzadzen

W kazdej chwili mozna dodawac lub usuwac urzadzenia z instalacji automatyzacyjnej. W szczegdlnosci do wejscia STOP mozna podfaczy¢
urzadzenia réznego rodzaju, jak opisano w ponizszych punktach; A UWAGA! - W celu wprowadzenia zmian do konfiguracji wejscia alt i wejscia
fotokomarek nalezy przeprowadzi¢ ponownie procedure przyswajania danych urzadzen, jak opisano w punkcie 5.2.

8.1.1 Wejscie STOP

Wejscie, ktére powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru, po czym nastepuje krétka zmiana kierunku.
Do wejscia moga zosta¢ podtgczone urzadzenia o wyjsciu ze stykiem normalnie otwartym (NO) , normalnie zamknietym (NZ) lub urzadzenia
z wyjsciem statooporowym (*), np.: czute listwy. Jednostka centralna rozpoznaje rodzaj urzadzenia podtaczonego do wejscia STOP w czasie
procedury rozpoznawania urzadzen (punkt 7.3 Rozpoznawanie urzadzen).
W razie jakichkolwiek zmian w stosunku do zapamietanego stanu urzadzen, automatyka wykona zatrzymanie manewru z krétka zmiang kierunku.
Stosujac odpowiednie rozwigzania, do wejscia STOP mozna podtaczy¢ wiecej niz jedno urzadzenie rdznego typu:
- Kilka urzadzen ze stykiem NO mozna podtaczy¢ réwnolegle bez ograniczen ilosciowych.
- Kilka urzadzen ze stykiem NZ mozna podtgczy¢ szeregowo bez ograniczen ilosciowych.
- Kilka urzadzen statooporowych 8,2kQ mozna podiaczy¢ "kaskadowo" z jednym rezystorem kornicowym 8,2kQ
- MoZzliwe jest zastosowanie kombinacji stykdw NO i NZ ustawiajgc 2 styki rownolegle i podtaczajac szeregowo do styku NZ rezystor 8,2kQ (w
tAm przypadku mozliwe jest takze podtgczenie 3 urzadzen: NO, NC i 8,2kQ ).

Jezeli wejscie STOP jest wykorzystywane do podtgczenia urzadzen z funkcjami bezpieczenstwa nalezy pamietac, iz tylko urzadzenia z
wyjsciem statooporowym 8,2kQ zapewniaja lll kategorie bezpieczenstwa zgodnie z normg EN 13849-1.
() Uwaga: obstuguje 8,2k Q lub podwajna listwa 4,1k Q.

8.1.2 Fotokomorki

W celu dodania pary fotokomadrek nalezy postepowac w nastepujacy sposob:

01. Doprowadzi¢ zasilanie do odbiornikdw (RX) bezposrednio do zaciskow 8 - 9 (patrz ryz. 7)

Natomiast, podtaczenie nadajnikéw zalezy od tego, czy chcemy by fotokomorki pracowaty w trybie "Wigczony fototest" lub nie.

Fototest to funkcja, w ktdra wyposazona jest centralna jednostka sterujaca, zwiekszajaca niezawodnos¢ zabezpieczen i umozliwiajaca osiagniecie
"Il kategorii" bezpieczenstwa zgodnie z normag EN 13849-1 jesli chodzi o zestaw centralnej jednostki sterujacej i fotokomarek bezpieczenstwa.

W momencie inicjowania manewru, kontrolowane sg urzadzenia zabezpieczajace biorgce udziat w manewrze. Ruch sie rozpoczyna tylko jezeli
wszystko jest w porzadku.

Jezeli natomiast test da wynik negatywny (fotokomadrka oslepiona storncem, spiecie na przewodach, etc.), usterka zostaje zidentyfikowana i nie
dochodzi do wykonania manewru.

W celu dodania pary fotokomadrek nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami ponizej.

Podtaczenie bez funkcji "Fototest":
Doprowadzi¢ zasilanie do odbiornikéw i nadajnikow bezposrednio z wyjscia urzadzen peryferyjnych jednostki centralnej (zaciski 8 i 9).

(, N
e X RX
12 1/2[3[4[5
SIS
Ii Ii i
LED RADIO R E:TLM . SbS iz 3z 3
o RADIO L) @) PROGRAV TP gy E]
= OMOIRGH
12345678010 o
PROGRAM SWITCH Ty ¢ - ;_
AERIAL @ @ °
>0
\ =0 )

Podtaczenie z funkcja "Fototest":
Doprowadzi¢ zasilanie do odbiornikéw bezposrednio z wyjscia urzadzen peryferyjnych jednostki centralnej (zaciski 8 i 9). Zasilanie nadajnikéow
fotokomarek nie jest doprowadzane z wyjscia urzadzen peryferyjnych lecz z wyjscia "Fototest" miedzy zaciskami 8 - 12. Maksymalna wartos¢
pradu, ktéra moze by¢ wykorzystywana w wyjsciu "Fototest" to 100mA.

W celu wykorzystania funkcji "Fototest" nalezy wiaczyé "synchronizacje", zgodnie ze wskazéwkami zawartymi w instrukcji fotokomaorek.

(, N
9 T RX
m 1/2[3[4[5
NN NININININ
Ii | Ii
LED RADIO R = ™ : Sbs 33 g3 S
. RADIO PROGRAM TPy E]
0 @ 6 |
12345676010 ~
PROGRAM SWITCH Ty - :':_
AERIAL @ =
@)
S =0 y
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8.2 - Zasilanie urzadzen zewnetrznych

W razie koniecznosci zasilania urzadzen zewnetrznych (czytnik dla kart zblizeniowych lub podswietlenie
przetacznika kluczykowego), mozna podtaczy¢ urzadzenie do centrali urzadzenia w sposob
przedstawiony na ponizszym rysunku.

Napigcie zasilania wynosi 24V === (+/- 10%) z maksymalnym dostepnym pradem o wartosci 100 mA.

— e 24V=
—F— > 0

8 9 10 11 12 13
0/0/00/0\0)

8.3 - Podiaczenie programatora Oview

Do centralngj jednostki sterujacej mozna podtaczy¢ jednostke programowania Oview poprzez interfejs IBT4N, 4-zytowym kablem bus. Jed-
nostka ta pozwala na zaprogramowanie w szybki i kompletny sposob funkcji, regulacje paramentéw, wykonanie aktualizacji oprogramowania
sprzetowego centrali, przeprowadzenie diagnostyki celem wykrycia ewentualnego nieprawidtowego dziatania i wykonania regularnych prac
konserwacyjnych.

Oview umozliwia prace nad jednostka centralng w maksymalnej odlegtosci ok. 100 m. Jezeli w jednej sieci ‘BusT4’ jest wiecej niz jedna
jednostka centralna, taczac sie z jedna z jednostek centralnych mozna wyswietli¢ wszystkie jednostki sterujgace potaczone w sieci (maksymalnie
16 jednostek sterujgcych).

Jednostka Oview moze by¢ podtaczona do jednostki sterujgcej takze podczas normalnej pracy instalacji automatyzacyjnej i umozliwia
uzytkownikowi wysytanie polecen przy pomocy specjalnego menu.

A Uwagal - Przed podtgczeniem interfejsu IBT4N nalezy odtaczy¢ zasilanie sieciowe od jednostki sterujace;.

(I )
& J

8.4 - Catkowite kasowanie pamieci
W przypadku koniecznosci wykasowania pamieci i przywrdcenia ustawien fabrycznych, przy zatrzymanym silniku, wykonaé ponizsza procedure.
Uwagal - Catkowite wykasowanie pamieci usuwa blokade pamieci radionadajnikdw.

LElEE _ _ . = Przycisk PROGRAM [ = led OK
Procedura catkowitego kasowania pamieci .
1 Odcigc¢ zasilanie elektryczne jednostki centralnej OFF
557
—>
s
2 WocisngC przycisk programowania PROGRAM na jednostce » [
centralngj (i przytrzymac az do przejscia do kroku 05) E .
3 Podfaczy¢ zasilanie elektryczne jednostki centralnej (caty czas ON
wciskajac przycisk) - . §>
Z=ph AR
4 Poczekac, az zapali sie dioda LED OK, nastepnie zaczekac, az S S s e
PN . - OK _ _ -
zgasnie i zamiga 3 razy Iil\ . :I\ Iil\ Iil\
5 Zwolni¢ przycisk doktadnie przy 3 mignieciu - .
A Jezeli zapis powiddt sig, dioda OK na jednostce centralnej A B Wl B Wl M2 W R i e
zamiga 5 razy Kl: Kl\_ Kl\_ :l: :l: OK
A UWAGA: Ta procedura nie kasuje nadajnikdw.

8.5 - Szczegolne funkcje
Funkcja "Zawsze otwieraj"

To funkcja gtdwnej jednostki sterujacej , ktdra umozliwia wymuszenie manewru otwarcia, kiedy polecenie krok po kroku trwa powyzej 3
sekund. Jest ono szczegolnie przydatne na przykiad w celu podfaczenia do wejscia SbS styku zegara programowalnego majgcego za zadanie
otwarcie bramy w okreslonym przedziale czasu. Funkcja ta nie jest wiaczona, kiedy wiaczony jest tryb reczny (przetacznik 1-2 off-off - funkcje
programowalne — Tabela 5).
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Funkcja "Ruch wymuszony"

Jesli ktdres z urzadzen zabezpieczajgcych nie dziata poprawnie lub jest uszkodzone, nadal istnieje mozliwos¢ sterowania i poruszania bramag w
trybie "Obecnos¢ cztowieka". Szczegdtowe informacje w broszurze "Przewodnik Uzytkownika" (ostatnia czes¢ instrukgii).

O DIAGNOSTYKA

Niektore urzadzenia sg w stanie wydawac sygnaty informujgce o stanie roboczym lub ewentualnych usterkach.

9.1 - Sygnalizacja centrali sterujacej

Diody LED obecne na centrali emitujg specjalne sygnaty, ktdre informujg zardwno o prawidtowym przebiegu pracy, jak i 0 ewentualnych usterkach.
W Tabeli 13 opisano rézne rodzaje sygnalizaciji:

Czerwona i zielona
dioda Zgaszone

dDeid
Przyczyna Srodki zaradcze
Anomalia Sprawdzi¢, czy jest zasilanie; sprawdzi¢ czy nie zadziataty bezpieczniki:

jezeli tak, ustali¢, jaka byta przyczyna usterki i wymieni¢ na nowe o tej samej mocy.

Zielona i czerwona
dioda Zapalone

Anomalia powazne

Sprébowac zgasi¢ na kilka sekund jednostke sterujaca; jezeli stan sie utrzymuije, znaczy
to, ze jest uszkodzenie i nalezy wymienic karte elektroniczna.

1 mignigcie zielonej
diody na sekunde

Wszystko OK

Normalne dziatanie jednostki sterujace;.

1 migniecie czerwonej
diody przerwa 1 sek.
1 migniecie czerwonej
diody

Instalacja urzadzen nie powiodta
sie lub zmieniono konfiguracje
DIP-6w 1-2 bez ponownego
przeprowadzenia procedury
przyswajania danych urzadzen

Sprawdzi¢, czy prawidtowo podtaczone sg wejscia alt i wejscie fotokomarek (patrz ry-
sunek 7 i punkty 8.1.1 1 8.1.2) lub w przypadku wprowadzenia zmian do konfiguracii
mikrowytacznikéw 1-2 przeprowadzi¢ procedure przyswajania danych urzadzen (punkt
5.2)

2 szybkich mignie¢
zielonej diody

Doszto do zmiany stanu wejs¢

Normalna sytuacja jest zmiana na jednym z wejsé: SbS, STOP, ma migjsce interwencja
fotokomarek lub zostaje uzyty nadajnik radiowy.

2 migniecia czerwonej
diody przerwa 1 sek.
2 migniecia czerwone;
diody

Zadziatanie fotokomaorki

Na poczatku manewru, jedna lub wigcej fotokomdrek nie dajg zezwolenia na wykonanie
ruchu: sprawdzi¢ obecnos¢ przeszkod.

Podczas wykonywania ruchu zamkniecia jest to normalne jezeli obecna jest jakas prze-
szkoda.

4 migniecia czerwone;
diody przerwa 1 sek.
4 migniecia czerwone;
diody

Zadziatanie wejécia STOP

Na poczatku lub podczas trwania ruchu, zadziatato wejscie STOP: sprawdzi¢ przyczyne.

5 migniecia czerwone;
diody przerwa 1 sek.
5 migniecia czerwonej
diody

Btad zapamietania parametrow
wewnetrznych

Zaczekac przynajmniej 30 sekund, kiedy jednostka sterujgca probuje zresetowad. Jesli
stan ten sie utrzymuje konieczne jest skasowanie pamieci i ponowne zakodowanie.

7 migniecia czerwone;
diody przerwa 1 sek.
7 mignigcia czerwonej
diody

- Btad w wewnetrznych obwo-
dach elektrycznych.

- Zmieniona konfiguracja prze-
facznikéw programowania 1 i 2

Roztaczy¢ na kilka sekund wszystkie obwody zasilania, a nastepnie ponownie sprébo-
wac wystacé polecenie; jesli stan sie utrzymuje, prawdopodobne jest powazne uszkodze-
nie karty lub okablowania silnika: dokonac kontroli i w razie potrzeby wymienic.

Jesli zostata zmieniona konfiguracja przetacznikdw 1i 2, nalezy ponownie wykonac pro-
cedure zapisywania urzadzen lub przywrdci¢ wezesniejszg konfiguracie

8 migniecia czerwone;
diody przerwa 1 sek.
8 migniecia czerwone;
diody

Polecenie juz obecne.

Juz zostato wystane inne polecenie. Usung¢ obecne polecenie, zeby mdc wystad inne.

Led PHOTO

Przyczyna

Srodki zaradcze

Zgaszona Zadziatanie wejscia fotokomdrki | Na poczatku manewru jedna lub wiecej fotokomadrek nie daje zgody na ruch: sprawdzic,
czy nie wystepuja przeszkody i, czy potaczenie NC jest prawidtowe
Zaswiecona Wszystko OK Fotokomorka jest ustawiona i ruch jest dozwolony
Przyczyna Srodki zaradcze
Zgaszona Zadziatanie wejscia STOP Sprawdzi¢ urzadzenia podtaczone do wejscia STOP
Zaswiecona Wszystko OK Aktywne wejscie STOP
Przyczyna Srodki zaradcze

Zgaszona

Polecenie krokowe nieobecne

Zaswiecona

Polecenie krokowe obecne

Led FCA

Przyczyna

| Srodki zaradcze

Zgaszona

Zadziatanie wejscia kraricowki FCA

Zaswiecona

Wejscie kraricowki FCA zamkniete

Led FCC

Przyczyna | Srodki zaradcze

Zgaszona

Zadziatanie wejscia krancéwki FCC

Zaswiecona

Wejscie krancowki FCC zamkniete

Dioda Led radio R

Przyczyna | Srodki zaradcze

Zgaszona

Podczas normalnej pracy, wskazuje, ze otrzymano kod radiowy niezapisany w pamieci.

Zaswiecona

Programowanie lub kasowanie przekaznika radiowego w toku
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W przypadku nieprawidtowego funkcjonowania w wyniku probleméw w fazie montazu lub w wyniku usterki, patrz Tabela 13:

Tabela 14

Problem Srodki zaradcze

Nadajnik radiowy nie steruje brama i nie na- | Sprawdzi¢, czy baterie nadajnika nie wyczerpaty sie, ewentualnie je wymienic.
stepuje zaswiecenie sie diody na nadajniku

Nadajnik radiowy nie steruje bramag, ale na- | Sprawdzi¢, czy nadajnik jest prawidtowo wczytany do odbiornika radiowego.

stepuje zaswiecenie sig diody Sprawdzi¢ poprawnos$¢ emisji sygnatu radiowego nadajnika przy pomocy tej proby praktyczne;:
wcisngC przycisk i zblizy¢ diode do anteny urzgdzenia radiowego (najlepiej jesli jest to tani
odbiornik), wtgczonego i ustawionego na zakres FM o czestotliwosci 108,5 MHz lub najbardziej
do niej zblizonej; powinno by¢ stychac lekki odgtos trzeszczenia.

Nie mozna wykonac zadnego manewru i nie | Sprawdzi¢, czy motoreduktor jest zasilany napieciem sieciowym 230 V.

miga dioda LED OK Sprawdzi¢, czy bezpieczniki F1iF2 (rys. 7) nie sa przepalone; w takim przypadku nalezy ustali¢
przyczyne usterki, a nastepnie wymieni¢ bezpieczniki na nowe o takiej samej wartosci pradu i
pozostatych danych.

Nie mozna sterowa¢ zadnym manewrem i | Sprawdzi¢, czy polecenie zostaje rzeczywiscie odebrane; jezeli wystane polecenie dociera do
miganie jest nieaktywne wejscia PP, dioda OK zamiga dwa razy aby zasygnalizowac, ze polecenie zostato odebrane.

Niniejszy produkt stanowi integralna czes¢ systemu automatyki, nalezy go zatem utylizowac razem z nia.

Podobnie, jak w przypadku czynnosci montazowych, po zakoriczeniu okresu uzytkowania produktu, prace demontazowe powinny zostaé
wykonane przez wykwalifikowany personel.

Urzadzenie sktada sie z réznego rodzaju materiatdw: niektdre z nich moga zosta¢ poddane recyklingowi, inne powinny zosta¢ poddane utylizacii.
Nalezy sie zapozna¢ z informacjami na temat recyklingu i utylizacji przewidzianymi w lokalnie obowigzujacych przepisach dla danej kategorii
produktu.

A UWAGA! - Niektére czesci produktu moga zawieraé substancje szkodliwe lub niebezpieczne, ktére pozostawione w sSrodowisku,
mogtyby mieé¢ szkodliwy wptyw na srodowisko i zdrowie ludzkie.
Umieszczony obok symbol zabrania wyrzucania niniejszego produktu razem z odpadami domowymi. W celu usuniecia produktu,
nalezy przeprowadzi¢, zgodnie z lokalnie obowigzujacymi przepisami, zbidrke selektywna lub zwrdci¢ produkt do sprzedawcy w
chwili zakupu nowego, réwnowaznego produktu.

A UWAGA! - Lokalne przepisy moga przewidywac¢ powazne kary w przypadku nielegalnego usunigecia niniejszego
produktu.
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12 KONSERWACJA

W celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i zapewnienia maksymalnego czasu uzytkowania catej automatyki, niezbedna jest regularna
konserwacja: w ciggu maksymalnie 6 miesiecy lub maksymalnie po 20 000 cykli roboczych od poprzedniej konserwacii.

UWAGA! - Prace konserwacyjne nalezy wykonywac przestrzegajac sScisle ostrzezen w zakresie bezpieczenstwa zawartych w
niniejszej instrukcji oraz zgodnie z aktualnie obowiazujacymi przepisami i normami.

01. OFF | Sprawdzi¢ stan zuzycia wszystkich materiatow wchodzgcych w sktad automatyki, zwracajgc szczegdlng uwage na zjawiska
korozji lub oksydacji elementéw konstrukcyjnych; wymienic elementy, ktére nie dajg wystarczajgcych gwarancii.

02. | Sprawdzi¢ stopien zuzycia elementow ruchomych: kofa zebatego, zebatki i wszystkich elementow skrzydta. Wymienic zuzyte czesci

%

03. ON | Przeprowadzi¢ wszystkie proby i kontrole przewidziane w paragrafie 6.1 - Proby odbiorcze.

‘

3 PARAMETRY TECHNICZNE

A Zamieszczone parametry techniczne odnosza sie do temperatury otoczenia wynoszacej 20°C (+ 5°C). e Firma Nice S.p.A. zastrzega sobie
prawo do wprowadzania zmian produktu w ktdrejkolwiek chwili, gwarantujac jego funkcjonalnos¢ i przewidziane zastosowanie.

ROBO0600

Typ Elektromechaniczny sitownik do automatyzacji bram przesuwanych do uzytku prywatnego
wraz z elektroniczng centralg sterujaca

Koto zgbate Z 15; Modut: 4; Skok: 12,5 mm, Srednica podstawowa: 60 mm

Maksymalny moment startowy 18 Nm

Moment nominalny 9 Nm

Predkos¢ bez tadunku 11 m/min

Predkos¢ przy momencie nominalnym 8,5 m/min

Cykle funkcjonowania 20 cykli / godz.

Maksymalny czas ciagtej pracy 4 minuty

Zasilanie nominalne 230V - 50/60 Hz

Moc nominalna 300 W

Klasa izolacji elektrycznej

1 (wymaga uziemienia)

Wyjscie lampy ostrzegawczej

Dla 1 lampa ostrzegawcza 230V~ z automatycznym miganiem (max 60W)

Wejscie STOP

Dla stykéw Normalnie zamknigtych
(zmiana w stosunku do stanu zamknigtego powoduje polecenie STOP)

Wejscie SbS Dla stykéw normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie Krok po Kroku).
Wejscie PHOTO Dla stykéw Normalnie zamknigtych
(zmiana w stosunku do stanu zamknietego powoduje odwrdcenie manewru podczas zamy-
kania w zwigzku z odczytem przerwania wiazki fotokomarki)
Wejscie dla ANTENY radiowej 52 ohm dla przewodu typu RG58 lub podobnych
Odbiornik radiowy Wbudowany
Temperatura robocza -20°C ... +55°C
Stopieri ochrony IP 44

Wymiary (mm) i masa

Zintegrowany odbiornik radiowy
Typ

330 x 210 x 303 h; 11 kg

Wbudowany odbiornik radiowy 4-kanatowy

Czestotliwose

433.92MHz

Kompatybilno$¢ nadajnikdw

kodowanie O-CODE

Nadajniki wczytywane

Do 100, jesli wezytane w Trybie |

Impedancja wejscia

52Q

Czutosé

lepsza od 0,5 uv

Zasieg nadajnikow

Od 100 do 150 m, odlegtosc ta moze ulec zmianie przy obecnosci przeszkod lub zakidcen
elektromagnetycznych , ma na nig wptyw takze umieszczenie anteny odbiorczej

Wyjscia

Opis polecen znajduje sie w tabelach 8 i 9 paragrafu 7.3 - Wbudowany odbiornik radiowy

Temperatura robocza

-20°C ... +55°C
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Deklaracja zgodnosci WE
i deklaracja wiaczenia ,,maszyny nieukonczonej”

Kompletny tekst deklaracji zgodnosci CE jest udostepniany pod nastepujacym adresem internetowym:
https://www.niceforyou.com
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'1 4 OPIS URZADZENIA | JEGO PRZEZNACZENIE

14.1 - OSTRZEZENIA

- Nadzorowacé brame podczas jej przesuwania sie i zachowac bezpieczna odlegtosé do momentu, gdy brama zostanie catkowicie
otwarta lub zamknieta. Nie przechodzi¢ przez brame dopdki nie zostanie ona catkowicie otwarta i sie nie zatrzyma.

- Nie pozwala¢ dzieciom na przebywanie w poblizu bramy ani na zabawe jej elementami sterujacymi.

- Przechowywacé nadajniki w miejscu niedostepnym dla dzieci.

- W przypadku wystapienia jakichkolwiek nieprawidtowosci (dziwne odgtosy, szarpanie), niezwlocznie przerwaé uzytkowanie
urzadzenia. Zlekcewazenie takich nieprawidtowosci moze doprowadzi¢ do wypadku.

- Nie dotykac¢ zadnych czesci urzadzenia, kiedy sa w ruchu.

- Zapewni¢ wykonywanie okresowych kontroli zgodnie z planem konserwacji.

- Konserwacje lub naprawy urzadzenia moga by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowany personel techniczny.

- Przestac polecenie z uszkodzonymi urzadzeniami bezpieczenstwa:

Istnieje mozliwos¢ sterowania bramag nawet wtedy, gdy urzadzenia zabezpieczajace nie dziatajg prawidtowo lub sg nieaktywne.

01. Wigczy¢ sterowanie bramy za pomoca nadajnika. Jezeli urzadzenia zabezpieczajgce zezwola na otwarcie, brama otworzy sie normalnie. W
przeciwnym razie w ciggu 3 sekund nalezy ponownie aktywowac i przytrzymac przycisk stuzacy do wydania polecenia.

02. Po okoto 2 sekundach rozpocznie sie ruch bramy w trybie ,Manualnym”, to znaczy brama sie przesuwa dopoki wciskamy przycisk, a po
jego zwolnieniu natychmiast sie zatrzyma.

W przypadku uszkodzenia urzgdzen zabezpieczajacych, nalezy jak najszybciej naprawi¢ elementy automatyki.

14.2 - Reczne blokowanie #" i odblokowanie 8 motoreduktora

Motoreduktor ROBO600 jest wyposazony w system mechaniczny, umozliwiajgcy reczne otwieranie i zamykanie bramy.

Otwarcie reczne nalezy wykonac w przypadku braku pradu lub usterki instalacji.

W przypadku awarii motoreduktora, mozliwe jest wykonanie odblokowania silnika w celu sprawdzenia, czy usterka nie dotyczy mechanizmu
odblokowujgcego.
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14.3 - Konserwacja do wykonania:

- Do czyszczenia powierzchni urzadzen stosowac lekko zwilzona sciereczke (nie mokra). Nie uzywacé substancji zawierajacych
alkohol, benzen, rozcienczalniki lub inne substancje tatwopalne; uzycie tych substancji moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urza-
dzen i spowodowac pozary lub porazenia pradem elektrycznym.

- Usuwanie lisci i kamieni: odtaczy¢ zasilanie od automatyki przed wykonaniem kolejnych dziatan, aby nikt nie doprowadzit do
uruchomienia bramy.

14.4 - Wymiana baterii w pilocie

Gdy bateria jest roztadowana, zasieg nadajnika ulega znacznemu zmniejszeniu. Jezeli po nacisnieciu przycisku dioda zapala sie i natychmiast
gasnie, zanikajgc, oznacza to, ze bateria jest catkowicie roztadowana i nalezy jg natychmiast wymienic.

Jezeli natomiast dioda zapala sie tylko na chwile, oznacza to, ze bateria jest czesciowo roztadowana. W takim przypadku, nalezy nacisng¢ przy-
cisk na co najmniej pot sekundy, aby nadajnik maogt wystaé polecenie.

Jezeli jednak bateria jest zbyt mocno roztadowana, by nadajnik mogt wystac polecenie (i ewentualnie zaczekac na odpowiedz), nadajnik wytaczy
sie, a Swiatto diody zaniknie. W takim przypadku nalezy przywrdci¢ normalne dziatanie nadajnika, wymieniajgc roztadowang baterie na inng tego
samego typu, przestrzegajac wskazanej biegunowosci. W celu wymiany baterii nalezy sie zapoznac¢ z instrukcja pilota.

A UWAGA! - Baterie zawieraja substancje niebezpieczne: nie wolno ich wyrzucaé¢ razem z odpadami komunalnymi, lecz nalezy
stosowac sposoby utylizacji przewidziane w lokalnych przepisach.
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