Instrukcja Obstugi

Dron V198 MAX 8K GPS Laser

Model: V198 MAX 8K GPS Laser

Rekomendowany wiek uzytkownika: 14 +
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Wprowadzenie

Gratulujemy zakupu drona V168 MAX 8K GPS. Przed pierwszym lotem doktadnie przeczytaj
cata instrukcje, aby w petni wykorzystaé¢ mozliwosci urzadzenia i unikna¢ uszkodzen sprzetu lub

obrazen.

Scan the QR code
to watch

Spis akcesoriow

llos¢ Element
1 x Dron (z zainstalowang bateria)
1x Pilot zdalnego sterowania

4 x Smigto typu A (Fan Blade A)



llos¢ Element

4 x Smigto typu B (Fan Blade B)

3 x Kabel danych USB = USB-C (Data Cable)

1 x Srubokret

2 x tadowarka USB (USB Charger)

1x Karta pamieci z czytnikiem (Memory Card Reader)

1 x Instrukcja obstugi (ta broszura)

1 x Skondensowana instrukcja Wi-Fi (Wi-Fi Guide)
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Uwaga: Przed pierwszym uzyciem sprawdz kompletnos¢ zestawu. Jesli czegos brakuje,

skontaktuj sie ze sprzedawca, podajac dowdd zakupu.

Budowa drona

Oznaczenie Nazwa PL (EN) Opis

Fan Blade A Smigto A



Oznaczenie

Fan Blade B

Robot Arm

Obstacle Avoidance
Device

Electric machine
Main Body

Wi-Fi Camera

fan blade B

WiFi camera

Srodki ostroznosci

Nazwa PL (EN)

Smigto B

Ramie drona

Urzadzenie unikania

przeszkod
Silnik elektryczny
Korpus gtowny

Kamera Wi-Fi

Opis

Przednie lewe / tylne prawe

ramiona

Przednie prawe / tylne lewe

ramiona

Sktadane ramiona nosne

Opcjonalny czujnik optyczny

Naped kazdego smigta
Elektronika, GPS i bateria

Nagrywa wideo 8K / robi zdjecia

fan blade A

1. Strefy lotu - obowigzuje zakaz latania w promieniu 5 km od lotnisk lub innych stref

ograniczonych.

2. Warunki pogodowe - lataj tylko w czasie dobrej pogody (bez deszczu, sSniegu, wiatru > 4

2By

3. Bezpieczenstwo otoczenia - zachowaj co najmniej 10 m odstepu od osdb, zwierzat i

przewodow wysokiego napiecia.



4. Widocznosé - utrzymuj drona w polu widzenia; nie korzystaj z tej samej czestotliwosci co
inny operator w poblizu.

5. Ruchome czesci - nie dotykaj Smigiet podczas pracy; grozi to powaznym skaleczeniem.

6. Temperatura - po locie poczekaj, az silniki i bateria ostygna.

7. LED - nie patrz bezposrednio w jasne diody, aby unikna¢ uszkodzenia wzroku.
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Instrukcje bezpieczenstwa

e Unikaj lotow nad ludzmi - w razie awarii dron moze spasc i wyrzadzic¢ szkody.
e Osobom poczatkujgcym zaleca sie wsparcie doswiadczonego pilota.
¢ Nie lataj w poblizu Zrédet ciepta (kominy, grille).

¢ Przed kazdym lotem sprawdz, czy Smigta sa nieuszkodzone i dobrze dokrecone.

Wskazowki dla poczatkujacych

Pierwsze 2-3 dni éwicz w otwartym, pustym terenie na wysokosci do 2 m. Opanuj podstawy

sterowania zanim przejdziesz do wyzszych lotéw.



Przygotowanie do lotu

Wybor miejsca

W pomieszczeniu

Hala lub duzy pokdj bez przeszkod, ludzi i

zwierzat.

Na zewnatrz

Otwarta przestrzen, bez drzew, kabli i

budynkow.

Unikaj: wysokich temperatur / mrozu, opadoéw, silnego wiatru (> 25 km/h).

Pilot zdalnego sterowania - opis przyciskow

Uwaga: w nawiasach podano oryginalng nazwe angielska.

Element

Lewy joystick (Throttle)

Prawy joystick (Pitch & Roll)

WHtacznik zasilania (Power Switch)

Dioda statusu (Indicator Light)

Przetacznik unikania przeszkéd (Obstacle

Avoidance Switch)

Kalibracja zyroskopu (Gyroscope Calibration)
Odblokowanie silnikow (Unlock)

Zdjecie (Take Photo)

Nagranie wideo (Record Video)

Funkcja

Wznoszenie / opadanie, obrot w osi

pionowej
Lot do przodu / tytu, w lewo / prawo
Uruchamia lub wytacza pilot

Sygnalizuje parowanie i poziom baterii

pilota

Wtacza czujnik (jesli zainstalowany)

Zeruje czujniki inercyjne
Start uzbrojenia silnikow
Wykonuje fotografie

Start/stop wideo



Element Funkcja

Powrot (Return Flight) Powrot do punktu startu

Kalibracja kompasu (Geomagnetic Calibration) Kalibracja GPS/kompasu

Przetacznik GPS (GPS Switch) Tryb GPS © Tryb ATTI (bez GPS)
Menu (Play + Menu) Wyswietla ustawienia na ekranie LCD
Pokretto predkosci (Speed Control) Bieg1/2

Pokretto kamery (Lens Adjustment) Pochylenie obiektywu

Charging socket Data cable socket

Memory card slot




Mocowanie telefonu do pilota

1. Wyciagnij uchwyt antenowy do gory, az ustyszysz klik.
2. W16z telefon w uchwyt i docisnij, aby stabilnie trzymat urzadzenie.
3. Podepnij kabel danych USB-C/Lightning do gniazda Data Cable Socket.

tadowanie pilota

1. Podtacz kabel do gniazda Charging Socket.
2. Drugi koniec wsadz do adaptera USB 5V / 1-2 A.

3. Dioda swieci podczas tadowania, gasnie po ~40 min - petne natadowanie.



charging socket

I

tadowanie baterii drona

1. Zwolnij zatrzask i wysun baterie do tytu.
2. Podtacz przewod USB-C do baterii, a USB-A do zasilacza 5V / 2 A.

3. Dioda na baterii Swieci statym Swiattem: tadowanie (ok. 6 h). Gasnie - bateria petna.




Wymagania srodowiskowe

Przed lotem zweryfikuj, czy:

e w okolicy jest co najmniej 10 dziatajagcych satelitow GPS,
e miejsce startu jest ptaskie i pozbawione przeszkod,

¢ nie wystepujg zaktocenia magnetyczne (metalowe ptyty, kable WN).

Samouczek lotu

Tryb Indoor (wewnetrzny)

1. Parowanie - wtacz drona, nastepnie pilota. Po ~40 s sSwiatta przestana migac - parowanie
OK.

2. Kalibracja zyroskopu - postaw drona poziomo, nacisnij Gyroscope Calibration.



Tryb Outdoor (zewnetrzny)

1. Powtorz kroki 1-2 jak wyzej.

2. Kalibracja kompasu:
o Obréc¢ drona poziomo 3% z ruchem wskazowek zegara

o Obroc¢ drona pionowo (nosem w dot) 3x.
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Figure 4

3. Po zakonczeniu dioda przestanie migac - kalibracja OK.
4. Postaw drona i czekaj, az GPS ztapie = 9 satelitow (dioda swieci ciagle).
5. Wcisnij Unlock, aby wystartowac.
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Ekran statusu lotu

e Tryb lotu: GPS / ATTI (bez GPS) / Indoor

¢ Predkosc pozioma / pionowa w m/s

o Wysokosé (A) / Dystans (D) od punktu startu
¢ Wspoétrzedne GPS

e Liczba satelitow

¢ Poziom baterii drona i pilota

e Status nagrywania wideo / zdjec



remole control signal mrrub‘:i:I;‘?ym
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Photo status

Video status

Podstawowy lot - szybki start

1. Paruj i kalibruj jak w sekcji Samouczek lotu.
2. Potacz smartfon z siecig Wi-Fi drona (V168_MAX_XXXX).
3. Uruchom aplikacje mobilna, sprawdz podglad kamery.

4. Poczekaj na = 10 satelitow, wcisnij Unlock, delikatnie przesun lewy joystick do géry.

Sterowanie dronem - manewry

Joystick Ruch Efekt
Lewy 1 Wznoszenie

Lewy J Opadanie



| Prawy | T | Lot do przodu |
| Prawy | | Lot do tytu |

- —— e ———

| Prawy | = | Lot w prawo |
| Prawy | < | Lot w lewo |

Uwaga: ponizej 30 cm wystepuje efekt ziemi - steruj delikatnie, aby uniknac¢ niestabilnosci.



Funkcje specjalne pilota
Odblokowanie silnikow

Kroétko nacisnij Unlock - wszystkie Smigta zaczna sie obracac

Zmiana biegu predkosci

e Low Gear - wolny, precyzyjny lot (domyslinie).

¢ High Gear - szybki lot; obrét pokrettem Speed Control w prawo, pilot zapika 2x.

Regulacja kamery

Pokretto Lens Adjustment zmienia kat nachylenia (-20° — 0°).




Tryby powrotu

Tryb Warunek aktywacji Opis dziatania

One-Click Return Manualne nacisniecie przycisku  Dron wraca do zapisanego punktu.

| Low-Battery Return | Bateria < 30 % | Automatyczny powrdt w promien 30 m i lgdowanie. |
| Fail-Safe Return (utrata sygnatu) | Brak sygnatu pilota > 6 s | Autonomiczny powrdét; sygnat

odzyskany — przejmij stery. |

Uwaga: w trybach automatycznych dron nie omija przeszkéd - upewnij sie, ze droga

powrotu jest wolna.

Urzadzenie unikania przeszkod

1. Zdejmij pokrywe montazowa na gorze drona.

2. W16z wtyczke czujnika i dokre¢ modut.



3. Wiacz drona - modut aktywuje sie (sygnat ,Di Di").
4. Zasieg wykrywania: ok. 1 m; dziata tylko w cieniu lub pomieszczeniu (silne stonce ostabia

czujnik).

Rozwiazywanie problemow

Problem Mozliwa przyczyna Rozwiazanie
Wskaznik drona szybko = Tryb detekc;ji Postaw drona na ptaskim podtozu;
miga Zyroskopu kalibruj zyroskop

Dron przechyla sie po

) Btedna kalibracja Powtorz kalibracje zyroskopu
starcie
Silne wibracje Uszkodzone $migta Wymien smigta na nowe
Brak odblokowania Niski poziom baterii Nataduj baterie do petna
Niestabilnos¢ na ) ) ) )
Zbyt silny wiatr Lataj przy wietrze < 25 km/h

wietrze

_ Nieudana kalibracja ) o
Dron krazy Kompasu Powtorz kalibracje geomagnetyczng



Czesci zamienne

e Gdrna / dolna obudowa drona

e SmigtaA/ B

e SilnikiA/ B

e Ptyta gtowna

¢ Bateria Li-Po

e Modut unikania przeszkod

e Kamera 8K

e Srubokret, tadowarka USB, pilot

22. Aplikacja HFUN+

Instrukcje instalacji oprogramowania

1. Instalacja aplikacji mobilnej:

o Zeskanuj ponizszy kod QR i pobierz aplikacje mobilng na odpowiedniej stronie

internetowe;.

°i0OS

o Android (Google)



2. Potaczenie z Wi-Fi drona:

1. Wtacz zasilanie drona.

2. Wyszukaj hot-spot drona na telefonie w sekcji “Ustawienia - Bezprzewodowa siec¢
LAN”.

3. Kliknij na siec¢ (bez hasta), a telefon potaczy sie automatycznie.

Wskazéwki: Twoje Wi-Fi w telefonie musi obstugiwaé IEEE 802.11 a/b/g/n/AC, 5G band
WLAN.

3. Zalecana konfiguracja modelu:
o {OS:

= Zalecane: iPhone 6 i nowsze, iOS 8.0 i nowsze

= Opcjonalne (Obstugiwane): iPhone 7 i nowsze, iOS 9.0 i nowsze

o Android:

= Zalecane:
= Procesor: Snapdragon 630 i nowsze, Samsung Exynos 7420 i nowsze,
Helio X25 i nowsze, Kirin 950 i nowsze
= Wersja systemu: Android 5.0 i nowsze
= Pamiec: 3 GB i wiecej

= Zuzycie procesora: Zajetosc procesora na poziomie 25% lub mniej



= Opcjonalne (Obstugiwane):
= Procesor: Snapdragon 835 i nowsze, Samsung Exynos 8895 i nowsze,
Helio X30 i nowsze, Kirin 270 i nowsze
* Wersja systemu: Android 8.0 i nowsze
= Pamiec: 6 GB i wiecej

= Zuzycie procesora: Zajetosc¢ procesora na poziomie 10% lub mniej

Wskazowka: Zamknij aplikacje dziatajace w tle, co moze skutecznie zmniejszy¢ zuzycie

procesora.
Opis funkgji
_ Revolve lens
WiFi  Satellite Geomagnetic interference Rotate lens Album  Back
Optical flow Modd/GPS Modke Batte GPS b vR ¥ Clarity? More §

1. Optical flow Mode / Tryb przeptywu optycznego
2. GPS Mode / Tryb GPS
3. Battery / Bateria
4. WiFi / WiFi
5. Satellite / Satelita
6. Geomagnetic interference / Zaktécenia geomagnetyczne
7.GPS / GPS
8. Revolve lens / Obracanie obiektywem
9. Rotate lens / Obrét obiektywem
10. Album / Album
11. VR / VR (Wirtualna Rzeczywistos¢)
12. Clarity / Czystos¢ obrazu
13. More / Wiecej
14. Back / Powrét

Opis:

¢ Sygnat GPS: Wyswietla wysokos¢, odlegtos¢ oraz odpowiadajaca im dtugosc i szerokos$c
geograficzng biezacego drona z punktu powrotu.

¢ Obracanie kamery: Przetaczanie pomiedzy przednig kamera a dolng kamera.

¢ Tryb VR: Kliknij, aby przejs¢ do trybu VR.



¢ Obracanie kamery: Zapisz odpowiednie parametry kazdego lotu.
e Jakos¢: Kliknij, aby przetaczyc rozdzielczos¢ wideo.

e Album: Mozna przegladac zdjecia i filmy.

1. Take photos / Robienie zdjec

2. Camera / Kamera

3. Rocker on/off / Wtaczanie/wytaczanie joysticka
4. Speed / Predkosc

5. Take-off/landing / Start/ladowanie

6. Unlock / Odblokowanie

7.50 Times Zoom / 50-krotne powiekszenie
8.MV / MV

¢ Robienie zdjec: Kliknij przycisk, aby robi¢ zdjecia za pomoca biezacej kamery (przedniej lub
dolnej).

e Kamera: Kliknij przycisk, aby nagrywac filmy za pomoca biezacej kamery (przedniej lub
dolnej).

¢ Przetacznik drazka: Kliknij, aby przetaczyc sie na sterowanie za pomoca telefonu lub
pilota.

e Predkosé: Wyswietla aktualny stan predkosci (szybko/wolno). Kliknij, aby przetaczy¢ na
szybkie lub wolne w trybie sterowania mobilnego.

e Odblokowanie: Po odblokowaniu jeden przycisk moze by¢ uzywany do startu lub
ladowania.

e Start/ladowanie: Po zakonczeniu kalibracji umies¢ drona poziomo i kliknij przycisk

odblokowania, aby rozpoczac operacje lotu.



e MV: Kliknij, aby wej$¢ do interfejsu MV.
e Zoom 50x: Po otwarciu dostosuj mnozniki powiekszenia soczewki za pomocg suwaka po
prawej stronie. Po powiekszeniu widok, przeciagnij palcem, aby przesunac wizualny zakres

ruchomego widoku na ekranie.

Opis funkcji wieloobiektywowej

Shot switching and multi-lens

e o =R

windows

¢ Przetaczanie ujec i okna wieloobiektywowe:

o Przetaczanie ujec i okno wieloobiektywowe (obstugiwane przez niektére modele)
pozwala na dowolne przetaczanie obiektywu drona miedzy przednim a dolnym
obiektywem, obraz w obrazie (model z kamerg 4K Wi-Fi nie jest obstugiwany),
podzielony ekran (model z kamerg 4K Wi-Fi nie jest obstugiwany) oraz potaczenie
kamery telefonu komdrkowego w celu uzyskania swobodnego potaczenia wielu

okien.

Airplane headshot Airplane Ler

Cell Phone Front Lens Cell Phone Rear View



Album zdjeé

e Opis albumu zdjeé:
o Kliknij na album, aby przeglada¢ zdjecia i filmy oraz uzyskac¢ dostep do interfejsu

kreatywnego.

< Video | Photo

: ! Sy :
View video  Lookat the photo

128018

Select Creation+

Wazna uwaga

¢ Kiedy dron znajduje sie w ponizszym srodowisku, efekt zawisu w jednym punkcie moze
by¢ niewystarczajacy:

o Powierzchnia wody

o Stabo oswietlone miejsce

» Duza pionowa luka

o Gtadka, refleksyjna powierzchnia

o Powierzchnia w paski w dwodch kolorach



Note: When the aircraft is in the following environment, the optical flow of the lower
lens is not good enough to hover, which will make it difficult for the aircraft to fly
smoothly, and the body will be shaken

The surface

the water

all
Uwaga: Gdy dron znajduje sie w powyzszym srodowisku, optyczny przeptyw dolnego
obiektywu nie jest wystarczajacy, aby zapewnic stabilny zawis, co utrudnia ptynny lot i
powoduje drgania korpusu drona.
Woprowadzenie do interfejsu operacyjnego
Geomagnetic interference pevolve lens Iy o
WiFi Satellite 1 } Rotatelens | Back
Optical flow Mode/GP§ Mode  IBatteryl GPS i VR | Clarty§ More }
£ o' ‘! 5 ¥ . i
e RS Trajectory
Take photos ™ flight/waypoint flight
GPS tracking/host tracki

/ palm control

Surrounding flight

o

One-click return

Switch to map
Unlock ®

Holder

1. Optical flow Mode / Tryb przeptywu optycznego
2. GPS Mode / Tryb GPS

3. Battery / Bateria

4. WiFi / WiFi

5. Satellite / Satelita



6. Geomagnetic interference / Zaktécenia geomagnetyczne
7.GPS / GPS
8. Revolve lens / Obracanie obiektywem
9. Rotate lens / Obrét obiektywem
10. Album / Album
11. Back / Powrét
12. Take photos / Robienie zdjec
13. Camera / Kamera
14. Rocker on/off / Wtaczanie/wytaczanie joysticka
15. Speed / Predkos¢
16. Take-off/landing / Start/ladowanie
17. Unlock / Odblokowanie
18. 50 Times Zoom / 50-krotne powigkszenie
19. MV / MV
20. Human tracking / Sledzenie cztowieka
21. Palm control / Sterowanie gestem dtoni
22. GPS tracking / Sledzenie GPS
23. Trajectory flight/waypoint flight / Lot po trajektorii/punkty nawigacyjne
24. GPS tracking/host tracking/palm control / Sledzenie GPS/sledzenie operatora/
sterowanie gestem dtoni
25. Surrounding flight / Lot wokét obiektu
26. One-click return / Powroét jednym kliknieciem
27. Switch to map / Przetacz na mape
28. Emergency landing / Ladowanie awaryjne

Opis funkcji wieloobiektywowej

Perspective conversion = ™ o @

e Konwersja perspektywy:
o Kliknij przycisk “przetacz obiektyw”, aby przetaczy¢ sie miedzy nastepujacymi
czterema stanami funkgcji:

1. Zwykty przedni obiektyw;



2. Tryb nagrywania;
3. Malowanie w malowaniu;
o Jesli przycisk “przetacz obiektyw” nie zostanie klikniety, domyslna funkcja to zwykty

przedni obiektyw.

PIP (Picture in Picture)

¢ W trybie obraz w obrazie mozna ogladac rzeczywistos¢ wideo z kamery pod dronem w
czasie rzeczywistym. Na stronie kontrolnej kliknij, aby otworzyc¢ przetacznik “rysuj w
obrazie”, a dolny obiektyw drona oraz ekran wideo z przedniego obiektywu beda
wyswietlane jednoczesnie (model z kamerg 4K Wi-Fi nie jest obstugiwany). Po otwarciu
trybu obraz w obrazie, jesli w tym czasie zostanie wigczony tryb MV, nagrywanie wideo

MV z dwodch ujeé moze byc rejestrowane jednoczesnie.

Interfejs MV

Background wall

: i Turn off MV mode
l‘i]:::r Operating lgver 1
:Phomralhum' Rcvo]}'e lens " i

Click this button to enable the Rotate

Screen feature, At this point, the finger
swipes on the screen to rotate the image; | ¥
if the finger double-clicks anywhere on

the screen, the image can be magnified

in an instant (this feature also applies

when recording video)
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§  Recording progress bar Length of music time

y .3
Length of recorded time

11

1. Filter / Filtr

2. Photo album / Album ze zdjeciami

3. Operating lever / DZwignia sterujaca

4. Revolve lens / Obracanie obiektywem

5. Background wall / Tto

6. Turn off MV mode / Wytacz tryb MV

7. Rotate the picture / Obracanie obrazu: Kliknij ten przycisk, aby wtaczy¢ funkcje Obracania

Ekranu. W tym momencie przeciagnij palcem po ekranie, aby obrdcic¢ obraz; jesli



dwukrotnie klikniesz palcem w dowolnym miejscu na ekranie, obraz mozna powiekszy¢ w
mgnieniu oka (funkcja ta dziata rowniez podczas nagrywania wideo).
8. Taking pictures / Robienie zdje¢
9. Camera / Kamera
10. Recording progress bar / Pasek postepu nagrywania
11. Length of recorded time / Dtugosc nagranego czasu
12. Length of music time / Dtugos$¢ czasu muzyki

Inne instrukcje

1. Sledzenie celu:

1. Na ekranie pojawig sie niebieskie pola kandydatow na cel.

2. Na ekranie dotknij palcem, aby wybra¢ cel.

3. Po zablokowaniu celu, niebieskie pole zmieni kolor na czerwony. Upewnij sie, ze

czerwone pole znajduje sie w srodku ekranu.

4. Sledzenie rozpocznie sie, gdy dron znajdzie sie okoto 2 metry od celu. Jesli cel

zostanie zgubiony, nalezy ponownie dotknac celu na ekranie.



Wskazowka: Najlepszy efekt mozna osiggnac, gdy czerwone pole obejmuje wiecej niz 80%

obszaru ciata.
2. Sledzenie za pomoca gestow:

1. Trzymajac kamere drona, podnies ja poziomo jedna reka.
2. Gdy dton zostanie objeta czerwonym polem na ekranie, delikatnie przesun dton.

3. W tym momencie dron bedzie podazat za dtonig w gére i w dot.

Wskazéwka: Najlepsze efekty uzyskasz, gdy odlegtos¢ miedzy dtonig a kamerg wynosi

okoto 1 m.

Opis funkc;ji aplikacji

¢ Uchwyt:

./

> Po starcie drona uchwyt zostanie wyswietlony po lewej stronie ekranu. W tym czasie,
jesli przesuniesz suwak w gore, przedni obiektyw drona przesunie sie w gére pod
pewnym katem; jesli przesuniesz suwak w dot, przedni obiektyw drona przesunie sie

w dot pod pewnym katem.

e Drazek:



o Lewy drazek moze kontrolowac ruch w gore, w doét, w lewo i w prawo. Prawy drazek

moze kontrolowac ruch do przodu, do tytu oraz ruch w lewo i w prawo.

e Album:

o Po kliknieciu ikony albumu w prawym gérnym rogu ekranu na stronie kontrolnej,
wejdziesz do interfejsu albumu. Po kliknieciu zdjecia lub wideo, uzytkownicy moga

udostepniac zdjecia lub filmy na gtéwnych platformach spotecznosciowych za

pomoca przycisku w prawym gornym rogu.

Opis funkgji

Trajectory ﬂlght/wa)rpoir‘l flight

Human tracking
Palm control

GPS tracking

Surrounding flight *

one-click return

o Trajectory flight/waypoint flight / Lot po trajektorii/punkty nawigacyjne: W trybie GPS
dron poleci do wybranego punktu na mapie.
¢ Human tracking / Sledzenie cztowieka: Kliknij przycisk w trybie optycznego przeptywu, a

dron bedzie Sledzit wybrang osobe. (Zobacz kolejng strone, aby uzyskac szczegoty)



¢ Palm control / Sterowanie gestem dtoni: Kliknij przycisk w trybie optycznego przeptywu,
a dron bedzie podazat za ruchem dtoni w gore i w dot. (Zobacz kolejna strone, aby uzyskac

szczegoty)
¢ GPS tracking / Sledzenie GPS: W trybie GPS kliknij ten przycisk, a dron bedzie $ledzit

telefon.

¢ Surrounding flight / Lot wokét obiektu: W trybie GPS dziéb drona bedzie krazyt wokot
wybranego punktu zgodnie z ruchem wskazowek zegara lub przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara. Podczas lotu wokét punktu mozesz kontrolowaé wzlot, opadanie, ruch
do przodu i do tytu, aby dostosowac lot.

o One-click return / Powrét jednym kliknieciem: W trybie GPS kliknij, aby powrécic¢ jednym

przyciskiem.

Rozpoznawanie gestow

¢ Robienie zdjec gestem “Yeah”: Okoto 2 metry przed kamerg drona, wykonaj gest “Yeah”

jedna reka na ptasko. Po rozpoznaniu gestu przez dron, rozpocznie sie 3-sekundowe

odliczanie do zrobienia zdjecia.
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¢ Nagrywanie filmow gestem “Box”: Okoto 2 metry przed kamerg drona, utéz dtonie w
ksztatt kwadratu na wysokosci twarzy. Po rozpoznaniu gestu przez dron, rozpocznie sie
nagrywanie wideo. Aby zakonczyc¢ nagrywanie, ponownie wykonaj gest, a dron zakoriczy

nagrywanie (czas miedzy rozpoznaniami gestow powinien wynosi¢ co najmniej 3 sekundy).

¢ Nagrywanie filméw gestem dtoni: Okoto 2 metry przed obiektywem drona, roztéz piec
palcéw jednej dtoni na ptasko. Po rozpoznaniu gestu przez dron, rozpocznie sie nagrywanie

wideo. Aby zakonczy¢ nagrywanie, ponownie wykonaj gest, a dron zakonczy nagrywanie



(czas miedzy rozpoznaniami gestow powinien wynosi¢ co najmniej 3 sekundy).
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Opis funkgji
WIFi gatellite Rotate lens |
Geomagnetic interference Revolve ‘ens ' Album Back
Optical flow Mode/dPS Modd Battery GPS VR 'C.la ity lMore !

1. Optical flow Mode / Tryb przeptywu optycznego
2. GPS Mode / Tryb GPS
3. Battery / Bateria
4. WiFi / WiFi
5. Satellite / Satelita
6. Geomagnetic interference / Zaktécenia geomagnetyczne
7.GPS / GPS
8. Revolve lens / Obracanie obiektywem
9. Rotate lens / Obrét obiektywem
10. VR / VR (Wirtualna Rzeczywistosc)
11. Clarity / Czystos¢ obrazu
12. Album / Album
13. More / Wiecej
14. Back / Powrot

o WiFi: Wyswietla site sygnatu potaczenia.
¢ Sygnaty satelitarne: Przedstawia aktualny tryb lotu i liczbe satelitow. Migotanie oznacza,
ze biezacy tryb to tryb optycznego przeptywu bez funkcji powrotu, sledzenia, krazenia i

wskazywania. State Swiatto oznacza aktualny tryb GPS.



¢ Bateria: Status natadowania baterii drona:
o 2-4 kreski wskazuja normalny poziom natadowania, co umozliwia dziatanie funkgji
powrotu, sledzenia, krazenia i wskazywania w trybie GPS.
o 1 kreska (stan migotania) oznacza niski poziom natadowania, a dron automatycznie
wykona funkcje odwrécenia kursu. W tym stanie nie sa dostepne funkcje sledzenia,

krazenia i wskazywania.
Specjalne instrukcje

Aby zapewnic¢ wyzsza skutecznos$c¢ rozpoznawania gestow przez obiektyw:

1. Prosze skierowac obiektyw w strone twarzy.
2. Prosze lata¢ w dobrze oswietlonym srodowisku.

3. Prosze wykonywac gesty z odlegtosci okoto 2 metréw od obiektywu.
W ponizszych przypadkach skutecznosc rozpoznawania gestéw bedzie nizsza:

1. Stabe oswietlenie lub swiatto z tytu.

2. Staby sygnat Wi-Fi lub zaktécenia sygnatu.

23. Srodki Ostroznosci Podczas Uzytkowania Drona

(1) Lot w Trybie Wewnetrznym

e Aby wystartowac w trybie wewnetrznym, nalezy wytaczy¢ GPS.
¢ Funkcja unikania przeszkod dziata poprawnie tylko w trybie wewnetrznym.
e Po witaczeniu trybu unikania przeszkéd kontroler zdalnego sterowania bedzie wydawat

dzwiek “drip drip drip”.
(2 tadowanie Urzadzenia

e Uzywaj oryginalnego przewodu do tadowania; nie uzywaj tadowarki do telefonu
komorkowego.

e Czerwona dioda na kontrolerze i baterii oznacza, ze trwa tadowanie.

¢ Dioda wytaczy sie automatycznie po petnym natadowaniu.

¢ Jesli Swiatto nie Swieci sie podczas tadowania - bateria jest juz petna, nie trzeba tadowac.



(3 Parowanie Urzadzen

¢ Po petnym natadowaniu kontrolera i baterii, nalezy przeprowadzi¢ parowanie
czestotliwosci.

¢ Po udanym parowaniu pokaze sie wtasciwy poziom zasilania.

e Aby natadowac kontroler, musi by¢ w stanie wytaczenia - inaczej tadowanie sie nie

powiedzie.
(@) Kalibracja Przed Pierwszym Lotem

e Nalezy skalibrowac zyroskop oraz magnetometr.

e Startuj tylko z rownego terenu, nie startuj z trawy, dotkow lub nierownosci - moze to
spowodowac niestabilny lot.

¢ Tego samego miejsca lotu nie trzeba kalibrowac ponownie.

e Dla nowych lokalizacji zaleca sie ponowng kalibracje w celu lepszej pracy drona.
(5) Lot w Trybie Zewnetrznym

¢ W trybie zewnetrznym funkcja unikania przeszkoéd nie dziata - dostepna jest tylko w trybie
wewnetrznym.

¢ Funkcja automatycznego powrotu dziata w trybie zewnetrznym tylko wtedy, gdy dron jest
potaczony z GPS.

e Upewnij sie, ze GPS jest potaczony podczas lotu na zewnatrz, aby unikna¢ zgubienia

drona.
(6) Wymiana Smigiet

e Przy wymianie smigiet, nalezy przestrzegac¢ oznaczen A i B na ramionach drona.
e Smigta oznaczone litera A nalezy montowaé na ramionach oznaczonych A, analogicznie dla

B.

e Nieprawidtowy montaz sSmigiet uniemozliwi start drona.

Dziekujemy za wybér naszego produktu!

W razie pytan lub watpliwosci prosimy o kontakt z naszym Dziatem Obstugi Klienta



