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System Wspomagania Parkowania to urzadzenie ultradZwiekowe, ktére
analizuje fale odbitg od przeszkody i w czasie parkowania lub
manewrowania ostrzega kierowce o zblizaniu sie do przeszkody.

System wyposazony jest w 4 sensory montowane w tylnym zderzaku
pojazdu. Informacja o stanie systemu oraz zblizaniu sie do przeszkody jest
prezentowana w spos6b zalezny od wersji i wyposazenia:

D1 - system z buzerem; kierujacy jest informowany
sygnatem dzwiekowym (,beep”) emitowanym
przez buzer z mozliwoscig regulacji gtosnosci
i tonu. Czestotliwos¢ sygnatu buzera rosnie
wraz ze zblizaniem sig do przeszkody

D2 - system z buzerem i wySwietlaczem LED;
kierujacy jest informowany sygnatem

dzwiekowym (,beep”) emitowanym )
przez buzer z mozliwoscig regulacji ;
gtosnosci i tonu. Dodatkowy wySwietlacz

LED prezentuje wizualnie odlegtosé
od przeszkody

D3.1 - system z wySwietlaczem graficznym
LCD w wersji V4; informacja o odlegtosci
od przeszkody oraz stanie systemu jest
prezentowana za pomoca wySwietlacza
w spos6b graficzny, sygnatem dzwiekowym
oraz za pomoca komunikatéw gtosowych

D3.2 - system z wySwietlaczem graficznym
LCD w wersji V8; informacja o odlegtosci
od przeszkody oraz stanie systemu jest
prezentowana za pomoca wyswietlacza
w spos6b graficzny, sygnatem dzwiekowym
oraz za pomocg komunikatéw gtosowych

A System posiada funkcje programowania haka przyczepy.
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Funkcje systemu

D3.1
Opis funkgji DL | D2 | p35
Sygnalizacja dZzwigkowa v v v
Zapobiegnie przypadkowym sttuczkom v v v
Zabezpiecznie przed fatszywymi alarmami v v v
Funkcja autotestu v v v
Buzer v v
Dwukolorowy wyswietlacz LED z cyfrowym v
wskaZnikiem odlegtosci
Graficzny wyswietlacz LCD z wbudowanym ,
buzerem
Alarm gtosowy v
Funkcja programowania haka przyczepy v v v
Odpornosé na zaktécenia zewnetrzne v v v
Separacja uktadu od elektronjki samochodu, v
tatwa instalacja, gwarancja jakoSci

Zasieg 01-15m (1) | 03-25m (D2, D3)
dziatania

Napiecie 10 - 16 V

Pobér pradu AW (max)

Zakres temp. pracy -40°C ~ 85°C

Sygnat dZzwiekowy 70 - 90 dB

Wysokos¢ instalacji

sensoréw 45-65cm




Zasada dziatania systemu D1

Niebezpieczenstwo

(kolizji)

Ostrzezenie

Odlegtosé Sygnat ostrzegawczy Zalecenie
1 1,5-09m Be—Be-— Bezpieczny
2 0,9-0,6 m Be-Be-Be-Be- Zwolnij
3 <0,6-0,3m Be-Be--
Zatrzymaj
4 <0,3m Be——
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Buzer D1, D2

Regulacja gtosnosci Regulacja czestotliwosci
— Niska
— Srednia 2 — Dzwigk wysoki
— Wysoka W = Dzwiek niski
— Przetgcznik = Przetgcznik
tonéw

Wskazéwka:
Dla systemu tylnego zaleca sie stosowanie alarmu dZwiekowego

o niskiej czestotliwosci "L".

Wyswietlacz LED D2

Wskaznik cyfrowy
AB CD
| —\ | ’7 Przycisk SET
el 27 {oe —

— T

Wskazanie graficzne odlegtosci

Ustawienia

WysSwietlacz moze byé montowany w pozycji normalnej lub odwréconej,
z przodu oraz z tytu pojazdu. Aby ustawi¢ poprawny widok (odwrécenie
lub widok lustrzany) nalezy nacisnaé i przytrzymaé przycisk SET przez 5
sekund. Nastepnie naciskajac przycisk SET wybra¢ wtasciwe ustawienie:

E1 - widok normalny, E2 - widok odwrécony, E3 - widok odwrdcony lustrzany.
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Wyswietlacz LCD D3.1

Informacja dzwiekowa 1,5 m - 0,3 m
(ponizej 0,3 m sygnat ciagty)

a8

Bn i

=Y

Wyswietlanie numeryczne

25m-0,1m

—_—]

Wyswietlanie graficzne

25m-0,3m

Przycisk SET Gtosnik
buzera
1 1

Wyswietlacz LCD D3.2

Informacja dzwiekowa 1,5 m-0,3 m
(ponizej 0,3 m sygnat ciggty)

885

Wyswietlanie numeryczne
25m-0,1m

Przycisk SET

Wyswietlanie graficzne

25m-0,3m

Glo$nos¢ +/-




Ustawienia wyswietlacza LCD D3.1, D3.2

Wiaczenie/wytaczenie komunikatéw gtosowych

Po wigczeniu zaptonu wybierz bieg ,wsteczny”.
D3.1: Nacisnij i przytrzymaj przycisk "SET" przez 3 sec,
a nastepnie ponownie nacisnij przycisk "SET", aby wybraé
wiasciwe ustawienie.
D3.2: Nacis$nij przycisk "SET", aby wigczyé/wylaczyé komunikaty gtosowe.

n n ‘ Wytgczone ostrzezenie glosowe

oo

8 " ‘ Wtaczone ostrzezenie gtosowe

Regulacja gtosnosci
Po wtaczeniu zaptonu wybierz bieg ,wsteczny”.

D3.1: W celu zwiekszenia lub zmniejszenia gtosnosci uzyj przycisku "SET".
D3.2: W celu zwiekszenia lub zmniejszenia gtosnosci uzyj ,¥” lub , A”.

Najnizsza gtosnos¢

L N

Najwyzsza gtoSnosé

Srednia gtosnosé
(ustawienie domysine)
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Funkcja autotestu i praca systemu D1

Po wybraniu biegu wstecznego system przeprowadza autotest
poprawnos$ci  dziatania sensoréw.  Pojedynczy krotki sygnat
dzwiekowy (,beep”) oznacza poprawne ich dziatanie. Trzy krétkie
sygnaty wskazujg na uszkodzenie jednego lub wiecej sensoréw.

Po wykonaniu autotestu system przechodzi do normalnej pracy.
Gdy pojazd zbliza sie do przeszkody, kierujacy  jest
informowany  sygnatem  dzwiekowym (,beep”).  Czestotliwosé
pojawiania sie sygnatu buzera rosnie wraz ze zblizaniem sie do
przeszkody. Po zblizeniu sie do przeszkody na odlegtos¢é mniejsza niz
0,3m buzer bedzie emitowat dzwiek ciagly

Przeszkoda »b ~ ,



Funkcja autotestu i praca systemu D2

Po wybraniu biegu wstecznego system przeprowadza test
poprawnosci dziatania sensoréw. Pojedynczy sygnat dzwiekowy
(,beep”) oznacza poprawne ich dziatanie. WySwietlacz zaswieci
dwie skrajne zielone diody LED oraz symbol "- -" na wskazniku
cyfrowym. Trzy sygnaly wskazujg na uszkodzenie jednego lub
wiecej sensorow. Wyswietlacz wskaze uszkodzony sensor (sensory)
poprzez zaswiecenie czerwonej diody informujgcej o konkretnym
sensorze, a wskaznik cyfrowy wyswietli ilo§¢ uszkodzonych sensoréw
- odpowiednio "E 1", "E 2", "E 3", "E 4"

-\
— Y B X —

Wskazanie uszkodzonego sensora (sensor B)

Po wykonaniu autotestu system przechodzi do normalnej pracy.
Gdy pojazd zbliza sie do przeszkody, kierujgcy  jest
informowany  sygnatem  dzwiekowym (,beep”) oraz wizualnie
poprzez informacje na wySwietlaczu. Czestotliwo$¢ pojawiania
sie sygnatu buzera roSnie wraz ze zblizaniem sie do przeszkody.
Jednoczesne wysSwietlacz zaprezentuje graficznie odlegtosé poprzez
zaswiecanie kolejnych zielonych diod LED a wskaznik cyfrowy
wysSwietli odlegtos¢ od przeszkody.

Po zblizeniu sie do przeszkody na odlegtosé mniejszg niz 0,3m buzer
bedzie emitowat dzwiek ciagly, wskaznik cyfrowy pokaze symbol "- P".
Zaswiecq sie tez diody LED prezentujgc graficznie odlegtosé od
przeszkody.




Funkcja autotestu i praca systemu D3.1, D3.2

Gdy wybierany jest bieg ,wsteczny”, system automatycznie
testuje  sensory umieszczone z tytu samochodu (A, B, C i D). Jesli nie
znajdzie  uszkodzen, buzer wySwietlacza wyda pojedynczy dzwiek.

W przypadku zniszczenia lub uszkodzenia sensora:

1. Buzer wyda 3 sygnaty dZzwiekowe ,beep”.

2. Wyswietlacz wskaze uszkodzony czujnik.

3. Pozostate, sprawne sensory beda kontynuowaé dziatanie.

Po wykonaniu autotestu system przechodzi do normalnej pracy.
Gdy pojazd zbliza sie do  przeszkody, kierujacy jest
informowany sygnatem dzwiekowym i/lub komunikatem gtosowym
oraz wizualnie, poprzez informacje na wySwietlaczu. Czestotliwosé
pojawiania sie sygnatu dzwiekowego roSnie wraz ze zblizaniem sie do
przeszkody. JednoczeSne wySwietlacz zaprezentuje graficznie
odlegtosS¢ poprzez zaswiecanie odpowiednich informacji a wskaznik
cyfrowy wysSwietli odlegto$é od przeszkody.

Po zblizeniu sie do przeszkody na odlegtoS¢ mniejszg niz 0,3m
emitowany bedzie dZwiek ciagly (oraz komunikat gtosowy "STOP"),
wskazZnik cyfrowy pokaze symbol "- P". Zaswiecq sie tez odpowiednie
informacje prezentujac graficznie odlegtosé od przeszkody.

A 13



Funkcja programowania haka przyczepy

Programowanie:

1. Witacz zapton. W czasie 10 sek. przetacz 5 razy bieg z pozycji ,luz” na
L,wsteczny”.
2. Po ostatniej zmianie biegdw pozostaw wtgczony bieg wsteczny.
3.D1,D2:
Buzer wyemituje 1 ktoki sygnat, a nastepnie po 3 sek. 2 krotkie
sygnaty. Programowanie zostanie zakonczone.
D3.1, D3.2:
Wyswietlacz btysSnie 1 raz, buzer wySwietlacza wyemituje 1 krétki
sygnat, a nastepnie po 5 sek. 1 krotki sygnat. Programowanie
zostanie zakonczone.

Wyprogramowanie:

1. Usun/zdemontuj hak.

2. Wiacz zapton. W czasie 10 sek. przetacz 12 razy bieg z pozycji ,luz” na
Lwsteczny”.

2. Po ostatniej zmianie biegdw pozostaw wtgczony bieg wsteczny.

3. D1, D2:
Buzer wyemituje 1 ktoki sygnat, a nastepnie po 3 sek. 1 diugi
sygnat oraz 1 krétki sygnat. Programowanie zostanie
zakonczone.
D3.1, D3.2:
WysSwietlacz blySnie 1 raz, buzer wySwietlacza wyemituje 1 krotki
sygnat, a nastepnie po 5 sek. 1 krotki sygnat. Programowanie
zostanie zakonczone.

Wskazowka:
Jesli samochéd nie posiada haka lub kota zapasowego na tylnej
klapie, nie ma potrzeby uczenia obrysu pojazdu.

A 14



A System wspomagania parkowania zostat zap rojektowany jako
urzgdzenie pomocnicze dla kierowcy i nie zastepuje umiejetnoSci
koniecznych do kierowania pojazdem, a wszczegblnosci do korzystania
z lusterek i orientacji dookota pojazdu podczas manewréw parkowania.
System jest aktywny przy poruszaniu sie pojazdu do tytu.

Producent nie odpowiada za szkody powstate w wyniku nieumiejetnego
parkowania pojazdu.

Btedna sygnalizacja przeszkody moze zdarzy¢ sie w ponizszych

sytuacjach:
TN (RN
L ~N\4 L2\
(®)> @) @
Nachylone powierzchnie Materiaty: np. bawetna

Przeszkody bez mozliwosci wykrycia

HT \'s)
i =

Ksztatty koliste Narozne przeszkody
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Czyszczenie sensorow

x Nie myj sensoréw silnym strumieniem
wody (np. myjka ciSnieniowa) lub z

@(‘ T v*’ uzyciem sity (tarcie).

GO\

Sptukuj samochdd woda pod niskim
ciSnieniem.

W przypadku oblodzenia sensoréw,
delikatnie zmyj je ciepta woda.

Warstwe btota i $niegu mozna usunaé
miekka szmatka lub woda pod niskim
ciSnieniem.

A 16



Potwierdzenie instalacji

Ja nizej podpisany

os$wiadczam, ze dokonatem osobiscie instalacji systemu wspomagania parkowania

opisanego nizej zgodnie z instrukcjg montazu dostarczong przez producenta systemu.

OPIS POJAZDU

INATKA 1By e
NUMET NAAWOZIA: ..ttt ettt ettt ettt et et enbeeennees

NUMET T JESITACYJNY: ..ttt ettt b e et s
OPIS SYSTEMU
producent: STEELMATE typ: D1 /D2 /D3.1/D3.2* wyswietlacz opcjonalny: LED /LCD *

MIEJSCE MONTAZUL ettt h e bt e e bt et e b e et e e b e et e e nnee e

data montazu: .........cccoeeiiiiiiiii

pieczgtka i POAPIS: ....cccviiiiiiiieiicci s

* Niepotrzebne skresli¢
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Instrukcja instalacji

Uwagi dotyczgce montazu.

1. System jest przystosowany do zasilania z instalacji samochodowej
0 napieciu 12V.

2. Instalacja systemu powinna byé przeprowadzona przez
odpowiednio przeszkolonego instalatora.

3. Potaczenia elektryczne (przewody) nalezy prowadzi¢ z dala od
Zrodet ciepta i istniejgcych elektrycznych urzadzen.

4., Przed wykonaniem otworéw dla sensoréw nalezy sprawdzi¢ ich wtasciwe
rozmieszczenie.

5. Po zakonczeniu instalacji nalezy przeprowadzi¢ test poprawnosci dziatania

systemu.
Rozmieszczenie elementow sktadowych
D
C
Buzer & B
A
Centrala
Wyswietlacz

Szczegbtowe rozmieszczenie elementéw
sktadowych zalezy od konfoguracji
systemu
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Schemat instalacji D1

Centrala

IC) ABCD
| | = TR Czerwony

Czarny
@ Masa

Swiatto cofania

B3



Schemat instalacji D2

Centrala

Swiatto cofania

Wyswietlacz
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Schemat instalacji D3.1, D3.2

Centrala

................ Czerwon
Y Swiatto cofania
“ Czarny @ wmasa

Wyswietlacz

. D

[oe]

i i i i

>
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Montaz sensorow "Clip On"

Wyznacz miejsca otworéw montazowych dla sensoréw wedtug ponizszego
schematu.

H < 45cm

X

E
o
H
v
=
v
£ |
H = B5om E ! !
t 1
i a=1/8L i
D=2rmL
C=1/8L
Wskazéwka:

Kat ustawienia sensora wzgledem ptaszczyzny zderzaka mozna zmieniac -
patrz instrukcje w dalszej czesci.
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Montaz sensorow "Clip On" c.d.

Zdemontuj zderzak pojazdu i wywieré otwory montazowe dla sensoréw przy
pomocy dedykowanego narzedzia.

A

Uwaga:

Przed wywiercaniem otwordw
sprawdz rozmiar wiertta =
zestawu aby dopasowad
4rednice otwordw do

FOZMIAN SENSOToW.
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Montaz sensorow "Clip On" c.d.

Wybierz kotnierz montazowy o odpowiednim stopniu pochylenia wzgledem

osi sensora, aby po montazu o$ sensora byla mozliwie réwnolegla do

ptaszczyzny podtoza.

g 4

(W Zestawie)

Wskardwki: Upewny i, te
pa rmontowawaniu aznaczenie
stopni znajduduje sie na garze
sensora,
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Montaz sensorow "Clip On" c.d.

A Zamontuj sensory w otworach w taki sposéb, aby znacznik
"t UP" byt skierowany pionowo w gore. Aby dopasowac przyleganie
kotnierza sensora do powierzchni zderzaka, przy pomocy pilnika zmien
ksztatt krawedzi otworu wedtug ponizszych wskazéwek.

Zderzak
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Montaz sensorow "Clip On" c.d.

Poprowadz przewody potgczeniowe A, B, C i D od miejsca montazu centrali
do odpowiednich sensoréw. Zamocuj przewody tak, aby zebezpieczy¢ je
przed przemieszczaniem sie.

Zamontuj zderzak pojazdu podigczajgc sensory do odpowiadajgcych im
przewodow.




Montaz sensorow "Flush Mount"

Zmierz i zaznacz lokalizacje glowic
czujnika. Pamigtaj, aby sprawdzi¢ wystgpowanie
potencjalnych przeszkod za zderzakiem.
Nastepnie wywierci¢ otwory pilotazowe.

7
~
~
Zaleca sig korzystanie i

z oryginalnej otwornicy bedacej w komplecie.

Wywier¢ otwory pilotazowe o $rednicy 8 mm.

2]

)

f

Wioz centralng $rube
otwornicy przez otwor 8 mm.
Krawedzie tngce otwornicy
powinny by¢

od przedniej, malowanej Nasun tuleje zewnetrzng i podktadke na $rube

strony zderzaka. e z gwintem i dopasuj do ptaszczyzny. o




Montaz sensorow "Flush Mount" c.d.

Nakre¢ nakretke na $rube.

Ostroznie dokrecaj nakretke z tylnej strony zderzaka
do momentu, az element tngcy otwornicy przejdzie
przez catg grubo$¢ zderzaka. (Wolniej dokrecana
nakretka daje w efekcie czystsze cigcie otworu).

Wyciggnij otwornice
ze zderzaka

N

Przed przystapieniem do dalszych
czynnosci doktadnie wyczysci¢ i odttuscic
miejsca przyklejenia sensorow.

77

Wcis$nij element montazowy
z zatrzaskami na gtowice

az ustyszysz , klik". e




Montaz sensorow "Flush Mount" c.d.

Wsun gtowice czujnika
do otworu w zderzaku
i docisnij.

Zerwij tasme zabezpieczajaca

z tasmy 3M.
~g-
~

Uwaga:
Upewnij sie, ze czujnik "

jest prawidtowo
ustawiony do instalacji
( strzatkg do gory ).

N #Z

Z W\

19 ——Q



Test dziatania

Aby przetestowac dziatanie systemu, ustaw za pojazdem ptaska
drewniang ptyte o wymiarach 30 x 100 cm. Nastepnie cofaj powoli
w jej strone pojazd, sprawdzajac kolejno sygnalizowanie przez
system strefy parkowania.

Po wykonaniu instalacji systemu, nalezy przeprowadzi¢ testy
sprawdzajace.

e Zabrudzenie lub uszkodzenie sensoréw (kurz, btoto, liScie) moze
powodowac btedne komunikaty.

e Przed pierwszym cofaniem upewnij sig, ze przeprowadzono
petna procedure testowg systemu.
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Rozwiazywanie problemoéow

1. Po instalacji buzer nie dziata
e Upewnij sie, ze przewody sg prawidtowo podtagczone
o Upewnij sig, ze zapton jest wigczony (ACC ON)
e Upewnij sig, ze wigczony jest bieg wsteczny
(lampka cofania powinna by¢ zapalona)
2. Wykryto uszkodzony sensor
e Upewnij sie, ze wszystkie sensory sa poprawnie podtagczone
do centrali
e Upewnij sie, ze sensor nie jest zabrudzony lub pokryty $niegiem
® Sprawdz, czy sensor nie jest uszkodzony
3. Falszywe alarmy
e Upewnij sig, ze wszystkie sensory sg podtaczone do centrali do
odpowiednich wejs¢
e Sprawdz, czy ktorys sensor wykrywa podtoze
® Sprawdz, czy pierscieh gumowy sensora jest poprawnie utozony
(jesli sensor posiada gumowy pierscien)
4. Dzwiek buzera jest za cichy lub za gtosny
® Uzyj przefacznika, aby ustawi¢ gioSnosé na odpowiednim poziomie.
5. Funkcja uczenia nie dziata poprawnie
® Sensor (sensory) jest (sa) uszkodzone
o Upewnij sig, ze WSZYSTKIE sensory sa prawidtowo i szczelnie

podtgczone do centrali

6. Jesli problem bedzie si¢ powtarzatl, wykonaj ponizsze
czynnosci.
Dla uzytkownika:

e Skontaktuj sie z najblizszym sprzedawca lub serwisem
Dla instalatora / dealera:
e Przetestuj sensory za pomoca sprawnej centrali, wykonujac test

dziatania.
e Wymien centrale i przetestuj sensory. Podiacz sprawne sensory

do centrali i ponownie wykonaj test funkcjonalny systemu.



Adnotacje

Dodatkowe informacje techniczne:

SEMECO

Wat Miedzeszynski 217
04-866 Warszawa

tel. (22) 618 31 31






