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DJI ROMO

Odkry oWy poziom czystosci z serig robotow sprzatajacych DJI ROMO. Moc ssania do 25 000 Pa umozliwia szybkie i skuteczne usuwanie
2, a W|elofunkcyjna staCJa czysci i suszy pady mopujace, opréznia zbiornik na kurz i nie tylko. Dzieki systemowi wykrywania
dzenia poruszajg sie ptynnie i bezkolizyjnie, docierajac do kazdego zakamarka. Pozwdl sie
Jo swoich potrzeb - minimalistyczny ROMO S, ROMO P z dodatkowg szczotka w zestawie lub
ja bazowa, dezynfekcjg worka na kurz za pomoca Swiatta UV i opcjg korzystania
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Duza moc ssania Podwéjne robotyczne Konfigurowalne Podwéjne szczotki Elegancka Pierwszy 3-stopniowy
do 25 000 Pa ramiona - doktadne mopowanie odporne na konstrukcja, system wyciszania
- doktadne czyszczenie wzdtuz z wykorzystaniem wplatywanie sie ktéra odmieni - filtruje do 80%

usuwanie brudu krawedzi i w katach srodkéw czyszczgcych wioséw Twoje wnetrze hatasu



Wydajnos¢, na kt
polegac

Roboty z serii DJI ROMO korzys
przeszkéd znanych z flagowych
nym czujnikom i systemowi
nawet cienkie kable czy drobne
na umozliwiajg doktadne sp
krawedzi, a szczotki napedza
usuwajg zanieczyszczenia i eli
wioséw. Ponadto moc ssania
niu oka pozbywac sie kurzu, o
mopowanie z automatyczny
ze roboty Swietnie radza sobie

Sprzatanie, ktore ¢

Stacja bazowa ROMO czysci pady mo

niami wody, skutecznie usuwajac zabru

system redukcji_hatasu sprawia, ze nawe

odbywa sie zaskakujgco cicho. Co wiecej, rob

SOWUj3 Swoja prace do stopnia zanieczyszczenia podtogi lub
rodzaju pomieszczenia. Moga na przyktad zwolni¢ tempo
i zwiekszy¢ moc ssania w miejscach, gdzie przebywaija zwi

ta, wykonac¢ dodatkowe mopowanie na bar

powierzchniach lub automatycznie pot

na dywanie. Dzieki aplikacji DJI Home rr

mozesz wybra¢ jeden z dostepnych ‘5-

plan sprzatania lub skorzystac z funkcji potgczen wide




SPECYFIKACJA

ROBOT
SPRZATAJACY

Wymiary

WELE]

Sita ssania

Pojemnos¢ zbiornika na kurz
Akumulator

Napiecie znamionowe
Wejscie znamionowe
Czas pracy

Moc tadowania

Protokot Wi-Fi

Protokét Bluetooth

Moc nadajnika Bluetooth
(EIRP)

351 x 351 x 98 mm

4,4 kg

25000 Pa

260 ml

Pojemnos$¢: 5000 mAh

Energia: 72 Wh

14,4V

20V

Do ok. 3 h *Zmierzono w temperatu-
rze pokojowej 25°C podczas pracy
wytgcznie w trybie odkurzania (Quiet
Mode), od 100% do 12% natadowa-
nia akumulatora. Rzeczywisty czas
pracy moze sie rézni¢ w zaleznosci
od Srodowiska, sposobu uzytkowania
i wersji oprogramowania.

55W

802.11b/g/n, 802.11a/n/ac

Bluetooth 5.0

2,4000-2,4835 GHz: <10 dBm

Czas tadowania

STACJA BAZOWA

Wymiary
Waga
Pojemnos¢ zbiornika

Wejscie znamionowe
Moc znamionowa

Temperatura robocza
Temperatura tadowania

Ok. 2,5 h *Zmierzono w warunkach
laboratoryjnych w temperaturze
pokojowej 25°C. Czas tadowania od
0% do 100% z robotem w stacji
bazowej i wytgczong funkcja
suszenia. Rzeczywisty czas moze sie
rézni¢ w zaleznosci od srodowiska,
sposobu uzytkowania i wersji
oprogramowania.

453 x 425 x 440 mm

10 kg

Zbiornik na czysta wode: 4 |
Zbiornik na brudng wode: 3,2 |
220-240V, 50-60 Hz
tadowanie: 55 W

Suszenie i tadowanie: 110 W
Oproznianie pojemnika na kurz:
635 W

Czyszczenie goracg woda: 1100 W
Od 0°C do 40°C

Od 5°C do 40°C



