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Podrecznik uzytkownika

Robot odkurzajgcy i mop Narwal Freo X Ultra


https://www.deepl.com/pro?cta=edit-document&pdf=1

Model: YJCC0015



1. Produkt w skrécie
11 Lista kontrolna
Gltéwne czesci
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{

&

-
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-1
Robot x 1 (w tym

jednorazowy worek na
kurz x 1, modut mopujacy
x 2)

Stacja bazowa x 1 (w tym podstawa

czyszczaca * 1, taca czyszczaca x

1, zbiornik czystej wody x 1, zbiornik
brudnej wody x 1)

Akcesoria

Szczotka boczna x 2Przewdd zasilajacy x 1Dedykowany detergent

x1

12 Robot

Przéd (gérna pokrywa zamknieta)

Radarowy czujnik potozenia

(laserowy czujnik odlegtosci)

Recall bu on

Start/Stop
wigczony
Przedni czujnik
Swiatta
strukturalnego
Czujnik
krawedziowy Zderzak (ci$nienie)
Swiatta

czujnik
strukturalnego

Przéd (gérna pokrywa
otwarta)

Pojemnik
na kurz

ltr pojemnika na
kurz

Jednorazowy
worek na kurz x
2 Pojemnik na

zczelina gornej
pokrywy
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Jednorazowy worek na kurz

Pojemnik na
kurz lub
dtugopis

Zatrzask worka na
kurz

Filtr workowy na
pyt
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Robot bo om

Czujnik
podczerwieni i
czujnik
zapobiegajacy
upadkowi x5

Tabliczka Szczotka
znamionowa boczna x 2
(zawiera
numer
seryjny)
Koto

Cykliczny naxpzedow
deflektor ©
zapobiegajacy
splataniu r
szczotka oller

Caster

Naktadka na

Podstawa mopa x2 —

13 Stacja
bazowa

Przéd (pokrywa

zamkniegta
¢ ) Panel dotykowy

Wiacznik/wytacznik Freo Mind wiacz

rodzicielskiej

Wskaznik blokady

Wycofanie/wyjscie na mycie mopa/

suszenie bu na
Wskaznik stacji bazowej

Start/Stop
wigczony

Wejscie robota

Taca czyszczaca
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Baza czyszczaca
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Przod (otwarta

pokrywa)
Zbiornik czystej
\\\\
[ \ |
| | I’ |
\ .
T
Pokrywa stacji ) /’ Zbiornik cz;_/stej wody
bazowej e filtr ponge

Zbiornik brudnej wody

Uchwyt \Q""—*/
stacji )
bazowej

Powroét

Interfejs zasilania

14 Przyczyny i wskazniki

Roboty

Bu on Dziatanie

Funkcja

Start/Stop ()  Krétkie nacisniecie

Uruchamianie/wstrzymywanie/wzna
wianie biezacego zadania

Nacisnij i przytrzymaj
{rHome przez 2 sekundy

Wiaczanie/wytaczanie zasilania

Wycofanie Krotkie nacisniecie Powrét do stacji bazowej
Kroétkie nacisniecie Wejdz w tryb parowania
Reset Nacisnij i przytrzymaj Odblokuj konto i wyczy$¢ dane

przez 5 sekund

uzytkownika

Nacisnij i przytrzymaj
przez 10 sekund
Stacje bazowe

Bu on Action

Przywracanie ustawien fabrycznych

Funkcja

nacis

Krotkie nacisniecie

[ niQr\i
Nacisnij i przytrzymaj przez 2
e
sekundy podczas zadania o
0 Nnmcnlj i
Krétkie nacidniecie .
przytrzymaj przez 10
N'a"CISI'TI] ! sekundf{l + |D
przytrzymaj przez 2 Sekundy Nar\iénij i pr7ytr7ymnli
r+6  Nacinij i

&zztrzymaj przez 2 sekundy

przez 2 sekundy

& Naci$nij i przytrzymaj

(] Krotkie przez 2 sekundy
nacisnigcie

o e
Krotkie
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Rozpoczegcie/wstrzymanie/wznowienie biezacego
zadania Zakonczenie biezacego zadania

(Anuluj) Przywotanie/Wyjscie wigczenie

blokady rodzicielskiej blokada rodzicielska

wytaczona

Wiaczanie/wytgczanie Freo Mind
Rozpoczecie/anulowanie prania i suszenia mopa Ponowne
sprawdzenie napetnienia/wytadowania Wejscie/wyjscie

z trybu parowania Ponowne uruchomienie mapowania
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Wskazniki robota i stacji bazowej

Wskaznik Wskaznik Znaczenie
Wskaz  stacji
robota Robot jest wytgczony
Wytgczenie stacji bazowej lub
VWt v panelu dotykowego w AOD.
i J Dotknij, aby wybudzic

. Stacja bazowa i robot w stanie

Stata biel v

otowosci Stacja bazowa i robot
Oddech bialy’ Staly golowoscrstacja bazowa |

bezczynne Czyszczenie w toku
niebieski J v v

CZ SZCZenie wstrzymane
Oddychajacy niebieski ¥ ¥

Dezynfekcja w toku

v
Dezynfekcja
Staly fioletowy J yniexd)
strzymana
Oddychanie fioletowyy J wstrzy

Nieprawidtowe dziatanie stacji
bazowej lub robota lub
roztaczenie stacji bazowej i
robota

Oddychanie czerwony

Oddychajacy Trwa parowanie lub aktualizacja

pomaranczowyy Wybudzanie stacji bazowej
Kolorowe $wiatto

meteoru x

2. 2. Przygotowanie przed
uzyciem

Usuna¢ pianke antykolizyjna

Otwoérz gorng pokrywe robota i usun
pianke antykolizyjng.

Umies¢ stacje bazowa

Podtgcz przewdd zasilajacy do
gniazda z tylu stacji bazowej i pozostaw
wolng przestrzen co najmniej 1,0 m przed
stacjg bazowa, aby robot mogt
wjechac i wyjechac ze stacji bazowe;.
Uwaga: Jesdli stacja bazowa jest umieszczona
pochylona lub w poblizu znajdujg sig¢ nogi
stotu, zastony i ozdoby, funkcja unikania

przeszkdéd robota moze zosta¢ uruchomiona,
wplywajac na jego wjazd i wyjazd.

Umies¢ dedykowany detergent

Zamontowa¢ szczotki boczne

Wecisnij szczotki boczne w szczeliny wskazane
kolorem, az zatrzasna sie na swoim miejscu.
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-Odwro¢ pojemnik na detergent do
gory dnem (NIE zdejmuj nasadki)
i wiéz go do gniazda.
Dedykowany pojemnik na
detergent jest prawidiowo
umieszczony, gdy jest

zamocowany bez przewracania sig.

-W aplikacji mozna ustawi¢, czy
detergent ma by¢ dodawany
automatycznie podczas
mopowania.
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Dodaj czysta wode

Przed przystgpieniem do mopowania
nalezy dola¢ wody do zbiornika czystej
wody w celu wyptukania mopa.

= Podnie$ pokrywe stacji bazowej.
Wyjmij zbiornik czystej wody, zatrzasnij
go i napehij czysta woda (NIE przekraczaj
oznaczenia maksymalnego poziomu
wody).

= Zatrza$nij zbiornik i wtéz go z

powrotem do stacji bazowe;.

Uwaga: NIE WOLNO dodawa¢ zadnych
detergentow ani $rodkéw dezynfekujacych
innych firm do zbiornika czystej wody, aby
unikng¢ uszkodzenia produktu.

Ustawienia startowe

Wocisnij robota do stacji bazowej bocznymi

szczotkami skierowanymi na zewnatrz.
Stacja bazowawyemituje jeden sygnat
dzwigkowy, aby wskaza¢, ze tadowanie
zakonczyto sie pomysinie, a robot wiaczy
sig i wyemituje komunikat.

Potacz i powiaz robota w
aplikacji

Zeskanuj kod QR, aby pobra¢
aplikacje Narwal Freo, dotknij
"Dodaj urzadzenie" i wybierz model

3. Jak uzywaé

Przed rozpoczeciem korzystania z robota nalezy upewnic sie, ze

instalacja i konfiguracja stacji bazowej zostaty zakonczone w rozdziale 2.

31 Organizacja srodowiska domowego
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odnie z instrukcjami podtaczania i

wigzania robota. A. Odtéz klucz na podioge, B. Otworz drzwi pomieszczen
np. kable, szmaty, kapcie, ubrania i przeznaczonych do sprzatania i
ksigzki. ustaw meble tak, aby pozostawié

jak najwiecej miejsca na sprzatanie.

)

N

C. Pozostaw inne drzwi zamkniete D. Maksymalna wysoko$¢é

i zainstaluj ogrodzenie, aby pokonywania przeszkoéd wynosi 20
uniemozliwi¢ robotowi wjazd na mm, a robot nie moze wjezdzac do
podwyzszone lub niskie obszary. pomieszczen, w ktérych wysokosé

progu przekracza 20 mm. Mozna
zakupi¢ rampe progowa Narwal, aby
poméc robotowi sprawniej
pokonywac przeszkody i omijac je.
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E.NIE st6j przed robotem, na progu
lub w waskich przejsciach, aby
unikng¢ przeoczenia.

32 Mapowanie

Przed rozpoczeciem sprzatania nowego domu robot musi zbada¢ otoczenie

i utworzy¢ mape. Przed pierwszym czyszczeniem mozna uruchomié
mapowanie przez krétkie nacisnigcie przycisku

nacisniecie przyciskull> [Start/Stop] bu na robocie lub dotkniecie
"Rozpocznij mapowanie”.

w aplikacji.

Uwaga:

1.Po utworzeniu mapy mozna jg edytowaé w aplikacji.

2 Nie nalezy przenosi¢ stacji bazowej po utworzeniu mapy, w przeciwnym
razie konieczne bedzie ponowne uruchomienie mapowania. Jesli duze
meble w domu zostang przestawione, zaleca sie utworzenie nowej mapy.

33 Czyszczenie

Wybor trybow czyszczenia

Produkt posiada cztery wbudowane tryby czyszczenia: Odkurzanie, Mop,
Odkurzanie i Mop oraz Odkurzanie i Mop. W aplikacji mozna wybrac i

dostosowac parametry, takie jak cykle czyszczenia, ssanie i wilgotno$¢
mopa dla kazdego trybu.

Set Freo Mind

Freo Mind to inteligentny asystent sprzatania. Gdy Freo Mind jest
wiaczony, robot moze:

-Ustawienie parametréw czyszczenia na podstawie danych srodowiskowych

zebranych przez czujniki;
- usprawniajg czyszczenie od krawedzi do krawedzi.

Mozesz witgczy¢ Freo Mind na dwa sposoby:



-Wybierz Freo Mind w trybach czyszczenia w aplikacijj;
Krétko naciénij [Freo Mind On/Off] bu na stacji bazowej. Wiaczenie
wskaznika oznacza, ze urzadzenie Freo Mind jest wigczone.

Rozpocznij zadanie czyszczenia

Robota mozna uruchomi¢ na trzy nastgpujace sposoby:
-Stuknij® [Rozpocznij czyszczenie] w aplikacii
Kroétko naciénij przycisk® [Start/Stop] bu na robocie, a robot uruchomi
sie.
domysinie aktywuje tryb prézniowy;
Krétko nacisnij przyciskl[> [Start/Stop] bu na stacji bazowej, aby

rozpoczac czyszczenie. Robot domysinie aktywuje tryb odkurzania i
mopowania;
Uwaga: W aplikacji mozna dostosowac tryb czyszczenia i ustawi¢ wiecej
parametrow czyszczenia.

Wstrzymanie/wznowienie biezagcego zadania

Biezace zadanie mozna wstrzymaé/wznowi¢ na trzy sposoby:
-Stuknij®  [Wstrzymaj]l / [Wznéw] w  aplikacji;

-Krotko nacisnij przycisk [Start/Stop] na robocie;

-Nacisnij krotko przyciskl>> [Start/Stop] bu na stacji bazowe;.

Mycie mopem

Jesli robot jest ustawiony na wielokrotne mopowanie lub obszar do
czyszczenia jest duzy, robot automatycznie powréci do stacji bazowej w
celu umycia mopa.

Liczbe przejazddéw i powrotéw mopem mozna zmienié¢ w aplikacji przed
rozpoczeciem czyszczenia i nie mozna jej zmieni¢ podczas biezacego
zadania czyszczenia.

Zakoncz biezace zadanie
Po zakonczeniu sprzatania robot samodzielnie powréci do stacji bazowej. W

aplikacimozna wyswietli¢ biezacy raport czyszczenia.
Zadanie mozna zakonczy¢ recznie na trzy ponizsze sposoby:

- Nacisnij i przytrZymaj [Finish] p rz e z 2 sekundy w aplikacji;

- Nacisnij krotko przycisk [Recall] bu na robocie;

- Nacisénij krotko przycisk{11eme  [Recall]l bu wigczyé lub naciénij i przytrzymaj
przycisk[>> [Start/Stop] .
wigczy¢ stacje bazowg na 2 sekundy.
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Suszenie i dezynfekcja

Po zakonczeniu ostatniego mopowania robot powrdci do stacji bazowej
w celu umycia i wysuszenia mopa. Czas suszenia mozna modyfikowac¢ w

aplikacji.

Pranie i suszenie mopa mozna réwniez rozpocza¢ recznie na dwa ponizsze

sposoby:

-Stuknij4; [Pranie i suszenie mopa] w aplikaciji;

-Nacisnij krotko [Pranie i suszenie mopa) na stacji bazowe;j.

4. Parametry
41 Specyfikacje

Ba ery (Robot)

Typ baterii Akumulator litowo-jonowy
llo$¢ w opakowaniu 1szt.
llo$¢ komorek berylowych w opakowaniu 8 szt.

berylowym

Pojemno$¢ znamionowa, energia znamionowa

5000mAh, 72Wh

Napiecie nominalne

14.4vV

Robot

Stacja bazowa

Wymiary: 350*350*107 mm

Wymiary: 415*370*434mm

Kolor: biaty Kolor: biaty
Waga: ~4,25 kg Waga: ~8,5 kg
Wi-Fi Wejscie znamionowe: 100-240V~

Protokét: IEEE 802.11b/g/n

Wyijscie znamionowe: 20V 3. _0A

Zakres czestotliwosci: 2412~2472 MHz

Czestotliwos$¢ znamionowa: 50-60 Hz

Maks.
Moc nadawania (EIRP): £20dBm

Moc znamionowa: 72 W

Bluetooth

Bluetooth

Protokét: BLE 5.0

Protokét: BLE 5.0

Zakres czestotliwosci: 2402-2480 MHz

Zakres czestotliwosci: 2402-2480 MHz

Maks. Moc nadawania (EIRP): £10dBm

Maks. Moc nadawania (EIRP): £10dBm
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