Sterownik silnika lewo-prawo

1. Opis ogdlny

Urzadzenie umozliwia zmiang kierunku obrotéw silnika DC wraz z obstugg wylacznikow
krancowych.

Do dyspozycji mamy nastgpujace sygnaty wejsciowe:

* GND zacisk wspdlny sygnatow (masa)

* K1 przycisk kierunek przod

* K2 przycisk kierunek tyt

* S1 wylacznik krancowy kierunku K1 (przod)
* S2 wylacznik krancowy kierunku K2 (Tyt)

Wszystkie sygnaly wejsciowe K1, K2, SW1, SW2 sg monostabilne (chwilowe) typu zwiernego
(tzn. bez zadziatania normalnie otwarte "nie przewodza").

Sterownik umozliwia cykliczng prace prace przod-tyt z obstuga krancowek, wykonanie jednego
cyklu itd. (ponizsze schematy).

Do dyspozycji mamy 9 trybéw pracy, zmiany dokonujemy za pomoca zworki.

2. Tryby pracy

cccesasls

Zmiang trybu pracy dokonujemy za pomocg zworki, nalezy pamieta¢ aby zworke zatozy¢ tylko 1
wylacznie na jeden z trybow !.



Mode 0

Tryb samoblokujacy, sygnal musi zosta¢ wyzwolony tylko raz, a modut potrzyma tryb pracy.

W przypadku napotkania sygnatu z wyltacznika krancowego nastapi zatrzymanie silnika. Sygnat
krancowy jest priorytetowy ( gdy dziata nie ma mozliwosci wyzwolenia ruchu w danym kierunku).
Mode 1

Wersja automatycznego startu w trybie 0 dodaje na tej podstawie funkcj¢ automatycznego startu po
wlaczeniu zasilania trybu 0, czyli za kazdym razem, gdy modut zostanie wiaczony, automatycznie
rozpocznie obrot do przodu. Ta wersja jest bardziej odpowiednia jako modut ruchu pomigdzy
dwoma punktami i bedzie dziata¢ automatycznie po wiaczeniu modutu do zasilania.

Mode 2

Tryb chwilowy. Gdy wystepuje sygnal obrotu do przodu, silnik obraca si¢ do przodu; gdy pojawi
si¢ sygnat biegu wstecznego, silnik cofa si¢; gdy nie ma sygnatu obrotu do przodu

1 brak sygnatu obrotow wstecznych, silnik zatrzymuje si¢. Podczas obrotu do przodu, jesli pojawi
si¢ sygnat z wylacznika krancowego zatrzyma si¢ obrét do przodu, to samo dotyczy obrotu do tytu.
Usunigcie dwoch sygnatow ograniczajacych nie przywrdcei obrotu 1 konieczne jest ponowne
wprowadzenie sygnatu obrotu, aby rozpocza¢ obrot do przodu i do tyhu.

Mode 3

Tryb podobny w dziataniu do mostka H, dziala zgodnie z nastgpujaca logika:

Gdy wystepuje sygnat obrotu do przodu i nie ma sygnatu na granicy do przodu, nastapi obrét do
przodu; gdy jest sygnal odwrotny i nie ma sygnatu na granicy odwrotnej, nastgpi odwrocenie;

ta wersja jest typem czysto logicznym, odpowiednim dla wejscia sygnatu jednouktadowego. Zwroé
uwage na priorytet obrotu do przodu, to znaczy obrét do przodu ma miejsce, gdy zarowno wejscie
do przodu, jak i do tyhu spetniajg warunki. Zwro¢ uwage na charakter poziomu w czasie
rzeczywistym. Na przyktad, gdy na zaciskach wejsciowych do przodu i do tylu znajdujg si¢
jednoczes$nie sygnaty, jest to obrot do przodu. W tym momencie, jesli sygnal obrotu do przodu
zostanie usunigty, a sygnal do tylu zostanie zachowany, nastagpi odwrocenie. Limit

wejscie jest nieprawidtowe, gdy silnik si¢ obraca i nie mozna go zatrzymac.

Mode 4

Tryb Start/Stop, funkcja jest taka sama jak w trybie 0, r6znig si¢ tylko nastgpujace szczegoty
funkcji:

Jezeli ruch do przodu zostat rozpoczgty, wprowadz ponownie sygnat obrotu do przodu, nastapi
natychmiastowe zatrzymanie; jezeli rozpoczgty si¢ obroty do tylu, nalezy ponownie wprowadzic¢
sygnat obrotow do tytu

natychmiast si¢ zatrzyma. Na przyktad: natychmiast pojawia si¢ sygnat do przodu >>> obrét do
przodu; Na

tym razem wprowadz sygnal obrotu do przodu >>> natychmiast zatrzymaj obrot do przodu. To
samo do tyhu.

Mode 5

Funkcja jest taka sama jak w trybie 0, tylko rdznica sygnatlu granicznego jest nastgpujaca:

Sygnal wylacznik krancowego (graniczny) obowiazuje tylko dla aktualnego czasu (obowigzuje
zbocze narastajace). Na przyktad, po rozpoczeciu obrotu do przodu, zatrzyma sie¢, gdy pojawi si¢
sygnat ograniczajacy do przodu. Po zatrzymaniu, chociaz sygnat ograniczenia ruchu do przodu jest
nadal wej$ciowy, obrot do przodu mozna nadal rozpoczaé, wprowadzajgc w tym momencie sygnat
obrotu do przodu. Kiedy wylaczniki krancowe poczatkowe i koncowe znajduja si¢ na tym samym
okregu ruchu, zwykle uzywana jest ta specyfikacja, na przyktad nacisnij raz, aby utworzy¢ okrag, 1



nacisnij go ponownie, aby utworzy¢ kolejny okrag.

Mode 6

Tryb przelacznika jednym klawiszem, funkcja jest taka sama jak tryb 0, tylko metoda uruchamiania
jest inna, w nastepujacy sposob: Wejscie sygnatu obrotu do przodu, obrét do przodu po
uruchomieniu, obroét do tylu po uruchomieniu ponowne wyzwolenie i wejscie sygnatu obrotu do
tytu jest nieprawidlowe. Wprowadz raz sygnal obrotu do przodu, aby rozpocza¢ obrot do przodu 1
zatrzymaj obrot do przodu, gdy pojawi si¢ sygnal ograniczenia ruchu do przodu; wprowadz
ponownie sygnal obrotu do przodu, rozpocznij obrét do tytu 1 zatrzymaj obroét do tytu po
pojawieniu si¢ sygnalu ograniczenia obrotu do tytu.

Mode 7

Obrét do przodu, gdy na wejsciu znajduje si¢ sygnat obrotu do przodu, obrot do tylu, gdy nie ma
sygnatu, a wejscie sygnatu obrotu do tyhu jest nieprawidlowe i nie mozna go wprowadzi¢ razem z
innymi

sygnaty. Podczas obrotu do przodu, obrot do przodu zostanie zatrzymany, jesli na granicy ruchu do
przodu pojawi si¢ sygnal; podczas obrotow do tytu, obroty do tytu zostang zatrzymane, jezeli
pojawi si¢ sygnat na

odwrotna granica. W danej chwili wazny jest tylko jeden sygnat ograniczajacy. na przyktad:
jednoczesne wprowadzenie dwdch sygnatow ograniczajacych podczas obrotéw do tylu nie moze
zatrzymac obrotow silnika.

Mode 8

Samoblokujacy-ogranicznik w trybie normalnie zamknigtym, tylko r6znica sygnatu potozenia, inne
funkcje sg takie same jak w trybie 0. Sygnal graniczny jest normalnie zwarty (np. gdy jest

brak sygnatu wejsciowego dla ograniczenia do przodu, nie mozna rozpocza¢ obrotu do przodu i
dopiero po wprowadzeniu sygnatu ograniczenia do przodu, mozna rozpocza¢ obrot do przodu).

3. Schematy podlaczenia
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Powyzej zawarte sa schematy dla roznych cykli pracy i tak :
1. Naci$nigcie przycisku powoduje dojechanie do krancoéwki B 1 powr6t do krancoéwki A.

2. Nacisnigcie przycisku B1 powoduje dojechanie silnika do krancowki B, nacisniecie przycisku B2
powoduje dojechanie silnika do krancowki A.

3.Nacisnigcie przycisku B1 powoduje dojechanie silnika do krancowki B 1 silnik zaczyna obrot w
drugim kierunku do moemntu pojawienia si¢ sygnatu z krancowki A , cykl zostaje zakonczony.

Parametry techniczne :
* Napigcie zasilania 12VDC (11-15VDC) /22-30VDC (wersja 24V)
*  Pobor pradu do 100mA
* Maksymalny prad przekaznikow 30A (dla klasy AC-1)
* Maksymalny prad przekaznikdéw dla obciazen indukcyjnych (silniki) 15A
*  Typ wejs¢ NO
* Polaryzacja wejs¢ NPN (sterowanie od strony masy)
*  Wymiary PCB 90x62x23 mm

Utylizacja zurzytego sprzetu

Symbol przekreslonego kosza umieszczony na produkcie lub na jego opakowaniu wskazuje na
selektywna zbidrke zuytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego. Oznacza to, ze produkt ten nie
moze byc wyrzucany razem z innymi odpadami domowymi. Jako koncowy uytkownik jestes
zobowiazany przez prawo do zwrotu zuytego sprzetu elektronicznego.

Gwarancja.

Firma elektro-tronic udziela 24 miesi¢cznej gwarancji liczonej od daty zakupu towaru dla odiorcow
indywidualnych i1 12 miesiecy dla firm. Gwarancjg objete sa tylko wady fabryczne. Nabywca
dostarcza towar do serwisu: za posrednictwem sprzedawcy, osobiscie lub za posrednictwem
spedytora na wiasny koszt. Zwrot naprawionego towaru realizowany jest na koszt klienta. Termin
naprawy gwarancyjnej wynosi 14 dni od daty dostarczenia towaru. Utrata gwarancji nast¢puje na
skutek samowolnych napraw przeprowadzanych przez osoby nieuprawnione, uszkodzen
mechanicznych, lub celowego uszkodzenia towaru jak i na skutek niewlasciwego lub niezgodnego
z instrukcja uzytkowania, instalacji, przechowywania czy konserwacji produktu.



