Dreame X50 Series DREAME

Robot sprzgtajgcy Dreame X50 Ultra Complete
Instrukcja obstugi

llustracje w niniejszej instrukcji majg charakter pogladowy. Nalezy zapoznac sie z rzeczywistym produktem.



Informacje o bezpieczenstwie

Celem niedopuszczenia do porazenia prgdem elektrycznym, pozaru lub obrazen spowodowanych niewtasciwym
uzytkowaniem urzgdzenia, przed jego uzyciem nalezy uwaznie zapoznac sie z trescig obstugi oraz zachowac jg na wypadek
koniecznosci skorzystania z niej w przysztosci.

Ograniczenia -Z niniejszego urzgdzenia nie powinny korzystac dzieci w wieku ponizej 8

uzytkowania lat ani osoby o ograniczonych mozliwosciach fizycznych, zmystowych lub
intelektualnych, ani osoby o niewystarczajgcym doswiadczeniu lub wiedzy,
chyba ze znajdujg sie pod nadzorem rodzica lub opiekuna. Dzieci pozostajgce
bez nadzoru nie moggq czysci¢ urzadzenia ani dokonywac czynnosci
konserwacyjnych.

-Urzgdzenie nalezy uzywac tylko wraz z modutem zasilania, z nim dostarczanym.

-To urzgdzenie zawiera baterie, ktore mogg by¢ wymieniane tylko przez personel
o odpowiednich umiejetnosciach.

-Uprzatnij teren, ktéry ma byc czyszczony. Nie wolno zezwala¢, by dzieci uzywaty
urzgdzenia do zabawy. Dbaj o to, by dzieci i zwierzeta domowe pozostawaty w
bezpiecznej odlegtosci od robota podczas jego pracy.

-Nie instaluj, nie taduj ani nie uzywaj urzgdzenia w tazienkach ani wokot
basendw.

-Niniejszy produkt przeznaczony jest wytgcznie do czyszczenia podtog w
warunkach domowych. Nie nalezy z niego korzystac¢ na wolnym powietrzu, do
czyszczenia powierzchni innych niz podtogi, ani w obiektach komercyjnych lub
przemystowych.



Informacje o bezpieczenstwie

Ograniczenia
uzytkowania

-Upewnij sie, czy urzgdzenie dziata poprawnie we wtasciwym otoczeniu. W
przeciwnym razie nie uzywaj urzgdzenia.

-Jezeli kabel zasilania jest uszkodzony, nalezy go zastgpic specjalnym
przewodem lub zespotem dostepnym u producenta, lub u jego przedstawiciela
serwisowego.

-Nie uzywaj robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem gruntu, bez
bariery ochronnej.

- Nie ustawiaj robota kotami do gory. Nie uzywaj pokrywy LDS, pokrywy robota ani
zderzaka w charakterze uchwytu.

-Uzywaj robot w srodowiskach, gdzie temperatura otoczenia wynosi powyzej 0°C
i ponizej 40°C. Dbaj o to, by na podtodze nie byto cieczy ani substancji lepkich.

- Aby unikng¢ uszkodzenia lub szkdd wskutek wtdczenia, usun wszelkie luzne
przedmioty z podtogi, usun kable i przewody zasilajgce z drogi, zanim
uruchomisz urzgdzenie.

-Usun wrazliwe lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec obijaniu sie o nie
robota oraz ich uszkodzeniu.

-Wtosow, palcow i innych czesci ciata nie wolno zbliza¢ do otworu ssgcego
robota.

-Narzedzie do sprzgtania nalezy przechowywac¢ w miejscu niedostepnym dla
dzieci.

-Nie uzywaj urzgdzenia w pomieszczeniu, gdzie przebywa spigce niemowle lub
dziecko.



Informacje o bezpieczenstwie

Ograniczenia
uzytkowania

- Dzieci, zwierzgt domowych ani zadnego przedmiotu nie stawiaj na robocie, bez

wzgledu na to, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

Do zbiornika na czystg wode mozna wlewac wytgczenie czystg wode i

zatwierdzone przez producenta srodki czyszczgce. Nie dodawaj zadnej

cieczy, jak alkohol lub srodek dezynfekcyjny. Informacje na proporcji sSrodka
czyszczgcego do czystej wody podano na nalepce na butelce srodka
czyszczgcego. Srodki czyszczgce nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym
dla dzieci.

-Nie uzywaj robota do sprzatania palgcych sie przedmiotéw. Nie uzywaj robota

do zbierania cieczy zapalnych ani palnych, zrgcych cieczy, nierozcienczonych
kwasoéw ani rozpuszczalnikow.

-Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotow. Nie uzywaj urzgdzenia do

zbierania przedmiotoéw takich, jak kamienie, duze kawatki papieru lub inne,
ktore mogtyby zatkac¢ urzgdzenie.

-Wtyczke nalezy wyjac z gniazdka elektrycznego przed czyszczeniem lub

serwisowaniem urzgdzenia.

-Nie wycieraj robota ani stacji bazowej mokrg Scierkg ani nie zmywaj zadng

cieczg. Po wyczyszczeniu wszystkich elementow, ktére mozna umyg, przed ich
ponownym zamontowaniem i uzyciem nalezy je doktadnie wysuszyc.

-Uzywaj to urzgdzenie zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukcji obstugi.

Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub uszkodzenia
wynikte z nieprawidtowego uzycia produktu.



Informacje o bezpieczenstwie

Baterie i
tadowanie

-Nie uzywaj akumulatora ani stacji dokujgcej innych producentéw. Robot moze

wspotpracowad wytgcznie ze stacjg bazowg modelu RCXEOT105/RCXE0108/
RCXEO109.

-Nie probuj na wtasng reke demontowac, naprawiac¢ ani modyfikowac

akumulatora lub stacji bazowej.

-Nie ustawiaj stacji bazowej w poblizu zrodta ciepta.
-Nie uzywaj mokrej sciereczki ani mokrych rgk do czyszczenia stykow tadowania

stacji bazowe,;.

- Zuzytych akumulatorow nie likwiduj w sposob nieodpowiedni. Niepotrzebne

akumulatory nalezy poddac utylizacji w odpowiednim zaktadzie
recyklingowym.

-W razie uszkodzenia lub zerwania kabla zasilania zaprzestan niezwtocznie

uzywania wyrobu i skontaktuj sie z serwisem posprzedaznym.

-Upewnij sie, czy robot jest wytgczony na czas transportu, w miare mozliwosci

przechowywany w oryginalnym opakowaniu.

-Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, w petni nataduj go,

wytgcz i zt6z w chtodnym, suchym miejscu. Akumulator nalezy natadowac
przynajmniej raz na 3 miesigce, dzieki czemu nie dopusci sie do jego
nadmiernego roztadowania.



Informacje o bezpieczenstwie

Informacja o - Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825- 1:2014/EN 60825-
bezpieczenstwie 1:2014/A11:2021 dla produktow laserowych Klasy 1. Promienia laserowego nie
laserowym wolno kierowac bezposrednio w strone oczu.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1
KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

ﬁ Wytgcznie do uzytku w pomieszczeniach zamknietych
Zapoznaj sie z trescig instrukcji obstugi



Opis produktu

Zawartosc¢ opakowania

(Dreame X50 Ultra)

Inne akcesoria

—r-

; i @
Kabel Ptytka wydtuzajaca Podrecznik Automatyczny Worek na kurz x 2
zasilania rampe stagji uzytkownika dozownik detergentu (1 wstepnie
bazowej (wstepnie zainstalowany)

zainstalowana)

B

Podktadka mopa x 2 Uchwyt Filtr tarki Srodek czyszczgcy Narzedzie do
Stacja bazowa (wstepnie podktadki (wstepnie czyszczenia
zainstalowana) mopa x 2 zainstalowana)




Opis produktu

Zawartosc¢ opakowania

(Dreame X50 Ultra Complete) Inne akcesoria

i @
Kabel Ptytka wydtuzajgca Automatyczny dozownik Worek na kurz x 2
zasilania rampe stacji detergentu (wstepnie (1 wstepnie zainstalowany)
bazowej zainstalowana)
Podktadka mopa x 2 Uchwyt Filtr tarki Podrecznik Narzedzie do
(wstepnie podktadki (wstepnie uzytkownika czyszczenia

zainstalowana) mopa x 2 zainstalowana)

Zestaw akcesoriow dodatkowych

BN 9

Szczotki gtéwne Szczotka Filtr pojemnika Worek na Podktadka Srodek
x1 boczna x 2 na kurz x 3 kurz x 3 mopa x 12 czyszczacy x 1

Stacja bazowa




Opis produktu

o (3 Przycisk dokowania

- Wciénij, aby odestac robot do stacji bazowe;j
- Wcisénij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby dezaktywowac
Blokade rodzicielskg

o () Przycisk Zasilanie / Czyszczenie

- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ lub
wytgczyc

- Wcisnij, aby rozpoczg¢ czyszczenie po wtgczeniu robota

Kotowy wskaznik stanu

- Ciggte niebieskie: czyszczenie lub sprzgtanie zakonczone
- Ciggty zielony: tadowanie

- Migajgcy pomaranczowy: Btad

Wskaznik stanu przycisku

- Ciggty biaty: czyszczenie lub sprzgtanie zakonczone

- Pulsujgcy biaty: tadowanie (akumulator nie jest
roztadowany)

- Ciggty pomaranczowy: gotowosc lub pauza przy niskim
poziomie natadowania akumulatora

- Pulsujgcy pomaranczowy: tadowanie (niski stan
natadowania akumulatora)

- Migajgcy pomaranczowy: Btad

- Miganie Swiattem r6zowym: Kamera aktywna

Uwaga:

- Podczas gdy robot sprzgta lub powraca do tadowania, nacisniecie
dowolnego przycisku na robocie powoduje wstrzymanie jego
dziatania.

- Blokade rodzicielskg mozna wtgczy¢/wytgczy¢ w aplikacji
Dreamehome.



Opis produktu

Robot i czujniki

° Lampka pomocnicza LED ——= Przycisk Reset/Wskaznik Wi-Fi

- Wcisnij i przytrzymaj przez
3 sekundy, aby przywrdcic
ustawienia fabryczne

o Kamera Al IR
o Kamera Al HD

Pokrywa

o Mikrofony

Odpowietrznik auto-oprézniania

o Czujnik VersalLift
o Zderzak
o Okno zderzaka

Czujnik krawedzi

o Styki tadowania

o Wlot automatycznego
uzupetniania wody

o Ztgcza

o Dwuliniowe czujniki
laserowe 3D

Uwaga: Czujnik Versalift bedzie obnizany, gdy robot jest w trybie gotowosci, tadowania w stacji bazowej lub w miejscach czyszczenia o niskim przeswicie. W
razie czyszczenia w miejscach o niskim przeswicie nie poruszaj robota, gdyz moze to wptyng¢ na jego pozycjonowanie.



Opis produktu

Robot i czujniki
Czujniki klifu
Czujnik dywanu % %@@ Ei NS o Kotko wielokierunkowe
Zespot przedtuzenia szczotki bocznej 0—7@&

Ostona szczotki © /élh N I o Szczotki gtowne
Stopka dystansowa o %@ iz FH o Stopka dystansowa
Koto gtowne o j/ o Koto gtéwne
o Zaciski ostony szczotki
Zespot przedtuzacza mopa o————— @
o Otwory montazowe uchwytu podktadki mopa

\.@/ o Kotko samonastawne
Pojemnik na kurz Zespot mopa

o Zatrzask pojemnika Miejsce o
na kurz mocowania
podktadki mopa

Odpowietrznik e
auto-oprozniania
Filtro

| Zacisk filtra ~—
Uchwyt podktadki Podktadka
mopa mopa




Opis produktu

Stacja bazowa

Pokrywa

Zbiornik na brudng wode o

Zbiornik na czystg wode o

Pokrywa zbiornika na kurz o———

Tarka o———

Filtr tarki o

Ptytka rozszerzajgca rampe

Zbiornik na brudng wode

Zacisk zbiornika na
wode

Kulka ptywajgca

o Zacisk zbiornika
na wode

o Rura wodna

o Filtr

o Inhibitor kamienia
kottowego

o Ptywak



Opis produktu

Stacja bazowa

Automatyczny o
dozownik
detergentu

Wyloty o
automatycznego
odpowietrzania

——— o Wskaznik stanu

- Ciggty biaty: stacja bazowa
jest podtgczona do zasilania

- Ciggty pomaranczowy: stacja
bazowa ma btad

— - Ciggte niebieskie: Swiatto UV
dziata

o Szczelina
worka na kurz

o Styki tadowania
005 o Obszar sygnalizacji

> Wylot automatycznego
dodawania wody

<] - -

— Szczelina zastrzezona

do podtgczania zestawu
przytgczeniowego do auto-
uzupetniania wody i jej oprézniania

o @ o
@@——c’ | @ Wt.
0 O : Wyt.
W?‘”} — Gniazdo zasilania

Szczelina do magazynowania
kabla zasilajgcego

Uwaga: Zestaw do podtgczania wody stuzgcy do automatycznego

uzupetniania i oprézniania wymaga osobnego zakupu. (Dostepne tylko w
okres$lonych regionach)



Przygotowanie domu

Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty niestabilne, kruche, cenne Przed sprzagtaniem ustaw bariere fizyczng na krawedzi schodéw, aby
lub niebezpieczne, a kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i ostre zapewnic bezproblemowe dziatanie robota.

uporzadkuj, aby unikng¢ zaplatania, porysowania lub uderzenia o robota i

spowodowania strat.

1
Otworz drzwi pomieszczenia do sprzgtania i ustaw meble we wtasciwym Aby uchroni¢ robota przed nierozpoznanymi miejscami wymagajgcymi
miejscu, aby zostawi¢ wiecej przestrzeni. sprzatania, nie stawaj przed nim, przed progiem, korytarzem lub waskimi
Uwaga: miejscami.

- Uruchamiajgc robot po raz pierwszy sledz go wokoét podczas sprzatania, aby na czas usuwac ewentualne przeszkody.

- Lampka pomocnicza LED zapewnia pomocnicze o$wietlenie w zacienionym otoczeniu.

- Nie odkurzaj twardych przedmiotow, jak kamienie, kulki stalowe i czesci zabawek ani twardych przedmiotdéw, jak gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w
przeciwnym razie moze dojs¢ do porysowania podtoza.



Przed uzyciem

1. Ustaw stacje bazowg i podtgcz do gniazdka elektrycznego

Umiesc stacje bazowg w miejscu maksymalnie otwartym, z dobrym
sygnatem Wi-Fi. Zapewnij wystarczajgco duzo miejsca wokot
urzadzenia, jak przedstawiono na ilustracji, a z zacienionego obszaru
usun wszelkie przedmioty. Nastepnie wtdz przewdd zasilajgcy do
stacji bazowej i wetknij wtyczke do gniazdka.

o | @ Wt.
— O : Wyt

i Pewnie wtdz przewdd do gory,

) 4@ az kontrolka sie zaswieci.
B
=) j

L. - 7

~

Uwaga:

- Upewnij sie, czy zaden obiekt nie bedzie blokowac obszaru sygnalizacyjnego.

- Aby zapobiec zamoczeniu podtég drewnianych lub dywandéw, zalecane jest
umieszczanie stacji bazowej na ptytkach ceramicznych lub marmurowych.

2. Zainstaluj ptytke przedtuzajgcg rampy

Filtr tarki

Uwaga: Sprawdz, czy filtr tarki jest poprawnie zainstalowany.



Przed uzyciem

3. Usun zabezpieczenia robota i zainstaluj zespot mopa 4. Podtgcz robot do stacji bazowej

Wcisnij przycisk () na robocie na 3 sekundy, co spowoduje jego
wtgczenie. Umiesc robota w stacji bazowej z zespotem mopa
zwroconym w kierunku tarki. Wowczas ustyszysz instrukcje gtosowg,
gdy robot pomyslnie potgczy sie ze stacjg bazowg. Po petnym
natadowaniu akumulatora robota wskazniki stanu na robocie i
stacji bazowej bedg swieci¢ przez 10 minut, a nastepnie zgasng.

Uwaga: Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego pierwszym
uzyciem. Gdy robot nie moze by¢ wtgczony po wyczerpaniu sie baterii,
recznie potacz go ze stacjg bazowg i nataduj.




Przed uzyciem

5. Dodaj roztwor czyszczacy 6. Dolej wody do zbiornika na czystg wode
(1) Zdejmij pokrywe pojemnika na kurz i wyciggnij automatyczny Wyjmij zbiornik na czystg wode ze stacji bazowej i napetnij go
zbiornik na detergent. czystg wodg. Nastepnie zainstaluj go na powrdt w stacji bazowej.

(2) Otworz gorng pokrywe komory i dodaj roztwor czyszczacy.

(3) Zamknij pokrywe komory, wtéz jg z powrotem do stacji bazowe;j
i ponownie zatdz pojemnik na kurz. Roztwor czyszczgcy bedzie
dodawany automatycznie podczas pracy.

il

L

15 Uwaga: Nie dodawaj gorgcej wody do zbiornika, gdyz moze to spowodowac
jego odksztatcenie.

Uwaga:

- Automatyczny zbiornik na detergent mozna napetnic¢ srodkiem
czyszczgcym. Nie nalezy stosowac zadnego innego $rodka czyszczacego,
niz zalecany przez producenta, gdyz grozi to niewtasciwym dziataniem
urzgdzenia.

- Zainstaluj automatyczny zbiornik na detergent, az sie zablokuje we
wtasciwym miejscu.



tgczenie z aplikacjg Dreamehome

1. Pobieranie aplikacji Dreamehome

Zdejmij obudowe robota i zeskanuj kod QR na robocie lub wyszukaj
,Dreamehome” w sklepie z aplikacjami, aby pobrac i zainstalowac
aplikacje.

Uwaga:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu aplikacyjnym faktyczne
operacje mogg odbiega¢ od instrukgcji w tym podreczniku. Stosuj sie do
instrukcji w oparciu o biezgcg wersje aplikacji.

2. Dodawanie urzgdzenia

Otworz aplikacje Dreamehome, dotknij ,,Zeskanuj kod QR, aby sie
potgczyc¢” i ponownie zeskanuj ten sam kod QR na robocie, aby
dodac urzgdzenie. Stosuj sie do wyswietlanych instrukcji, aby
ukonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

Uwaga: Chcac zresetowac ustawienia sieci Wi-Fi powtdrz krok 2, a nastepnie
postepuj zgodnie z poleceniami, aby dokonczyé nawigzywanie potgczenia
Wi-Fi.

o Wskaznik Wi-Fi
- Miga powoli:
nalezy potgczyc
- Miga szybko:
taczenie
- Wt.: Potgczony




Uzytkowanie

Wtaczanie/wytgczanie

Wcisnij przycisk () na 3 sekundy, co spowoduje wtgczenie robota.
Kontrolka zasilania pozostanie wtgczona. Mozna tez umiescic
robota w stacji bazowej, dopasowujgc styki tadowania robota do
stykéw stacji bazowej, co spowoduje automatyczne wtgczenie
robota rozpoczecie tadowania. Chcgc wytgczyc¢ robota odsun go od
stacji bazowej i wcisnij przycisk () na 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy siec po raz pierwszy stosuj sie do instrukcji w
aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape. Robot rozpocznie mapowanie
bez czyszczenia. Gdy robot powrdci do stacji bazowej, proces
mapowania jest zakonczony, a mapa zostanie automatycznie
zapisana.

Pauza/uspienie

Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby go spauzowac.
Jezeli robot nie pracuje dtuzej niz 10 minut, automatycznie wchodzi
w tryb uspienia. Wszystkie wskazniki w robocie wytgczg sie. Wcisnij
dowolny przycisk w robocie bgdz uzyj aplikacji, aby go obudzi¢.

Uwaga: Jezeli robot jest spauzowany i umieszczony w stacji bazowej, proces
biezacego czyszczenia zakonczy sie.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot automatycznie
powrdci do stacji bazowej w celu tadowania. Po dotadowaniu do
odpowiedniego poziomu, robot wznowi niedokonczone zadania
czyszczenia.

Uwaga: Aby skorzystac z tej funkcji, aktywuj jg w aplikacji.

Tryb Nie przeszkadzac (DND)

Po wtgczeniu trybu Nie Przeszkadzac (DND) robot nie wznowi
sprzgtania. Tryb DND jest domyslnie dezaktywowany w fabryce.
Mozesz uzy¢ aplikacji do aktywacji trybu DND lub zmodyfikowac
okres DND. Domyslnie okres DND wynosi 22:00-8:00.

Uwaga:

- W okresie DND zaplanowane zadania sprzatanie nie bedg wykonywane.
- Robot wznowi sprzgtanie po uptywie okresu DND.

Ponowne uruchamianie robota

Jezeli robot przestaje reagowac lub nie moze sie wytgczy¢, wcisnij
przycisk () na 10 sekund, co spowoduje wymuszone wytgczenie
urzgdzenia. Nastepnie wcisnij przycisk () na 3 sekundy, co
spowoduje wtaczenie robota.



Uzytkowanie

Odkurzanie i mopowanie

Uwaga: Po pierwszym uruchomieniu i zatozeniu mopa robot bedzie
domyslnie pracowat w trybie ,,0dkurzania i mopowania”.

1. Rozpoczecie czyszczenia

Wecisnij przycisk () na robocie lub postuz sie aplikacjg, aby
uruchomic robota ze stacji bazowej. Nastepnie robot zaplanuje
optymalng trase czyszczenia i wykona to zadanie w oparciu o
stworzong mape.

Uwaga:

- Aby zapewnic tatwy powrot robota do stacji bazowej po czyszczeniu,
zaleca sie jego uruchamianie ze stacji bazowej.

- Podktadki mopa bedg czyszczone przed rozpoczeciem mopowania przez
robota, czekaj cierpliwie.

- Podczas pracy nie poruszaj stacjg bazowg, zbiornikiem na czystg wode,
zbiornikiem na brudng wode ani filtrem tarki.

- Funkcje prania mopa gorgcg wodg mozna wigczy¢ w aplikacji w zaktadce
zadan prania podktadki mopa, co dziata we wszystkich trybach. Aby
zapobiec oparzeniu, nie dotykaj wylotu wody, gdy funkcja jest wtaczona.

2. Automatyczne pranie mopa

Podczas sprzgtania robot bedzie automatycznie powracac do stacji
bazowej, aby wyprac¢ scierki mopa w oparciu o czestotliwos¢ jej
uzycia okreslong w aplikacji. Stacja bazowa automatycznie uzupetni
wodg zbiornik robota i ten wznowi sprzatanie.




Uzytkowanie

3. Automatyczne opréznianie pojemnika na kurz oraz
pranie i suszenie naktadki mopa

Po zakoniczeniu przez robota zadania czyszczenia i powrocie do
stacji bazowej celem natadowania akumulatora, stacja bazowa
automatycznie oprézni pojemnik na kurz, a nastepnie wypierze i
wysuszy podktadki mopa.

Uwaga:

- Jezeli funkcja auto-oprézniania jest wytgczona w aplikacji, stacja bazowa
nie bedzie automatycznie opréznia¢ pojemnika na kurz.

- Stacja bazowa bedzie oprézniac¢ pojemnik na kurz zgodnie z ustawieniami
w aplikacji.

4. Wyczysc zbiornik na brudng wode

Po wykonaniu zadania przez robota umyj zbiornik na brudng wode,
co zapobiegnie powstawaniu nieprzyjemnego zapachu.

Mopowanie po odkurzaniu

Aktywuj funkcje mopowania po odkurzaniu, a robot automatycznie
zdejmie zespot mopa w stacji bazowej, aby odkurzac¢ podtoge.

Po zakonczeniu odkurzania robot powrdci do stacji bazowej,

aby zainstalowac zespot mopa, a stacja bazowa automatycznie
oprozni pojemnik na kurz. Nastepnie robot rozpocznie mopowanie
podniodstszy szczotke gtéwng i szczotke boczng.

Tylko odkurzanie

Aktywuj funkcje odkurzania w aplikacji, a robot automatycznie
zdejmie zesp6t mopa w stacji bazowej i rozpocznie odkurzanie.

Tylko mopowanie

Aktywuj funkcje mopowania w aplikacji wybierz, a robot
automatycznie sprawdzi, czy zespot mopa jest zainstalowany w
stacji bazowej. Jesli nie, robot zamontuje zesp6t mopa i rozpocznie
mopowanie po podniesieniu szczotki gtdwnej i szczotki bocznej.



Rutynowa konserwacja

Aby utrzymac robot w dobrym stanie, zaleca sie sprawdzanie uzytkowania akcesoriow w aplikacji lub nastepujgcej tabeli w kwestii planowej

konserwacji.

Czes¢

Czestotliwos¢ konserwacji

Okres wymiany

Czesc¢

Czestotliwosc¢ konserwacgji

Okres wymiany

Zbiornik wody zuzytej

Po kazdym uzyciu

Zbiornik na czystg wode

Szczotki gtéwne

Filtr pojemnika na kurz

Szczotka boczna

Uchwyty podktadki mopa

Raz na 2 tygodnie

Co 6 do 12 miesiecy

Co 3 do 6 miesiecy

Czujnik dywanu

Czujniki klifu

Okno zderzaka

Zderzak

Wlot automatycznego
uzupetniania wody
robota

Filtr tarki

Co 1 do 2 miesiecy

Obszar sygnalizacyjny
stacji bazowej

Styki tadowania

Wyloty automatycznego
odpowietrzania

Kotko wielokierunkowe

Kotko samonastawne

Czujnik krawedzi

Czujnik VersalLift

Dwuliniowe czujniki
laserowe 3D

Raz na miesigc

Dno robota

Raz na miesigc

Pojemnik na kurz

Kotka gtowne

Stopki dystansowe

Czys¢ w miare potrzeby

Worek na kurz

Podktadki mopa

Inhibitor kamienia
kottowego

Co 2 do 4 miesiecy

Co 1 do 3 miesiecy

Co 18 do 36
miesiecy

Uwaga: Czestotliwos¢ konserwacji i wymiany zalezy od rzeczywistych
warunkow uzytkowania. W razie wystgpienia wyjatku ze wzgledu na
szczegolne okolicznosci, zaleca sie dokonac niezwtocznego przegladu lub

wymiany czesci.




Rutynowa konserwacja

Filtr tarki

1. Po zakonczeniu prania podktadki mopa wyjmij robota i usun filtr
tarki.

3. Odeslij robota do stacji bazowej uzywajgc aplikacji lub naciskajac
przycisk (¥, albo tez zréb to recznie.

2. Wyptucz filtr tarki czystg wodg, wytrzyj go do sucha, a nastepnie
zamontuj go ponownie w tarce.




Rutynowa konserwacja

1. Zdejmij pokrywe zbiornika na kurz i wyrzu¢ worek. 3. Zainstaluj nowy worek na kurz.

Uwaga: Pociggniecie do gory za uchwyt uszczelni worek na kurz, aby
zapobiec przypadkowemu wypadaniu jego i $mieci.

2. Kurz i smieci z filtra usuwaj suchg Sciereczkg.




Rutynowa konserwacja

Zbiornik na brudng wode 2. Czystg WOdfl wyptucz zbiornik na brudng WOdQ., a .narzed2|em
do czyszczenia wchodzgcym w sktad wyposazenia wyczys¢

1. Wyjmij zbiornik na zuzytg wode, otwdrz pokrywe i wylej wewnetrzne $cianki zbiornika na brudng wode.
zawartosc.

Uwaga: Ptywajaca kula w zbiorniku uzytej wody jest czescig ruchomga. Nie
wywieraj nadmiernej sity czyszczgc jg, aby unikng¢ uszkodzenia jej.




Rutynowa konserwacja

Szczotki gtéwne

1. Zdejmij ostone szczotek po wcisnieciu zatrzaskéw ostony do 3. Wsun uchwyt szczotki gtdwnej w szczeliny pod katem w dot w
srodka, a nastepnie wyjmij szczotki z robota. taki sposob, by nadrukowane strzatki skierowane byty ku gorze.

2. Wyjmij szczotki w sposdb przestawiony na ilustracji. Narzedziem 4. Wyréwnaj przedni koniec ostony szczotki ze szczeling, wsun jg
do czyszczenia wchodzgcym w sktad wyposazenia usun wtosy pod katem w dot, a nastepnie wcisnij na miejsce.

wplgtane w szczotke. Po wyczyszczeniu nalezy mocno wcisngc

szczotki do gtdwnego uchwytu szczotek, az do momentu

zatrzasniecia.

Klikniecie

Uwaga: Podczas wyjmowania szczotek gtéwnych nalezy zachowac
ostroznos¢, aby unikng¢ obrazen ciata.



Rutynowa konserwacja

Uchwyty podktadki mopa

Srubokretem odkre¢ szczotke boczng, usun z niej wtosy, a nastepnie Wyjmij i wyczys¢ uchwyty podktadki mopa.

przykrec z powrotem.

Uwaga:
- Matym Srubokretem oddziel 0$ od opony koétka wielokierunkowego. Nie

wywieraj nadmiernej sity.
- Wyptucz kotko wielokierunkowe pod biezgcg wodg i zatdz z powrotem po

catkowitym wysuszeniu.



Rutynowa konserwacja

Pojemnik na kurz i filtr

1. Zdejmij pokrywe robota, wcisnij zatrzask pojemnika na kurz, po
czym wyjmij pojemnik.

3. Delikatnie stukaj w kosz filtra, aby usung¢ brud.

% a0
o0
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Uwaga: Nie probuj czyscic filtra szczotkg, palcem ani ostrymi przedmiotami,
gdyz grozi to jego uszkodzeniem.

4. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je catkowicie przed
ponownym zainstalowaniem.

Uwaga:
- Pojemnik na kurz i filtr ptucz wytgcznie czystg wodg. Nie uzywaj detergentu.
- Pojemnik na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym wyschnieciu.



Rutynowa konserwacja

Czujniki robota Styki tadowania i pole sygnalizacyjne

Czujniki robota przetrzyj miekkg i suchg sciereczka, jak Styki tadowania i pole sygnalizacyjne czys¢ miekka, suchg
przedstawiono na rysunku ponizej: Sciereczka.

o Okno zderzaka

o Dwuliniowe czujniki
laserowe 3D

o Czujnik krawedzi
o Zderzak

\ %
A

—o Czujnik dywanu

Uwaga: Mokra Scierka moze uszkodzi¢ czute elementy robota i stacji
bazowej. Do czyszczenia uzywaj suchej sciereczki.



Rutynowa konserwacja

Wyloty automatycznego odpowietrzania Podktadki mopa

Wyloty automatycznego odpowietrzania robota i stacji bazowej Wyjmij podktadki mopa z uchwytéw, po czym je wymien.
czys¢ miekkg, suchg sciereczkg.

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego o wysokich
parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by akumulator byt dobrze
natadowany do codziennego uzytku, aby zachowac jego
parametry uzytkowe na optymalnym poziomie. Jezeli robot nie jest
uzywany przez dtuzszy czas, wytgcz go i ztdz. Aby unikng¢ szkod
wskutek nadmiernego roztadowania, robot nalezy dotadowywac
przynajmniej raz na trzy miesigce.



Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Robot nie wtacza sie.

Akumulator jest roztadowany. Dotaduj robot w stacji bazowej i sprébuj ponownie.
Temperatura baterii jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Zaleca sie prace urzadzenia w zakresie temperatur od 32°F (0°C) do
104°F (40°C).

Robot nie taduje sie.

Stacja bazowa nie jest podtgczona do zasilania, upewnij sie, czy oba konce kabla zasilania sg prawidtowo wetkniete.
Staby kontakt miedzy stykami tadowania w stacji bazowej i robocie, oczys¢ styki tadowania.
Sprawdz, czy na ztgczu robota nie ma jakiegos$ ciata obcego, usun je w takim przypadku.

Robot nie taczy sie z
Wi-Fi.

Nieprawidtowe hasto sieci Wi-Fi. Sprawdz, czy hasto uzywane do tgczenia sie z siecig Wi-Fi, jest prawidtowe.

Robot nie obstuguje potgczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sie, czy robot jest potgczony z siecig Wi-Fi 2,4 GHz.

Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sie, czy robot jest w obszarze o dobrym zasiegu Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Wyjdz z aplikacji i wejdz ponownie, nastepnie sprobuj jeszcze raz
zgodnie z instrukcja.

Robot nie moze znalez¢
i powracic do stagji
bazowej.

Stacja bazowa zostata odtgczona od zasilania lub poruszona, gdy robot znajdowat sie poza stacjg. Potgcz stacje bazowg
z zasilaniem lub umies¢ robot na stacji celem tadowania.

Za duzo jest przeszkod wokot stacji bazowej. Ustaw stacje bazowg w terenie bardziej otwartym.

Poruszenie robotem moze spowodowac ponowne jego pozycjonowanie, a to spowoduje ponowne tworzenie mapy, jezeli
ponowne pozycjonowanie zawiedzie. Jezeli robot jest zbyt daleko od stacji bazowej, moze nie by¢ w stanie powrdcic¢
samodzielnie, w ktérym to przypadku konieczne jest jego reczne umieszczenie w stacji bazowej.

Wytrzyj pole sygnalizacji w stacji bazowej, aby usung¢ kurz i $mieci.




Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Robot utyka przed stacjg
bazowg i nie moze
powrdcic¢ do niej.

Sprawdz, czy po obu stronach stacji bazowej lub przed nig jest wystarczajgco duzo miejsca, aby zapobiec zablokowaniu
robota.

Droga powrotna do stacji bazowej jest zablokowana, np. drzwi sg zamkniete.

Robot moze élizgac sie, jezeli podtoga przed stacjg bazowg jest nadmiernie mokra. W takim przypadku usuf nadmiar
wody przed podjeciem ponownej préby.

Zaleca sie przesuniecie stacji bazowej w innej miejsce i sprobowanie ponownie.

Upewnij sie, czy ptytka przedtuzajgca rampy jest prawidtowo zamontowane.

Robot nie wytacza sie.

Robot nie moze by¢ wytaczony podczas tadowania. Celem wytgczenia robota zaleca sie odsuniecie robota od stacji
bazowej, a nastepnie wcisniecie przycisku (/) na 3 sekundy.

Jezeli robota nie daje sie wytaczy¢ wykonujac czynno$c¢ 1, wcisnij przycisk (/) na 10 sekund, co spowoduje wymuszenie
wytgczenia urzgdzenia. Jezeli problem sie utrzymuje, skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedaznej.

Niska predkos¢
tadowania.

Petne natadowanie roztadowanego akumulatora robota trwa 4,5 godziny.

Jezeli pracujesz robotem w temperaturach poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej, predkos¢ tadowania
automatycznie zmniejsza sie, aby wydtuzy¢ trwatos¢ akumulatora.

Styki tadowania w robocie i stacji bazowej mogg by¢ zabrudzone, wytrzyj je suchg $ciereczka.

Hatas zwieksza sie, gdy
robot pracuje.

Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli tak, oczys¢ go lub wymien.

Twardy przedmiot mogt zosta¢ uchwycony przez szczotki gtdwne lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usun wszelkie twarde
przedmioty.

Szczotki gtdwne lub boczna moze by¢ splatana. Sprawdz i usun wszelkie obce ciata.

Tryb ssania przetgcz na Standard lub Spokojny.

Robot porusza sie nie
trzymajgc sie ustalonej
trasy.

Przedmioty takie, jak kable zasilania i pantofle nalezy zorganizowac przed uzyciem robota.

Praca na mokrych, Sliskich powierzchniach powoduje poslizg gtéwnego kdétka. Zaleca sie wysuszenie mokrych miejsc
przed uzyciem robota.

Wytrzyj okno zderzaka i czujnik lasera dwuliniowego 3D w robocie czystg, miekka i $ciereczka, aby utrzymac go w czystosci
i wolnym od przeszkod.




Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Robot pomija
pomieszczenia, ktore
majg byc¢ czyszczone.

Upewnij sie, czy drzwi sprzagtanych pomieszczen sg otwarte.
Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze by¢ mokre lub Sliskie, powodujg poslizg robota i nienormalng prace.
Wysusz podtoge przed uzyciem robota.

Robot nie wznawia
sprzatania po tadowaniu.

Upewnij sie, czy robot nie jest ustawiony w tryb ,Nie przeszkadza¢” (DND), co uniemozliwia wznowienie sprzgtania.
Robot nie wznawia czyszczenia po recznym umieszczeniu w stacji bazowej lub wystaniu go do stacji bazowej z uzyciem
aplikacji lub nacisnieciem przycisku (.

Stacja nie moze
automatycznie oproznic¢
pojemnika na kurz.

Sprawdz, czy worek na kurz w pojemniku nie jest zapetniony.
Jezeli worek na kurz nie jest petny, sprawdz, czy nie ma jakiej$ przeszkody na automatycznych odpowietrznikach robota,
stacji bazowej lub pojemnika na kurz. W takim przypadku wyczys$¢ na czas zablokowang czesc.

Poziom wody na tarce nie
jest prawidtowy.

Sprawdz, czy uszczelka w zbiorniku uzywanej wody nie jest poluzowana lub niewtasciwie zatozona, recznie skoryguj w
razie potrzeby. Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem serwisu posprzedazowego.

tagodnie wcisnij w dét zbiornik uzywanej wody, aby mie¢ pewnos¢, ze jest prawidtowo zatozony.

Wyjmij filtr tarki i sprawdz, czy odptyw brudnej wody nie jest zatkany; jesli tak jest, udroznij go.

Sprawdz roztwér do czyszczenia. Nie dodawaj innej cieczy niz oficjalnie zaaprobowany roztwor czyszczacy.

Uchwyt podktadki
mopa jest nienormalnie
podniesiony.

Wyjmij uchwyt podktadki mopa i sprawdz, czy nie utknety w nim jakies ciata obce, po czym uruchom robota ponownie.
Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem serwisu posprzedazowego.

Pod zbiornikiem na czystg
wode lub wokét uszczelki
jest woda.

Przy wyjmowaniu zbiornika na czystg wode, w rurze pod zbiornikiem lub wokét uszczelki moze pozostawac nieco wody. To
jest normalne zjawisko. Wytrzyj suchg sciereczkg.

W kwestii dalszej pomocy kontaktuj sie z nami przez https://global.dreametech.com




Dane techniczne

Stacja bazowa

Model

RLX85CE RLX85CE-1

RLX85CE-3

RLX85CE-4 RLX85CE-5

RLX85CE-6

Czas tadowania

Okoto 4,5 godziny

Napiecie znamionowe

14,4V =

Moc znamionowa

75W

Czestotliwos¢ pracy

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc

wyjsciowa

< 20dBm

W normalnych warunkach eksploatacji ten sprzet powinien by¢
utrzymywany w odstepie przynajmniej 20cm miedzy anteng i ciatem

uzytkownika.

Model

RCXEO0105 RCXE0108

RCXEO109

Znamionowy prad zasilania

220-240 V~ 50-60 Hz

tadowania i suszenia)

Znamionowa moc wyjsciowa [20V=2A
Moc znamionowa (podczas

o 700 W
oprozniania z kurzu)
Moc znamionowa (podczas

) 1160 W
mycia gorgcg wodg)
Moc znamionowa (podczas

87 W

Uwaga:

- Moc znamionowa (podczas czyszczenia gorgcg
wodg) jest wyznaczana przez wartos¢ mocy w okresie
reprezentatywnym (temperatura wody 25°C).

- Moc znamionowg (podczas tadowania i suszenia)
determinuje wartos¢ mocy podczas catego okresu

tadowania.




Wyjecie i likwidacja akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje, ktére sg niebezpieczne dla srodowiska. Demontazu akumulatora moze dokonac
wytgcznie wykwalifikowany serwisant, a sam akumulator nalezy przekaza¢ do odpowiedniego punktu zajmujgcego sie recyklingiem.

- akumulator przed ztomowaniem nalezy wyjg¢ z urzgdzenia;
- podczas wyjmowania akumulatora urzgdzenie musi by¢ odtgczone od zasilania sieciowego;

- akumulator nalezy utylizowac w sposoéb bezpieczny.

OSTROZNIE:

Przed wyjeciem akumulatora odtgcz zasilanie i roztaduj akumulator, ile sie da.

Niepotrzebne akumulatory nalezy poddac utylizacji w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.
Akumulatora nie narazaj na dziatanie wysokiej temperatury, gdyz grozi to jego wybuchem.

W niewtasciwych warunkach uzytkowania z akumulatora moze wydobywac sie elektrolit. W przypadku dostania sie elektrolitu do oczu lub na
skore skazone miejsce nalezy przeptukac duzg iloscig wody, po czym zasiegngc porady lekarskiej.

Instruktaz usuwania:
1. Odwraoc robot, za pomocg odpowiedniego narzedzia odkrec sruby z tytu robota i zdejmij pokrywe.

2. Odtgcz zaciski miedzy akumulatorem i ptytkg drukowang, aby wyjgc¢ ten pierwszy.



UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. niniejszym o$wiadcza, ze typ urzgdzenia
radiowego [Robot sprzatajgcy Dreame X50 Ultra Complete RLX85CE, RLX85CE-1,
RLX85CE-3, RLX85CE-4, RLX85CE-5, RLX85CE-6] jest zgodny z dyrektywag
2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujagcym
adresem internetowym: https:/files.innpro.pl/dreame

Adres producenta: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center,
No.6975 Yazhou Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone,
Tianjin, Chiny

Czestotliwos$¢ radiowa: 2400-2483.5 MHz
Maksymalna moc czestotliwosci radiowej: <20 dBm

EU REP:

DREAME TECHNOLOGY SPOtKA Z OGRANICZONA ODPOWIEDZIALNOSCIA
Koszykowa 61 00-667 Warszawa

dreamesupport@dreame.tech

Importer:

INNPRO Robert Btedowski sp. z 0.0.
ul. Rudzka 65¢

44-200 Rybnik, Polska

tel. +48 533 234 303

hurt@innpro.pl

www.innpro.pl
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Ochrona srodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii
Europejskiej, nie moze by¢ umieszczany tgcznie z innymi odpadami
komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiorce i recyklingowi w
wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla $Srodowiska
naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania zuzytego sprzetu
zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ochrony srodowiska
dotyczgcymi usuwania odpadéw. Szczegoétowe informacje na ten temat
mozna uzyskac w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie,
w ktorym produkt zostat zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii
Europejskiej (UE), dotyczgcych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem
uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong srodowiska, okreslajacych
zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukgcji obstugi,
stworzonej przez producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czysci¢) we wtasnym zakresie
lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w zakresie
uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych akcjach
konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukgji obstugi,
nalezy regularnie, minimum raz na tydzien ocenia¢ odmiennos¢ stanu
fizycznego produktu od fizycznie nowego produktu. W przypadku wykrycia
lub stwierdzenia jakiejkolwiek odmiennosci nalezy pilnie podjg¢ kroki
konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji
(czyszczenia) i reakcji w chwili wykrycia stanu odmiennosci moze
doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi
odpowiedzialnosci za uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

Szczegoétowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora /producenta
dostepne na stronie internetowej https://serwis.innpro.pl/gwarancja

Akumulator LI-ION

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktéry z
uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu

i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy

W rzeczywistosci moze sie rézni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac¢ do poziomu ponizej 3,18V lub
15% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np. 2,5V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowa¢ do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce
poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu
suchym, z dala od stonica i ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktéry
z uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy
w rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,5V lub
5% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce
poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu
suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.



Stowo ,dreame” jest skrotem od Dreame Technology Co., Ltd. i jej spotek zaleznych w Chinach. Jest to transliteracja chinskiej nazwy firmy ,JB 5", ktora oznacza dgzenie do
doskonatosci w kazdym przedsiewzigciu i odzwierciedla wizje firmy polegajaca na ciggtym dazeniu, eksploracji i poszukiwaniu technologii.
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