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1. Opis

Wykrywacz K18 jest ukierunkowany na wspieranie wykrywania
lokalizatorow GPS/GSM. Dzieki nowym rozwigzaniom, bardzo sprawnie
wykrywa impulsowe transmisje cyfrowe, w tym CDMA i WCDMA, gdzie
wykorzystywany jest tzw. hopping czestotliwosci i transmisje z rozproszeniem
widma.

Urzadzenie wykrywa oczywiscie wszelkie state transmisje radiowe,
analogowe i cyfrowe. Dzieki mozliwosci doktadnej kalibracji i zbalansowania
urzadzenia, jest ono rowniez skuteczne we wsparciu lokalizacji urzagdzen
inwigilacyjnych wykorzystujgcych w swym dziataniu transmisje radiowe.

Dzieki funkcji detekcji statych pol magnetycznych, M8000 jest bardzo
pomocny w lokalizacji urzadzen inwigilacyjnych (nawet nieaktywnych)
mocowanych za pomocg magnesow. Magnesy neodymowe w zaleznosci od
rozmiaru, wykrywane s3 z odlegtosci 50 — 150mm.

Zintegrowany detektor uktadow optycznych kamer, pomaga w ich
lokalizacji nawet wtedy, gdy sg wytgczone. Dotyczy to zaréwno kamer
przewodowych, jak i bezprzewodowych.

1.1. Wykrywacz K18
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Antena RF 1 MHz — 8 GHz

Detektor statego pola magnetycznego
Oswietlenie

Przetacznik ON/OFF — regulacja czutosci
Wskaznik zasilania

Wybér trybu parcay RF/MAG, przetgcznik alarmu sygnat
akustyczny/wibracje

7. Wiacznik i wybdr pracy detektora optyki kamer
8. Gniazdo tadowania

9. Wskaznik tadowania

10. Wskaznik natezenia sygnatu

11. Wizjer detektora optyki kamer

12.Gniazdo czujnika pola magnetycznego

13. Oswietlacz detektora optyki kamer
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2. Instrukcja obstugi

2.1. Wykrywanie transmisji radiowych i lokalizacja nadajnikow

Obracajgc w prawo gatke (4), wtgczy¢ urzadzenie. Zaswieci sie LED wskaznika
zasilania (5) i czerwony LED obok przycisku (6) oznaczajacy tryb pracy RF.
Obracajac gatka (4) regulacji czutosci, doprowadzi¢ do zaswiecenia sie max.
trzech LED wskaznika natezenia sygnatu (10).

Przemieszczajac sie po sprawdzanej lokalizacji, obserwowac wskazania (10).
Gdy zaczng one narastac i pojawi sie sygnat dzwiekowy, zmniejszy¢ czutos¢
poprzez obrét gatki (4) w lewo. Gdy nie ma juz mozliwosci dalszego zmniejszania
czutosci, a Swiecg sie czerwone LED-y wskaznika (10) i stychac sygnat dzwiekowy,
oznacza to, ze jesteSmy bardzo blisko zrodta emisji radiowej. Nalezy wowczas
przejs¢ do kontroli fizycznej w celu odnalezienia nadajgcego urzadzenia.

Uwaga.

Rodzaj sygnalizacji alarmu dzwiek/wibracje, mozna przetgczaé naciskajgc
krétko przycisk (6).

2.2.  Wykrywanie statych pdl magnetycznych.

Wiele urzadzen inwigilujgcych, zwtaszcza lokalizatorow GPS/GSM,
mocowanych jest w pojazdach przy pomocy silnych magneséw neodymowych.
Réwniez wiele z typdw lokalizatordw, posiada tryb pracy gtebokiego uspienia
podczas postoju. Nic wéwczas nie emitujg, a niektdre nie dajg sie nawet wybudzi¢
przez zastosowanie aktywnego jammera GSM.

W celu utatwienia lokalizacji takich urzadzen, wykrywacz wyposazono w
czujnik statych pol magnetycznych pozwalajgcy wykry¢é magnesy mocujgce
urzadzenie inwigilujgce. Wskazanie obecnosci pola magnetycznego w miejscu,
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gdzie nie powinno by¢ zadnych magneséw, Swiadczy jednoznacznie o
zainstalowaniu tam jakiego$ urzadzenia z mocowaniem magnetycznym.

Przed uruchomieniem wykrywania statych pdl magnetycznych nalezy do
gniazda (12) przykreci¢ wtyk czujnika (2). Wigczy¢ wykrywacz, obracajgc gatke
(4) w prawo.

W celu uruchomienia trybu ,wykrywania magnesow” nalezy przycisngc
przetacznik trybu pracy (6) i przytrzymac¢ do momentu gdy zgasnie czerwony LED
trybu RF i zapali sie niebieski LED przy przycisku (7). Gatke czutosci (4) przekreci¢
w prawe, skrajne potozenie.

Przesuwac koncéwke czujnika w odlegtosci ok. 2-3 cm od sprawdzanych
powierzchni. Nie pomijac réznych ,zakamarkow” (zwtaszcza w pojazdach).
Pojawienie sie dzwieku ostrzegawczego lub wibracji (w zaleznosci od wyboru
trybu alarmu) oraz zaswiecenie LED-a (3) na koncu czujnika (2), $wiadczy o
obecnosci magnesu w poblizu koncdwki czujnika wykrywacza.

Krotkie naciskanie przycisku (6) skutkuje zmianami sposobu alarmowania
(dzwiek/wibracje).

Dtugie nacisniecie przycisku (6) spowoduje przetgczenie w tryb RF. Zgasnie
niebieski LED obok przycisku (7) i zapali czerwony przy przycisku (6).

2.3. Wykrywanie kamer

Wykrywacz posiada zintegrowany, prosty, ale skuteczny wykrywacz optyki
kamer. Pozwala on na wykrycie kamer przez ujawnienie ich optyki.

Wykrywanie polega na wigczeniu wykrywacza kamer poprzez naci$niecie
przefacznika (7), skierowanie $wiatta na kontrolowang powierzchnie (przedmiot) i
obserwowanie przez wizjer przytozony do oka kontrolowanej powierzchni.

Pojawienie sie btyskdow synchronicznych z btyskami oSwietlacza w miejscach,
gdzie nie wida¢ powierzchni odbijajgcych Swiatto, moze $wiadczyc o istnieniu w
tych lokalizacjach obiektywow kamer.

Obstuga wykrywacza kamer polega na wtaczeniu go przyciskiem (7). Kolejne,
krotkie, przyci$niecia, zmieniajg czestotliwo$¢ migania oswietlacza. Swiecenie
ciggte — miganie powolne — miganie szybkie — wytgczenie. Dtuzsze przycisniecie
wytgcza wykrywacz.

Funkcje wykrywania optyki mozna aktywowaé w kazdym trybie pracy
wykrywacza (RF lub MAG).



3. Parametry techniczne

Zakres czestotliwosci 1 — 8000 MHz
Zakres dynamiki wykrywanych sygnatéw | >76dB
CzutoS¢ w zakresie wykrywanych <30uVv
sygnatéw

Obszar wykrywania sygnatéw

- zakres 2,4 GHz 10m?

- zakres 1,5 GHz 15m?

- systemy mobilne 2G, 3G, 4G 15m?
Detektor statych pél magnetycznych Tak

Detektor optyki kamer Tak

Zasilanie

Akumulator 3,7V 1000mAh 4 -5 godzin
pracy




