Instrukcja obstugi przemiennika

serii SXD1000

Dziekujemy za wybdr przemiennika czestotliwosci serii SXD1000 o stopniu ochrony
IP20. Zawarte w niniejszej instrukcji schematy i opisy moga nieznacznie rézni¢ sie w
zaleznosci od wersji urzadzenia.
Instrukcja obstugi powinna by¢ przekazana uzytkownikowi wraz z urzgdzeniem i
zachowana jako pomoc w obstudze urzadzenia. W przypadku wystgpienia usterki
zalecamy kontakt z serwisem. Urzadzenie musi by¢ montowane i uruchamiane przez
odpowiednio przeszkolony personel z uprawnieniami.

1. Tabliczka znamionowa (wzér)

MODEL: SXD1000-0R7G-2

OUTPUT: 3PH 230V 4,5A 120% 60S
INPUT: 1PH 230V 50Hz/60Hz
FREQ RANGE 1-300Hz, 0,75kW
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2. Dane techniczne

SXD1000- 0R7G -2

7. Zaciski silnopragdowe

Oznaczenie Zacisk Opis
L1. N Zasilanie jednofazowe 1x 230V, +/- 10%
U, V. W Napigcie wyjsciowe 3 x230V,
@ Uziemienie Uziemienie

"|'_ Napiecie zasilania
2-1*230V

Moc przemiennika: OR7 oznacza 0,75 kW
SXD1000 seria

] | hlf‘:f | Prad ejsciowy Prad ,;'\ iowy Moc sTLr‘\'iJka
Zasilanie jednofazowe: 200~ 240VAC, 50/60Hz
SXD1000-0R2G1-2 0,2 2.3 1.6 0.2
SXD1000-0R4G1-2 0,4 3.2 2.1 0.4
SXD1000-0R7G1-2 0,75 4.0 3.7 0.75
SXD1000-1R1G1-2 1,1 8.3 5.5 1.1
3. Specyfikacja produktu
- Sterowanie skalarne lub wektorowe
- Zakres czestotliwosci 0-300Hz
- Zabudowany potencjometr
- Zabudowany regulator PID
- Funkcja Multi Speed do 7 predkosci
- 1 wyjscie typu Open collector
- Zasilacz 5V i 24V
- Wejscie analogowe 0-5V - wSmm
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5. Podtaczenie
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8. Zaciski sterujace

Kategoria Symbol Opis Specyfikacja
+24V +24V zasilacz Maximum100mA
Zasilacze +5V +5V zasilacz Maximum 20mA
oM Masa odniesiona do wej.
cyfr. oraz + 5V and + 24V masa
. Wejscie analogowe zakres wejscia
Wej. analogowe Al odniesione do masy 0-5V,
X1
Wejscie Wejscia cyfrowe odniesione Opisane w kodzie
cyfrowe X2 do masy COM F3.00 - F3.03
X3
X4
. Wyjscia cyfrowe odniesione Opisane w kodzie
Wyjscie Y1 do masy COM F3.21-F3.25
cyfrowe max. obciazenie
50mA
A+ Rs485 + i i
Komunikacja Redos s gglsane paragrafie
A-

Widok listwy zaciskowej sterujacej

|+5V|COM| Al | A+ | A- | X1 | X2 | X3 | X4 |COM|+24V|

Widok listwy zaciskowej zasilajacej

|L1|L2|G|U|V|W|

Opis funkcji wskazniakéw diodowych

Oznaczenia Opis
FWD Praca do przodu (START do przodu)
Status
pracy REV Praca do tytu (START do tytu)
ALM Alarm, zwykle oznazajacy btad falownika
Hz Czestotliwos¢
Oznaczenie A Prad
jednostek
\ Napigcie
Wyswietlacz Wyswietlacz cztero pozycyjny
Potencjometr Potencjometr do regulacji czestotliwosci

Opis klawiszy funkcyjnych

Oznaczenia Opis
PRG Przycisk programowania
FUNC Klawisz funkcyjny
ENTER Potwierdzenie
) Podglad wielkosci: czestotliwos¢ zadana, rzeczywista, prad, napiecie itp
A Przesuniecie parametru lub zmiana w gére
v Przesuniecie parametru lub zmiana w dét
RUN Przycisk START
STOP Przycisk STOP, kasowanie btedu

6. Opis falownika
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9. Parametry

Symbole w menu sa opisane w nastepujacy sposéb

X : Wskazuje parametr, ktéry mozna modyfikowaé¢ w dowolnym stanie;
O Wskazuje parametr, ktérego nie mozna modyfikowac w stanie pracy
® : Wskazuje, ze parametr zostat faktycznie wykryty i nie mozna go modyfikowa¢;
<& Wskazuje, ze parametr to ,Parametr producenta” i moze by¢ tylko
zmodyfikowane przez producenta. Modyfikacja jest zabroniona przez uzytkownika.
Paramet N Zawartos¢ Zakre parametlzmi
'arametr lazwa wartosé akres fabryczné [Zmiana
F 0 - Grupa podstawowych parametréw
0: vector control
1: Reserved
F0.00 Tryb sterowania 2: V/F Control Note: 0~2 2 X
silnikiem Nie mozna zainicjowac tego parametru
zmodyfikuj go recznie
Zad . " 0: Panel operatorski
adawanie sygnaiu | 1: Zaciski wejsciowe
F0.01 START 2: Komunikacja RS485 0~2 0 O
0: Przyciski A, ¥ na panelu
1: Motopotencjometr :
zaciski UP/DOWN programowane
np. F3.02 na 6, F3.03 na 7
o s 2: Al1 we. analog. (0 ~ 5V)
fowne zrodto 5
F0.02 A 3: Zastrzezony 0~9 4
zad. czestotliwosci X | Potencjometr na panelu o
5: Zastrzezony
6: Multi-speed
7: Zastrzezony
8:PID
9: Komunikacja RS485
Zaprogramowana e 0.00 ~ gorne
F0.03 czgswguiwogc' Wartos¢ pozatkowa ogr. czestotliwosci 50.00 (@]
. . 0: w tym samym kierynku
F0.04 Kierunek jazdy 1: w przeciwnym kierunku 0~1 0 X
MAX {50.00,
F0.05 Max. czestot. Czestotliwo$¢ maksymalna F0.06] } 50 X
~ 300.00
. . . dolny zakres
Gbrne ograniczenie Czestotliwos¢ pracy nie bedzie "F0.07"~
F0.06 czestotliwosci wieksza od tej czestot. go(r)ng zakres 50.00 X
"F0.05"
i as . . 0.00 ~ g6
F0.07 Dolne qgrapi;zenie Cze.sl.otllwosc Eracy nie bedzie Za(:(ores gg;)ét 0.00 x
czestotliwosci mniejsza od tej czestot. “F0.06"
2.0~16.0KHz
0.05 ~4.0KW
W sytuacjach wymagajacych cichej 6.0KHz
S pracy nalezy czestotliwo$¢ nosng
F0.08 ﬁzgf‘totllwosc Zwigkszyé ale skutkuje to " 5.5~11.0kW f;llaeuzne od | O
osna ostabieniem” falownika. 4.5KHz
15.0 ~30.0KW
3.0KHz
X . 0.1~6000.0S
F0.09 Czas przyspieszania 0.05 ~4.0KW zt;;l)euine od [
7.58
Czas liczony jest od czestot. 0 do max 5.5~11.0KW
S 15.05 zalezne od
FO.10 Czas hamowania 15.0 ~ 30.0KW typu O
30.0S
Czestotliwos¢ 0: Czestotliwos¢ pracy
FO.11 B‘;%%Wma dia 1: Zadana czestotliwos¢ 0~1 1 X
F 1 - Grupa parametrow silnika
F1.00 | Moc zn.silnika 0.05~99.99KW | Fneod | X
F1.01 Napiecie zn. silnika 0~999V iya;zne od X
F1.02 Prad znamionowy Ustawianie parametrow silnika 0.1~600.00A f;l';”‘e od e
F1.03 | Czestot. zn. silnika O czest. 50.00 X
F1.04 predkos¢ zn. silnika 0~60000RFM %;L?ne od <
Rezystancja 3 ilni I d
F1.05 catand Zalezne od silnika 0.001 ~20.000Q {yapeuzne o %
rad silnika na bie d silnik bi I d
£1.06 ?a?ow;/ml iegu ;};?Oi;m ana biegu 01 ~ pr.zn. f;peuzneo ™
F 2 - Grupa pomochniczych parametréw pracy
Ustawienie czestot. Zadawanie czestotliwosci roboczej 0.00 ~ gérne
F200 | pracy mpuisowe] (uwaga: funkdja zaawansowana) ograniczenie 1000 o
iani 0.1~6000.0S
Ustawianie czasu 5
F2.01 przyspieszania Zad. czasu przyspieszenia impulsowego | 0.05~4.0KW ia'ez"e od @]
7.5 ypu
5.5~11.0KW
iani 15.08 ,
F2.02 Eas;a‘;v‘::anr:tieaczasu Zad. czasu hamowania impulsowego 15.0 ~ 30.0KW fyaéef"e d
30.0S
F2.03 Hamowanie 0: Po rampie 1: Wybiegiem 0~1 0 X
Poczatkowa czest. —— 0.00 ~ g6
N o . gorne
F2.04 ‘;vggcezmerzfa@;mbc ogr. czestotliwosci 0.00 O
F2.05 Czas ham. dla stop f : 0.0 ~6000.0s 0.0 O
op6znienie | 1
i !
T 1 0.0~ 50.0% *
| .0 ~ 50,
F2.06 Nap. ham. DC dla Stop i U;ﬂ;‘immwmm nap. zn. silnika 0.0 (@)
\. Imm.m
3 i i
F2.07 Czas ham. dla stop — | | T enecsmamnal 0,0~ 100.0s 0.0% o
F2.08 Czestotliwos¢ omijana o 0.00~gérne 0.00 e}
- zakres czestotliwosci ogr. czestot. -
F2.09 Zakres czesto. omijania omijenej ggorozzgg;{‘; 0.00 @)
Wzmocnienie Wzmocnienie ~ I d
F2.10 momentu momentu 0.0~30.0% g X
Czestot. wyt. - . - —
F2.11 wamochienia mom. 0.00~czestot. zn. silnika 0.00~czestot. zn. silnika 15.00 X
Czestolliwose zadana jest | 0: Pracuje na min, czest.
F2.12 ponizej dolnego ogr. czestot ; czestotliwos¢ ,0 0~2 0 X
: wylaczenie
513 FOT warost zac o POT i vt 0.00~gorne 10.00
F2.1 FDT wart. zad > — ogr. czestot. - O
F2.14 FDT histereza YT gg{)rp&ggsr?;. 1.00 O
- » Dodatnia i ujemna szerokos¢ wykrywania
5 t 0.00~go
F2.15 FAR s¢ wykrycia Wownetrs p‘?{gﬁczvx\?g?gnal ogr. czgé’s'?ﬁ. 5.00 o
wyjsciowy sygnalu (niski poziom)

Parametr Nazwa Zawartosc¢ Zakres fabryczne |Zmiana
F216 | oot Wartos¢ zadana Multi speed 0 0~ gome ogr. 5.00 )
) czestolliwosé 0 p czestolliwosci .
Multi-speed e " 0 - gorne ogr.
F2.17 czestotiwost 1 Wartos¢ zadana Multi speed 1 czestotlinosci 10.00 @]
Multi-speed e ! 0- gérne ogr.
F2.18 czestotliwosé 2 Wartos¢ zadana Multi speed 2 czestolliwosdi 15.00 @)
Multi-speed 0 - gorne ogr.
F2.19 czestotliwosé 3 Warto$¢ zadana Multi speed 3 czestotliwosci 20.00 O
Multi-speed . 0 - gome ogr.
F2.20 czestolliwost 4 Wartos¢ zadana Multi speed 4 czestotliwosci 25.00 O
i 0 - gérne ogr.
Multi-speed “ " = O
F2.21 czestoliiwosé 5 Warto$¢ zadana Multi speed 5 czestotliwosci 3750 e}
» 0 - gérne ogr.
F2.22 | Multi-speed Wartos¢ zadana Multi speed 6 czestotliwodci 50.00 e}
czestotliwosé 6
Multi-speed < 0- gbrme ogr.
F2.23 czestolliosé 7 Wartos¢ zadana Multi speed 7 czestotliwosci 0.00 O
F2.24 Zastrzezony
F2.25 Zastrzezony
F2.26 Zastrzezony
F2.27 Zastrzezony
F2.28 Zastrzezony
0: Sterowany automatycznie
F2.29 Wentylator falownika | 1: Dziata kiedy falownik pracuje 0~2 0 O
2. Pracuje kiedy temp. falownika osiagnie 50
0: petny
F2.30 PWM wybér pracy 1: ograniczony 0~2 0 X
2: zastrzezony
AVR: automatyczna
reg. nap_.l, pqpra.wwa_ par| 0: wytaczona
nap. zasilania, ttumi 1: P i kresi ~
P31 Jadliscemaimmyel” | 3 Eecue podcsas amowaria o N
urzadzen podf. do sieci < e p
Inicjalizacja 0: brak
F2.32 parametrow 1: parametry fabryczne 0~2 0 X
F 3 - zaciski wej$ciowe/wyjéciowe
0. Terminal wejs¢
1: Sterowanie obrotem do przodu (FWD)
F3.00 Terminal wejs¢ X1 2: Kontrola inwersji (REV) 0~51 1 X
3: Sterowanie dziataniem trojprzewodowym
4: Kontrola pelzania obrotow do przodu
5: Kontrola biegu wstecznego
6: instrukgja przyrostu czestotliwosci (UP)
7: Polecenie zmniejszenia czestotliwosci (DOWN)
. » 8: bezpatna kontrola wylaczania;
F3-01 Terminal wejs¢ X2 | o: Wejécie sygnatu resetu zewnetrznego (RST) 0~51 2 X
10: Zarezerwowane
11: Blad zewnetrzny normalnie otwarte wejécie
12 : Wybér predkosci obrotowej S1
13 : wybor wielu predkosci S2
14 : wybor wielu predkosci S3
. " 15-17: zastrzezone
Terminal wejs¢ X3
F3.02 ) 18: przefacznik zrédta czestotliwosci 0~51 0 X
19: kasowanie czestotliwosci w gore/w dot
20: uruchom site kanatu polecen do terminala
21: P i ie i spe Inienie sg
22: do 47: zachowaj
48: Zewnetrzny sygnat wytaczenia (STOP)
: 49: Zatrzymanie hamowania pradem statym
Terminal wej$¢ X3
F3.03 g 50: Zarezerwowane 0~51 0 X
51: uruchomienie komunikacji
52-61: zastrzezone
F3.04 ~
Zarezerwowane — —_ —
F3.05 *
0: 2-przewodowe sterowanie 1
Sterowanie 1: 2-przewodowe sterowanie 2
F3.06 Komenda START 2: 3-przewodowe sterowanie 1 0~3 0 X
3: 3-przewodowe sterowanie 2
Restart po wylaczeniu | 0: nieaktywny
F3.07 zasilania 1: aktywny 0~1 0 @)
Zmiana czestotliwosci | Ten kod funkcii sluzy do ustawienia
Zaciskami UP/DOWN | szybkos¢ modyfikacji, zaciskow
F3.08 szybkos¢ modyfikacji UP/DOWN . 0.01 ~50.00Hz/S 1.00 @)
i ) zmiana w
Bity LED: wybor logiki X1;
LED dziesigé bitow: wybor logiki X2;
LED sto bitow: wybor logiki X3;
LED tysigc bitow: wybor logiki X4;
o . 0 oznacza logike pozytywna, czyli potaczenie
F3.09 ‘S’etlsc'.e Z.aCI'SK?’“‘ migdzy zaciskiem Xi a wspolnym 0000~1111 0 e}
;aﬂe"'e ogiczne zaciskiem jest ON, a rozlaczenie jest OFF
(X1-X4) : Wskazuje logike odwrotna, czyli
komunikacja miedzy zaciskiem Xi a
wspolnym zaciskiem jest OFF, a
rozlaczenie jest ON
- . i 0.00v~
F3.11 Dolny limit wejscia Ai1 Ustaw dolny limit Ai1 500V 0.00 O
" [ Dolny limit Al1 jest ustawiony tak,
F3.12 Dolna granica Ai1 aby odpowiadal za Procent gomej -100.0%~100.0% 0.0% @)
ustawienie H
granicy czestotliwosci
ia A o 0.00V~
F3.13 Gorny limit wejcia Ai1 | Ustaw gérny limit Ai1 00V 5.00 @]
. . Ustaw odpowiednia gérna granice Al1
G At
F3.14  |ggmadremeas kisre -100.0%~100.0% | 1000% | O
Procent gomej granicy
‘Analogowy sygnal Ten parametr jest uzywany, gdy wejécie Al1
F3.15 wejsciowy Ail sygnat jest aby 0.1~5.0s 0.1s O
stata czasowa wyeliminowa¢ wptyw zaktocer
F3.16~ .
F3.20 Reservation L 4
0: nie aktywny
Wyiscie open collestor : Przetwornica czestotliwosci pracuje
F3.21 e oy | 2 Usterka przetwornicy czestotliwosci 0~18 2 X
ustawienie zacisku 3: Wykrywanie czestotliwosci/poziomu
predkosci sygnat (FDT)
4: iwoscil Sci (FAR)
5: Przetwornica czgstotliwosci pracuje z
zerowa predkoscia
F3.22 Reservation 6: Wstepny alarm przecigzenia falownika _ _ .
- lownik jest gotowy do pracy
zestotliwos¢ wyjs. osigga gorny limit
9: czestotliwosé wyjs. osigga dolny limit;
10: Ustawienia komunikacji
11: Wyjscie alarmowe (kontynuuj)
12: awaria zewnetrzna
F3.23 Reservation - - *
F3.24 Y Opéznienie wyjécia | Opoznienie od zmiany stanu 0.0 ~255.0s 0.0
przetaczanie zacisku wyjsciowego Y na
F3.25 Y Opéznienie wylaczenigl 2M'ane wyjscia 0.0 ~255.0s 0.0




F 4 grupa parametréw ochronnych

Ten parametr stuzy do dostosowania zdolnosci
przetwornicy czestotliwosci do tlumienia

F4.00 podczas zwalniania 0: off, 1to 101 20 X
ia napigcia ika silnika
na wartos¢ = 101 duza bezwladnos¢
Poziom limitu przepiec okresla czas -
F4.01 P:[Z;o:ncgi;aramczny ochrony przepigciowej utyku Praca 350 ~600/400 370/700V X
preepe napiecie ~ 850V
Gradient Ten parametr stuzy do regulacji falownika
F402  |narastania pradu podczas przyspieszania 0: off, 1-100 20 X
wspéiczynnik graniczny | Zdolnos¢ do tumienia przetezenia
Poziom ogr. pradu okresla
Przyspieszenie narastania | prog pradu dla jego automatycznego
F4.03 pradu, poziom ogr. ograniczenia, a jego wartos¢ to procent 50% ~250% 160% X
w pradu znamionowego falownika.
Gdy liczba resetow wynosi 0, to nie
Btad, ne ma i
F404 | resetowanie gdy wynosi 10 oznacza to ze resetowaé 0~10 0 X
mozna nieograniczona ilos¢ razy.
Btad, czas autom. Ustaw interwat automatycznego
F4.05 resetowania resetowania awarii 0.5~25.0s 3.0s X
Faza wyjsciowa Ustawianie wspolczynnika zabezpieczenia
F406 | wsp. wylaczenia przed zwarciem fazy wejiciowej 0.0~20.00 10.00 O
Stata predkosé, Parametr stuzy do dostosowania zdolnosci
F4.07 wspdtczynnik przetwornicy czestotliwosci do tumienia 0: off, 1~5000 0 X
ograniczajacy prad przeciazen dla statej predkosci.
Ta funkcjia okresla dopuszczalng .
Fa0s | Qctronaprzed | going granice napiecia szyny DC, ay 2028050 L1gozeov | x
4 Pig falownik dziata normalnie. ~
Alarm wstepny Prog przeciazenia, dziatanie przed
F4.09 przecigzenia alarmowe falownika jest ustawione 0~150% 0~150% | O
falownika, poziom jako procent w stosunku do pradu
y
Alarm przeciazenia
przetwornicy Czas opoznienia zadzialania alarmu N
Fa10 | B 0.0~15.0s 5.0s X
opéinienie
F 5 - Grupa PID parametry regulacji
F5.00 zastrzezony zastrzezony 7 O
F5.01 Warto$¢ zadana Wartos¢ procentowa 0.0~100.0% 50.0% o)
0: Poprzez wejscie analogowe Ail
F5.02 Wartos¢ rzeczywista 1: zastrzezony 0~1 0 O
- - 0: dodatnie sprzezenie zwrotne
Fs.03  |Rode sereezenia 1: ujemne sprzezenie zwrotne 0~1 0 )
0.0~6000.0
F5.04 Zakres czujnika 0.0~6000.0 (MPa, Kg) (MPa) 10.0 O
Wartos¢i ustawiane w zaleznosci od aplikacji.
o Np. w przypadku regulacji ciénienia wartos¢ .
F5.05 ‘é‘ﬁ""“ proporcjonalna | 5 o5 ctawi na 6.00 a 5.06 na wartos¢ 0.10 0.01~10.00 2.00 ¢
F5.06 Czas calkowania 0.00~10.00s 0.10s @]
Ti1
0: funkja nie dziata
1: Normalny tryb uspienia
F5.07 PID Uspienie Parametry uspienia nalezy ustawi¢ 0~1 1 O
F5.08~F5.11
Jesli rzeczywista wartos¢ sprzezenia
Zwrotnego jest wigksza niz ustawiona wartos¢
zadana a czestotliwosci osiaga dolng wartos¢
Wspotczynnik progu | czestotliwosci , ustawionej procentowo przez o o
F5.08 uspienia czas nastawiony w F5.10 falownik 0.0~150.0% 100.0% o
przechodzi w stan uspienia
Czestotliwosé wybudzenia wyrazona w
Wspotezynnik procentach w stosunku do czestotliwosci
F5.09 wybudzenia maksymalnej 0.0~150.0% 90.0% O
F510  |Opoznienie uspienia [ Zadawanie czasu opsznienia 0.0~6000.0s 100.0s O
uspienia
F5.11 PID wybudzenie Zadawanie czasu wybudzenia 0.0 ~6000.0s 1.0s O
PID czestotliwos¢ o 0.00 Hz~ gbrna granica
F5.12 e Czestotliwosé uspienia crestofiionse o 20.00 X
F5.13 Zastrzezony
F 6 Groupa RS485 parametry komunikacji
F6.00 Wybér protokotu 1: Modbus RTU 0~1 1 @)
Szybkos¢ komunikacji | 0~4Reservation 5:9600BPS
F6.01 ustawienie szybkosci | 6: Reserved 7: Reserved 0~7 5 X
0: Brak weryfikacji (N,8,2) dla RTU
F6.02 Data Format 1:bit parzystosci (,E,_8,1) dla RTU 0~2 0 X
2: bit nieparzystosci (0,8,1) dla RTU
Ustaw adres lokalny
F6.03 Local Address 01e athos rorglasveniony 0~247 1 X
Komunikacja
F6.04 Czas wykrywania Po tym czasie wystapi bfad komunikagji 0.1~100.0s 10.0s X
przekroczenia limitu
czasu
Proporcjonalny Wykryto limit komunikacji.
F6.05 wspotczynnik powiazania yiato fimit czasu komunikac. 0.01~10.00 1.00 O
d Grupa - monitoring parametréw i rejestr btedow
d-00 Czestotliwosé wyjsciowa | 0.00 ~ Max czestotliwos¢ wyjsciowa 0.01Hz 0 *
d-01 Zadana czestolliwosé 0.00 ~ Max czestotliwosé wyjsciowa 0.01Hz 0 *
d-02 Napigcie wyjsciowe 0~999V 1V 0 *
d-03 Napiecie magistrali (V) 0~999V v 0 <>
d-04 | Pradvaisciowy 0.0~ 6000.0A 0.1A 0 *
d-05 Predkose obro. silnika 0~36000 (obr/min) 1 0 PS
d-06 Wejscie analogowe Al1 0.00V/0.00mA ~ 10.00V/20.00mA 0.01 0 <>
d-07 {ieigcis analogowe Al2 (V) 0.00 ~ 10.00V/ 0.01V 0 *
. Wyjécie analogowe Aol ~
d-08 MA) (Reserved) 0.00 ~10.00V 0.01v 0 *
d-09 Gagslotinost wel impuisy| 0 ~ 60.00KHz 0.01KHz OKHz *
(Khz) (Reserved
d-10 Nastawa PID (V) 0.00~10.00V 0.01v 0.00 *
d-11 Sprzezenie zwrotne PID (V) 0.00 ~ 10.00V 0.01V 0.00 <
(Reserved)
d-12 Biezaca wartos¢ zliczania | 0 ~ 65535 1 0 *
Aktualna wartos¢ czasu (S
d-13 0~65535S 1S 0 <

(Reserved)

Parametr Nazwa Zawarto$¢ Zakres fabryczne | Zmiang

d-13 (Reserved) 0~65535S 1S 0 *

0~FH
X Uwaga: Po rozwinieciu do formatu binarnego
d-14 Status wejscia oznacza od wysokiego do niskiego 1 0 *
Sub-X4/X3/X2/X
0~1H

d-15 Status wyjscia Uwaga: 1 oznacza, ze zacisk wyjéciowy Y 1 0 *

jest aktywny

d-16 Temp. modutu °C 0.0°C~ +110.0°C 0.1°C 0 <

0~ FFFFH
BITO: Uruchom/Stop BIT1: Do przodu/Do tylu
BIT2: Inching
BIT3: hamowanie pradem stalym
BIT4: Zarezerwowany
BITS: Limit przepiecia
BIT6: State spowolnienie
BIT7: Limit nadpradowy
d-17 Stan pracy BIT8 ~ 9: 00-Zerowa predkosé/01-Przyspieszenig 1 0 *
falownika 10-Zwalnianie/11-Jednolite
BIT10: Przedalarm przeciazenia
BIT11: Zarezerwowany
BIT12 ~ 13 Polecenie operacyjne
Kanat: 00-Panel/01-Terminal/10-Zarezerwowany,
BIT14 ~ 15 Stan napigcia magistrali: 00-Normal
101-Ochrona przed niskim napieciem/
10-Ochrona przed nadcignieniem
d-1 Akumulowany h 1 0 ’
-18 czas pracy (h) falownika | 0~ 65535
d-19 Aktualizacja oprogr. 2019 ~2039 1 0 *
Data akiualizacji oprogr.

d-20 (miesiac, dziefl) 0~1231 1 0 <
d-21 Rezerwacja _ _ 0 *
d-22 | Rodzaj trzeciej awarii 0~21 1 0 *
d-23 Drugi typ awarii 0~21 1 0 *
d-24 Ostatni typ awarii 0~21 1 0 *
d-25 Czes:‘qth_woé_é pracy 0.00~gorne ograniczenie 0.01Hz 0 *

- Prad wyjsciowy przy -
d-26 Biozaca usterka 0.0~6553.5A 0.1A 0 <
d-27 Nap. magistrali przy 0~999Vv v 0 <
aktualnym bledzie
d-28 Temperatura modutu 0.0°C~+110.0°C 0.1°C 0 <
przy aktualnym blgdzie C °C
Stan falownika przy aktualnym bledzie 0~FFFFH
BITO: Uruchom/Zamknij
BIT1: obrét do przodu/do tyhu
BIT2: krok po kroku
BIT3: Hamulec DC
BIT4: Zarezerwowany
BITS: PassVoltage limit
BIT6: Redukcja czestotliwosci statej predkosci
Stan falownika przy Limit nadpradowy BIT7
d-29 BIT8 ~ 9:00-Zerowa predkos¢/01-Przyspieszenie/ 1 0 *
aktualnej usterce 10-opoznienie/11-jednolita predkosc
BIT10: Wstepny alarm przeciazenia
BIT11: Zarezerwowany
BIT 12 ~ 13 Uruchom kanat polecer: 00-
Panel/01-Terminal/10-Rezerwacja
BIT 14 ~ 15 Stan napiecia magistrali:00-Normal/01
Ochrona niskiego napiecia/10-zabezpieczenie
nadciénieniowe
d-30 PID wartos¢ zadana 0.0~100.0 (bar/Kg) 0.1 0 *
d-31 PID wartos¢ rzeczywista | 0.0~100.0 (bar/Kg) 0.1 0 *
10 Kody btedéw
Kod bltedu wyjaénienie
Err01 Awaria modutu zasilania
Err02 w trybie
Err03 Nadpradowe w trybie zwalniania
Err04 Nadpradowe w pracy réwnomiernej
Err05 Przepiecia w trybie przyspieszonym
Err06 Przepiecie w trybie zwalniania
Err07 Przepiecie w pracy réwnomiernej
Przepiecie podczas wylaczania
Err08 p p Y
Err09 Podnapiecie podczas pracy
Err10 Przeciazenie przetwornicy czestotliwosci
Errl1 Przeciazenie silnika
Err12 Zarezerwowany
Err13 Zanik w fazie po stronie wyjéciowej
Err14 Przegrzanie radiatora
Err15 Awaria urzadzenia zewnetrznego
Err16 RS 485 Awaria komunikacji
Err17 Zarezerwowany
Err18 Biezaca usterka inna
Err19 Awaria CP U
Err21 EEPRO M Bledy odczytu i zapisu

11. Protokét komunikacyjny

11.1 Tryb i format RTU
Gdy sterownik komunikuje sie po magistrali Modbus w trybie RTU, kazdy 8-bitowy bajt informacji

jest podzielony na 2, 4-bitowe znaki szesnastkowe. Gtdwng zaleta tego trybu jest to, ze gestosc
przesytanych znakéw jest wyzsza niz w trybie ASCII przy tej samej szybkosci transmisji, a kazda informacja
morze byc przesytana w sposdb ciagty.

11. 1 Format na bajt w trybie RTU

System kodowania: 8-bitowy binarny, szesnastkowy 0-9, A-F.

Bit danych: 1 bit startu, 8 bitow danych (najpierw wystany bit niski),
bit stopu zajmuje 1 bit, mozna wybrac¢ bit parzystosci.

(Patrz ramka danych RTU jako diagram sekwencji)

Obszar sprawdzania btedéw: cykliczna kontrola nadmiarowa (CRC)

11.2 Schemat sekwencji ramek danych RTU

Z parzystoscia

(wszystkie ponizsze dane sg szesnastkowe)

o] 1 [ 2 [ s[5 ] 75w [vn]
bez parzystosci
o] v [ 2 [ s [ <[5 [ o] 7 o]




11.3 Opis kodu funkgji odczytu i zapisu

11.5 Tryb funkgji odczytu

Kod funkgji

Opis

03

Czytaj rejestr

06

Zapisz rejestr

4 Opis parametru, adres protokotu komunikacyjnego

Funkcja

Adres

Dane oznaczajgce instrukcje

Komunikacja
Polecenie kontrolne

0001H: Wylgczenie

0012H:Obrét do przodu

2000H

0013H:Praca krok w obrocie do przodu

0022H: Operacja odwrotna

0023H:Odwrotna praca krok

Komunikacja, zadawanie
adres czestotliwosci

2001H

Ustawiony zakres czestotliwosci kom.
wynosi -10000 ~ 10000.

Uwaga: Ustawiona czestotliwos¢ kom. to
w stosunku do wigkszosci

Procent duzych czestotliwosci, w zakresie
0d-100. 00% ~ 100,00%).

Komunikacja
Polecenie kontrolne

2002H

0001H: Wejscie btedu zewnetrznego

0002H: Reset btedu

=

2102H

Zad. czestot. (2 miejsca po przecinku)

Czytaj Uruchom/Zatrzymaj

2103H

wyjé¢ czestot. (2 Decimal)

Opis parametru

2104H

wyijs$. prad (1 Decimal)

2105H

Nap. na DC (1 Decimal)

|3 o>

Sczytywanie btedow
opis

2100H

00: Brak

01: Awaria modutu

02: przepiecie

03: btad temperatury

04: Przeciazenie falownika

05: Przeciazenie silnika

06: btad zewnetrzny

07 ~ 09: Zarezerwowane

10: nadp podczas przyspi lia
11: nadpradowe podczas zwalniania
12: przetezenie przy statej predkosci
13: Zarezerwowane

14: podnapiecie

2106H

Napiecie wyjsciowe (1 Decimal)

2107H

Wejscie analog. Al(two decimal places)

2108H

Reservation

2109H

Reservation

210AH

Predkos¢ silnika

210BH

Reservation

210CH

Reservation

210DH

Temperatura falownika (1 Decimal)

210EH

PID warto$¢ rzecz. (two decimal places)

210FH

PID wartosc zad. (two decimal places)

2110H

Reservation

2111H

Reservation

2112H

Biezaca awaria

2113H

Reservation

2114H

Stan zacisku wejsciowego

2115H

Stan zacisku wejsciowego

D| Do | o[ m|m|[m || B[ | m| @ m|m[m|o

Czytaj
Uruchom/Zatrzymaj
Opis parametru

2116H

BITO: Uruchom/Zatrzymaj

BIT1: praca do przodu/do tytu

BIT2: krok BIT3: Hamulec DC

BIT4: Zarezerwowany BIT5: Limit przepiecia
BIT6: Redukdja czestotliwosci statej predkosci
Limit nadpradowy BIT7

BIT8 ~ 9:00-zero predkosci/01-przyspieszenie|
/10-zwalnianie/11-jednolita predkos¢

BIT10: Alarm przeciazenia wstepnego

BIT11: Zarezerwowane

BIT 12 ~ 13 Uruchom kanat polecen:
00-Panel/01-Terminal/10-Komunikacja

BIT 14 ~ 15 Stan napiecia magistrali:
00-Normal

/01-ochrona niskiego napiecia

/10-Ochrona przed nadcisnieniem

2101H

BITO: Uruchom

BIT1: Zatrzymaj

BIT2: krok

BIT3: obrét do przodu

BIT4: Rewers

BIT5~BIT7: Zarezerwowane

BIT8: podana komunikacja

BIT9: Wejscie sygnatu analogowego

BIT10: Przebieg komunikacji
Kanat polecen

BIT11: Blokada parametrow

BIT12: Praca

BIT13: mate polecenie ruchu

BIT14~BIT15: Zarezerwowane

Format ramki informacyjnej zapytania:

Adress 01H
Funkcja 03H

21H

Poczatkowy adres danych

02H

00H

Data(2Byte)

02H

CRC CHK Low 6FH
CRC CHK High F7H

Analiza danych w tej sekgji: 01H to adres przetwornicy czestotliwosci
03 H to odczytany kod funkgji;
2102H to adres poczatkowy

0002H to liczba odczytanych adreséw, a 2102H i 2103H F76FH to 16-bitowe kody walidacji CRC

Format ramki informacyjnej odpowiedzi:

Adres 0TH
Funkcja 03H
DataNum*2 04H
Data1[2Byte] T
70H

00H

Data2[2Byte] 00H
CRC CHK Low FEH
CRC CHK High 5CH

Analiza danych:

01H to adres falownika

03 H to odczytany kod funkgji;

04 H to iloczyn przeczytanych wpiséw * 2

1770 H to odczyt danych 2102 H (ustawiona czestotliwo$c)
0000H to odczyt danych 2103H (czestotliwos¢ wyjsciowa)
5CFEH to 16-bitowy kod kontrolny CRC

11.6 Tryb funkcji zapisu

Format ramki informacyjnej zapytania:

Adres 01H
Funkcja 06H
20H
Poczatkowy adres danych
00H
00H
Data(2Byte)
01H
CRC CHK Low 43H
CRC CHK High CAH
Analiza tych danych:
01H to adres falownika
06 H to kod funkgji zapisu;
2000H to adres polecenia sterujacego
0001H to polecenie wytaczenia
43CAH to 16-bitowy kod weryfikacyjny CRC
Format ramki informacyjnej odpowiedzi:
Adres 01H
Funkcja 06H
20H
Poczatkowy adres danych
00H
X 00H
Liczba danych (Byte)
01H
CRC CHK Low 43H
CRC CHK High CAH

Analiza danych: Jesli ustawienie jest prawidtowe, zwrécone zostana te same dane wejsciowe.

12. Przyktady szybkiego uruchomienia

12.1 Uruchomi z y w trybie U/f

Podtaczy¢ silnik do falownika poprzez zaciski U V W, a nastepnie podtaczy¢ falownik do sieci poprzez zaciski
L1, L2. Nie ma znaczenia do ktérego zacisku podtaczymy faze a do ktérego przewdd neutralny N.

Pamietac o uziemieniu silnika i prawidtowym podtaczeniu zacisku PE

- Nacisna¢ RUN, i pokrettem reguladji czestotliwosci regulowac predkosc silnika w gore i w dot.

- Nacisna¢ przycisk STOP w celu zatrzymania silnika

Falownik pracuje z ustawieniami fabrycznymi.

12.2 Uruchomienie fal z zacisku X, ie predkosci z wejscia analogowego

Zacisk X1 (start w prawo) lub X2 (start w lewo) potaczy¢ z zaciskiem COM za pomocg przetacznika bistabilnego.
(Silnik bedzie obracat sie w zadanym kierunku). Pod zaciski +5, Al, COM podtaczy¢ potencjometr o rezystancji

od 1do 5 kOhm, a nastepnie podtaczy¢ silnik i falownik do sieci, jak w pkt 12.1.

Przej$¢ do parametryzadji falownika

- Na klawiaturze nacisnac przycisk PROG - ukaze sie kod F0.00 (ostatnie ,0” miga). Przyciskami AV ustawi¢
parametr F0.01 (sposéb zadawania komendy START) i nacisna¢ ENTER. Pojawi sie wartos¢ ,0", zmieni¢ wartos¢
parametru na , 1" i zapamieta¢ wciskajac ENTER. Falownik automatycznie przejdzie do kodu F0.02 nacisna¢ ENTER.
Pojawi sie wartos¢ ,4", zmienic wartos¢ ,2" i zapamietac wciskajac ENTER. Nacisnac przycisk 2 razy PROG,
powrécimy do wyswietlania zadanego parametru. Fabrycznie ustawiona jest czestotliwosc.

Falownik zostat zaprogramowany: START/STOP z przefacznika, zadawanie czestotliwosci (predkosci) z potencjometru

12. Notatki

10.22



