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414 P

Naped 414P jest sitownikiem elektromechanicznym do
bram skrzydtowych uchylnych, wprawiajgcym w ruch
skrzydto bramy za pomocag uktadu slimakowego ($ruba
obrotowa). Jest to naped samoblokujacy, ktéry posiada
mechaniczng blokade gdy silnik nie pracuje. Po
zautomatyzowaniu brama jest blokowana w kazdej pozyciji
zatrzymania i dlatego nie ma potrzeby stosowania
dodatkowych zamkow.

1. OPIS | CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Silmik
2] Prewodzasiciacy
3] Rarmiezesubd
4] Pryicczeprednie
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Podstawowe parametry techniczne

WYMIARY INSTALACYJNE

Rys. A
Tabela A, zalecane wymiary (w mm)
Model i 4 A B ChH|D@|[Z2® L
Q0 145 145 | 290 100 43 895
300 1107 | 125 125 | 290 80 45 895
400 Q0 195 195 320 150 43 1090
1107 | 165 165 | 390 120 45 1090

Model 414 P

Zasilanie 230V ac 50Hz 24V dc
Pobér mocy 280W 70W
Pobor pradu 1,2A 3A
Silnik elektryczny 1400 obr/min
Zabezp. termiczne 140°C -
Kondensator 8-10uF/400V )
rozruch.

Max. sita ciggu 3500N 3000N
Skok roboczy sruby 300mm/400mm
I?redkosc liniowa 1,6cm/sek

Sruby

Temperatura pracy od -20°C do +55°C
Ciezar sitlownika 6,5kg

Stopien ochrony IP 44
Czestotliwos$¢ pracy 20% 50%

Max. dlugosé

skrzydta 3m (z zamkiem elektromagnetycznym 4m)

2. SCHEMAT STANDARDOWEJ INSTALACJI
Rys. 2

1) Silowniki

2) Fotokomorki
3) Centralasterujaca
4) Wylacznik kluczykowy
5) Odbiomik fal radiowych
6) Lampasygnalizacyjna

Uwaga: 1) Uzywaj odpowiednio sziywnych/elastycznych rurek do polozenia kabli

2 ) Zawsze frzymaij kable niskiego napiecia z dala od kabli zasilajacych 230 V.
Diaunikniecia przebic uzywaj oddzielinych, dobrze izolowanych przewodow.

(1) uzyteczny skok sruby
(2) wymiar maksymalny
(3) wymiar minimalny

WYZNACZANIE WYMIAROW INSTALACYJNYCH

ZASADY OGOLNE

Gdy niejest mozliwe uzyskanie wymiarow podanych w
tabeli A, mozna wyznaczy¢ inne wymiary w oparciu o
ponizsze reguty:

- dla otwarcia skrzydta o 90° A+B=C

- dla otwarcia skrzydta o kat wiekszy niz 90° A+B<C

- zmniejszenie wymiarow A i B zwieksza predkosé
uchylania skrzydia. Zalecane jest przestrzeganie
obowigzujgcych norm.

- nalezy upewni¢ sie, ze réznica pomiedzy wymiarami A
i B jest nie wieksza niz 4cm. Wieksza réznica powoduje
znaczne zmiany predkos$ci podczas otwierania i
zamykania

- Z racji wymiaréw sitownika, minimalny wymiar Z wynosi
45mm (rys.A)

W przypadku, gdy wymiary stupka bramy, lub potozenie
zawiasObw nie pozwala na osiagniecie wymaganego
wymiaru A, konieczne jest wykonanie wyciecia w stupku
tak jak pokazano na rys. B

300 mm

Rys. B



3. INSTALACJA NAPEDU

3.1 Kontrola wstepna
Dla zapewnienia prawidtowej pracy napedu, konstrukcja

bramy powinna spetnia¢ nastepujgce warunki:

e dlugo$s¢ max. pojedynczego skrzydta = 3m dla
sitownika o skoku roboczym sruby 300mm (model 412)

e dtugos¢ max. pojedynczego skrzydta = 4 dla sitownika
0 skoku roboczym $ruby 400mm (model 414)

e sztywna i solidna konstrukcja bramy

e zainstalowane odboje mechaniczne (ograniczniki
ruchu bramy) przy otwieraniu i zamykaniu

e zawiasy bramy dobrze zainstalowane i w dobrym
stanie

e zamek elektromagnetyczny dla skrzydet dtuzszych niz
3m (UWAGA ! Centrala 1RCU nie obstuguje zamka
elektromagnetycznego). Wszystkie poprawki konstrukcji
bramy nalezy wykonac¢ przed zainstalowaniem sitownikow.
Dobre wykonanie i dobry stan bramy maja decydujace
znaczenie dla poprawnej, niezawodnej i bezpiecznej
pracy systemu automatycznego.

3.2 Montaz sitownikéw

1) Zamontowacé przytacze tylne do stupka wg wskazowek
z tabeli A, dopasowujgc jego dtugosc¢ jezeli to konieczne.
UWAGA:  przestrzegac podanych wymiaréw _ dla o Rys.5

zapewnienia prawidtowej pracy napedu. W przypadku
stupkéw metalowych spawac przytacze bezposrednio do

stupka. W przypadku stupka murowanego zamocowaé
odpowiednio podstawe przytacza do stupka (rys.3), a
nastepnie przyspawac przytacze do podstawy.

2) Zamontowac sitownik do przytgcza tylnego za pomocg
dotgczonych $rub.

UWAGA: sitowniki dostarczane sg w wersji prawo- i || |
lewostronnej. Sposdb poprawnego montazu pokazany jest g
na rys.3. Sitownik prawostronny jest montowany na
prawym skrzydle, patrzac od wnetrza posesji. Sitownik
lewostronny jest montowany na lewym skrzydle, patrzac
od wnetrza posesiji.

7) ZamontowaC przylacze przednie do wysunietego
ramienia sitownika tak jak pokazano na rys. 5.
8) Zamkng¢ skrzydto bramy i trzymajac sitownik
doktadnie w pozycji poziomej, zaznaczy¢ na skrzydle
bramy potozenie przytagcza przedniego (rys. 6)

re

Rys. &

9) Zamocowac prowizorycznie przylacze przednie do
bramy poprzez wykonanie dwoch delikatnych spawdéw.
UWAGA: czasem potrzeba wykonaé dodatkowg
konstrukcje wsporcza.

10) Odblokowa¢ sitownik i sprawdzi¢ czy brama jest w
stanie otworzy¢ sie recznie w sposéb catkowity,
zatrzymujgc sie na odbojach mechanicznych w skrajnych
potozeniach i czy ruch bramy jest ptynny.

11) Po testach przyspawaé ostatecznie przylgcze
przednie do skrzydta bramy. UWAGA !: Podczas
spawania nalezy odsunaé i ostoni¢ sitownik aby go
Rys.3 nie uszkodzi¢ podczas spawania (szczegdlnie chroni¢
nierdzewnga czes$¢ ramienia).

3) Odblokowac sitownik (patrz pkt 6). UWAGA! . o
4) Wysuna¢ catkowicie ramie sitownika (rys.4). 1) Nasmgroyvaé Wszystkle trzpleq|e przytaczy. .
5) Zablokowac¢ ponownie sitownik (patrz pkt 7). 2) Gdy nie jest mozliwe spawanie przytgcza przedniego

6)Obrécic o dwa petne obroty zgodnie z ruchem nalezy wykorzystac i’stniejape otwory .do przykrecenia
wskazéwek zegara wysuniete catkowicie ramie sitownika przytacza za pomoca srub z podktadkami do skrzydta.
w celu unikniecia skrajnego potozenia. 2



12) Wszystkie czynnosci powtérzy¢é w przypadku
instalowania drugiego sitownika.
13) Zainstalowa¢ obudowe
uwzgledniajac jej wymiary.

centrali  sterujgcej

4. URUCHOMIENIE CENTRALI STERUJACEJ
1) Zaprogramuj centrale sterujgcqg stosownie do potrzeb

uzytkownika, korzystajac z instrukcji dotaczonej do
centrali.
2) Podiacz zasilanie i sprawdz stan Swiecenia

wskaznikbw LED, odnoszac sie do instrukcji centrali
sterujacej.

5. TESTOWANIE NAPEDU

Ostroznie sprawdz dziatanie sitownika i wszystkich
podfgczonych akcesoriow, ze szczegolnym
uwzglednieniem sprawdzenia prawidtowosci dziatania
systeméw zabezpieczajgcych.

UWAGA ! Fotokomorki zabezpieczajace
(przynajmniej jedna linia w sSwietle wjazdu) sa
niezbednym elementem bezpieczenstwa uzytkownika.
Przekaz uzytkownikowi “Podrecznik Uzytkownika”.
Wyjasnij jak dziata caly naped i jak uzywaé go
prawidtowo, zgodnie 2z przeznaczeniem. Poinformuj
uzytkownika o] potencjalnych zagrozeniach i
niebezpieczenstwach zwigzanych z dziataniem systemu
automatycznego napedu bramy wjazdowej.

6. PRACA W TRYBIE RECZNYM

W wersji sitownika samoblokujacego, brama moze by¢
rowniez obstugiwana recznie np. w przypadku zaniku
zasilania lub stwierdzenia nieprawidtowosci w pracy.
Odblokowanie sitownika:
e zdejmij zaslepke z otworu umieszczonego w gornej
czesci obudowy sitownika (rys. 7)
e wprowadz klucz do
odblokowujgcego (rys. 7)

e przekre¢ klucz w kierunku pokazanym na rys. 7 az do
pojawienia sie oporu — ok. pét obrotu.

e usung¢ klucz z zamka i zastoni¢ otwdr odpowiednig
zaslepka.

Po odblokowaniu mozna otwiera¢ i zamykaé brame
recznie.

zamka mechanizmu

7. PRZYWROCENIE NORMALNEGO TRYBU PRACY

Przed zablokowaniem wytaczy¢ zasilanie elektryczne
siftownikbw dla unikniecia ryzyka przypadkowego
uruchomienia w trakcie przeprowadzania tej operacji.

Blokowanie sitownika:

e zdejmij zaslepke z otworu umieszczonego w gornej
czesci obudowy sitownika (rys. 7)
e wprowadz klucz do

odblokowujacego (rys. 7)

e przekre¢ klucz w kierunku pokazanym na rys. 7 az do
pojawienia sie oporu — ok. pét obrotu.

e usung¢ klucz z zamka i zastoni¢ otwor odpowiednig
zaslepka.

e rekg pchnac lub pociggnaé delikatnie skrzydto bramy
az do zasprzeglenia sitownika - bedzie styszalne
klikniecie wewnatrz sitownika a skrzydto zostanie
zablokowane. Ruch ten musi by¢ powolny i kontrolowany.

UWAGA I ostateczne zasprzeglenie nalezy
wykonywaé bezwzglednie zgodnie z instrukcja z
uwagi na niebezpieczenstwo uszkodzenia sitownika
lub skrécenie jego zywotnosci.

zamka mechanizmu

8. ZASTOSOWANIA SPECJALNE

Nie przewiduje sie zastosowan specjalnych.

9. KONSERWACJA

e dokonywaé okresowej kontroli konstrukcji bramy a w

szczegolnosci prawidtowej pracy zawiasow.
e okresowo sprawdzacC prawidtowo$¢ regulacji i stan

zabezpieczeh - sprzegto przeciwzgnieceniowe,
fotokomorki itp.
e okresowo sprawdza¢ prawidtowos¢ dziatania

mechanizmu deblokady
e konserwacja powinna by¢ przeprowadzana najrzadziej
co szes$¢ miesiecy.

10. NAPRAWY

Ewentualne naprawy moga byé wykonywane wytgcznie
przez upowazniony Serwis Techniczny FAAC.

zablokowane  odblokowane

odblokowane  zablokowane

Rys.7



Cenftrala

452 MPS

( Z funkcja spowolnienia i obstuga elektrozamka )




FAA4C

Centrala sterujgca 452 MPS

1. Ostrzezenie.

Uwaga: Przed rozpoczeciem jakichkolwiek czynnosci zwigzanych z centralg (podiaczenia, serwis) zawsze
odtgcz zasilanie.

Na linii zasilania zamontuj wytacznik réznicowo-pradowy z bezpiecznikiem 6A.

Potacz przewdd uziemiajacy z wtasciwym ztgczem J3 (rys.2)

Zawsze oddzielaj przewody zasilajace od sterujacych. Aby unikng¢ zaktécen elektrycznych stosuj
ekranowane rurki na przewody lub przewody ekranowane (ekran uziemiony).

2. Specyfikacja techniczna.

Zasilanie 230Vac 50Hz
Pobor mocy 10W
Maks. moc silnika 800W
Maks. obciazenie akcesoriami 500mA
Temperatura pracy -20°C do +55°C
Bezpieczniki 2 (patrzrys.1)
Tryb pracy Automatyczny / Pétautomatyczny / Bezpieczny / Pétautomatyczny B / Dead-man C / Krokowy
Czas otwarcia / zamkniecia Programowany 0-120 sek.
Czas pauzy 0, 10, 20, 30, 60, 120 sek.
Opoéznienie zamykania 0, 5, 10, 20 sek.
Opoznienie otwierania 2 sek. (moze by¢ wytaczone)
Sita silnika Regulowana, 8 pozioméw
[Wejscia Otwieranie / Otwieranie wolnego skrzydfa / Stop / Akcesoria zabezpieczajace / Zasilanie
[Wyjscia Lampa ostrzegawcza / Silniki sitownikéw / Zasilanie akcesoriow 24V dc / Wskaznik LED zasilania 24V / Fail safe
Szybkoztacze Minidec, Karta Dekodera lub odbiornik RP
Funkcje Regulowany czas pracy, pauzy, moment silnika — opdznienia zamykania i otwierania skrzydet — suw zwrotny

|- zabezpieczenie zamykania i otwierania — wyprzedzenie lampy

Programowanie czas pracy, spowolnienie

3. Komponenty centrali 452 MPS.

LedOP_A - LED otwarcia catkowitego

LedOP_B - LED otwarcia skrzydta 1 / zamkniecia
LedSTOP - LED stopu

LedFSWCL - LED urzgdzenia bezpieczenstwa zamykania
LedFSWOP - LED urzadzenia bezpieczenstwa otwierania
DL10 - LED sygnalizacji trybu zapamietania czasu

J1 - zkgcze niskonapieciowe

J2 - ztacze DECODER/ MINIDEC/ Odbiornik RP

J3 - zigcze zasilania 230 Vac

J4 - ztgcze silnikow i lampy ostrzegawczej

J5 - ztgcze lampki kontrolnej i elektrozamka

F1 - bezpiecznik silnikdw i uzw.pierw.transf. (F5A) [T wo e

F2 - bezpiecznik niskonapieciowy (1800mA) ‘l““““ o @)

F - przycisk trybu programowania czasu J1

DS1 - mikroprzetaczniki 1 E— AL o

DS2 - mikroprzetaczniki 2 Py 1 EETH M L i TR o
\ Rys. 1
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4. Potaczenia elektryczne.

J5 \

™ ™
2 14 J
P?N L 12 2 4 :;'_)p &7 °| |O 10|H |2 ]qlld 15 Io||’l”|]9|20 1:1“
MAIN oo 5 Ooom 5 ol o R E
H [
| {7 —
? 230 VE\C- E ! 24 Vde
miax. 60V i W
230 VAC T i
50 Hz ! » i
Do podtaczenia
. K 12Vac
Pelne otwarcie o fotokomérek i
Czesciowe otwarcie mnych urz.a‘dzeﬁ
zabezpieczajacych.
STOP
Kondensatory rozruchowe s dostarczone w komplecie z
sitownikami
Rys.2 f

4.1 Podtaczanie fotokomoérek i urzadzen zabezpieczajacych.
Przed instalacjg fotokomaérek lub innych urzadzeh najpierw okre$l przestrzen, ktérg urzadzenia te maja
zabezpieczat (rys.3)
Urzadzenia zabezpieczajace przy zamykaniu: dziatajg tylko podczas zamykania bramy i sg przydatne do
zabezpieczenia przestrzeni miedzy poruszajacym sie skrzydtem a innymi obiektami. Zabezpieczajq przed
uderzeniem lub zgnieceniem.
Urzadzenia zabezpieczajace przy otwieraniu / zamykaniu: dziatajg podczas otwierania i zamykania
bramy i sg przydatne do zabezpieczenia przestrzeni miedzy poruszajacym sie skrzydtem a innymi obiektami.
Zabezpieczajg przed uderzeniem lub zgnieceniem.

FAAC zaleca stosowanie przyktadowego schematu polaczen wg rys.4 dla przeszkéd statych oraz
schematu potaczen wg rys.5 dla przeszkéd ruchomych.

Uwaga: Jesli dwa lub wiecej urzadzenh spetniaja tgq sama funkcje (zamykanie lub otwieranie) powinny by¢
one potaczone szeregowo (rys.12). Nalezy uzywac kontaktow N.C. (normalnie zamkniety).

K._ Urzadzenia zabezpieczajace e \\

otwieranie/zamykanie.
..
~
- ”*
‘\
* 4
o,
,
% ¥
L J
L F
L1
r
1
[ |
Urzadzenia zabezpieczajace zamykanie. Urzadzenia
H zabezpieczajace
otwieranie.
Rys. 3
\", —
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/- Potaczenie pary zamykajacych fotokomorek, pary otwierajacych \.

fotokomorek i pary otwierajacych/zamykajacych fotokomorek (zalecane)

T
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Rvs. 4
S

=

Potaczenie pary zamykajacych fotokomorek i pary
otwierajacych/zamykajacych fotokomorek (zalecane)

—

Polaczenie pary otwierajacych fotokomorek.
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Rvs. 8 S
/- Potaczenie pary zamykajacych fotokomorek.
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Rys. 9
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Ryvs. 5

Potaczenie urzadzen zabezpieczajacych zamykanie i otwieranie.

Q 10|1'| 12 '|3|'|é1 15 '|6|1.7 13'10 20 21
A CL 0P t T LOCK
FSW / WL
| WU
il Rvs. 6
Potaczenie bez urzadzen zabezpieczajacych.
|12 13'14 15 16|1f 1”|10 20 2]
ST +2dy W.L O
Rys. 7
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f Potaczenie pary otwierajacych fotokomorek i pary zamykajacych \ Potaczenie dwoch par zamykajacych fotokomorek..
fotokomorek..
? 10|H |12 ]d|14 15 16|1_' 18'10 20 21
A W LCCK

o 10|H 12 13|M 15 16'1# 18119120 21 "o FW ald wjwL
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Ryvs. 11
7

N (7
/

Potaczenie rownolegte 2 stykow N.O.

Ryvs. 10 taczeni legte 2 styk
(np. Open A, Open B)

Potaczenie szeregowe 2 stykow N.C. / -

(np. fotokomorki, stop)
[+ o —" |
[« ¥ % e / -
Rys. 12

Rvs. 13
N

4.2 Ztacze J3 - zasilanie (rys.2)
PE: Uziemienie
N: 230 V ~ zasilanie (neutralny)
L: 230 V ~ zasilanie (linia)
Uwaga: Dla poprawnego dziatania podtgcz ztgcze do przewodu uziemiajgcego. Zainstaluj dodatkowo
wytgcznik réznicowy na doprowadzeniu zasilania.

4.3 Zkacze J4 - silniki i lampa ostrzegawcza (rys.2).
M1: COM / OP / CL podiaczenie pierwszego silnika.
Ztgcze moze by¢ uzyte do obstugi bramy jednoskrzydiowe;.
M2: COM / OP / CL podigczenie drugiego silnika.
Zigcze nie moze by¢ uzyte do obstugi bramy jednoskrzydtowe;.
LAMP: podtaczenie lampy ostrzegawczej (230V ~)

4.4 Ztacze J1 — podiaczenia akcesoriow (rys.2).

OPEN A — wejscie ,Otwieranie catkowite” (styk N.O.): kazdy wchodzacy impuls (z przycisku, detektora itp.)
zamykajac styk powoduje catkowite otwarcie/zamkniecie obu skrzydet bramy. Podtgczenie kilku sterownikéw
catkowitego otwarcia nalezy zrealizowac¢ poprzez réwnolegte potaczenie stykéw N.O.(rys.13).

OPEN B - wejscie ,,Otwieranie czesciowe (styk N.O.)/Zamykanie”: kazdy wchodzacy impuls (z przycisku,
detektora itp.) zamykajac styk powoduje catkowite otwarcie/zamkniecie skrzydta napedzanego pierwszym
sitownikiem (M1). W trybie pracy B i C jest to sygnat zamkniecia obu skrzydet bramy. Podtgczenie kilku
sterownikéw czesciowego otwarcia nalezy zrealizowac¢ poprzez réwnolegte potaczenie stykdéw N.O.(rys.13).
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STP — wejscie STOP (styk N.C.): kazdy wchodzacy
impuls (np. z przycisku) otwierajac styk powoduje
zatrzymanie bramy. Podtaczenie kilku sterownikdw
STOP nalezy zrealizowa¢ poprzez szeregowe
potaczenie stykow N.C. tych sterownikow (rys.12)

Uwaga: Jezeli nie jest podtgczony Zzaden sterownik
STOP nalezy zewrze¢ (potaczy¢) wejscie STP i ,-".

CL SFW - wejscie urzadzen zabezpieczajgcych
proces zamykania (styk N.C.): zadaniem tych
urzadzen jest zabezpieczenie przestrzeni, w ktorej
pracujg poruszajgce sie skrzydta bramy. W trybie
pracy A-S-E-EP sygnat z tych urzadzen spowoduje
zmiane kierunku pracy skrzydet lub zatrzymanie pracy
skrzydet (patrz programowanie mikroprzetgcznikiem
DS2-SW2). Podczas zamykania bramy w trybie pracy
B i C powodujg zatrzymanie bramy. Urzadzenia
podtagczone do tego wejscia nie dziatajg podczas
otwierania.

Uwaga: Jezeli nie sg podiaczone urzadzenia
zabezpieczajgce procesu zamykania nalezy zewrzec
(potaczyc¢) wejscie CL i -TX FSW (rys.7).

OP SFW - wejscie urzadzen zabezpieczajgcych
proces otwierania (styk N.C.): zadaniem tych
urzadzen jest zabezpieczenie przestrzeni, w ktorej
pracujg poruszajgce sie skrzydta bramy. W trybie
pracy A-S-E-EP sygnat z tych urzadzeh spowoduje
zatrzymanie i zmiane kierunku pracy skrzydet.
Podczas otwierania bramy w trybie pracy B i C sygnat
powoduje zatrzymanie bramy. Urzadzenia podtgczone
do tego wejscia nie dziatajg podczas zamykania.
Uwaga: Jezeli nie sg podigczone urzadzenia
zabezpieczajgce procesu otwierania nalezy zewrzec
(potaczyc¢) wejscie OP i -TX FSW (rys.7).

- minus zasilania akcesoriow

+ plus zasilania akcesoriow 24 Vdc

Uwaga: Maksymalne obcigzenie pradowe dla tego
wyjscia wynosi 500mA.

-TX SFW - wyjscie minus dla nadajnikow
fotokomérek. Jezeli wykorzystasz to wyjscie jako
minus zasilania nadajnika fotokomdrki mozesz
uzywac funkcji FAIL SAFE (tryb pracy zabezpieczonej
— patrz programowanie mikroprzetagcznikami DS2-
SW2). Jezeli ta funkcja jest wilgczona centrala
sterujgca przed uruchomieniem napedu sprawdza
poprawnos¢ dziatania fotokomorek.

Rys. 14

&0
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MIMDEC
EL/D8! SLH

452 MPS
I d 2@

e

DECODER
SLrELH

Rys. 15

22022

PLUS 423 /850
CIGIKEY
DIGICARD

Uwaga: Nie wolno
podtaczaé do jednego
dekodera dwoch urzadzen
rownolegle. Nalezy
stosowa¢ dodatkowe
dekodery.

I3 DTFEH
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RP 433 DS/ SL

8658 DS/ 5LH

\ /| Rvs.17

=

4.5 Ztacze J5 — lampa sygnalizacyjna i elektrozamek (rys.2).

W.L. — zasilanie lampy sygnalizacyjnej. Lampe sygnalizacyjng 24Vdc — maks. 3W podtagcz pomiedzy to

wejscie i wejscie zasilania +24V. Nie nalezy przekracza¢ podanej maksymalnej mocy urzadzenia.

LOCK - zasilanie elektrozamka. Elektrozamek 12Vac podiacz pomiedzy to wejscie i wejscie zasilania +24V.

4.6 Ztacze J2 — szybkozlacze wpinane (rys.2).
Zigcze to jest przeznaczone do podtaczania takich urzgdzeh zewnetrznych jak Minidec, Dekoder, odbiorniki
RP ( rys. 14, 15, 16 i 17). Wpinanie tych urzadzeh jest dopuszczalne jedynie przy wytagczonym zasilaniu

centrali sterujace;.
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5. Mikroprzetaczniki programowania.

4 N\

f
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Na plycie gtéwnej znajdujg sie dwie grupy mikroprzetgcznikéw DS1 (rys.18a) i DS2 (rys.18b), ktére
pozwalajg zaprogramowac parametry pracy napedu.

5.1 Mikroprzetaczniki DS1 (rys.18a)
Sita skrzydet
Przetgczniki SW1, SW2 i SW3 stuzg do ustawiania sity, z jakg pracuje sitownik pierwszego skrzydta. Do
regulacji sity pracy drugiego skrzydta stuzg przetaczniki SW4, SW5 i SW6.
Uwaga: Dla sitownikdéw hydraulicznych ustaw maksymalng site na przetacznikach, a pozadang wyregulu;j
zaworem wbudowanym w sitownik.

Tryb pracy (logika)

Do ustawienia trybu pracy stuzg przetgczniki SW7, SW8, SW9 i SW10. Wybér trybu A lub S umozliwia
ustawienie czasu pauzy (czasu po otwarciu, po uptywie, ktérego, brama zacznie sie zamykac).

Dostepne tryby pracy (ich opis jest zamieszczony w tabeli 3/ a, b, ¢, d, e, f) sg nastepujgce: A - S
(automatyczne), E — EP — B (pétautomatyczne), C (dead-man).

Opodznienie zamykania

Przetacznikami SW11 i SW12 ustaw opdznienie rozpoczecia zamykania skrzydta 1 w stosunku do skrzydta 2
tak, aby przy domknieciu unikng¢ zachodzenia na siebie skrzydet bramy.

5.2 Mikroprzetaczniki DS2 (rys.18b)
Opodznienie otwierania
Przetacznik SW1 stuzy do ustawienia opdznienia rozpoczecia otwierania skrzydfa 2 w stosunku do skrzydta
1 tak, aby przy otwieraniu unikng¢ uderzania skrzydet bramy o siebie.
Tryb awaryjny
Przetacznik SW2 stuzy do ustawienia trybu pracy napedu w przypadku, gdy zadziata fotokomérka
zabezpieczajgca przy zamykaniu bgdz otwieraniu bramy. Mozliwa jest zmiana kierunku ruchu bramy
poprzedzona jej zatrzymaniem badz tez natychmiastowa zmiana kierunku bez zatrzymania bramy.
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Tryb Fail Safe (kontrolowany)

Przetacznikiem SW3 mozna uaktywni¢ tryb pracy, w ktérym centrala sterujgca przed uruchomieniem
sitownikow wykona test fotokomarek zabezpieczajacych. Negatywny wynik testu powoduje unieruchomienie
bramy.

Suw zwrotny i dopchniecie

Uzywajgc przetacznika SW4 mozna wiaczyc¢ funkcje suwu zwrotnego i dopchniecia. Suw zwrotny powoduje
przed otwarciem bramy poczatkowe popchniecie skrzydet w kierunku zamykania po to, aby umozliwi¢
otwarcie elektrozamka. Dopchniecie to funkcja nadajaca sitownikom maksymalng sitg w momencie
domkniecia bramy tak, aby pokona¢ ewentualny opér elektrozamka i zatrzasnagé brame.

6. Uruchomienie.

6.1 Kontrola diod swiecacych LED.
Ponizsza tabela pokazuje stan diod LED w relacji do sygnatéw na wejsciach centrali sterujace;.
Znaczenie:
LED swiecacy = styk zamkniety
LED zgaszony = styk otwarty

Stan wejs¢ sygnalizowany diodami LED

LED SWIECACY ZGASZONY

OP_A Funkcja uaktywniona Funkcja nieaktywna
OP_B Funkcja uaktywniona Funkcja nieaktywna
STOP Funkcja nieaktywna Funkcja uaktywniona
FSWCL Zabezpieczenia nieaktywne Zabezpieczenia aktywne
FSWOP Zabezpieczenia nieaktywne Zabezpieczenia aktywne

Uwaga: Wyttuszczeniem podano stany dla bramy w fazie spoczynku (brama zamknieta).

Dodatkowo dioda LED DL10 wskazuje stan bramy wg tabeli:

DL10
Brama zamknieta: Brama w ruchu lub w fazie pauzy: Programowanie czasu pracy:
Dioda zgaszona Dioda zapalona Dioda intensywnie
miga

6.2 Kierunek pracy skrzydetl i sprawdzenie sily.
Ustaw mikroprzetgczniki na ptycie 452 MPS zgodnie z opisem zamieszczonym w rozdziale 5.
Odtacz zasilanie elektroniki.
Odblokuj sitowniki i recznie ustaw skrzydta w potowie ich drogi w czasie normalnej pracy.
Zablokuj sitowniki.
Przywrdé zasilanie elektroniki.
Podaj sygnat na wejscie OPEN A (rys.2) i zaobserwuj czy skrzydfa sie otwieraja.
Uwaga: Jezeli podanie sygnatu spowodowato zamykanie sie skrzydet to nalezy po odfgczeniu zasilania
zamieni¢ miejscami przewody zasilania silnikéw (czarny i brgzowy) na ptycie elektroniki.
e Sprawdz site dziatania sitownikdw i w razie potrzeby ustaw pozadang site wedtug opisu w rozdziale 5.1
e Zatrzymaj brame sygnatem STOP.
e  Odblokuj sitowniki, zamknij brame recznie i zablokuj sitowniki.

6.3 Ustawienie czasu pracy sitownikow.
Czas otwierania / zamykania skrzydet jest ustalany wg procedury uczenia.

PROGRAMOWANIE SKROCONE

o Upewnij sie, ze skrzydta sg zamkniete i naci$nij przycisk F na jedng sekunde, dioda LED DL10 zacznie
migac a skrzydta zaczna sie otwierad.

e Zaczekaj az skrzydta osiggng umowny punkt otwarcia i podaj sygnat na wejscie OPEN A ( z pilota lub z
przycisku sterujgcego), aby zatrzymacé brame. Skrzydta zatrzymajg sie a dioda LED DL10 przestanie
migac.

e Procedura jest zakohiczona i brama jest przygotowana do pracy.
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PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE
Sprawdz czy skrzydta bramy sg domkniete.
Nacisnij przycisk F na czas dtuzszy niz 3 sek. (dioda LED DL10 zacznie migacC i pierwsze skrzydto
rozpocznie otwieranie). Kolejno podawane impulsy do wejscia OPEN-A ustawiajg nastepujace
parametry:
1-impuls ustawia czas otwierania pierwszego skrzydia. Podaj go w koncowej fazie ruchu przed
osiggnieciem potozenia korncowego.
2-impuls ustawia czas spowolnienia. Podaj, gdy skrzydto osiggnie potozenie koncowe.
3-impuls ustawia czas otwierania drugiego skrzydia.
4-impuls ustawia czas spowolnienia przy otwieraniu drugiego skrzydfa. Podaj, gdy skrzydto osiggnie
potozenie koncowe.
5-impuls ustawia czas zamykania skrzydta drugiego.
6-impuls ustawia czas spowolnienia przy zamykaniu skrzydta drugiego. Podaj, gdy skrzydto osiagnie
potozenie koncowe.
7-impuls ustawia czas zamykania pierwszego skrzydta.
8-impuls ustawia czas spowolnienia przy zamykaniu pierwszego skrzydta. Podaj, gdy skrzydto osiggnie
potozenie koncowe.
Po podaniu ostatniego (6smego) impulsu dioda DL10 przestanie migaé — programowanie jest
zakonczone. Nastepny impuls do wejscia OPEN A spowoduje otwarcie bramy zgodnie z nowymi
parametrami pracy.

6.4 Lampa ostrzegawcza.

Jezeli pozadane jest zwiekszenie bezpieczenstwa uzytkowania catego uktadu napedu bramy mozna
dodatkowo uaktywni¢ funkcje $wiecenia lampy ostrzegawczej, ktéra bedzie uruchomiona na 5 sek. przed
rozpoczeciem otwierania skrzydet bramy.

Procedura uaktywnienia funkcji lampy:

1 — upewnij sie, ze brama jest zamknieta

2 —roztgcz i utrzymuj otwarty kontakt STOP

3 — sprawdz czy dioda DL10 jest zgaszona (jesli jest zapalona to znaczy, ze funkcja wyprzedzenia jest juz
aktywna)

4 — naciénij krotko przycisk F i sprawdz, czy dioda DL10 zapali sie

5 — zamknij styk STOP (dioda DL10 zgasnie)

Procedura wytaczenia funkcji lampy:

1 - upewnij sie, ze brama jest zamknieta

2 —roztgcz i utrzymuj otwarty kontakt STOP

3 — sprawdz czy dioda DL10 sie swieci (jesli jest zgaszona to znaczy, ze funkcja wyprzedzenia jest

juz wytgczona)
4 — nacisnij krétko przycisk F i sprawdz, czy dioda DL10 zgasta

5 — zamknij kontakt STOP

7. Sprawdzenie systemu.
Jesli programowanie funkcji zostato zakonczone, sprawdz czy caty system dziata poprawnie.
Szczegdlng uwage zwrd¢ na site, z jakg pracujg skrzydia bramy oraz poprawnos¢ dziatania urzadzen

zabezpieczajgcych (akcesoriéw).
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Tabela3/a
TRYB A" IMPULSY (SYGNALY STERUJACE)
URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. .
STAN BRAMY OPEN_A OPEN_B STOP OTWIERANIA ZAMYKANIA OTWIERANIA / ZAMYKANIA Uwagi
ZAMKNIETA otwiera ;krzydla i zamyka OM|§ra wolne skrzydto i zamyka po bez reakgji * bez reakcji bez reakgji *
po czasie pauzy (1) czasie pauzy (1)
PAUZA rozpoczyna liczenie czasu rozpoczyna liczenie czasu pauzy od bez reakdii Zatrzymuje odliczanie czasu pauzy az do zwolnienia blokady
(OTWARTA) pauzy od nowa (1) nowa (1) ) 2)*
ZAMYKANIE . . . . . . Zatrzymuije skrzydta, po odblokowaniu
zwrot i otwarcie (1) zwrot i otwarcie (1) zatrzymanie bez reakcji patrz paragraf 5.2 Zmienia ruch na otwieranie
dziatania
OTWIERANIE bez reakdji (1) Zatlrzymalme i natychmlastowg bez reaksji Zatrzymu;e skr;ydla: po odblokowaniu
zmiana kierunku na zamykanie kontynuuje otwieranie
ZATRZYMANA zamyka skrzydta / skrzydto bez reakcji * bez reakcji bez reakcji *
Tabela3 /b
TRYB”S” IMPULSY (SYGNALY STERUJACE)
URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. .
STAN BRAMY OPEN_A OPEN_B STOP OTWIERANIA ZAMYKANIA OTWIERANIA / ZAMYKANIA Uwagi
ZAMKNIETA otwiera ;krzydla i zamyka OM|§ra wolne skrzydto i zamyka po bez reakji * bez reakcji bez reakgji *
po czasie pauzy czasie pauzy
PAUZA . . ) . . .
(OTWARTA) zwrot i zamknigcie zwrot i zamknigcie bez reakcji Zamyka po 5 sek.
ZAMYKANIE zwrot i otwarcie zwrot i otwarcie zatrzymanie bez reakcji ** patrz paragraf 2 f;tizxirgt:tiskr:zyg:;}eﬁgrﬁgblokowanlu
dziatania
. . . L . . Zatrzymuje skrzydta, po odblokowaniu
OTWIERANIE zwrot i zamknigcie zwrot i zamknigcie zwrot przy zamykaniu bez reakcji K H N :
ontynuuje otwieranie
ZATRZYMANA zamyka skrzydta / skrzydto bez reakeji bez reakcji bez reakcji *
Tabela3/c
TRYB"E” IMPULSY (SYGNALY STERUJACE)
URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. .
STAN BRAMY OPEN_A OPEN_B STOP OTWIERANIA ZAMYKANIA OTWIERANIA / ZAMYKANIA Uwagi
ZAMKNIETA otwiera skrzydta otwiera wolne skrzydto bez reakcji * bez reakgcji bez reakcji *
OTWARTA zwrot i zamknigcie zwrot i zamknigcie bez reakcji bez reakgcji *
. . . . . Zatrzymuje skrzydta, po odblokowaniu
ZAMYKANIE zwrot i otwarcie zwrot i otwarcie (1) zatrzymanie bez reakcji patrz paragraf 2 Zmienia ruch na otwieranie
dziatania
OTWIERANIE zatrzymanie dziatania zwrot przy zamykaniu bez reakcji Eatrzymuje skr;ydla: po odblokowaniu
ontynuuje otwieranie
ZATRZYMANA zamyka skrzydta / skrzydto (przy aktywnych urzadzeniach bez reakgji * bez reakdji bez reakgji *

zabezpieczajacych zamykania drugi impuls otwiera)
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Tabela3/d
TRYB "EP” IMPULSY (SYGNALY STERUJACE)
URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. ’
STAN BRAMY OPEN_A OFEN.B STOP OTWIERANIA ZAMYKANIA OTWIERANIA / ZAMYKANIA Uwagi
ZAMKNIETA otwiera skrzydta otwiera wolne skrzydto bez reakcji * bez reakgcji bez reakcji *
OTWARTA zwrot i zamknigcie bez reakcji * podtrzymuje pauze az do zwolnienia przycisku (2) *
. . . e Zatrzymuje skrzydta, po odblokowaniu
ZAMYKANIE zatrzymanie dziatania zatrzymanie bez reakcji patrz paragraf 2 Zmienia ruch na otwieranie
dziatania
OTWIERANIE zatrzymanie dziatania zwrot przy zamykaniu bez reakcji Eatrzymuje skr;ydla: po odblokowaniu
ontynuuje otwieranie
ZATRZYMANA restartuje ruch zwrotny - " " _
(zawsze zamyka po sygnale STOP) bez reakcji bez reakcji (3) bez reakcji (4) bez reakcji
Tabela3 /e
TRYB "B” IMPULSY (SYGNALY STERUJACE)
URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. )
STAN BRAMY OPEN_A OPEN_B STOP OTWIERANIA ZAMYKANIA OTWIERANIA / ZAMYKANIA Uwagi
ZAMKNIETA otwiera skrzydta / skrzydto bez reakcji bez reakcji *** bez reakcji **** bez reakcji *
OTWARTA bez reakcji zamyka skrzydta / skrzydio bez reakcji **** bez reakcji *** bez reakcji **** bez reakcji ****
ZAMYKANIE zwrot i otwarcie bez reakcji bez reakcji za?rzyrr_larlig* za?rzyn’_lar:i*e***
dziatania dziatania
zatrzymanie
dziatania .
OTWIERANIE bez reakaji bez reakcii bez reakcji *** bez reakciji zatrzymanie
dziatania
; bez reakcji ***** . ik -
ZATRZYMANA otwiera skrzydta / skrzydio zamyka skrzydta / skrzydto bez reakcji bez reakgcji bez reakcji
Tabela 3 / f
TRYB"C” IMPULSY (SYGNALY STERUJACE)
STAN BRAMY OPEN_A OPEN_B STOP URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. Uwagi
OTWIERANIA ZAMYKANIA OTWIERANIA / ZAMYKANIA
ZAMKNIETA otwiera skrzydta / skrzydto bez reakcji bez reakcji *** bez reakcji **** bez reakcji ***
OTWARTA bez reakcji zamyka skrzydta / skrzydio bez reakcji **** bez reakcji *** bez reakcji ****
ZAMYKANIE zatrzymanie dziatania bez reakcji patrz paragraf 2 zatrzymanie
zatrzymanie dziatania *****
dziatania
OTWIERANIE zatrzymanie dziatania zatrzymanie bez reakcji zatrzymanie

dziatania ***

dziatania *****

* - powoduje nieaktywno$¢ OPEN (1) — zastosowany przediuza pauze az do kolejnego sygnatu
** - zachowuje aktywnos$é OPEN (2) — jesli pozostaly czas pauzy jest krétszy niz 5 sek., po zdjeciu blokady rozpoczyna zamykanie po uptywie dodatkowych 5 sek.

*** - powoduje nieaktywnos¢ OPEN-A (3) — jesli ta funkcja musi otwieraé to wtedy powoduje nieaktywno$¢ OPEN
**** . powoduje nieaktywno$¢ OPEN-B (4) - jesli ta funkcja musi zamykac to wtedy powoduje nieaktywno$¢ OPEN
- powoduje nieaktywno$é OPEN A/B

[

Uwaga: opis reakcji na podanie nastepnego sygnatu jest zawarty w nawiasie
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