PARAMETRY TECHNICZNE

433,92 MHz

czestotliwosé

kodowanie kod zmienny

modut odbiorczy heterodyna H1

pojemnosé pamieci 113 nadajnikéw

zasilanie 12V DC(10-15V DCQ)
pobér pradu:
- spoczynkowy 17 mA
- maksymalny 40 mA
ilos¢ kanatow 1

tryby pracy przekaznikéw monostabilny, bistabilny

zakres czasu trybu monostabilnego ~1s-4min20s
obcigzalnosé:

- wyjscie przekaznikowe 1A/ 30V DC

- wyjscie tranzystorowe S 0,5A/ 12V DC

- wyj$cie sabotazu 50mA/ 12V DC
temperatura pracy -10+ 455 °C
wilgotno$¢ (max) 93+3%
wymiar 68*48*26 mm
wspotpraca dowolny nadajnik serii sA

Ustawienie fabryczne odbiornika: tryb bistabilny

GORKE Electronic Sp. z 0.0. o$wiadcza, ze wyréb RSU-KO1 jest
zgodny z zasadniczymi wymaganiami oraz innymi stosownymi
postanowieniami Dyrektyw 2014/53/UE oraz 2011/65/EU.

Niniejszy produkt zostat oznaczony znajdujgcym sie obok
symbolem co informuje, ze po zakoriczeniu eksploatacji nie
moze on by¢ umieszczany tacznie z innymi odpadami lecz musi
by¢ przekazany do punktu zbierania zuzytego sprzetu w celu
wiasciwej jego utylizacji i odzysku surowcéw. Tym samym
podejmowane sa Srodki pozwalajace zapobiega¢ negatywnym
skutkom dla srodowiska i zdrowia ludzi mogacym wystgpic
przy niewtasciwym traktowaniu odpaddéw. Punkty zbierania
prowadzone sg m.in. przez gminne jednostki organizacyjne
prowadzace dziatalno$¢ w zakresie odbierania odpaddw.

Karta katalogowa, instrukcja obstugi

RSU-KO1

Radiowy Sterownik Uniwersalny, 1-kanatowy

Seria sA

Zasiegi pracy zestawdw opartych na odbiorniku RSU-KO01 zalezg
od typu nadajnika, ktory z odbiornikiem wspétpracuje i moga
wynosi¢ od 100 do 500 metréw. Podawane zasiegi dotycza prze-
strzeni otwartej (bez przeszkdd, odbiornik i pilot “sie widzg”).
Jezeli pomiedzy odbiornikiem a nadajnikiem znajdujg sie prze-
szkody, nalezy przewidzie¢ zmniejszenie zasiegu odpowiednio dla:
® drewnaigipsu o 5-20%

® ceglyo20-40%

®  betonu zbrojonego o 40 - 80%

Przy duzej ilosci przeszkdd zalecamy stosowanie retransmitera .
Przy przeszkodach metalowych stosowanie systeméw radiowych
nie jest zalecane, nalezy rozwazy¢ zainstalowanie wzmacniacza
WLC-201, ktéry pozwala na ominiecie tego typu przeszkdd.

Zastosowanie:

zdalne sterowanie praca urzadzen podtaczonych do wyjsé¢ od-
biornika np. brama wjazdowa i garazowa, rolety, zaluzje, zamki
elektromagnetyczne, oswietlenie, pompy, klimatyzacja itp.

w systemach alarmowych - jako przycisk antynapadowy, stero-
wanie strefg itp.

Transmisja oparta jest na kodzie zmiennym zapewniajgcym wyso-
kie bezpieczenstwo uzytkowania oraz odpornos¢ na sygnaty ra-
diowe pochodzace z innych urzgdzen.

Kazdy nadajnik posiada swéj indywidualny kod. Odbiornik reaguje
tylko na te transmisje, ktére pochodzg z nadajnikédw zaprogramo-
wanych do jego pamieci.

Producent zastrzega sobie prawo do zmiany specyfikacji oraz danych technicznych. Zdjecie produktu moze odbiegac od rzeczywistosci.
Opisy urzqdzen majq wytgcznie charakter informacyjny.



INSTRUKCJA OBStUGI odbiornika RSU-K01

Produkty powigzane:
RSU-KO1LC, RSU-K01/2, RSU-N1/2, RSU-Z1/2, ANT-K01/1, RSU-K01/24V/H1, RSU-K01/24V/H2

L' " O

— | K1 >
(S ® Eﬁ @Nﬂ : 10 - oV I

PRZEZNACZENIE ELEMENTOW:

Dioda kontrola ZASILANIA (zielona ZAS):
wskazuje doprowadzenie zasilania do odbiornika
Dioda kontrola KANALU 1 (czerwona K1):
sygnalizuje stan zataczenia przekaznika
Dioda K2 (czerwona):

f sygnalizuje czynnosci programowania

& Przycisk NAUKA:

uruchamia procedury programowania

Antysabotaz (SAB) :

umozliwia podtaczenie urzadzenia do linii antysabotazowej
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Przy zataczeniu przekaznika na wyjsciu S pojawia sie jeden krétki sygnat, a
przy wytaczeniu dwa. Wyjscie to mozna obcigzy¢ max 0,5A/ 12 V DC, co w
zupetnosci wystarcza nawet przy stosowaniu syren o wysokim poziomie
gtosnosci. Zacisk dodatni sygnalizatora nalezy podtaczy¢ do +12V, a zacisk
ujemny sygnalizatora do wyjscia S na listwie zaciskowej.

Wejscie w tryb programowania mozliwe jest tylko przy wytaczonym przekaz-
niku (dioda K1 nie $wieci). Aby wytaczyé przekaznik nalezy nacisng¢ klawisz
pilota lub chwilowo odtgczy¢ napiecie zasilania odbiornika.

1. REJESTRACJA NOWEGO PILOTA W PAMIECI ODBIORNIKA

a) nacisnij przycisk NAUKA na wiecej niz 0,5s lecz mniej niz 4s - dioda K2
zaswieci sie

b) nacisnij klawisz pilota - dioda K2 zgasnie

c) nacisnij ponownie klawisz pilota - dioda K2 zaswieci sie na 3s, po czym
bedzie pulsowac i zgasnie

d) koniec rejestracji nowego pilota

Gdy préba wpisania nowego pilota przebiegnie niepomysinie dioda K2 mi-
gnie 1 raz i zgasnie. Nalezy rozpocza¢ rejestracje od poczatku. Jezeli pamiec
odbiornika jest petna (wpisano 113 pilotéw) to wpisanie kolejnego, nowego
pilota powoduje wykasowanie pilota wpisanego jako pierwszy.

2. KASOWANIE PILOTOW Z PAMIECI

Nacisnij przycisk NAUKA i trzymaj.

Faza pierwsza: LED K2 zaswieci sie na okoto 4s

Faza druga: LED K2 zacznie migac i zgasnie, co oznacza koniec kasowania.
Zwolnij przycisk NAUKA.

Nalezy pamieta¢, ze kasowanie dotyczy catej zawartosci pamieci. Jezeli chce-
my usungc¢ tylko jeden lub kilka pilotdw, to po procesie kasowania nalezy
ponownie wpisa¢ do pamieci te ktdre majg by¢ zachowane. Jezeli przy duzej
ilosci uzytkownikéw chcemy unikna¢ uciagzliwego procesu ponownego pro-
gramowania mozna stosowa¢ jeden z odbiornikéw identyfikacyjnych (ich
parametry pozwalajg kasowacé piloty pojedynczo). Kasowanie nadajnikéw nie
powoduje zmian w trybie pracy odbiornika.
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Wyjscie S - stosowane jest do podtaczenia sygnalizatora
akustycznego, ktory krétkimi sygnatami informuje o tym czy
przekaznik jest zatgczany czy wytgczany np. przy otwieraniu

C1 NOT NCH

Sciezki dostepu do szyfratora czy uzbrajaniu prostego ob-
wodu alarmowego.

3. USTAWIENIE TRYBU PRACY ODBIORNIKA

Do ustawienia trybu pracy odbiornika potrzebny jest pilot, ktéry zostat wcze-
$niej wpisany do pamieci odbiornika - patrz pkt.1.

Ustawienie fabryczne odbiornika — tryb bistabilny.

Tryb bistabilny (zatgcz -wytacz)

Nacisnij przycisk NAUKA (dioda K2 zaswieci sie) i trzymaj nacisniety az do mo-
mentu gdy dioda K2 zacznie pulsowa¢ — wtedy zwolnij przycisk NAUKA. Po
zwolnieniu przycisku NAUKA dioda K2 bedzie swieci¢ Swiattem ciggtym przez
ok. 2s i w tym czasie nalezy nacisna¢ klawisz pilota.

Tryb monostabilny (czasowy)

Nacisnij przycisk NAUKA (dioda K2 zaswieci sie) i trzymaj tak dtugo az dioda
K2 zacznie pulsowaé - wtedy nalezy zwolni¢ przycisk NAUKA. Po zwolnieniu
przycisku NAUKA dioda K2 bedzie swieci¢ Swiattem ciggtym przez ok. 2s, a
nastepnie wolno pulsowaé. Kazde mrugniecie diody odpowiada czasowi ~1s.
Aby ustawi¢ na przyktad czas 20s nalezy odliczy¢ 20 mrugniec¢ diody K2 i naci-
sna¢ klawisz pilota zatwierdzajac dtugos¢ czasu.

Czas mozna ustawi¢ maksymalnie na 260s (4min 20s). Jezeli w trakcie pulso-
wania diody K2 (odliczania czasu) nie zostanie nacisniety klawisz pilota, to po
odliczeniu 260s dioda K2 bedzie przez 1min $wieci¢ swiattem ciggtym. Jezeli w
tym czasie (ciggte Swiecenie diody) zostanie nacisniety klawisz pilota
(akceptacja) to odbiornik ustawi czas maksymalny tj. okoto 260s. Natomiast
jezeli w tym czasie klawisz pilota NIE zostanie nacisniety to odbiornik wyjdzie z
trybu programowania i zachowa poprzednie ustawienie.

Odtaczenie napiecia zasilania nie powoduje utraty informacji o wpisanych
pilotach i trybie pracy odbiornika.

Warunki instalacji odbiornika.
Zaleca sie montowanie odbiornika mozliwie wysoko, z dala od urzadzen meta-
lowych i elektrycznych., w pomieszczeniach suchych i zamknietych.

telefon: 32 326 30 70 e-mail: biuro@gorke.com.pl
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