Robot sprzatajacy wyposazony w technologie laserowg, to zaawansowane urzadzenie, ktére taczy
funkcje odkurzania oraz zarzadzania przestrzenig przy pomocy laseréw i czujnikdw. Urzgdzenie
przetwarza dane w celu zapewnienia optymalnej efektywnosci sprzatania, unikajgc przeszkéd,
doktadnie mapujac przestrzedn oraz dostosowujgc proces czyszczenia do warunkéw w danym

pomieszczeniu.

Robot sprzatajacy posiada dodatkowe czujniki, ktére pomagajg w unikaniu przeszkéd w czasie
rzeczywistym. Te czujniki mierzg odlegto$¢ do réznych obiektéw, takich jak meble, $ciany czy inne

przeszkody, co pozwala na odpowiednie dostosowanie ruchu robota.

Aby zapobiec upadkowi ze schodéw lub innych wysokich powierzchni, robot sprzatajgcy wyposazony
jest w czujniki, ktére wykrywajg krawedzie podtogi. W przypadku wykrycia spadku, robot

automatycznie zatrzymuje sie lub zmienia kierunek.

Unika obszardow, ktdre juz zostaty posprzatane, i stara sie jak najefektywniej pokry¢ wszystkie

powierzchnie w pomieszczeniu.

Robot moze przetwarzaé dane dotyczgce skutecznosci sprzatania w celu ciggtego

udoskonalania swoich dziatan:

¢ Monitorowanie postepu: Robot moze zbiera¢ dane o czasie sprzgtania oraz obszarach,
ktore zostaty juz oczyszczone. Na podstawie tego przetwarza informacje, ktdre czesci
pomieszczenia zostaty doktadniej posprzatane, a ktore wymagajqg jeszcze uwagi.

¢ Analiza stopnia zabrudzenia: Jesli robot zauwazy, ze pewne obszary (np. okolice drzwi
czy kuchni) sg bardziej zabrudzone, moze dostosowac intensywnos¢ sprzatania w tych

obszarach, by doktadniej je wyczyscic.



