Silowniki liniowe 24V

Instrukcja montazu oraz uzytkowania automatyki do bramy
skrzydlowej

Uwaga
Przed rozpoczeciem instalacji nalezy przeczytac calg instrukcje



Srodki ostroznosci:

v

Ten produkt musi by¢ instalowany przez dobrze przeszkolony, wykwalifikowany personel, zgodnie z
przepisami bezpieczenstwa dotyczacymi urzadzen do otwierania bram skrzydtowych w budynkach
mieszkalnych i komercyjnych. Niewykwalifikowany personel moze uszkodzi¢ instrumenty i
wyrzadzi¢ szkodg¢ spoteczenstwu.

Przed instalacja lub wykonaniem jakichkolwiek prac konserwacyjnych nalezy odlaczy¢ zasilanie
elektryczne.

Przed instalacjg prosimy o doktadne zapoznanie si¢ z instrukcjg. Nieprawidlowa instalacja lub
niewlasciwe uzycie produktu moze spowodowaé powazne szkody dla uzytkownikdéw i mienia.

Jezeli kabel elektryczny jest uszkodzony lub przerwany, nalezy go wymieni¢ na cate i odpowiednio

izolowane przewody, aby unikng¢ porazenia pradem elektrycznym lub innych niebezpiecznych
warunkow.

Trzymaj nadajniki bezprzewodowe poza zasiggiem dzieci.

Nie pozwalaj dzieciom ani innym osobom stawac¢ na drodze ramion silnika lub na drodze bramy
podczas pracy.

Nie uzywaj zdalnych nadajnikow bezprzewodowych, gdy bramy sa poza zasiggiem wzroku.

Nie instaluj produktow w §rodowiskach korozyjnych, tatwopalnych i/lub wybuchowych.

Unikaj instalowania ramienia silnika w miejscu, w ktérym klucz do recznego zwalniania jest
wystawiony na widok publiczny.
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I. Sklad zestawu:

Lista produktow i akcesoriow
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1pcs 1 pcs 1 pcs 4 pcs
2 pcs 2 pcs 2 pcs 2 pcs
8 pcs 2 pcs 2 pcs 4 pcs
2 pcs 4 pcs 4 pcs
Wymiary sitownika do otwierania bramy [mm)]
700mm 315mm
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Nazewnictwo napedu do bram skrzydtowych

Pozycja 1:
Pozycja 2:
Pozycja 3:
Pozycja 4:
Pozycja 5:

tylny wspornik
przedni wspornik
ttoczysko sitownika
Skrzynia z silnikiem
Kabel zasilajacy

PARAMETRY TECHNICZNE

Temperatura pracy 45°C — +50°C 45°C — +50°C

-45°C / +50°C

Parametry techniczne PKM-C01 PKM-CO01-L PKM-CO1-L PKM-C01
Zasilanie silnika 24 V DC 24 V DC 24V DC 24V DC
Predkos¢ obrotowa 200 obr/min 200 obr/min 200 obr/min 200 obr/min
Maksymalny wysuw ramienia 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm
Maksymlna szeroko$¢ skrzydta 2 metra 2,5 metra 2 metry 2,5 metra
Pamie¢ odbiornika radiowego 120 pilotow 120 pilotow | 120 pilotow 120 pilotéw
Maksymalny kat otwarcia 110° 110° 110° 110°
Zasilanie 230 V AC 230 V AC 230 VAC 230 VAC
Predko$¢ wysuwu 16 mm/s 16 mm/s 16 mm/s 16 mm/s
Maksymalna masa skrzydta 150 kg 200 kg 150 kg 200 kg
Stopien ochrony IP55 IP55 IP55 IP55

-45°C /

+50°C

Masa zestawu 15 kg 15 kg

15kg

15kg




PODSTAWOWE FUNKCJE AUTOMATYKI

e Otwieranie awaryjne: W przypadku awarii zasilania uzyj klucza recznego, aby zwolni¢ i oddzieli¢
sitownik od skrzydta bramy, otworz lub zamknij brame r¢cznie.

e Gdy przy otwieraniu lub zamykaniu brama napotka przeszkode¢ brama zatrzymuje si¢ (zabezpieczenie
przecigzeniowe).

e Opcjonalnie: Sterowanie bramy moze by¢ podiaczone do systemu solarnego, baterii zapasowej,
ostrzegawczego $wiatta blyskowego, fotokomorki, klawiatury i innych urzadzen kontroli dostepu.

e Kontrola predkosci: Predkos¢ otwierania i zamykania bramy mozna regulowac.

e Migkki start: Sterowanie bramy jest wyposazone w funkcje fagodnego startu.

e Automatyczne zamykanie: Sterowanie bramy jest wyposazone w funkcj¢ automatycznego zamykania
z regulowanym opo6znieniem zamykania.

e Pojedyncza lub podwojna brama: Mozna otworzy¢ pojedyncze skrzydto lub oba skrzydta bramy.

e Wiele pilotow zdalnych: Do ukladu sterowania moze tatwo doprogramowac kilkadziesiat
dodatkowych pilotow do sterowania otwieraniem bramy skrzydtowe;j

e Zasilanie awaryjne: Mozna dotaczy¢ zapasowa bateri¢ DC 24 V

e Urzadzenia opcjonalne: Zamek bramy DC 24 V, fotokomorka, klawiatura, fotokomoérka, przycisk,
duza lub mata skrzynka sterownicza.

e Uktlad sterowania bramy mozna skonfigurowac tak, aby umozliwial ptynna, bezgtosng prace.

e Uklad sterowania bramy mozna skonfigurowaé tak, aby domyslnie wiaczal stan otwarty lub stan
zamkniety, w zaleznos$ci od umiejscowienia dostarczonych wspornikéw sprzetowych.

Montaz




Opis instalacji elektryczne;:
4. Centrala sterujagca

1. Pilot
5. Fotokomorki

2. Stoper

3. Sitowniki 6. Lampa sygnalizacyjna
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Na rysunku powyzej przedstawiono zalecane wymiary instalacyjne sitownika na

bramie. Ponadto osoba przeprowadzajaca montaz powinna zadbac o to, zeby sitownik pracowat z wysuwem
nie mniejszym jak 270 mm oraz konczyt swoja prace 10 mm przed osiggnigciem punktu maksymalnego

WYysuwu.

INSTALACJA MECHANICZNA
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Na poczatku nalezy zamocowaé mocowanie tylne sitownika jednym ze sposobdw, sposrdd przedstawionych
na rysunku powyzej. Podczas montazu nalezy uwzgledni¢ wymiary instalacyjne. Mocowania nalezy skrecié




ze sobg za posrednictwem dotgczonych do zestawu srub. W dalszym kroku nalezy przykrecic¢ lub
przyspawa¢ mocowania do stupka.

Regulacja réznych katow tylnego wspornika w celu dopasowania do roznych warunkéw instalacji.
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Nastepnie nalezy przymocowac sitownik do wspornika za pomocg trzpienia z zawleczkg. Wazne jest, aby
sitownik byt zamontowany tak jak pokazano na rysunku powyzej po lewej stronie, tzn. tak, aby otwor
drenazowy oraz zasilajacy byly od spodu ramienia. Kabel nie moze by¢ narazony na nadmierne wyginanie.

W dalszym ciaggu nalezy wysuna¢ ttoczysko tak, aby bylo zgodne z zalecanymi wymiarami instalacyjnymi.
W danych sitownikach tloczysko jest wysuwane recznie poprzez obracanie nim r¢cznie. Na przednim
mocowaniu zaleca si¢ pozostawi¢ delikatny luz, aby w razie potrzeby mozna byto doregulowa¢ punkt
zaczepienia sitownika. Dalej za pomocg kluczyka rozblokowaé koncowe mocowanie, nasungé

sitownik na mocowanie i zablokowa¢ ttoczysko z powrotem. Po podiaczeniu sitownikow do centrali nalezy
uruchomi¢ ich pierwszy cykl. Jesli sitowniki wykonuja pracg bez przeszkdd to dokreci¢ mocowania.

Na koniec nalezy w miejscu zamknigcia bramy zamontowa¢ ograniczniki ruchu. Czujniki przecigzeniowe w
centrali roztacza sitowniki jak tylko skrzydta opra si¢ o odbojniki. Ogranicznik powinien by¢ ustawiony tak,
aby zatrzymac prace silownika

przed osiggnigciem pozycji maksymalnego wysuwu.

UWAGA: sitownik zawsze powinien znajdowac si¢ pod katem ostrym

wzgledem skrzydta bramy



Reczne otwarcie bramy.

Zwolnij mocowanie przez odkrecenie sruby na czole sitownika. Zdejmij sitownik z bramy i1 odsun na bok.

Otworz recznie skrzydlo bramy
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Dec/Smart ¢
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Motorl | Motor2(Main)

1. MOTOR 1: zacisk Motor1 stuzy do podtaczenia sitownika 1 zainstalowanego na bramie, ktory
otwiera skrzydto jako drugi i zamyka skrzydto jako pierwszy. Ten terminal taczony pierwszym
czerwonym przewodem (liczonym od lewej do prawej strony);
2. MOTOR 2 (Opdznienie) : Zacisk Motor2 stuzy do podiaczenia sitownika 2 zainstalowanego na
bramie, ktory otwiera si¢ jako pierwszy, a zamyka jako drugi. Ten terminal taczony pierwszym
niebieskim przewodem (liczonym od lewej do prawej strony).Slave gate, open first & close last. This
terminal connects 1st blue wire (counted from your left-hand side to your right-hand side).
UWAGA: W przypadku pojedynczej bramy silnik nalezy podtaczy¢ do zacisku Motor2.
3. Ant: podiaczenie anteny.
4. COM: Wspdlna masa . Stuzy do taczenia z COM lub GND.
5. Card: Stuzy do podtaczania dowolnych urzadzen zewnetrznych, ktore beda stuzy¢ do otwierania
bramy.
6. 2 SIDE: Podobnie jak ,,przycisk dwuskrzydlowy” na pilocie , stuzy do taczenia z dowolnymi
urzadzeniami zewnetrznymi obstugujacymi brame dwuskrzydtowa.
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7. 1 SIDE: Podobnie jak ,,przycisk jednoskrzydtowy” na pilocie, stuzy do podtaczania dowolnych
urzadzen zewnetrznych obstugujacych brame jednoskrzydiowsa

8. COM: Wspolna masa . Stuzy do taczenia z COM lub GND.

9. IR: terminal do podtgczenia fotokomorki.

10. GND: do podtaczenia masy od zasilania 12V lub 24V .
11. VCC: Wyjscie stuzy do podiaczenia czujnika fotokomorki itp. urzadzen, prad wyjsciowy
ciggly <=0.5A.
12. Lock +: stuzy do podtaczenia zamka elektrycznego
13. Lock -: stuzy do podlaczenia masy zamka elektrycznego.
14. Lamp +: stuzy do podtaczenia lampy ostrzegawczej +.
15. Lamp -: stuzy do podtaczenia lampy ostrzegawczej -.
16. Power: Stuzy do podtaczenia transformatora AC pradu przemiennego lub panelu stonecznego
DC pradu statego 24 V.
17. BAT +/-: Stuzy do podtaczenia back up battery DC 12V lub 24V.
18. Menu: It is a digital display for showing you the setting data.
19. Touch: do podtaczenia urzadzenia z ,, touch buton”, i podobnych urzadzen.
20. USB: do podtaczenia urzadzenia USB do upgrade the software.
21. Learn: przycisk do zapisywania i wykasowania pilotow..
Pilot

Przycisk ,,1” stuzy do obstugi napedu jednego skrzydta bramy 2; przycisk ,,2” stuzy do obstugi napgdu obu
skrzydet bramy podwojne;j.

Programowanie nowego pilota:

Nacis$nij przycisk Learn na panelu sterowania na okoto 1 sekundg, po czym rozlegnie si¢ krotki sygnat
dzwigkowy. Na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ numer pilota, co oznacza, ze programowanie
powiodio sie.

Jesli po nacisnieciu przycisku Learn plyta nie odbierze nowego sygnatu zdalnego w ciagu 8 sekund,
wskaznik LED wiaczy si¢ 1 nastgpi zakonczenie programowania.

Uwaga: Poniewaz wyswietlacz cyfrowy moze pokazywac tylko dwa stowa, jesli sterownik nauczyt si¢ juz
wiecej niz 99 sztuk pilota, od setnego pilota, na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ A, aby zastapi¢
dziesiec¢ 1 sto cyfr. Na przyklad setny pilot pokaze A0, a 101-ty pilot pokaze Al. Jesli sterownik nauczyt
si¢ juz wiecej niz 109 sztuk pilota, od 110-tego pilota, na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ b, aby
zastapi¢ dziesiec 1 sto cyfr. Na przyktad 110-ty pilot pokaze bO.

Maksymalna pojemnos¢: 120 sztuk pilota. Jesli cyfrowa dioda LED pokaze ,,-” 1 5 razy wyemituje krotki
sygnat dzwigkowy, oznacza to, ze nie mozna nauczy¢ si¢ wiecej pilotow.

Usunigcie pilota:

Przytrzymaj, nacis$nij przycisk Ucz si¢ przez okoto 6 sekund. Jesli rozlegnie si¢ dtugi sygnat dzwigkowy,
zwolnij przycisk, a na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ 00, co oznacza pomys$lne usunigcie
wszystkich pilotow.

USTAWIENIE CENTRALI STERUJACEJ
Aby rozpocza¢ programowanie parametrow pracy centrali nalezy nacisa¢ 1 przytrzymac przycisk FUN przez
3 sekundy. Wyswietlacz cyfrowy pokaze P0. Przyciskami [INC/START] i [DEC/SMART] mozna
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wybra¢ parametr, ktéry ma by¢ ustawiany. Ponowne wcisni¢cie przycisku FUN pozwoli zedytowac
konkretny parametr. Warto§¢ mozna zmienia¢ pokrettami [INC/START] 1 [DEC/SMART]. Po
ustawieniu wartosci wybranego parametru zatwierdzi¢ jg przyciskiem FUN. Centrala potwierdzi wybor
sygnatem dzwigkowym.

Po zakonczeniu ustawiania menu naci$nij przycisk [LEARN], aby wyj$¢ z ustawien menu i zamkna¢

wyswietlacz.
Menu Zakres | Ustawienia| Opis
Parametr fabryczne
PO Prog sily przecigzeniowej na 0~20 10 Class Wartos$¢ sily, po przekroczenie
niskich obrotach silnika 1 ktorej zostanie
P1 Prég sily przeciazeniowej na 0~20 10 Class odlgczone zasilanie sitownik
wysokich obrotach silnika 1
P2 Prég sily przeciazeniowej na 0~20 10 Class
niskich obrotach silnika 2
P3 Prég sily przeciazeniowej na 0~20 10 Class
wysokich obrotach silnika 2
P4 Czas pracy na wysokich 3~30s 10 s
Obrotach silnika 1
P5 Czas pracy na wysokich 3~30s 10 s
Obrotach silnika 2
P6 Czas autozamykania po uzyciu | 0~99 s 10s 0 jesli funkcja nieaktywna
karty
P7 Opdznienie otwarcia 0~15s 2s 0 jesli funkcja nieaktywna
P8 Opdznienie przy zamknigciu 0~15s 2s 0 jesli funkcja nieaktywna
P9 Czas autozamykania 0~99 s 0 0 jesli funkcja nieaktywna
0
PA Tryby pracy lampy 0- Mode 0 — Mode 0: Gdy brama si¢ porusza,
ostrzegawczej 1- Mode 1 lampa si¢ zapali. Po 30 sekundach
lampa zgas$nie.
Mode 1: Gdy brama si¢ porusza,
lampa si¢ zapali. Gdy brama si¢
zatrzymuje, lampa zgasnie..
Pb Czas impulsu dla 0~5s 0 0 jesli funkcja nieaktywna
elektrorygla
PC Tryb pracy elektrorygla 0: NF 1 NF Mode: Normalnie
1: NA zamkniety, zawsze podawane

napiecie.

NA Mode: Normalnie otwarty,
napiecie podawane tylko
podczas sterowania.
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1 SIDE port

0~3

Mode 0: Sterowanie cykliczne
silnikiem 2 poprzez otwieranie-
stop-zamykanie-stop.

Mode 1: Tylko sterowanie
otwieraniem bramy. System
podwojnej bramy moze stuzy¢ do
otwierania podwojnych bram, a
system pojedynczej bramy stuzy
tylko do otwierania silnika
pojedynczej bramy 2.

Mode 2: Tylko sterowanie
zamykaniem bramy. System
podwojnej bramy moze stuzy¢ do
zamykania podwdjnych bram, a
system pojedynczej bramy shuzy
tylko do zamykania silnika
pojedynczej bramy 2.

Mode 3: Zatrzymanie pracy .

2 SIDE port

0~3

Mode 0: : Sterowanie cykliczne
silnikiem 2 1 silnikiem 1 poprzez
otwieranie-stop-zamykanie-stop.
Mode 1: Tylko sterowanie
otwieraniem bramy. System
podwdjnej bramy moze stuzy¢ do
otwierania podwojnych bram, a
system pojedynczej bramy shuzy
tylko do otwierania silnika
pojedynczej bramy 2..

Mode 2: Tylko sterowanie
zamykaniem bramy. System
podwdjnej bramy moze stuzy¢ do
zamykania podwdjnych bram, a
system pojedynczej bramy stuzy
tylko do zamykania silnika
pojedynczej bramy 2.

Mode 3: Zatrzymanie pracy

Ustawienie trybu
fotokomoérek

1 (NA)

0: NF mode, normalnie
zamkniete.
1: NA mode, normalnie otwarte.

Tlo$c silownikow

1S

0: dwa sitowniki.
1: jeden sitownik.
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PH Regulacja niskiej predkosci 0~10 6
silnika
Pl Limit way optional 0~1 0 0: electric limit.
1: mechanical limit.
Po Reset do ustawien fabrycznych | 0~10 0 5: fabryczny reset.

Identyfikacja trybu pracy silnika:

Gdy silnik pracuje, jesli wskaznik LED kierunku silnika jest niebieski, silnik powinien by¢ w trybie
»otwierania”. Gdy wskaznik LED kierunku silnika jest CZERWONY, silnik powinien by¢ w trybie
»zamykania”.

Instrukcja modulu Smart
Wyszukaj aplikacje ,,XHouse IOT” i pobierz z Google Play lub App Store

'» Google play

dla Android & IOS

lub zeskanuj ten kod QR, aby pobra¢ aplikacje ,,XHouse IOT” i zainstalowac¢ jg. Zarejestruj konto w
aplikacji ,,XHouse IOT” i zaloguj si¢.

Dodaj urzadzenie

Krok 1. Wiacz urzadzenie, otworz aplikacje. Nacisnij ,,0” w prawym gornym rogu, aby dodac urzadzenie,
a nastgpnie wybierz ,,Swinging Gate” (Rys. 11 2)

Krok 2. Wybierz Wi-Fi, kliknij ,,Potacz” 1 wprowadz kod dostepu. (Jesli nie mozna potaczy¢ si¢ z Wi-Fi,
uzytkownik moze réwniez wybrac ,,Bluetooth Add” i uzy¢ funkcji Bluetooth do sterowania brama).
(Rys. 3)

Krok 3. Pomyslnie dodaj urzadzenie. Uzytkownik moze zmieni¢ nazwe urzadzenia (Rys. 4)

Udostepnianie urzgdzenia

Krok 1. Otworz aplikacje, wybierz urzadzenie. Naci$nij ,,0” w prawym gornym rogu, a nastepnie wybierz
,Udostepnianie urzadzenia”, aby utworzy¢ kod QR. (Rys. 5)

Krok 2. Nowy uzytkownik pobierze aplikacj¢ i otworzy ja, nacis$nij ,,Skanuj” w prawym gérnym rogu, aby
zeskanowac kod QR.
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Fig 1

Ustawienia urzadzenia

Fig 2

Fig 3

Fig 4

Fig 5

Uzytkownik moze ustawi¢ parametry z poziomu aplikacji dla panelu sterowania.
Krok 1. Wybierz urzadzenie, nacisnij ,, ’w prawym goérnym rogu. Kliknij ,,Ustawienia”.

(Rys. 6)

Krok 2. Ustaw parametry w aplikacji. (Rys. 7)
Uwaga: Podczas gdy uzytkownik chce ustawi¢ parametry, urzadzenie musi polaczy¢ si¢ z siecig Wi-Fi.
Jesli nie, uzytkownik musi uzy¢ funkcji Bluetooth 1 umiesci¢ aplikacje telefonu tak blisko urzadzenia, jak
to mozliwe, aby ustawi¢ parametry. Po wykonaniu tej czynnosci kliknij przycisk ,,Synchronizuj”.
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Fig 6
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Setting For High Speed

Setting For Slow Speed

Setting For High Speed

Motor1 High Speed Time
Setting

Motor2 High Speed Time
Setting

Interval Time Setting For
Motor1 And Motor2 Opening

Interval Time Setting For
Motor1 And Motor2 Closing

Auto Close Time Setting

Flash Lamp Mode

Setting

Lock Mode

Motor2 Over Current Sensing

Motor2 Over Current Sensing

Electronic Lock Working Time

ol 56 €

Fig 7

Dodaj karte USB / pilota RF z odleglosci
Kiedy uzytkownik musi doda¢ pilota RF lub kart¢ USB, aby otworzy¢ bramg, moze uzy¢ funkcji ,,Dodaj
karte / pilota”, aby to zrobi¢, i zeskanowac¢ kod QR z pilota lub wprowadzi¢ numer identyfikacyjny karty
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USB. Nie trzeba otwiera¢ skrzynki sterowniczej, aby je zaprogramowac.

1n:5094

4 Device Settings

User list

Set/Modify WiFi

Network Information
Sharing device

Transfer main user
Operating Log

Door remains opening alert
Binding camera

Card list

R o6 |
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lighting from a distance
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proximity card/lighting

Upgrading firmware

#Delete
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< Add Card | Remote Control

Add Card / Remote Control

) usB RF remote
dongle control

-
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Dodaj karte USB/pilota RF z bliskiej odleglosci

Kiedy uzytkownik musi dodac¢ pilota RF lub karte zblizeniowa USB, aby otworzy¢ drzwi, mozesz
bezposrednio uzy¢ funkcji ,,Dodaj karte zblizeniowa/pilota RF”, klikna¢ przycisk ,,Naucz si¢” i klikng¢
,,Rozpocznij nauke”. Nie musisz otwierac skrzynki sterowniczej, a ptyta sterownicza przejdzie w stan nauki

kodu, a nastepnie nacisnij przycisk pilota lub wiacz karte USB, aby przestaé sygnat.
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Please put the Remote close to the

Operating Log door machine control panel, click

“"Start Learning" and then press
remote button after hearing a beep.
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Zarzadzanie karta USB i pilotem RF
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Aplikacja moze zarzadza¢ kartami USB 1 pilotami RF. Uzytkownik moze zsynchronizowa¢ wszystkie karty 1
piloty z lista w celu zarzadzania 1 usungc¢ je, gdy nie sa juz potrzebne lub zostang utracone.
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