POLSKI

Sterownik REI z filtrami przeciwzakioceniowymi.

Rei Solar Tracker controller moze pracowaé z wszelkiego rodzaju trackerami 1i 2
osiowymi (tzw. famane i obrotowe - konfiguracja). Posiada dedykowany i innowacyjny
algorytm pozwalajgcy na prace na obszarach wystepowania czestych zachmurzen oraz
zmian warunkéw atmosferycznych.

Nie wymaga drogich i ucigzliwych w kalibracji peryferiow takich jak inklinometry
czy magnetometry. Wystarczy jeden sensor promieniowania aby sprawnie i dokfadnie
sterowac zestawem trackera.

Whbudowano funkcje wspotpracy z sensorami wykrycia zaniku zasilania przez co
instalacja staje sie znacznie bezpieczniejsza. Bardzo czesto przed burza pojawia sie
zanik napiecia.

Obstuguje 2 rodzaje wiatromierzy; analogowy w zakresie 0-5V oraz cyfrowy w
zakresie 0-250 pps typu NPN - sygnat to zwarcie do masy.

Posiada interface do sterowanie inwerterami AC, sterownikami silnikow BLDC,
zewnetrznym mostkiem H a nawet systemem hydraulicznym ktéry wymaga zastosowania
przyspieszenie/ opoznienie w zatgczaniu pompy w stosunku do zaworow.

Na ptycie zastosowano wysokiej jakosci wymienne przekazniki sterujgce silnikami
DC do 8A.

Stany urzadzenia i wptyw na funkcje przyciskow;
e Tryb automatyczny - sterownik wykonuje pomiary co TX dla osi EW oraz TY dla
osi SN i koryguje pozycje trackera z doktadnoscig V1.
o przycisk C przytrzymany dlugo uruchomi procedure ochrony przed wiatrem
- ta funkcja pozwala na potozenie na ptasko powierzchni roboczej jednym
przyciskiem bez koniecznosci trzymania go przez caty czas trwania ruchu.
o przycisk M przytrzymany krotko (1s). przetagczy urzgdzenie w tryb
manualny
o przycisk M przytrzymany dtugo (6-7s) przetgcza urzadzenie w tryb
konfiguraciji
o przycisk E, W, S pozostajg nieaktywne.
o przycisk N wyswietla odczyty w wszystkich czterech sensoréw Swiatta
e Tryb manualny - sterownik reaguje na przyciski E W S N i zatgcza silnik w
wybranych kierunkach.
o przycisk C przytrzymany kroétko przetgcza urzgdzenie w tryb Automatyczny.
o przycisk M pozostaje nieaktywny.
o przyciski E W S N zatgczajg silniki w odpowiednich kierunkach
e Tryb konfiguracji - sterownik wyswietla kolejne parametry konfiguracyjne tak aby
mozliwe byto ich modyfikowanie przez uzytkownika..
o przycisk C przytrzymany krotko zapisuje ustawienia i przetgcza urzgdzenie
w tryb Automatyczny
przycisk M pozostaje nieaktywne
przyciski E W stuzg do przechodzenia do poprzedniego/kolejnego
parametru
o przyciski S N stuzg do zmniejszania/zwigkszania wartosci parametru
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Przyciski i ich funkcje;
1. C - Confirm
a. (tryb automatyczny) uruchomienie procedury ochrony przed wiatrem
(przytrzymaj 5s)
b. (tryb manualny) uruchomienie trybu automatycznego
c. (tryb konfiguracji) wyjscie z konfiguracji z zapisaniem parametréw
2. M- Manual
a. (tryb automatyczny) wejscie do konfiguracji (przytrzymaj 6s)
b. (tryb automatyczny) wejscie do trybu manualnego (przycisniecie
przycisku 1s)
3. E - kierunek lub przewijanie
a. (tryb manualny) uruchomienie silnika w kierunku wschodnim
b. (tryb konfiguracji) przewijanie parametrow w goére
4. W - kierunek lub przewijanie
a. (tryb manualny) uruchomienie silnika w kierunku zachodnim
b. (tryb konfiguracji) przewijanie parametrow w dét
5. S - kierunek lub zmniejszanie wartosci
a. (tryb manualny) uruchomienie silnika w kierunku potudniowym
b. (tryb konfiguracji) zwiekszenie wartosci parametru
6. N - kierunek lub zwiekszanie wartosci
a. (tryb automatyczny) przytrzymaj wyswietlanie odczytéw sensorow swiatta
b. (tryb manualny) uruchomienie silnika w kierunku pétnocnym
c. (tryb konfiguracji) zmniejszanie warto$ci parametru



Parametry konfiguracyjne (w nawiasach wartosé¢ domysina);
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Wszystkie ustawienia parametrow prezentujemy w trzech jednostkami miary.
e liczba catkowita (1,2,3, ... )- wigczenie/wytgczenie funkcji
e wartos¢ wyrazona w sekundach (s) - ustawienia czasu poszczegolnych
procedur
e wartos¢ wyrazona w Woltach (V) - ustawienia progow dla sensoréw
analogowych ktore konwertujg np. site wiatru, natezenie swiatta do
wartosci wyrazonej w zakresie od 0 do 5V

V1 - (0.05-2.50V) doktadnos$¢ sledzenie stonca (domysinie 0.10). Jesli réznica w
odczytach pomiedzy sensorem E i W lub S i N jest wieksza niz wskazana wartosé
tracker koryguje swojg pozycje w stosunku do promieniowania swiatfa.
V2 - (0.1-2.50V) sita wiatru przy ktérej sterownik przejdzie kolejno przez czasy
T9-T10 do ustawienia bezpiecznego (domysinie 1.00), ten parametr powoduje
rowniez restart licznika T2 jeSli tacker jest juz zablokowany dzieki temu tracker
pozostaje w pozycji bezpiecznej tak dtugo az wiatr uspokoi sie catkowicie.
V3 - (0.1-2.50V) najmniejsza warto$¢ odczytu czujnikow swiatta przy ktorej sita
promieniowania stonecznego jest na granicy miedzy dniem i nocg (domysinie
0.80).
V4 - (0.1-2.50V) prog zachmurzenia przy ktérym sterownik spowalnia sledzenie
stonca(domysinie 1.70) zabezpiecza to przed reakcjg trackera na promieniowanie
odbite od Wschodu podczas normalnej pracy w warunkach czesciowego
zachmurzenia.
TX - interwat czasowy co jaki nastepuje pomiar sity stonca Wschod -
Zachéd(domysinie 30s).
TY - interwat czasowy co jaki nastepuje pomiar sity stohca Pétnoc -
Potudnie(domysinie 50s).
T1 - (0 - 9800s) czas oczekiwania na storce po pojawieniu sie chwilowego spadku
warto$ci odczytanej z jednego z sensorow (domysinie 5000).
T2 - (0 - 9800s) czas jaki sterowni pozostaje zablokowany po wykryciu wiatru.

& (Po przejsciu przez czasy T9-T10) (domysinie 600)

T3 - (0 - 9800s) czas jaki silnik zostanie wtgczony kierunku E po zakonczeniu dnia
T4 - (0 - 9800s) czas jaki silnik zostanie wtgczony kierunku W po zakonhczeniu dnia
T5 - (0 - 9800s) czas jaki silnik zostanie wtgczony kierunku S po zakonczeniu dnia
T6 - (0 - 9800s) czas jaki silnik zostanie wtgczony kierunku N po zakonczeniu dnia

T7 - (0 - 9800s) czas oczekiwania na catkowity zmrok tzn. wszystkie sensory
wskazujg odczyty ponizej wartosci V3 przez dtugi czas po zaniku stonca (po tym
czasie sterownik zacznie powracac zgodnie z ustawieniami (T3 -T7)(domysInie
1000)

T8 - (0 -9800s) Wind Security czas jaki jest potrzebny do poziomowania
konstrukcji tylko w trackerach jednoosiowych lub tamanych

T9 - (0 - 9800s) czas jaki silnik zostanie wtgczony kierunku S po wykryciu silnego
wiatru

T10 - (0 - 9800s) czas jaki silnik zostanie wtgczony kierunku N po wykryciu
silnego wiatru

T11 - (0-250s) czas wyprzedzenia/opdznienia zatgczenia pompy hydrauliczne;j.
TRCv - Wersja trackera domysinie 3.



0 - pojedynczy jednoosiowy wychylny w osi E-W
1 - dwa trackery jednoosiowe wychylne w osi E-W
2 - Dwuosiowy tracker wychylny/famany w osi E-W oraz S-N
3 - Dwuosiowy tracker obrotowy w osi E-W i wychylny w osi S-N
4 - Uniwersalny tracker obrotowy w osi E-W i Wychylny w osi S-N gdzie
mozliwe jest ustawienie ruchu w kierunku E oraz W w procedurze wykrycia
wiatru
- DRV - (0 - 7) rodzaj sterowanego napedu (domysinie 1)
4 0 - silnik DC, lub zewnetrzny z hamulcem(opdznienie/wyprzedzenie),
wylgczniki krancowe Normalnie Zamkniete
¢ 1 -silnik DC, lub zewnetrzny z hamulcem(opdznienie/wyprzedzenie),
wytgczniki krancowe Normalnie Otwarte
2 - silnik DC/inwerter AC, wytgczniki krancowe Normalnie Zamkniete
3 - silnik DC/inwerter AC, wytgczniki krancowe Normalnie Otwarte
4 - BLDC sterownik zewnetrzny, wytgczniki krancowe Normalnie Zamkniete
5 - BLDC sterownik zewnetrzny, wytaczniki krancowe Normalnie Otwarte
6 - Zewnetrzny uktad duzej mocy - bez hamulca, wytgczniki krancowe
Normalnie Zamknigte
& 7 - Zewnetrzny ukfad duzej mocy - bez hamulca, wytgczniki krarncowe
Normalnie Otwarte
- UPS - (0 - 2) wigczenie/wytgczenie obstugi czujnika wykrycia zaniku napiecia
¢ 0 - wylgczony,
¢ 1 -witgczony aktywowany stanem niskim,
& 2 - wigczony aktywowany stanem wysokim
- SNOW - (0-2V) ograniczenie temperatury pracy uktadu
¢ 0 - wylgczony,
¢ 1 -witgczony aktywowany stanem niskim,
& 2 - wilgczony aktywowany stanem wysokim
- DIG - (0-250) prog predkosci wiatru wiatromierza cyfrowego
& 0-5 - aktywuje ochrone wiatru pojedynczym stanem logicznym.
& 6-250 - wigcza ochrone przeciwwiatrowg liczgc impulsy na sekunde
wiatromierza typu NPN.

L 2 2R 2R R 2
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Podtaczenie;
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External Driver

Light Sensorsig  Wind Sensors

BEZPIECZNIKI;

Sterownik posiada 1 bezpiecznik gtéwny 15A

Pozostate wyjscia zabezpieczone sg bezpiecznikami automatycznymi 200 mA
Ukfad procesorow réwniez jest odizolowany galwanicznie od prgdu odbiornikdw.

Zalecamy stosowanie 2 bezpiecznikéw zewnetrznych na kazdy silnik z osobna.
Przetaczamy kierunek pradu wiec skuteczne zabezpieczenie mozliwe jest do
zrealizowania tylko za pomoca 2 dodatkowych bezpiecznikéw na wyjsciu.

Jak dobieraé bezpieczniki;

Jesli silnik podtgczony do sterownika pobiera 2A podczas rozruchu bezpiecznik dla tego
silnika powinien by¢ max 3A

UWAGA to zewnetrzny bezpiecznik ma sie spali¢ a nie sterownik czy silnik.

Dtugotrwate zablokowanie mechaniczne silnika spowoduje zniszczenie silnika lub
sterownika poniewaz ptyta/$ciezki sg w stanie pracowac nawet przy 20A jednak rosngca
temperatura powoduje stopienie elementow.

Wiatromierz;
Mozna stosowaé réwnolegle nawet 3 rézne wiatromierze;
2x Analogowe podajace sygnat od 0 do 5V
lub
1x Cyfrowe/impulsowe z tranzystorem NPN -> sygnat to zwarcie do masy.
Wiele jednostek wymaga podania zasilania np;
e brgzowy (+)



e czarny (-)
e zielony (-) uwaga w niektrych wiatromierza¢ pozostaje nie podtgczany
e niebieski (sygnat do A)

Wiatromierze cyfrowe wystepujg rowniez w konfiguracji 4 przewodowej ale ich
przeznaczenie sie rézni;

brgzowy (+)

czarny (-)

zielony (nie podtgczony lub z sygnatem PNP)
niebieski (sygnat NPN podtagczamy do kanatu D)

UWAGA; Wiatromierz to bardzo czute urzgdzenie jesli stosujemy stabej jakosci zasilacz
DC moze on wptywac¢ na poprawng prace wiatromierza - wtedy nalezy zastosowac
przewdd ekranowany i uziemi¢ ekran w ten sposob odizolujemy zaktocenia.

Zaktécenia objawiajg sie tym ze na sterowniku pojawi sie odczyt wiatru nawet jesli
wiatromierz kreci sie bardzo wolno/lub wcale. Na wyswietlaczu wida¢ stopniowo rosngcy
odczyt az do przekroczenia progu ustawionego w konfiguracji. Zastosowane wktadki
ferrytowe lub/oraz przewdd ekranowany eliminuje ten problem.

PODSTAWOWE GNIAZDA WEJSCIA/WYJSCIA
e POWER - 4 zaciski (zasilanie uktadu napieciem 12 - 28V DC)

O
O

1 zaciski dodatni (+)
2 zaciski ujemny (-)

e Motor EW - 2 zaciski silnika DC kierunek wschéd - zachéd max 8A
e Motor SN - 2 zaciski silnika DC kierunek pétnoc - potudnie max 8A

e External Drive - 8 zaciskow

o

o

O O O O O

1 zacisk masa (GND) odbiornika (inwerter/sterownik BLDC, STEPPER)
2 zacisk darlington pompa hydrauliczna lub predkos¢ dla kierunku NS
sterownika zewnetrznego

3 zacisk darlington pompa hydrauliczna lub predkos¢ dla kierunku EW
sterownika zewnetrznego

4 zacisk darlington sygnat dla kierunek N

5 zacisk darlington sygnat dla kierunek S

6 zacisk darlington sygnat dla kierunek W

7 zacisk darlington sygnat dla kierunek E

8 zacisk zasilanie DC peryferiéw

e Light Sensor - 5 zaciskéw

o

O O O O

1 zacisk masa (GND) sensora $wiatta (czarny)

2 zacisk sensora swiatta kierunku “E” wschod (czerwony)
3 zacisk sensora swiatta kierunku “W” zachod (zielony)

4 zacisk sensora $wiatta kierunek “S” potudnie (zotty)

5 zasick sensora swiatata kierunek “N” p6tnoc (biaty)



Wind Sensor - 5 zaciskow

o

O
O
@]

1 zacisk ujemny (-)

2 zacisk sygnat analogowy z anemometru/czujnika wiatru w zakresie 0 - 5V
3 zacisk sygnat analogowy z anemometru/czujnika wiatru w zakresie 0 - 5V
4 zacisk sygnat cyfrowego z anemometru/czujnika wiatru w zakresie 0-250
pulséw na sekunde.

5 zacisk zasilanie anemometru/czujnika wiatru

Limit Switches - 8 zaciskéw

o

O 0O O O O O O

1 zacisk ujemny (-)

2 zacisk ogranicznik/kontaktron kierunku “E” wschod
3 zacisk ogranicznik/kontaktron kierunku “W” zachod
4 zacisk dodatni (+)

5 zacisk ujemny (-)

6 zacisk ogranicznik/kontaktron kierunku “S” potudnie
7 zacisk ogranicznik/kontaktron kierunku “N” potnoc
8 zacisk dodatni (+)

Universal Sensors - 4 zaciski

o O O O O

1 zacisk ujemny(-)

2 sensor X (UPS lub $nieg - konfigurowalne)
3 sensor Y (UPS lub snieg - konfigurowalne)
4 ztgcze sygnatowe czujnika zaniku zasilania
5 zacisk dodatni (+)



Najczesciej stosowane podigczenie peryferiow oraz czujnik wykrycia zaniku
napiecia sieciowego co wraz z UPS w zupetnosci zabezpiecza instalacje.

a:k.

a

DC

REI Slar Tracker

Controller
Silniki DC

12- 24V

Jeden
przewdd ze
wszystkich
krafcowek
podiaczony
wspdlnie do
(-) minusa

Optymalna konfiguracja
Silniki DC
(krancowki zewnetrzne podtaczone)

i

i

Podtaczenie inwerteréw VFD AC inwerter 1/3-fazy;

‘P

Podtaczenia
silnik<->sterownik

w zaleznosci od typu
sig nieznacznie rézni
Nie umieszczam dla
przejrzystosci

Moze to by¢ silnik;
1fazowy 3 przewodwy
3 fazowy 230V/i400V

Jesli stosujesz inwerter - wyjmij przekazniki

- nie beda potrzebne

Jesli podigczasz 2 inwertery opcjonalnie

230V AC
Zasilany z

invertera

REI Solar Tracker 48

Podtaczenie do
Inwertera:
COM - jako GNDY/ {-)
X4 - prawe obroty

- lewe obroty
12V - zasilanie
sterownika (+)

W inwerterach VFD
nalezy zmieni¢ parametr
P11z (0)na (2)

VFD jest zasilaczem dla
kontrolera

MozZna podigczyc oba
inwertery jako zasilanie

W inwerterze VFD AT-2 nalezy ustawi¢ parametr P11 na 2 aby sygnaly sterownika
byly obstugiwane przez urzadzenie.



Jesli posiadasz silnik 1f 2 cewkowy 3 lub 4 przewodowy koniecznie musisz
korzysta¢ z inwertera AT-2 i zmienié¢ parametr P92 na 2 wtedy silnik nie bedzie
potrzebowatl kondensatora.

Inwerter FMZ ustawia sie zmieniajgc parametr P 0.02 na 1 aby sygnat sterownika byt
obstugiwany przez urzadzenie

Silnik 1- fazowy; koniecznie musisz zmieni¢ parametr P 4.13 na 3 oraz P5.18 = 0.00;
podtgcz przewdd zwierajacy oba kohce cewek do U, pozostate 2 przewody do V i W nie
bedzie potrzebny kondensator a praca silnika bedzie bardzo ptynna.

Dla silnika 3 - fazowego P4.13 = 0, P5.18 = 2.00

P8.04 ustawiony na 3 pozwala na uruchomienie
silnika z lewymi obrotami przyciskiem MF

Podtaczenie inwertera FMZ;

SSR jako sterowanie silnikiem 1f/3f
CO STOSOWAC INWERTER VFD CZY PRZEKAZNIKI SSR?

Przekazniki nie dajg zadnego zabezpieczenia nie nalezg do najtanszych sg dosé
trwate. w przypadku silnika 1-fazowego musimy pozostawi¢ kondensator. Konieczne jest
zbudowanie zasilania sieciowego 3F/1F oraz 24V DC.

Inwertery VFD s3 bardzo bezpieczne w uzytkowaniu dodatkowo umozliwiaja
peing regulacje obrotéw poprzez zmiane czestotliwosci. Potrafig zasila¢ urzgdzenia
peryferyjne wiec nie jest potrzebny zasilacz do sterownika.

PRZEKAZNIKI SSR INWERTER VFD
ZARZADZALNOSC BRAK PELNA
ZABEZPIECZENIA BRAK WSZYSTKIE NIEZBEDNE
KOSZTY PRZEKAZNIKI 4 X 100PLN | INWERTER 2 X 400PLN

BEZPIECZNIKI 4 X 100PLN | SUMA: ~800 PLN
ZASILACZ 24V 1X 100PLN
SUMA: ~900 PLN




W catosci inwestycji mamy do czynienia z réznicg okoto 100 PLN jednak w zamian
dostajemy redundantne zasilanie sterownika (2 inwertery jako zrodfo), wolny start oraz
szereg zabezpieczen i regulacje predkosci obrotowe.

Jesli konstrukcja ma pewne niedociggniecia mechaniczne polecane jest
stosowanie inwerterow.

Podstawowy stan urzadzenia na ekranie LCD [w spoczynku w trybie sledzenia];

Linia pierwsza 16 znakow (kolejno);

1.

o

20N e

- o

Sita nastonecznienia z kierunku E
-W “I” - [irradiancja] -
wystarczajgca sita storica aby
warto byto sledzi¢
Sita nastonecznienia w kierunku
S - N “I” - irradiancja -
wystarczajgca sita stonca aby
warto bylto sledzi¢
““- (pole puste)
R&znica sity stonca na sensorach
E-W

a. “E” - stonce silniejsze po

stronie E trackera
b. “W” - sfoice silniejsze po
stronie W trackera

“” poczatek wyniku odczytu w
voltach
pozycja jednosci
“.” rozdzielnik utamka
pozycja dziesietnych
pozycja setnych
“* - (pole puste)

. Réznica sity stonca na sensorach

S-N

a. “S” - stonce silniejsze po
stronie S trackera
b. “N” - stonce silniejsze po
stronie N trackera
12. “” poczatek wyniku odczytu w
Voltach
13. pozycja jednosci
14. “.” rozdzielnik utamka
15. pozycja dziesietnych
16. pozycja setnych

Linia druga 16 znakéw (kolejno)

1. “F” sita wiatru w voltach

2. pozycja jednosci dla sity wiatru

3. “.rozdzielnik utamkowy

4. pozycja dziesietnych dla sity

wiatru

““ - (pole puste)

X- sekundnik procedury

Sledzenia E-W

dziesigtki sekundnika E-W

jednosci sekundnik E-W

. ““-(pole puste)

0. Y- sekundnik procedury Sledzenia
S-N

11. dziesigtki sekundnika S-N

12. jednosci sekundnik S-N

o o

= © o~
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13.
14.
15.

Wskazniki stanu urzadzenia na ekranie LCD
[mozliwe/alternatywne stany w trybie sledzenia];

- puste pole blokada zwolniona
- puste pole naped E-W w
spoczynku

Linia pierwsza 16 znakéw (kolejno);

1.

2.

Sita nastonecznienia z kierunku E
-W
a. “I” - [irradiancja] -
wystarczajgca sita stonca
aby warto byto sledzi¢
b. “C” - [clouds] - czesciowe
lub petne zachmurzenie
c. stan chwilowy - wskazanie
na przetgczenie trybu
pracy
i. “A”-przejscie do
trybu
automatycznego
i. “M”-przejscie do
trybu manualnego
ii.  “H”-
przekroczenie
temperatury pracy
- jesli funkcja
aktywna
Sita nastonecznienia w kierunku
S-N

- puste pole blokada zwolniona

16. “” - puste pole naped S-N w

3.

spoczynku

“I”

- irradiancja -
wystarczajgca sita stonca
aby warto bylto sledzi¢

b. “C” - clouds - czesciowe
lub petne zachmurzenie
c. stan chwilowy - wskazanie
na przetgczenie trybu
pracy
i. “1”-prog
temperatury 1
przekroczony
naped E-W
zablokowany
i. “2:-prog
temperatury 2
przekroczony
naped W-W oraz
S-N zablokowany

Stan sensora wykrycia zaniku

napiecia w sieci

ok

a. - pusty -> sensor
wytgczony
b. “-”-stan niski

c. “+”-stan wysoki

11



a0 Ne

N

12.

13.
14.
15.
16.

Roznica sity stohica na sensorach
E-W
a. “E” - stonce silniejsze po
stronie E trackera
b. “W” - stonce silniejsze po
stronie W trackera
“” poczatek wyniku odczytu w
Voltach
pozycja jednosci
pozycja dziesietnych
pozycja setnych

. (nie uzywany)
. Rdznica sity stornca na sensorach

S-N
a. “S” - stonhce silniejsze po
stronie S trackera
b. “N” - stonce silniejsze po
stronie N trackera
“” poczatek wyniku odczytu w
Voltach
pozycja jednosci
pozycja dziesietnych
pozycja setnych

Linia druga 16 znakow (kolejno)

1.

2.
3.
4

6.

7.

“F” sita wiatru w voltach
pozycja jednosci dla sity wiatru
pozycja dziesietnych dla sity
wiatru
wskaznik przekroczenia sity
wiatru dla wiatromierza
cyfrowego
a. ““-puste pole oznacza
ze ustawiony prog ilosci
pulséw na sekunde nie
zostat przekroczony
b. “” oznacza ze ustawiony
prég ilosci pps zostat

przekroczony -
uruchomienie alarmu
wiatrowego
“T” - zegar wykonywanej
procedury

“1” numer zegara
a. T1 - Poszukiwanie stohca

8.

9.

10.
1.
12.
13.

14.

15.

b. T2 - blokada
przeciwwiatrowa
c. T3-czas przejsciana E
po zakohczeniu dnia
d. T4 - czas przejsciana W
po zakohczeniu dnia
e. T5-czas przejsSciana S
po zakonczeniu dnia
f. T6 - czas przejsciana N
po zakohczeniu dnia
g. T7 - zegar zwtoki
przejscia na pozycje
poczatku dnia
h. T8 - czas wyptaszczania
konstrukcji po wykryciu
wiatru (tylko tracker
uchylny)
i. T9- czas przejsciana S
po wykryciu wiatru
j- T10 - czas przejsciana N
po wykryciu wiatru
k. T11 - czas wyprzedzenia
zatgczenia pompy
( wypetnienie dla 2-cyfrowej
nazwy zegara)
pozycja tysiecy zegara
pozycja setek zegara
pozycja dziesigtek zegara
pozycja jednosci zegara
blokada przekroczenia
dozwolonego amperazu na
napedzie kierunku E-W
a. “*“-puste pole blokada
zwolniona
b. “e” - blokada w kierunku E
c. “w”-blokada w kierunku
w
blokada przekroczenia
dozwolonego amperazu na
napedzie kierunku S-N
a. ““-puste pole blokada
zwolniona
b. “s” - blokada w kierunku S
c. “n” - blokada w kierunku N
stan napedu na kierunku E-W
a. “” - puste pole spoczynek
b. “E”-ruch w kierunku E
c. “W”-ruch w kierunki W

12



“S” - ruch w kierunku S
“N” - ruch w kierunki N
“X” - osiggnieto skrajng
pozycje S lub N

d. “X’- osiggnieto skrajng b.
pozycje E lub W
16. stan napedu na kierunku S-N d.

“

a. - puste pole spoczynek

o

Wskazniki stanu urzadzenia na ekranie LCD

[tryb sterowania recznego];

Mimo podobnego wygladu linii pierwszej liczby przedstawiajg odczyty z
amperomierzy nie z sensora naswietlenia.

Linia pierwsza 16 znakow (kolejno); 11. Kierunek pracy poboru pradu

1.

“M” - tryb manualny

(amper) napedu E - W

2. ““-(pole puste) a. “S” - pobdr/silnik pracuje
3. ““-(pole puste) w strone S
4. Kierunek pracy poboru pradu b. “N” - pobdr/silnik pracuje
(amper) napedu E - W w strone N
a. “E” - pobdr/silnik pracuje 12. “” poczatek wyniku odczytu w
w strone E voltach ~(0 = 0A, 2.50 = 10A)
b. “W” - pobdr/silnik pracuje 13. pozycja jednosci
w strong W 14. “.” rozdzielnik utamka
5. “” poczatek wyniku odczytu 15. pozycja dziesietnych
wyrazony w voltach ~(0 = 0A, 16. pozycja setnych
2.50 = 10A) Linia druga 16 znakéw (kolejno)
6. pozycja jednosci 1. sita wiatru w voltach
7. “.”rozdzielnik utamka a. “A” - kanat wiatromierza
8. pozycja dziesietnych analogowego
9. pozycja setnych b. “D” - kanat wiatromierza
10. ““ - (pole puste) cyfrowego.

2.

pozycja jednosci dla sity wiatru

13



s

® N O

.” rozdzielnik utamkowy
pozycja dziesietnych dla sity
wiatru

“* - (pole puste)

“T”- wskaznik temperatury
“B” - temperatura piyty

:” - poczatek odczytu wyrazony
w voltach

9.

10.
1.
12.
13.
14.
15.
16.

pozycja jednosci
“.” rozdzielnik utamka
pozycja dziesietnych
pozycja setnych
“*“ - (pole puste)
- (pole puste)
- (pole puste)

- (pole puste)

6“6
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REI| Solar Tracker

Schematy podtgczenia peryferiow



Stosuj bezpieczniki na obu
przewodach poniewaz w
zaleznosci od kierunku
zZmienia sie polaryzacja.

Wartos$¢ bezpiecznika nie
powinna by¢ wigksza niz
25% TYPOWEGO POBORU
PRADU SILNIKA

El Sol

Silniki DC
12- 24V 8A

1 DC
12- 24V

Minimalna
konfiguracja
Sitowniki liniowe DC

R ar Tracker » Krancowki wbudowane
w sitowniki wytgczajg
Controller obwod.

(krancowki zewnetrzne
nie podtgczone)

>>>>>

WIATROMIERZ z
czterema
przewodami;
Czarny | Zielony
do minusa (-)
Brazowy (+)
Niebieski (sygnat)




Stosuj bezpieczniki na obu
przewodach poniewaz w
zaleznosci od kierunku
zmienia sie polaryzacja.

Wartos¢ bezpiecznika nie
powinna by¢ wigksza niz
25% TYPOWEGO POBORU
PRADU SILNIKA

REI Sar Tracker |

Controller
Silniki DC
12- 24V 8A

DC

12- 24V

Optymalna konfiguracja
Silniki DC

(krancéwki zewnetrzne podigczone)

Jeden
przewdd ze
wszystkich
krancéwek
podtgczony
wspolnie do
(-) minusa




Kontroler REI moze obstugiwac wiele rodzajow czujnikdéw swiatta

Uzyj co najmniej skretki lub kabla 7

Nalezy pamietac, ze czujniki Swiatta LED sg mniej doktadne niz wersje sterujacego, aby uniknaé A

mikropaneli fotowoltaicznych.

TYP1
Czerwony (E)
Zielony (W)
Zotty (S)
Biaty (N)
Czarny (-)

External Driver

Kierunek ,N” ->
gora trackera
kabel DO GORY

UNV_IN

S

zakloécen

Czujnik posiada oznaczenie kierunku E dla prawidtowego ustawienia - upewnij sie,
zamontowany.

Jesli przedituzasz kabel, mozesz mie¢ rézne kolory, ale to nie problem.
Wazne jest, aby prawidtowo podtgczy¢ kierunek na kontrolerze.

W trybie automatycznym, przytrzymujac przycisk ,,N”, zobaczysz odczyty ws:
Swiatla.

Podtaczajgc przewody jeden po drugim, mozesz zobaczy¢, ktéry przewdd odpowis
kierunkow.

Wiec nawet jesli zamontujesz czujnik do gory nogami - nie musisz go demontowacé
przewody na zaciskach.
Roéwnie dobrze mozesz uzyc¢ innego typu czujnika.




Kontroler REl moze obstugiwa¢ dwa anemometry jednoczesnie

[jesli ich sygnaty sg r6znego rodzaju; (analogowy 0-5V i cyfrowy 0-250 pps)]

3 najpopularniejsze anemometry mozna podtgczyc¢ jak ponizej;

+

Analog 0-5V
anmometer

zasilacz;
Brazowy (+)
Czarny (-)

Sygnat;
Niebieski (A)
Zielony (-) lub
nie potgczony

+

Digital NPN
aneometer

zasilacz;
Brazowy (+)
Czarny (-)

Sygnat; I
Niebieski (A) —. m
Zielony (-) lub —e
niepotgczony

chainflex®

uzywaj przynajmniej skretke lub 4
kabel sterowniczy aby unlknq ;
zaklécen

Digital contactron
anemometer

Brak zasilania;

Sygnat; 4 ‘ .' c
Zielony (D) ;

Czerwony (-)




Sensor type - 1

Pin 1 (VCC) - wolny

Pin 2 (OUT) - zielony do “X”
lub “Y”

Pin 3 (GND) - czarny do (-)

DC 24V

Controller s
UPS + Power i Sensro uruchamia si¢
- - | zmieniajgc konfiguracje
| fallr detection barametru:

UPS - dla kanatu X
SNOW -dla kanatu Y

OR

Podstawowa instalacja

Aby zabezpieczy¢ solar tracker w przypadku braku pradu, warto zastosowac
nawet najtanszy UPS.

Niestety czesto takie upsy nie posiadajg wyjscia pozwalajgcego na
poinformowanie sterownika o braku napiecia w sieci.

Informacje te sg wykorzystywane do prawidtowego korzystania z baterii UPS.

Sensor type - 2

Pin 1 (GND) - czarny do (-)
Pin 2 (PM) - czerwony do “X” lub
“YH

Podstawowg potrzebg jest ustawienie konstrukcji w bezpiecznej pozycji na
wypadek silnego wiatru — procedura Wind Locker.

Aby to osiggna¢, uzyj jednego z dostepnych na rynku czujnikdw.



Podtgczenie Sensor
$niegu/deszczu do pierwszej
wtyczki od prawej;

Pin 1 (GND) - czarny do (-)
Pin 2 (f) - wolny

Pin 3 (Sygnat)

Pin 4 (VCC) - zasilanie

iy

=12) GalEr e

Controller

UPS + Power

DC 24V

Sensor sniegu dziata na zwarcie
Sciezek.

na wyjsciu ma przekaznik ktory jest
w stanie Normalnie Otwarty.

Kiedy $nieg zewrze sciezki czujnik
zwiera przekaznik.

Podtaczajac przewody przekaznika
do GND oraz do kanatu Aw
pierwszej wtyczce od lewej pozwala
na wykrycie zasniezenia.

Aby sterownik wykonat procedure
odpowiednig do zasniezenia -
zrzucit $nieg

Parametr SNOW: musi byé¢
ustawiony na 1



Jesli stosujesz inwerter - wyjmij przekazniki
- nie beda potrzebne

Jesli podigczasz 2 inwertery opcjonalnie

Z nich .

warto podiaczyé réwniez zasilanie zjednegg -

Podtgczenia
silnik<->sterownik

w zaleznosci od typu
sie nieznacznie rézni.
Nie umieszczam dla
przejrzystosm

INVERTER

Moze to by¢ silnik; :
1 fazowy 3 przewodwy
3 fazowy 230V/400V '

230V AC

Zasilany z
mvertera

Podtaczenie do
Inwertera:
COM - jako GND/ (-)
X4 - prawe obroty

- lewe obroty
12V - zasilanie
sterownika (+)

W inwerterach VFD
nalezy zmieni¢ parametr
P11z (0) na (2)

VFD jest zasilaczem dla
kontrolera

Mozna podtgczy¢ oba
inwertery jako zasilanie



Jesli stosujesz inwerter - wyjmij te

przekazniki ktére sa odpowiedzialne za
kierunek ktéry bedzie sterowany przez
inwerter.

DC 24V

Silnik DC moze by¢ 24V i zasilacz 24V tylko
trzeba wyja¢ zworke!!!

Podtaczenie do
Inwertera:
COM - jako GND/ (-)
X4 - prawe obroty

- lewe obroty
12V - zasilanie
sterownika (+)

Podtgczenia

silnik<->sterownik

w zaleznosci od typu : |

sie nieznacznie rézni. W konfiguracji i: < & :

Nie umieszczam dla : : P59 ¢ B - - '
. . mieszanej

praejrzystosci. VED nie moze [ v  RE| Solar Tracker

by¢ zasilaczem | @ 230\/ AC + DC

dla kontrolera i
Zasilacz

W inwerterach VFD
nalezy zmieni¢ parametr

INVERTER

T Wyjmij (& P11z (0) na (2)
e e zworke!!!
i @ gl = VFD nie moze by¢
Moze to byé silnik; i & : TERo S Tro 140 zasilaczem w konfiguracji
1 fazowy 3 przewodwy — | - mieszanej !!!
3 fazowy 230V/400V J =

=
L

L,
Oy y O

- O ot
12V X8 X4 X3 X2 X1 Com Vil 5V SP1 COM '




Silnik 1-fazowy

Aby sygnat sterownika byt
obstugiwany przez kanat X1 oraz
X2. Inwerter FMZ ustawia sie
zmieniajac parametr P 0.02 na 1

Dla silnika 3 - fazowego P4.13 = 0,
P5.18 = 2.00, kolejnos¢ podigczenia
cewek U-V-W wplywa tylko na
kierunek pracy.

Dla Silnika 1- fazowego; P 4.13 = 3,

P5.18 = 0.00;

Przewéd wspélny dla obu cewek do
U, pozostate 2 przewody do V i W nie

bedzie potrzebny kondensator a praca
silnika bedzie bardzo ptynna.

P8.04 ustawiony na 3 pozwala na
uruchomienie silnika z lewymi
obrotami przyciskiem MF

Zaciski silnika 1-fazowego 2 mozliwosci;
W u V Ve

w u \Y

Przewod Srodkowy ma by¢
podtaczony do “U”
Kondensator odtaczyé

Jak ustali¢ przewdd U w silniku 1-fazowym kiedy
nie ma dostepu do zaciskow cewek?

Opornosé pomiedzy przewodem V - W jest rowna
sumie opornosci pomiedzy przewodami U -V
orazU-W

Jesli mamy do czynienia z silnikiem z cewka
rozruchowa; oporno$¢ pomiedzy zaciskami U - V
(cewka gtéwna] jest mniejsza niz pomiedzy
zaciskami U - W (cewka rozruchowa)
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