Silowniki liniowe 24V

Instrukcja montazu oraz uzytkowania automatyki do bramy skrzydfowej DE200
/ DE250 sifowniki, centrala, piloty, fotokomdrki, lampy ostrzegawcze.

Uwaga

Przed rozpocze¢ciem instalacji nalezy przeczytac calg instrukcje

Srodki ostroznosci:

0

Ten produkt musi by¢ instalowany przez dobrze przeszkolony, wykwalifikowany personel, zgodnie
z przepisami bezpieczenstwa dotyczacymi urzadzen do otwierania bram skrzydtowych w budynkach
mieszkalnych i komercyjnych. Niewykwalifikowany personel moze uszkodzi¢ instrumenty i
wyrzadzi¢ szkode spoleczenstwu.

Przed instalacjg lub wykonaniem jakichkolwiek prac konserwacyjnych nalezy odlgczy¢ zasilanie
elektryczne.

Przed instalacjg prosimy o doktadne zapoznanie si¢ z instrukcja. Nieprawidlowa instalacja lub
niewlasciwe uzycie produktu moze spowodowac¢ powazne szkody dla uzytkownikéw i mienia.



0 Jezeli kabel elektryczny jest uszkodzony lub przerwany, nalezy go wymieni¢ na cate i odpowiednio
izolowane przewody, aby unikng¢ porazenia pragdem elektrycznym lub innych niebezpiecznych
warunkow.

0 Trzymaj nadajniki bezprzewodowe poza zasi¢giem dzieci.

0 Nie pozwalaj dzieciom ani innym osobom stawac¢ na drodze ramion silnika lub na drodze bramy
podczas pracy.

0 Nie uzywaj zdalnych nadajnikow bezprzewodowych, gdy bramy sg poza zasiegiem wzroku. 0 Nie
instaluj produktéw w srodowiskach korozyjnych, tatwopalnych i/lub wybuchowych.

0 Unikaj instalowania ramienia silnika w miejscu, w ktorym klucz do recznego zwalniania jest

wystawiony na widok publiczny.

Wymagane narze¢dzia
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I. Sklad zestawu:

Lista produktow i akcesoriow
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1 pcs 1pcs 1 pcs 4 pcs
2 pcs 2 pcs 2 pcs 2 pcs
8 pcs 2 pcs 2 pcs 4 pcs
2 pcs 4 pcs 4 pcs
Wymiary sitownika do otwierania bramy [mm)]
. 700mm 315mm
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Nazewnictwo napgdu do bram skrzydtowych




Pozycja 1: tylny wspornik
Pozycja 2: przedni wspornik

Pozycja 3: ttoczysko sitownika Pozycja

4: Skrzynia z silnikiem

Pozycja 5: Kabel zasilajacy

PARAMETRY TECHNICZNE

Parametry techniczne DE200 DE250
Zasilanie silnika 24V DC 24V DC
Predkos¢ obrotowa 200 obr/min 200 obr/min
Maksymalny wysuw ramienia 300 mm 300 mm
Maksymalna szerokos¢ skrzydta 2 metry 2,5 metra
Pamig¢ odbiornika radiowego 120 pilotéw 120 pilotéw
Maksymalny kat otwarcia 110° 110°
Zasilanie 230 VAC 230 VAC
Predko$¢ wysuwu 16 mm/s 16 mm/s
Maksymalna masa skrzydta 150 kg 200 kg
Stopien ochrony IP55 IP55

-45°C /
Temperatura pracy -45°C / +50°C | +50°C

Masa zestawu

15kg

15kg




PODSTAWOWE FUNKCJE AUTOMATYKI

Otwieranie awaryjne: W przypadku awarii zasilania uzyj klucza recznego, aby zwolni¢ i1 oddzieli¢
sitownik od skrzydta bramy, otworz lub zamknij brame r¢cznie.

Gdy przy otwieraniu lub zamykaniu brama napotka przeszkodg brama zatrzymuje si¢ (zabezpieczenie
przecigzeniowe).

Opcjonalnie: Sterowanie bramy moze by¢ podigczone do systemu solarnego, baterii zapasowej,
ostrzegawczego Swiatta btyskowego, fotokomorki, klawiatury i innych urzadzen kontroli dostgpu.
Kontrola predkosci: Predkos¢ otwierania i zamykania bramy mozna regulowac.

Migkki start: Sterowanie bramy jest wyposazone w funkcj¢ tagodnego startu.

Automatyczne zamykanie: Sterowanie bramy jest wyposazone w funkcje automatycznego zamykania
z regulowanym opdznieniem zamykania.

Pojedyncza lub podwdjna brama: Mozna otworzy¢ pojedyncze skrzydto lub oba skrzydta bramy:.

Wiele pilotow zdalnych: Do ukladu sterowania moze tatwo doprogramowaé kilkadziesiat
dodatkowych pilotow do sterowania otwieraniem bramy skrzydtowe;j

Zasilanie awaryjne: Mozna dolaczy¢ zapasowg bateri¢ DC 24 V

Urzadzenia opcjonalne: Zamek bramy DC 24 V, fotokomorka, klawiatura, fotokomorka, przycisk,
duza lub mata skrzynka sterownicza.

Uktad sterowania bramy mozna skonfigurowa¢ tak, aby umozliwiat ptynna, bezglo$ng pracg.

Uklad sterowania bramy mozna skonfigurowa¢ tak, aby domyslnie wiaczat stan otwarty lub stan
zamkniety, w zaleznosci od umiejscowienia dostarczonych wspornikdw sprzetowych.

Montaz

Opis instalacji elektryczne;j:

1. Pilot

4. Centrala sterujagca



2. Stoper 5. Fotokomorki

3. Sitowniki 6. Lampa sygnalizacyjna

WYMIARY INSTALACYJNE
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Na rysunku powyzej przedstawiono zalecane wymiary instalacyjne silownika na
bramie. Ponadto osoba przeprowadzajaca montaz powinna zadbac o to, zeby sitownik pracowal z wysuwem
nie mniejszym jak 270 mm oraz konczyl swoja prace 10 mm przed osiggnigciem punktu maksymalnego

Wysuwu.

INSTALACJA MECHANICZNA
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Na poczatku nalezy zamocowa¢ mocowanie tylne sitownika jednym ze sposobdw, sposrdd przedstawionych

na rysunku powyzej. Podczas montazu nalezy uwzgledni¢ wymiary instalacyjne. Mocowania nalezy skrecic¢
ze sobg za posrednictwem dolaczonych do zestawu $rub. W dalszym kroku nalezy przykreci¢ lub przyspawaé

mocowania do stupka.
Regulacja réznych katow tylnego wspornika w celu dopasowania do roznych warunkéw instalacji.
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Nastepnie nalezy przymocowac sitownik do wspornika za pomoca trzpienia z zawleczka. Wazne jest, aby
sitownik byt zamontowany tak jak pokazano na rysunku powyzej po lewej stronie, tzn. tak, aby otwor
drenazowy oraz zasilajacy byly od spodu ramienia. Kabel nie moze by¢ narazony na nadmierne wyginanie.

W dalszym ciggu nalezy wysuna¢ tloczysko tak, aby bylo zgodne z zalecanymi wymiarami instalacyjnymi.
W danych sitownikach tloczysko jest wysuwane recznie poprzez obracanie nim re¢cznie. Na przednim
mocowaniu zaleca si¢ pozostawi¢ delikatny luz, aby w razie potrzeby mozna byto doregulowaé punkt
zaczepienia sitownika. Dalej za pomocg kluczyka rozblokowaé koncowe mocowanie, nasungé

sitownik na mocowanie i zablokowac ttoczysko z powrotem. Po podiaczeniu sitownikdéw do centrali nalezy
uruchomic¢ ich pierwszy cykl. Jesli sitowniki wykonujg pracg bez przeszkod to dokreci¢ mocowania.

Na koniec nalezy w miejscu zamknigcia bramy zamontowa¢ ograniczniki ruchu. Czujniki przecigzeniowe w
centrali roztacza sitowniki jak tylko skrzydta opra si¢ o odbojniki. Ogranicznik powinien by¢ ustawiony tak,
aby zatrzymac prace silownika przed osiggni¢ciem pozycji maksymalnego wysuwu.

UWAGA: sitownik zawsze powinien znajdowac si¢ pod katem ostrym wzgledem

skrzydta bramy



Reczne otwarcie bramy.

L

Zwolnij mocowanie przez odkrecenie §ruby na czole sitownika. Zdejmij sitownik z bramy 1 odsun na bok

Otworz recznie skrzydlo bramy

Centrala Instrukcja plyty sterujgcej EGA-18

Diagram polaczen
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Podiaczenie fotokomoérki
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Podtgcz zacisk (1) VCC do ,+” czujnika fotokomérki RX i TX.
Podigcz zacisk @ COM do ,~” czujnika fotokomorki RX i TX.
Podtgcz zacisk 10 Ph do wyjscia ,OUT” czujnika fotokomorki.
Podtgcz zacisk (5) COM do zacisku ,COM” czujnika fotokomorki.

Podiaczenie lampy sygnalizacyjnej
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Zaciski @ [ @ (Lamp + / —) stuzg do podtgczenia lampy
sygnalizacyjnej (flash lamp).




Podtaczenie zamka elektrycznego
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Zacisk LOCK- % stuzy do poditgczenia zamka elektrycznego (przewdd niebieski)
Zacisk LOCK+ stuzy do podtgczenia zamka elektrycznego (przewod czerwony)

Parametry techniczne centrali:

Zasilanie: AC 19,6-21,6 V. DC 24-28 V

Napiecie wyjsciowe: DC 24 V

Zasilanie awaryjne (opcja): 12 V akumulator kwasowo-olowiowy x 2

Zastosowanie: Do podwojnego lub pojedynczego napedu bramy skrzydlowej DC24 V.
Pilot: Fabrycznie posiada kod zmienny.

Pamie¢ pilota: Do 128 szt.

Czestotliwos¢ pilota: 433,92 MHz

NN R W=

Bluetooth, ustawianie parametrow za pomoca aplikacji itp.

Funkcje: lagodny start i powolne zatrzymanie, automatyczne zamykanie, sterowanie WiFi i
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1. Akumulator 11 2: podlaczy¢ do 2 akumulatorow kwasowo-otowiowych 12 V.

2. MOTOR 1: zacisk Motorl stuzy do podtaczenia sitownika 1 zainstalowanego na bramie, ktory
otwiera skrzydto jako drugi i zamyka skrzydto jako pierwszy. Ten terminal taczony pierwszym
niebieskim przewodem (liczonym od lewej do prawej strony);

3. MOTOR 2 (Opdznienie) : Zacisk Motor2 stuzy do podtaczenia sitownika 2 zainstalowanego na
bramie, ktory otwiera si¢ jako pierwszy, a zamyka jako drugi. Ten terminal tgczony pierwszym
czerwonym przewodem (liczonym od lewej do prawej strony).

UWAGA: W przypadku pojedynczej bramy silnik nalezy podtaczy¢ do zacisku Motor2.

4. Ant: podlaczenie anteny.

COM: Wspolna masa . Stuzy do taczenia z COM lub GND.

6. Card: Stuzy do podtaczania dowolnych urzadzen zewnetrznych, ktore beda stuzy¢ do otwierania
bramy.

7. 2 SIDE: Podobnie jak ,,przycisk dwuskrzydlowy” na pilocie , stuzy do 1aczenia z dowolnymi
urzadzeniami zewnetrznymi obstugujacymi brame dwuskrzydtowa.

8. 1 SIDE: Podobnie jak ,,przycisk jednoskrzydtowy” na pilocie, stuzy do podtaczania dowolnych
urzadzen zewnetrznych obstugujacych brame jednoskrzydtowa

e
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9. COM: Wspolna masa . Stuzy do taczenia z COM lub GND.

10. IR: terminal do podtaczenia fotokomorki.

11. VCC: Wyjscie stuzy do podtaczenia czujnika fotokomorki itp. urzadzen, prad wyjsciowy ciagly
<=0.5A.

12. Lock -: stuzy do podtaczenia zamka elektrycznego

13. Lock +: stuzy do podtaczenia masy zamka elektrycznego.

14. Lamp -: stluzy do podtaczenia lampy ostrzegawczej +.

15. Lamp +: stuzy do podiaczenia lampy ostrzegawczej -.

16. Power: Stuzy do podlagczenia transformatora AC pradu przemiennego lub panelu stonecznego DC
pradu statego 24 V.

17. ON: przycisk wlaczania/wylaczania zasilania.

18. Menu: Jest to cyfrowy wyswietlacz pokazujacy dane ustawien.

19. Touch: do podfaczenia urzadzenia z ,, touch buton”, i podobnych urzadzen.

20. USB: do podtaczenia urzadzenia USB do upgrade the software

21. DEC/Smart: stuzy do zmniejszania wartosci danych lub obstugi modutu inteligentnego.

22. FUN: Shuzy do zatwierdzania parametrow , danych.

23. INC/Start: shuzy do zwigkszania wartosci danych, ustawiania danych lub obstugi trybu sterowania
jednym przyciskiem.

24. Learn: przycisk do zapisywania i wykasowania pilotow..

Pilot

Kazdy pilot ma 4 przyciski, mozna ustawi¢ je w roznych trybach pracy niezaleznie za pomocg menu
wyswietlacza cyfrowego L1, L2, L3 1 L4,

0: Brak funkcji.

1: Podwdjne bramy otwarte-Stop-Zamknij...

2: Pojedyncza brama otwarta-Stop-Zamknij...

3: Wylaczanie automatycznego zamykania bramy za pomoca pilota

4: Tylko otwieranie.

Programowanie nowego pilota:

Nacis$nij przycisk Learn na panelu sterowania na okoto 1 sekundg, po czym przycisnij przycisk na pilocie
ktory cheesz doda¢. Rozlegnie si¢ krotki sygnat dzwigkowy. Na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢
numer pilota, co oznacza, ze programowanie powiodto si¢.

Jesli po nacis$nieciu przycisku Learn ptyta nie odbierze nowego sygnatu zdalnego w ciggu 8 sekund,
wskaznik LED wiaczy si¢ i nastapi zakonczenie programowania.

Uwaga: Poniewaz wyswietlacz cyfrowy moze pokazywac tylko dwa stowa, jesli sterownik nauczyl si¢ juz
wigcej niz 99 sztuk pilota, od setnego pilota, na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ A, aby zastapi¢
dziesi¢¢ i sto cyfr. Na przyktad setny pilot pokaze A0, a 101-ty pilot pokaze A1. Jesli sterownik nauczyt
si¢ juz wiecej niz 109 sztuk pilota, od 110-tego pilota, na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ b, aby
zastgpi¢ dziesigc 1 sto cyfr. Na przyktad 110-ty pilot pokaze bO.

Maksymalna pojemnosé: 128 sztuk pilota. Jesli cyfrowa dioda LED pokaze ,,-” 1 5 razy wyemituje krotki
sygnat dzwigkowy, oznacza to, ze nie mozna nauczyc¢ si¢ wiecej pilotow.

Usunigecie pilota:

12



Przytrzymayj, nacisnij przycisk Ucz si¢ przez okoto 6 sekund. Jesli rozlegnie si¢ dtugi sygnal dzwigkowy,
zwolnij przycisk, a na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ 00, co oznacza pomys$lne usunigcie
wszystkich pilotow.

Opis funkcji plyty sterujacej

Function State
Na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ EGA-18 00-U xx z dzwigkiem
Wilaczenie brzeczyka. Jesli dioda LED wskaznika §wieci, oznacza to, ze system dziata

prawidtowo.

Nauka ruchu

automatycznego

Nowo zainstalowany silnik musi raz uruchomi¢ automatyczne uczenie si¢
jazdy, zanim bedzie mozna normalnie przydzieli¢ wysokie i niskie predkosci.
Po zakonczeniu automatycznego uczenia si¢ ruchu silnik bramy automatycznie
przydzieli wysoka 1 niska predkos¢. Wysokie 1 niskie predkosci otwierania i
zamykania mozna ustawi¢ za pomocg menu wyswietlacza cyfrowego.

1. Przed rozpoczg¢ciem automatycznego uczenia si¢ ruchu brama musi by¢
catkowicie zamknigta.

2. Wejdz do menu, wybierz Pr, ustaw 5 1 potwierdz, aby rozpoczaé
automatyczne uczenie si¢ ruchu

Uwaga: Automatyczne uczenie si¢ ruchu bedzie dziata¢ z niska predkoscig
ustawiong w menu wyswietlacza cyfrowego; portu ani pilota nie mozna
uruchomi¢ podczas procesu uczenia si¢, w przeciwnym razie automatyczne
uczenie si¢ ruchu zostanie zakonczone.

Jesli Pr ustawiono na 10, mozesz rowniez wej$¢ do automatycznego uczenia si¢
ruchu, ale tym razem dziata ono z wysoka predko$cig ustawiong w menu.
Zaleca si¢ wybranie 5, aby uzy¢ niskiej predkosci do nauki ruchu bramy

( skoku ). Jesli po automatycznym uczeniu si¢ ruchu z niskg predkoscig okaze
si¢, ze rozktad wysokiej 1 niskiej predkosci bramy nie jest idealny, mozesz

sprobowac uzy¢ automatycznego uczenia si¢ ruchu z wysoka predkoscia.

Ustawienie
czasu wolnego

ruchu bramy

Po zakonczeniu nauki ruchu automatycznego, centrala automatycznie ustawi
czas pracy przy niskiej predkosci otwierania i zamykania od 0 do 5 poziomow.
Im wigksza wartos$¢, tym dhuzszy czas pracy przy niskiej predkosci.

0 oznacza brak czasu pracy przy niskiej predkosci.

Ustawwienie ) . L L, ) .. .
predkosci Mozna ustawi¢ wysoka 1 niskg predkos¢ otwierania 1 zamykania od 0 do 5
otwierania i poziomdw. Im wigksza warto$¢, tym wyzsza predkosé.
zamykania
. Silniki napedow zatrzymuja sie, gdy brama jest catkowicie otwarta lub

Ustawianie ) b ymtja sie g y J

" zamknigta. Podczas gdy brama si¢ porusza i napotyka przeszkode
si . ) . C .

y . natychmiast si¢ zatrzyma. Ustawienie przecigzenia silnika w wysokiej i

przeciazen D f . o

ik niskiej predkos$ci mozna regulowaé za pomocg menu wyswietlacza
silnika

cyfrowego.
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Jesli w menu H3 ustawiono 1, podczas gdy brama si¢ zamyka i wykrywa

przeszkode, brama zatrzyma si¢ i otworzy si¢ catkowicie.

W menu H3 mozna ustawi¢ tryb pracy bramy.

Tryby pracy 0 : tryb przecigzeniowy
1 : wytacznik krancowy.
Tryb pracy komorki jest ustawiany w menu, domyslna wartos¢ to 1, jest to
normalny tryb otwarty.
1. Podczas zamykania bramy, jesli sygnat podczerwieni napotka przeszkode,
Tryb pracy brama si¢ zatrzyma i otworzy.
fotokomérki 2. Jesli ustawiono timer automatycznego zamykania po catkowitym otwarciu,
brama zostanie automatycznie zamknieta.
3. Jesli w $wietle fotokomorki znajduje sie jakas przeszkoda, czynnos¢
zamykania bramy nie zostanie wykonana, a czas odliczania zawsze zostanie
zresetowany.
1. Funkcja automatycznego zamykania aktywuje si¢ tylko po calkowitym
otwarciu bramy.
Ustawienie 2. Czas po ktérym brama zostanie automatycznie zamknieta od momentu
pelnego otwarcia bramy mozna ustawi¢ za pomocg menu wyswietlacza
Czasu cyfrowego.
automatycznego | 3. Gdy rozpocznie sie odliczanie do automatycznego zamkniecia bramy, dioda

zamkniecia po
catkowitym

otwarciu bramy

LED STATE be¢dzie miga¢ jeden raz na sekundeg.

4. Przycisk pilota mozna ustawi¢ tak, aby anulowac polecenie automatycznego
zamykania.
Uwaga: Anulowanie automatycznego zamykania pilotem dziala tylko ten

jeden raz, a brama moze zamknac si¢ automatycznie nastepnym razem, gdy

zostanie calkowicie otwarta.

Tryb lampy

Tryb 0: Podczas ruchu bramy lampa si¢ zaswieci. Podczas zatrzymania
bramy lampa si¢ wytaczy.

Tryb 1: Podczas ruchu bramy lampa si¢ zaswieci. Po 30 sekundach lampa si¢
wylaczy.

Ponadto, niezaleznie od trybu 0 lub 1, lampa zaswieci si¢ rowniez

podczas odliczania do zamknigcia bramy.

Zabezpieczen

ie czasu pracy

1. Jesli silnik pracuje nieprzerwanie dtuzej niz 60 s, silnik zatrzyma si¢ w celu
ochrony.

2. Jesli silnik pracuje nieprzerwanie z niska predkoscia dtuzej niz 30 s, silnik

silnika )
zatrzyma si¢ w celu ochrony.
o Cyfrowe menu wyswietlacza umozliwia ustawienie trybu sterowania terminalem
Ust1en1a |SIDE.
1Side - , . 5
) 0: Bramy podwdjne ,,Otworz-Zatrzymaj-Zamknij™...... ;
terminal

1: Silnik 2 ,,Otwérz-Zatrzymaj-Zamknij”......(Ustawienia fabryczne)
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2: Tylko otwieranie.
3: Tylko zamykanie.
4: Tylko zatrzymywanie.

Uwaga: tryb 1 ma zastosowanie tylko w silniku 2. Inny tryb mozna stosowa¢
w bramach podwaéjnych lub pojedynczych.

Ustawienia
2Side

terminal

Cyfrowe menu wyswietlacza umozliwia ustawienie trybu sterowania terminalem
2 SIDE.

0: Podwdjne bramy ,,Otworz-Zatrzymaj-Zamknij™......(Ustawienia fabryczne)
1: Silnik 2 ,,Otwoérz-Zatrzymaj-Zamknij”......

2: Tylko otwieranie.

3: Tylko zamykanie.

4: Tylko zatrzymywanie.

Uwaga: tryb 1 ma zastosowanie tylko w silniku 2. Inny tryb mozna

zastosowa¢ w podwojnych lub pojedynczych bramach.

Ustawienia

terminala kart

Cyfrowe menu wyswietlacza umozliwia ustawienie trybu sterowania terminalem
2 SIDE.

0: Bramy podwdjne ,,Otworz-Zatrzymaj-Zamknij™......
1: Silnik 2 ,,Otworz-Zatrzymaj-Zamknij™......
2: Tylko otwieranie.(Ustawienia fabryczne)

3: Tylko zamykanie.

magnetyczny | 4: Tylko zatrzymywanie.
ch Uwaga: tryb 1 dotyczy tylko silnika 2. Inny tryb mozna stosowa¢ w bramach
podwdjnych lub pojedynczych.
Jesli terminal z karta magnetyczng zostanie uruchomiony w trybie 2, aby
catkowicie otworzy¢ brame, po przesunigciu karty przejdzie on w tryb
automatycznego zamykania.
Moze potaczy¢ przetacznik dotykowy ze sterowaniem, ma 2 kanaty.
Touch port 1. Sterowanie silnikiem 2 przez Otworz-zatrzymaj-zamknij...
2. Sterowanie silnikiem 1 i silnikiem 2 przez Otwoérz-zatrzymaj-zamknij...
1. 1. Tryb blokady mozna przetacza¢ za pomocg menu.
2. 0: tryb NC, wilaczanie po zablokowaniu, uzywany do blokady
Lock mode elektromagnetycznej. 1: tryb NO, wiaczanie po odblokowaniu, uzywany do
blokady elektryczne;.
3. 2. Czas wyjS$cia sterujgcego blokady elektrycznej mozna ustawi¢ za pomocg
menu. Ustawienie na 0 oznacza wytgczenie funkcji.
Czas
op6znienia Opoznienie czasowe przy 2 skrzydtach do otwierania i zamykania mozna
przy 2 regulowac oddzielnie w menu. Jesli uzytkownik ustawit 0, oznacza to, ze
skrzydtach funkcja opodznienia jest nieaktywna.
dla
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otwierania [

zamykania

Jesli funkcja opdznienia jest aktywna, podczas otwierania drzwi, silnik 2
otwiera si¢ pierwszy, a nastepnie silnik 1 otwiera si¢ pdzniej; podczas
zamykania drzwi, silnik 1 zamyka si¢ pierwszy, a nast¢pnie silnik 2 zamyka
sie.

W przypadku systemu pojedynczej bramy ta funkcja nie dziata.

Tryb bramy

1. Tryb bramy mozna przetaczaé za pomocg menu.

0 to bramy podwojne, czyli system otwierania bram podwojnych.

1 to brama pojedyncza, czyli system otwierania bram pojedynczych.

2. Jesli system to system bramy pojedynczej, wszystkie elementy sterujace
bramami podwojnymi dziatajg tylko na bramie gléwnej (silnik 2)

3. Jesli jest to system bramy pojedynczej, silnik musi by¢ podiaczony do portu
silnika 2.

Funkcja
inteligentnej

ladowarki do

1. System obstuguje dwa 12-woltowe akumulatory kwasowo-olowiowe
polaczone szeregowo.

2. System ma wbudowang funkcj¢ rownowazenia akumulatoréw, ktora
automatycznie monitoruje napi¢cie dwoch akumulatoréw podczas tadowania,

aby zapobiec uszkodzeniu lub niewystarczajagcemu napigciu dwoch

akumulatora | akumulatorow z powodu braku réwnowagi.

Zapasowego Uwaga: Zasilacz portu zasilania musi by¢ prawidtowo podtaczony, a napiecie
wejsciowe musi odpowiada¢ napigciu akumulatora, aby mozna byto go
normalnie naladowac.

1. Przed uaktualnieniem systemu, sprawdz, czy dokument dysku U jest w
formacie FAT32. Jesli nie, sformatuj dysk U w formacie FAT32.

Uaktualnij 2. Skopiuj plik uaktualnienia do katalogu glownego dysku U i1 nazwij go EGA-

system ptyty | 18.bin.

sterujacej za | 3. W16z dysk U do modutu "upgrade" , a nastepnie podtgcz modut "upgrade" do

pomoca portu USB.

urzadzenia 4. Wejdz do menu, wybierz Pr i ustaw 5, a nastgpnie potwierdz. W tym

USB momencie system zostanie ponownie uruchomiony, na wyswietlaczu pojawi

si¢ UP, a uaktualnienie zostanie rozpoczgte. Po zakonczeniu uaktualnienia

system zostanie automatycznie ponownie uruchomiony.

Smart module

port

Inteligentny modut XH-SG-WIFIBLE mozna podiaczy¢ zewngtrznie, aby
realizowac¢ funkcje takie jak sterowanie, odczyt informacji 1 ustawienia.

Inteligentny modut obejmuje funkcje WiFi, Bluetooth i 2.4G.

1. Dodaj funkcje sterowania Bluetooth w aplikacji telefonu: Nacisnij 1

przytrzymaj przycisk DEC/SMART przez 5 sekund, brzgczyk zabrzmi dwa razy.

Zwolnij przycisk, a modut przejdzie w tryb sieciowy dopasowania Bluetooth.
2. Dodaj funkcje¢ sterowania WiFi w aplikacji telefonu: Naci$nij i przytrzymaj

przycisk DEC/SMART przez 10 sekund, brzeczyk zabrzmi dtugim sygnatem
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dzwigkowym. Zwolnij przycisk, a modut przejdzie w tryb sieciowy dopasowania
AP.

3. Zaprogramuj nadajnik karty USB 2.4G: Naci$nij przycisk DEC/SMART raz,
brz¢czyk zabrzmi i1 przejdzie w tryb programowania. Wigcz karte USB 2.4G 1
automatycznie przeslij sygnat.

Jesli inteligentna dioda LED mignie trzy razy, oznacza to, Ze operacja
programowania zakonczyla si¢ powodzeniem. W przeciwnym razie po 8
sekundach wyjdz z trybu programowania.

4. Jesli cheesz usunag¢ kartg USB 2.4G, nacisnij 1 przytrzymaj przycisk Learn
przez 6 sekund, az ustyszysz dzwigk brzgczyka z dtugim sygnatem dzwigkowym,
a nastgpnie zwolnij przycisk. Po tym czasie wszystkie piloty i karty USB nie
beda mogly sterowaé brama.

5. Gdy zaprogramowana karta USB 2.4G znajdzie si¢ w zasi¢gu odbioru modutu,
zostanie ona uruchomiona, aby otworzy¢ bramg raz.

Funkcje WiFi i Bluetooth obstuguja potaczenie z aplikacja telefonu, ktora moze
realizowa¢ funkcje takie jak sterowanie brama za pomocg telefonu
komoérkowego, dodawanie i1 zarzadzanie pilotami oraz ustawienia parametrow
menu. Zapoznaj si¢ z instrukcjg obstugi aplikacji, aby uzyskac¢ szczegotowe

informacje o funkcjach.

Factory Reset

Przywrocenie ustawien do stanu fabrycznego. Zobacz tebela ponizej

USTAWIENIE CENTRALI STERUJACEJ

Aby rozpoczaé programowanie parametrow pracy centrali nalezy nacisa¢ i

przytrzymac przycisk FUN przez 3 sekundy. Wyswietlacz cyfrowy pokaze P0O. Przyciskami [INC/START] 1
[DEC/SMART] mozna wybra¢ parametr, ktéry ma by¢ ustawiany. Ponowne wcisnigcie przycisku FUN

pozwoli

zedytowac konkretny parametr. Warto§¢ mozna zmienia¢ pokrettami [INC/START] i [DEC/SMART] . Po

ustawieniu warto$ci wybranego parametru zatwierdzi¢ ja przyciskiem FUN. Centrala potwierdzi wybor
sygnatem dzwickowym.

Po zakonczeniu ustawiania menu nacis$nij przycisk [LEARN], aby wyj$¢ z ustawien menu 1 zamkna¢

wyswietlacz.

Item | Function description | Range Default | Explanation

AO | Prégsity 0~20 10 Wartos¢ sity, po przekroczeniu ktorej
przeciazeniowej na level zostanie odlgczone zasilanie sitownika

wysokich obrotach

silnika 2 przy
otwieraniu
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Al

Prog sity
przecigzeniowej na
wysokich obrotach
silnika 2 przy
zamykaniu

0~20
level

10

Warto$¢ sity, po przekroczeniu ktorej
zostanie odlaczone zasilanie sitownika

A2

Prog sity
przeciazeniowej na

niskich obrotach

silnika 2 przy
otwieraniu

0~20
level

10

Warto$¢ sity, po przekroczeniu ktorej
zostanie odlaczone zasilanie sitownika

A3

Prog sity
przecigzeniowej na
niskich obrotach
silnika 2 przy
zamykaniu

0~20
level

10

Warto$¢ sity, po przekroczeniu ktorej
zostanie odlaczone zasilanie sitownika

A4

Prog sity
przeciazeniowej na
wysokich obrotach

silnika 1 przy
otwieraniu

0~20
level

10

Warto$¢ sity, po przekroczeniu ktorej
zostanie odlgczone zasilanie sitownika

AS

Prog sity
przecigzeniowej na
wysokich obrotach
silnika 1 przy
zamykaniu

0~20
level

10

Warto$¢ sity, po przekroczeniu ktorej
zostanie odlaczone zasilanie sitownika

A6

Prog sity
przeciazeniowej na
niskich obrotach

silnika 1 przy
otwieraniu

0~20
level

10

Wartos$¢ sily, po przekroczeniu ktorej
zostanie odlaczone zasilanie sitownika

A7

Prog sity
przecigzeniowej na
niskich obrotach
silnika 1 przy
zamykaniu

0~20
level

10

Wartos¢ sity, po przekroczeniu ktorej
zostanie odlaczone zasilanie sitownika

A8

Wrazliwos$¢ na
przecigzenie

0-3
level

Im wigksza warto$¢, tym dtuzszy czas
wykrywania przecigzenia. Wartosc¢
ustawienia od 0 do 3

BO

Ustawienie czasu
pracy silnika 2 z malg
predkoscia przy
otwieraniu

0-5
level

Ustawienie 0-5, 0 znaczy brak czasu
wolnego otwierania bramy

B1

Ustawienie czasu
pracy silnika 2 z mala

predkoscig przy
zamykaniu

0-5
level

Ustawienie 0-5, 0 znaczy brak czasu
wolnego zamykania bramy
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B2 Ustawienie czasu 0-5 Ustawienie 0-5, 0 znaczy brak czasu
pracy silnika 1 zmatg | level wolnego otwierania bramy
predkoscia przy
otwieraniu

B3 Ustawienie czasu 0-5 Ustawienie 0-5, 0 znaczy brak czasu
pracy silnika 1 zmatg | level wolnego zamykania bramy
predkoscia przy
zamykaniu

Co Czas 0-99 Ustawienie 0-99 sekund, 0 znaczy ze
autozamykniecia przy | seconds funkcja autozamykania jest nieaktywna.
pelnym otwarciu
bramy

Cl Czas autozamykania | 0~99 Ustawienie 0-99 sekund, 0 znaczy ze
po uzyciu karty seconds funkcja autozamykania jest nieaktywna.

D0 | Ustawienie predkosci 0-5 Setting speed of high speed for opening,
pracy silnika 2 z duzg | level setting from 0-5
predkoscia przy
otwieraniu

D1 | Ustawienie predkosci 0-5 Setting speed of high speed for closing,
pracy silnika 2 z duzg | level setting from 0-5
predkoscia przy
zamykaniu

D2 | Ustawienie predkosci 0-5 Ustawienia dla matej predkosci przy
pracy silnika 2 zmatg | level otwieraniu, ustawienia od 0 do 5
predkoscia przy
otwieraniu

D3 | Ustawienie predkosci 0-5 Ustawienia dla matej predkosci przy
pracy silnika 2 zmatg | level zamykaniu, ustawienia od 0 do 5
predkoscia przy
zamykaniu

D4 | Ustawienie predkosci 0-5 Ustawienia dla duzej predkosci przy
pracy silnika 1 zduzg | level otwieraniu, ustawienia od 0 do 5
predkoscia przy
otwieraniu

D5 | Ustawienie predkosci 0-5 Ustawienia dla duzej predkosci przy
pracy silnika 1 z duzg | level zamykaniu, ustawienia od 0 do 5
predkoscia przy
zamykaniu

D6 | Ustawienie predkosci 0-5 Ustawienia dla matej predkosci przy
pracy silnika 1 zmatg | level otwieraniu, ustawienia od 0 do 5
predkoscia przy
otwieraniu

D7 | Ustawienie predkosci 0-5 Ustawienia dla matej predkosci przy
pracy silnika 1 zmatg | level zamykaniu, ustawienia od 0 do 5

predkoscia przy
zamykaniu
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F2

Tryb pracy
fotokomorki

0-1

0 : NC mode.

1 : NO mode.

F3

Tryb pracy lampy

0-1

0: Migajace swiatto i silnik bedg dziata¢ 1
zatrzymywac si¢ w tym samym czasie.

1: Migajace Swiatto wytaczy sie¢ 30 sekund
po zatrzymaniu silnika.

Fé6

Tryb blokady

0: NC
1: NO

NC mode: Normalnie zamkniety,
zasilanie wiaczone kiedy zamkniety,
uzywany do blokady
elektromagnetyczne;.

NO mode: Normalnie otwarty, zasilanie

wlaczone kiedy otwarty,

uzywany do blokady elektryczne;..

F7

Ustawienie czasu
pracy zamka
elektrycznego

0~5
seconds

Stuzy do ustawiania czasu pracy zamka
elektrycznego. Ustawienie od 0 do 5
sekund. 0 oznacza, ze zamek elektryczny
jest wytaczony.

Gl

Ustawienia terminala
kart magnetycznych

0-4

0:  Catkowicie
zamknigte

...... dla bram podwdjnych

1:  Calkowicie  otwarte-zatrzymane-
zamknigte

...... dla bram pojedynczych

2: Tylko otwarte.

3: Tylko zamknigte.

4: Tylko zatrzymane.

otwarte-zatrzymane-

G3

Ustawienie terminala
jednostronnego

0-4

0:  Calkowicie
zamknigte

...... dla bram podwojnych

1:  Calkowicie  otwarte-zatrzymane-
zamknigte

...... dla bram pojedynczych

2: Tylko otwarte.

3: Tylko zamknigte.

4: Tylko zatrzymane.

otwarte-zatrzymane-

G4

Ustawienie terminala
dwustronnego

0-4

0:  Catkowicie
zamknigte

...... dla bram podwojnych

1:  Calkowicie  otwarte-zatrzymane-
zamknigte

...... dla bram pojedynczych

2: Tylko otwarte.

3: Tylko zamknicgte.

4: Tylko zatrzymane.

otwarte-zatrzymane-

HO

Opdznienie czasowe
otwarcia bramy

0 oznacza brak opdznienia czasowego
przy otwieraniu 2 bramek

H1

Opdznienie czasowe
zamkniecia bramy

0 oznacza brak opdznienia czasowego
przy otwieraniu 2 bramek

H2

Tryb bramy

0: podwodjna brama
(Motor 1 and 2).
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1: pojedyncza brama (Motor 2).

H3

Tryb graniczny

0: przecigzeniowy.

1: Wytacznik krancowy.

L1

Przycisk A funkcje
(Pilot)

0: Brak funkc;ji.

l: Podwojne bramy otwieraja sie-
zatrzymujg - zamykaja...

2: Pojedyncza brama otwiera sig-
zatrzymuje - zamyka..

3: Wylacz automatyczne zamykanie za
pomoca pilota

4: Tylko otwieranie.

L2

Przycisk B funkcje
(Pilot)

0: Brak funkc;ji.

1: Podwoéjne bramy otwieraja sig-
zatrzymuja - zamykaja...

2: Pojedyncza brama otwiera sig-
zatrzymuje - zamyka...

3: Wylacz automatyczne zamykanie za
pomoca pilota

4: Tylko otwieranie.

L3

Przycisk C funkcje
(Pilot)

0: Brak funkcji.

1: Podwoéjne bramy otwieraja sig-
zatrzymuja - zamykaja...

2: Pojedyncza brama otwiera sig-
zatrzymuje - zamyka...

3: Wylacz automatyczne zamykanie za
pomoca pilota

4: Tylko otwieranie.

L4

Przycisk D funkcje
(Pilot)

0: Brak funkcji.

1: Podwodjne bramy otwierajg sie-
zatrzymujg - zamykajg...

2: Pojedyncza brama otwiera sig-
zatrzymuje - zamyka...

3: Wylacz automatyczne zamykanie za
pomoca pilota

4: Tylko otwieranie.

Pr

Wyzwalanie  nauki
jazdy automatycznej

0-10

Ustawienie od 0 do 10.

Ustawienie 5 wuruchomi nauke jazdy
automatycznej z matg predkoscia.
Ustawienie 10  uruchomi  funkcje
automatyczne] nauki jazdy z duza
predkoscia.

PU

Upgrade system przez
ztacze USB

0-10

Ustawienie od 0 do 10.

Ustawienie 5 spowoduje aktywacje
aktualizacji systemu.

0 oznacza brak aktualizacji systemu.

Po

Factory reset

0-10

Ustawienie od 0 do 10.

Ustawienie 5 spowoduje zresetowanie
operacji.

0 oznacza brak resetowania.

Jezeli cheesz obstugiwaé dwa napedy potozone obok siebie jednym pilotem musisz zaprogramowac pilot

w inny sposob.
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Dodajemy pilot w obu centralach

Do pierwszej bramy programujemy przyciski 1 i 2 pilota (ustawienia L1-->wartos¢ 1 i L2-->wartos¢ 2 )
a przyciski 3 i 4 pilota programujemy na zero (ustawienia L3-->wartos¢ 0 i L4-->wartosé )

Do drugiej bramy programujemy przyciski 3 i 4 pilota (ustawienia L3-->wartos¢ 1 i L4-->wartos¢ 2 ) a
przyciski 11 2 pilota programujemy na zero (ustawienia LI1-->wartosé 0 i L2-->wartosé¢ 0 )

Informacje na wyswietlaczu cyfrowym plyty sterujacej pokazuja:
1. Podczas otwierania bramy wyswietlacz cyfrowy pokaze, ze silnik 1 jest ,,OP”, silnik 2 jest ,,OP.”, a
otwarte podwdjne bramy bedg wyswietlac ,,0.P.”

2. Podczas zamykania bramy wys$wietlacz cyfrowy pokaze, ze silnik 1 jest ,,CL”, silnik 2 jest ,,CL.”, a
otwarte podwdjne bramy beda wyswietla¢ ,,C.L.”
3. Po zatrzymaniu si¢ bramy wys$wietlacz cyfrowy pokaze, ze silnik 1 jest ,,--”, silnik 2 jest ,,--.”, a
podwojne bramy beda wyswietlac ,,-.-.”
4. Gdy silnik pracuje z duza predkos$cia i uruchamia zabezpieczenie przecigzeniowe, wyswietlacz
cyfrowy pokaze, ze silnik 1 jest ,,OH”, a silnik 2 jest ,,OH.”, a podwdjne bramy beda wyswietlaé
,O.H.”
5. Gdy silnik pracuje z matg predkoscia 1 uruchamia zabezpieczenie przecigzeniowe, wyswietlacz
cyfrowy pokaze, ze silnik 1 jest ,,OL”, a silnik 2 jest ,,OL.”, a podwojne bramy beda wyswietla¢ ,,0.L.”
6. Gdy silnik osiggnie maksymalny czas pracy, wySwietlacz cyfrowy pokaze, ze silnik 1 jest ,,EC”, a
silnik 2 jest ,,EC.”, a bramy podwdjne beda wyswietla¢ ,,E.C.”
7. Gdy aktywowana jest belka bezpieczenstwa, wyswietlacz cyfrowy pokaze ,,PH”
8. Gdy brama jest catkowicie otwarta, silnik 1 pokaze ,,LO”, a silnik 2 pokaze ,,L.O0”
9. Gdy brama jest catkowicie otwarta, silnik 1 pokaze ,,LC”, a silnik 2 pokaze ,,L.C”
10. Anuluj automatyczne zamykanie, wyswietlacz cyfrowy pokaze ,,CC”
Identyfikacja kierunku silnika:

Gdy silnik pracuje, jesli wskaznik LED kierunku silnika jest niebieski, silnik powinien by¢ w

trybie ,,otwierania”. Gdy wskaznik LED kierunku silnika jest CZERWONY, silnik powinien

by¢ w trybie ,,zamykania”.
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Instrukcja dla Smart Module
Wyszukaj ,,XHouse IOT” i pobierz aplikacj¢ z Google Play lub App Store

P> Coogle play

® [ub zeskanuj ten kod QR, aby pobra¢ aplikacje¢ ,,XHouse IOT” i zainstalowac ja..
Zarejestruj konto dla ,,XHouse IOT” i zalogyj si¢.

Dodaj urzadzenie.

Krok 1. Wlacz urzadzenie, otwodrz aplikacje. Nacisnij ,,0” w prawym goérnym rogu, aby dodac
urzadzenie, a nastepnie wybierz ,,Swinging Gate”, ktéra ma pomaranczowy cykl w prawym gérnym rogu.
(Rys. 112)

% Jesli w prawym gérnym rogu znajduje si¢ szare kotko, oznacza to, ze urzadzenie

juz zostato dodane. Uzytkownik musi nacisna¢ i przytrzymac przycisk ,,Dec/Smart” przez

okolo 5 sekund na ptycie sterujacej, a nastgpnie powtorzy¢ krok 1.

% Jezeli pojawi si¢ komunikat ,,Prosz¢ przejs¢ do trybu sieciowego i dodaé¢ urzadzenia”, uzytkownik musi
nacisna¢ i przytrzymaé przycisk ,,Dec/Smart” przez okoto 5 sekund na ptycie sterujgcej, a nastgpnie
powtdrzy¢ krok 1..

Krok 2. Wybierz Wi-Fi, kliknij ,,Potacz” i wprowadz hasto. (Rys. 3)

(Jesli nie mozna potaczy¢ si¢ z Wi-Fi, uzytkownik moze rowniez wybraé ,,Dodaj Bluetooth” i uzy¢

funkcji Bluetooth do sterowania bramg. Prosz¢ wykonac krok 4).

Krok 3. Dodaj urzadzenie pomyslnie. Uzytkownik moze zmodyfikowa¢ nazwe urzadzenia i
Przycisk z “ %7 w prawym gornym rogu. (Rys. 5)

Krok 4. Dodaj Bluetooth: Jesli sie¢ WiFi ulegnie awarii, mozesz wybra¢ opcj¢ Bluetooth Add. Podczas
sterowania urzadzeniem za pomocg trybu Bluetooth, aplikacja mobilna musi by¢ blisko
urzadzenia w zasiggu Bluetooth przez okoto 10 m, aby si¢ potaczy¢ i sterowac¢ nim. (Rys. 3 i Rys.
4).
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Urzadzenie obstuguje tryb pracy WiFi i Bluetooth

% Gdy urzadzenie zostanie pomys$lnie polaczone z siecig WiFi, obstuguje zdalne sterowanie i ustawienia
urzadzenia za pomocg aplikacji telefonu komérkowego. (Rys. 5)

% Gdy urzadzenie jest offline lub telefon komoérkowy nie ma sieci, jesli uzytkownik znajduje si¢ w odlegtosci
10 metréw od urzadzenia i otworzy aplikacj¢, automatycznie przelaczy si¢ ona w tryb Bluetooth, aby sterowac
urzadzeniem. (Rys. 6)

% Urzadzenie nawigze polaczenie Bluetooth z telefonem komérkowym, aby uzyskaé¢ kontrole Bluetooth z
bliskiej odlegtosci (tylko telefon komorkowy jednego uzytkownika moze nawigzaé potaczenie Bluetooth w
tym samym czasie).
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Fig5 Fig 6
Zmien sie¢ WiFi lub przelacz tryb Bluetooth na tryb WiFi

Jesli uzytkownik musi przetaczy¢ si¢ na korzystanie z nowej sieci WiFi lub chee przetaczy¢ tryb sterowania
z trybu Bluetooth na tryb WiFi, wykonaj nast¢pujace czynnosci.

Krok 1. Wybierz urzadzenie, nacisnij ,, ” w prawym gornym rogu. Kliknij ,,Ustaw/modyfikuj WiFi”. (Rys. 7)
Krok 2. Wybierz nowe WiFi i potacz je. Nastepnie kliknij ,,Od$wiez”. (Rys. 8)
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Current WiFi of the device XHOUSE_Test
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) = B-LINK123
Travel learning m
= JJ-4F
_ *  JJ-3FCHEJIAN
User list >
Set/Modify WiFi >
Network Information
Sharing device >

Fig 7 Fig 8

Udostepnij urzadzenie

Krok 1. Otworz aplikacje, wybierz urzadzenie. Naci$ni “ @ ” w prawym goérnym rogu,

nastepnie wybierz ,,Udost¢pnianie urzadzenia”, zostanie utworzony kod QR. (Rys. 9)

Krok 2. Nowy uzytkownik pobierze aplikacje i otworzy ja, nacisnij ,,Skanuj” w prawym gérnym rogu,
aby zeskanowac kod QR. (Rys. 10)

15:39@ all ¥ € 14:13 4 il 56 EL
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< Smart Gate - e 4 Sharing device
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Open Close
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Scanning QR codes with xhouse app to create
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Stop Pedestrian

Fig 9 Fig 10
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Ustawienia urzadzen

Uzytkownik moze ustawi¢ parametry z poziomu aplikacji dla panelu sterowania.

Krok 1. Wybierz urzadzenie, nacisnij “ <" ” w prawym gornym rogu. Kliknij ,,Ustawienia”. (Rys. 11)
Krok 2. Ustaw parametry w aplikacji. (Rys. 12)

Uwaga: Podczas gdy uzytkownik chce ustawié parametry, urzadzenie musi potaczy¢ si¢ z Wi-Fi. Jesli nie,
uzytkownik musi uzy¢ funkcji Bluetooth 1 umiesci¢ aplikacje¢ telefonu tak blisko urzadzenia, jak to mozliwe,
aby ustawi¢ parametry. Po wykonaniu tej czynnosci kliknij przycisk ,,Synchronizuj”
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Motor 2 closing overcurrent
setting in high speed

Motor 2 opening overcurrent
setting in slow speed

Motor 2 closing overcurrent
setting in slow speed

Motor 1 opening overcurrent
setting in high speed

Motor 1 closing overcurrent
setting in high speed

Motor 1 opening overcurrent
setting in slow speed

Motor 1 closing overcurrent
setting in slow speed

Qvercurrent sensitivity

Motor 2 slow speed running
time for opening
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Maotaor 1 slow speed rinning

Menu initialization
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Pomoc zdalna

Gdy Twoj sprzet ulegnie awarii, ustawienia parametrow musza zosta¢ ponownie dostosowane. W tym
momencie mozesz bezposrednio zainicjowaé przycisk ,,Pomoc zdalna” i udostepni¢ kod QR lub kod
weryfikacyjny dostawcy ustug instalacyjnych w celu wykonania ustugi zdalne;j..

1510

4 Device Settings

Device name

Model

Setting

Travel learning

User list

Set/Modify WiFi

Network Information

Sharing device

Transfer main user

Operating Log

ol F Ed

Fig 13

Dodaj kart¢ USB / zdalne sterowanie RF poza miejscem

Gdy uzytkownik musi doda¢ pilota RF lub kart¢ USB, aby otworzy¢ brame, moze uzy¢ funkcji ,,Dodaj

Fig 14

15:42 ¢
Authorization code
Device serial number: 62003951

Control panel model: EGA18

Program version number: 2.0.5

Device identification code

a

Verification code  Valid for one day

@

Bl

all = €8

karte/pilot”, aby to zrobié, 1 zeskanowac kod QR z pilota lub wprowadzi¢ numer identyfikacyjny karty USB.
Nie trzeba otwiera¢ skrzynki sterujacej, aby je zaprogramowac.
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Sharing device >
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Add Card / Remote Control
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Upgrading firmware > :

Add to desktop >

WDelete

Fig 15 Fig 16
Dodaj kart¢ USB/pilot RF na miejscu
Gdy uzytkownik musi doda¢ pilota RF lub karte zblizeniowa USB, aby otworzy¢ drzwi, mozna bezposrednio
uzy¢ funkcji ,,Dodaj karte zblizeniowa/pilota RF”, kliknaé przycisk ,,Naucz si¢” i klikna¢ ,,Rozpocznij nauke”.
Nie trzeba otwiera¢ skrzynki sterowniczej, a ptyta sterownicza przejdzie w stan nauki kodu, a nastepnie
nacisng¢ przycisk pilota lub wiaczy¢ karte USB, aby przesta¢ sygnat.
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Sharing device >
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Operating Log >
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Fig 17 Fig 18
Zarzadzanie karta USB i pilotem RF
Lista kart moze zarzadza¢ karta USB i pilotem RF. Uzytkownik moze synchronizowa¢ wszystkie karty 1

piloty z lista kart w celu zarzadzania 1 usuwac je, gdy nie sg juz potrzebne lub zostang utracone.

15:22 ol 56
< Card list

card(5/512) +

juge@giigleiot.com
@ (remote)800E3BIB

juge@giigleiot.com
(remote)20000022

Juge@giigleiot.com
(remote)12365478 g

juge@giigleiot.com
(card)11112222

juge@giigleiot.com
(card)12345678

Fig 19

Wiazanie z kamerg
Krok 1. Otworz aplikacje, wybierz urzadzenie. Nacisnij ,, ” w prawym gérnym rogu, a nast¢pnie
wybierz ,, Binding camera .

Krok 2. Wybierz ,,Kamere IP” 1 naci$nij ,,OK”, aby potwierdzi¢.
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