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c € W celu optymalnego wykorzystania mozliwosci fotokomorki laserowej prosimy o doktadne zapoznanie sie z niniejszg instrukcja.

1. DANE TECHNICZNE

2. MONTAZ | PODLACZENIE

dioda LED zielona

zworka

stuzgca do wyboru

1. Zasilanie:
9V -24VAC (50Hz/60Hz)
9V-30VDC

2.Pobor pradu
<80mMA (12 V)

3. Moc:
<0,9W

4. Zasieg dziatania:
od0,3mdo8m

5. Czas reakciji:
>100 ms

6. Odpornosc¢
na Swiatto otoczenia:
max 70 Klux

dioda LED zo6tta

7. Parametry nadajnika:
laser VCSEL,
dtugosc fali 850 nm

8. Kat odbioru sygnatu:
20

9. Wyjscie:
1XNOIlub1xNC

10. Max. obcigzenie wyjscia:
ACO,3A/120V
DCO,8A/30V

11. Temperatura pracy:
0d -10°C do +60°C

12. Wymiary:
100 x40 x35mm
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Zielona dioda LED - Dioda sygnalizujgca wigczone zasilanie oraz sygnalizacja podczas ustawiania odlegtosci detekcji.
Zétta dioda LED - Dioda sygnalizujgca stan urzadzenia. Dioda $wieci sig, gdy fotokomarka nie wykrywa przeszkdd, gasnie
w przypadku wykrycia przeszkody.

1. Przed uzytkowaniem fotokomorki nalezy ustawi¢ odpowiednig odlegtos¢ detekcji, w zaleznosci od miejsca montazu.
2. Odlegtosc detekcji nie moze by¢ mniejsza niz 0,3 m.

3. Minimalna wysokos$¢ montazu od podfoza wynosi 1 m.

4. Fotokomorka nie powinna by¢ zamontowana w miejscu silnie nastonecznionym.

5. Fotokomorka moze wykry¢ obiekty ze wspoétczynnikiem odbicia od 10% do 90%.

6. Odlegtosc detekc;ji zalezy od powierzchni wykrywanego obiektu.

Teoretyczne wartosci przedstawia ponizsza tabelka:

Odlegtosc¢ detekc;ji im 2m 3m 4m 5m em 7m 8m

Min powierzchnia

wykrywanego obiektu 4xacm

7X7cm 11xllcm | 14x14cm | 18x18cm | 21x21cm | 25x25cm | 28x28 cm




3. KONFIGURACJA ODLEGLOSCI DETEKCJI

0,

W ponizszych przypadkach produkt bedzie obarczony ryzykiem awarii, a uzytkownicy powinni staraé sie unikac takich
sytuacji podczas uzytkowania i instalacji.

1. Produkt moze nie dziata¢ prawidtowo w przypadku wykrycia obiektéw z duzym wspdtczynnikiem odbicia (>90%), takich
jak powierzchnie luster, gtadkie ptytki podtogowe.

2. Produkt moze nie dziata¢ prawidtowo w przypadku wykrywania obiektéw o niskim wspotczynniku odbicia (<10%), np.
obiektéw o ciemnych (gteboko czarnych) powierzchniach.

3. Jesli obudowa uktadu nadawczo-odbiorczego zostanie pokryta brudem, istnieje ryzyko nieprawidtowej pracy
fotokomorki. Nalezy utrzymywacé obudowe w czystosci.

4. Produkt moze nie dziata¢ prawidtowo w trudnych warunkach pogodowych, takich jak burze, gesta mgta i Snieg.

5. Temperatura pracy produktu wynosi od -10°C do +60°C. Aby unikngc¢ ryzyka awarii, nie uzywaj go poza tym zakresem
temperatur.

Odlegtos$¢ detekcji mozna ustawi¢ na dwa sposoby:

1. Za pomocag przetgcznika typu DIP (stata odlegtosc)
2. Automatycznie (dowolna odlegtosc)

3.1 USTAWIENIE ODLEGLOSCI DETEKCJI ZA POMOCA PRZELACZNIKA TYPU DIP
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Odlegtos¢ detekcji ustawiana jest za pomocag przetgcznikdw. Za kazdym razem, gdy ustawiony zostanie kod
konfiguracyjny, zielona dioda LED zamiga szybko 3 razy. Nastepnie zaswieci sie na state, sygnalizujgc poprawne
ustawienie odlegtosci detekgciji.

Ponizsza tabela przedstawia konfiguracje przetacznikdw typu DIP w zaleznosci od odlegtosci:

Odlegtosc detekcji | Tryb detekciji 2m 3m 4m 5m 6m 7m 7,5m

automatyczne;j

Konfiguracja
przetgcznikow DIP

ON ON ON ON ON ON ON ON
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3.2 AUTOMATYCZNE USTAWIANIE ODLEGLOSCI DETEKCJI

1. Ustaw 3 przetgczniki w pozycji OFF.

2. Wigcz zasilanie. Zielona dioda zamiga 3 razy a nastepnie zaswieci sie na state. Fotokomodrka wyda krotki sygnat
dzwiekowy, sygnalizujgc wejscie w tryb ustawiania odlegtosci detekciji.

3. W ciggu 10 sekund od ustyszenia sygnatu dzwiekowego nalezy 5 razy przecig¢ wigzke fotokomarki (w odlegtosci 0,5 m).
Fotokomodrka wyda sygnat dZzwiekowy, sygnalizujgc rozpoczecie ustawiania odlegtosci detekcji.

4. Podczas ustawiania odlegtosci detekcji zielona dioda zasilania szybko miga. Upewnij sie, ze na koricu ustawianego
zakresu detekcji jest przeszkoda, ktéra wskazuje koniec dziatania fotokomorki.

5. Brzeczyk akustycznie poda ustawiong odlegtos¢ detekc;ji (1 dtugi dzwiek / 1 m oraz 1 krétki dzwiek / 0,5 m). Nastepnie
fotokomodrka wyda 1 diugi sygnat dzwiekowy, a zielona dioda zamiga 3 razy i zapali sie na state, sygnalizujgc zakornczenie
procedury ustawiania odlegtosci detekciji.

6. Aby ustawiC¢ nowg wartos¢ odlegtosci dziatania fotokomorki, nalezy odtgczyC i ponownie wigczy¢ zasilanie oraz
powtbrzy¢ powyzsze kroki.

1. Domyslina odlegtos¢ wykrywania przeszkoéd wynosi 7,5 metra;

2.Przed uzytkowaniem nalezy ustawic¢ odlegtos¢ detekcji przeszkod wedtug warunkow w miejscu montazu.

3. Kiedy fotokomorka wydaje sygnat dzwiekowy ,bip, bip, bip...”, biezgca odlegtos¢ przekracza maksymalng odlegtosc
detekc;ji (8 metrow). Nalezy ponownie ustawi¢ odlegtos¢ wykrywania przeszkod.

4. Po wytaczeniu zasilania ustawione wartosci zostajg zapisane i po ponownym wigczeniu zasilania nie ma potrzeby
ponownego ustawiania odlegtosci detekc;ji.



