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Karta informacyjna produktu
Sterownik silnika krokowego DRV8825 - 2,2A 45V - StepStick RAMPS

Kod EAN/GTIN 5904422332174
Kod produktu 16126415741
Numer partii 590442233217425072024

STEROWNIK SILNIKA
KROKOWEGO DRVE3825 - 2,2A
45V - STEPSTICK RAMPS

MODUE STEROWNIKA DRV8825 - 2,2A 45V - DO SILNIKA KROKOWEGO

STEROWNIK SILNIKA KROKOWEGO OPARTY NA UKEADZIE DRV8825
POZWALA NA STEROWANIE SILNIKIEM O POBORZE PRADU DO 15A (£
CHEODZENIEM DO 2,2 A) NA CEWKE, PRZY ZASILANIU NAPIECIEM DO 45
V. POSIADA SZESC TRYBOW STEROWANIA: PEENY KROK, 1/2,1/4,1/8, 1/16
ORAZ 1/32 KROKU.

CECHY PRODUKTU

¢ Modut ten zasilany jest napieciem z zakresu od 8,2V do 45V. Przed uzyciem zalecamy zapoznanie sie z
dokumentacja sterownika DRV8825.
e Prosty interfejs sterowania krokiem i kierunkiem



e Mozliwosc pracy w szesciu trybach: petnego kroku, pot-kroku, 1/4-kroku, 1/8-kroku, 1/16-kroku oraz 1/32-kroku

¢ Kontrole maksymalnego pradu silnika za pomoca potencjometru, umozliwia to uzywanie napiecia wyzszego niz
znamionowe do zasilania dla silnikdw, dzieki temu mozna uzyskac wyzsza predkosc wykonywania krokow

¢ Silniki mozna zasila¢ napieciem od 8,2V do 45V

e Pobdr pradu do 2,2A (1,5A bez zewnetrznego chfodzenia)

¢ Dzieki zintegrowanemu regulatorowi napiecia, uzytkownik nie musi doprowadzac¢ dodatkowego zasilania czesci
logiczne.

e DRV8824 wspotpracuje z uktadami o napieciu czescilogicznej zarowno 3,3V jak i 5V.

¢ Posiada zabezpieczenie przed zbyt wysokim pradem i temperaturg oraz system blokujacy start przy zbyt niskim
napieciu zasilania

¢ Dla zwiekszania powierzchni oddajacej ciepto ptytka zostata wykonana w technologii czterowarstwowej z grubsza
pokrywa miedzi

¢ Odkryte pole masy od spodu, umozliwiajgce przylutowanie elementdw chfodzacych

¢ Modutjest zgodny, pod wzgledem rozmiarow i wyprowadzen, z uktadem opartym na sterowniku

Uwagal Podfgczanie i odfaczanie silnika, podczas gdy sterownik jest wigczony moze uszkodzi¢ uktad.

DANE TECHNICZNE

Napiecie zasilania: 8,2V - 45V
Prad ciagty za cewke: 1,5 A

Maksymalny chwilowy prad na cewke: 2,2 A

Napiecie zasilania czescilogicznej: 2,5V - 5,25V
Rozdzielczosc: 1,1/2,1/4,1/8,1/16,11/32 kroku

W ZESTAWIE

¢ Modut sterownika DRV8825 - z wiutowanymi ndzkami
o Radiator

SZCZEGOLOWY OPIS STEROWNIKA

Sterowanie Jeden impuls podany na pin STEP powoduje jeden krok silnika w kierunku wybranym poprzez podanie odpowiedniego
stanu logicznego (wysokiego lub niskiego) na wyprowadzenie DIR. Piny STEP oraz DIR nie sg wewnetrznie podciagniete. Jesli silnik
ma sie krecic tylko w jednym kierunku pin DIR mozna na state podtaczyc do VCC lub GND.Ukfad posiada jeszcze trzy wejscia do
kontrolowania poboru mocy: RESET, SLP i EN, ich opis znajduje sie w dokumentacji. Nalezy zwrocic uwage, ze wyprowadzenia te
nie sa do niczego podtaczone.

Jesli nie beda uzywane, nalezy je zewnetrznie podciggnac do napiecia zasilania (podac stan wysoki - logiczna jedynke z zakresu
2,2V do 5,5V).Sterownik DRV8825 posiada rowniez wyprowadzenie oznaczone jako FAULT. Stanem niskim (logicznym zerem)
sygnalizuje pojawienie sie nieprawidtowosci w pracy uktadu np. zadziatanie jednego z zabezpieczen. Na ptytce wyprowadzenie
zostato potaczone z pinem SLEEP, a wiec podanie stanu wysokiego na pin SLEEP podciaga do VCC (pull-up) takze FAULT.
Dzieki zastosowaniu szeregowego rezystora zabezpieczajgcego wyprowadzanie FAULT mozna rowniez podtgczy¢ do napiecia
VCC, co czyni modut pin-kompatybilnym z wersja A4988.

Zasilanie Uktad mozna zasila¢ napieciem z zakresu 8,2V do 45V podtaczanym miedzy piny VMOT (+) i GND (-). Napiecie powinno
by¢ filtrowane poprzez zewnetrzny kondensator umieszczony jak najblizej ptytki sterownika. Jego pojemnosc zalezna jest od
maksymalnego pradu pobieranego przez silnik. Rozdzielczos¢ Sterownik mikro-krokowy taki jak DRV8825 pozwala na prace silnika
z wysoka rozdzielczoscig do 1/32 kroku. Rozmiar kroku wybierany jest za pomoca wejs¢ MODEIT, MODETi MODE?2 - dostepne
tryby zostaty pokazane w tabeli ponizej.

Domyslnie wszystkie trzy wyprowadzenia sciggniete sg do masy poprzez rezystor (pull-down) 100kl. Pozostawienie ich nie



podtaczonych oznacza wiec wybor trybu pracy z petnym krokiem. Przyktadowo przy uzyciu silnika o rozdzielczosci 200 krokow na
obrot, wybdr trybu Y4 krokdw oznacza prace w rozdzielczosci 800 pozycji na obrot. MODEO MODETMODE?Z2 Rozdzielczosc Low
Low Low Petny krok High Low Low 1/2 kroku Low High Low 1/4 kroku High High Low 1/8 kroku Low Low High 1/16 kroku High Low
High 1/32 kroku Low High High 1/32 kroku High High High 1/32 kroku Ograniczenie pradu Aby zachowac wysoka predkosc
przefaczania krokdw, mozna zastosowac wyzsze napiecie zasilania silnika niz nominalne. Nalezy tylko ograniczy¢ maksymalny prad
przeptywajacy przez cewki do wartosci katalogowej silnika.Modut pozwala na aktywne ograniczenie pradu przy pomocy
potencjometru.

Jednym ze sposobow wprowadzenia ograniczenia jest ustawienie sterownika w tryb petnego kroku oraz pomiar pradu
przeptywajacego przez jedna cewke bez podawania sygnatu na wejscie STEP. Zmierzony prad to 70% ustawionego limitu (obie
cewki sg zawsze wtaczone i ograniczone do 70% w trybie petnego kroku).Innym sposobem jest pomiar napiecia na wyprowadzeniu
REF (oznaczonego kétkiem na ptytce drukowanej) oraz obliczenie aktualnego limitu (rezystory pomiarowe maja wartosc O.10).
Limit pradowy mozna policzy¢ ze wzoru: Current Limit = VREF x 2. Przyktadowo, jesli siinik moze pobierac maksymalnie do 1A, to
napiecie referencyjne na pinie VREF powinno miec wartos¢ 0,5V. Odprowadzanie ciepta Ptytka zostata zaprojektowana tak, aby
mogta odprowadzic ciepto przy ciagtym poborze pradu okoto 1,5A na cewke.

Jesli prad bedzie znacznie wyzszy nalezy zastosowac zewnetrzny radiator, ktory mozna zamontowac przy pomocy kleju termo-
przewodzacego. Gtéwne roznice w stosunku do wersji A4888 Modut DRV8825 zostat zaprojektowany w taki sposob, aby byt
kompatybilny z wersjg opartag na uktadzie A4988. Ptytki posiadajg ten sam ksztatt, rozmiar i rozktad wyprowadzen. Jest jednak kilka
roznic pomiedzy nimi:

¢ Pin uzywany jako napiecie zasilania czesci logicznej A4988 zostat zastapiony pinem FAULT, poniewaz DRV8825
nie wymaga dodatkowego zasilania. FAULT zostat podtaczony przez rezystor zabezpieczajacy, a wiec z
powodzeniem moze byc¢ stosowany w system projektowanych dla modutu A4988, gdzie na ten pin bedzie podane
napiecie zasilania czesci logicznej (2,2V do 5,5V).

¢ W module DRV8825 pin SLEEP nie jest domysinie podciagniety do zasilania, potaczony zostat z wyprowadzeniem
FAULT przez rezystor 10k. W uktadach projektowanych pod uktad A4988, poprzez napiecie zasilania czesci
logicznej podtaczonej do FAULT, rezystor 10k podciaga SLEEP do napiecia zasilania, ustawiajac stan wysoki.

¢ Potencjometr ograniczajacy maksymalny prad dla silnikow znajduje sie w innym miejscu

e DRV8825 pozwala na prace w trybie 1/32 kroku, podczas gdy w A4988 pracowat do 1/16 kroku

¢ DRV8825 posiada wigkszy zakres napiecia zasilania do 45 V (A4988 do 35 V), co takze czyni go mniej podatnym
na krotkie, impulsy elektryczne o wysokiej amplitudzie (tzw. szpilki)

¢ Wyprowadzenia maja rézne nazwy, ale spetniaja te sama funkcje

SCHEMAT STEROWNIKA
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