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PANELOWY PRZETWORNIK SYGNALOW
0+20 mA/0+10 V

GWARANCIA. Produkty firmy F&F objete
s3 24-miesieczng gwarancja od daty
zakupu. Uwzgledniana tylko z dowodem
zakupu. Skontaktuj sie ze swoim sprze-
dawca lub bezposrednio z nami.

Wiecej informacji na temat procedury
skiadania reklamacji na stronie:

www.fif.com.pl/reklamacje

Nie wyrzucaé tego urzadzenia do $mietnika razem z innymi odpadami!
Zgodnie z ustawa o zuzytym sprzecie, elektroémieci pochodzace

2 gospodarstwa domowego mozna odda bezpfatnie | w dowolnej ilosci
do utworzonego w tym celu punktu zbierania, a takze do skiepu przy okazji
dokonywania zakupu nowego sprzgtu (w myél zasady stary za nowy,

bez wagledu na marke). Elektrosmieci wyrzucone do $mietnika lub porzucone
na fonie prayrody, stwarzaja zagrozenie dla $rodowiska oraz zdrowa ludzi.

PA-02-MBT

Opis urzadzenia

PA-02-MBT jest panelowym przetwornikiem sygnatéw 0+20 mA/
0+10 V z mozliwoscig ustawienia dwdch niezaleznych alarmoéw,
ktdre steruja dwoma przekaznikami.

Wynik skalowany jest wedtug charakterystyki liniowej ustawionej
przez uzytkownika.

Urzadzenie wyposazone jest w magistrale Modbus RTU umozli-
wiajac zdalna konfiguracje oraz odczyt mierzonych parametréw.
Modut zamykany jest w obudowie panelowej 36x72 mm z 14 mm
wyswietlaczem w przedniej czesci.

Dodatkowo na panelu przednim znajdujg sie diody sygnalizujace
aktualny stan wyjs¢ alarmowych oraz dioda sygnalizujgca komuni-
kacje Modbus. Przyciski stuzg do lokalnego konfigurowania para-
metrow urzadzenia.
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Gtéwne menu konfiguracyjne

Wszystkie ustawienia urzadzenia mozna wykona¢ przy uzyciu do-
stepnego z pozycji przyciskdw menu konfiguracyjnego.

Aby przejs¢ do menu nalezy przez czas okoto 2 sekund przytrzymac
nacisniety przycisk [OK]. Na wyswietlaczu pojawi sie napis 0000
oznaczajacy tryb wprowadzania hasta serwisowego, pierwsza
zcyfrbedzie migac:
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A :l_l i

75\
|

Nalezy wprowadzi¢ hasto serwisowe (domysInie: 0000). Przyciski
[GORA/DOL] stuzg do zmiany wartoéci danej pozycji, przycisk [OK]
zatwierdza ustawiong wartos$¢ danej pozycji hasta (aktualnie usta-
wiana pozycja miga).
W przypadku wpisania nieprawidtowego hasta, wyswietlony zosta-
nie komunikat btedu:

| my
iy I iy

anastepnie urzadzenie przejdzie w tryb normalnej pracy.
Po podaniu prawidtowego hasta zostanie wyswietlona pierwsza
pozycja gtéwnego menu konfiguracyjnego:

T
[y Y
-2226-

Wyjscie z menu nastepuje automatycznie po 30 sekundach bez-
czynnoscilub po wybraniu pozycji , EXIT”

o)

[y 1
izatwierdzeniu wyboru przyciskiem [OK].
Po wprowadzeniu prawidtowego hasta, jest ono pamietane jeszcze
przez 2 minuty po wyjsciu z menu, co pozwala na ponowne wejscie
do ustawien (w przeciggu 2 minut od ostatniego opuszczenia me-
nu) bez konieczno$ci ponownego wpisywania hasta.

Menu konfiguracji alarméw

Urzadzenie posiada 2 wyjscia przekaznikowe, ktore sterowane sg
poprzez dwa konfigurowane przez uzytkownika alarmy.

Menu konfiguracji alarmow znajduje sie na pozycji nr 1 w gtéwnym
menu konfiguracyjnym, ALAR”:

|
(RS uY)

Po zatwierdzeniu wyboru przyciskiem [OK] zostanie wyswietlone
menu wyboru alarmu do konfiguracji.

Aby przejs¢ do podmenu konfiguracji alarmu nr 1, nalezy wybrac
pozycje ,Al":

]

{
(|

inastepnie zatwierdzi¢ wybor przyciskiem [OK].
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Zostanie wyswietlona pierwsza pozycja nr 1 podmenu konfiguracji
alarmu-,En”:

=
Pozycja ,,En” stuzy do aktywowania lub dezaktywowania funkcji
alarmu. Po wcisnieciu przycisku [OK] nalezy wybraé, czy funkcja
alarmu ma by¢ aktywna — [YES] lub nieaktywna —[NO], a nastepnie
przyciskiem [OK] zatwierdzi¢ wybor.

Pozycja nr2 w podmenu konfiguracjialarmujest,LO”:
[N
[y
Pozycja ,LO” stuzy do ustawienia wartosci dolnego progu, przy kté-
rej nastgpizataczenie alarmu.

Warto$¢ mozna zmienia¢ w zakresie od minimalnej wartosci
mozliwej do wyswietlenia (parametr ,LO_d” w opcjach analogo-
wych) do wartosci o 2 nizszej niz gdrny prég alarmu ,HI”.

Po wecisnieciu przycisku [OK] nalezy przyciskami [GORA/DOL]
ustawi¢ oczekiwang wartos¢ i nastepnie zatwierdzi¢ ustawiong
wartosc¢ przyciskiem [OK].

17

Pozycja nr 3 w podmenu konfiguracjialarmujest ,H

1

1)
Pozycja ,HI” stuzy do ustawienia wartosci gérnego progu, przy
ktérym nastapi zatagczenie alarmu.

Wartos¢ mozna zmienia¢ w zakresie od wartosci o 2 wyzszej od
dolnego progu alarmu,,LO”, do maksymalnej wartosci mozliwej do
wyswietlenia (parametr ,HI_d” w opcjach analogowych).

-4226-




Po weciénieciu przycisku [OK] nalezy przyciskami [GORA/DOL] usta-
wi¢ oczekiwang warto$¢ i nastepnie zatwierdzi¢ ustawiong war-
tos¢ przyciskiem [OK].

Jezeli réznica pomiedzy wartoscig ,,HI” oraz ,LO” bedzie

@ mniejsza od obecnie ustawionej wartosci histerezy ,HY-
ST”, to wartos¢ ,HYST” zostanie automatycznie zmniej-
szona do wartosci ,x”, gdzie (x=,HI"—,LO"-1).

Pozycja nr 4 w podmenu konfiguracji alarmu jest ,HYST”.

(Histereza) —
|

A o oy

Rysunek obrazujacy dziatanie alarmu wraz z ustawionymi progami
oraz wartoscig histerezy przedstawiony jest ponizej:

Stan przekaznika Histereza Histereza
) ~
Przekainik wh, et~ — = = === === == = _
Preekanik wyt |- - - = = = = - ool _____
Wskazanie
Alarm min Alarm max

Rys.1. Histereza alarméw

Pozycja ,,HYST” stuzy do ustawienia wartosci histerezy dla obu pro-
goéw (dolnego i gornego) zadziatania alarmu, w zakresie od 1 do ,x”,
gdzie (x= HI_d —LO_d — 1), lecz nie wiekszym niz réznica pomiedzy
goérnym i dolnym progiem zadziatania alarmu.
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Po weciénieciu przycisku [OK] nalezy przyciskami [GORA/DOL] usta-
wic¢ oczekiwang wartosé, a nastepnie zatwierdzi¢ ustawiong war-
tos¢ przyciskiem [OK].

Pozycja nr 5 w podmenu konfiguracji alarmu jest ,T_ON” (czas do
zafgczenia przekaznika):

| I
[ e

Pozycja ,T_ON” stuzy do ustawienia czasu opoznienia zataczenia
przekaznika alarmu w zakresie 0+180s.

Po wcisnieciu przycisku [OK] nalezy przyciskami [GORA/DOL]
ustawi¢ oczekiwang wartos¢ i nastepnie zatwierdzi¢ ustawiong
wartosc przyciskiem [OK].

Pozycja nr 6 w podmenu konfiguracji alarmu jest ,TOFF” (czas do
wytgczenia przekaznika):

I iy i

[
=)
Pozycja ,TOFF” stuzy do ustawienia czasu opoznienia wyfgczenia
przekaznika alarmu w zakresie 0-180 s. Po wcisnieciu przycisku
[OK] nalezy przyciskami [GORA/DOL] ustawi¢ oczekiwang wartosé
inastepnie zatwierdzi¢ ustawiong wartos¢ przyciskiem [OK].

Pozycja nr 7w podmenu konfiguracjialarmu jest ,,BACK”:

I

rve rt

Pozycja, BACK” stuzy do opuszczenia menu konfiguracjialarmu.
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Parametr Informacja na wyswietlaczu
@ Alarm nr 2 nalezy skonfigurowac analogicznie, wybiera- [
jacwmenu wyboru alarmu do konfiguracji pozycje , A2”. 1200 bps e
Menu konfiguracji parametréw komunikacji =~
. o . . . Sy . 2400 bps o=’ Ve
Menu konfiguracji parametréow komunikacji znajduje sie na pozycji . 1
nr 2 w gtéwnym menu konfiguracyjnym ,,CONN":
'- -' 4800 b, '-'
- ps ' e
_art L
Po zatwierdzeniu wyboru przyciskiem [OK] zostanie wyswietlone S
menu konfiguracji parametréw komunikacji. 9600 bps '_" "_'
Pozycja nr 1 menu konfiguracji parametréw komunikacji ,ADDR”: —
!t et 1011
, ' ,_' ,_' , 19200 bps ’ —' '—
Pozycja , ADDR” stuzy do ustawienia adresu urzgdzenia widzianego
poprze‘z’p'rot‘okoiMoc.ibus RTUwzakr.es|e1+2£}7. .y ) 38400 bps AN
Po wciénieciu przycisku [OK] nalezy przyciskami [GORA/DOL] L
ustawi¢ oczekiwang wartos¢ i nastepnie zatwierdzi¢ ustawiong
wartosc¢ przyciskiem [OK]. = -
. . .. . . . 57600 bps ‘=, =,
Pozycja nr 2 w menu konfiguracji parametréw komunikacji to O iy |
,BAUD”: ) — i |
o 115200 [
- o . ps s,
[ B R

Pozycja ,,BAUD” stuzy do ustawienia predkosci komunikacji inter-
fejsu komunikacyjnego RS-485 w zakresie ponizej przedstawio-
nych wartosci:
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Po weciénieciu przycisku [OK] nalezy przyciskami [GORA/DOL] usta-
wi¢ oczekiwang warto$¢ i nastepnie zatwierdzi¢ ustawiong war-

tos¢ przyciskiem [OK].
-8226-



Pozycja nr 3 menu konfiguracji parametréw komunikacji ,PARI”:

oo
[l |

Pozycja ,PARI” stuzy do ustawienia kontroli bitéw parzystosci
interfejsu komunikacyjnego RS-485 w zakresie ponizej przedsta-
wionych wartosci:

Parametr Informacja na wyswietlaczu
Kontrola przystosci | )’ 7 | :
wyfaczona , ' ,_‘ , ' ,_

i
Bit parzystosci ,— , ‘,_ ,_’
—
Bit nieparzystosci ,’ "’_" ,—:

Po weciénieciu przycisku [OK] nalezy przyciskami [GORA/DOL] usta-
wi¢ oczekiwang wartos$¢ i nastepnie zatwierdzi¢ ustawiong war-
tos¢ przyciskiem [OK].

Zgodnie ze standardem Modbus RTU, jesli kontrola parzystosci jest
wytaczona, wysytane sg 2 bity stopu. W przypadku kiedy kontrola
parzystoscijest wtaczona, wysytany jest 1 bit stopu:

Format danych bez kontroli parzystosci

Bit startu 8 bitow danych 2 bity stopu
Format danych z kontrolg parzystosci
Bit startu 8 bitéw danych  Bit parzystosci 1 bit stopu
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Pozycja nr 4 menu konfiguracji parametrow komunikacji ,BACK”:

I iy
vt

Pozycja ,,BACK” stuzy do opuszczenia menu konfiguracji paramet-
réw komunikacji.

Menu konfiguracji ustawier wyswietlania
Menu konfiguracji ustawien wyswietlania znajduje sie na pozycji nr
3w gtownym menu konfiguracyjnym—,,DISP”:

I iy
D B

Po zatwierdzeniu wyboru przyciskiem [OK] zostanie wyswietlone
menu konfiguracji ustawiert wyswietlania.
Pozycja nr 1 menu konfiguracji ustawier wyswietlania ,,REFR”:

[ iy
Pozycja ,REFR” stuzy do ustawienia czasu od$wiezania prezento-
wanego na wyswietlaczu wyniku w zakresie 0,1+10 sekund.

Po wcisnieciu przycisku [OK] nalezy przyciskami [GORA/DOL] usta-
wi¢ oczekiwang wartos$¢ i nastepnie zatwierdzi¢ ustawiong war-
tos¢ przyciskiem [OK].

Pozycja nr 2 menu konfiguracji ustawien wyswietlania: ,,ACCU”:

ot

[y Sy |

-10z26-

Pozycja ,ACCU” stuzy do wyboru doktadnosci wyswietlania
aktualnie mierzonej wartosci w zakresie ponizej przedstawionych
wartosci:

Parametr Informacja na wyswietlaczu
Wynik z czescia '-' '-’
dziesietng ,_’. ,_'
Wynik bez czesci '-,
dziesietnej ’_'

Po wciénieciu przycisku [OK] nalezy przyciskami [GORA/DOL] usta-
wi¢ oczekiwang wartos¢ i nastepnie zatwierdzi¢ ustawiong war-
tos¢ przyciskiem [OK].

Pozycja nr 3w menu konfiguracji ustawien wyswietlania,,LED”:

i
[y gy |

Pozycja ,LED” stuzy do wigczania lub wytaczania sygnalizowania
komunikacji Modbus diodg [Tx] na panelu czotowym urzadzenia.
Po wciénieciu przycisku [OK] nalezy przyciskami [GORA/DOL] usta-
wi¢ oczekiwang wartos¢ i nastepnie zatwierdzi¢ ustawiong war-
tosc¢ przyciskiem [OK].

Pozycja nr 4 menu konfiguracji ustawien wyswietlania ,BACK”:
Lo
et
Pozycja ,,BACK” stuzy do opuszczenia menu konfiguracji ustawien
wyswietlania.
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Menu ustawien analogowych
Menu konfiguracji ustawien wyswietlania znajduje sie na pozycjinr
4w gtownym menu konfiguracyjnym—,ANLG”:

]
Foree
Po zatwierdzeniu wyboru przyciskiem [OK] zostanie wyswietlone
menu ustawien analogowych, w ktérym dokonujemy nastaw para-
metréow odpowiedzialnych za wybor wejscia analogowego oraz za
charakterystyke przetwarzania wartosci analogowej na wskazanie
wyswietlacza.

Pierwsza pozycjatego menuto,,IN”:

[N

Po zatwierdzeniu wyboru przyciskiem [OK], przejdziemy do wybo-
ruwejscia:

| i
iy
Pozycja ,,CURR” oznacza, ze warto$¢ na wyswietlaczu bedzie prze-
liczana proporcjonalnie do pragdu mierzonego na wejsciu prado-
wym, natomiast wybranie pozycji,VOLT”:
1
[y ey

oznacza, ze wartos¢ na wyswietlaczu bedzie przeliczana proporcjo-
nalnie do napiecia mierzonego na wejsciu napieciowym.
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Kolejne pozycje zostang omoéwione w odniesieniu do charaktery-
styki przedstawionej ponizej:

Wartos¢ wyswietlana

A P2

ON

P1

Sygnat
~ wejsciowy

Rys. 2. Charakterystyka przetwarzania

Pozycja numer 2 w menu ustawieri analogowych, zalezna jest od
wybranego wejscia pomiarowego.

W przypadku kiedy aktywne jest wejscie pragdowe, ustawiamy
prad dla punktu P1 (rys. 2), natomiast w przypadku, kiedy aktywne
jest wejscie napieciowe, ustawiamy napiecie dla punktu P1 (rys. 2).
Ponizej opis obu przypadkow:

| | ~
[y | —_
Pozycja ,,LO_C” stuzy do ustawiania pradu dla punktu P1 na chara-

kterystyce.

Po zatwierdzeniu wyboru przyciskiem [OK] przejdziemy do usta-
wiania tej wartosci. Wartos$¢ ustawiana jest w mA i mozna zmienia¢
jaw zakresie od 0,0mAdo 20,0 mA.

-13226-
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i

Pozycja ,LO_V” stuzy do ustawiania napiecia dla punktu P1 na cha-
rakterystyce.

Po zatwierdzeniu wyboru przyciskiem [OK] przejdziemy do usta-
wiania tej wartosci. Wartos¢ ustawiana jest w Vi mozna zmieniac
jaw zakresieod 0,0V do 10,0 V.

Analogicznie sytuacja wyglada dla 3 pozycji menu, w ktdrej usta-
wiamy prad dla punktu P2,natomiast w przypadku, kiedy aktywne
jest wejscie napieciowe, ustawiamy napiecie dla punktu P2 chara-

kterystyki.

Ponizej opis obu przypadkow:
[N [
[N —_

Pozycja ,HI_C” stuzy do ustawiania pradu dla punktu P2 na chara-
kterystyce.

Po zatwierdzeniu wyboru przyciskiem [OK] przejdziemy do usta-
wiania tej wartosci. Warto$¢ ustawiana jest w mA i mozna zmieniac
jaw zakresie od 0,0 mAdo 20,0 mA.

[N}

Iy !

Pozycja ,HI_V” stuzy do ustawiania napiecia dla punktu P2 na cha-
rakterystyce.

Po zatwierdzeniu wyboru przyciskiem [OK] przejdziemy do usta-
wiania tej wartosci. Wartos$¢ ustawiana jest w V i mozna zmieniac
jaw zakresieod 0,0V do 10,0 V.
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Pozycja nr 5 tego menu to ,,LO_d”, ktéra odpowiada za ustawienie
wartosci wyswietlanej dla punktu P1. W skrdcie jest to wartosc,
ktdéra bedzie wyswietlana, kiedy wartos¢ pradu lub napiecia (w
zaleznosci od wyboru wejscia pomiarowego) réwna bedzie odpo-
wiednio,LO_C” lub,LO_V”.

| |
[y L
Po zatwierdzeniu wyboru przyciskiem [OK] przechodzimy do usta-
wiania wartosci.

Wartosé ta moze by¢ zmieniana w zakresie od -999 do 9999.
Kolejne nacisniecie przycisku [OK] powoduje zapisanie nastawy.

Szdsta pozycja tego menu to ,HI_d”, ktéra odpowiada za ustawie-
nie wartosci wyswietlanej dla punktu P2. W skrécie jest to wartos¢,
ktdra bedzie wyswietlana, kiedy wartos¢ pradu lub napiecia (w za-
leznosci od wyboru wejscia pomiarowego) réwna bedzie odpo-
wiednio ,HI_C” lub”HI_V".

L/ |
[N !
Po zatwierdzeniu wyboru przyciskiem [OK] przechodzimy do usta-
wiania wartosci.

Wartosé ta moze by¢ zmieniana w zakresie od -999 do 9999.
Kolejne nacisniecie przycisku [OK] powoduje zapisanie nastawy.

Ostatnia pozycja menuto, BACK”:

I iy |

=

Pozycja,,BACK” stuzy do powrotu do menu gtéwnego ustawien.
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Menu konfiguracji ustawien ogélnych
Menu konfiguracji ustawien ogdlnych znajduje sie na pozycji nr 5
w gtéwnym menu konfiguracyjnym—,OTHR”:

|
[Ny =gy

Po zatwierdzeniu wyboru przyciskiem [OK] zostanie wyswietlone
menu konfiguracji ustawien ogdlnych.

Pozycja nr 1 menu konfiguracji ustawier ogélnych ,VERS”:

[ |
Pozycja ,VERS” stuzy do sprawdzenia wersji oprogramowania urza-
dzenia.

Po wcisnieciu przycisku [OK] zostanie wyswietlona wersja opro-
gramowania urzadzenia. Kolejne wcisniecie przycisku [OK] spowo-
duje powrét do menu konfiguracji ustawien ogdlnych.

Pozycja nr 2 menu konfiguracji ustawieri ogélnych ,FACT”:
-or L
[y gy
Pozycja ,,FACT” stuzy do przywrdcenia ustawien fabrycznych urza-
dzenia. Po wcisnieciu przycisku [OK] urzgdzenie przejdzie w tryb
wprowadzania hasta serwisowego.

Po wprowadzeniu poprawnego hasta nalezy przyciskami [GORA/
DOL] wybraé pozadana akcje wedtug ponizej przedstawionych
wartosci:
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Parametr Informacja na wyswietlaczu

- C

YES — reset urzgdzenia
do ustawien fabrycznych

pu gy |

NO - brak akgji —

[y

inastepnie zatwierdzi¢ ustawiong wartos¢ przyciskiem [OK].

Pozycja nr 2 menu konfiguracji ustawieri ogélnych —,, PASS”:

ooc o

| I R

Pozycja,PASS” stuzy do zmiany hasta serwisowego.

Po wecisnieciu przycisku [OK] urzadzenie przejdzie w tryb wprowa-
dzania obecnego hasta serwisowego.

Po wprowadzeniu popraw-nego hasta wyswietlone zostana 4 zera
— przyciskami [GORA/DOL] oraz [OK] nalezy wprowadzi¢ nowe
hasto. Jesli operacja zostanie przeprowadzona prawidtowo zosta-
nie wyswietlony komunikat ,SAVE” potwierdzajgcy zmiane hasta:

o I g

Po zmianie hasta serwisowego nastapi wyjscie z gtébwnego menu
konfiguracyjnego. Ponowne wejscie do menu mozliwe bedzie po
podaniu nowego hasta.
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Pozycja nr 3 menu konfiguracji ustawier ogolnych ,BACK”:

[ iy
Qe

Pozycja ,,BACK” stuzy do opuszczenia menu konfiguracji ustawien
ogolnych.

Przywracanie ustawien fabrycznych

Istnieje mozliwos$¢ przywrdcenia urzadzenia do ustawien fabrycz-
nych, np. w przypadku utraty hasta serwisowego.

W tym celu nalezy witgczy¢ zasilanie urzadzenia trzymajac jedno-
czeénie przyciski [GORA] i [DOL] i trzymad je wciéniete przez 30
sekund od momentu wiaczenia zasilania.

Reset ustawien fabrycznych zostanie potwierdzony testem wys-
wietlacza.
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Parametr Warto$¢ Opis panEIa
alarm 1 wtaczony NIE komunikacja
alarm 1 minimum 10 alarm 2
alarm 1 maksimum 80 alarm 1
alarm 1 histereza 1 rzyciski nawigacji
alarm 1 Ton 1,0s
alarm 1 Torr 1,0s
alarm 2 wiaczony NIE wyswietlacz
alarm 2 minimum 10
alarm 2 maksimum 80
alarm 2 histereza 1 Schemat podtaczenia
alarm 2 Ton 1s
alarm 2 Torr 1s 0 e /q Modbus
adres Modbus 1 @ \ Master
predkos¢ komunikacji 9600 bps
parzystosé wytaczona
czas od$wiezania wyswetlacza 1x/s
doktadnos¢ wyswietlania z miejscem dziesigtnym
dioda komunikacji wigczona
hasto serwisowe 0000
wejécie analogowe napigciowe
niski punkt napiecia charakterystyki 0,0V
wysoki punkt napiecia charakterystyki 10,0V +
dolna wartos¢ charakterystyki 0
goérna wartos¢ charakterystyki 100 - * *

-19226-
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G: 0 (Q Modbus
@E Master

ALARM 1 ALARM 2

Montaz
1. Urzadzenie nalezy zamontowac w wycieciu przygotowanym we-

dtug ponizszego rysunku:
67,5

32,5

2.Urzadzenie nalezy wsuna¢ od frontu w wykonany otwor.
3. Nastepnie od tytu nalezy na bokach urzadzenia zatozy¢ elementy

mocujace i zaich pomoca ustabilizowad urzadzenie.
-21226-

Dane techniczne
zasilanie
pobdr pradu
prad obcigzenia przekaznikéw (AC-1)
styki
wejscie pomiarowe
doktadnosé pomiaru
histereza alarmoéw
dolny prégalarméw
gorny prog alarmow
opdznienie alarmow
minimalne wskazanie
maksymalne wskazanie
parametry komunikacji
predkos$¢ (ustawiana)
bity danych
bity stopu
kontrola parzystosci
adres
protokdt komunikacyjny
temperatura pracy
przytacze
zaciskiroztgczalne
moment dokrecajgcy
zaciskiroztaczalne
moment dokrecajgcy
wysokosé wyswietlacza
wymiary
wymiar otworu montazowego
montaz

stopier ochrony
-22226-

9+30VAC/DC
max 100 mA
6A

separowane 2xNO/NC
separowane 0+20 mA/0+10V

1%

1+9999
-999+9998
-998+9999
0,0s+180,0s
-999

9999

1200+115200 bit/s
8

1lub2
EVEN/ODD/NONE
1+247

Modbus RTU
-10+40°C

2,5mm?
0,4Nm
1,0mm?
0,2Nm

14 mm
72x36x72 mm
67,5%32,5mm
panelowy
P20

Deklaracja CE
Kopia deklaracji CE do pobrania ze strony internetowej:
www.fif.com.pl z podstrony produktu.

Parametry komunikacyjne (ustawienie domyslne)
Protokot Modbus RTU

Tryb pracy SLAVE

Zakres adreséw sieciowych ~ 1:247 (1)

Kody poleceri

3: Odczyt grupy rejestrow
(0x03 — Read Holding Registers)

Rejestry alarm 1

adres opis typ dostep*
16 Aktywacja alarmu
(0x0010) (1 —alarm witgczony, 0 — alarm wytgczony)
17 Dolna granica alarmu
(0x0011) (minimum [wartos¢ z rejestru 83]) int R/W
(maksimum [wartos¢ rejestru 86] — 2)
18 Gorna granica alarmu
(0x0012) (minimum [wartos¢ z rejestru 83] + 2) int R/W
(maksimum [wartos¢ rejestru 86])

int R/W

19 Histereza alarmu
(0x0013) (minimum 1) int R/W
(maksimum [wartos¢ rejestru 86] — [wartosc¢ rejestru 83])

Opoinienie zataczenia alarmu

6: Zapis pojedynczego rejestru (0x(2)814) (Wgrpos’é x10 np. 100,'(? 5= 1{)00) . int R/W
(0x06 — Write Single Register) 0-bez 1800-180,05)
16: Zapis grupy rejestrow 21 ?péinignie wytaczenia alarmu )
0x10 - Write Multiple Regist Wartos¢ x10 np. 100,0 s= 1000, int R/W
(0x rite Multiple Registers) (0x0015) by 0 bez opdinieni . 1800-180,0'5)
Ustawienia portu (ustawienie domysine) 22 Aktualny stan alarmu int R
Predkos¢ komunikacji 1200/2400/4800/(9600)/19200/38400/57600/115200 (0x0016) (1 -—alarm 0-alarm
Bity danych 8) *R - tylko do odczytu, R/W — do odczytu i zapisu
Parzystos¢ (NONE)/EVEN/ODD "
" Rejestry alarm 2
Bity stopu 1/(2) d i t dostep*
——r 3 adres opis yp ostep
Maks. czestotliwos¢ zapytari 15 Hz 23 Aktywacja alarmu

Rejestry Modbus

Rejestry pomiarowe
adres opis typ dostep*
Wyswietlana warto$é

0 int R
(0x0000)  (Czes¢ catkowita) in

1 Wyswietlana wartos¢ int R
(0x0001)  (Czgs¢ utamkowa — po przecinku) n

2 Wyswietlana wartos¢ [LSW] float R
(0x0002)  (Mtodsze stowo wartosci w formacie float) 03

3 Wyswietlana wartos¢ [MSW] float R
(0x0003)  (Starsze stowo wartosci w formacie float) 03

4 Warto$¢ napiecia na wejsciu napieciowym int R
(0x0004)  (Mierzona wartos¢ w miliwoltach) in

5 Warto$¢ napigcia na wejsciu pradowym int R
(0x0005)  (Mie wartos¢ w mik perach) n

*R — tylko do odczytu, R/W — do odczytu i zapisu
-23226-

(0x0017) (1 -alarm wigczony, 0 - alarm wytqgczony) int R/W
2 Dolna granica alarmu
(0x0018) (minimum [wartos¢ z rejestru 83]) int R/W
(maksimum [wartos¢ rejestru 86] — 2)
25 Gorna granica alarmu
(0x0019) (minimum [wartos¢ z rejestru 83] + 2) int R/W
(maksimum [wartos¢ rejestru 86])

26 Histereza alarmu
(0x001A) (minimum 1) int R/W
(maksimum [wartos¢ rejestru 86] — [wartos¢ rejestru 83])

Opoinienie zataczenia alarmu

27 et
(Wartos¢ x10 np. 100,0 s= 1000) int R/W
(0x001B)  (minimum 0 bez opéénieni imum 1800 - 180,05)
28 Opoinienie wytaczenia alarmu
(ox001¢)  (Wartosc x10 np. 100,0 s= 1000) int R/W
inir 0~ bez opdznieni i 1800~ 180,0s)
29 Aktualny stan alarmu int R
(0x001D) (1 -alarm , 0—alarm in

*R —tylko do odczytu, R/W — do odczytu i zapisu
-241226-



Rejestry ustawiefi przetwarzania sygnatéw analogowych Pozostate rejestry
adres opis typ  dostep* adres opis typ  dostep*
80 Rodzaj wejscia int RIW 32 Interwat od$wiezania wyswietlacza int RIW
(0x0050) (0 — wejscie 0+10 V, 1 wejscie 0+20 mA) in (0x0020)  (minimum 1 - co 100 ms, i 100-co010s) in
81 Napiecie poczgtkowego punktu charakterystyki [P1 — str. 13] . t RIW 33 Doktadnos¢ wyswietlania
(0x0051)  (Wartos¢ x10 np. 10,0 V = 100) " (0x0021) (0~ wartos¢ cafkowita (0), ) int  R/W
82 Prad poczatkowego punktu charakterystyki [P1 — str. 13] int RIW 1 - wartoé¢ z jednym miejscem po przecinku [0,0])
(0x0052)  (Wartos¢ x10 np. 10,0 mA = 100) n 34 Sterowanie dioda komunikacji
83 L. i (0x0022) (0 —dioda nie miga podczas komunikacji Modbus, int R/W
(0x0053) Warto$¢ poczatkowego punktu charakterystyki [P1 — str. 13] int R/W 1 - dioda miga podczas komunikacji Modbus)
84 Napiecie kori ktu charakterystyki [P2 — str. 13 ) 64 Hasto dostgpu do menu z poziomu klawiatury :
(0x0054)  [oriote 1o mp. 100V ~dog) oo PE B ey (0x0040) _(minimum 0, maksimum 9999) it R/W
85 Prad koricowego punktu charakterystyki [P2 — str. 13 . 1024 Czas pracy od wiaczenia zasilania [LSW] :
(O055) I B A Yo | ! it RW (0X0400)  Wartosé oblicza sie jako MSW * 65536 + LSW int R
86 L ) ) 1025 Czas pracy od wiaczenia zasilania [MSW] int R
(0x0056) Warto$¢ koricowego punktu charakterystyki [P2 — str. 13] int R/W (0x0401)  Wartosc oblicza sie jako MSW * 65536 + LSW in
Lo 1026 Numer seryjny [MSW] .
* R/W - do odczytu i zapisu (0x0402)  Wartosc oblicza sie jako MSW * 65536 + LSW int R
1027 Numer seryjny [LSW] int R
(0x0403)  Wartosc oblicza sie jako MSW * 65536 + LSW n
1028 Data produkcji int R
(0x0404) 5 bitow — dzier, 4 bity - miesiqc, 7 bitéw - rok [bez2000]) "™
opis typ dostgp* 1029 Wersja op_rogramowania .
256 Adres Modbus RIW (0x0405)  (10-1.0itd.) nt R
ey . int
(0x0100) _ (minimum 1, maksimum 247) %%ig;}o%{e Identyfikator urzadzenia "F&F_PA-02-MBT" N N
gregl;%socéransmlsjl 0x040C) Po 2 znaki w rejestrze char
= ps
g :ﬁggg ggi *R —tylko do odczytu, R/W — do odczytu i zapisu
257 .
3-9600 bps int R/W
(0x0101) 7~ 75200 bps
538400 bps
6-57600 bps
7-115200 bps
Kontrola parzystosci
0-Brak
1-Even
258 —Odd . RIW
(0x0102)  UWAGA! Ustawienie parzystosci na ODD lub EVEN automa- 1"t
tycznie ustawia komunikacje na prace z jednym bitem stopu.
Przy braku parzystosci (NONE) automatycznie ustawiane
sq 2 bity stopu.
259 Konfiguracja domysina int RIW
(0x0103)  Whpisanie 1 przywraca konfiguracjg domysing.

* R/W — do odczytu i zapisu
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