% Termipol
Regulator temperatury RAMP

Menu podstawowe

Nr Sz::- Opis Zakres D;ﬁz'
Opis panelu PSP: Auto,
= 1 | A-A Wybor trybu pomiaru  [FSP: Z dobranymi parametrami, PSP
REGURALTOR TEMPERATURY Symhol Nawa) — _0p|s MAnR: Reczny A-M: Auto/Manual
PROGRAMOWALNY WYJ1 [Kontrolka OUT1 IAktywne gdy Wyjscie = ON PUSE: Start od aktualniel PV
AL1 [Kontrolka Alarm 1 IAktywne gdy Alarm 1 = ON or. art od aktualnie] FV,
[Tryb pracy po rSt: Start od 1 kroku programu
AL2 [Kontrolka Alarm 2 IAktywne gdy Alarm 2 = ON - . - X e
- —— - 2 | Pan |witgczeniu zasilania run: Start od utraty zasilania, rSt
AT  [Kontrolka AutoTuning |Gdy $wieci AutoTunig = ON _ Ld:U X
Praycisk funkeyjny (tylko, gdy A= = P5P) rln : Utrzymuj tgmperature,
@ SE'IY Klawisz menu / zatwierdzenia SkaP: Zatrzymanie pracy
Klawisz aktywacji / zmiany / w trybie 3| AL I Alarm 1 FL~FH 1o
my [ ~
f/uﬂ\\ @ Przycisk aktywacji pomiaru dtugie naci$niecie - ON/OFF g H;al Gliz;emrezza Aarm 1 EE] ;;lo 5;
Przycisk w gore / ﬁll;tv(\)l-irsuzn;\:\?iekszajqcy w trybie pomiaru 6 | Hi@ Histereza Alarm 2 0~1000 !
e O o o R ' i
WY1 WY)2 ALl AL2 AT % RESET dtugie nacisniecie - zmiana RUN/STOP ; ::El Iryz ::arm; g 252 3
@ Praycisk w dot Klawisz zmniejszania, dtugie naci$niecia - ol Ps5 Kry K _arm - (19999999 ]
®Termipol SV [Temperaturazadana |Warto$¢ zadana / parametry sterowania n?” [lyp czujnika O‘aGe a. - yg;j;{_f:_ a
B PV [Temperatura aktualna Warto$¢ pomiarowe / kod parametru ]: GZ:::: PID
11| ok [Typ sterowania 2:N/M 3: N/M ]
4: Chtodzenie ON/OFF
. 5: Chtodzenie PID
Pozwmy menu 12| P [Czton Proporcjonalny |1 - 9999 30
D el b ~ 13| 1 [Czton Catkujacy g - 9999 1ea
/ Tryby pomiaru temperatury \ /" Menu programu 14| d [Czton Rézniczkujacy |0 - 9999 ET]
h (4 typy kontroli) \ <3 15| £P [Czas cyklu 1 - 200 20
1 1 S n
' R : B | Wybsr 16| dp [listereza - o - w000 5
! | Manualny | | Auto/manualny parametrami Zgodnie z programem | } p [[——— gﬁﬁii?;ﬁgkgz;mﬂ
] ] .
 (A-M=MAn A-M) (A-M=FSP) (AM=PSP) |} 3s lT 00 I Blokada SV.
! —= =5 ! — Vv 17| LC¥ 00 10: Blokada ustawien.@ - 9999 a
) Manual e e et FS,x ! S I.:: [ 1.Krok 033: Menu zaw.
! EEC S ! 100 temperatura 123: Reset do ust. fabr,
] 1
5 SET }@Dss ; al§[= Menu zaawansowane
= Iulul =
E “ 2 |Auto Auto strojenie Aktualny i = }| 1 Krok czas Nr| SYym- Opis Zakres Domy-
! = o0 1| krok \ 50[rampy bol $lnie
. - H Rodzaj wyjscia sterujacego:
i uin] ! |~
| 200 \ ' lT 18| ALE 3 SoR 1:—@: 0~2 o
E ng:fsvanie i 110 ] 1.Krok czas 19| RE! [Rozszerzenie Alarm 1 0~5 (Tab. Tryb alarméw) a
H Automatyczne, g%gstah/ ! 50| wyorzewania 20| RE2 [Rozszerzenie Alarm 2 0~5 (Tab. Tryb alarméw) | 0
! ! 21| dP |Punkt dziesigtny (brak dla TC) |0~3 a
| SET ! H 22| FE [Filtr odczytu 0~255 []
23| dkr |Wspotczynnik korekty pomiaru |0.0~2.0 (0~20) ‘”f
24| Ut |Jednostka temperatury C/F [
25| FL |Dolny zakres pomiarowy [Tab.2 -50
26| FH |Gorny zakres pomiarowy [Tab.2 1200
27| brl |Dolny zakres syg. analo. FL~FH -50
28| brH |Gorny zakres syg. analog FL~FH 1200
29| oll |Dolny zakres syg. wyjsc. +5.0~100.0 ao
30| olH |Gdrny zakres syg. wyjsc. 0.0~105.0 100 0
31| SFo |[Soft Start limit syg. wejsc. 0.0~100.0 100 0
32| SFE |Soft Start limit temperatury F1999~9999 a
33| o Wspolc.zynnlk.wygbadzanl‘a 0~100 o
krzywej grzania/chtodzenia
Przerwa Praca Stop 34| G5F |Zakres temp. wygrzewania 0~9999 50
B » SV Wybér algorytmu kontrolnego
s S et Viarose 35| PAC FUZ: Fuzzy logic FUZ/STD FUC
{Nyéwietlana y$wietlane wyswietlane STD: Standartowy
fanzemiad papizemian paorzenan 36| bAd |Nie dot. 14.8K/9.6K 96t
37| Rdd |Nie dot. 1~247 1
38| dkC Nie dot. 0~29 a
39| PrtY Nie dot. NO/EVEEN/odd no
40| CRE Aut_g k_allbracl.a, dia §}/gna+ow IYES/NO no
.. Wejsciowych inny niz temp.
Typ czujnika 41| CAL |polny limit kalibracji VES/NO YES
—— o 42| CRH |Gorny limit kalibracji IYES/NO YES
Typ Symbol Zakres Rozd D od 43| YEr |Wersja oprogramowania F- --
K 3 -50~1200 1°C 0.5%F.S*3cyfry | 0
J J 0~1200 1°C 0.5%F.S*3cyfry | 1
E 3 0~850 1°C 0.5%F.S+3cyfry | 2
T E -50~400 °C 0.5%F.5:2°C | 3 Menu programu
B b 250~1800 2°C 1%F.S+2°C 4 Symbol Opis Zakres Domy
R r -10~1700 1°C 1%F.S+2°C 5 Slnie
S 5 -10~1600 1°C 1%F.S.+2°C 6 Wybor krzywej regulacji
N n -50~1200 1°c 0.5%F.S$1°C 7 temperatury. Na przyklad, w calym, ;oo 1.y - sTOP / RPT uzytych w
PT100 | PE -200~600 0.2°C 0.5%F.5+03°C | 8 Pkn menu programu, istnieja brogramie. 1
JPTI00 | JPE | -200~500 0.2°C 0.5%F.S:0,3°C | 9 ;fir ; THX>; = 3ST0P/ RPT, wiee
0 0 B jest 1~3.
5&5000 cc;‘i% _gg,j gg g;g gg:ﬁ:igig 1? BY01  Wartos¢ temperatury kroku 1 FL~FH 0
0~50mV Bl 1999~9999 12bit 0.5%F Stacyfry | 12 kr0 1 (Czas rampy quku 1 (minuta) 0~9999 (minuty) 0
0~4000 | rE | -1999~9999 12bit 0.5%F.S+3cyfry | 13 Erz::u“]"zy'“"’"'a BEPEEN
EHO ! HOLD: Wstrzymanie programu 0~9999 (minuty) o
, ISTOP: Koniec programu HOLD/STOP/RPT
Tryby pracy alarméw RPT: Krzywa programu sie
lpowtarza od kroku poczatkowego
AL1/AL2 Tryb obstugi alarméw, gdy Tryb obstugi alarméw po wtaczeniu
wartose prysviretlalk b CEEE ilani 5116 |Wartosé temperatury kroku 16 FL~FH o
0 Stan alarmu baz zmian Zasilanie alarmu bez ograniczen (Tak Er I6  Czas rampy kroku 16 0~9999 (minuty) 0
Wyjscia alarmowe ON dtugo, jak spetnia warunek alarmu, EH 16 16 krok metoda koricowa ISTOP/RPT IStoP

Wyjscia alarmowe OFF wyjscie alarmowe natychmiast)

Stan alarmu baz zmian
\Wyjscia alarmowe ON
\Wyjscia alarmowe OFF

(Ograniczenie alarmu (po wtgczeniu
[zasilania, zanim warto$¢ PV = SV po raz
pierwszy, wymusza zamkniecie alarmu,
po czym alarm dziata normalnie)

a (A lw|IN|—

I Szybki start - najwazniejsze funkcje.



% Termipol

Programowanie

Pamie¢ urzadzenia pozwala na zapisanie 16 punktéw
krzywej grzania (program grzania). Krzywa moze by¢
dzielona na podprogramy gdy ustawiamy THxx = STOP
lub RPT co oznacza punkt koncowy podprogramu. W
przypadku wyboru parametru THxx = HOLD urzgdzenie
przy wykonywaniu programu automatycznie przejdzie w
tryb wstrzymania (PAUSE) ktéry w odréznieniu od
STOP/RPT nie jest traktowany jako koniec
programu/podprogramu grzania.

PRZYKLAD

Pogram realizuje zadanie nagrzewania do temperatury

100 stopni w czasie 30 minut, nastepnie utrzymanie tej
temperatury przez okres 40 minut, kolejno dogrzanie do
temperatury 200 stopni i utrzymanie tej temperatury

przez 60 minut Kolejnym krokiem jest stopniowe chtodzenia
do 100 stopni utrzymanie temp przez 40 minut i stopniowe
ochtodzenie do 25 stopni. Ostatnim krokiem jest
zatrzymanie procesu STOP.

sve1][sve2|sves|[sve4] [sves|[svee|sve7]sves]isves|svie| [svi1|svi2|jsvi3]svi4|svis|svie|
100 |[200][100][ 25 100][200][ 500 |[1000|[ 900 |[ 100 |
TRo1 |[TRe2|[TRe3| TRO4 o [TR12|[TR12|[TR13|[TR14|[TR15|[TR16|
30 ][ 20 ][ 20 |[ 30 30 |[ 30 |[100][ 30 |[ 30 ][ 30 ]
THe1 |[THe2|[THe3|| THe4 [TH12][TH12|[TH13|[TH14|[TH15][TH16|
20 |[ 60 | 20 B 60 || 90 |[HoLD|[ 60 |[ 60 |IXEd

Podprogram 1 zaczyna sie
od 1 kroku do 4 kroku i
zatrzymuje sie.

Podprogram 3 zaczyna sie od 11
kroku do 16 kroku i powtarza sie.

Temp. SV02=200°C

SV04=25°C

TRO1=30 THO1=40 TR02=20 THO02=40 TR03=40 THO03=40 TR04=30 TH04=STOP

Minuty

© SVxx= temperatura zadana dla kroku xx [l TRxx= czas zmiany krokuxx [I] THxx= czas utrzymania kroku xx

Czas chtodzenia nie moze by¢ nizszy niz
wynika to parametréw uktadu/maszyny w ktérym
zastosowano sterownik RAMP.

Program dochodzac do kroku w ktérym ma zostaé
realizowane chtodzenia, wytgcza wyjscie sterujgce

SSR i nastepuje proces spadku temperatury uktadu.
Proces ten zalezny jest od indywidualnych wtasciwosci
systemu w ktérym zastosowano regulator. Regulator
moze kontrolowac¢ tempo chtodzenia jednak tylko przez
wydtuzanie czasu ( wyjscie sterujgce SSR) lub zwiekszac
predkos¢ chtodzenia po przez wykorzystanie wyjsc
ALARM 1 /ALARM 2 oraz zewnetrznych urzadzenie
chtodzacych (wentylator itp.)

www.termipol.pl
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Typy alarméw

N T Wyjscie alarmowe (AL1, AL2 s3 niezalezne od siebie)
l yp Obraz: zakreskowana cze$¢ oznacza akcje alarmowa.
|Alarm gérny
U &6 LN \
artos¢ stata AL pv
A Alarm’d’olny N 51
artos$¢ stata AL ¢ PV
|Alarm gérny
B |powiazany z SV *'.h \V PV
SV+AL
|Alarm dolny NNV
4 |powigzany z SV VAL PV
|Alarm gérny/dolny N PR
5 |powigzany z SV SV-A ‘SV+AL PV
|Alarm gérny / Alarm PRSI
6 dolny przedziat SV-AL SV+AL PV
powigzany z SV
Nastepujace dwie grupy parametréw alarmowych (AL1.
Nr Typ AL2) uzywane w potgczeniu, wyjécie alarmowe AL1 , AD2
musi by¢ ustawiony jako 0
|Alarm wysoki / Alarm PE NE]
7 |dolny wartosc stata L nE oy
|Alarm wysoki / Alarm
8 ldolny powigzany z SV EDANNNNANAAN R
SV-AL1 SV+AL2 PV
Zakres Alarm gérny
9 |wartosé stata - Alarm A S SANAS AN \AL?" PV
ldolny powigzany z SV SV-AL1
Zakres Alarm gérny
10 [powiagzany z SV - Alarm LI N '] PV
dolny warto$¢ stata ALl sV+AL2
fAlarm gory / Alarm [ ANRANAANRRRRRAN [ £ ANNURANVAR MR
11 §¢ 1 —+
doIny warto$¢ stata ALl HE by
(Alarm gorny / Alarm [ANRAAMLANRNNN R FANNRRNRRRN SRR
12 (dolny powiazany z SV VALl T ovaALe
Wymiary
+0.5
C Gy H
s B S e e ‘
[ =1 J%
L [[Emm]E 0 |
A B C D E F G H J K
96 [ 96 | 975 |9 | 885|915 |92 | 25|92 | 25
Schemat
podtaczenia
I ALARM 27}
'NC COM NO '
‘ ‘ ‘ 7 6 ‘ 5 ' ‘ ‘ ‘ ‘
CZUjNIK ZASILANIE
: TC/RTD Q: 1 230VAC
H A V1YV A HEH K
:chl 1 cOM NO out1 i A A
: ° ouT 2 SSR N L
et |ALARM 1777777777777
A T
iA_B_B.:
typ: RAMP 9 CEH

tel. : +48343930015
tel. kom. : +48 601 913 288
email: info@termipol.pl



