Instrukcja podtaczenia i uzytkowania BMS JK SMART INVERTER do
zarzadzania magazynami energii.

m% www.onvolt.pl

BMS JK Inverter do zarzadzania magazynami energii to system taczgcy w jednym urzadzeniu BMS
SMART, modut réwnolegty, balanser aktywny i interfejs komunikacyjny Comboard.

Rozwigzanie takie umozliwia znaczne uproszczenie instalacji i obnizenie jej kosztéw. Jest to tez
pierwszy BMS firmy JK umozliwiajacy petng komunikacje (CAN-RS485) z wiekszoscig inwerteréow
dostepnych na rynku.

Pozwala na zrealizowanie funkcji ochronnych i monitorujgcych BMS Smart, umozliwiajac
jednoczesnie bezpieczne taczenie réwnolegte wielu magazynow energii (wszystkie wyposazone w
swoje, takie same systemy BMS). Balanser aktywny dba o wyréwnanie napie¢ pomiedzy celami
operujgc prgdem 1A lub 2A, co odpowiada potrzebom ogniw o duzych pojemnosciach. Monitoring
parametréw jest dostepny za pomocg opcjonalnego ekranu LCD lub standardowej aplikacji BT.

Za posrednictwem ptytki interfejsu komunikacyjnego, mozliwy jest wybor odpowiedniego
protokotu i ustanowienie komunikacji z wiekszoscig inwerteréow dostepnych na rynku. Nie jest do
tego wymagany program na PC, wystarczy aplikacja mobilna.

BMS JK, to urzadzenie w petni konfigurowalne. Oznacza to, ze moze by¢ uzyty do obstugi pakietow
ogniw Li-lon, Li-FePOA4, LTO. Jest przeznaczony do wspotpracy z rdzng iloscig ogniw (w zakresie
opisanym dla danego BMS).

Do prawidtowej pracy urzadzenia niezbedna jest jego konfiguracja w aplikacji mobilnej. Wymagane
jest, co najmniej podanie ilosci cel i typu akumulatora. Bez wykonanej konfiguracji BMS nie
zabezpiecza prawidtowo pakietu, co moze doprowadzi¢ do jego uszkodzenia, a nawet zapalenia.

Konfiguracja, opisana jest szczegdétowo w sekcji ,Konfiguracja BMS”

W zadnym wypadku nie wolno lutowac zadnych przewodéw do akumulatoréw, jesli wtyczka
podiaczona jest do BMS. Moze to skutkowa¢ uszkodzeniem BMS!

Bardzo prosimy o doktadne sprawdzenie wykonanych potaczen. Btedy w podtgczeniu przewodow lub
zwarcia ktérychkolwiek pindw w gniazdach BMS, prowadzg do zniszczenia ukfadu nie podlegajgcemu
gwarancji.

Nalezy uzywac tylko przewododw i wtyczek dostarczonych razem z BMS. Uzycie kabli innych
producentéw moze skutkowac zniszczeniem gniazda potgczeniowego lub nieprawidtowym
podtgczeniem (uzycie innych koloréw przewododw).




Minus (-) pakietu ogniw

Gniazdo sterowania matg
grzewcza

Gniazda pomiarowe i sond
temperatury NTC

Minus (-) wyjscie do
Inwertera

Gniazdo wylgcznika / ekranu LCD

Gniazda plytki komunikacyjnej

Plus (+) pakietu ogniw

1. Po wykonaniu pakietu ogniw, prosze podtgczy¢ przewody wg schematu. Przed podfagczeniem
nalezy upewnié sie, ze wszystkie ogniwa w pakiecie s3 w podobnym stanie natadowania (to
samo napiecie +/- 0,1V.

2. Do podfaczenia ogniw stuzg 4 wtyczki oznaczone numerami 1-4. Poza przewodami
pomiarowymi zawieraja one réwniez sondy temperatury NTC (czarne przewody).

UWAGA: s3 to sondy, a nie przewody do podtgczenia minusa ogniw! Nie nalezy ich ucinac,
skracac itp. Sondy powinny zostaé podtozone lub przyklejone do ogniw w réznych miejscach
pakietu.
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3. W przypadku podtgczenia mniejszej niz 16 liczby ogniw, niewykorzystane przewody nalezy
zaizolowac. Nawet jesli nie jest wykorzystany zaden przewdd z wtyczek 3 lub 4, powinny by¢
one podtaczone do BMS, tak by dziataty wszystkie 4 sondy temperatury.




UWAGA:

Istniejg dwa wykonania wigzki numer 3. Z czterema (jak na schemacie) czerwonymi
przewodami i wolnym pinem przy czujnikach temperatury, lub z piecioma przewodami
(wszystkie piny wykorzystane).

Jezeli otrzymaliscie Panstwo wigzke nr 3 z piecioma czerwonymi przewodami, przewdd
najblizszy sondzie temperatury nalezy zaizolowac lub ucigé. W zadnym wypadku nie wolno
podtgczad go do 9 celi. Spowoduje to uszkodzenie BMS nie objete gwarancja.

Wtyczka numer 3
12 cela (+) Wykonanie z 4 przewodami pradowymi
11 cela (+)
10 cela (+)
9cela (+)

Wtyczka numer 3
12 cela (+) Wykonanie z 5 przewodami pradowymi
11 cela (+)
——10 cela (+)
9cela (+)

Ten przewdd nalety zaizolowac lub ucigé

4. Po podtaczeniu przewodow do pakietu, przed podtgczeniem wtyczek do BMS nalezy wykonaé
test potaczen.

a. Zapomocy miernika uniwersalnego nalezy zmierzy¢ napiecia na poszczegélnych
pinach wtyczek. Minus miernika podtgczamy do pierwszego pinu pomiarowego,
pierwszej wtyczki. Na kazdym kolejnym pinie, napiecie musi rosngé¢ o ok.2,5-3,6V dla
ogniw LiFeP0O4 lub 3,5-4,2V dla Li-lon, az do petnego napiecia pakietu na ostatnim
pinie. Ten test pokazuje brak pomytek przy podtaczeniu kabli do pakietu.
Nieprawidtowe podtgczenie ogniw skutkuje uszkodzeniem BMS nie objetym
gwarancjg!

b. Prosze nie podtaczaé wtyczek do BMS przed wykonaniem kolejnych krokdow.

5. Interfejs komunikacyjny fgczymy z BMS za pomoca trzech dostarczonych wigzek.

6. Do gniazda obok wtyczek komunikacyjnych podtgczamy wytgcznik lub ekran LCD (wymagany
ekran 3,2” lub 4,3”). Najmniejsze, ekrany 2,3”JK nie nadajg sie do pracy z BMS INVERTER.

7. Prosze potgczy¢ minus pakietu z portem B- na BMS. Maksymalna dtugos¢ przewodu to 40cm.




Nalezy uzy¢ przewodu o przekroju dostosowanym do planowanego poboru pradu.

8. Pomaranczowy przewadd (B+) faczymy z plusem baterii ogniw.

9. Nalezy przygotowac przewody prgdowe BMS-Inwerter (od pola P- na BMS INVERTER, oraz od
plusa baterii). Inwertera nie nalezy jeszcze podtgczad.

10. Po podtgczeniu wszystkich urzadzen do BMS, prosze wiaczyé wtyczki z przewodami
doprowadzajgcymi napiecie z poszczegdlnych ogniw. Podtgczamy kolejno wtyczki 1-4.

Aktywacja BMS. BMS nie wymaga specjalnej procedury aktywacji. Nastepuje ona automatycznie po
nacisnieciu przycisku.

11. Sprawdzenie napiecia pomiedzy zaciskiem P- na BMS, a plusem baterii (powinno by¢ réwne
napieciu pakietu) konczy proces podtgczenia BMS.

12. Oiile planowane jest rownolegte potgczenie wiekszej ilosci akumulatoréw wyposazonych w
BMS INVERTER, nalezy to zrobi¢ w tym momencie. Po ich potaczeniu, przed podtgczeniem
inwertera, prosze poczekaé, do wyrdwnania napie¢ na poszczegdlnych akumulatorach.

Instalowanie oprogramowania dla urzagdzen mobilnych.

System Android.

https://play.google.com/store/apps/details?id=com.jktech.bms&gl=PL



https://play.google.com/store/apps/details?id=com.jktech.bms&gl=PL

System 10S

https://apps.apple.com/us/app/%E6%IE%81%E7%A9%BAbms/id1425725691

Konfiguracja BMS

Po instalacji i uruchomieniu aplikacji w niektdrych wersjach systemu Android trzeba potwierdzi¢
dostep do lokalizacji. BMS nie uzywa tej informacji, jest ona wymagana jednak przez system Android.
Po przeprowadzeniu skanowania na liscie bedzie widoczny BT podtgczonego BMS. Jesli w zasiegu jest
wiecej BMS, wybieramy ten, z ktérym chcemy sie potfaczyé.

Przy pierwszym potaczeniu z nowym urzgdzeniem nalezy podaé hasto 1234. Przy nastepnych sesjach
nie bedzie juz to konieczne.

Kolejnosc¢ konfiguracji:

1)

W zaktadce ,STATUS” nalezy sprawdzi¢ czy sg widoczne napiecia wszystkich podtgczonych
cel. Jesli ktéres cele sg niewidoczne oznacza to btagd w podtgczeniu przewoddw lub stabg
jakos¢ potaczenia (zimne lutowanie, staby styk na ztgczu). Przed dalszymi czynnosciami
wszystkie podtgczone cele muszg by¢ widoczne.

W zaktadce ,SETTINGS” nalezy wprowadzi¢ poprzez ,VERIFY PWD.” Hasto do zmian
parametrow 123456 Mozna je pdzniej zmieni¢ w ustawieniach, aby zapobiec przypadkowym
zmianom parametréw. Jesli hasto zostato zmienione, nalezy je zapisac lub zapamietac. Nie
ma mozliwosci odzyskania zapomnianego hasta bez kontaktu z producentem.

Po uaktywnieniu, nalezy wybrac typ akumulatora: LI-ION, LIFEPO4 lub LTO. Wcisniecie
ktoregokolwiek z tych przyciskéw powoduje wgranie do BMS fabrycznego zestawu
parametréw, dobranego do danego typu akumulatora. UWAGA: wybdr typu akumulatora
nalezy przeprowadzié raz, po pierwszym uruchomieniu BMS. Kolejne uzycie tych przyciskdw
przywraca ustawienia fabryczne i kasuje wprowadzone pdzniej zmiany poszczegdlnych
parametréw jak np. ilosc cel



https://apps.apple.com/us/app/%E6%9E%81%E7%A9%BAbms/id1425725691
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4) W pozycji,,Cell Count” koniecznie nalezy wprowadzi¢ ilos¢ podtgczonych szeregowo cel, aw
,Battery Capacity(AH)” pojemnos$¢ akumulatora.

5) Wprowadzona domysinie wartos¢ 0,01V w ,,Ballance Trig.Volt(V)” oznacza réznice napiec
poszczegdlnych cel, powyzej ktérej bedzie uaktywniat sie balanser. Najczesciej nie ma
powodu do jej zmiany.

6) Chcac uzyskac bardzo doktadng kalibracje BMS mozna dodatkowo wprowadzié¢ zmierzong
miernikami warto$¢ napiecia akumulatora i aktualnie pobierany prad w ,Calibrating Volt(V) i
Calibrating Curr(A). Jest to istotne przy wspotpracy z falownikami. Najlepiej taka kalibracje
wykonac jednocze$nie w BMS i falowniku.

7) W menu , Advance Settings” istnieje dostep do wielu, szczegétowych parametréw. Sg one
dobrane fabrycznie do typu wybranego wczes$niej akumulatora i nie rekomendujemy ich
zmiany bez wyraznego powodu. Wiele z nich jest ze sobg powigzanych i wymagaja
jednoczesnych zmian przy zachowaniu okreslonych regut. Dla oséb zainteresowanych
udostepniamy szczegdtowy opis i zakresy tych parametrow. Trzeba jednak pamietaé, ze
dostepne parametry moga byc¢ rézne dla réznych wersji oprogramowania i sg caty czas
aktualizowane. Warto natomiast rozwingé to menu, aby ostatecznie potwierdzi¢, ze
wybralismy wtasciwy typ ogniw.

a. Cell OVP(V) 4,20V oznacza LI-ION
b. Cell OVP(V) 3,60V oznacza LI-FEPO4
c. Cell OVP(V) 2,70V oznacza LTO

8) W przypadku ogniw LiFePO4, ktére nie sg przystosowane do fadowania w temperaturach
ujemnych, a ich miejsce uzytkowania wskazuje na takg mozliwos¢, trzeba ustawi¢ blokade
temperatury tadowania Charge UTP na poziomie 0-1°C, a temperature ponownego wtaczenia
tadowania Charge UTPR o 2-3 stopnie wyzszg np. 3°C.




9) O ile przewidywane jest tadowanie wyzszym pradem niz ustawiony domysinie w parametrze
Continued Charge Cur. mozna go zwiekszy¢, oczywiscie nie przekraczajgc parametréw BMS.
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10) W zaktadce ,,CONTROL” istnieje mozliwos¢ wiaczania i wytaczania poszczegdlnych funkcji
BMS:

a. ,Charge” (tadowanie), ,Discharge” (roztadowanie), ,Balance” (balansowanie)
powinny by¢ wigczone.

b. Nie nalezy wtaczac ,Disable Temp. Sensor” gdyz powoduje to wytgczenie kontroli
temperatury.

c. Nie nalezy uzywac wtacznika ,, Emergency” Powoduje on wytgczenie funkcji
ochronnych BMS. Jest stosowany jedynie w nadzwyczajnych wypadkach, kiedy np.
musimy przez chwile skorzystaé z roztadowanego akumulatora, ponizej jego wartosci
chronionych przez BMS.

d. ,Display Always On” powoduje state wyswietlanie wskazan na wyswietlaczu LCD, o
ile jest stosowany.
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Przed rozpoczeciem eksploatacji pakietu wskazane jest jeszcze przeprowadzenie testu zabezpieczenia
przy roztadowaniu i tadowaniu, sprawdzajac czy BMS odtgczy akumulator przy zgdanym napieciu.




Ustanowienie komunikacji z inwerterem.

Do komunikacji z inwerterem stuzy ptytka komunikacyjna, bedaca sktadnikiem pakietu INVERTER.

RS485-2

RS485-1

numeru
BMS

Komunikacja z falownikiem mozliwa jest po tgczu CAN lub RS485. Po wybraniu jednego z tych
standarddw, nalezy przygotowac przewdd ze ztgczami RJ45 faczacy ptytke z falownikiem. Przewdd ten
musi tgczy¢ na ptytce i w falowniku odpowiadajgce sobie ztgcza H i L (CAN) lub A i B (RS485).

Do komunikacji z inwerterem wykorzystujemy ztgcza po lewej stronie gniazda RS232, czyli ztgcze
CAN lub RS485. Ztgcza RS485-1 i RS485-2 stuzg do podtaczenia kolejnych ptytek przy akumulatorach
potgczonych réwnolegle oraz do podtgczenia BMS do programu PC i aktualizacji oprogramowania.
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Przed potfaczeniem z inwerterem nalezy w zaktadce ,Advance settings” wybrac¢ prawidtowy
protokét inwertera. Przy potaczeniu CAN robimy to w pozycji ,,CAN Protocol No.”, a jesli tagczymy
sie po RS485, to w pozycji ,,UART1 Protocol No.”
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Moze by¢ jeszcze konieczne wybranie wtasciwego portu w inwerterze. Tu prosimy o zapoznanie sie z
dokumentacjg inwertera, lub postepowanie metodg ,,prob i btedéw”, o ile takie informacje nie sg w
niej dostepne.

Powyisze informacje dotyczg wspdtpracy jednego akumulatora z BMS INVERTER SMART JK z ptytka
komunikacyjng i falownikiem. Jesli chcemy uzyskac¢ komunikacje z kilkoma akumulatorami
podtgczonymi rownolegle (kazdy ze swoim BMS INVERTER) musimy wykonac potagczenie pomiedzy
ptytkami za pomoca kabli RJ45 wykorzystujgc gniazda RS485-1 i RS485-2.

Pierwsza ptytka podtgczona jak powyzej, petni funkcje ,,Master” i jest ona podtaczona do falownika.
Kolejne ptytkitgczymy jako ,Slave” wykorzystujac drugi kanat komunikacji.

Przyktadowy schemat potgczen 4 akumulatoréw z BMS JK Inverter (akumulatory podtgczone
réwnolegle), w ktérym komunikacja z falownikiem zrealizowana jest poprzez CAN:

INVERTER COM BOARD
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W przypadku tgczenia kilku BMS INVERTER, musz3 by¢ one poindeksowane. Kazda ptytka musi miec
swaj unikalny numer. Taki sam numer BMS, jak na ptytce, musi by¢ wpisany w ,,advance settings” w
pozycji ,,Device Addr.”

W przypadku ptytek nie robi sie tego w programie, lecz poprzez wiasciwe ustawienie przetgcznikdw.
Ponizej znajduje sie tabela, jakie pozycje przetgcznikdw, odpowiadajg jakiemu numerowi ptytki.

DIP Switch Positions

ON OFF OFF

ON ON OFF

o o o o

ON OFF N

o

oN oN N OFF
oN OFF OFF ON
OoN OoN OFF N
oN OFF N N

ON ON N N

Poniewaz zasadniczym zrodtem informacji dla inwertera o stanie akumulatora jest wskaznik
natadowania SOC, a jego prawidtowa kalibracja wymaga kilku cykli pracy akumulatora, uktad
inwerter- akumulator moze osiggngé docelowe parametry dopiero po kalibracji SOC.

UWAGA:

Wszystkie zmiany parametrow zabezpieczajgcych dokonane przez uzytkownika mogg by¢
niebezpieczne i skutkowac zniszczeniem pakietu lub BMS a nawet pozarem. Wprowadzajac je,
uzytkownik przejmuje catkowita odpowiedzialnos¢ za wynikajace z nich skutki.




