Sitownik liniowy 24V
Instrukcja obstugi napedu do bramy skrzydtowej

Uwaga
Instrukcje nalezy przeczyta¢ w catosci
przed rozpoczeciem instalacji.

OSTRZEZENIE:

Ten produkt musi by¢ instalowany przez dobrze wyszkolony, wykwalifikowany
personel, zgodnie z przepisami bezpieczenstwa obowigzujagcymi w zakresie
urzgdzen do obstugi bram skrzydtowych stosowanych w obiektach mieszkalnych i
komercyjnych. Nieuprawnione osoby moga uszkodzi¢ urzgdzenie i spowodowac
zagrozenie dla oso6b trzecich.

Zasilanie elektryczne musi by¢ odtgczone przed rozpoczeciem instalacji lub
wykonywaniem jakichkolwiek prac konserwacyjnych.

Prosze uwaznie przeczytaé niniejszg instrukcje przed rozpoczeciem montazu.
Nieprawidtowa instalacja lub niewtasciwe uzytkowanie produktu moze spowodowaé
powazne szkody dla uzytkownikéw i mienia.

W przypadku uszkodzenia lub przerwania przewodu elektrycznego nalezy go
wymieni¢ na caty, odpowiednio izolowany przewdd, aby unikngé porazenia pradem
lub powstania sytuacji niebezpiecznych.

Nadajniki bezprzewodowe nalezy przechowywac¢ poza zasiggiem dzieci.

Nie wolno pozwalaé dzieciom ani osobom postronnym przebywaé w obszarze
dziatania ramion napedu lub w $wietle bramy podczas jej pracy.

Nie nalezy uzywaé bezprzewodowych pilotdéw zdalnego sterowania, gdy brama
znajduje sie poza zasiegiem wzroku.

Nie instalowa¢ produktu w srodowisku korozyjnym, tatwopalnym ani wybuchowym.
Unika¢ montazu ramienia napedu w miejscu, gdzie klucz awaryjnego odblokowania
jest dostepny dla os6b postronnych.
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|. Konfiguracja produktu:

Lista produktow i akcesoriow
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Zdjecie 1

3

Nazewnictwo silnika do bramy skrzydtowe;j
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Zdjecie 2

Element 1: Tylny wspornik mocujacy do stupa

Element 2: Przedni wspornik mocujacy do skrzydta bramy
Element 3: Ramie przedtuzajgce 300 mm

Element 4: Obudowa silnika

Element 5: Przewdd zasilajacy

Reczne otwieranie bramy: Poluzowa¢ za pomocg klucza, a nastepnie unies¢ brame.

Zdjecie 3

Element 1: Brama
Element 2: Klucz rgczny
Element 3: Poluzowa¢ za pomoca klucza, nastepnie unie$¢ i odtaczy¢ naped od bramy

II. Funkcje i opcje napgdu do bramy skrzydtowej:

1.W przypadku awarii zasilania: Nalezy uzy¢ klucza recznego, aby odtaczy¢ naped od bramy
i otworzy¢ lub zamkna¢ ja recznie.

2.Gdy brama napotka przeszkode: Brama zatrzymuje sie.

3.0pcjonalnie: Sterownik napedu moze by¢ podtgczony do systemu solarnego, lampy
ostrzegawczej, fotokomérki, akumulatora zapasowego, klawiatury oraz innych urzadzen
kontroli dostepu.

4.Regulacja predkosci: Predko$¢ otwierania i zamykania bramy moze by¢ dostosowywana.
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Elementy zestawu:

5. Lagodny start: Naped do bramy jest wyposazony w funkcje miekkiego startu. 1.Nadajnik bezprzewodowy

6. Automatyczne zamykanie: System posiada funkcje automatycznego zamykania z regulowanym 2:Ogranicznik gumowy

op6Znieniem czasu zamkniecia. 3.Sitownik (naped) do bramy skrzydtowej
7. Brama pojedyncza lub podwdjna: Mozliwe jest otwieranie zaréwno pojedynczej, jak i podwdjnej bramy 4.Skrzynka sterujgca

skrzydtowe;j. 5.Czujnik fotokomorkowy (opcjonalnie)

8. Wiele pilotéw zdalnego sterowania: Sterownik moze by¢ tatwo zaprogramowany do obstugi kilku 6.Lampa ostrzegawcza (opcjonalnie)

dodatkowych, unikalnych pilotéw.

9. Zapasowe zasilanie bateryjne: Mozna zastosowa¢ akumulator zapasowy DC 24V.

10. Urzadzenia opcjonalne: Zamek do bramy DC 24V, fotokomérka, klawiatura, przycisk sterujacy, mata lub
duza skrzynka sterujaca. V. Alternatywne sposoby montazu tylnego wspornika do stupkéw bramy
11. Cicha praca: Naped moze by¢ skonfigurowany tak, aby zapewnial plynna i bezglosna prace.

12. Tryb domyS§Iny (otwarcie/zamkniecie): Naped moze by¢ skonfigurowany tak, aby w stanie domySlnym
pozostawal otwarty lub zamkniety — w zaleznosci od sposobu zamontowania dostarczonych wspornikéw.

II1. Specyfikacja techniczna

Zasilanie wejsciowe: 220VAC +10% /
Napiecie silnika: 24V DC, 40W 120VAC £10%

Predkos¢ obrotowa: 200 obr./min (RPM) Predko$¢ wysuwu ramienia: 1,6 cm/s

Maksymalny wysuw ramienia: 300 mm Maksymalny czas ciggtej pracy: 5 minut
Maksymalna dtugos¢ pojedynczego Maksymalna waga pojedynczego skrzydta:
skrzydta: 2 m 150 kg
Zakres temperatury pracy: -45°C ~ +50°C Klasa ochrony: IP55 Zdjecie 5
Waga brutto napedu do bramy 1. Montaz przy uzyciu wiertarki i srub kotwigcych (Rys. 5, prawa strona):

Maksymalny kat otwarcia bramy: 110°

dwuskrzydtowej: 13 kg - Wywierci¢ 4 otwory o $rednicy 8 mm.
« Wiozy¢ 4 dostarczone kotwy do betonu i mocno dokreci¢ (uwaga: nie dokrecaé
nadmiernie, aby nie uszkodzi¢ betonu lub cegty).

IV. Przygotowanie miejsca instalacji: « a. Umiesci¢ wspornik mocujacy sitownika.
e « b. Dokreci¢ dostarczonymi Srubami.
[ S @ 2. Montaz przy uzyciu wiertarki i spawania (Rys. 5, $rodek):

a. Wywierci¢ 4 otwory o $rednicy 8 mm.

b. Ustawi¢ wspornik stupka z otworami podtuznymi nad wywierconymi otworami.
c. Przyspawac wspornik silnika do wspornika stupka.

3. Montaz przy uzyciu prefabrykowanych $rub U (Rys. 5, lewa strona):

a. Ustawi¢ 4 podiuzne otwory wspornika stupka nad koncami $rub U.

b. Zamocowac¢ odpowiednimi nakretkami/Srubami.

c. Umiesci¢ wspornik mocujacy sitownika i dokreci¢ dostarczonymi srubami.

4. Regulacja kata tylnej ptyty wspornika w celu dopasowania do ré6znych warunkow

montazowych.
253
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VI. Uwagi
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Zdjecie 7
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Rysunek 7 — lewa strona
Przewdd zasilajacy i otwér odptywowy
wody deszczowej umieszczone
prawidtowo.

1. Tylny wspornik mocujacy do stupa

2.Zabezpieczenie (blokada)

Uwaga: Nieprawidtowa instalacja — Rysunek 7 prawa strona

Przewdéd nie moze by¢ poprowadzony nad ramieniem napedu. Moze to
spowodowacé przygniecenie i uszkodzenie przewodu, co grozi porazeniem pradem.

Nalezy stosowac¢ prawidtowy sposéb montazu pokazany na rysunku 7 (lewa strona).

Rysunek 7 — prawa strona
Przewdd zasilajgcy i otwér odptywowy
wody deszczowej umieszczone

nieprawidtowo.
3. Otwor odptywowy wody deszczowej

4. Przewod zasilajacy

VII. Installation of Extended or Retracted End Motor Arms to Gates:

Rysunek 8

Instrukcja montazu przedniego wspornika:
A. Wywierci¢ 2 otwory o $rednicy 10,2 mm, w odstepie 68 mm migdzy nimi.
B. Ustawi¢ wspornik bramy z otworami podtuznymi nad wywierconymi otworami.
C. Umiesci¢ koncowy wspornik silnika na wsporniku bramy, uzywajac odpowiednich
$rub, i mocno dokreci¢
(uwaga: $ruby do mocowania przedniego wspornika do bramy nie sg dostarczane,
poniewaz grubos$¢ kazdej bramy jest inna).
D. Wiozy¢ sworzen blokujacy oraz podktadki dociskowe.

VIII. Wysoko$¢ wspornikdw:

(€BS)

Rysunek 9

Nalezy upewni¢ sie, ze wysokos$¢ wspornika stupka znajduje sie doktadnie na tym samym
poziomie co wysoko$¢ wspornika bramy.

Brak zachowania jednakowych wysoko$ci spowoduje wygiecie ramienia sitownika, co
moze prowadzi¢ do awarii. Dodatkowo sita potrzebna do otwarcia lub zamkniecia bramy

zostanie zmniejszona, co spowoduje trudno$ci w pracy napedu Ilub catkowite

uniemozliwienie jego dziatania.
Znaczna réznica wysokosci doprowadzi do uszkodzenia silnika oraz ramienia sitownika.

Konfiguracja systemu napedu do bramy w trybie normalnie zamknigtym
Wymiary montazowe (Mozesz regulowa¢ kat otwarcia bramy zgodnie z ponizszymi
warto$ciami/liczbami)
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Instrukcja obstugi ptyty sterujacej
Parametry techniczne:
1.Zasilanie: AC 24V, mozliwos¢ podtgczenia akumulatora zapasowego 24V.
2.Zastosowanie: Do napedéw bram skrzydtowych DC 24V — jedno- lub
dwuskrzydtowych.
3.Enkoder nadajnika: Fabryczny kod zmienny (rolling code).
4.Maksymalna liczba obstugiwanych nadajnikéw: do 120 sztuk.

Podtaczenie ptyty sterujacej

‘o

1.MOTOR 1: Skrzydto gtéwne — zamyka sig jako pierwsze i otwiera jako ostatnie. Do tego zacisku
podiacza sig pierwszy czerwony przewdd (liczac od lewej do prawej).

2.MOTOR 2 (DELAY): Skrzydto pomocnicze — otwiera sig¢ jako pierwsze i zamyka jako ostatnie.
Do tego zacisku podtacza sie pierwszy niebieski przewdéd (liczac od lewej do prawej). Uwaga:
W przypadku bramy jednoskrzydiowej silnik nalezy podtaczy¢ tylko do zacisku MOTOR 2
(DELAY).

3.2 SIDE: Zacisk do podtaczenia zewnegtrznego urzadzenia sterujgcego brama dwuskrzydtowa.

4.COM: Zacisk wspolny (masa).

5.1 SIDE: Zacisk do podtaczenia zewnegtrznego urzadzenia sterujgcego bramg jednoskrzydfowa.

6.Swipe Card: Zacisk do podfaczenia zewnetrznych urzadzen otwierajacych brame (np. czytnik
kart).

7.COM: Zacisk wspélny (masa) dla urzadzenia zewnetrznego.

8.IR: Zacisk podiaczeniowy do bariery podczerwieni (fotokomorki bezpieczenstwa).

9.12V: Wyjscie zasilania do czujnika fotokomorki — prad cigglty <200 mA. (Dodatkowo: wyj$cie
24V DC, prad 1 A).

10.24V battery +: Zacisk do podtaczenia dodatniego bieguna akumulatora zapasowego 24V.

11. 24V battery -: Zacisk do podtgczenia ujemnego bieguna akumulatora zapasowego 24V.

12. 24V: Wyjscie 24V DC do podtaczenia urzadzen zewnetrznych (np. fotokomérki), maks. prad
wyjéciowy 1 A.

13. GND: Zacisk masy dla urzadzenia zewnegtrznego.

14. 24V LAMP +: Zacisk do podfaczenia biegun dodatni lampy ostrzegawczej.

15. 24V LAMP -: Zacisk do podtgczenia biegun ujemny lampy ostrzegawcze;j.

16. LOCK (NF): Zacisk NF (normalnie zamkniety) — do podtaczenia zamka magnetycznego.

17. COM (24V): Zacisk wspdlny (masa 24V) do podiaczenia zamka.

18. LOCK (NA): Zacisk NA (normalnie otwarty) — do podiaczenia zamka elektrycznego.

19. GND: Zacisk masy dla systemu alarmowego.

20. SP: Wyjscie 24V DC do podtaczenia systemu alarmowego.

21. AC 24V: Zacisk do podtaczenia transformatora zasilajacego.

22. Wyswietlacz cyfrowy: Pokazuje ustawione parametry.

23. INC+: Stuzy do zwigkszania warto$ci podczas ustawiania parametrow.

24. FUN: Stuzy do wejscia w menu ustawien i potwierdzania danych.

25. DEC-: Stuzy do zmniejszania warto$ci podczas ustawiania parametrow.

26. Przycisk programowania: Umozliwia programowanie / kasowanie pilotéw zdalnego sterowania.

Pilot zdalnego sterowania

Przycisk ,1” — obstuguje pojedyncze skrzydto (silnik 2).

Przycisk ,2” — obstuguje brame dwuskrzydtowa (silnik 1 i silnik 2).
Przycisk ,3” — obstuguje wyj$cie alarmowe.

Programowanie nowego pilota:

1.Nacisnij przycisk LEARN na ptycie sterujacej i przytrzymaj okoto 1 sekundy — dioda LED
zgasnie, co oznacza wejscie w tryb programowania.
2.Nacis$nij dowolny przycisk na nowym pilocie i przytrzymaj okofo 2 sekundy.
o Na wyswietlaczu cyfrowym pojawi sig numer pilota.
o Dioda LED na plycie mignie cztery razy wraz z sygnatem dzwiekowym (buzzer).
o Oznacza to, ze programowanie zakonczyto sig¢ sukcesem.
Uwaga: Jesli po naci$nigciu przycisku LEARN plyta sterujgca nie odbierze sygnatu z pilota w ciagu
5 sekund, dioda LED zaswieci sig i system wyjdzie z trybu programowania.

Usuwanie pilota:

Przytrzymaj przycisk LEARN przez okoto 5 sekund.

Jesli rozlegnie sig jeden sygnat dzwiekowy (buzzer) i zaswieci sie dioda LED, oznacza to, ze pilot
zostat pomys$inie usuniety.



Schemat potgczen plyty sterujgcej

. Podiaczenie do urzadzenia sterujgcego bramg dwuskrzydiowg
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Zacisk @ 2SIDE oraz @ COM stuzg do podtaczenia przycisku sterujacego brama
dwuskrzydtowa.

Uwagal! Jesli podtgczasz przewodowa klawiature lub inne urzadzenia sterujgce,
nalezy rowniez podtaczy¢ je do @ Vcc oraz ® COM, aby zapewni¢ im zasilanie.
Jesli chcesz sterowac tylko jednym skrzydtem (silnik 2), nalezy przetozy¢ przewéd z
@ 2SIDE na ® 1SIDE.

Podtaczenie urzadzenia typu ,swipe card” (czytnika kart):
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Zaciski @ 12V oraz @ COM - stuzg do zasilania czytnika kart.
Zaciski @ SWIPE CARD oraz @ COM - stuzg do podtaczenia sygnatu sterujgcego z

czytnika kart do ptyty sterujacej, w celu otwierania/zamykania bramy dwuskrzydtowe;j.

Podiaczenie fotokomorki bezpieczenstwa (safety beam):
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Zaciski @ 12V oraz @ COM - stuzg do zasilania fotokomarki.

Podtacz zacisk @ 12V do ,+” czujnika fotokomorki (nadajnik RX i odbiornik TX).
Podtacz zacisk @ COM do ,-” czujnika fotokomérki (RX i TX).

Zacisk ® IR — podtacz do wyjscia sygnatowego ,OUT” czujnika fotokomorki.
Zacisk ® COM — podtgcz do zacisku ,COM” czujnika fotokomorki.

Podtgczenie lampy ostrzegawczej (Flash Lamp):
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Zaciski @ i @ — 24V LAMP + / - stuzg do podtagczenia lampy ostrzegawczej.



Podlaczenie zamka elektrycznego:
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Zacisk @ LOCK (NA) — nalezy podlaczy¢ do czerwonego przewodu zamka elektrycznego.
Zacisk @ COM — nalezy podlaczyé do niebieskiego przewodu zamka elektrycznego.

Opis funkeji plyty sterujacej
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y T yczne zatrzymanie silnika po pelnym otwarciu lub zamknieciu

bramy.

p e s . silnik zatrzyma si¢ automatycznie réwniez podczas pracy, jesli napotka przeszkode i
rzecigzenie wyKkryje przecigzenie pradowe.

Warto$¢ progu przecigzenia silnika — zaréwno dla trybu wolnej predkosci, jak i wysokiej

predkosci — mozna ustawié¢ w menu wyswietlacza cyfrowego.

Podczas zamykania bramy, jesli zostanie wyzwolony terminal IR (przecigcie

| wigzki fotokomérki), brama odskoczy i catkowicie si¢ otworzy.
Fotokomoérka Po uplywie okolo 2 sekund brama zamKknie si¢ automatycznie.
bezpieczefistwa Uwaga: Podczas otwierania bramy terminal IR nie jest aktywny (nie wyzwala
reakeji).
Funkcja ta jest aktywna wylgcznie w trybie bramy dwuskrzydtowej.
PO | Podczas zamykania bramy:
OpodZnienie czasowe o N
L, Silnik 1 zamyka pierwsze skrzydlo,
przy dwoch - . . PO
skrzvdlach — Silnik 2 zamyka drugie skrzydto z ustawionym opdéZnieniem.
z,y .. Zakres ustawien opéznienia: 0—10 sekund.
otwieranie i N 22 s o . . .
Kani Ustawienie O = brak opdZnienia przy otwieraniu i zamykaniu bramy
Zamykanie dwuskrzydlowej.
Sterowanie Przycisk 1 na pilocie oraz zacisk 1SIDE stuza do otwierania i zamykania
pojedyncza brama pojedynczego skrzydta bramy (Silnik 2).

Funkcja Stan
Po wlaczeniu zasilania wyswietlacz cyfrowy wykona autotest od 00 do
Zasilanie waczone 99 ? .tow.:varzyszqt:yl.u s.yg.nalem dzwigkowym (.buzzer). o
Jesli dioda LED swieci sig, a brzeczyk przestaje wydawaé dzwiek,
oznacza to, Ze system dziala prawidtowo.
. Po podijczeniu zewnetrznego czytnika Kkart, wyzv;olenie terminala SWIPE CARD spowoduje
Timer aut‘omatycznego automatyczne otwarcie bramy dwuskrzydtowej.
zamykaf“a Jesli system ustawiony jest w tryb pojedynczej bramy, po zblizeniu karty otwierane jest
dla wejscia z czytnika tylko jedno skrzydto.
kart (swipe card), Podczas dzialania dioda LED miga co 1 sekunde. Czas Znego ykania mozna
po wyzwoleniu ustawié w zakresie 0—99 sekund.
otwarcia bramy. Warto$¢ fabryczna: 10 sekund. Ustawienie 0: brak znego zamykania po
wyzwoleniu czytnika kart.
Podczas otwie;mia bramy, gdy zostanie wykryte przecigzenie (overcurrent), uruchamiany
jest timer automatycznego zamykania, a znik LED miga w od h co 1 sekunde.
Timer Czas automatycznego zamykania mozna ustawi¢ w zakresie 0—99 sekund.
automatycznego Ustawienie 0 brak cznego ykania. Jesli ostatnie reczne otwarcie
z amyk ania dotyczyto pojedynczego skrzydla, w trybie automatycznym zamykane bedzie tylko

pojedyncze skrzydlo. Jesli ostatnie reczne otwarcie dotyczylo bramy dwuskrzydlowej, w

Ustawienia silnika 11
silnika 2

dla trybu migkkiego
startu, fagodnego
zatrzymania,

niskiej predkosci
oraz wysokiej
predkosci pracy.

trybie aut cznym zamykane bedg oba skrzydta.

Zabezpieczenie przed

przecigZeniem silnika

| Jesli silnik pracuje nieprzerwanie przez ponad 60 sekund, zostanie

automatycznie zatrzymany, aby zapobiec jego uszkodzeniu.

Tryb pracy lampy
ostrzegawczej

| Ustawienia dokonuje si¢ w menu wyswietlacza cyfrowego (PA).

Wartosé fabryczna: tryb 0.

e Tryb 0i2: Lampa ostrzegawcza miga podczas pracy bramy i wylacza sie
30 sekund po zatrzymaniu silnika.

e Tryb 1i3: Lampa ostrzegawcza miga tylko podczas pracy silnika i gasnie
jednoczesnie z jego

Ustawienia czaséw pracy silnika 1i silnika 2 (menu wyswietlacza cyfrowego):

Czas pracy na wysokiej predkosci (High speed running time) Zakres ustawien: 0—33 sekundy

Warto$¢é fabryczna: 5 sekund Ustawienie 0 = brak pracy z wysoka predkoscia Brama pracuje

z wysoka predkosciag w zadanym czasie, a nastepnie przechodzi na tryb wolnej predkosci do

Kkoiica ruchu.

Czas migkkiego startu (Soft start running time) Zakres ustawien: 0—6 sekund Wartosé

fabryczna: 2 sekundy Ustawienie 0 = brak mi¢kkiego startu. Prég przecigZenia silnika

(Overcurrent value): Zakres ustawien: 0—20 pozioméw

Uwaga:

Podczas pracy silnika, je§li brama zostanie zatrzymana recznie lub zostanie wyzwolony
komérki wa, to przy p

h

terminal fe ki ym ur ieniu nie zostanie

aktywowany tryb wysokiej predkosci.

Wyjécie alarmowe

|

Ustawienia dokonuje si¢ w menu wyswietlacza cyfrowego (PA).
Wartosé fabryczna: tryb 0.
* Tryb 0i1: Wyjscie alarmowe dziala w trybie chwilowym.
o Naci$nigcie przycisku 3 na pilocie - alarm si¢ uruchamia.
o Zwolnienie przycisku 3 - alarm przestaje dzialaé.
e Tryb 2i3: WyjScie alarmowe dziala w trybie ciaglym.
o Naci$nigcie przycisku 3 na pilocie - alarm si¢ uruchamia.
o Ponowne naci$nigcie przycisku 3 - alarm zostaje wylaczony.
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Przycisk 3.na pilocie stuzy do sterowan%a.w.yjs'mem a.larmowy'm. N . P3 Prog przeciazenia silnika ' ' : —
Podtaczenie systemu alarmowego z czujnikiem drzwiowym réwniez moze C . L. 0-20 poziomow 6 poziomow
PR 2 przy niskiej predkosci |
aktywowac wyjscie alarmowe. - —— !
Nacisnigcie przycisku 3 na pilocie umozliwia uruchomienie lub wytaczenie P4 Prog przeciazenia silnika 0-20 poziomoéw 10 poziomow
alarmu. 2 przy wysokiej predkosci ‘
P5 Czas pracy silnika z 0-33s 5s |
Ustawienia dokonuje si¢ poprzez menu wyswietlacza cyfrowego wysoka predkoscia |
(param?Fr Pb). P6 Timer automatycznego zamykania | 0-99 8 10 s I
Wartos¢ fabryczna: tryb 2. po uzyciu czytnika kart |
T : brak wyjsci - .
ryb 0. bra. , ‘.NyJSCIa (non-output) P7 Opoznienie czasowe przy 0-10s 2s ‘
Tryb 1: wyjscie zamka przez 1 sekunde. otwieraniu bramy dwuskrzydiowe] |
Wyjscie zamka Tryb 2: wyjécie zamka przez 2 sekundy (wartos$¢ fabryczna). e YT
[ pdznienie czasowe przy - |
elektrycznego Tryb 3: wyjscie zamka przez 3 sekundy. zemykaniu bramy dwaskraydiowe] 0-10's 2s {,
Tryb 4: wyjscie zamka przez 4 sekundy. . |
ey e T1 au alycZi amyKania
Tryb 5: wyjscie zamka przez 5 sekund. _P9 “‘“;;3:1:32 it eyt kar) | 0-99 s .0 ﬁv 4 {a‘cz_m,qi)
Uwaga: Czas otwierania bramy zostaje opozniony o 0,5 sekundy, aby PA Tryb pracy lampy ostrzegawezej /| (0-3 0
zamek elektryczny zdazyt si¢ odblokowac. tryb wyjscia alarmowego
Pb M ke 0-5 2
PC Programowanie pilota (przycisk | 0-3 3 }
Ustawienia dokonuje si¢ w menu wyswietlacza cyfrowego (parametr pilota przypisywany do funkeji) 1
PE), aby wybrac¢ tryb pracy dla pojedynczej lub dwuskrzydtowej _F(.i_ 1 .K°""g“"‘:e“ﬂme;ic}f}é",‘;’\}‘g;“°““ T (NC) ~1 (NO) 1.(NO) |
bramy. PE Tryb pracy systemu bramy 0 (podwdjny silnik) ~1 1 0(podwoj
Jesli system jest ustawiony w tryb pojedynczej bramy, wszystkie (dwuskrzydtowa / jednoskrzydiowa)| (pojedynczy silnik) (ny silnik
Tryb pracy bramy | gheracje dotycza wylacznie silnika 2. Po Przywracanie ustawien fabrycznych - = T —

W tym trybie, nawet jesli na pilocie lub ptycie sterujacej zostanie
wybrane otwarcie bramy dwuskrzydlowej, funkcja ta zostanie

automatycznie dostosowana i zadziata wytacznie dla pojedynczego . o
Wartosci parametru PA — Lampa / Wyjscie alarmowe:

skrzydta.
Przywracanie Przywrocenie ustawien fabrycznych musi zosta¢ wykonane w Value Wﬂs'.cie alarmowe | Tryb lampy ostrzegawczej
ustawien zaktadzie produkcyjnym, aby odtworzy¢ parametry do stanu 0 ggm}owe I Tryb 0
fabrycznych domyslnego — zobacz tabelg ponizej. 1 wilowe Tryb 1
Ustawieni cwietl " 2 Ciagle Tryb0,
stawienia za pomocg wyswietiacza cyirowego 3 Clagte - 1 Tryb_l_
Namsn}_] 1.przytrzym.a_] ;.)rz.yc1sk [FUN] przez okoto 5 .s.ekund: . ' o Parametr PC — przypisanie przycisku pilota
Na wyswietlaczu pojawi si¢ komunikat ,,PO”. Zwolnij przycisk — teraz mozna wprowadzaé ustawienia.
Do zmiany wartosci uzyj przyciskow: Iy . | .
[INC+] - zwigkszanie liczby/wartosci, Wartos¢ Przycisk Opis ]
[DEC-] - zmniejszanie liczby/wartosci. 0 - (wszystkie wylgezone) - [ Pilot zdalny zablokowany (nie dzialz{j—]
Po wybraniu odpowiedniej wartosci, naci$nij przycisk [FUN], aby zapisac¢ ustawienie. 1 Przycisk 1/3 Sterowanie pojedyncza brama (Silnik 2)
Brzgczyk wyda jeden sygnat dzwigkowy, co oznacza, ze zapis zakonczyt si¢ powodzeniem. 2 Przycisk 2/ 3 lsmowanic r—— Elwu.s;rz—ya.{(;v;va:.(silnik 1 + Silnik 2)
Po zakonczeniu konfiguracji nacisnij przycisk [LEARN], aby wyjs¢ z menu ustawien i wytaczy¢ wyswietlacz. 3 Przycisk 1/2/3 | Sterowanic pojedyncza Tub dwuskrzydiowa brama J
Parametr Opis Zakres Domyslne (
PO Ustawicni igkki R ‘ . Lo o
stavicnic case migkhicgostar | 1-3s 2s | Identyfikacja kierunku pracy silnika:
P1 Ustawienie progu przeciazenia 0-20 pOZiOIl’l(')W 6 poziom(’)TNl

silnika przy niskiej predkosci Gdy silnik pracuje i wskaznik LED kierunku $wieci na niebiesko — silnik znajduje si¢ w

P2 Ustawienie progu przeciazenia 0-20 . , 10 N trybie otwierania.
silnika przy wysokiej predkosci -<U poziomow pozmmow‘ Gdy wskaznik LED kierunku §wieci na czerwono — silnik znajduje si¢ w trybie zamykania.
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