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Legenda symboli

@ Symbol ten wskazuje czesci instrukcji do uwaznego przeczytania.
A Symbol ten wskazuje czesci instrukcji dotyczace bezpieczenstwa.
= Symbol ten wskazuje uwagi do zakomunikowania uzytkownikowi.

Przeznaczenie i zakres zastosowania

Przeznaczenie

Tablica sterownicza ZL.92 zostata zaprojektowana do sterowania automatow na 24 V DC do bram skrzydtowych serii STYLO, MYTO,
FROG-J i AMICO.

@ Wszelka instalacja i uzycie inne niz przedstawiono w niniejszej instrukcji, uwaza sie za wzbronione.

Zakres zastosowania

Nalezy przestrzega¢ odlegtosci i Srednicy kabli wskazanych w tabeli “typ i przekroj kabli”.
Catkowita moc silnikow nie moze przekracza¢ 300 W.

Opis

Zaprojektowano i skonstruowano catkowicie przez CAME Cancelli Automatici S.p.A.

Tablica sterownicza zasilana jest na 230 V AC, z czestotliwoscig 50 / 60 Hz.

Urzgdzenia sterujace i akcesoria sg na 24 V.

Uwaga! Akcesoria nie moga w catosci przekracza¢ 50 W.

Transformatory sg wyposazone w zabezpieczenie utrzymujgce skrzydta bramy otwarte w przypadku przecigzenia termicznego.
Skrzydta zamkng sie ponownie tylko wtedy, gdy temperatura spadnie ponizej granicy przeciazenia.

Wszystkie potgczenia zabezpieczone sg bezpiecznikami bezzwtocznymi; patrz tabela.

Funkcje na stykach wejscia i wyjscia, regulacje czaséw i zarzadzanie uzytkownikami, nastawiane jest i wizualizowane na display’u
zarzadzanym przez software.

Migjsce do potgczenia karty LB90 do zasilania karty poprzez baterie, ktdra w razie braku energii elektrycznej automatycznie sie
wigcza.

Po przywrdceniu napiecia linii, taduje baterie.

Dane techniczne
DANE TECHNICZNE TABELA BEZPIECZNIKOW
napiecie zasilania 230V - 50/60 Hz zabezpieczenie: bezpiecznik:
maksymalnie dopuszczalna moc 300 W Karta elektroniczna (linia) 315 AF =120V
pochtanianie spoczynkowe 110 mA 1.6 A-F=230V
maksymalna moc dla akcesoriow na 24 50 W Akcesoria na 24 V 2A-F
, V - Urzadzenia sterujgce (tablica 1A-F
klasa izolacji obwodow Il sterownicza)
materiaf obudowy ABS Silnik 1 / Silnik 2 6.3A=250V
stopien zabezpieczenia obudowy IP54
temperatura robocza -20/ +55°C
Wymiary
(mm)
® B

295
320

120
215 240 145
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Gtéwne komponenty

1 - Transformator
2 - Bezpiecznik karty

3 - Bezpiecznik akcesoriow
4 - Display o ®
5 - kacznik karty memory rol Ly ©“:

6 - kgcznik karty AF

7 - kgcznik karty R700 lub R800
8 - Led sygnalizacji braku regulacji
9 - Przyciski programowania

10 - Skrzynka zaciskowa
potaczen

11 - Skrzynka zaciskowa zasilania
230V

12 - Bezpiecznik linii

13 - Led sygnalizacji obecnego
napiecia

14 - Bezpiecznik silnika 1

15 - Bezpiecznik silnika 2

16 - Skrzynka zaciskowa
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LINE FUSE
120V = 315A-F
230V = T5A-F
H

Mwagal Przed przystapieniem

do prac przy tablicy sterowniczej,
nalezy odigczyc napigcie liniowe lub
odfgczyc baterie.

o |

F’ij
i
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Instalacja

Instalacja musi by¢ wykonana przez personel wykwalifikowany i doswiadczony, z petnym przestrzeganiem
obowigzujgcych norm.

Kontrola wstepna

A Przed przystgpieniem do wykonania instalacji, nalezy:

e Sprawdzi¢, czy punkt mocowania tablicy sterowniczej znajduje sie w strefie zabezpieczonej przed uderzeniami, czy powierzchnia
kotwiczenia jest solidna, oraz czy przymocowanie do powierzchni bedzie wykonane z zastosowaniem odpowiednich elementow
(Sruby, kofki, itd.).

e PrzygotowaC odpowiednie urzadzenie roztgczenia kazdobiegunowego, z odlegtoscig wieksza od 3 mm miedzy stykami, o
odfaczeniu zasilania.

e O Sprawdzic, aby ewentualne wewnetrzne potaczenia w obudowie (wykonane do ciggtosci obwodu zabezpieczenia) posiadaty
dodatkowg izolacje w stosunku do innych przewodnich wewnetrznych czesci.

e Przygotowac rury i kanaty odpowiednie do przeprowadzenia kabli elektrycznych, zapewniajac zabezpieczenie przed mechanicznym
uszkodzeniem.
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Narzedzia i materiaty

Upewnic sig, 7e posiada sie wszystkie potrzebne narzedzia i materiaty do wykonania instalacji z maksymalnym bezpieczenstwem
i zgodnie
Z obowigzujgcymi normami.

Mocowanie i montaz obudowy

1) Podstawe tablicy sterowniczej przymocowac w

zabezpieczonej strefie; zaleca sig uzycie srub o $rednicy 2) W zaznaczonych miejscach wykonac otwory i

max 6 mm, z them wypuktym z krzyzykiem. wprowadzi¢ zaciski kabli i rury faliste do przeprowadzenia
15 kabli elektrycznych.
2o :

N.B.: Srednica zaznaczonych otwordw: 20 mm.

N

3) Zmontowac zawiasy.

stronie), oraz przymocowac je $rubami i podktadkami danymi w

N wyposazeniu.

el ‘

I S [P

= f 4) Zawiasy zamontowa¢ do obudowy (do wyboru po prawej lub lewej
‘ w
h Ra=—

Aby zawiasy obracaty
sie, nalezy je
przesungc.

ﬁ:,
5) Zatozy¢, naciskajac, pokrywke na zawiasy. 6) Po wyregulowaniu przymocowac pokrywke Srubami
danymi w wyposazeniu. 2
wn
—]]
- S 7 g

A




Potaczenia elektryczne

Typ i przekroj kabli

Standardowe Pofaczenie Dtugo$¢ kabla Dugos¢ kabla Dtugo$¢ kabla
kabla 1<10m 10<20m 20<30m
Zasilanie tablicy 3G x 1,5 mm2 3G x1,5mm2 3G x 2,5 mmz2
Zasilanie silnika z enkoderem * 3G x 1,5 mm2 3G x 1,5 mm2 3G x 2,5 mm2
Zasilanie silnika z enkoderem ** 4G x 1,5 mm2 4G x 1,5 mm2 4G x 2,5 mm2
Migacz FF;%RQ(;E' 2 x1,5 mm2 2 x 1,5 mm2 2 x1,5 mm2
Nadajniki fotokomdrek CEI EN 2x0,5 mm2 2 x 0.5 mm2 2x 0,5 mm2
Odbiorniki fotokomdrek 50267-2-1 4 x 0,5 mm2 4x0,5mm2 4x 0,5 mm2
Zasilanie akcesoriow 2 x 0,5 mm2 2x 0,5 mm2 2x1 mm2
g;%?;f;;;fl;“@ce | urzqdzenia 20,5 mm? 20,5 mm? 20,5 mm?
Potaczenie anteny RG58 max. 10 m
*MYTO ME - FROG J - AMICO - STYLO RME / ** STYLO ME

N.B.: Gdyby kable miaty inng dtugosc niz przedstawiono w tabeli, wowczas przekroj kabli nalezy okreslic na podstawie faktycznego
pochtaniania potaczonych urzadzen i wedtug przepisow wskazanych norma CEI EN 60204-1.
Dlapotgczenprzewidujgcychwyzszeobcigzenianatejsamejlinii(sekwencyjne), wymiarowo$ctabelimusiby¢ponownieobliczonawoparciu
o faktyczne pochfanianie i faktyczne odlegtosci. Odnosnie potgczen produktow nie przedstawionych w niniejszej instrukcii, patrz
dokumentacja zatgczona do tych produktow.

Zasilanie i akcesoria

Zaciski do zasilania akcesoriow:
-na 24V AC / DC; catkowita dopuszczalna moc:
Zamek elektryczny 12 V — 15 W max., 50 W
do silnikow Myto, Frog-J, Amico, Stylo RME O

Ewentualnie drugi zamek elektryczny 12 V — Fwentualne wyjscie drugiego kanatu
_— 15 W max., odbiornika radiowego (styk N.0.).
do silnikow Myto, Frog-J, Amico, Stylo RME _I" Obciazenie styku max: 500 mA-24 V/ DC.

/N r | [
éi‘z!i‘é‘sﬁwiiﬁé(m m = Ml

= L N | M1 NTENCIEBT Vi| M2 N2ENC2EB2 V2| [10 11 E T Bi B2
Motoreduktor
M1 - Motoreduktor 24 V DC o dziataniu zwiocznym M2 - Motoreduktor na 24 VV DC o dziataniu zwlocznym
w otwarciu w zamknigciu
- B MYTO ME
MYTO E O
.'*k\' N Lo § STYLO RME STYLO RME ¢ y
AMICO < . & AmIco
FROG-J m FROG-J
M1 NTENCTEB1 V1| [M2 N2ENC2EB2 V2|
j 5 T T A T T N ﬁ‘
STYLO ME < > STYLO ME
. - . ¥
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Urzadzenia sterujgce

N.B.: Wiozy¢ karte
dekodyfikacji (R800) aby
spowodowac rozpoznanie

00157000 - Selektor z klawiaturg selektora
z Klawiaturg (57000). =2

A

A
J

b
@ ORY
Al

00117001 - Caytnik legty- HEHEEH

- A B |S1GND
macji magnetycznych _ I I

m 00TSPOO - Czujnik transponder Q T
3

&

A

<— CGzerwony
<« Czarny

A

N.B.: Whozy¢ karte dekodyfikacji

(R700) aby spowodowac rozpoznanie

czujnika (TSPOO) lub czytnika
legitymacji (LT0O01).

Przycisk stop (styk N.C.) - Przycisk zatrzymania bramy
Z wykluczeniem cyklu automatycznego zamkniecia;
aby przywrdcic ruch, nalezy nacisngc przycisk steru lub
klawisz nadajnika.

N.B.: Jezeli styk nie bedzie uzywany, ustawic¢ “0”
(zdezaktywowany) przez funkcje “F 1”.

Selektor na klucz i/lub przycisk otwarcia (styk N.O.)
- Ster do otwarcia bramy.

Selektor na klucz i/lub przycisk czesciowego

—@
otwarcia lub przejscia dla pieszych (styk N.O.) _ ﬂ
- Otwarcie jednego skrzydta dla przejscia dla h égtgg%ék;gr%w na
pieszyeh. odlegtosc¢.
Selektor na klucz i/lub przycisk zamknigcia (styk s
N.O.) <
- Ster dla zamknigcia bramy. n

Selektor na klucz i/lub przycisk dla sterow (styk
N.Q.) - Stery dla otwarcia i zamkniecia bramy,
naciskajac przycisk lub przekrecajgc klucz
selektora, brama odwraca kierunek ruchu, lub
zatrzymuje sie w zaleznosci od nastawienia w
funkeji ,F7” (ster 2-7).

|

1 ]

101 ETS1 2 3 3 4 5 7 CXCY
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Urzadzenia sygnalizacyjne

A Lampka kontrolna otwartej

: bramy (obcigzenie styku: 24 V -
3 W max.). Sygnalizuje pozycje
otwartego skrzydta; wytacza
sig, gdy skrzydto jest zamknigte
(patrz funkcja ,F 10”).

A A
A A

Migacz ruchu Lampa cyklu lub wtgczana gdy potrzeba °
(obcigzenie styku: (obcigzenie styku: 24 V - 25 W max)

24V - 25 W max.) - - Potgczenie pomocnicze lampy zewnetrzne;,

Miga mozliwej do swobodnego ustawienia, aby

w trakcie faz otwierania zwiekszy¢ oswietlenie w strefie manewru.

i zamykania bramy. CyKl: pozostaje wtgczona od momentu, w

ktorym skrzydto bramy zaczyna otwierac sie,
az do catkowitego zamkniecia (wtgcznie z
czasem automatycznego zamykania).

Gdy potrzeba: pozostaje wigczona przez czas H Hmﬂmﬂm HHH

mozliwy do ustawienia (patrz funkcja “F25”). [10 11 E 1S 1 2 3 3 4 5 7 CXCY

Urzadzenia bezpieczenstwa

Fotokomdrki Fotokomdrki

N . , RX DIR petrA-s TX
Ustawi¢ styk CX lub CY (N.C.), wejscie dla urzadzen . -
bezpieczenstwa jak np. fotokomorki, zgodnie z normami 15 o 1% ¢ NC ‘ . ™ 2
EN 12978.
Patrz funkce wejécia CX (funkcja F2) Iub CY (funkcia | () Ze)
F3) na: A
- C1 «ponowne otwieranie w trakcie zamykania», I t T ) T T
w fazie zamykania skrzydet bramy, otwarcie styku ®
powoduje odwrdcenie ruchu, az do catkowitego
otwarcia; ’ 1

- G2 «ponowne zamykanie w trakcie otwierania», w
fazie otwierania skrzydet, otwarcie styku powoduje m m

odwrdcenie ruchu, az do catkowitego zamknigcia; HHHH HHHHHHH
- C3 «czesciowy stop», zatrzymanie skrzydet, jezeli sa 0METS1 2 33457 CKCOY

w ruchu, z nastepujgcym przygotowaniem do
automatycznego zamkniecia (jezeli funkcja

automatycznego zamkniecia zostata wprowadzona);
- C4 «oczekiwanie na przeszkode», zatrzymanie

skrzydet, jezeli s3 w ruchu, z nastepujgcym Fotokomarki

przywroceniem ruchu po usunieciu przeszkody. RX DELTA TX
N.B.: Jezeli styki CX i CY nie beda uzywane, . LD C NG ‘ . .
musza by¢ zdezaktywowane poprzez

programowanie. 00000 =)

I — 4

1]
HHHHHHHHHHHH

011 ETS1 2 3 3 4 5 7 CXCY
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Ustawic styk CX lub CY (N.C.), wejscie dla
urzadzen bezpieczenstwa, jak czute listwy,
zgodnie z normami EN 12978. Patrz funkcje
wejscia CX (funkcja F2) lub CY (funkcja F3) na:
- C7 «ponowne otwieranie w trakcie
zamykaniaria», w fazie zamykania bramy,
otwarcie styku powoduje odwrdcenie ruchu, az
do catkowitego otwarcia bramy;

- C8 «ponowne zamykanie w trakcie
otwierania», w fazie otwierania bramy,
otwarcie styku powoduje odwrdcenie ruchu, az
do catkowitego zamknigcia bramy.

N.B.: Jezeli styki CX i CY nie beda
uzywane, musza byc¢ zdezaktywowane
poprzez programowanie.

DF

: DF z kartg kontrolng
| %ﬂ potaczen DFI
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C NO NC
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24V12VO0V L L C NO NC
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Potaczenie elektryczne do funkcjonowania testu bezpieczenstwa fotokomadrek
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POLSKI

1011 E TS 1

2 3 3 4 5 7 CXCY

Przy kazdym sterze otwarcia lub zamkniecia, karta kontroluje skuteczno$¢ urzadzen bezpieczenstwa (fotokomdrki). Ewentualna
usterka fotokomorek zostaje zasygnalizowana na karcie elektronicznej, oraz anuluje jakikolwiek ster z nadajnika radiowego lub

przycisku.

Potaczenie elektryczne do funkcjonowania testu bezpieczenstwa fotokomarek:
- nadajnik lub odbiornik musza byc potgczone tak jak przedstawiono na rysunku;
- z funkceji “F 5” wyselekcjonowac na jakich wejsciach aktywowac test.



Programowanie

Opis sterow

- /

'- , <— Display

-wyjsciazmenl; & —» ESC < > ENTER <— {1 - wejscia do mend;
- anulowania modyfikacii - potwierdzenia i zapamietania
nastawionej wartosci.

Klawisz ESC s*uiydor} {Klawisz ENTER stuzy do:

- przechodzenia z jednej pozycji menu do innej
pozycji menu;
- Zwiekszania lub zmniejszania jakiejs wartoSci.

Klawisze < > stuzg do: }

Navigazione menu

Aby wej$¢ do menu, nalezy Il 7
ENTER naciskac klawisz ENTER )

przynajmniej przez sekunde.

... a nastepnie nacisng¢ ENTER

_ Aby wybrac pozycie [y | Al
@ > menu, nalezy /
< > przesuwac strzatkanmi ... [y r =
/ ! 5
== ’F ) ’T, ENTER
~ =
- takze w “pod-menu” .. a nastepnie nacisng¢ ENTER

przesuwac strzatkami -
=\’ E| in

-

... Nastepnie nacisng¢ ENTER
aby potwierdzic ...

Aby zwigkszy¢ lub

@ E’ zmnigjszy¢ wartosc,
< > przesuwac strzatki ...

[;:? N.B. Gdy menu jest aktywne, urzadzenie nie moze by¢ uzywane.
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Struktura menu

S

F1
F2
F3
F5
F6
F7
F8
F9
F10
F11
F12
F13
F14
F16
F17
F18
F19
F20
F21
F22
F23
F24
F25
F 26
F27
F28
F29
F 30
F 31
F32

F33
F 34
F35
F36
F 37
F38
F39
F 40
F 41
F42
F43
F44
F45

F 46
F 50
F 51
U1
uz2
U3
A1
A2
A3
A4
H1

- Funkcja “totalnego stop”

- Funkcja zwigzana z wejsciem CX

- Funkcja zwigzana z wejsciem CY

- Funkcja testu bezpieczenstwa

- Funkcja ,utrzymane dziatanie”

- Tryb steru na 2-7

- Tryb steru na 2-3p

- Funkcja wykrywania przeszkody przy zatrzymanym silniku

- Funkcja lampki kontrolnej

- Wykluczenie Enkodera

- Funkcja spowolnionego ruszania

- Funkcija ruszania w zamykaniu

- Funkcja selekgji typu czujnika

- Funkcja “uderzenia” (tylko dla silnikdw Myto - Amico - Frog J - Stylo RME)

- Funkcja zamka (tylko dla silnikéw Myto - Amico - Frog J - Stylo RME)

- Funkcja dodatkowej lampy

- Czas automatycznego zamykania

- Czas automatycznego zamykania po czesciowym otwarciu

- Czas wstepnego migania

- Czas pracy

- Czas opdznienia w otwarciu

- Czas op0znienia w zamknieciu

- Czas lampy “gdy potrzeba”

- Czas “uderzenia” (tylko dla silnikéw Myto - Amico - Frog J - Stylo RME)

- Czas zamka (tylko dla silnikéw Myto - Amico - Frog J - Stylo RME)

- Regulacja predkosci silnika M1

- Regulacja predkosci silnika M2

- Regulacja predkosci spowolnienia silnika M1

- Regulacja predkosci spowolnienia silnika M2

- Regulacja dodatkowego spowolnienia w zamykaniu dla silnikéw M1+M2 (tylko dla silnikow Myto i Stylo z
prostym ramieniem)

- Regulacja predkosci kalibrowania

- Czuto$¢ w trakcie ruchu

- Czutosé w trakcie spowolnienia

- Regulacja czeSciowego otwarcia

- Regulacja poczgtkowego punktu spowolnienia w otwieraniu, silnika M1

- Regulacja poczatkowego punktu spowolnienia w zamykaniu, silnika M1

- Regulacja poczatkowego punktu zatrzymania skrzydta w otwieraniu, silnika M1
- Regulacja poczatkowego punktu zatrzymania skrzydta w zamykaniu, silnika M1
- Regulacja poczatkowego punktu spowolnienia w otwieraniu, silnika M2

- Regulacja poczatkowego punktu spowolnienia w zamykaniu, silnika M2

- Regulacja poczatkowego punktu zatrzymania skrzydta w otwieraniu, silnika M2
- Regulacja poczatkowego punktu zatrzymania skrzydta w zamykaniu, silnika M2
- Regulacja punktu dodatkowego spowolnienia w zamykaniu (tylko dla silnikow Myto i Stylo RME z prostym
ramieniem)

- Nastawienie numeru silnikdw

- Zapamigtanie danych w memory roll

- Odczyt danych z memory roll

- Typ steru do powigzania z uzytkownikiem poprzez ster radiowy

- Wymazanie pojedynczego uzytkownika

- Catkowite wymazanie uzytkownikow

- Nastawienie typu motoreduktora

- Test silnikow

- Regulacja skoku

- Reset-zerowanie parametrow

- Wersja software

POLSKI




WAZNE! Przed nastawieniem funkcji, nalezy zdefiniowa¢ motoreduktory znajdujace sie w urzadzeniu (A 1 - Typ silnika),

sprawdzi¢ prawidtowos¢ kierunku ruchu motoreduktoréw (A 2 - Test silnikow), oraz wykona¢ regulacje skoku (A 3 -
Regulacja skoku)

Uwaga: Klawiszem ENTER potwierdzaé po wybraniu wartosci dla kazdej funkcji.

Menu testu silnikdw i regulacii

A1 (Typ silnika): nastawienie typu motoreduktora skrzydtowego znajdujgcego sie w urzgdzeniu.
1 = Stylo ME z ramieniem przegubowym; 2 = Stylo ME z ramieniem prostym; 3 = Myto; 4 = Frog-J;
5 = Amico; 6 = Stylo RME z ramieniem przegubowym; 7 = Stylo RME z ramieniem prostym

- B00—* — ALM—= - 000 —@— (0E -=— 006 -
J

ENTER

e (00 -=— (08 -=— 008 - 00

A 2 (Test silnikow): aktywacja testu dla sprawdzenia prawidtowego kierunku obrotu motoreduktordw (patrz paragraf “test sil-
nikow”).
0 = Zdezaktywowana; 1 = Aktywowana.

R_ D _!:_ D _E%R_ DD _@j
L— ao

A 3 (Regulacja skoku): operacja automatycznej regulacji skoku na obu motoreduktorach (patrz paragraf “regulacja skoku”).
0 = Zdezaktywowana; 1 = Aktywowana.

R_ D _>,:_ D _E%R_ DD _@j
L— Hok

A 4 (Reset parametrow): operacja przywrocenia danych (nastawienia domysine/default) i wymazanie regulacji skoku.
0 = Zdezaktywowana; 1 = Aktywowana.

&-F00—Y — A0y -=- 006 —j
L— Jou

Str. 12 - Kod instrukgji: 319V21PL wer. 3 04/2017 © CAME cancelli automatici S.p.A. - Dane i informacje zawarte w niniejszej instrukcji mogq ulec modyfikacji w jakimkolwiek momencie, bez obowiqzku uprzedzania przez CAME Cancelli Automatici S.p.A.



Str. 13 -Kod instrukcji: 319V21PL wer. 3 04/2017 © CAME cancelli automatici S.p.A. - Dane i informacje zawarte w niniejszej instrukcji mogq ulec modyfikacji w jakimkolwiek momencie, bez obowiqzku uprzedzania przez CAME Cancelli Automatici S.p.A.

Menu funkcji

F 1 (Catkowity stop): wejscie N.C.: zatrzymanie bramy z nastepujgcym wykluczeniem ewentualnego cyklu automatycznego
zamknigcia; aby przywrocic ruch, nalezy nacisngé przycisk na tablicy przyciskow, lub wtgczy¢ ruch poprzez nadajnik. Urzadzenie
bezpieczenstwa wigczy¢ na [1-2]; jezeli nie bedzie uzywane, nastawi¢ funkcje “0”.

0= Zdezaktywowana' 1 = Aktywowana (domysInie/default).

& -AU0 -2~ D0 —<-00m-*
t

F 2 (Wejscie CX): wejscie styku bezpieczenstwa N.C. z mozliwoscig powigzania nastepujgcych funkcji: C1 (ponowne otwiera-
nie w fazie zamykania), C2 (ponowne zamykanie w fazie otwierania), C3 (czesciowy stop), C4 (oczekiwanie na przeszkode), G7
(ponowne otwieranie w fazie zamykania, dla czutych listew), C8 (ponowne zamykanie w fazie otwierania, dla czutych listew) lub
zdezaktywowany, patrz urzadzenia bezpieczenstwa na potaczeniach elektrycznych.

0= Zdezaktywowana (domyslInie/default); 1 = C1; 2=02; 3=03,4=C4,7=C7,8=C8.

&~ A0 -2 — [ -5~ DUid —®— [0 -= - [[F - —
T DDI

L 008—w_a-=-0a

F 3 (Wejscie CY): wejscie styku bezpieczenstwa N.C. z mozliwoscig powigzania nastepujgcych funkcji: C1 (ponowne otwiera-
nie w fazie zamykania), C2 (ponowne zamykanie w fazie otwierania), C3 (czesciowy stop), C4 (oczekiwanie na przeszkode), G7
(ponowne otwieranie w fazie zamykania, dla czutych listew), C8 (ponowne zamykanie w fazie otwierania, dla czutych listew) lub
zdezaktywowany, patrz urzadzenia bezpieczenstwa na potaczeniach elektrycznych.

0 = Zdezaktywowana (domysInie/default); 1 = C1;2=C2; 3=C3;4=C4;7=C7,8=C8.

=~ E0U—9 — AR -2~ Ol -2 — 006 -2 004 -8 —
T DDI

LDD: _s_ (7 —s-[0F-

F 5 (Test bezpieczenstwa): pozwala karcie na sprawdzenie skutecznosci urzgdzen bezpieczenstwa (fotokomorki) po kazdym sterze
otwarcia lub zamkniecia.

0 = Zdezaktywowana (domyslnie/default); 1 = CX; 2 = CY; 3 = CX+CY

& 00—y —B08-%-008-*-000-=- 008008,

@

>

J

POLSKI

F 6 (Utrzymane dziatanie): brama funkcjonuje przez czas naciskania przycisku (przycisk 2-3 dla otwarcia, przycisk 2-4 dla
zamkniecia). Wyklucza wszystkie inne urzgdzenia sterujace, wiacznie ze sterem radiowym.

0 = Zdezaktywowana (domyslnie/default); 1 = Aktywowana.

® A00—»— FE-2- 008 —*— 000 —*

]




F 7 (Ster 2-7): nastawienie styku na 2-7 krokowo (otwiera-zamyka), lub sekwencyjnie (otwiera-stop-zamyka-stop).
0 = krokowo (domyslInie/default); 1 = sekwencyjnie.

ENTER™ .D. ’i .D. ENTER DD __ DD _

t )

F 8 (Ster 2-3P): nastawienie styku na 2-3P dla otwarcia przejscia dla pieszych (catkowite otwarcie drugiego skrzydta), lub
czesciowo (czesciowe otwarcie drugiego skrzydta w zaleznoSci od nastawienia, miedzy 10 a 80 procent skoku, funkcja “F 36”).

0 = otwarcie przejscia dla pieszych (domyslnie/default); 1 = otwarcie cze$ciowe.

®_FA00—9__FE-®_ DD——DD—j
L

F 9 (Wykrywanie przeszkody): przy wytaczonym silniku (orama zamknigta, otwarta, lub po sterze catkowitego stop), nie pozwala
na jakikolwiek ruch jezeli urzadzenia (np. fotokomaorki) wykrywaja jakas przeszkode.
0 = Zdezaktywowana (domysinie/default); 1 = Aktywowana.

= A06—* —F08-2 DD——DD-@j
L

F 10 (Lampka kontrolna otwarcia): lampka podtgczona na 10-5, sygnalizuje stan bramy.

0 = brama otwarta i w ruchu, lampka pozostaje 1= -brama w fazie otwierania, lampka miga co pét sekundy;
wigczona (domysinie/default) - brama w fazie zamykania, lampka miga co sekundg;

- brama otwarta, lampka pozostaje wtgczona;

- brama otwarta, lampka pozostaje wytgczona.

= FO0—Y—PoE-. DD_-DD-@j
L

F 11 (Wykluczenie Enkodera): wyklucza zarzgdzanie spowolnieniami, wykrywanie przeszkod i czutosc.
0 = Enkoder aktywowany (domyslnie/default); 1 = Enkoder zdezaktywowany.

= F0U—*—ANn-=, DD__DD_@j

F 12 (Ruszanie wolniejsze): przy kazdym sterze otwarcia lub zamkniecia, skrzydta bramy ruszajg wolniej przez kilka sekund.
0 = Zdezaktywowana (domysinie/default); 1 = Aktywowana.

R_D_;Q:_ _R_ DD __ DD _@

)
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F 13 (Nacisk w zamknigciu): przy wytgczniku krancowym w zamknigciu, motoreduktory wykonujg krotki nacisk korcowy skrzydet.
0 = Zdezaktywowana (domysInie/default); 1 = Nacisk minimalny; 2 = Nacisk $redni; 3 =Nacisk maksymalny

® F00-*-ApE-2- 006 -=-000 -=_U0E -=_0E =

& > > )

F 14 (Typ czujnika): nastawienie typu czujnika dla steru mechanizmu, poprzez transponder (TSP0O) lub czytnik legitymacji ma-
gnetycznych (LTO01) z kartg kodyfikacji R700, albo z klawiaturg S7000 z kartg kodyfikacji R800.

0 = TAG; 1 =S57000 (domyslInie/default).

o -Hll—* —FiH-2- U -=- 00 -*

F 16 (“Uderzenie”): przed kazdym manewrem otwarcia i zamknigcia, skrzydta bramy wykonujg przez kilka sekund koricowy
docisk, aby utatwi¢ odhaczenie, uwolnienie, elektrycznego zamka (odnosnie regulacji czasu, patrz funkcja “F26”).
Uwaga: Funkcja ta jest widoczna tylko dla motoreduktordw serii Myto, Frog-J, Stylo-RME i Amico.

0 = Zdezaktywowana (domysinie/default); 1 = Aktywowana.
ER_D_>’1 ... ENTER DD __ DD _

F 17 (Zamek): odblokowanie elektrycznego zamka przy koricowym etapie zamkniecia i otwarcia (odnosnie regulacji czasu, patrz
funkcja “F27").
Uwaga: funkcja ta jest widoczna tylko dla motoreduktoréw serii Myto, Frog-J, Stylo-RME i Amico.

0 = ze sterem otwarcia (domysInie/default); 1 = ze sterem zamknigcia; 2 = z obu sterami.

ENTER .D. >,i ... ENTER™ DD __ DD __ DD —@]

F 18 (Lampa 10-E): wyjscie na styku 10-E dla lampy z funkcja:

- migacza ruchu; miga w trakcie faz otwierania i zamykania bramy;

- lampy zewnetrznej do swobodnego umieszczenia, dla zwigkszenia o$wietlenia w strefie manewru, nastawionej jak lampa do
wigczania w razie potrzeby, ktora pozostaje wtgczona przez okreslony czas (patrz funkcja “F25”), albo jak lampa cyklu, ktora
pozostaje wtgczona od momentu rozpoczecia otwierania sie skrzydfa bramy do jego catkowitego zamknigcia (wtgcznie z czasem

automatycznego zamkniecia).
0= Migacz (domysInie/default); 1= Cykl' 2 = W razie potrzeby.

& 00U —¢—Flis-&-00d—=_ 00Uy -=_00E —

L )

F 19 (Czas automatycznego zamknigcia): regulator czasowy automatycznego zamkniecia uaktywnia sie przy ograniczniku w
otwarciu. Ustalony czas jest mozliwy do regulacji, ktdry jest zalezny od ewentualnej interwencji urzgdzen bezpieczenstwa, oraz
ktdry dezaktywuje sie po catkowitym «stop» bezpieczenstwa, lub w razie braku energii elektryczne;.

(Czas oczekiwania moze by¢ zdezaktywowany, lub nastawiony od 1” do 180”.

0 = Zdezaktywowana (domysinie/default); 1 =1 sekunda; 2 =2 sekundy; ................ 180 = 180 sekund.

@ - [A00—% —[FAQlE -2 - UUid -=— 000 -9 - - - - [1[g[d -

POLSKI




F 20 (Czas automatycznego zamknigcia po czeSciowym otwarciu, lub otwarciu przejscia dla pieszych): czas automatycz-
nego zamknigcia skrzydfa bramy po sterze czesciowego otwarcia, lub otwarcia przejscia dla pieszych. Po uptywie tego czasu,
automatycznie zostaje wykonany manewr zamknigcia, ktdry zalezny jest mimo wszystko od ewentualnej interwencji urzadzen
bezpieczenstwa, czas ktory dezaktywuije sie po catkowitym «stop» bezpieczenstwa, lub w razie braku energii elektrycznej. Czas
oczekiwania moze by¢ nastawiony od 1” do 180"

Uwaga: Czas automatycznego zamkniecia (patrz F 19) nie powinien by¢ zdezaktywowany.

1 =1 sekunda; 2 = 2 sekundy; ......cc.ccovvvuns 5 =5 sekund (domy$Inie/default); .................. 180 = 180 sekund.

®-A00—¥ —FRE-=- 000 -=-11d -2 - - - -8 -

ENTER ENTER

F 21 (Czas wstepnego migania): po sterze otwarcia lub zamknigcia, migacz potgczony na (10-E), przed rozpoczeciem manewru
miga przez nastawiony wczesniej czas.

Czas wstgpnego migania moze by¢ zdezaktywowany lub nastawiony od 1” do 10”.

0 = Zdezaktywowana (domysInie/default); 1 =1 sekunda; 2 = 2 sekundy; .................. 10 = 10 sekund.

®- {00 —¥ - AEl -@- U -@- 000 - - - - -&. [J[i[g -

ENTER ENTER >

F 22 (Czas pracy): czas funkcjonowania silnikow w fazie otwierania lub zamykania.
Czas pracy moze by¢ nastawiony od 5” do 120"
5=5sekund; .......c..c...... 120 = 120 sekund (domyslinie/default).

®- {00 — - BEE -2 - 006 -~ (08 - - - - 5- [1B5-*

ENTER ENTER

F 23 (Czas opo6znienia w otwarciu): po sterze otwarcia, skrzydto motoreduktora (M1) rusza z op6znieniem w stosunku do moto-
reduktora (M2), przez czas mozliwy do nastawienia.

Czas opdznienia moze by¢ zdezaktywowany lub nastawiony od 1” do 10”.

0 = Zdezaktywowana (domyslnie/default); 1 =1 sekunda; 2 =2 sekundy ................. 10 = 10 sekund.

®-F00—¥ - AR -2- UUd -=- 000 -@. - - - -®. . (][ -©

ENTER ENTER

F 24 (Czas opoznienia w zamknigciu): po sterze zamkniecia, lub po automatycznym zamknigciu, skrzydto motoreduktora (M2)
rusza z opoznieniem w stosunku do motoreduktora (M1), przez czas mozliwy do nastawienia.

Czas opdznienia moze by¢ zdezaktywowany, lub nastawiony od 1” do 25",

0 = Zdezaktywowana (domysinie/default); 1 =1 sekunda; 2 =2 sekundy ................ 25 = 25 sekund.

@ - [A00—9 — A -2 - UJd -=- 000 - - - - -©... (][] -©

ENTER ENTER
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F 25 (Czas wiaczenia lampy w razie potrzeby): dodatkowa lampa potaczona na (10-E), pozostaje wtgczona przez potrzebny
czas w trakcie manewru otwierania/zamykania bramy.

Czas witgczenia moze by¢ nastawiony od 60" do 180",

60 = 60 sekund (domy$Inie/default); 61 =61 sekund .................. ; 180 = 180 sekund.

o- B0 —9 — FRE- 2 - JEE - (80— -- - - (15[

ENTER

F 26 (Czas “uderzenia”): czas nacisku motoreduktora w koricowym etapie zamykania i otwierania, po kazdym sterze.
(Czas moze by¢ nastawiony od 1" do 2",
Uwaga: Funkcja ta pojawia sie tylko dla motoreduktoréw serii Myto, Frog-J, Stylo-RME i Amico.

1 =1 sekunda (domysinie/default); 2 = 2 sekundy.

& A0b—y— -=_[i0-o— 14 -=

T )

F 27 (Czas zamka): czas interwencji do odblokowania elektrycznego zamka przy kazdym sterze otwarcia lub zamknigcia (patrz F
17).

(Czas moze by¢ nastawiony od 1” do 4”.

Uwaga: Funkcja ta pojawia sie tylko dla motoreduktoréw serii Myto, Frog-J, Stylo-RME i Amico.

1 =1 sekunda (domy$Inie/default); ................... 4 = 4 sekundy.
® - A00—»— FE0-=.- 000 -©- 008 -#- 00 -®- 004 -@

L

F 28 (Predkos¢é manewru silnika M1): nastawienie predkosci w trakcie manewrow silnika M1, obliczona w procentach.
40 = 40% predkosci silnika (minimalna); ................. 100 = 100% predkosci silnika (maksymalna, domysinie/default).

« - {0 —¥ — FEE -=.- D6E —®- (H1—. - - - -#. [ -*

ENTER ENTER

F 29 (Predkosé manewru silnika M2): nastawienie predkosci w trakcie manewrdw silnika M2, obliczona w procentach.
40 = 40% predkosci silnika (minimalna); ................. 100 = 100% predkosci silnika (maksymalna, domysinie/default).

8- 00 —¥— FPE -2, - 0F@ -®- (50 . -- - - ({5 -*

ENTER

F 30 (Predkosé spowolnienia silnika M1): nastawienie predkosci w trakcie spowolnien silnika M1, obliczona w procentach.

20 = 20% predko$ci spowolnienia silnika (minimalna); .................. 50 = 50% predkosci spowolnienia silnika (domysInie/default);
................. 60 = 60% predkosci spowolnienia silnika (maksymalna).

@ {00 —¥ — 56— (28 -*— (80 -*---- & (EE-*

L
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F 31 (Predkosé spowolnienia silnika M2): nastawienie predko$ci w trakcie spowolnien silnika M2, obliczona w procentach.

20 = 20% predko$ci spowolnienia silnika (minimaina); .................. 50 = 50% predkosci spowolnienia silnika (domy$inie/defaulty;.................
60 = 60% predkosci spowolnienia silnika (maksymalna).

& - A0 —* —EBED -2~ UEd -®— el -2- - - - -9- [Jelg -*

F 32 (Dodatkowe spowolnienie w zamykaniu dla silnikow M1+M2): nastawienie dodatkowej redukcji predkosci w trakcie fazy spowolnienia
w zamykaniu, dla silnikéw M1+M2 z ramieniem prostym; zmniejszona predkos¢ obliczana jest w procentach.
Uwaga: Funkcja ta widoczna jest tylko dla motoreduktorow Myto i Stylo z ramieniem prostym.

10 = 10% predko$ci spowolnienia silnika (minimaina); .................. 50 = 50% predkoSci spowolnienia silnika (maksymalna, domysinie/de-
fault)

ENTER 'D. >,i .'. ENTER D __ D _ ----- - D _

F 33 (Predkos¢ regulacji): nastawienie predkosci tylko dla fazy regulacji bramy, obliczona w procentach.
30 = 30% predkosci silnika; ........ 50 = 50% predkosci silnika (domysinie/default); ...... 60 = 60% predkosci silnika.

ENTER 'D' _>’: ... ENTER D __ D _ ----- " D _

F 34 (Czutos$¢ skoku): reguluje czutos¢ wykrywania przeszkod w trakcie manewru bramy.
10 = czuto$¢ maksymaing; .................. 100 = czuto$¢ minimalna (domysinie/default).

®-B0U—*— BB -9~ Ollg -@- UL -*- - - --©- g -2

F 35 (Czutos$é spowolnien): reguluje czuto$¢ wykrywania przeszkod w trakcie spowolnienia bramy.
10 = czuto$¢ maksymaing; ................. 100 = czuto$¢ minimalna (domysinie/default).

=-A00—* — BB -2~ 0g -2- Uil -9- - - - -9- [][g -¢

F 36 (Regulacja czgSciowego otwarcia): reguluje otwarcie skrzydfa drugiego silnika (M2) w procentach w stosunku do totalnego skoku.
10 = 10% skoku (domyslInie/default); .................. 80 = 80% skoku.

ENTER .D. >’i ... ENTER D __ D _ ----- - D _
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F 37 (Punkt spowolnienia otwarcia, silnika M1): reguluje punkt rozpoczecia spowolnienia silnika (M1) przed ogranicznikiem
otwarcia.

Punkt rozpoczecia spowolnienia obliczany jest w procentach w stosunku do catkowitego skoku skrzydta bramy (patrz paragraf
przedstawiajgcy obszary, oraz punkty spowolnienia i koricowego zatrzymania)

10 = 10% SKOKU; ......cvevveeans 25 = 25% skoku (domysInie/default); ................ 60 = 60% skoku.

ENTER .D. _>,i ... ENTER D __ D _ ----- ' D@ —

F 38 (Punkt spowolnienia zamknigcia, silnika M1): reguluje punkt rozpoczecia spowolnienia silnika (M1) przed ogranicznikiem
zamkniecia.

Punkt rozpoczecia spowolnienia obliczany jest w procentach w stosunku do catkowitego skoku skrzydta bramy (patrz paragraf
przedstawiajgcy obszary, oraz punkty spowolnienia i koricowego zatrzymania)

10 = 10% SKOKU; ...vovvvveveee, 25 = 25% skoku (domyélnie/default); .................. 60 = 60% skoku.

ENTER .D. _!i ... ENTER D __ D _ ____ ' D —

F 39 (Punkt konicowego zatrzymania otwarcia, silnika M1): reguluje punkt rozpoczecia koricowego zatrzymania silnika (M1)
przed ogranicznikiem otwarcia. Punkt rozpoczecia koncowego zatrzymania obliczany jest w procentach w stosunku do catkowitego
skoku skrzydta bramy (patrz paragraf przedstawiajgcy obszary, oraz punkty spowolnienia i koncowego zatrzymania)

1= 1% SKOKU; ..oovvvvrrirnnns 5 = 5% skoku (domyslInie/default); .................. 10 = 10% skoku.

®- Ul —9— -&-Jou-=-1Jd-®-----®- -] @

F 40 (Punkt konnicowego zatrzymania zamknigcia, silnika M1): reguluje punkt rozpoczecia koncowego zatrzymania silnika
(M1) przed ogranicznikiem zamkniecia. Punkt rozpoczecia koricowego zatrzymania obliczany jest w procentach w stosunku do
catkowitego skoku skrzydta bramy (patrz paragraf przedstawiajgcy obszary, oraz punkty spowolnienia i koricowego zatrzymania)
1= 1% SKOKU; ..oovovvrririnns 5 = 5% skoku (domyslInie/default); .................. 10 = 10% skoku.

@ - A0 —¥ — BE3-2 - 00 - 008 -%------ - (3%

F 41 (Punkt spowolnienia otwarcia, silnika M2): reguluje punkt rozpoczecia spowolnienia silnika (M2) przed ogranicznikiem
otwarcia. Punkt rozpoczecia spowolnienia obliczany jest w procentach w stosunku do catkowitego skoku skrzydta bramy (patrz
paragraf przedstawiajacy obszary, oraz punkty spowolnienia i koricowego zatrzymania)

10 = 10% SKOKU; ......cvevvveans 25 = 25% skoku (domyslinie/default); .................. 60 = 60% skoku.

ENTER 'D. ... ENTER D.. - D.. - ----- -'D'

F 42 (Punkt spowolnienia zamknigcia, silnika M2): reguluje punkt rozpoczecia spowolnienia silnika (M2) przed ogranicznikiem
zamkniecia.

Punkt rozpoczecia spowolnienia obliczany jest w procentach w stosunku do catkowitego skoku skrzydta bramy (patrz paragraf
przedstawiajgcy obszary, oraz punkty spowolnienia i koricowego zatrzymania)

10 = 10% SKOKU; ..covvvvrcvnens 25 = 25% skoku (domyslnle/default .................. 60 = 60% skoku.

ENTER 'D. -‘ ... ENTER D.. @ D.. @ ----- @-'D'
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F 43 (Punkt konicowego zatrzymania otwarcia, silnika M2): reguluje punkt rozpoczecia kocowego zatrzymania silnika (M2)
przed ogranicznikiem otwarcia. Punkt rozpoczecia koncowego zatrzymania obliczany jest w procentach w stosunku do catkowitego
skoku skrzydta bramy (patrz paragraf przedstawiajgcy obszary, oraz punkty spowolnienia i konncowego zatrzymania)

1 =1% SKOKU; ..vovvrerrinae 5 = 5% skoku (domysInie/default); .................. 10 = 10% skoku.

® — B —% — B33~ - 000 -*— 008 - - ---%- - (1@

L

F 44 (Punkt koncowego zatrzymania zamknigcia, silnika M2): reguluje punkt rozpoczecia koncowego zatrzymania silnika
(M2) przed ogranicznikiem zamknigcia. Punkt rozpoczecia koricowego zatrzymania obliczany jest w procentach w stosunku do
catkowitego skoku skrzydta bramy (patrz paragraf przedstawiajacy obszary, oraz punkty spowolnienia i koricowego zatrzymania)
1= 1% SKOKU; ..o 5 = 5% skoku (domyslInie/default); .................. 10 = 10% skoku.

& —H0U—Y—AHY -=- 000 -2—- e -9- - - - -=- ][] -©

L

F 45 (Punkt dodatkowego spowolnienia w zamykaniu): reguluje punkt rozpoczecia dodatkowego spowolnienia w zamykaniu,
obliczonego w procentach w stosunku do spowolnienia.
Uwaga: Funkcja ta jest widoczna tylko dla reduktoréw Myto i Stylo z ramieniem prostym.

10 = 10% skoku spowolnienia; ............ 50 = skoku spowolnienia (domys$lnie/default); ............ 100 = 100% skoku spowolnienia.

- A00—8 — AHE - %- OiE -<- 0o -2- - - - - -9

L

F 46 (Numer-ilo$¢ silnikéw): nastawienie numeru-ilosci silnikow podtgczonych do tablicy sterowniczej.
0 = Upowaznienie obu silnikow (M1+M2) (domy$inie/default); 1 = Upowaznienie tylko jednego silnika (M2)

m—AUl—9 - e 8- U - [0 -

t )

F 50 (Zapamigtywanie danych): zapamietuje uzytkownikow i wszystkie nastawienia w memory roll.
Uwaga: Funkcja ta pojawia sie tylko wtedy, gdy memory roll jest wprowadzona do karty macierzyste;.

0 = Zdezaktywowana; 1 = Aktywowana

R_D_>’i_ _R_ DD __ DD _@j

L

F 51 (Odczyt danych): taduje dane z memory roll do karty macierzystej.
Uwaga: Funkcja ta pojawia sie tylko wtedy, gdy memory roll jest wprowadzona do karty macierzyste;.

0 = Zdezaktywowana; 1 = Aktywowana.

R_D_:’i_ _R_ DD __ DD _@

t )
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Menu uzytkownikéw

U 1 (Wprowadzenie uzytkownika z powigzanym sterem): wprowadzenie uzytkownika (max. 25 uzytkownikow) powigzanego ze
sterem poprzez nadajnik lub inne urzadzenie (patrz paragraf dotyczgcy wprowadzania uzytkownika z powigzanym sterem).

1 = ster “krokowy” (otwiera-zamykay); 2 = cster sekwencyjny (otwiera-stop-zamyka-stop); 3 = ster tylko otwiera; 4 = ster
przejscie dla pieszych/czesciowe (patrz funkcja “F8”); 5 = wyjscie styku B1-B2.

@ - A00—¥—-pou—=- 000 -=— 004 -=—- DE -
L— Ul —®— DU

U 2 (Wymazanie uzytkownika): wymazanie pojedynczego uzytkownika (patrz paragraf dotyczacy wymazania pojedynczego
uzytkownika)

ER_ D _;’i_ D_E%R_ DD __ DD _ """ ' D _

L

U 3 (Wymazanie uzytkownikdéw): wymazanie wszystkich zapamietanych uzytkownikow. Potwierdzi¢ wymazanie klawiszem
Enter.

0 = Zdezaktywowana; 1 = Wymazanie wszystkich uzytkownikow

® A9 — 08 -2 — D09 —=_ 000 -=

L

®- P00 —¥ —HOU -~~~ 00

Menu info

H 1 (Wersja): przedstawia wersje software.
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Karty dekodyfikacji

Aby wprowadzi¢, zmodyfikowac i usung¢ uzytkownikdw, lub sterowa¢ mechanizmem poprzez ster radiowy, nalezy wprowadzi¢ karte
AF43S.

Jezeli uzywa sie transpondera lub czytnika legitymacii, nalezy wprowadzi¢ karte R700, albo w alternatywie, karte R800 dla selektora
z Klawiaturg.

Whprowadzi¢ memory roll, aby zapamietac i zatadowac uzytkownikéw zapisanych na innej karcie.
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Str. 22 - Kod instrukcji: 319V21PL wer. 3 04/2017 © CAME cancelli automatici S.p.A. - Dane i informacje zawarte w niniejszej instrukcji mogq ulec modyfikacji w jakimkolwiek momencie, bez obowiqzku uprzedzania przez CAME Cancelli Automatici S.p.A.



Str. 23 - Kod instrukgji: 319V21PL wer. 3 04/2017 © CAME cancelli automatici S.p.A. - Dane i informacje zawarte w niniejszej instrukcji mogq ulec modyfikacji w jakimkolwiek momencie, bez obowiqzku uprzedzania przez CAME Cancelli Automatici S.p.A.

Whprowadzenie uzytkownika z powigzanym sterem

N.B.: Przed przystapieniem do tych prac, nalezy wyjac karte memory roll.

1) Wyselekcjonowac “U 1.
Nacisng¢ ENTER aby potwierdzic.

2) Poprzez klawisze oznaczone strzatkami,
wybrac ster (1 = “krokowy”, 2 =
sekwencyjny,

3 = otwiera, 4 = otwarcie dla pieszych/
czesciowe, 5 = wyjscie styku B1-B2) do
powigzania z uzytkownikiem.

Nacisng¢ ENTER aby potwierdzic ...

3) ... jaki$ dostepny numer od 1 do 25
bedzie migac przez kilka sekund; numer
ten bedzie przydzielony uzytkownikowi po
przestaniu kodu nadajnikiem, lub przez inne
urzgdzenie sterujace.

Wymazanie pojedynczego uzytkownika

1) Wyselekcjonowac “U 2",
Nacisng¢ ENTER aby potwierdzic.

2) Klawiszami oznaczonymi strzatka,
wybraé numer uzytkownika do wymazania.
Nacisng¢ ENTER aby potwierdzc ...

3) ... pojawi sie napis “CLr” potwierdzajacy
wymazanie.

- ) —)

||

ESC < [i >

N\

o

ESC < >  ENTER

Uzytkownik

Ster powigzany

ESC < > ENE\: 77
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Test silnikdw

1) Wyselekcjonowac “A 2”.
Nacisng¢ ENTER aby potwierdzic.

2) Wyselekcjonowac 1 aby aktywowac test.
Nacisng¢ ENTER aby potwierdzic ...

3) ... pojawi sie znak “---" w oczekiwaniu
na ster ...

4) Trzymac nacisniety klawisz oznaczony
strzatkg

“>" i sprawdzi¢, czy skrzydto drugiego
motoreduktora (M2) wykonuje manewr
otwierania.

Uwaga: Jezeli skrzydto wykonuje manewr
zamykania, nalezy odwrocic fazy silnika (M2
na N2).

5) Wykonac takg sama procedure klawiszem
oznaczonym strzatkg “<” aby sprawdzi¢
skrzydto pierwszego motoreduktora (M1).
Uwaga: Jezeli skrzydto wykonuje manewr
zamykania, nalezy odwrocic fazy silnika (M1
na N1).
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Regulacja skoku

N.B.: Przed przystgpieniem do wykonania regulacji skoku, naleZy skontrolowac, aby obszar manewru byt wolny od
jakichkolwiek przeszkad, oraz sprawazic obecnosc mechanicznych ogranicznikow przy koricu otwarcia i przy koricu

zamknigcia.

Wazne! W trakcie regulacji, wszystkie urzgdzenia bezpieczeristwa bedg wytgczone az do zakoriczenia requlacji, z wyjgtkiem

tego dla “catkowitego stop’.

1) Wyselekcjonowaé “A 3”.
Nacisng¢ ENTER aby potwierdzic.

2) Wyselekcjonowac 1 i nacisng¢ ENTER
aby potwierdzi¢ operacje automatycznej
regulacji skoku ...

3) Skrzydto pierwszego silnika wykona
manewr zamykania, az do koricowego
zatrzymania ...

4) ... nastepnie, skrzydto drugiego silnika
wykona taki sam manewr ...

5) ... po czym skrzydto drugiego silnika
wykona manewr otwierania, az do
kofAcowego zatrzymania ...

6) ... nastepnie skrzydto pierwszego silnika
wykona taki sam manewr.
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Przedstawienie obszaréw, oraz punktow spowolnienia i koncowego zatrzymania

Uwaga: Obszary skoku, oraz punkty spowolnienia i koncowego zatrzymania, s3 testowane zgodnie z parametrami Norm
Technicznych EN 12445
i EN 12453 odnosnie zgodnosci sit uderzenia wytworzonych przez skrzydto w ruchu.

<D

A : 6 N

0

A = Obszar ruchu przy normalnej predkosci

B* =0bszar ruchu przy zmniejszonej predkosci

C = Strefa interwencji enkodera z odwrdceniem ruchu

D = Strefa interwencji enkodera z zatrzymaniem ruchu

E = Punkt rozpoczecia spowolnienia w otwieraniu (M1 Rall. AP%)

F = Punkt rozpoczecia spowolnienia w zamykaniu (M1 Rall. CH%)

G = Punkt rozpoczecia spowolnienia w otwieraniu (M2 Rall. AP%)

H = Punkt rozpoczecia spowolnienia w zamykaniu (M2 Rall. CH%)

I**= Punkt rozpoczecia koncowego zatrzymania w zamykaniu (M1 Acc. CH%)

L**= Punkt rozpoczecia korncowego zatrzymania w zamykaniu (M2 Acc. CH%)

M**= Punkt rozpoczecia koncowego zatrzymania w otwieraniu (M1 Acc. AP%)

N**= Punkt rozpoczecia kofcowego zatrzymania w otwieraniu (M2 Acc. AP%)

0 = Ograniczniki

P= I?At;?z)ar ruchu przy predkosci jeszcze bardziej zmniejszonej przy zamykaniu, tylko dla silnikow z ramieniem prostym (Stylo i
0

Q = Punkt rozpoczecia dodatkowego spowolnienia w zamykaniu, tylko dla silnikow z ramieniem prostym (Stylo i Myto)

* Minimum 600 mm od ogranicznika.
**Nastawi¢ procent kofcowego zatrzymania przez funkcje “F39” - “F40” dla pierwszego silnika (M1), oraz przez funkcje “F41” -
“F42” dla drugiego silnika (M2), tak aby uzyskac odlegtos¢ mniejszg niz 50 mm od ogranicznika.
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Komunikaty btedu i zawiadomienia

“Er1”: regulacja silnika M1 przerwana; sprawdzi¢ prawidtowoS¢ potgczenia i funkcjonowanie silnika M.
“Er2”: regulacja silnika M2 przerwana; sprawdzi¢ prawidtowoS¢ potgczenia i funkcjonowanie silnika M2.
“Er3”: enkoder uszkodzony; zwrdci¢ sig do serwisu Pomocy Technicznej.

“Er4”: btad testu serwisow; sprawdzic prawidtowosc potaczenia i funkcjonowanie urzgdzen bezpieczenstwa.
“Er5”: czas pracy niedostateczny; sprawdzi¢ nastawienie czasu; nastawiony czas moze by¢ niedostateczny dla zakoriczenia cyklu
roboczego.

“Er6”: maksymalny numer wykrytych przeszkad.

“Er7”: przegrzanie transformatora; przy pierwszym sterze otwarcia, skrzydta pozostajg otwarte.

"C0”: styk 1-2 (stop) nie uzywany, nie jest zdezaktywowany.

"C1/2/3/4/7/8”: styki CX i/lub CY nie uzywane, nie sg zdezaktywowane.

Led czerwony miga: karta sterujgca nie jest jeszcze uregulowana dla skoku.

Likwidacja

W= CAME CANCELLI AUTOMATICI S.p.A. w swoich zaktadach wprowadzit System Zarzadzania Srodowiskiem z certyfikatem
zgodnym z normg UNI EN ISO 14001 z gwarancja respektowania i ochrony srodowiska.

Prosimy kontynuowac dzieto ochrony Srodowiska, ktére CAME uwaza za jedng z podstaw rozwoju wasnych operatywnych i rynkowy-
ch

strategii, po prostu poprzez przestrzeganie krotkich wskazowek dotyczgcych likwidaciji urzadzenia:

&3 LIKWIDACJA OPAKOWANIA

Komponenty opakowania (karton, plastik, itd.), sg przyjmowane ze statymi odpadami miejskimi i moga byc likwidowane bez zadnej
trudno$ci, po prostu oddajgc je do ponownego przerobu.

Przed przystgpieniem do prac, zawsze nalezy sprawdzi¢ specyficzne normy obowigzujgce w miejscu instalacji.

NIE PORZUCAC W SRODOWISKU!

&3 LIKWIDACJA PRODUKTU

Nasze wyroby wykonane sg z roznych materiatow. Wigkszos¢ z nich (aluminium, plastik, zelazo, kable elektryczne), jest przyjmowana
ze statymi i miejskimi odpadami. Mogg by¢ oddane do upowaznionego punktu zbiorczego i likwidacii.

Inne komponenty (karty elektroniczne, baterie nadajnikdw, itd.), mogg natomiast zawiera substancje zanieczyszczajace.

Nalezy wiec je usungé i oddac do upowaznionych zaktadow ich odzysku i likwidacji.

Przed przystgpieniem do wykonania prac, zawsze nalezy sprawdzi¢ specyficzne normy obowigzujace w migjscu likwidacji.

NIE PORZUCAC W SRODOWISKU!

Deklaracja zgodnosci CE

Deklaracja ce - Came Cancelli Automatici S.p.A. deklaruje, ze niniejszy produkt jest zgodny z podstawowymi wymogami i
odnosnymi przepisami, ustalonymi przez Dyrektywe 2006/95/WE i 2014/30/UE. Na

Zyczenie jest dostepna kopia deklaracji zgodnosci zgodna z oryginatem.

POLSKI




IT e Per ogni ulteriore informazione su azienda, prodotti e assistenza nella vostra lingua:
EN e For any further information on company, products and assistance in your language:
FR e Pour toute autre information sur la société, les produits et I'assistance dans votre langue :

DE e Weitere Infos tiber Unternehmen, Produkte und Kundendienst bei:
ES e Por cualquier informacion sobre la empresa, los productos y asistencia en su idioma:
NL e Voor meer informatie over het bedrijf, de producten en hulp in uw eigen taal:
PT e Para toda e qualquer informacéo acerca da empresa, de produtos e assisténcia técnica, em sua lingua:

PL ¢ Wszystkie inne informacje dotyczace firmy, produktéw oraz ustug i pomocy technicznej w Waszym jezyku znajduja sie na stronie:
RU e [Ins nonyyeHnst JONONHUTENBHOV MH(OPMALK O KOMNaHWX, NPOAYKLIIA 1 CEPBUCHON NOAEPKKE HA BaLLIEM A3bIKE:
HU e A véllalatra, termékeire és a miiszaki szervizre vonatkozd minden tovabbi informécioért az On nyelvén:

HR e Za sve dodatne informacije o poduzecu, proizvodima i tehnickoj podrsci:

UK e [Ing oTprmarHs 6yab-aKor iHLLOT iHopMaLli Npo KOMMaHito, MPOAYKLI0 Ta TEXHIYHY NiATPUMKY:

WWW. came.com
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CAME Cancelli Automatici S.p.A.
Via Martiri Della Liberta, 15
CAME 31030 Dosson Di Casier (Tv)
J (+39) 0422 4940

3 (+39) 0422 4941
CAMEGROUP Assistenza Tecnica/Numero Verde 800 295830





