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1. Co znajduje sie w opakowaniu

Robot Stacja Uniclean™ (w zestawie worek na kurz)
Szczotki boczne (dwa Przewdd zasilajgcy * Dodatkowy wysokowydajny Dodatkowy mop
zestawy) filtr obrotowy

. eufy

Narzedzie do Dodatkowy worek na kurz Srodek do czyszczenia Skrécona instrukcja
czyszczenida podtdg (600 ml) obstugiiinne
dokumenty

_d

*Koncowka przewodu zasilajgcego rézni sie w zaleznosci od regionu.



2. Przeglad

Obudowa zewnetrzna
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Czujnik 3D MATRIX EYE™
Czujnik TrueAl

Zderzak
Przycisk tadowania

- Nacisnij, aby wstrzymac sprzgtanie,

a nastepnie nacisnij ponownie, aby
robot powrocit do stacji

Przycisk Start / Pauza

- Nacisnij, aby rozpoczqc¢ /

wstrzymac sprzgtanie
Lampka kontrolna mopa

Czujniki fadowania (x2)
Styki tadowania (x2)

Czujnik podqgzajgcy zgodnie
ze $ciang

Wskaznik pierscienia
swietlnego

Zbiornik na kurz
Ostona magnetyczna
Wskaznik LED Wi-Fi

- Powolne migajgce swiatto: Wi-

Fi roztgczone lub oczekiwanie na
potgczenie

- Szybkie migajgce swiatto: tgczenie

Z Wi-Fi

- State Swiatto: Wi-Fi jest potgczone

Przycisk resetowania

- Zresetuj potgczenie Wi-Fi: Po

jednokrotnym nacisnieciu ustyszysz
komunikat gtosowy "Wi-Fi zostato
zresetowane", a lampka kontrolna
zacznie powoli migac.

- Przywracanie ustawien

fabrycznych: Przytrzymaj przez 5
sekund, az ustyszysz komunikat
gtosowy, a nastepnie robot
przywroci ustawienia fabryczne.

Przetgcznik zasilania

- "I" oznacza, ze robot jest witqgczony
- "O" oznacza, ze robot jest

wytgczony
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Zbiornik na brudng wode
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Zbiornik na kurz
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dToF LiDAR

Mop obrotowy

Kota (x2)

Ostona szczotki
Szczotki boczne (x 2)
Szczotka obrotowa

Koto obrotowe

Czujnik wykrywania
dywanow

Filtr wody robota

Zbiornik robota na wode

Przyciski zwalniajgce
zbiornik na brudng wode
Filtry do zbiornika na brudng
wode (x3)

Zbiornik na brudng wode

Uchwyt zbiornika na kurz

Zwolnij zatrzask tylnej
pokrywy

- Otworz, aby wyczyscic wnetrze

zbiornika na kurz
Filtr poczgtkowy
Filtr wysokiej wydajnosci

Zwolnij zatrzask gérnej
pokrywy

- Otworz, aby wyjgc

Filtr wysokiej wydajnosci



o Czujniki zapobiegajgce
upadkom (x6)

Stacja Uniclean™
Zbiornik na czyste wode
Wilot wody

Zbiornik na brudng wode

Pokrywa zbiornika na
brudng wode

Ekran LCD

Srodek do czyszczenia
podtég twardych

Taca filtracyjna

Interfejs automatycznego
napetniania wodg

tadowanie stykow
tadowania (x 2)

Nataduj czujniki (x4)

Uchwyt worka na kurz

Worek na kurz

© 066 6 060 0 606 6600600

Przyciski dotykowe

- Przycisk fadowania T3
»Nacisnij, aby powrdéci¢ do stacji
Uniclean™

- Przycisk start/pauza |
»Nacisénij, aby rozpoczqgc¢ /
wstrzymacé sprzqtanie

+ Przycisk zmiany trybow 0O

»Nacisnij, aby przetgczy¢ sie miedzy
trybem "Tylko odkurzanie" a
trybem "Tylko mycie podtog".

»Nacisnij i przytrzymaj przez
3 sekundy, aby aktywowac
dodatkowe czyszczenie mopa
obrotowego

~

- Przytrzymaj jednoczesnie przyciski T} i O, przez 3 sekundy, aby wigczyé lub wytqgczy¢ blokade
rodzicielska.



© Ostonakabla

® Gniazdo zasilania

©® Wneka do nawijania kabla

3. Przygotowanie S1Pro

3.1 Usun naklejki i opakowanie ze styropianu

Przed uzyciem usun naklejki i opakowanie ze styropianu z robota oraz stacji Uniclean™.

Q - W opakowaniu ze styropianu znajduje sie dodatkowy mop obrotowy.



3.2 Zainstaluj szczotki boczne

Upewnij sie, ze szczotki oznaczone jako 1 (czerwony) i 2 (szary) sg prawidtowo zainstalowane
na podstawie ponizszego schematu. Kiedy szczotki boczne bedg na swoim miejscu, ustyszysz
charakterystyczne klikniecie.

3.3 Podtqgcz do zasilania

Usun ostone przewodu i wtdz przewodd zasilajgcey, uzywajgc sity, jok pokazano na schemacie. Umiesc¢
nadmiar przewodu w rowku nawijania, a nastepnie ponownie zamontuj pokrywe.
Gdy stacja bazowa zostanie podtgczona do zasilania, ekran LCD sie podswietli.




3.4 Ulokuj stacje w dogodnym miejscu

Umies¢ stacje na twardej i rownej powierzchni przy scianie. Zapewnij odstep co najmniej 1,5 m z przodu
i 0,5 m po bokach. Umies¢ stacje w miejscu z silnym sygnatem Wi-Fi (pasmo czestotliwosci: 2,4 GHz).

Q - Unikaj umieszczania stacji w miejscach wystawionych na bezposrednie dziatanie promieni
stonecznych.

3.5 Zainstaluj urzgdzenie do czyszczenia twardych podtog

Postepuj zgodnie z diagramem, aby wyjq¢ zbiornik na czyste wode. Odklej naklejke ze stacji, a
nastepnie wtdz wktad do szczeliny odkurzacza. Po bezpiecznym zamontowaniu srodka do czyszczenia
podtdg ustyszysz charatkerystyczne klikniecie.

Q - Uzywaj tylko srodka do czyszczenia podtdg wyznaczonego przez eufy. Uzywanie innych srodkow
czyszczqgcych moze spowodowac uszkodzenie produktu, ktére nie bedzie objete gwarancjq.



3.6 Dodaj czystqg wode

Wyjmij zbiornik na czystq wode ze stacji, dolej czystej wody do poziomu oznaczonego jako MAX, a
nastepnie wtdz ponownie zbiornik na czystq wode.

- Aby zapewni¢ optymalng elektrolize, uzywaj wody z kranu; Nie zaleca sie stosowania wody
destylowanej lub mineralne;j.

- Nie dodawaj do zbiornika wody zadnych srodkéw dezynfekujgcych i czyszczgeych innych firm
ani gorgcej wody, poniewaz moze to spowodowac¢ uszkodzenie urzgdzenia, ktére nie bedzie
objete gwarancjaq.

3.7 Wiqgcz robota

Otwérz pokrywe magnetyczng robota i przetgcez przetgcznik na "I*, aby witqczy¢ robota. Po witqczeniu
robot odtworzy komunikat gtosowy.

3.8 Pobierz aplikacje

Aby korzystac ze wszystkich dostepnych funkcji, zaleca sie sterowanie robotem za pomocq aplikacji. W
tym celu mozesz wyprobowac nastepujgce metody:
1. Pobierz aplikacje z App Store (urzgdzenia z systemem iOS) lub Google Play (urzgdzenia z systemem
Android) lub klikajgc ten link

¢

- Upewnij sie, ze Twoj smartfon dziata na systemie iOS 12.0 (lub nowszym) albo Android 7.0 (lub
nowszym).

2. Po otwarciu ostony magnetycznej robota zeskanuj kod QR widoczny na urzgdzeniu.
Po pobraniu i zakonczeniu instalacji aplikacji zarejestruj sie i zaloguj na wtasne konto eufy.



3.9 Skonfuguruj potgczenie Wi-Fi

Nacisnij raz przycisk resetowania. Gdy ustyszysz komunikat gtosowy "Wi-Fi zostato zresetowane”,
postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby dodac¢ swojego robota i zakonczy¢ potgczenie.

2N

Wybierz ustawienia Wi-Fi w telefonie komorkowym, kliknij ,Dodaj urzgdzenie” na gtdwnym ekranie
aplikacji i wybierz S1 Pro z listy urzgdzen. Gdy urzgdzenie pojawi sie na liscie, dotknij "Doda;j", aby
rozpoczqc¢ tqczenie sie z robotem.

Wybierz sie¢ Wi-Fi 2.4G w domu i wprowadz hasto, a nastepnie kliknij "Dalej".

Welcome < Add Your Wi-Fi Network

Step 3: Connect to Wi-Fi

Choose a Wi-Fi network to connect to and ensure
you enter the correct Wi-Fi password.

Anker-10T >

New Device Found

- Uzyj sieci 2,4 GHz lub dwupasmowej 2.4/5GHz.

- Router musi obstugiwac¢ protokoty 80211b / g/ ni IPva4.

- Nie uzywaj VPN (wirtualnej sieci prywatnej) ani serweréw proxy.

- Nie tgcz sie z ukrytymi sieciami.

- Urzgdzenie obstuguje szyfrowanie WPA i WPA2 za pomocq TKIP, PSK, AES / CCMP; WPA3 nie jest
obstugiwany.

- WEP EAP (Protokot uwierzytelniajgcy dla firm) nie jest obstugiwany.

- Jesli uzywasz przedtuzacza / wzmacniacza sieci, upewnij sie, ze identyfikator SSID i hasto sq
zbiezne z sieciq gtéwnaq.

Jedli nazwa Wi-Fi nie wypetnia sie automatycznie, dotknij "Wybierz Wi-Fi" obok pola wprowadzania i
recznie wpisz nazwe sieci domowej. Przed ponownym dodaniem urzqadzenia do aplikacji upewnij sie,
ze telefon jest podtqczony do domowej sieci Wi-Fi. Po pomysinym potgczeniu robot wyda komunikat
gtosowy, a nastepnie mozesz nadac robotowi nazwe.

Q - Nazwy Wi-Fi nie mogqg zawierac¢ znakow specjalnych.



Jesli urzgdzenie nie moze potgczy¢ sie z sieciq:

- Sprawdz poprawnos¢ nazwy lub hasta Wi-Fi, w tym rozréznianie wielkosci liter.

- Sprawdz potgczenie internetowe routera i rozwiqz wszelkie problemy.

- Jesli router ma wiqczony tryb biatej listy, wytqgcz go tymczasowo.

- Jedli router uzywa szyfrowania WPA3, przetqcz sie na WPA2.

Po pomysinym potgczeniu mozesz dostosowac nazwe robota, wybrac¢ tryby sprzgtania, dostosowac
ustawienia, edytowac¢ mapy i zaplanowac sprzqtanie.

3.10 Ulokuj robota w stacji
Umiesc¢ robota w stacji tadujgcej, wyrownujgc styki tadowania.

Gdy robot prawidtowo wjedzie na stacje fadowania, tadowanie rozpocznie sie automatycznie i robot
wyda komunikat glosowy. Tymczasem ekran LCD w stacji wyswietli animacje tadowania.




4, Korzystanie z S1Pro

4.1. Wazine wskazdéwki przed uzyciem

A. Upewnij sie, Ze wszystkie drzwi wewnetrzne sq
otwarte i usun z podtogi wszelkie przewody zasilajgce i
mate przedmioty, ktére mogtyby zaplgtac sie w robocie.

B. Zatdz pod spdd fredzle dywandw, aby zapobiec
zaplgtaniu sie nich w robota.Unikaj czyszczenia
dywanow o dtugim wtosiu lub dywanodw o grubosci

| przekraczajqgcej 20 mm, poniewaz moze to spowodowac

nieprawidtowe dziatanie robota.

C. Zdecydowanie zaleca sie umieszczenie fizycznych
barier lub ustawienie ,Strefy zakazu wjazdu” / ,Wirtualnej
sciany” za pomocq aplikacji przed kominkami i innymi
obszarami (np. otworami wentylacyjnymi), ktére mogqg
spowodowac¢ uszkodzenie robota w przypadku wjazdu.

D. Nie uzywaj robota sprzgtajgcego, jesli na podtozu
znajdujqg sie materiaty, takie jak niedopatki papierosoéw,
stojgca woda lub lepkie substancje, twarde lub ostre
przedmioty, aby zapobiec incydentom zagrazajgcym
bezpieczenstwu lub uszkodzeniom robota.

E. Robot moze wspinac sie na przedmioty o wysokosci
mniejszej niz 20 mm. Usun te obiekty, jesli to mozliwe.

F. W wiekszosci przypadkow czujniki zapobiegajgce
upadkowi uniemozliwiajg upadek robota ze schodow
i stromych zboczy, ale czujniki sg mniej skuteczne, jesli
sqg brudne lub uzywane na dywanach / odblaskowych
/ ciemnych podtogach.Umies¢ bariery fizyczne lub
ustaw "Strefe zakazu wjazdu" / "Wirtualng sciane", aby
zablokowac¢ obszary, z ktérych robot moze spasc.




4.2. Mapowanie

Przed pierwszym uzyciem robota utworz mape nowego pomieszczenia, aby rozpoczqc¢ zadania

sprzqtania. Aby rozpoczg¢ mapowanie, dotknij [>| na ekranie LCD stacji lub wybierz "Mapowanie” w
aplikaciji.

Standby

Mapping

,

Q - Upewnij sie, ze wszystkie drzwi wewnetrzne sg otwarte i usun przeszkody, takie jak przewody
zasilajgce na ziemi, aby uzyska¢ petng mape pomieszczenia.

4.3. Rozpocznij sprzgtanie

4.3.1 Wybierz tryb sprzgtania

Robot zostat wyposazony w dwa tryby: Tylko odkurzanie i odkurzanie z myciem . W trybie odkurzania z
myciem podidg jednoczesnie odkurza i myje, automatycznie zwilzajgc i szorujgc mopem obrotowym, a
przy tym zbierajqc brudng wode. Po wykryciu dywandw mop automatycznie sie unosi, aby zapobiec ich
zwilzeniu. Mozesz zmienié¢ tryby sprzqtania, klikajgc Oy na ekranie LCD lub wybierajgc “Tryb” w aplikacji.

Welcome

New Device Found




-

Q - Aby poprawi¢ wydajnos¢ mycia podtdg, zaleca sie uzycie trybu tylko proézni 1-3 razy przed
i przetgczeniem na tryb mycia podtdég w nowym srodowisku.

4.3.2 Rozpocznij sprzgtanie

Sprzgtanie mozesz rozpoczq¢ w nastepujgcy sposob:

Wybierz [>| na ekranie LCD stacji bazowe;.

Wybierz [>| na robocie.

Wybierz ° w gtownym interfejsie aplikacji.

Robot rozpocznie czyszczenie na podstawie wybranego trybu i ustawien.

4

.3.3 Czyszczenie mopa

Wstepne nawilzanie mopa: Robot zwilzy suchy mop w stacji bazowej przed rozpoczeciem mycia
podtdg.

Ptukanie w trakcie czyszczenia: Aktywuj te funkcje w ustawieniach stacji bazowej aplikacji, aby robot
okresowo ptukat mopa w stacji podczas sprzqtania.

Gruntowne czyszczenie: Robot automatycznie okresli, czy mop wymaga czyszczenia i suszenia po
sprzqtaniu.

Reczne uruchomienie: Wybierz i przytrzymaj [J, przez 3 sekundy lub wybierz ﬂ w aplikaciji, aby
recznie rozpoczqc czyszczenie mopa. Jesli w tym czasie robot znajduje sie poza stacjg bazowq,
uruchomi ptukanie w trakcie sprzgtania; jesli robot zostanie zadokowany do stacji bazowej, uruchomi
cykl prania i suszenia.

,

g - Aby uzyska¢ optymalng czystos¢ mopa i zapobiegac powstawaniu nieprzyjemnych zapachow,
. ustaw czestotliwos¢ ptukania na raz na 35 do 65 metrow kwadratowych.

4.4, Zakoncz sprzgtanie

Po wykonaniu zadania lub gdy bateria spadnie ponizej 10%, robot automatycznie powrdci do stacji
bazowej w celu oprdzniania z kurzu, mycia mopem, suszenia i tadowania. Mozesz takze recznie
zakonczy¢ zadanie w nastepujqcy sposob:

- Kliknij >| na ekranie LCD stacji.

- Kliknij >| na robocie raz i zréb to ponownie.

. Kiiknij T} w aplikacii.



4.5. Wiqcz oproznianie z kurzu

Robot automatycznie rozpocznie oproznianie z kurzu w stacji bazowej po sprzgtnieciu ponad 45 metrow
kwadratowych.

- Opréznianie z kurzu w trakcie sprzgtania: Jesli opcja "Automatyczne opréznianie weditug obszaru
sprzgtania” jest wybrana w “Ustawieniach stacji bazowej”’ w aplikaciji, robot bedzie okresowo wracat
do stacji w celu opréznienia z kurzu z ustalong wczesniej czestotliwosciq podczas procesu sprzqtania,
a nastepnie kontynuowat sprzqtanie po zakonczeniu oprozniania.

Cancel

After Every Task

By Cleaning Area

- Uruchomienie reczne: Kliknij .ﬂ w prawym dolnym rogu ekranu gtownego aplikacji, aby recznie
uruchomic¢ cykl suszenia.
Q « W przypadku domoéw z wieloma zwierzetami zaleca sie dostosowanie czestotliwosci
N oproézniania zbiornika na kurz do raz na kazde 35 do 65 metrow kwadratowych, w zaleznosci od
potrzeb.

- Jedli funkcja oprdzniania z kurzu nie byta uzywana przez dtugi czas, nalezy recznie wyczyscic
zbiornik na kurz, aby unikng¢ zablokowania, w przeciwnym razie wptynie to na wydajnosc¢
czyszczenia.

- Unikaj wielokrotnego oproézniania z kurzu w krotkim czasie.

- Podczas oprézniania z kurzu pojawiq sie pewne odgtosy. Jesli hatas Ci przeszkadza, wiqgcz tryb
.Nie przeszkadza¢” w aplikaciji.



4.6 Wysusz mop
Po umyciu robot automatycznie wysuszy mopa.

- Tryb suszenia: Mozesz przetgczyc¢ tryb suszenia za pomocq "Ustawien stacji bazowej" w aplikacji.

Standard Dry jest odpowiedni dla wiekszosci gospodarstw domowych, podczas gdy Quick Dry nadaje
sie do obszarow o suchym klimacie.

Standard Dry

Quick Dry

- Uruchomienie reczne: Wybierz .ﬁ_ w prawym dolnym rogu ekranu gtdownego aplikacji, aby recznie
uruchomi¢ cykl suszenia.

(L

Q - Nalezy zachowa¢ ostroznosé, wybierajgc tryb szybkiego suszenia, poniewaz moze on
' niecatkowicie wysuszy¢ mopa, prowadzgc w ten sposodb do plesni i nieprzyjemnego zapachu.

- Podczas cyklu suszenia mozesz tatwo rozpoczg¢ nowe sprzgtanie, klikajgc ° w aplikacji, co

automatycznie zakonczy proces suszenia i przetqgczy sie w tryb czyszczenia.



5. Wiecej funkcji

5.1 Sprzgtanie wielu pieter

Aby posprzqtac wiele pieter, przenie$ robota na zgdane pietro, a nastepnie przejdz do "Ustawienia" >
"Zarzgdzaj mapq" > "Utworz nowg mape", aby utworzy¢ mape dla nowego pietra w aplikacji. Podczas
cyklu suszenia mozesz z ’rotwoéchaozpoczqé nowe sprzgtanie, naciskajgc przycisk start/pauvza na

robocie lub stacji bazowej albo w aplikaciji.

Map Management

Q - Przed umyciem podtdg robot powinien wykona¢ zadanie czyszczenia mopa. Dopiero potem
‘ moze

5.2 Podigczenie inteligentnego gtosnika

S1 Pro moze potgczy¢ sie z inteligentnym gtosnikiem w Twoim domu, aby umozliwi¢ gtosowe sterowanie
procesami sprzgtania. Obechie obstuguje Amazon Alexa i Google Home Speaker.

5.3 Aktualizacja oprogramowania systemowego

Za kazdym razem, gdy dostepne jest nowe oprogramowanie systemowe, mozesz zaktualizowac je w
nastepujgcy sposob:

- Kliknij ikone aktualizacji w interfejsie urzqgdzenia aplikaciji.
- Wybierz powiadomienie o aktualizacji na ekranie gtownym aplikaciji.
- Przejdz do "Aktualizacja oprogramowania systemowego" w Ustawieniach.

Po wtqczeniu aktualizacji oprogramowania robot automatycznie pobierze i zainstaluje nowe
oprogramowanie systemowe. Aktualizacja trwa okoto 10-20 minut; upewnij sie, Ze robot i stacja sq
wiqczone i podtgczone do sieci.

q - To normalne, ze robot i stacja uruchamiajq sie automatycznie podczas aktualizacji
) oprogramowania systemowego.
- Zapewnij stabilne potgczenie sieciowe robota podczas aktualizacji oprogramowania
systemowego. Jesli aktualizacja sie nie powiedzie, uruchom robota raz jeszcze i sprobuj
ponownie.



5.4 Przygotowanie wody ozonowej

Stacja bazowa automatycznie przygotowuje wode ozonowang o wiasciwosciach dezynfekujgcych,
ktora generuje geste bgbelki i wydziela delikatny zapach.

-@- - Mozesz wytgczy¢ przygotowywanie wody ozonowanej w sekcji ,Ustawienia stacji bazowej” w
aplikaciji.
- Aby uzyskac¢ optymalnq elektrolize, uzywaj wody z kranu zamiast destylowanej lub mineralnej.

Q-

5.5 Automatyczne odprowadzanie wody
Aby oprozni¢ wode na potrzeby transportu lub przechowywania:

- Umieé¢ robota w stacji, wyjmij zbiornik na czystq wode, a nastepnie dotknij i przytrzymaj jednoczesnie
D>| i, na ekranie LCD przez 3 sekundy, aby oprézni¢ wode.

- Oproznij zbiornik na brudng wode robota i zbiornik na brudng wode stacii.

- Usun srodek do czyszczenia podtdg i mop, aby przechowac¢ w odpowiednich warunkach.



6. Czyszczenie i konserwacja

6.1 Czestotliwos¢ konserwaciji

Zalecamy regularng konserwacje komponentow S1 Pro, aby zapewnié¢ optymalng wydajnosc¢

urzgdzenia.
Modut Komponenty Czestotliwos¢ czyszczenia
Wyczys¢ go, gdy zostaniesz
Zbiornik na brudng wode poinformowany o takiej -
koniecznosci w aplikaciji, co
okoto 1-2 tygodnie.
Co kazde 6 miesiecy
Mop obrotowy Co 60 godzin (lub w przypadku
widocznego zuzycia)
Filtr wysokiej wydajnosci | Co 60 godzin Co 3 miesigce
Zbiornik na kurz Co 60 godzin -
Robot )
Szczotka boczna Co 180 godzin -
Co kazde 6 miesiecy
Szczotka obrotowa Co 180 godzin (lub w przypadku

widocznego zuzycia)

Czujniki

Co 360 godzin

Filtr do zbiornika na
brudng wode

Co 360 godzin

Koto obrotowe

Wyczys¢ go na podstawie
rzeczywistych warunkéw

Stacja bazowa

Srodek do czyszczenia
podtog

Co miesigc

Worek na kurz

Wymien w razie
potrzeby

Spod

Co miesigc

Taca filtracyjna

Co 30 godzin

Zbiornik na czyste wode

Czys¢ w razie koniecznosci

Zbiornik na brudng wode

CzysC w razie koniecznosci




6.2 Czyszczenie czesci

6.2.1 Czyszczenie zbiornika na brudng wode

© Zdejmij magnetyczng pokrywe robota. Nacisnij przyciski zwalniajgce po obu stronach zbiornika na
brudng wode i wyciqgnij go.

@ Wyjmij Zbiornik na wode i filtr.

© Za pomocq narzedzia do czyszczenia wyczysce zlew i filtr zZlewu pod biezgcg wodq.

O Oszusz na powietrzu zbiornik na wode i filtr.

© Po wyschnieciu na powietrzu ponownie zmontuj zbiornik na wode i filtr do zbiornika na brudng wode.

@ Zainstaluj prawidtowo zbiornik na brudng wode w robocie i umie$¢ z powrotem pokrywe
magnetyczng.

4]

-@- - Regularnie czysc zlew i filtr zlewowy zbiornika na brudng wode.

N

- Jesli zauwazysz wyciek brudnej wody lub spadek wydajnosci sprzgtania, sprawdz, czy zlew i filtr
zlewu nie jest zablokowany, i wyczys¢ zbiornik na brudng wode zgodnie z potrzebami.



6.2.2 Czyszczenie zbiornika na kurz i filtrow

6.2.2.1 Zbiornik na kurz
© Zdejmij ostone magnetycznq robota i podnies uchwyt, aby wyjqc¢ zbiornik na kurz.

@ Nacisnij zatrzask zwalniajgcy, aby otworzy¢ tylng pokrywe.

© Oprodznij zbiornik na kurz.

6.2.2.2 filtry

© Nacisnij zatrzask zwalniajgcy, aby otworzy¢ gérng pokrywe zbiornika na kurz.

@ Wyjmij filtr wysokiej wydajnosci.

© Uzyj dostarczonego narzedzia do czyszczenia, aby wyczyscic filtr wysokiej wydajnosci i filtr

poczqgtkowy. Jesli filtra nie mozna doktadnie wyczyscic, wymien go na nowy.

6 - Pamietaj, aby wyczyscic¢ obie strony filtra poczgtkowego.

O Po oczyszczeniu catkowicie wysusz na powietrzu filtr i zbiornik na kurz. Po wyschnieciu ponownie
zainstaluj filtr w zbiorniku na kurz.

® Po wyschnieciu ponownie zainstaluj filtr w zbiorniku na kurz.

@ Zamknij gérng i tylng pokrywe zbiornika na kurz i ponownie zainstaluj zbiornik na kurz w robocie.

6 - Regularnie sprawdzaj wysokowydajny filtr pod kgtem zatordw i czysc w razie potrzeby.




6.2.3 Wymiana mopa obrotowego

Po wiqgczeniu robota zdejmij ostone magnetyczng i wyjmij zbiornik na brudng wode, a nastepnie mop
obrotowy automatycznie opadnie.

® Odwrdce robota, nacisnij przycisk zwalniania mopa obrotowego.
© Zdejmij mop obrotowy.

Podnies silnik napedu rolki i wtdéz nowq rolke do silnika, wyreguluj silnik, az mop obrotowy bedzie
prawidtowo zamontowany na swoim miejscu. Dociskaj rolke, az ustyszysz charakterystyczne klikniecie.

(g

9

- Jesli zauwazysz wyciek brudnej wody lub spadek wydajnosci sprzgtania, sprawdz, czy mop
obrotowy nie jest brudny i w razie potrzeby wymien go.

6.2.4 Czyszczenie kota obrotowego
© Uzyj dostarczonego narzedzia do czyszczenia, aby podwazy¢ koto obrotowe.
@ Usun wszelkie wiosy i zanieczyszczenia z ich powierzchni i wneki.

© Wi6z kotko do szezeliny montazowej i docisnij, az ustyszysz charakterystyczne klikniecie.




6.2.5 Czyszczenie szczotek bocznych

© Chwy¢ szczotki boczne obiema dtonmi i wyciggnij je. Jesli na szczotkach sq zaplgtane wtosy, usun je
recznie.

@ Zainstaluj ponownie czerwong szczotke boczng w czerwonym gniezdzie i docisénij jg, az ustyszysz
charakterystyczne klikniecie. Zainstaluj ponownie szarqg szczotke boczng w ten sam sposob.

6.2.6 Czyszczenie szczotki obrotowe;j

© Nacisnij przycisk zwalniajgcy ostone szczotki.

@ Zdejmij ostone szczotki i wyjmij szczotke obrotowaq.
© Usun wiosy zaplgtane na szczotce obrotowe).

Wyciggnij czerwong o$ szczotki obrotowej i uzyj dostarczonego narzedzia do czyszczenia, aby usungc¢
wtosy z obu koncow.

© Po czyszczeniu wtdz ponownie czerwong 0S.

0 Zainstaluj ponownie szczotke obrotowq i ostone szczotki.

v

,

S . Podczas ponownej instalacji upewnij sie, ze szczotka boczna nie jest zakleszczona pod ostong
szczotki.



6.2.7 Czyszczenie czujnikow i stykow tadowania

Wytrzyj czujnik 3D MATRIX EYE™, czujniki scienne, styki tadowania, czujniki krawedzi oraz czujnik
wykrywania dywanow wilgotng sciereczkq.

-@- - Czujniki te nalezy regularnie czyscic¢, aby zapobiec slizganiu sie robota, problemom z
tadowaniem lub nieprawidtowosciom w wykrywaniu dywanow.

Q-

6.2.8 Czyszczenie kot

Zetrzyj brud z kot robota wilgotng szmatkq.

@ - Jesli robot slizga sie lub jego zdolnos¢ do pokonywania przeszkdd jest ograniczona, wyczysc
kota lub sprawdz, czy nie utknety na przeszkodach.



6.2.9 Czyszczenie zbiornika na brudng wode

© Wyjmij zbiornik na brudng wode.

@ Otwodrz i oproznij zbiornik na brudng wode.

© Doktadnie wyptucz zbiornik na brudng wode wodaq.

O Zainstaluj ponownie zbiornik na brudng wode w stacji. Kiedy zbiornik na brudng wode zostanie
prawidtowo zamontowany na ekranie LCD pojawi sie animacja.

1 12) © (4]

6.2.10 Czyszczenie tacy filtra

© Wyjmij tace filtra ze stacji bazowe;j.

@ Uzyj dostarczonego narzedzia do czyszczenia, aby wyczysci¢ $mieci z tacy.
© Osusz tace filtra na powietrzu.

O Po wysuszeniu umiesé go z powrotem w stacji.

6.2.11 Wymiana worka na kurz
© Wyjmij zbiornik na czyste wode, otworz ostone przeciwpytowq i wyciggnij worek na kurz.
@ Wyrzuc¢ zuzyty worek na kurz.

© Zainstaluj nowy worek na kurz i upewnij sie, ze jest prawidtowo umieszczony, a nastepnie zamknij
ostone przeciwpytowaq.




7. Najczesciej zadawane pytania

Modut Problemy Mozliwe przyczyny Rozwigzania

- Sprobuj odswiezy¢ aplikacje,
przewijajqc ekran w dot. Jesli robot
pozostaje w trybie offline, zdejmij
ostone magnetyczng, aby sprawdzi¢
wskaznik Wi-Fi. Jesli kontrolka miga na
biato, zresetuj potqgczenie Wi-Fi.

- Podtgcz urzqgdzenie mobilne do tej
samej sieci co robot i otworz inne
aplikacje, aby sprawdzic, czy siec¢ jest

- Nieprawidtowe lub stabilna. Jesli potgczenie jest stabe,
niestabilne potgczenie przetqcz sie na bardziej stabilng siec.
. . . Wi-Fi. - Otwodrz ostone magnetyczng robota
';‘ep lr'gggﬁ.' e\'\éfl\(/f/]?;g’i e - Robot jest wytgczony. i sprawdi,_czy wy’ch;.nik zosillo_ nia
offline - Robot odtgczony od znajduje sie w pozycji "O" Jesli tak,
’ stacji. przetqcz go na pozycje "I"
- Robot nie podtgczony - Umies¢ robota ponownie w staciji
do sieci. bazowej, aby potwierdzi¢ prawidtowe
dokowanie i tadowanie, co zostanie
oznaczone komunikatem ,tadowanie”
na ekranie LCD.Monitoruj wszelkie
powiadomienia offline.

- Uruchom ponownie robota.Zdejmij
ostone magnetycznq, przetqgcz wtqcznik
zasilania w pozycje "O", odczekaj 3
minuty, a nastepnie zmien pozycje na
"I",

- Po ponownym uruchomieniu robota
sprobuj ponownie rozpoczqé

AN proces mapowania, aby sprawdzic,
: %ﬁqﬁ%&ggt\'é'gg%’f" czy prob_lem Z utratg mapy nadal
. ; . wystepuje.
e | Dlioasioprawidiowo. | Upewniie e mapowarie zostalo
. - zakonczone, a robot poprosit o
w aplikaciji. - Robot z,osto’r pomysine zapisanie mapy.
Aplikacja Ssr;gvv\\,/irgr??g%g/%znych. - Nie naciskaqj i nie przytrzymuj przycisku

resetowania wewngqtrz robota ani nie
przywracac ustawien fabrycznych za
pomocqg aplikaciji.

Aktualizacja
oprogramowania
nie powiodta sie.

- Zte warunki sieci Wi-Fi.

- Robot nie znajduje sie
w stacji lub jest od nigj
odtqgczony.

- Proces aktualizaciji
oprogramowania sie
zawiesit, aplikacja nie
jest zsynchronizowana.

- Sprawdz, czy siec¢ jest stabilna; zaleca
sie przetgczenie na nowe srodowisko
sieciowe i ponownq probe aktualizacji.

- Sprawdz potqgczenie robota ze stacjqg
Uniclean™. Wyjmij robota, przetqcz
przycisk zasilania do pozycji ,,O”
odczekaj 3 minuty, a nastepnie wtqgcz go
i umiesc z powrotem w stacji Uniclean™
w celu ponownej aktualizaciji.

- Wyjdz z aplikacji i wejdz ponownie, aby
sprawdzi¢, czy dziata normalnie.

Robot nie moze
potqgczy¢ sie z sieciq.

- Nieprawidtowe hasto
Wi-Fi wprowadzone
podczas proby
potgczenia sieciowego.

- Robot jest podtgczony
do sieci 5G zamiast
sieci 2.4G.

+ Router Wi-Fi ma
wiqczony tryb biatej
listy.

- Szyfrowanie routera Wi-
Fi nie jest ustawione na
WPA2.

- Sprébuj ponownie z poprawnym
hastem Wi-Fi.

- Podtqcz urzqgdzenie ponownie po
wytgczeniu trybu biatej listy routera.

- Przetgcz metode szyfrowania na WPA2
przez interfejs zarzqdzania routera.




Modut

Problemy

Mozliwe przyczyny

Rozwigzania

Robot utkngt i nie

- Robot zaplgtat sie w

przewody zasilajgce lub
inne przedmioty.

- Szczotka obrotowa

lub szczotka boczna

- Sprawdz, czy robot nie utkngt na

przeszkodach i czy w szczotkach
bocznych, szczotce obrotowej, kotach
lub mopie nie zaplgtaty sie inne
przedmioty.

Robot moze sie ruszyc. igﬁizglz?/léggzr:‘?qprzez - Sprawdz, czy poziom baterii nie jest
: g zbyt niski.
?gggggﬁﬁgo Jest - Jesli problem bedzie sie powtarzat,
. Robot utkn ’r.no wytqcz robota, odczekaj 2 sekundy, a
przeszkoda%h nastepnie wigcz go ponownie.
- Obrotowe koto jest
brudne. L ,
o T - Po wyjeciu kota obrotowego sprawdz,
f(')'g oZttc);(i);ﬂltl:(\]/vn(s]olﬁiJg czy koto i 0s$ nie sq zabrudzone.
wydainosci s y ) - Wyjmij zbiornik na kurz i sprawdz, czy
; oybl OJk van eq zbiornik, filtr i filtr o wysokiej wydajnosci
Robot wydaje . W szezotk wélcow nie sq zablokowane.
nienormalny hatas WDOIGtU] SQI Q - Sprawdz szczotke obrotowq pod
podczas pracy. . opnicc!e c iqszgz enig katem zaplgtania wtoséw i odksztatcen
owodgl' Gioi ’ spowodowanych przez inne przedmioty.
geformofc?’ Je) - Sprawdz, czy listwa ochronna szczotki i
. Pasek oski% szczotki szczelina instalacyjna szczotki walcowej
jest zdeformyowo ny lub nie sq odksztatcone lub zuzyte.
powaznie zuzyty.
Moc ssqca | ) jZekglé)nglcli(ggykurz robota - Wyjmij zbiornik na kurz i sprawdz, czy
zredukowana moc - Filtr zbiornika na kurz . Jses:ar\)/%gy c';;’ ﬁﬁ?g;’é?r:i%e rj]zsl'ijgtkcny.
ssqca robota nie robota i filtr wysokiej gy e L
dziatajg prawidtowo. wydajnosci sq : ﬁg[ v;/ysok|ej wydajnosci nie sq
zablokowane. zablokowane.
Robot

Komunikat robota
"Nieprawidtowy
poziom czystej
wody".

- W zbiorniku czystej

wody robota sg bgbelki.

- Po obroceniu robota w pionie o 360

stopni umies¢ go z powrotem w staciji
bazowej.

tadowanie robota
sie nie powiodto.

- Styki fadowania miedzy

robotem a stacjqg
nie sq prawidtowo
wyréwnane.

- Styki tadowania robota

i stacji sq brudne.

- Stacja nie jest

wiqgczona.

- Upewnij sig, ze styki tadowania na

robocie i stacji bazowej sq prawidtowo
wyréwnane, a ekran LCD nie wskazuje
roztgczenia z robotem.

- Wyjmij robota i wyczysc¢ styki

tadowania zardwno na robocie, jak iw
stacji bazowej sciereczkq alkoholowq,
a nastepnie umies¢ robota z powrotem
w staciji.

- Upewnij sig, ze ekran LCD stacji

podswietla sie w standardowy sposob;
jesli nie, oznacza to, ze przewod
zasilajgcey nie jest prawidtowo
podtgczony.




Modut

Problemy

Mozliwe przyczyny

Rozwigzania

Robot

Sciezka sprzgtania
robota jest
nieuporzgdkowana,
a wydajnos¢ pracy
niska itp.

- Kotko obrotowe slizga
sie z powodu brudu.

- W obszarze sprzgtania
robota znajduje sie
wiele przeszkdd, takich
jak przewody zasilajgce
i kapcie.

- Okno radaru robota
i czujniki scienne sq
brudne.

- Zdejmij koto obrotowe, wyczysc je,

a nastepnie zainstaluj ponownie do
robota.

+ Zanim robot zacznie sprzqtac, sprobuj
usunqg¢ przedmioty porozrzucane po
podtodze.

- Oczysc kurz ze wspornika okiennego
radaru i zetrzyj brud z powierzchni
czujnikéw sciennych.

Robot porusza sie
tam i z powrotem w
jednym miejscu.

- Czujnik zderzaka nie
odbija sie prawidtowo.

- Pociggnij delikatnie do przodu i do
tytu, aby wyrownac¢ szczeline miedzy
zderzakiem a gtowicq robota.

Czysta woda
wycieka z robota w
trakcie pracy.

- Robot pracowat na
podtodze ze stojgcq
woda.

- Zbiornik na brudng
wode robota nie
jest prawidtowo
zainstalowany.

- Na dnie zbiornika na
brudng wode robota
znajduje sie woda.

- Robot przekracza
przeszkode lub prog
drzwi.

- Upewnij sig, ze zbiornik na brudng wode
robota jest prawidtowo zainstalowany
i bezpiecznie zamontowny w jednym
miejscu.

+ Wyczys¢ wode z dna zbiornika na
brudng wode, a nastepnie ponownie
sprawdz, czy nie ma wyciekdw podczas
pracy.

- To normalne, ze z robota kapie czysta
woda podczas przekraczania przeszkod
lub progéw drzwi.

Brudna woda
wycieka z robota w
trakcie pracy.

- Zlew robota jest
zablokowany,
powodujgc wyciek
brudnej wody.

- Zbiornik na brudng
wode robota nie
jest prawidtowo
zainstalowany.

- Na dnie robota znajduje
sie resztka wody.

- W zbiorniku na kurz jest
woda.

+ Wyjmij zbiornik na brudng wode
robota i uzyj szczotki do czyszczeniq,
aby wyczysci¢ zlew, filtr zlewowy i dno
zbiornika na brudng wode.

+ Sprawdz, czy zbiornik na brudng wode
robota jest prawidtowo zainstalowany,
upewnij sie, Ze jest bezpiecznie
zamontowany w jednym miejscu.

- Jesli robot wytart mokrg powierzchnie,
woda mogta dostac sie do zbiornika
na kurz.Prosze wytrze¢ wode, ktoéra
znajduje sie wewnqtrz zbiornika na kurz.

Robot gubi
Zanieczyszczenia
podczas pracy.

- Na spodzie robota
znajdujq sie
zZanieczyszczenia.

- Mop obrotowy robota
jest brudny.

- Wyczys$¢ zanieczyszczenia ze spodu
robota.

- Wyczys¢ mop obrotowy i resztki z jego
whneki.




Modut Problemy Motzliwe przyczyny Rozwigzania
- Usun wszelkie ciata obce lub wtosy
owiniete wokot kot.
- Na kotach mogqg . . -
Robot niezdolny do znajdowac sie Zdemontyj kofa, aby sprawdzic,
ruchu, kreci sie w zanieczyszczenia lub gé?'lnsopnr'?oz\m% éelsut bbjgzggiglr?o
jednym miejscu. . i\?/v%(giteogerwgorsxy'ko’ir W przypadku uszkodzenia prosimy
prezyny Kot o kontakt z obstugq klienta w celu
naprawy.
- Na podtodze znajdujqg - Prosze przechowywac obiekty o
sie obiekty o dtugosci, dtugosci, szerokosci i wysokosci
Robot nie unika sze_ro_kosg i _wysokosm mniejszej niz 2,5 cm w odpowiedni
niskich przeszkod mniejszej niz 2,5 cm. sposob.

) - Obiektyw tréjokularowe;j - Uzyj miekkiej sciereczki zwilzonej
kamery robota jest wodaq, aby wyczysci¢ obiektyw kamery
brudny. trojokularowej.

Robot

Robot spada ze
stopni lub upada na
wysokos¢ ponad 5
cm.

- Czujniki zapobiegajqgce
upadkom sqg brudne.

- Funkcja ,\Wykrywanie
upadku” jest wytgczona
w aplikaciji.

- Wyczys$¢ czujniki Anti-drop.

- Wigcz ,Wykrywanie upadku” w
,Ustawieniach robota” za pomocq
aplikaciji.

Nieprzyjemny
zapach podczas
pracy robota.

- W zlewie jest blokada.
+ Mop obrotowy nie suszy
sie samoczynnie.

« Wyjmij zbiornik na brudng wode i
uzyj dostarczonego narzedzia do
czyszczeniq, aby wyczyscic¢ skrobak i
filtr.

- Wyjmij mop obrotowy, namocz
go w gorgcej wodzie, a hastepnie
ponownie przymocuj do robota.
Aktywuj czyszczenie mopa robota.
Po czyszczeniu wysusz mopa przed
kolejnym uzyciem.




Modut

Problemy

Mozliwe przyczyny

Rozwigzania

Stacja
Uniclean™

Wyciek z worka na
kurz w stacji.

« Worek na kurz nie
jest prawidtowo
zainstalowany.

- Worek na kurz jest
petny.

- Sprawdz, czy worek na kurz jest
prawidtowo zainstalowany.

- Usun wszelkie zanieczyszczenia ze
szczeliny instalacyjnej worka na kurz, a
nastepnie wymien worek na kurz.

Robot nie
uruchamia funkgiji
automatycznego
oprozniania z kurzu
po powrocie do
stacji bazowe,.

- Obszar sprzgtania jest
mniejszy, niz wstepnie
ustawiony obszar
automatycznego
oproézniania z
kurzu lub funkcja
automatycznego
oproézniania nie jest
wiqgczona.

- Worek na kurz nie jest
zainstalowany.

- Sprawdz, czy funkcja automatycznego
oprozniania jest wigczona i sprzgtany
obszar spetnia wstepnie ustawione
wymagania dotyczqce wielkosci
obszaru oproézniania z kurzu.

- Upewnij sig, ze worek na kurz jest
prawidtowo zainstalowany.

Komunikat robota
"zbiornik na brudng
wode jest petny".

+ Sprawdz, czy zbiornik na
brudng wode w stacji
bazowej nie jest petny
lub nieprawidtowo
zainstalowany.

- Filtr tacy jest zatkany.

+ Zbiornik na wode
robota jest zatkany.

+ Sprawdz, czy zbiornik na brudng wode
jest petny i upewnij sig, ze pokrywa jest
odpowiednio zabezpieczona przed
ponownym zainstalowaniem zbiornika.

- Wyjmij tace i doktadnie jg wyczysc.

+ Wyjmij zbiornik na brudng wode robota,
odtqgcz Zbiornik na wode oraz filtri
doktadnie je wyczysce.

Jedli problem bedzie sie powtarzat po wyprébowaniu zalecanych rozwiqzan, skontaktuj sie z naszym

personelem obstugi klienta.




8. Specyfikacja

Wymiary 347 * 325 * 96 mm
Waga 4,78 kg
Bateria 4600 mAh, 21,6 v

Moc wejsciowa

25V 1,5A

Znamionowe
Zuzycie energii

Maks. 61,7 W

Czas sprzgtania

Tryb tylko odkurzanie: do 277 minut
Tryb odkurzania i mycia podtog: do 184
minut

Czas tadowania

3,6h (15% -100%)

Temperatura

tadowania 5-40°C
Wymiary 467 * 383 * 670 mm
Waga 1,6 kg
Wejscie 100 ~ 240 V
zZnamionowe

anm!onowo moc 25V 1.5A
wyjsciowa

Pojemnos¢

zbiornika na czystg | 3,01

wode

Pojemnos$¢

zbiornika na brudng,  2,0L

wode

Pojemnos¢ worka 251

na kurz




9. Obstuga klienta

Skontaktuj sie z nami:

M support@eufy.com

@ www.eufy.com

(USA / CA) +1(800) 994 3056

(Wielka Brytania) + 44 (0) 1604 936 200
% (DE) + 49 (0) 69 9579 7960

(JP) + 81 03 4455 7823

(CN) + 86 400 0550 036

Samouczki wideo, najczesciej zadawane pytania, zasady gwarancji i inne informacje mozna znalez¢ na
stronie: https://support.eufy.com/

Niniejszym Anker Innovations Limited oswiadcza, ze to urzgdzenie jest zgodne z przepisami dotyczgcymi
bezpieczenstwa produktéw i infrastruktury telekomunikacyjnej (wymagania bezpieczenstwa dla
odpowiednich produktéw tgczonych) 2023. Aby zapozna¢ sie z Oswiadczeniem o zgodnosci, odwiedz
strone internetowq: https://www.eufy.com/uk/psti-related.

a. urzgdzenie nie jest wyposazone w tryb czuwania lub inny rownowazny pod wzgledem wymagan w
zakresie efektywnosci energetycznej, funkcje zarzgdzania poborem energii ani mozliwos¢ dezaktywac;i
trybu bezprzewodowych potgczen sieciowych;

b. Zuzycie energii przez urzgdzenie prawdopodobnie bedzie wyzsze niz w przypadku innych modeli
urzqgdzen spetniajgcych te wymagania funkcjonalne.

1.Zuzycie energii w trybie czuwania: £ 0,5 W

2.Zuzycie energii w trybie czuwania z wyswietlaczem: < 0,8 W
3.Zuzycie energii w trybie gotowosci sieciowej: < 2 W
4.7arzgdzanie zuzyciem energii: £ 20 min
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