Silowniki liniowe 24V

Instrukcja montazu oraz uzytkowania automatyki do bramy skrzydlowej

Uwaga

Przed rozpoczeciem instalacji nalezy przeczytac calg instrukcje



Srodki ostroznosci:

*  Ten produkt musi by¢ instalowany przez dobrze przeszkolony, wykwalifikowany personel, zgodnie z przepisami
bezpieczenstwa dotyczacymi urzadzen do otwierania bram skrzydlowych w budynkach mieszkalnych i komercyjnych.
Niewykwalifikowany personel moze uszkodzi¢ instrumenty i wyrzadzi¢ szkodg spoteczenstwu.

*  Przed instalacja lub wykonaniem jakichkolwiek prac konserwacyjnych nalezy odlaczy¢ zasilanie elektryczne.

*  Przed instalacjg prosimy o doktadne zapoznanie si¢ z instrukcja. Nieprawidtowa instalacja lub niewlasciwe uzycie
produktu moze spowodowaé powazne szkody dla uzytkownikow i mienia.

o Jezeli kabel elektryczny jest uszkodzony lub przerwany, nalezy go wymieni¢ na cate i odpowiednio izolowane
przewody, aby unikna¢ porazenia pradem elektrycznym lub innych niebezpiecznych warunkow.

*  Trzymaj nadajniki bezprzewodowe poza zasiggiem dzieci.

*  Nie pozwalaj dzieciom ani innym osobom stawac¢ na drodze ramion silnika lub na drodze bramy podczas pracy.

* Nie uzywaj zdalnych nadajnikow bezprzewodowych, gdy bramy sg poza zasiegiem wzroku. v Nie instaluj
produktow w srodowiskach korozyjnych, tatwopalnych i/lub wybuchowych.

*  Unikaj instalowania ramienia silnika w miejscu, w ktorym klucz do recznego zwalniania jest wystawiony na widok

publiczny.

Wymagane narzedzia
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I. Sklad zestawu:

Lista produktow i akcesoriow

1pcs 1pcs 1pcs 2 pcs
n [
2 pcs 2 pcs 2 pcs 2 pcs
4 pcs 2 pcs 4 pcs 4 pcs
§-
2 pcs 2 pcs




Nazewnictwo napedu do bram skrzydlowych

Figure 2

Pozycjal: Tylny wspornik

Pozycja2: Przedni wspornik

Pozycja 3: Przdd sruba taczaca

Pozycja 4: 500mm przedtuzenie ramienia

Pozycja 5: Kabel zasilajacy

Pozycja 6: Tylny wspornik ptyty statej gtdwnego ramienia silnika

Klucz zwalniajacy reczny

Figure 3

PODSTAWOWE FUNKCJE AUTOMATYKI

¢ Otwieranie awaryjne: W przypadku awarii zasilania uzyj klucza r¢cznego, aby zwolni¢ i oddzieli¢ sitownik od
skrzydta bramy, otworz lub zamknij brame r¢cznie.

¢ Gdy przy otwieraniu lub zamykaniu brama napotka przeszkode¢ brama zatrzymuje si¢ (zabezpieczenie
przecigzeniowe).

*  Opcjonalnie: Sterowanie bramy moze by¢ podtaczone do systemu solarnego, baterii zapasowej, ostrzegawczego

swiatta btyskowego, fotokomorki, klawiatury i innych urzadzen kontroli dostgpu.



Kontrola predkosci: Predko$¢ otwierania i zamykania bramy mozna regulowac.

Migkki start: Sterowanie bramy jest wyposazone w funkcj¢ fagodnego startu.

Automatyczne zamykanie: Sterowanie bramy jest wyposazone w funkcje automatycznego zamykania z
regulowanym opdznieniem zamykania.

Pojedyncza lub podwdjna brama: Mozna otworzy¢ pojedyncze skrzydto lub oba skrzydta bramy.

Wiele pilotow zdalnych: Do uktadu sterowania moze tatwo doprogramowac kilkadziesigt dodatkowych pilotéw do

sterowania otwieraniem bramy skrzydlowe;j
Zasilanie awaryjne: Mozna dolaczy¢ zapasows bateri¢ DC 24 V

Urzadzenia opcjonalne: Zamek bramy DC 24 V, fotokomorka, klawiatura, fotokomorka, przycisk, duza lub mata

skrzynka sterownicza.

Uktad sterowania bramy mozna skonfigurowa¢ tak, aby umozliwiat ptynna, bezglosna prace.

Uktad sterowania bramy mozna skonfigurowac¢ tak, aby domyslnie wigczat stan otwarty lub stan zamkniety, w

zaleznosci od umiejscowienia dostarczonych wspornikow sprzetowych.

PARAMETRY TECHNICZNE

Zasilanie silnika : 24VDC 60W

Napiecie wejsciowe:220VAC £ 10%

Predkosé obrotowa: 300 RPM

Predkos¢ wysuwu: 2.4 cm/s

Maxymalny wysow: 500 mm

Max. czas dzialania: 5 minutes

Max dlugos$¢ skrzydla: 3meters

Max waga skrzydla: 200KG

Temperatura pracy: -20°C ~ +50°C

Klasa ochrony: IP55

Max kat otwarcia: 110 degree

Masa podwaéjnego napedu: 17.5kg




2.
3. Sitowniki 6. Lampa sygnalizacyjna
INSTALACJA MECHANICZNA

Na poczatku nalezy zamocowaé¢ mocowanie tylne sitownika jednym ze sposobow, spos$rod przedstawionych na rysunku

powyzej. Podczas montazu nalezy uwzgledni¢ wymiary instalacyjne.

Mocowania nalezy skreci¢ ze sobg za posrednictwem dolaczonych do zestawu srub. W dalszym kroku nalezy przykreci¢
Iub przyspawac¢ mocowania do stupka.



Tylna plyta mocujaca wspornik

Zamontuj staly koniec silnika na wsporniku slupka bramy
Upewnij si¢, ze shupek klucza silnika Override jest skierowany do gory, z dala od widoku
publicznego.

1. Po wlozeniu sworznia blokujacego w koniec napedu i1 wspornik stupka bramy upewnij sig, ze
zasilanie nie jest podltaczone.

2. W16z klucz reczny zwalniajacy.

3. Przekre¢ klucz zgodnie z ruchem wskazowek zegara, aby roztaczy¢ sprzegto silnika 1 umozliwi¢
reczng obstuge bramy.

VI1I. Considerations

Figure 8

Rysunek po lewej : Kabel zasilajacy i Rysunek po prawej : Kabel zasilajacy i
Klucz umieszczone prawidlowo Klucz umieszczone nieprawidlowo



Uwaga:
Nieprawidtowa instalacja, rysunek po prawej stronie:
Kabel nie moze by¢ zainstalowany nad ramieniem silnika. Moze to spowodowac $ci§niecie 1 zerwanie kabla

oraz porazenie pragdem. Ponadto klucz zwalniajacy musi by¢ skierowany do gory.
Wykonaj prawidlowg instalacje, jak pokazano na rysunku po lewe;j.

Montaz ramienia silnika do bramy

Figure 9

Wysokos¢ wspornikow :
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Figure 10

Przedni wspornik nalezy zainstalowa¢ 43mm ponizej tylnego wspornika



Jak dostosowac polozenie plyty ograniczajacej w celu zmiany kata:

Najpierw nalezy uzy¢ kluczyka zwalniajacego naped, jak pokazano na ponizszym zdjeciu:

29| 606

Po drugie, zobaczysz srube w pozycji A, jak na zdjeciu ponizej:

[

>

Po trzecie, uzyj klucza, aby poluzowa¢ troche¢ Sruby w pozycji A, a nast¢pnie mozesz przesunac¢ Sruby
mocujace plyte do zadanej pozycji granicznej. Na koniec pami¢taj, aby ponownie dokreci¢ srube¢ po

zakonczeniu regulacji.
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1. MOTOR I: zacisk Motor] stuzy do podtgczenia sitownika 1 zainstalowanego na bramie, ktory otwiera skrzydto
jako drugi i zamyka skrzydto jako pierwszy. Ten terminal taczony pierwszym czerwonym przewodem
(liczonym od lewej do prawej strony);

2. MOTOR 2 (Opéznienie) : Zacisk Motor2 stuzy do podlaczenia sitownika 2 zainstalowanego na bramie, ktory
otwiera si¢ jako pierwszy, a zamyka jako drugi. Ten terminal faczony pierwszym niebieskim przewddem
(liczonym od lewej do prawej strony).Slave gate, open first & close last. This terminal connects 1st blue
wire (counted from your left-hand side to your right-hand side).

UWAGA: W przypadku pojedynczej bramy silnik nalezy podtaczy¢ do zacisku Motor2.

3. Ant: podlgczenie anteny.

4. COM: Wspélna masa . Stuzy do tgczenia z COM lub GND.

5. Card: Shuzy do podigczania dowolnych urzgdzen zewngtrznych, ktore beda stuzy¢ do otwierania bramy.

6. 2 SIDE: Podobnie jak ,,przycisk dwuskrzydlowy” na pilocie , stuzy do taczenia z dowolnymi urzadzeniami
zewngtrznymi obstugujacymi brame dwuskrzydtowa.



7. 1 SIDE: Podobnie jak ,,przycisk jednoskrzydtowy” na pilocie, stuzy do podiaczania dowolnych urzadzen
zewnetrznych obstugujacych brame jednoskrzydtowa

8. COM: Wsp6lna masa . Stuzy do tgczenia z COM lub GND.
IR: terminal do podiaczenia fotokomorki.
10. GND: do podigczenia masy od zasilania 12V lub 24V .
11. VCC: Wyjscie stuzy do podtgczenia czujnika fotokomorki itp. urzadzen, prad wyjsciowy ciggly <=0.5A.
12. Lock +: shuzy do podigczenia zamka elektrycznego 13. Lock -: stuzy do podtaczenia masy zamka
elektrycznego.
14. Lamp +: stuzy do podigczenia lampy ostrzegawczej +.
15. Lamp -: stuzy do podtaczenia lampy ostrzegawczej -.

16. Power: Stuzy do podtgczenia transformatora AC pradu przemiennego lub panelu stonecznego DC pradu statego
24 V.

17. BAT +/-: Stuzy do podtaczenia back up battery DC 12V lub 24V.

18. Menu: It is a digital display for showing you the setting data.

19. Touch: do poditgczenia urzadzenia z ,, touch buton”, i podobnych urzadzen.
20. USB: do podiaczenia urzadzenia USB do upgrade the software.

21. Learn: przycisk do zapisywania i wykasowania pilotow..

Pilot

Przycisk ,,1” stuzy do obstugi napedu jednego skrzydla bramy 2; przycisk ,,2” shuzy do obstugi napgdu obu skrzydet
bramy podwdjne;.

Programowanie nowego pilota:

Naci$nij przycisk Learn na panelu sterowania na okoto 1 sekunde, po czym rozlegnie si¢ krotki sygnat dzwigkowy. Na
wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ numer pilota, co oznacza, ze programowanie powiodto sie.
Jesli po naci$nigciu przycisku Learn plyta nie odbierze nowego sygnatu zdalnego w ciggu 8 sekund, wskaznik LED

wlaczy sie 1 nastgpi zakonczenie programowania.

Uwaga: Poniewaz wyswietlacz cyfrowy moze pokazywaé tylko dwa stowa, jesli sterownik nauczyt si¢ juz wiecej niz 99
sztuk pilota, od setnego pilota, na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ A, aby zastgpi¢ dziesig¢ i sto cyfr. Na przyktad
setny pilot pokaze A0, a 101-ty pilot pokaze Al. Jesli sterownik nauczyt si¢ juz wiecej niz 109 sztuk pilota, od
110-tego pilota, na wyswietlaczu cyfrowym pojawi sie¢ b, aby zastgpi¢ dziesie¢ i sto cyfr. Na przyktad 110-ty pilot
pokaze b0.

99

Maksymalna pojemnos$é: 120 sztuk pilota. Jesli cyfrowa dioda LED pokaze ,-” i 5 razy wyemituje krotki sygnat

dzwiekowy, oznacza to, ze nie mozna nauczy¢ si¢ wigcej pilotow.

Usuniecie pilota:

Przytrzymaj, nacisnij przycisk Ucz si¢ przez okoto 6 sekund. Jesli rozlegnie si¢ dtugi sygnal dzwigkowy, zwolnij przycisk,
a na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ 00, co oznacza pomyslne usunigcie wszystkich pilotow.



USTAWIENIE CENTRALI STERUJACEJ
Aby rozpoczaé programowanie parametréw pracy centrali nalezy nacisaé i przytrzymac przycisk FUN przez
3 sekundy. Wyswietlacz cyfrowy pokaze P0. Przyciskami [INC/START] i [DEC/SMART] mozna

wybraé¢ parametr, ktory ma by¢ ustawiany. Ponowne wecisniecie przycisku FUN pozwoli zedytowaé konkretny
parametr. Warto$¢ mozna zmienia¢ pokrgttami [INC/START] i [DEC/SMART] .

parametru zatwierdzi¢ ja przyciskiem FUN. Centrala potwierdzi wybor sygnatem dzwigkowym.

Po zakonczeniu ustawiania menu nacisnij przycisk [LEARN], aby wyj$¢ z ustawien menu i zamknaé wyswietlacz.

Menu Zakres | Ustawienia| Opis
Parametr
fabryczne
PO Prég sity przecigzeniowej na niskich 0~20 10 Class Warto$¢ sity, po przekroczenie ktorej
obrotach silnika 1 sostanie
Pl Prog  sity przeciazeniowej na 0720 10 Class odtgczone zasilanie sitownik
wysokich obrotach silnika 1
P2 Prég sity przecigzeniowej na niskich| 0~20 10 Class
obrotach silnika 2
P3 Prég  sity  przecigzeniowej na 0~20 10 Class
wysokich obrotach silnika 2
P4 Czas pracy na wysokich 3~30s 10s
Obrotach silnika 1
P5 Czas pracy na wysokich 3~30s 10s
Obrotach silnika 2
P6 Czas autozamykania po uzyciu karty | 0~99 s 10s 0 jesli funkcja nieaktywna
P7 Opdznienie otwarcia 0~15s 2s 0 jesli funkcja nieaktywna
P8 Opdznienie przy zamknieciu 0~15s 2s 0 jesli funkcja nieaktywna
P9 Czas autozamykania 0~99s 0 0 jesli funkcja nieaktywna
0
PA Tryby pracy lampy ostrzegawczej - Mode 0: Gdy brama sie porusza, lampa
0: Mode 0
1: Mode 1 sie zapali. Po 30 sekundach lampa
zgasnie.
Mode 1: Gdy brama sie porusza, lampa
sie zapali. Gdy brama sie zatrzymuje,
lampa zgasnie..
Pb Czas impulsu dla elektrorygla 0~5s 0 0 jesli funkcja nieaktywna

Po ustawieniu warto$ci wybranego




PC Tryb pracy elektrorygla 0: NF 1 NF Mode: Normalnie zamkniety,
1:NA zawsze podawane napiecie.
NA Mode: Normalnie otwarty,
napiecie podawane tylko podczas
sterowania.
Pd 1 SIDE port 0~3 0 Mode 0: Sterowanie cykliczne

silnikiem 2 poprzez
otwieraniestop-zamykanie-stop.
Mode 1: Tylko sterowanie
otwieraniem bramy. System
podwdjnej bramy moze stuzy¢ do
otwierania podwdjnych bram, a
system pojedynczej bramy stuzy tylko
do otwierania silnika pojedynczej
bramy 2. Mode 2: Tylko sterowanie
zamykaniem bramy. System
podwdjnej bramy moze stuzy¢ do
zamykania podwdjnych bram, a
system pojedynczej bramy stuzy tylko
do zamykania silnika pojedynczej
bramy 2.

Mode 3: Zatrzymanie pracy .




PE 2 SIDE port 0~3 0 Mode 0: : Sterowanie cykliczne
silnikiem 2 i silnikiem 1 poprzez
otwieranie-stop-zamykanie-stop.

Mode 1: Tylko sterowanie
otwieraniem bramy. System
podwodjnej bramy moze stuzy¢ do
otwierania podwdjnych bram, a
system pojedynczej bramy stuzy tylko
do otwierania silnika pojedynczej
bramy 2.. Mode 2: Tylko sterowanie
zamykaniem bramy. System
podwodjnej bramy moze stuzy¢ do
zamykania podwdjnych bram, a
system pojedynczej bramy stuzy tylko
do zamykania silnika pojedynczej

bramy 2. Mode 3: Zatrzymanie pracy

PF Ustawienie trybu fotokomdrek 0_(NF) 1 (NA) 0: NF mode, normalnie zamkniete.
= 1: NA mode, normalnie otwarte.
1 (NA)
PG llosc silownikéw 0~1 0 0: dwa sitowniki.
1: jeden sitownik.
PH Regulacja niskiej predkosci silnika 0~10 6
Pl Limit way optional 0~ 0 0: electric limit. 1:
mechanical limit.
Po Reset do ustawien fabrycznych 0~10 0 5: fabryczny reset.

Identyfikacja trybu pracy silnika:

Gdy silnik pracuje, jesli wskaznik LED kierunku silnika jest niebieski, silnik powinien by¢ w trybie ,,otwierania”. Gdy
wskaznik LED kierunku silnika jest CZERWONY, silnik powinien by¢ w trybie ,,zamykania”.

Instrukcja modutu Smart

Wyszukaj aplikacje ,,XHouse IOT” i pobierz z Google Play lub App Store



," (,;L'l(\glt‘ p|ay

dla Android & 10S

lub zeskanuj ten kod QR, aby pobra¢ aplikacj¢ ,,XHouse IOT” i zainstalowac ja. Zarejestruj konto w aplikacji ,,XHouse
10T” i zaloguj sie.

Dodaj urzadzenie

Krok 1. Wlacz urzadzenie, otworz aplikacje. Nacisnij D w prawym goérnym rogu, aby doda¢ urzadzenie, a nastgpnie

wybierz ,,Swinging Gate” (Rys. 112)

Krok 2. Wybierz Wi-Fi, kliknij ,,Potacz” i wprowadz kod dostepu. (Jesli niec mozna potaczy¢ si¢ z Wi-Fi, uzytkownik moze
réwniez wybra¢ ,,.Bluetooth Add” 1 uzy¢ funkcji Bluetooth do sterowania bramg). (Rys. 3)

Krok 3. PomysInie dodaj urzadzenie. Uzytkownik moze zmieni¢ nazwg urzadzenia (Rys. 4)

Udostepnianie urzadzenia

Krok 1. Otworz aplikacje, wybierz urzadzenie. Naci$nij D w prawym goérnym rogu, a nastepnie wybierz

,Udostepnianie urzadzenia”, aby utworzy¢ kod QR. (Rys. 5)

Krok 2. Nowy uzytkownik pobierze aplikacje i otworzy ja, nacis$nij ,,Skanuj” w prawym goérnym rogu, aby zeskanowac

kod QR.
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Ustawienia urzadzenia

Uzytkownik moze ustawi¢ parametry z poziomu aplikacji dla panelu sterowania.
Krok 1. Wybierz urzadzenie, nacisnij ,, "w prawym gornym rogu. Kliknij ,,Ustawienia”.
(Rys. 6)



Krok 2. Ustaw parametry w aplikacji. (Rys. 7)

Uwaga: Podczas gdy uzytkownik chce ustawi¢ parametry, urzadzenie musi potaczy¢ si¢ z siecia Wi-Fi. Jesli nie,
uzytkownik musi uzy¢ funkcji Bluetooth i umiesci¢ aplikacje telefonu tak blisko urzadzenia, jak to mozliwe, aby
ustawi¢ parametry. Po wykonaniu tej czynnosci kliknij przycisk ,,Synchronizuj”.
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< Device Settings < Setting

Motor1 Over Current Sensing
Setting For Slow Speed

Device name

Motor1 Over Current Sensing
Setting For High Speed

Motor2 Over Current Sensing
Setting 0
Setting For Slow Speed

Motor2 Over Current Sensing

Model

User list Setting For High Speed

Motor1 High Speed Time
Set/Modify WiFi Setting

Motor2 High Speed Time
Network Information Setting

Interval Time Setting For
Sharing device Motor1 And Motor2 Opening

Interval Time Setting For
Transfer main user Motor1 And Motor2 Closing

Auto Close Time Setting
Operating Log

Flash Lamp Mode
Door remalns opening alert

Electronic Lock Working Time
Binding camera Setting

Lock Mode

Card list Flg 6 ‘ o Flg 7

fiiDelete

Dodaj karte USB / pilota RF z odlegtosci

Kiedy uzytkownik musi doda¢ pilota RF lub karte USB, aby otworzy¢ brame, moze uzy¢ funkcji ,,Dodaj karte / pilota”,
aby to zrobi¢, i zeskanowa¢ kod QR z pilota lub wprowadzi¢ numer identyfikacyjny karty USB. Nie trzeba otwieraé
skrzynki sterowniczej, aby je zaprogramowac.

1:50 1 - 11:50 ale

< Device Settings < Add Card | Remote Control

User list
Set/Modify WiFi
Network Information

Sharing device

Add Card / Remote Control
Transfer main user
' ® usB RF remote
dongle control
Operating Log

-
4

A
L

Door remains opening alert

Binding camera

Card list

Add proximity card/RF
lighting from a distance

Close range code leaming @
proximity card/lighting

Upgrading firmware

#Delete

Dodaj karte USB/pilota RF z bliskiej odleglosci



Kiedy uzytkownik musi doda¢ pilota RF Iub karte zblizeniowg USB, aby otworzy¢ drzwi, mozesz bezposrednio uzyc
funkcji ,,Dodaj karte zblizeniowa/pilota RF”, klikngé¢ przycisk ,,Naucz si¢” i klikng¢ ,,Rozpocznij nauke”. Nie musisz
otwiera¢ skrzynki sterowniczej, a plyta sterownicza przejdzie w stan nauki kodu, a nastepnie nacisnij przycisk pilota lub

wilacz kartg USB, aby przesta¢ sygnat.

11:50 4 al T

< Device Settings

User list
Set/Modify WiFi
Network Information

Sharing device

Transter main user remind
Please put the Remote close to the
Operating Log door machine control panel, click
"Start Learning" and then press
Door remains opening alert remote button after hearing a beep.

Binding camera

Card list

Add proximity card/RF
lighting from a distance

Close range code leaming @
proximity card/lighting

Upgrading firmware

EDelete

P— Fig 12

Fig 13

Zarzadzanie kartg USB i pilotem RF

Aplikacja moze zarzadza¢ kartami USB i pilotami RF. Uzytkownik moze zsynchronizowaé¢ wszystkie karty i piloty z listg
w celu zarzadzania 1 usunac je, gdy nie sg juz potrzebne lub zostang utracone.
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X Card list

card(5/612) +

juge@giigleiot.com
@ (remote)800E3B9B

luge@gilgleiot.com
(remote)20000022

juge@giigleiot.com
(remote)12365478

juge@giigleiot.com

(card)11112222

juge@giigleiot.com
(card)12345678
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