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Sitownik przepustnicy z interfejsem
komunikacyjnym i funkcjg bezpieczeristwa oraz
dodatkowymi funkcjami w obudowie ochronnej
IP66/67 do przestawiania przepustnic w obiektach
przemystowych i instalacjach budynkowych

» Moment obrotowy - silnik 160 Nm

* Napiecie znamionowe AC 24...240V /
DC24..125V

* Sterowanie analogowe, z interfejsem
komunikacyjnym, hybrid

* z 2 wbudowanymi stykami pomocniczymi

* Przetwarzanie sygnatéw czujnikéw

*» Komunikacja za posrednictwem szyny BACnet®
MS/TP, Modbus RTU, MP-Bus® Belimo lub
sterowanie konwencjonalne

Dane techniczne

Dane elektryczne

Dane funkcjonalne

Techniczna karta katalogowa PKCA-BAC-S2-T

Napiecie znamionowe

$iModbus
MP.7BUS
[~

W&

AC24..240V/DC24..125V

Czestotliwo$¢ napiecia znamionowego 50/60 Hz

Zakres roboczy AC19.2..264V/DC19.2..137.5V
Pobér mocy - praca 52W

Pobér mocy w stanie spoczynku 6w

Moc znamionowa 68 VA

Uwaga dotyczaca mocy znamionowej Imax20A@5ms

Styk pomocniczy

2xSPDT, 1x10°/1x0...90°

Obciazalnos¢ styku pomocniczego

1mA..3 A (0.5 Aindukcyjny), AC 250 V

Przytacze zasilania

Zaciski 2.5 mm?

Przytacze uziemienia ochronnego

zacisk uziemienia

Przytacze sterowania

Zaciski 1.5 mm?

Przytacze styku pomocniczego

Zaciski 2.5 mm?

Praca réwnolegta

Tak (sprawdzi¢ dane eksploatacyjne)

Moment obrotowy - silnik 160 Nm
Moment hamujacy statyczny (przy braku zasilania) 50 Nm
Sterowanie oraz interfejs komunikacyjny BACnet MS/TP
Modbus RTU
MP-Bus
Zakres roboczy Y 2.0V
Impedancja wejSciowa 100 kQ
Regulowany zakres roboczy Y 0.5..10V
4..20 mA
Sygnat sprzezenia zwrotnego U 2.10V
Uwaga dotyczaca napiecia pomiarowego U Maks. 0,5 mA
Regulowany sygnat sprzezenia zwrotnego U 0.5..10V

Ustawianie pozycji bezpiecznej

0...100%, regulowany za przy uzyciu aplikacji Belimo
Assistant App (fabrycznie 0%)

Regulowany czas podtrzymywania zasilania (PF)

0...10 s, requlowany za przy uzyciu aplikacji Belimo
Assistant App (fabrycznie 2 s)

Tolerancja pozycjonowania

+5%

Kierunek ruchu - silnik

odwracany elektronicznie

Reczne przestawianie

diwignia

Kat obrotu

Maks. 95°

Uwaga dotyczaca kata obrotu

moze by¢ zmniejszany z obu stron przy uzyciu
regulowanych ogranicznikéw elektrycznych

Czas ruchu - silnik

35s5/90°

Regulowany czas ruchu

30...120s

www.belimo.com
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Dane dotyczace bezpieczenstwa

Dane mechaniczne

Uwagi dotyczace bezpieczeristwa

Masa

Warunki

Techniczna karta katalogowa PKCA-BAC-S2-T

Czas ruchu - funkcja bezpieczestwa 30s/90°
Poziom mocy akustycznej - silnik 68 dB(A)
Poziom mocy akustycznej, funkcja bezpieczeistwa 68 dB(A)

Mechanical interface

Pofaczenie ksztattowe 17x17 mm

Wskaznik potozenia

Plytka ze skalg 0...90

Klasa ochronnosci IEC/EN

I Przewdd uziemienia (PE)

Klasa ochronnosci UL

I uziemienie ochronne

Kategoria ochronna obudowy IEC/EN

IP66/67

Stopien ochrony NEMA/UL

NEMA 4X UL, typ obudowy 4X

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

Oznakowanie CE zgodnie z 2014/30/WE

Dyrektywa dotyczaca urzadzen niskonapieciowych

Oznakowanie CE zgodnie z 2014/35/UE

Certyfikat IEC/EN

IEC/EN 60730-1 oraz IEC/EN 60730-2-14

Certyfikat UL

cULus wg UL60730-1A, UL 60730-2-14 oraz CAN/
(CSA E60730-1:02 Oznaczenie UL na sitowniku zalezy
od miejsca produkgji, urzadzenie w kazdym
przypadku jest zgodne ze standardem UL

Zasada dziatania Type 1.AA
Odporno$¢ na impulsy napieciowe - zasilanie 4KV
Odporno$¢ na impulsy napieciowe - sterowanie 0.8kV

Odpornos¢ na impulsy napieciowe - styk pomocniczy 2.5 kV

Stopien zanieczyszczenia $rodowiska 3
Temperatura otoczenia -30...50°C
Temperatura przechowywania -40...80°C

Wilgotno$¢ otoczenia

Maks. 100% wilgotno$¢ wzgl.

Kategoria dokumentu

bezobstugowy

Przytacze kotnierzowe

FO7 (FO5 tylko z akcesoriami)

Masa

6.6 kg

Skroty

POP = Power Off Position / pozycja bezpieczna
PF = Power fail delay time / czas podtrzymywania
zasilania

www.belimo.com
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Cechy produktu

Obszary zastosowan

Zasada dziatania

Czas wstepnego tadowania (rozruch)

Techniczna karta katalogowa PKCA-BAC-S2-T

* Urzadzenia nie wolno stosowac w dziedzinach innych niz wymienione w dokumentacji, w szczegélnosci
urzgdzenie nie moze by¢ stosowane w samolotach, ani innych $rodkach transportu powietrznego.

* Prace montazowe muszg by¢ wykonywane przez osoby o odpowiednich uprawnieniach. Trzeba
przestrzegac wszystkich majgcych zastosowanie norm i przepiséw dotyczacych instalowania i montazu.

* Uwaga: napiecie sieciowe!

* Urzadzenie posiada uziemienie ochronne. Nieprawidtowe podtgczenie uziemienia ochronnego moze
spowodowac zagrozenia zwigzane z porazeniem pradem.

* Zawyjatkiem puszki pofaczeniowej, urzadzenie moze by¢ otwierane tylko przez producenta. Uzytkownik
nie moze ani wymienia¢, ani naprawiac zadnych elementdw urzadzenia.

* Urzadzenie zawiera elementy elektryczne i elektroniczne. Nie wolno go wyrzuca¢ z odpadami
komunalnymi. Ze zuzytym lub uszkodzonym urzgdzeniem trzeba postepowac zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami dotyczacymi utylizacji odpadéw.

* Przy obliczaniu wymaganego momentu obrotowego, trzeba uwzgledni¢ dane dostarczone przez
producentéw przepustnic (przekrdj, konstrukcja, miejsce montazu), jak réwniez warunki zwigzane z
wentylacja.

* Zastosowane materiaty moga by¢ narazone na dziatanie czynnikéw zewnetrznych (temperatury,
cisnienia, naprezen zwigzanych z mocowaniem, substancji chemicznych itp.), ktérych nie mozna
symulowa¢ w warunkach laboratoryjnych ani podczas préb terenowych. W przypadku watpliwosci
zalecamy wykonanie odpowiednich testdw. Zamieszczone tu informacje nie uprawniaja do dochodzenia
roszczeni na drodze prawnej. W tym zakresie firma Belimo nie moze zostac pociggnieta do
odpowiedzialnosci i nie udziela zadnych gwarancji.

* Jezeli majg by¢ zastosowane kable bez atestu UL (NEMA) Typ 4X, to trzeba zastosowac elastyczne,
metalowe rurki kablowe wraz z dtawnicami, albo ich zamienniki.

 Dwa wbudowane styki pomocnicze sitownika mozna podtaczy¢ albo do napiecia zasilania, albo do
napiecia bezpiecznego. Stykéw nie wolno podtacza¢ do dwéch réznych napie¢ (napiecia zasilania /
bezpiecznego niskiego napiecia).

Sitownik nadaje sie w szczegdInosci do zastosowar na zewnatrz i jest zabezpieczony przed nastepujacymi
czynnikami:

- promieniowaniem ultrafioletowym

- Brudem / pytem

- Deszczem / $niegiem

- Wilgotnos$¢ powietrza

Sitownik jest wyposazony w uniwersalny modut zasilania, ktéry moze wykorzystywac napiecie zasilania w

zakresie AC 24...240 Vi DC 24...125V.

Sitownik ustawia przepustnice w zgdanym potozeniu roboczym przy jednoczesnym tadowaniu
whbudowanych kondensatoréw. Gdy nastapi przerwa w zasilaniu, sitownik ustawia przepustnice w
potozeniu bezpiecznym pobierajac energie zgromadzong w kondensatorach.

Praca konwencjonalna:

Do sterowania sitownikiem jest uzywany standardowy sygnat nastawczy 0...10 V. Sitownik ustawia sie do
pozycji zgodnej z sygnatem nastawczym. Napiecie pomiarowe U stuzy do elektrycznego sygnalizowania
potozenia przepustnicy 0,5...100% oraz jako sygnat nastawczy do sterowania nadaznego dla innych
sitownikéw.

Wspétpraca z szyng
Sitownik jest wyposazony w zintegrowany interfejs sieci BACnet MS/TP, Modbus RTU i MP-Bus. Odbiera on
cyfrowy sygnat nastawczy od systemu regulacji oraz zwraca informacje o swoim stanie.

Kondensatory sitownika wymagaja wstepnego natadowania. W tym czasie kondensatory s fadowane do
okreslonej wartosci napiecia. Dzieki temu, w przypadku przerwy w zasilaniu, sitownik moze zawsze ustawi¢
sie w ustalonej pozycji bezpiecznej.

Czas wstepnego tadowania zalezy gtéwnie od nastepujacych czynnikéw:

- czas trwania przerwy w zasilaniu

- czas podtrzymywania zasilania (PF).

www.belimo.com
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[d] = przerwa w zasilaniu w dniach

[s] = czas wstepnego tadowania w sekundach
PF[s] = czas podtrzymywania zasilania (PF)
Przyktad obliczen: w przypadku przerwy w
zasilaniu trwajacej 3 dni i ustawionego czasu
podtrzymywania zasilania (PF) réwnego 5 s, po
podfaczeniu zasilania kondensatory sitownika
muszg tadowac sie przez 14 s (patrz wykres).

Stan przy dostawie (kondensatory)

Czas podtrzymywania zasilania (PF)

Ustawianie potozenia bezpiecznego (POP)
Przetwarzanie sygnatu z czujnikéw

Sitowniki parametryzowalne

Kombinacja analogowy - z interfejsem
komunikacyjnym (tryb hybrydowy)

tatwy montaz bezposredni

Przestawianie reczne

Wewnetrzne ogrzewanie

Wysoka niezawodno$¢ dziatania

Elastyczna sygnalizacja

Akcesoria

tacza

Techniczna karta katalogowa PKCA-BAC-S2-T

Typowy czas wstepnego fadowania
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Sitownik jest dostarczany z catkowicie roztadowanymi kondensatorami. Z tego powodu przed rozruchem
wymaga tadowania przez okoto 20 s w celu uzyskania wymaganej wartosci napiecia na kondensatorach.

Maksymalny czas podtrzymywania zasilania wynosi 10 s.

Gdy wystapi przerwa w zasilaniu, sitownik nie zmienia potozenia, zanim nie uptynie ustawiony czas
podtrzymywania zasilania (PF). Jezeli przerwa w zasilaniu trwa dtuzej niz czas podtrzymywania, to sitownik
ustawi sie w wybranym potozeniu bezpiecznym.

Wstepne zaprogramowany czas podtrzymywania zasilania wynosi na 2 s. Przy uzyciu aplikacji ,Belimo
Assistant App” czas ten mozna modyfikowa¢ w miejscu montazu.

Zadane potozenie bezpieczne z zakresu 0...100% mozna ustawiac przy uzyciu aplikacji ,Belimo Assistant
App” lub przyrzadu ZTH EU. W przypadku zaniku zasilania sitownik ustawi sie w wybranym potozeniu
bezpiecznym, z uwzglednieniem ustawionego czasu podtrzymywania zasilania (PF).

Jest mozliwe podtaczenie dwdch czujnikéw (pasywnego, aktywnego albo zestyku). Dzieki temu sygnat
czujnika analogowego moze by¢ tatwo przetworzony na postac cyfrowg i przestany do systeméw opartych
na szynie BACnet® lub Modbus.

Ustawienia fabryczne sa dostosowane do wiekszosci najczesciej wystepujacych aplikacji.

Do parametryzacji poprzez interfejs NFC jest potrzebna wymagana jest aplikacja Belimo Assistant App,
ktéra utatwia rozruch. Ponadto, aplikacja jest wyposazona w réznorodne funkcje diagnostyczne.

Przyrzad serwisowy ZTH EU zapewnia dostep do réznorodnych funkgji diagnostycznych oraz nastaw.

Gdy do sterowania jest uzywany konwencjonalny, analogowy sygnat nastawczy, protokét BACnet lub
Modbus moze by¢ uzywany do sygnalizowania potozenia.

tatwy montaz bezposrednio na osi przepustnicy przy uzyciu wktadki ksztattowe;.

Klape mozna obstugiwac recznie za pomoca korby. Odblokowanie odbywa sie recznie, poprzez wyjecie
korby.

Wewnetrzna grzatka zapobiega kondensacji pary wodnej.

Dzieki zintegrowanemu czujnikowi temperatury i wilgotnosci wbudowana grzatka wiacza sie i wytgcza
automatycznie.

Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytgcznikéw kraricowych i zatrzymuje sie
automatyczne po dojsciu do ogranicznika.

Sitownik jest wyposazony w jeden staty styk pomocniczy (10°) oraz jeden nastawialny styk pomocniczy
(0...90°).

Opis
tacze MP do BACnet MS/TP

Typ
UK24BAC

www.belimo.com
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tacze MP - KNX UK24EIB
tacze MP do Modbus RTU UK24MOD
Akcesoria elektryczne  Opis Typ
Kabel potgczeniowy 5 m, A: R]11 6/4 ZTH EU, B: 6-stykowe gniazdo serwisowe do  ZK1-GEN
urzadzen Belimo
Akcesoria mechaniczne  Opis Typ
Zestaw adaptera do modernizacji, FO5/F07/F10 z tbem ptaskim/kwadratowy, ZPRO5
rozm. 17
Zestaw adaptera do modernizacji, FO5/F07/F10, kwadratowy obrécony pod katem ZPR06
45°, rozm. 14
Zestaw adaptera do modernizacji z pierscieniem, FO7, obrécony pod katem 45°,  ZPR08
rozm. 17
Zestaw adaptera do modernizacji, FO7/F10, z them ptaskim/kwadratowy, rozm. 14 ZPR09
Zestaw adaptera do modernizacji, F05, z them ptaskim/kwadratowy, rozm. 14 ZPR10
Zestaw adaptera do modernizacji, FO5/F07/F10, kwadratowy obrécony pod katem ZPR11
45°, rozm. 18
Zestaw adaptera do modernizacji, FO5/F07/F10 z tbem ptaskim/kwadratowy, ZPR12
rozm. 16
Korba do sitownika PR/PM ZPR20
Przyrzady serwisowe  Opis Typ
Belimo Assistant App, Aplikacja na smartfon umozliwiajaca fatwy rozruch, Belimo Assistant
parametryzowanie i konserwacje App
Przetwornik Bluetooth / NFC ZIP-BT-NFC
Przyrzad nastawczy, z funkcja ZIP-USB, do parametryzowalnych i dostepnych z ITHEU
komunikacja sitownikdw Belimo, requlatoréw VAV i urzadzen nastawczych do
instalacji HVAC
Czujniki  Opis Typ
Czujnik kanatowy/zanurzeniowy temperatury 150 mm x 6 mm Pt1000 01DT-1BN
Czujnik kanatowy/zanurzeniowy temperatury 200 mm x 6 mm Pt1000 01DT-1BP
Czujnik kanatowy/zanurzeniowy temperatury 300 mm x 6 mm Pt1000 01DT-1BR
Czujnik kanatowy/zanurzeniowy temperatury 450 mm x 6 mm Pt1000 01DT-1BT
Czujnik kanatowy/zanurzeniowy temperatury 150 mm x 6 mm Ni1000 01DT-1CN
Czujnik kanatowy/zanurzeniowy temperatury 200 mm x 6 mm Ni1000 01DT-1CP
Czujnik kanatowy/zanurzeniowy temperatury 300 mm x 6 mm Ni1000 01DT-1CR
Czujnik kanatowy/zanurzeniowy temperatury 450 mm x 6 mm Ni1000 01DT-1CT
Czujnik ciSnienia réznicowego powietrza -150...250 Pa, LCD 22ADP-18QB
Czujnik kanatowy wilgotnosci / temperatury aktywny 140 mm x 19.5 mm 22DTH-11M
Outdoor sensor with weather shield Humidity / Temperature 22UTH-11

Instalacja elektryczna
Uwaga: napiecie sieciowe!
& Jest mozliwe réwnolegte potaczenie kilku sitownikéw. Nalezy sprawdzac dane eksploatacyjne.
Okablowanie linii do BACnet® MS/TP/Modbus RTU trzeba wykonac zgodnie z majacymi zastosowanie
przepisami RS485.
Schematy potaczen
24..240VAC/24..125V DC Sterowanie analogowe Przytacze styku pomocniczego
PEN L PENL 1 eND 230V + 230V /
@<L ® 7 < DC (0)2...10V 24V + 24V
. X > bc2..10V 230NV
C > 24V/+\230V
RN LTI e L] |
@ N L YIY2(N) @ N L YIY2(N) £ ‘g’ %L § § ! S1 S2 S3 S4 S5 S6
HEEEN 1| || ] $§¢88 cc8 8 8&a ¢ >
1 | L L 1 | | | L L |
_/F _/F
Power Power Control Sensor RS485 A10° B 0..90°
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PKCA-BAC-52-T « pl-pl « 2021-03-02 ¢ Zastrzega sie prawo do wprowadzania zmian

5/1



PEN L
oLy
d D

Techniczna karta katalogowa PKCA-BAC-S2-T

Sensor

Zasilania napieciowego nie mozna

podtaczac do zaciskow

: I sygnatowych!
Sterowanie nadazne (niezalezna od potozenia)
PEN L
I
([ 4
[ 4
®
A ® 1 GND
T <4..20 mA
0 »DC2..10V
C D 04 ’ C S ‘ |':'>DC 2...10V
(TTTTT T80T TITTITIT T3]
©NLYIY2N) £ ¢ | £ @©NLYIY2(N £ ¢ | &
LIl s¥ss [l 1[1] 733
Power Control Power Control
Funkcje
Funkcje sitownikéw przy specjalnych wartosciach parametréw (NFC)
Sterowanie Zamknij/Otworz
PEN L
CR n FC;EE ':5
C D GND C S A GND
’ »—DC2..10V p—DC2..10V
Wl 1] JARAEN |
[ TTTTT TET] [ TTTTIT 13T
© N LYIY2Z(N) ¢ & s @ N L YIY2(N) gg <
| L[] T5%3 [ LI 553
Power Control Power Control
Sterowanie 3-punktowy Sterowanie 4..20 mA
PEN L
® <y . PEN L -
c S GND @< 8)}4— 4..20mA
»—DC2.10V »—DC 2..10V
| Bk j -
TETTTT Ta]] [ TTTTT T&]] IT]
SN LYIY2ZN) ¢ 8 g @ N L Y1Y2(N) §§ s § g L
[ L[] 553 | | [l ] §5s3 gege 85e
Power Control Power Control Sensor RS485
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Pozycjoner SG..
PEN L SGA24
@ 4Ly -+ Y 7 SGF24
1/2|3)4]| SGE24
C D C D Uwaga
TTTTTT 7 _;___ T_T_ T 71T Maksymalna moc wyjéciowa na
g JL £ £ wyjsciu ,+ 24 VDC out” wynosi 1,2 W
©NLvivaMe s |2 5|81 ¢ ]| poysomn
‘ | | ’ [ 1 7o nen B¢ 2 2 Abyuzyskac wiekszg moc, trzeba
Power Control Sensor RS485 uzycgdd2|felnegotransformatora
bezpieczenstwa!
Podfaczenie do szyny MP-Bus®
GND - ——————-
MP & ———-———————- }A)
PEN L -
©Ly
C D
_———
[ TTTTITTETT 171
© N LYIY2(N) ¢ & g 3 3 L
|||||| ¢ 28 £ g REF 8 4& 4
! | L Il L L L L L L L
Power Control Sensor RS485 A) Dodatkowe sitowniki (maks. 8)
Topologia sieci
Nie ma ograniczeri dotyczacych
topologii sieci (dopuszcza sie
gwiazde, okrag, drzewo lub formy
mieszane).
Zasilanie i komunikacja po jednym
3-zytowym kablu
* niewymagane ekranowanie ani
skrecanie
[ * niewymagane rezystory

zakanczajace linie

Potaczenie BACnet MS/TP / Modbus RTU

[

GND ———-
Do ><H>< DN 2> < X )
D- LA —— S — IN—

PEN L PEN L
@<y @<Ly
C D C D

@ T L Y1Y2(N)

£
S+ .
L L

—_

T
Power RS485 Power : RS485

|__
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Potaczenie BACnet MS/TP / Modbus RTU z nastawa analogowg (tryb

hybrydowy)
GND
D+ —
D_ X | <~ o e
GND
PEN L <-DC (0)2...10V
® L7
»-DC2..10V
C D ‘V
______ —_— e ——
[TTTTT 1311170
© N LYIY2(N) g & g 3 s L
[ || ] ] 5§83 re®p 8§80
L L L L L Il L L L L L
Power Control Sensor RS485
Podtaczanie czujnikow pasywnych (BACnet MS/TP / Modbus RTU)
PEN L H H
@<Ly
C D C D C D)
TITTTT Tl L] P
8 £ £
© N L YIY2(N) E S s 3 8 £ 200Q..2ka 10.1Q 1) Zakres rezystancji
(&} N ™ 12 — — o~ o~ o + . . sz
| | | ‘ | | s G N G s 2kQ..10kQ |10 2) Rozdzielczos¢
Power Control Sensor RS485 oo ssralton - Odpowiedni do Ni1000 i Pt1000
Podtaczanie czujnikéw aktywnych (BACnet MS/TP / Modbus RTU)
PEN L
@iz '
Mozliwy zakres napiecia
A > wejscioweqo:
TTTTTT T T T_T_ 7 77 17 DCO..10 V(rozdzielczo$¢ 5 mV)
§ | € c W celu rejestracji np.:
a
©N LYIY2N E S bz 3 s | ¢ - Aktywnych czujnikéw temperatury
L1l g8es8 crge 8&a - Czujnikow przeptywu
Power Control Sensor RS485 -’C‘zuljnlkowusnlema/C|sn|en|a
réznicowego
Podfaczanie zestyku (BACnet MS/TP / Modbus RTU)
PEN L L__|
1L~
© < ¥ o
C 0 D Wymagania dotyczace progéw
o~ przetaczania:
progi przetaczania musza
TTTTTT _T_T _l_T_ T 7 1 umotliwia¢ doktadne przetaczanie
3 pradu 10 mA przy napieciu 24 V.
Q £ £
©N LYIY2N 5 s | % 3 g 1 g | Na przykfad aby uzyskaé:
|||||| Pt 3T Ry 9 2 2 -Monitoryprzeplywu
Power Control Sensor Rs4g5 | ~Obstuga/komunikaty o awarii
chtodziarek

Elementy obstugowe oraz kontrolki

Techniczna karta katalogowa PKCA-BAC-S2-T

- Odpowiednie typy Belimo 01DT-...
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Auxiliary switch settings

Techniczna karta katalogowa PKCA-BAC-S2-T

A Note: Perform settings on the actuator only in deenergised state.

—=o
Q® o For the auxiliary switch position settings, carry out points @ to @ successively.
“E Gear disengagement
O () Opening the manual override cover and adjusting the hand crank.
5 Manual override is possible.

@ WManual override control

Turn the hand crank until the desired switching position Q is indicated and then remove the
crank.

© Auxiliary switch
For the auxiliary switch position settings, carry out points @ to @ successively.
Opening the auxiliary switch adjustment cover and adjusting the hand crank.
Turn the crank until the arrow points to the vertical line

0 Terminals
Connect continuity tester to S4 + S5 or to S4 + S6.
If the auxiliary switch should switch in the opposite direction, rotate the hand crank by 180°.

=

t|:|L|:|L|:"“|:L|:|'-|:|‘-|
Ve e e s

S182S3 S4 S5S6

o

Push-button and display

© Push-button and LED display green

Off: No power supply or malfunction
On: In operation
Press button: Triggers test run, followed by standard mode

@ Push-button and LED display yellow

Off: Standard mode
On: Test run active
Flickering: BACnet / Modbus communication active
Flashing: Request for addressing from MP master

Press button: Confirmation of the MP addressing

Serwisowanie

Potagczenie NFC  Urzadzenia Belimo oznaczone logiem NFC mozna obstugiwac przy uzyciu aplikacji Belimo Assistant.
Wymagania:
- smartfon z interfejsem NFC lub Bluetooth
- aplikacja Belimo Assistant (dostepna w sklepach Google Play i Apple AppStore)

Smartfon trzeba ustawic¢ nad urzadzeniem w taki sposob, aby obie anteny NFC znajdowaty sie nad soba.

Smartfon z interfejsem Bluetooth podtacza sie do urzadzenia za posrednictwem konwertera Bluetooth-
NFC ZIP-BT-NFC. Dane techniczne i instrukcja obstugi zamieszczono w karcie katalogowej ZIP-BT-NFC.
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Podtgczanie przyrzaddéw serwisowych  Sitownik jest wyposazony w gniazdo serwisowe umozliwiajgce parametryzowanie przy uzyciu przyrzadu
serwisowego ZTH EU.

Wymiary
Rysunki wymiarowe S
205 a
L UUUUUULU | ~
| L % 3 " o éhﬂ(b@(ﬁ\
N \ J /"
223 Eﬂ\iﬂ/
60 275 495
[ el =
@
¢ M
o © m
LI
335
Dtugos¢ osi
4 =
L/J E 22.5..33
Dodatkowa dokumentacja

www.belimo.com PKCA-BAC-S2-T « pl-pl » 2021-03-02 * Zastrzega sie prawo do wprowadzania zmian 10/11



V / 4
BEL'MG Techniczna karta katalogowa PKCA-BAC-S2-T

* Potaczenia przyrzadéw

* Opis o$wiadczenia o zgodnosci implementacji protokotu PICS
* Opisu rejestru Modbus

* Przeglad partneréw MP

* Wprowadzenie do technologii szyny MP-Bus®

* Stownik MP

* Instrukcja montazu sitownikow
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