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Instrukcja centrali sterujgcej bram skrzydtowych S241

Centrala sterujgca do napedow bram skrzydtowych 12~24V DC

SZ4I Instrukcja konfiguracji

Centrala sterujaca dla 2 silnikéw 12-24VDC
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Wazine informacje dotyczace bezpieczenstwa

1. UWAGA! Zanim przystgpisz do montazu nalezy doktadnie przeczyta¢ instrukcje. Nieprawidtowa
instalacja lub uzycie produktu moze spowodowac niebezpieczenstwo dla ludzi.

2. Ponizszg instrukcje nalezy zachowa¢ do ewentualnego

wykorzystania w przysztosci.

3. Ten produkt zostat zaprojektowany i wyprodukowany wytgcznie do zastosowania wskazanego w
niniejszej instrukcji. Inne niz wskazane uzycie produktu moze doprowadzi¢ do zniszczenia sprzetu i/lub
moze by¢ zrédtem niebezpieczenstwa.

4. Producent, dystrybutor, sprzedawca, nie ponosi odpowiedzialno$ci za uzycie produktu niezgodne z
przeznaczeniem opisanym w ponizszej instrukcji.

5. Nie wolno instalowaé urzadzenia na obszarze bezposredniego zagrozenia wybuchem.

6. Producent, dystrybutor, sprzedawca, nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci w przypadku, gdy zasady
sztuki budowlanej zostaty pominiete przy zamontowaniu elementéw zamykajacych, ktére s3 samobiezne
i moga ulec uszkodzeniu przy nieodpowiednim montazu.

7. Przed przystgpieniem do pracy (podtgczenie, konserwacja, itd.), zawsze nalezy odtgczy¢ zasilanie.

8. Urzadzenia ochronne (fotokomorki, czujniki kraricowe, itd.) mogg by¢ stosowane do zapobiegania
potencjalnemu ryzyku w miejscach pracy silnika, w ktérych znajduje sie mechanizm przenoszenia napedu.
9. Do instalacji nalezy wykorzysta¢ oryginalne podzespoty. Producent, dystrybutor, sprzedawca nie ponosza
odpowiedzialnosci w zakresie bezpieczenstwa, oraz prawidtowego dziatania automatyki w momencie
wykorzystania i uzytkowania nieodpowiednich, nieoryginalnych czesci.

10. Nie wolno dokonywa¢ Zzadnych zmian w urzadzeniach (sitowniku, akcesoriach). Kazda zmiana
powoduje utrate gwarancji oraz moze spowodowac zagrozenie.

11. Instalator musi dostarczy¢-uzytkownikowi -petnej informacji na temat obstugi systemu w przypadku
jakiejkolwiek awarii oraz zapozna¢ korzystajgcych z systemu z ,,INSTRUKCJA” produktu.

12. Nie pozwdl, aby dzieci badz inne osoby staty w poblizu urzadzenia, zasiegu bramy podczas jego dziatania.
13. Nie wolno pozwalaé dzieciom na zabawe sterowaniem bramy. Piloty nalezy trzymaé z dala od dzieci,
aby zapobiec przypadkowemu uruchomieniu napedu.

14. W razie usterki uzytkownik powinien wezwaé wyspecjalizowany serwis, bgdZz montazyste oraz
powstrzymac sie od jakichkolwiek samodzielnych napraw.

15. Nalezy przeprowadza¢ regularne kontrole instalacji, w szczegdlnosci sprawdza¢ kable, sprezyny i
uchwyty pod katem zuzycia, uszkodzenia lub zaburzenia ptynnosci ruchu. Nalezy zaprzesta¢ uzytkowania,
jesli konieczna jest naprawa lub regulacja, poniewaz btad w instalacji lub nieprawidtowe ustawienie
skrzydta bramy moze spowodowac¢ nieodwracalne w skutkach uszkodzenia sprzetu, badz
niebezpieczenstwo dla uzytkownika.

16. To urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytkowania przez osoby, w tym dzieci, o obnizonej sprawnosci
fizycznej, ruchowej lub psychicznej lub braku doswiadczenia i wiedzy chyba ze pozostajg pod nadzorem i
postepujg zgodnie z instrukcjg uzytkowania sprzetu, przekazanej przez osoby odpowiadajgce za ich
bezpieczenstwo.

17. Jezeli przewdd zasilajacy jest uszkodzony, musi zosta¢ wymieniony przez producenta, autoryzowany
serwis lub wykwalifikowanego montera w celu unikniecia zagrozenia.

18. Podczas czyszczenia lub konserwacji, nalezy bezwzglednie odtaczy¢ zasilanie, tym bardziej jezeli
urzgdzenie jest sterowane automatycznie.

19. Wszystkie wtyczki elektryczne nalezy podpig¢ do zrédta zasilania wewnatrz budynku lub na zewnatrz w
odpowiednio izolowanej, przystosowanej do tego celu skrzynce (puszce) elektrycznej.

20. Przy doborze sitownika, nalezy wzig¢ pod uwage: rzeczywista waga bramy to jej ciezar oraz (okoto 30%)
opor jaki stawia.
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1. Parametry techniczne

Zasilanie z transformatora 12-20Vac 100-200VA
Wyijscie zasilania 12VDC 250mA

Prad tadowania akumulatoréw zelowych 12/24V 100mA
Maksymalny prad silnika 8A (transformator 200VA)
Maksymalny prad swiatfa ostrzegawczego 1A

Maksymalny prad dla zamka elektrycznego 2A

Maksymalna ilos¢ pojemnosci pilotéw 250

Bateria zapasowa (2x) 12V 4,5Ah
Temperatura pracy -15~60°C

Wymiary 167mm x 99mm x 35mm
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2. Budowa centrali sterujacej

2.1 Schemat podiaczenia
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2.2 Opis zaciskow centrali
Nr Rodzaj Opis
1 GND Oplot dla przewodu antenowego (MASA)
2 ANT Przewdd gtéwny antenowy
3 STR Ztacze sterownicze typu NO (Konfiguracja w menu podstawowym ,,0 L”)
4 SPD Ztacze sterownicze typu NO dla funkgc;ji furtki (tylko dla M2) lub opcja tylko Otworz
(Konfiguracja w menu podstawowym ,, 0 L”)
5 GND Zacisk wspolny (COM)
6 PH Wejscie fotokomadrek typu NC lub NO (Konfiguracja w menu zaawansowanym ,, Pc ”)
7 PHS Wejscie fotostop typu NC lub Detektor NO (Konfiguracja w menu zaawansowanym ,'5F”)
8 LO1/EO | Wejscie listwy krawedziowej lub wytagcznik kraricowy otwarcia dla silnika M1 (Konfiguracja w
menu zaawansowanym ,, Eo” )
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9 LC1/EC Wejscie listwy krawedziowej lub wytgcznik krarncowy zamkniecia dla silnika M1 (Konfiguracja
w menu zaawansowanym ,, E c”)

10 GND Zacisk wspalny (COM)

11 STOP Wejscie STOP typu NC lub NO (Konfiguracja w menu zaawansowanym ,2P”)

12 GND Zacisk wspolny (COM)

13 LO2 Wytacznik kraricowy otwarcia dla silnika gtéwnego M2. (Pozostawienie niepodtqgczonych obu
wytqcznikow kraricowych (LO2 i LC2) spowoduje ich automatyczne wytgczenie.)

14 LC2 Wytgcznik kraicowy zamkniecia dla silnika gtéwnego M2. (Pozostawienie niepodfgczonych

obu wytgcznikéw kraricowych (LO2 i LC2) spowoduje ich automatyczne wytqczenie.)

15 12V + Wyjscie zasilania dla akcesoriow 12VDC 250mA.

16 12V - Wyjscie zasilania GND

17-18 | LOCK Wyjscie zasilania zamka elektrycznego (12/24Vdc 1A, zgodnie z zastosowanym
transformatorem).

19-20 | BLK Wyjscie Swiatta migajgcego (12/24Vdc 1A, zgodnie z zastosowanym transformatorem). Tryb

migajacy lub stato $wiatte (Konfiguracja w menu zaawansowanym ,aL”).
Uwaga! Bardzo powolne miganie sygnalizuje awarie zasilania. 19(+), 20(-)

21-22 | M1 Wyjscie silnika podrzednego M1 (12/24Vdc zgodnie z zastosowanym transformatorem)
Uwaga!
® Rusza pierwszy podczas fazy zamykania, opdZniony podczas fazy otwierania.
23-24 | M2 Wyijscie silnika nadrzednego M2 (12/24Vdc zgodnie z zastosowanym transformatorem)
Uwaga!

o Wyjscie silnika M2 jest uzywane w trybie pojedynczej bramy.
e Rusza pierwszy podczas fazy otwierania, opdzniony podczas fazy zamykania

FS3/FS4 | FS2/FS wejscie dla transformatora 24V uzwojenie wtérne

230AC Wejscie zasilania sieciowego 230Vac do transformatora (uzwojenie pierwotne)
FS1/FS2 | FS1+/FS4- wejscie dla akumulatora awaryjnego zasilania (BATT+/BATT-)

F1 Bezpiecznik akumulatora

DSP Wyswietlacz

JP1 Zworka wyboru napiecia fadowanie dla akumulatora zapasowego: 12 lub 24Vdc
TR1 Potencjometr regulacji spowolnienia

TR2 Potencjometr czutosci wykrywania przeszkod

TS1 Przycisk funkcyjny ,w goére”

TS3 Przycisk funkcyjny ,w dot”

TS2 Przycisk funkcyjny ,enter”

2.3 Sygnalizacja stanow wejs¢ na wyswietlaczu

Gdy, centrala jest w czasie czuwania uzytkownik moze odczytac stan wejs¢ na wyswietlaczu:

~ T : Zadne wejscia nie s aktywne (normalna praca).
5F. Wejscie STOP jest aktywne
P5. Wejscie FOTOSTOP jest aktywne
Eo: Aktywne wejscie analogowe wytgcznika krawedziowego otwarcia.
Ec. Aktywne wejscie analogowe wytgcznika krawedziowego zamkniecia.
P Wejécie FOTOKOMOREK jest aktywne
5k Wejscie START jest aktywne
Pd. Wejscie FURTKA jest aktywne
oF': Brama w trakcie otwierania
C L : Brama w trakcie zamykania
O : Wyltacznik krancowy otwarcia silnika M1 (slave) aktywny.
C  : Wylacznik krarnncowy zamkniecia silnika M1 (slave) aktywny.
O : Wytacznik krarnicowy otwarcia silnika M2 (master) aktywny.
C : Wytacznik kraricowy zamkniecia silnika M2 (master) aktywny.

Uwaga! Podczas pauzy wyswietlacz pokazuje sekundowe odliczanie do zamkniecia




2.4 Podlaczenie fotokomoérek

2.4.1 Przyklad podlaczenia bez fotokomérek
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2.4.2 Przyklad podlaczenia z jedna para fotokomoérek
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2.4.3 Przyklad podlaczenia z dwiema parami fotokomodrek
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2.5 Przyklad instalacji z napedami BFT Phobos stosujac moduty wylacznikéw krancowych
szeregowych

Aby przygotowad centrale s24i do pracy z napedami BFT Phobos nalezy w nich zastgpi¢ wewnetrzne ptytki
taczeniowe na ptytki szeregowe 2 przewodowe.. Postepuj kolejno:

1.) Wejdz do menu zaawansowanego, wcisnij dtugo przycisk TS2, przejdz za pomoca przyciskéw TS1/TS3 do
pozycji SL wejdz w podmenu wciskajgc krétko TS2, wybierz 45 i zatwierdsz konfiguracje ponownie przyciskiem

TS2. Teraz wyjdz z menu konfiguracyjnego wyciskajac kilkukrotnie przyciski TS1 i TS3 jednoczesnie.

2.) Wykonaj potaczenie jak na rysunku ponizej pamietaj, ze silnika M2 otwiera sie jako pierwszy, a silnik M1 rusza
pierwszy podczas fazy zamykania, dlatego dostosuj kierunki pracy silnikdw wedtug potrzeb i konstrukcji bramy.

3.) Wykonaj automatyczng procedure uczenia czaséw pracy zgodnie z punktem Hu na stronie nr 8.
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Opis ztaczy na ptycie taczeniowej typu 2 przewodowej:

1i2 - przewody gtéwne zasilajace
3 — przewdd niebieski zasilajacy silnik
4 — przewdd czerwony zasilajacy silnik

5i 6 — przewody biate prowadzace do wytacznikow kraricowych zamkniecia
7 i 8 — przewody czarne prowadzace do wyfgcznikdow krancowych otwarcia
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2.6 Ustawienie potencjometrow

TR1 Speed - Potencjometr predkosci podczas spowolnienia. Nie ustawiaj za niskiej predkosci (ponizej 10cm/sec), aby

unikna¢ zatrzymania pracy silnikédw w niskich temperaturach zewnetrznych.

TR2 Force- Potencjometr dostraja poziom wykrywania przeszkéd wyuczony przez centrale podczas programowania
czasOw pracy. Te drobng regulacje nalezy wykona¢ po nauce godzin pracy.

Zwykle potencjometr nalezy ustawi¢ posrodku, w tej pozycji powinno by¢ mozliwe przestrzeganie zasad w wiekszosci
instalacji. Jesli trzeba rozwigzaé problemy zwigzane z normami lub sytuacjami sSrodowiskowymi (np. silny wiatr) to istnieje
mozliwos$é regulacji tego potencjometru zwiekszajgc lub zmniejszajac czutosc.

Mhniejsza predkos¢ Wieksza predkosé Wieksza czutos¢ Mhniejsza czutosé
! q) a)
TR1 TR2
Regulacja spowolnienia Czutos¢ na przeszkode

3. Glowne opcje programowania

3.1 Szybkie programowanie
=>» Aby szybko zaprogramowac czasy pracy, otwérz oba skrzydta, a nastepnie trzymaj wcisniete przycisk ze strzatkg w

gore, az na wyswietlaczu pojawi sie napis Ru. Centrala wykona kilka testéw i nauczy sie czaséw pracy. Po zakonczeniu
procedury lampa ostrzegawcza zgasnie.

3.2 Szybka nauka programowania kodow radiowych
=>» Nacisnij krétko przycisk TS3 (strzatka w dét) jeden raz, aby uruchomic tryb programowania przycisku START dla pilota

(na wyswietlaczu pojawi sie £ 5), teraz nacisnij wybrany przycisk pilota, aby zapisa¢ go w pamieci centrali. Mozesz

ponownie przyciskami ,w dot” wybrac = E', aby zaprogramowac inny przycisk pilota dla funkcji furtki.

3.2.1 Szybkie kasowanie kodow radiowych

=>» Nacisnij i przytrzymaj przez ok. 5s. przycisk TS3, az na wyswietlaczu pojawi sie oh (OK). Po wykonaniu tej operacji
wszystkie kody radiowe zostang usuniete.

3.2.2 Automatyczne uczenie nadajnikéw zdalnego sterowania

= Moizliwe jest szybkie uczenie sie nadajnikow bez korzystania z menu podstawowego. Aby, zarejestrowal nowy
nadajnik, nacisnij przycisk 3 razy w nowym pilocie (nadajniku), robigc co najmniej 1 sekunde przerwy miedzy kazdg
transmisjg. Nastepnie naci$nij przycisk 3 razy na nadajniku, ktory byt juz wczesniej zaprogramowany, teraz ponownie
nacisnij przycisk jeden raz na nowym nadajniku. Po zakonczeniu programowania lampa ostrzegawcza mignie jeden
raz potwierdzajgc prawidtowo wykonane zadanie.

Uwaga: funkcja z automatycznym uczeniem musi by¢ wigczona, patrz Hr w »menu zaawansowanym” — automatyczne
uczenie nadajnikéw. Nowy nadajnik przyjmuje ten sam kanaf, ktory zostat uzyty podczas procedury programowania.
Procedure automatycznego uczenia nadajnikow nalezy wykonywac w poblizu centrali sterujgce;.
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4. Programowanie centrali

4.1 Menu podstawowe
Nacisnij krotko przycisk Enter (TS2), by wejs¢ do menu gtéwnego. Na wyswietlaczu pojawi = 1 x Enter
sie @ . Za pomoca przyciskéw géra i dét nawiguj po menu, potwierdzaj wybér réwniez (0 ] | i'
naciskajac przycisk Enter. Aby, wyjs¢ z menu wybierz EH lub nacisnij réwnoczesnie '-r HI <J

przyciski oznaczone strzatkami gora i dot.

Menu [Funkcja Opcje |Opis Domyslnie
oL Logika pracy |5k Krok po kroku. S5k
RE Krok po kroku z automatycznym zamykaniem.
EC Tylko otwdrz z auto-zamykaniem (tryb osiedlowy)
Tryb otwierania/zamykania (ztacza Start i Furtka stajg sie
ztgczami dla Otwierania i Zamykania).
oR Tryb otwierania/zamykania z automatycznym zamykaniem
(ztacza Start i Furtka stajg sie ztgczami dla Otwierania i
Zamykania).
EH Wyjscie
Lo Programowani E-i Nauka kanatu Start / Otwérz (zgodnie z menu aL). -
e/ kasowanie |CC Nauka kanatu Furtka / Zamknij (zgodnie z menu oiL.).
nadajnikéw
= Tryb kasowania kanatu po wybraniu przycisku na pilocie.
(| Tryb kasowania kanatu zgodnie z pozycja w pamieci.
_ 0 o . o . . . I
A Usuniecie wszystkich pilotdw, nalezy potwierdzi¢ wybierajgc
HHS”
EH  |Wyjscie.
L I: Nauka czasu Uwaga!: przed przystagpieniem do nauki czaséw pracy nalezy -
pracy zweryfikowa¢ prawidtowe podtgczenie napeddéw. Weryfikacji mozna

dokonac za pomoca funkcji czuwakowej di. Patrz tryb czuwakowy di
w wierszu na koncu tej tabeli.

Przed przystgpieniem do procedury automatycznej nauki czaséw ﬂu,
skrzydta bramy nalezy ustawi¢ w pozycji otwartej, natomiast skrzydta

nalezy zamknga¢ podczas procedury recznej M.

_ Automatyczna procedura uczenia czasu pracy:

H (M| Uwaga!

=>» Podczas tej procedury wszystkie wejscia bezpieczeristwa bedg
nieaktywne.

Ustaw skrzydta bramy w pozycji otwartej. Uruchom funkcje Au >
brama przez chwile wykona ruch w kierunku otwierania, po czym
zaczyna sie zamykac. W tej fazie rozpoznawane sg poziomy
wykrywania przeszkod i czasy pracy. Jesli uzywany jest pojedynczy
silnik, nalezy ustawic tryb pojedynczego silnika za pomocg menu
,,SE” i podtacz ten silnik do wyjscia M2.
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Reczna nauka czasu pracy:
Uwaga!
=>» Podczas aktywacji tej procedury wszystkie wejscia bezpieczeristwa
bedg nieaktywne.
=>» Przed rozpoczeciem procedury nalezy wczytac¢ przynajmniej jednego
pilota do pamieci odbiornika.

1) Ustaw skrzydta bramy w pozycji zamknietej. Teraz uruchom

funkcje n.w tej fazie oba skrzydta zaczynajg sie otwiera¢, w
tym czasie mozna wyregulowad poziom predkosci spowolnienie
wedtug potrzeby uzywajgc potencjometru TR1. Gdy, obydwa

skrzydta osiggajg pozycje otwarcia wyswietlacz pokaze N .

2) Uzywajac przycisku TS2 uruchom kolejno nastepujgca
sekwencje uczenia (jedng po drugiej): (A) Uruchom silnik 1, (B)
uruchom silnik 2, (C) wyznacz punkt spowolnienia dla silnika 1, (D)
wyznacz punkt spowolnienia dla silnika 2, (E) zatrzymaj silnik 1,
gdy osiggna zgdang pozycje, (F) zatrzymaj silnik 2, gdy osiggng
zadang pozycje zamkniecia.

Uwaga!
e Jesli podtgczony jest tylko silnik M2 (tryb jednoskrzydtowy),
zaprogramuj czasy tylko dla tego silnika.

o Jesli zainstalowane sq wytgczniki kraricowe, silniki zatrzymujq sie
automatycznie po zakoriczeniu uczenia.

L
a

Czas pauzy w
auto-zamykaniu

C
]
Lo

Ustaw czas pauzy dla automatycznego zamkniecia (s).

-

Tryb -
czuwakowy
(tryb testowy

pracy
napedow)

o

M nonp
I g

Przytrzymaj ENTER, aby otworzy¢ skrzydio M1
Przytrzymaj ENTER, aby zamkng¢ skrzydto M1
Przytrzymaj ENTER, aby otworzy¢ skrzydto M2
Przytrzymaj ENTER, aby zamkng¢ skrzydto M2

Wyjscie
Uwaga! Miejsce instalacji sitownikéw M1 i M2 oraz ich polaryzacje

nalezy tak podtqczyé, aby zgadzaty sie z komendami otwdrz / zamknij w
trybie czuwakowym.

EH  [Exit

Wyjscie z menu

4.2 Menu zaawansowane

Nacisnij i przytrzymaj przez ok. 4s. przycisk potwierdzajacy ENTER, az na wyswietlaczu p—

pojawi sie = Uzyj przyciskow géra i dét, aby nawigowaé po menu. W celu opuszczenia [l (]l

menu wybierz EHub nacisnij réwnoczesnie przyciski ze strzatkg géra i dét. 0 00 1

Uwaga! Po 20s. bezczynnosci centrala samoczynnie opusci tryb konfiguracji. = "o

Enter 4s
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Menu |Funkcja Opcje |Opis Domyslnie
t ﬂ Czas pracy (W [ | Czas pracy silnika M1 Slave 25
sekundach) G |  |Czas rozpoczecia spowolnienia dla silnika M1 22
E&  |Czas pracy silnika M2 25
T Czas rozpoczecia spowolnienia dla silnika M2 o
do Czas opdznienia otwierania silnika M1 0
dc Czas opdznienia zamykania silnika M2 05
L Czas pracy zamka elektrycznego. Uwagal! Jesli czas zostanie oc
ustawiony na D, wyjscie zamka bedzie dziatac jak swiatfo otwartej
bramy (WLACZONE, gdy brama jest otwarta).
EH  |wyjscie
Uwaga!: Czas pracy silnika mozna ustawic¢ dtuzszy niz pozwala
na to 2-cyfrowy wyswietlacz. Gdy wartos¢ przekroczy 100,
zaswieci sie kropka dziesietna przy drugiej cyfrze.
Przyktad: 15. =115
Gdy wartosc¢ przekracza 200, obie kropki dziesietne sq wtgczone.
Przyktad: 1.2. =212
S E Rodzaj bramy |45 Brama jednoskrzydtowa mE
al= Brama dwuskrzydtowa
A ':l Resetowanie |45  [TAK -
- centrali do rk NIE
ustawien
fabrycznych EH Wyjscie
Wybranie '45 spowoduje przywrdcenie domysinych ustawieri
fabrycznych w centrali. Uwaga!: Ta funkcja nie kasuje kodow
radiowych.
= Zmiana 45 |TAK nE
momentu 2l = NIE
obrotowego
Po wtgczeniu tej funkcji silniki na chwile odwracajq kierunek po
zakonczeniu pracy, aby zwolnic site nacisku.
) - Automatyczne |45 Wiaczona automatyczna nauka pilotow. ke
uczenie pilotéw al= Wytgczona automatyczna nauka pilotow.
- C' Wspomaganie |45 Skok odbicia wtaczony. e
- zamka al= Skok odbicia wytaczony.
elektrycznego
W tym menu mozna wigczy¢ “skok” na poczgtku, aby odblokowac
zamek elektryczny i “skok” na koricu, aby go zablokowac. Wigczenie
tej opcji czesto utatwia zaczepianie i odpinanie zamka.
D5 |Miekkistart |45 |Migkki start wtaczony 45
- al= Miekki start wylaczony
SL [T 45 [TAK nk
- wyfacznikéw  |m E NIE
krancowych

Witqczenie tej funkcji ( 45 ) umoZzliwia prace z szeregowymi
wytqcznikami kraricowymi. Gdy centrala sterujgca nie moze wyczuc

prgdu, ktory ptynie przez silnik, wykrywa go jako koniec zakresu.
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- ﬂ Tryb pracy ( Tryb pracy z jednym wybranym przyciskiem pilota dla funkcji th
odbiornika sterowania sekwencyjnego
Hb Wszystkie 4 przyciski nadajnika zostang zaprogramowane
jednoczesnie i automatycznie ustawiane na funkcje otwierania,
zatrzymania, zamykania i opcje furtki dla kazdego z przyciskéw
osobno.
L ﬂ Tryb pracy 45 Zamek elektryczny z podtrzymaniem mE
zamka nE Zamek elektryczny wyzwalany impulsem
elektrycznego
= o Wytacznik dS  |Wejécie wytaczone d5
- krawedziowy |mo Wejscie krawedziowe w trybie normalnie otwartym (NO).
dla otwarcia - Wejscie krawedziowe w trybie normalnie zamknietym (NC).
E‘il'l Wejscie krawedziowe w trybie analogowym 8K2.
LS Whytgcznik kranncowy zamkniecia dla silnika M1 (slave)
FH Wyjscie
E C Wytacznik d5 Wejécie wytaczone d5
krawedziowy |mio Wejscie krawedziowe w trybie normalnie otwartym (NO).
dla zamkniecia |E Wejscie krawedziowe w trybie normalnie zamknietym (NC).
:HE Wejscie krawedziowe w trybie analogowym 8K2.
L Whytacznik krancowy otwarcia dla silnika M1 (slave)
EH Wyjécie
F‘ C Tryb wejscia dla|miz Normalnie zamkniety (NC) mc
fotokomorki no Normalnie otwarty (NO)
Uwagal!: Przepisy zabraniajg stosowania systemow
bezpieczenstwa typu NO lub stosowanie zworek na wejscie
[fotokomOrki. Przed modyfikacjq tego parametru nalezy zapoznac
sie z przepisami bezpieczenstwa i zainstalowac fotokomarki
bezpieczenstwa.
EF‘ Tryb pracy nc Normalnie zamkniety (NC) nc
wejscia STOP |m Normalnie otwarty (NO)
Uwaga! Wejscie STOP jest przydatne kiedy wystepuje kolizja bramy
np. z furtkg w ogrodzeniu, dlatego nalezy zainstalowac¢ odpowiedni
czujnik na wejsciu STOP.
|:| F Tryb wejscia PS5 Wejscie NC — Fotokomodrka zapasowa (fotostop) dk
- bezpieczenstwa dk Wejscie NO — Detektor
Fotostop/Detek
tor e Naruszenie wejscia w trybie PS5 zatrzymuje brame, po zdjeciu
przeszkody brama zacznie sie otwierac. Fotostop dziata na
zamykaniu i otwieraniu.
e Po naruszeniu wejscia dt brama zacznie sie zamykad, nie
czekajgc na czas pauzy.
L 5 Typ "c Normalnie zamkniety rc
wyfacznikéw [ Normalnie otwarty
krancowych e To ustawienie obejmuje wszystkie 4 wejscia wytqcznikéw
krancowych (8,9,13,14)
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h L Tryb pracy 45 Tryb migania lampy ostrzegawczej 45
- lampy nk Tryb sSwiatta statego dla lampy ostrzegawczej

ostrzegawczej
- Licznik cykli - Licznik pokazuje cyfry podzielone na trzy grupy, po dwie cyfry, np. -

123.456 jest wyswietlane jako: (.2-34.-5k

Uwaga! Maksymalna liczba to 9999999 (dziewieclset dziewieldziesigt
dziewiec tysiecy dziewiecdziesigt dziewiec)

i
X

Wyijscie - Wyjscie z menu zaawansowanego -

Deklaracja zgodnosci CE

Nazwa firmy: HatPol Antoni Hat
Adres: 33-300 Nowy Sacz, ul. Tarnowska 105

Deklaruje, ze produkt: S241
Spetnia wymagania: Dyrektywy RED 2014/53/UE

Zastosowanie z nastepujgcymi normami:
ETSI EN 300 220-1 V3.1.1 (2017-02)

ETSI EN 300 220-2 V3.1.1 (2017-02)

ESTI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11)

ESTI EN 301 489-3 vV2.2.3 (2019-03)

EN 62233:2008

EN 64479:2010

Kierownik
Daniel Hat
20 grudnia 2022

Pozbycie sie zuzytego sprzetu elektronicznego.

Urzadzenia oznaczone s3 zgodnie z ustawg o zuzytym sprzecie elektrycznym i elektronicznym symbolem przekreslonego
kosza na odpady. Oznakowanie takie informuje, ze sprzet ten, po okresie jego uzytkowania nie moze by¢
umieszczany w koszu tacznie z innymi odpadami pochodzgcymi z gospodarstwa domowego. Uzytkownik jest
zobowigzany do oddania go firmom, badz instytucjom prowadzacych zbieranie zuzytego sprzetu elektrycznego
i elektronicznego. Prowadzacy zbieranie, w tym lokalne punkty zbidrki, sklepy czy gminne jednostki, tworza

I odpowiedni system umozliwiajacy oddanie tego sprzetu. Wtasciwe postepowanie ze zuzytymi urzgdzeniami
elektrycznymi i elektronicznymi przyczynia sie do unikniecia szkodliwych dla zdrowia ludzi i srodowiska naturalnego
konsekwencji, wynikajacych z obecnosci sktadnikow niebezpiecznych oraz niewtasciwego przetwarzania i sktadowania
takich urzadzen.
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WARUNKI GWARANCII
Producent udziela gwarancji na okres 24 miesigce od daty sprzedazy przez HatPol.

1. Data, od ktdrej zaczyna sie okres gwarancyjny, jest datg wystawienia faktury badz paragonu.

2. Gwarancja nie obejmuje czynnosci zwigzanych z instalacjg, montazem urzgdzenia badZ oprogramowania.

3. Reklamowany sprzet nalezy zgtosi¢ poprzez formularz na stronie ,https://rma.hatpol.pl”. Reklamowany sprzet klient
musi dostarczy¢ do serwisu HatPol na wtasny koszt. Przesytke powrotng przyjetego do reklamacji pokrywa firma HatPol,
ale pod warunkiem, ze urzadzenie nie jest uszkodzone z powodu czynnikdw zewnetrznych tj. zty montaz, wytadowania
atmosferyczne itp.

4. Sprzet zostanie przyjety do serwisu tylko wtedy, gdy na pudetku w widocznym miejscu znajdowac sie bedzie numer RMA
nadany przez serwis HatPol podczas zgtoszenia na hatpol.pl/rma, a w wewnatrz opakowania znajdowac¢ sie bedzie dowdd
zakupu (faktura, paragon) oraz karta gwarancyjna lub kopie tych dokumentoéw.

5. Jezeli sprzet bedzie zapakowany w nieoryginalny karton, badz zZle zapakowany (brak odpowiedniego styropianu, tektury
itp.) serwis HatPol nie odpowiada za uszkodzenia powstate w wyniku ztego opakowania (pekniecia, rysy, otarcia itp.)

6. Serwis HatPol nie uwzglednia uszkodzern mechanicznych powstatych w wyniku transportu z winy przewoznika badz przez
uzytkownika.

7. Dostarczony sprzet musi posiadac nieuszkodzone plomby gwarancyjne i czytelne numery seryjne.

8. Reklamowany sprzet musi by¢ dostarczony do serwisu HatPol kompletny np. monitor, panel, zasilacz.

9. Montaz nalezy wykonywaé¢ zgodnie ze schematem i wskazowkami w instrukcji danego sprzetu oraz przez
doswiadczonego montera z odpowiednia wiedzg i umiejetnosciami.

10. Jezeli reklamowany sprzet dostarczony do serwisu okaze sie sprawny, serwisant moze obcigzy¢ kosztami sprawdzania
oraz przesytki osobe badz firme reklamujgcg towar.

11. Gwarancja nie obejmuje uszkodzen powstatych w wyniku ztego montazu lub niewtasciwej obstugi sprzetu.

12. Koszty odestania naprawionego na gwarancji sprzetu ponosi firma HatPol.

13. Serwis HatPol nie ma obowigzku informowac¢ reklamujgcego o stanie naprawy sprzetu, klient moze sam $ledzi¢ stan
swojej naprawy na rma.hatpol.pl, tam réwniez moze wprowadza¢ swoje komentarze.

14. Naprawa gwarancyjna bedzie trwaé 19dni roboczych, jednak z przyczyn niezaleznych od HatPol czas naprawy moze
zostac przedtuzony maksymalnie do 3 miesiecy (w praktyce czas reklamacji srednio trwa 3dni robocze).

15. HatPol nie ponosi odpowiedzialnosci za serwis gwarancyjny, jezeli wymagane naprawy nie bedg mogty by¢ wykonane z
powodu restrykcji importowo-exportowych.

16. Serwis HatPol zastrzega sobie prawo do zmiany warunkéw gwarancyjnych w kazdej chwili, ktére bedg miaty moc
dziatania wstecz.

17. Prawa i obowigzki stron regulujg niniejsze warunki gwarancji, z ktdrymi klient winien sie zapoznac i zatwierdzic¢
wtasnorecznym podpisem.

Model urzadzenia i nr seryjny Data sprzedazy, piecze¢ i podpis sprzedawcy

kontrola dostgpu

‘ HatPol

Strona producenta: safeautomation.pl
Strona wytacznego dystrybutora: www.hatpol.pl
E-mail serwisu: serwis@hatpol.pl
Strona zgtoszen reklamacji: rma.hatpol.pl
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