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NARWAL™

Podrecznik uzytkownika

Robot odkurzajgcy i mop Narwal Freo X Plus

Model: YJCCO018



1. Produkt w skrocie
11 Lista kontrolna

Glowne czesci

l T—
Robot x1 (pojemnik na kurz x1, Stacja bazowa x1
w zestawie zbiornik na wode

x1, szczotka walcowa x1,

modut mopujacy x1)

Akcesoria

i

Szczotka boczna x2Przewdd zasilajacy x1 Podktadka odporna na

wilgo¢ x1

% Xl
Jednorazowy worek Zmywalna

na kurziostona naktadka

worka X2 na mopa

12 Robot
Przod (gérna pokrywa zamknieta)

Radarowy czujnik potozenia——————

Recall bu on

Start/Stop
wigczony

Przedni czujnik
Swiatta

Czujnik strukturalnego

krawedziowy
Swiatta

strukturalnego Czujnik zderzaka

Przéd (gérna pokrywa otwarta)

Pokrywa gérna ro

Pojemni

Jednorazowa

naktadka na



Otwarcie zbiornika Otwarty
pojemnik na
Reset bu wt. kurz wiaczony
Szczelina gornej

pokrywy
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Spéd robota 1.3 Stacja bazowa

Czujnik podczerwieni x5

Ultradzwiekowy czujnik dywa

Tabliczka znamionowa
(SIN w zestawie)
boczna x2

Szczotka

Uchwyt przewodu
zasilajgcego

Uchwyt przewodu
zasilajacego

Kolo Interfejs zasilania [:

Cicha szczotka

A

()

()
g#;%

rolkowa Otwarcie
zapobiegajaca napedow ==
splataniu ex2
Wskaznik
Modut mopujacy x1 Caster
Styk tadowania

Styk tadowania

Naktadka na mopa x

Podstawa mopa x1
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1.4 Bledy i wskazniki robotow

Roboty
Bu on Dziatanie Funkcja
Start/Stop Krétkie nacisniecie Uruchamianie/wstrzymywanie/wzna
: wianie biezgcego zadania
O Nacisnij i przytrzymaj Wiaczanie/wytaczanie zasilania
przez 2 sekundy
Wicofanie Kroétkie nacisniecie Powrdét do stacji bazowej
B Nacisnij i przytrzymaj Wiaczanie/wytaczanie blokady
przez 2 sekundy rodzicielskiej
Reset Krotkie nacisniecie Wejdz w tryb parowania

Nacisnij i przytrzymaj
przez 5 sekund

Odblokuj konto i wyczy$¢ dane
uzytkownika

Nacisnij i przytrzymaj
przez 10 sekund

1) Wskazniki robota

Przywracanie ustawien fabrycznych

Wyt Oddychanie na biato Staly niebieski

Wytaczenie lub tryb Tryb gotowosci Zadanie w toku

gotowosci

Oddychanie na niebiesko Oddych’ajqcy Miga na czerwono
pomaranczowy

ﬁ%&ﬁﬁﬁiﬁi?@&&u Konfiguracja sieci, Btad

aktualizacja lub

bazowej resetowanie
Wit Stebdy Bre6thing
Ftambire
. Lo wanie .
Nie taduje sie Stacja bazowa tadowania

W Ee’mi
natadowany lub
stacja bazowa

odtaczona

awaria

Zamontowa¢ szczotki boczne

Wcisnij szczotki boczne w szczeliny
wskazane kolorem, az zatrzasng sie
naswoim miejscu.

Usuna¢ pianke antykolizyjna

Otworz gérng pokrywe robota i usun
pianke antykolizyjna.

Umies¢ stacje bazowa

Podtacz przewdd zasilajacy z tytu stadi
bazowej. Umiesc¢ stacje bazowa na
ptaskiej i twardej powierzchni pod
$ciang i pozostaw wolng przestrzen co
najmniej 1,0 m przed stacjg bazowa,
aby mozna byto jg podtaczyc.

robot do wchodzenia i

wychodzenia ze stacji bazowe;j.

il
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Zamocuj podktadke odporna na wilgo¢

Po umieszczeniu stacji bazowej na miejscu,

wytrzyj wskazany obszar suchg szmatka,
odklej dwustronng tasme z tytu podktadki
odpornej na wilgo¢ i przyklej mape do
podtogi zgodnie ze wskazéwkami.
Uwaga:

1. Podktadka odporna na wilgo¢ ma
zastosowanie wytacznie do podtég
drewnianych.

2. Aby usung¢ podktadke z podiogi, nalezy
robi¢ to powoli, aby uniknga¢
pozostatosci kleju.

Dodaj wode

Przed przystgpieniem do mopowania
nalezy dola¢ czystej wody do
zbiornika.

-Otwodrz goérng pokrywe robota i wyjmij
zbiornik na wode. Napetnij zbiornik
czystg wodg przez otwor w zbiorniku.

- Zamknij zbiornik, wtéz go z powrotem do
robota i zaléz z powrotem goérng
pokrywe robota.

Zaktadanie butow

Wocisnij robota do stacji bazowej i
upewnij sie, ze styki tadowania sg
prawidtowo podtgczone. Wskaznik stacji
bazowej zgasnie, a robot wiaczy sie i

Polacz i powiaz robota w aplikaciji

Zeskanuj kod QR, aby pobra¢ aplikacje
Narwal, dotknij "Dodaj urzadzenie" i
wybierz model w aplikacji, a nastepnie
postepuj zgodnie zinstrukcjami
podtgczania i wigzania robota.

Uwaga :

1. dotknij "Se ings"-"Device" w aplikacji, a
nastepnie nacisnij i przytrzymaj przycisk
"Restart Robot" przez 10 sekund, aby
wigczycé/wytaczy¢ tryb czuwania.
-Dostepne tylko na rynku amerykanskim.

3. Jak uzywaé

Przed rozpoczgciem korzystania z robota nalezy upewnic sie, ze instalacja i
konfiguracja stacji bazowej zostaty zakonczone w rozdziale 2.

31 Organizacja srodowiska domowego

wy m
emi u
tuje ni
ko ka



IR

A. Odtéz klawiatura na podtoge, B.Otworz drzwi pomieszczen,
np. kable, szmaty, kapcie, ktére majg by¢ sprzatane i ustaw
ubrania i ksiazki. meble tak, aby pozostawi¢ jak

najwiecej miejsca na sprzatanie.
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C.Pozostaw inne drzwi D. Maksymalna wysokos$¢
zamkniete i zainstaluj pokonywania przeszkéd wynosi
ogrodzenie, aby uniemozliwi¢ 20 mm, a robot nie moze wjezdzac¢
robotowi wjazd na podwyzszone do pomieszczen, w ktorych
lub niskie obszary. wysokos$¢ progu przekracza 20

mm. Mozna zakupi¢ rampe
progowa Narwal, aby poméc
robotowi sprawniej pokonywac
przeszkody i omijac je.

E.NIE stdj przed robotem, na progu
lub w waskich przejsciach, aby
unikna¢ przeoczenia.

32 Mapowanie

Przed rozpoczeciem sprzatania nowego domu robot musi zbadac¢ otoczenie i
utworzy¢ mape. Przed pierwszym czyszczeniem mozna uruchomi¢ mapowanie
przez krétkie nacisnigcie przycisku

nacisnigcie przyciskul> [Start/Stop] na robocie lub naci$nigcie przycisku
"Rozpocznij mapowanie".

w aplikacji.

Uwaga:

1.Po utworzeniu mapy mozna jg edytowaé w aplikacji.

2 NIE WOLNO przenosic¢ stacji bazowej po utworzeniu mapy, w przeciwnym

razie konieczne bedzie ponowne uruchomienie mapowania. Jesli duze

meble w domu zostang przestawione, zaleca sie utworzenie nowej mapy.

33 Czyszczenie
Wybor tryboéw czyszczenia

Produkt posiada cztery wbudowane tryby czyszczenia: Odkurzanie, Mop,
Odkurzanie i Mop oraz Odkurzanie i Mop. W aplikacji mozna wybrac i
dostosowac parametry, takie jak cykle czyszczenia, ssanie i wilgotno$¢
mopa dla kazdego trybu.

Ustaw Freo Advise

Freo Advise to inteligentny asystent sprzatania. Gdy tryb Freo Advise jest
wiaczony, robot moze inteligentnie ustawi¢ parametry czyszczenia. Tryb Freo
Advise mozna wigczy¢ po wybraniu trybu sprzatania w aplikaciji.

Rozpocznij zadanie czyszczenia

Robota mozna uruchomi¢ na dwa sposoby:
- Stuknij® [Start Cleaning] w aplikacji.
- Krotko nacisnij przycisk(h [Start/Stop] na robocie, a robot rozpocznie

prace.



domyslnie aktywuje tryb prézniowy;

Uwaga: W aplikacji mozna dostosowac tryb czyszczenia i ustawi¢ wigcej parametrow
czyszczenia.
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Wstrzymanie/wznowienie biezagcego zadania

Zadanie mozna wstrzymacé/wznowi¢ na dwa ponizsze sposoby:
- Stuknij® [Pause]/ [Wznow] w aplikadii;
- Krétko naciénijfbrzycisk [Start/Stop] na robocie;

Zakoncz biezace zadanie

Po zakonczeniu sprzatania robot samodzielnie powrdéci do stacji bazowej. W

aplikacji mozna wyswietli¢ biezacy raport czyszczenia.
Zadanie mozna zakonczy¢ recznie na dwa ponizsze sposoby:
- Nacisnij i przytrzymaj( [Finish] przez 2 sekundy w aplikacji;

- Krétko nacisnif przycisk

4. Parametry
41 Specyfikacje

[Recall na robocie;

Bluetooth (Rotbot)

Protokét: BLE 4.2

Zakres czestotliwosci: 2402-2480 MHz

Maks. Moc nadawania (EIRP): <10dBm

Ba ery (Rotbot)

Typ baterii Akumulator litowo-jonowy
llo$¢ w opakowaniu 1szt.
llo$¢ komodrek berylowych w opakowaniu 8 szt.

berylowym

Pojemno$¢ znamionowa, energia znamionowa

5000mAh, 72Wh

Robot

Stacja bazowa

Napiecie nominalne

144V

Wymiary: 350*355*107 mm

Wymiary: 275*118*137 mm

Kolor: biaty

Kolor: biaty

Waga: ~4,25 kg

Waga: ~0,86 kg

Wi-Fi

Wejscie znamionowe: 100-240V~

Protokoét: IEEE 802.11b/g/n

Wyjscie znamionows: 20V 1.8A

Zakres czestotliwosci: 2412~2472 MHz

Czestotliwo$¢ znamionowa: 50-60 Hz

Maks. Moc nadawania (EIRP): £20dBm
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