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INVERTER SYSTEM - IVR-11

Inteligentny Sterownik Pompy, model IVR-11 jest tatwymw uzyciu urzagdzeniem
kontrolnym i zabezpieczajagcym do bezposredniego podiaczenia tréjfazowych
pomp gtebinowych, pomp powierzchniowych, pomp zatapialnych, itp. o mocy
0d 0,75 kW do 7,5 kW (od 1 HP do 10 HP) utrzymujacym state, zadane ci$nienie
wodypoprzez zmiane predkosci obrotowe;j silnika pompy.

IVR-11 jest napedem z przetwornica czestotliwosci, zaprojektowanym specjalnie
do zarzadzania wydajnoscigpompywodnej, co pozwala dopasowac go do
szerokiego zakresu warunkéw iwymagan uktadéw zaopatrzenia w wode.
Naped IVR-11 pozwala pompie pracowac wydajniej, bezpiecznieji inteligentniej,
zmniejszy¢ zuzycie energii i przedtuzy¢ okresuzytecznosci pompy. Naped IVR-11
jest wykonany z wysokiej jakoscikomponentdw i materiatéw oraz wykorzystuje
najnowszg technologie mikroprocesorowa.

Model IVR-11 ma wiele trybdw operacyjnych przez adaptacje doréznych
instalacji elektrycznych. Sterowniki z serii IVR-11 moga by¢ stosowane

w grupach pompowych do5 pomp — maksymalnie 1 urzadzenie nadrzedne oraz
4 urzadzer pomocniczych.

Napiecie wejsciowe
iwyjsciowe

1-fazowe 230V

na wejsciu,
IVR11-2S1R5A0
3-fazowe 230V

na wyjsciu

3-fazowe 400V IVR11-4T2R2A0 7A
na wejsciu,
IVR11-4T004A0 10A
3-fazowe 400
IVR11-4T7R5A0 18A

V na wyjsciu

0,75-1,5 kW

Najwazniejsze cechy, ktére odrdzniaja go od popularnych
urzadzenkontrolnych typu on/off:

1. Zwiekszenie wydajnosci energetycznej. W poréwnaniu
z tradycyjnymsposobem zaopatrzenia w wode, system
zaopatrzenia w wode o statymcisnieniu z przetwornica
czestotliwosci oszczedza energie 0 30%-60%.

2. Prosta obstuga: tatwa obstuga, wszystkie funkcje moga
byczakonczone przez nacisniecia przycisku, nie ma potrzeby
zatrudnianiaspecjalistéw do programowania.

3. Niezawodnos¢ na dtugie lata wspoétpracujacych pomp:
Srednimoment obrotowy i $cieranie na wale zmniejsza sie ze
wzgledu naspadek sredniej predkosci obrotowej, co zapewnia
dhuzsza zywotno$¢pompy. Ze wzgledu na wbudowang funkcje
soft startu i zatrzymaniaurzadzenie pozwala zlikwidowac
uderzenie hydrauliczne. (efektuderzenia hydraulicznego oznacza
nagty wzrost ci$nienia towarzyszacyszybkiemu zatrzymaniu lub
rozpoczeciu przeptywu cieczy.)

4. Kompleksowa ochrona: system posiada najbardziej
wszechstronnatechnologie zabezpieczen nadpradowych,
przepieciowych,podnapieciowych, zwarciowych, zablokowania
wirnikdéw, mozliwosézabezpieczenia pompy przed suchobiegiem
bez koniecznosci instalacjisond/czujnikéw w studni.

5. Mozliwos¢ taczenia sterownikéw w grupy pompowe, do
5 pomp.Sterowanie grupg odbywa sie z poziomu jednego
wybranego przez uzytkownika jako nadrzedny sterownik,
a pozostate dostosowujaprace do wymagan systemu..

ZASTOSOWANIE:

Model IVR-11 jest przydatny we wszystkich przypadkach,

kiedy jestpotrzebna utrzymania statego cisnienia wody

w instalacji oraz kontrola iochrona pojedynczej pompy
zarzadzajacejautomatycznym wigczaniem i wytaczaniem przez
rozne instalacje elektryczne.

Przewidywane typowe uzycie:

+ gospodarstwa rolne

+ zaopatrywanie w wode ze studni

+ nawadnianie szklarni, ogrodoéw, poél

- zbieranie i wykorzystywanie deszczéwki
« urzadzenia przemystowe

Otwor
montazowy
(mm)

Wymiary

w

0,75-2,2 kW 203 128 120 24
3,0-4,0 kW 286 204 138 @6
5,5-7,5 kW 286 204 138 26



Cechy sterowania

Parametry wejsciowe
i wyjsciowe

Interfejs urzqdzen
zew.

Funkcje
podstawowe

Warunki
operacyjne

Tryb sterowania

Moment rozruchowy
Zakres regulacji predkosci
Precyzja utrzymywania
predkosci

Tolerancja przecigzeniowa
Czas przyspieszania /
zwalniania

Czestotliwo$¢ rozruchowa
Napiecie wejsciowe

Zakres czestotliwosci
wejsciowej

Napiecie wyjsciowe
Czestotliwos¢ wyjsciowa
Programowalne wejscie

cyfrowe

Programowalne wejscie
analogowe

Wyjscie przekaznikowe

Wyjscie typu OC

Kanat wykonywania polecen

Wbudowany regulator PID

Kontrola predkosci
przeciagniecia

Ztycze napedu nadrzednego
i pomocniczych

Ochrona przed brakiem wody

Alarm wysokiego cisnienia

Tryb automatycznego
oszczedzanie energii

Ustawienie hasta

Blokowanie parametréw

Montaz

Wysokos¢

Temperatura otoczenia

Wilgotnos¢

Wibracje

Parametry techniczne

Sterowanie zmiennej czestotliwosci V/F
0,5 Hz +100%
1:100

+1.0%

150% pradu znamionowego przez 60 s;
180% pradu znamionowego przez 1's

0,1-3600s

0,01-10,00 Hz

230V ACod-18% do +10%
400V AC od-18% do +10%

50/ 60 Hz, fluktuacja + 5%

0-znamionowe napiecie wejsciowe

0-200Hz
2-drozne cyfrowe ztacze wyjsciowe

V: 0-5V
V (zdalny manometr): 0-10V C
(przetwornik ci$nienia): 4-20 mA

Wyjscie 1-drozne, programowalne
Wyjscie 1-drozne, programowalne

Trzy rodzaje kanatéw: 1. Panel operacyjny 2. Terminal sterowania,
3. Szeregowy port komunikacyjny, wybra¢ 1 2 dla napedu gtéwnego i 3 dla
urzadzen pomocniczych

Zaawansowana arytmetyka regulatora PID do obstugi uktadu sterowania
w petli zamknietej

Automatyczne ograniczenie natezenia i napiecia pradu w okresie pracy,
co zapobiega wyzwolenia z powodu czestego przetezenia lub przepiecia

Rozszerzalna konstrukcja RS485, jeden naped w uktadzie moze by¢ nadrzedny
i steruje innymi napedami pomocniczymi (maksymalnie czterema) do pracy
w trybie komunikacji. Naped gtéwny wysyta informacje zwrotne regulatora
PID do napeddw pomocniczych i monitoruje ich stan w czasie rzeczywistym.
Usterki napedéw pomocniczych nie wptywaja na inne napedy.

Jesli naped wykryje, ze ci$nienie w rurze jest nizsze niz ustawiona wartos¢
ci$nienia niedoboru wody, uktad automatycznie przestaje dziatac. Po uptywie
okreslonego czasu uruchamia sie ponownie automatycznie w okreslonych
przypadkach. Jesli cisnienie wréci do normy, uktad dziata normalnie.

W przeciwnym razie uktad zatrzymuje sie automatycznie, co w przypadku
bezczynnosci pompy, przedtuza jej okres uzytecznosci do maksimum.

Gdy ci$nienie przekroczy ustawiona wartos$¢, uktad przestaje dziatac auto-
matycznie, co pozwala unikna¢ uszkodzenia rur z powodu zbyt wysokiego
ci$nienia.

Automatycznie obniza napigcie wyjsciowe przy niewielkim obcigzeniu w celu
oszczedzenia energii.

Hasto 4-bitowe mozna ustawi¢ za pomocg liczb niezerowych. Po wyjsciu
z interfejsu ustawiania hasto bedzie wazne za 1 minute.

Okresli¢, czy parametr jest zablokowany w stanie uruchomionym,
czy zatrzymanym w przypadku nieprawidtowej obstugi.

Montaz powinien by¢ wykonany w warunkach pozbawionych bezposredniego
Swiatfa stonecznego, pytu, zracych i tatwopalnych gazéw, mgty olejowej, pary
wodnej i wilgoci.

Nizsza niz 1 000 m, powyzej 1 000 m nastepuje skutek wydajnosci.
Obnizy¢ wydajnosc¢ o 1% co 100 m przy wzroscie temperatury.

-10°C do +40°C praca z obnizona wydajnosciag w temp. 40°C do 50°C
Obnizy¢ wydajnos¢ o 4% co 1°C przy wzroscie wysokosci.

<95% RH, bez kondensacji wody.
<59m/S2(0,6G)




