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kaqt polgczenie prqd | opornosé indukcyjnosé moment inercja | waga
trzymania | rotora
DEG A Q mH Nm gcm? Kg
roOwnolegte 4.2 L 3.50 3.1
1.8 SZeregowe 2.1 2.8 13.65 930 1.4
unipolarne 3.0 1.4 3.50 2.2




Opis Wyprowadzen:

RED A
RED czerwony YEL C E
YEL 70tty
BLU niebieski BLU A
BLK czarny
WHT biaty BLK C
ORG pomarancz
BRN brazowy
GRN zielony
B D B D
Przyktad podiaczenia: WHT ORG BRN GRN
BIPOLARNE-ROWNOLEGLE
Prad=4.2A
Moment statyczny = 31kg.cm A+ ——
cewka 1 A- —
niebiesko-biaty + czerwono-biaty g
niebieski + czerwony
cewka 2
zielono-biatly + czarno-bialy B+
zielony + czarny B-
BIPOLARNE-SZEREGOWO
Prad=2.1A
Moment statyczny = 31kg.cm
cewka 1
niebiesko-biaty A+
czerwony j
poltqczyc: niebieski + czerwono-biaty
cewka 2
zielono-biaty
czarny B+
polqczyc: zielony + czarno-biaty
Bi
dystrybucja:
MARK

ul. Plantowa 5
05-830 Nadarzyn

markcomp?77@markcnc.pl

tel +48-602-346-070
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