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Instrukcja montazowa napedu 740/741

[ Naped 740/741

DEKLARACJA ZGODNOSCI UE DLA MASZYN
(DYREKTYWA 2006/42/EC)

PRODUCENT: FAAC S.p.A.

Adres: Via Benini,1 - 40069 Zola Predosa

BOLOGNA - WLOCHY

Deklaruje, ze: sitownik model 740/741

jest przeznaczony do zintegrowania z maszyna lub
zmontowania z innymi elementami maszyny, w celu
stworzenia maszyny zgodnie z postanowieniami Dy-
rektywy 98/37/EC; spetnia podstawowe wymaga-
nia bezpieczenstwa nastepujacych dyrektyw EEC:

2006/95/EC  Dyrektywa Niskich Napieé
2004/108/EC Dyrektywa o Kompatybilnosci
Elektromagnetycznej

oraz deklaruje, ze zabrania sie oddawaé maszyne
do eksploatacji dopéki maszyna z ktérg zostata
zintegrowana lub ktdérej elementem sie stanie nie
zostanie zidentyfikowana i zadeklarowana jako
zgodna z wymaganiami Dyrektywy 2006/42/EC.

Bologna, 01 stycznia 2008

Dyrektor zarzadzajacy
A. Bassi
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OSTRZEZENIA DLA INSTALATORA

}

1)

2)

3)

4)
5)

6)

7)

8)

9)

10

11

12

OGOLNE WYMAGANIA W ZAKRESIE BEZPIECZENSTWA

UWAGA! W celu zapewnienia bezpieczenstwa
osob, nalezy doktadnie zapoznaé sie z niniejszy-
mi instrukcjami. Nieprawidlowa instalacja lub nie-
prawidiowe uzycie wyrobu moze spowodowac po-
wazne obrazenia.

Przed rozpoczeciem instalacji wyrobu nalezy do-
ktadnie zapoznaé sie z niniejszymi instrukcjami.
Nie wolno zostawiaé¢ materiatdéw opakowaniowych
(plastikéw, polistyrenu itd.) w zasiegu dzieci, gdyz
materiaty takie stanowia powazne Zrédto zagroze-
nia.

Zachowac niniejsze instrukcje na przysztosé.
Wyréb ten zostat zaprojektowany z mysla o uzy-
ciu zgodnym z aopisem w niniejszej dokumenta-
cji. Wszelkie inne zastosowania, nie opisane tu-
taj, moga narazi¢ dobry stan techniczny i sprawne
dziatania wyrobu oraz/lub stanowié¢ zrédto zagroze-
nia.

FAAC zrzeka sie odpowiedzialnosci za szkody pty-
nace z nieprawidtowego uzycia wyrobu lub uzycia
wyrobu niezgodnego z przeznaczeniem.

Nie wolno instalowaé urzadzenia w $rodowisku
wybuchowym: obecnoéé¢ gazéw lub oparéw zapal-
nych stanowi powazne zagrozenie dla bezpieczen-
stwa.

Elementy mechaniczne musza spetnia¢ wymaga-
nia Normy Europejskiej EN12604 oraz EN 12605.
W przypadku krajow nie nalezacych do UE nalezy
uzyskac¢ odpowiedni poziom bezpieczeristwa, nale-
2y przestrzega¢ wymienionych powyzej Norm oraz
dodatkowo przepiséw krajowych.

FAAC nie ponosi odpowiedzialno$ci za nie postepo-
wanie zgodnie z zasadami sztuki (Dobrymi Prakty-
kami) podczas budowy elementéw bram lub drzwi,
ktore zostang zmechanizowane, lub jakichkolwiek
inne nieprawidtowosci (deformacje) powstate pod-
czas uzytkowania.

Instalacja musi spetniaé wymagania norm EN
12453 oraz EN 12445. W przypadku krajéw nie
nalezacych do UE nalezy uzyska¢ odpowiedni po-
ziom bezpieczenstwa, nalezy przestrzega¢ wymie-
nionych powyzej Norm oraz dodatkowo przepisow
krajowych.

Przed przystapieniem do jakichkolwiek prac przy
systemie nalezy odcia¢ zasilanie.

Linia zasilania zautomatyzowanego systemu musi
zosta¢ wyposazona w przetacznik wielobiegunowy
z odlegtoscig otwarcia stykdw wynoszaca przynaj-
mniej 3 mm. Wraz z przetgcznikiem wielobieguno-
wym zaleca sie zastosowanie roztgcznika termicz-
nego (bezpiecznika topikowego) BA.
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Przed systemem nalezy zainstalowaé przetacznik
réznicowy 0.03A.

Nalezy upewni¢ sie, ze uktad uziemiajacy jest pra-
widtowo skonstruowany oraz podtaczy¢ do niego
metalowe elementy obudowy.

System wyposazony jest w wewnetrzny uktad bez-
pieczenistwa zapobiegajacy zgnieceniu, ktéry dzia-
ta na zasadzie kontrolowania momentu. Jednakze
prég jego uruchomienia musi zosta¢ sprawdzony
zgodnie z wymaganiami Norm podanych w punk-
cie 10.

Urzadzenia bezpieczeristwa (EN 12978 standard)
zabezpieczajq obszary zagrozenia przed niebezpie-
czenistwami zwigzanymi z ruchem maszyny, takimi
jak zgniecenie, ciggniecie czy rozrywanie.

Poza urzadzeniami opisanymi w punkcie 16 zale-
ca sie zastosowanie przynajmniej jednej lampy kon-
trolnej do kazdego systemu (np. FAACLIGHT) oraz
znaku ostrzegawczego odpowiednio przymocowa-
nego do konstrukcji ramy.

FAAC zrzeka sie wszelkiej odpowiedzialnosci od-
noénie bezpiecznego i sprawnego dziatania, jeze-
li zastosowane zostana elementy nie wytworzone
przez firme¢ FAAC.

Do wszelkich prac konserwacyjnych nalezy uzy-
wac jedynie czesci FAAC.

Nie wolno w zaden spos6b modyfikowaé¢ elemen-
téw systemu.

Instalator musi dostarczy¢ wszelkich informaciji do-
tyczacych recznej obstugi systemu w sytuacji awa-
ryjnej oraz przekaza¢ uzytkownikowi podrecznik
dotyczacy bezpieczeristwa dostarczany z wyro-
bem.

Podczas pracy wyrobu, w jego poblizu nie moga
znajdowac sie dzieci lub dorosli.

Piloty zdalnego sterowania oraz inne generatory
impulséw nalezy trzymac z dala od dzieci, aby za-
pobiec przypadkowemu uruchomieniu systemu.
Tranzyt dopuszczalny jest jedynie, kiedy system
znajduje sie w stanie spoczynku.

Uzytkownikowi zabrania si¢ podejmowania jakich-
kolwiek préb naprawy czy innych bezposrednich
prac przy systemie; w razie koniecznosci nalezy
skontaktowacé sie z wykwalifikowanym serwisem.
Konserwacja: sprawno$¢ systemu nalezy spraw-
dza¢ przynajmniej co 6 miesigecy, szczegdlnie
sprawnos$¢ urzadzen zabezpieczajacych (w tym site
nacisku sitownika, gdzie jest to przewidziane) oraz
mechanizmoéw zwalniajacych.

Zabrania sie wykonywania wszelkich czynnosci
i prac nie opisanych wyraznie w niniejszej instrukcji.
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FAAC

FACC 740 - 741

Niniejsze instrukcje dotycza nastepujacych modeli:

Silnik z przednia 740 — 741 petni funkcje sitownika elek-
tromechanicznego przeznaczonego do poruszania drzwi
przesuwnych. Mechanizm przektadni uniemozliwia obra-
canie sie watka wstecz tym samym zapewniajac, ze kie-
dy silnik nie pracuje drzwi pozostang zamkniete. Dlatego
tez nie ma potrzeby instalacji zamka elektrycznego. Wy-

1. OPIS ORAZ SPECYFIKACJE TECHNICZNE

godny w uzycie rgczny mechanizm zwalniajacy odblo-
kowywany indywidualnym kluczem pozwala na przesu-
wanie drzwi w przypadku awarii zasilania lub sitownika.

Silnik przektadniowy model 740-741 zostat zaprojekto-
wany i wyprodukowany z mysla o kontrolowaniu ruchu
pojazdéw. NALEZY UNIKAC JAKICHKOLWIEK INNYCH
ZASTOSOWAN.

1. Pokrywa silnika

2. elektroniczny modut
sterowania

3. mechanizm zwalniajacy
4. Korpus silnika
przektadniowego

5. Plyta podstawy

6. Walek zebaty

7. przetacznik kraicowy
8. Pokrywa silnika

9. Otwory na przewody
10. Kondensator

11. Ochronne pokrywy boczne

Rys. 01
MODEL 740 741 740 115V 741 115V
Zasilanie (+6% - 0%) 230 V~ 50Hz 230 V~ 50Hz 115 V~ é0Hz 115 V~ 60Hz
Pobér mocy (W) 350 500 350 4600
Pobér pradu (A) 1.5 22 3 5.2
Kondensator (uF) 101 2.5 30 50
Napér na watek zebaty (daN) 45 65 45 65
Moment (Nm) 18 24 18 24
Zabezpieczenie cieplne uzwojenia (°C) 140 140 140 140
Maksymalna masa skrzydta (Kg) 500 900 500 900
Rodzaj watka zebatego 716 216 216 216
Predkos$ci bramy (m/min) 12 12 14 14
Maks. dtugo$é bramy 15 15 15 15
Rodzaj przetgcznika krancowego Magnetyczn Magnetyczny Magnetyczny Magnetyczn
Sprzegto Elektroniczne Elektroniczne Elektroniczne Elektroniczne
Czestos¢ pracy $3-30% $3 - 40% $3-30% $3 - 40%
Temperatura pracy (°C) -20 +55 -20 +55 -20 +55 -20 +55
Masa silnika przektadniowego (Kg) 01 11 10 11
Stopienh ochrony P44 P44 P44 1P44
Wymiary gabarytowe silnika przektadniowego Patrz Rysunek 02 Patrz Rysunek 02 Patrz Rysunek 02 Patrz Rysunek 02

2. WYMIARY

Wartosci
podane w mm

F

2

Rys. 02
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3. KRZYWA MAKSYMALNEJ EKSPLOATACJI

Krzywa ta  umozli-

wia okreslenie mak- | e T ST
symalnego czasu eks- | =
ploatacji (T) zgod- | w
nie z czestoscia pracy
(F). Zgodnie z norma

® Banusungs- % Frecuncin
fragquens s

IEC 34-1 silnik prze-
ktadniowy o klasie S3 | *
moze pracowacé z cze- s

stoscig 30-40%. Tabe- |
la % cykli pracy / Czas
(h). W celu zapewnie-
nia wydajnego i spraw-
nego dziatania urzadze- | ™
nie musi pracowac po-
nizej krzywej.

Wazne: Krzywa opra-

oo
Tempo bl Timeth) Tamps h)  Zeit(Std) Tiempo by

cowana zostata dla temperatury 20 °C. Wystawienie
na bezposrednie nastonecznienie moze spowodowaéd
zmniejszenie czgstosci o 20%. Obliczanie czgstosci eks-
ploatacji Czesto$¢ eksploatacji stanowi procent efektyw-
nego czasu pracy (otwieranie + zamykanie) w stosun-
ku do catkowitego czasu cyklu (otwieranie + zamyka-

nie + czas pauzy).
Wz6r:

ToF

Gdzie:

Ta = czas otwierania
Tc = czas zamykania
Tp = czas pauzy

Ti = okres czasu pomiedzy dwoma petnymi cyklami

4. INSTALACJA ELEKTRYCZNA (system standardowy)

B Ta+Tc
Ta+Tc+Tp+Ti

100

230\!-_- 3x1,5 mm*

. Sitownik z modutem
. Fotokomérki

. Przetacznik kluczykowy
. Lampa migajaca

. Odbiornik radiowy

g WN =

5. INSTALLING THE AUTOMATED SYSTEM

5.1. Wstepne kontrole

W celu zapewnienia bezpiecznej i skutecznej pracy sys-
temu nalezy przed zainstalowaniem systemu upewnié¢
sie, ze spetnione sg nastepujace wymagania:

e Konstrukcja bramy musi by¢é odpowiednia do zauto-
matyzowania. Szczegdlnie istotne sa nastepujace
elementy: $rednica kota musi by¢ proporcjonalna do
masy bramy, brama musi posiadaé¢ gérna prowadnice
oraz ograniczniki mechaniczne zapobiegajace wypad-
nieciu skrzydta bramy z prowadnic.

e Grunt musi zapewnia¢ doskonatg stabilno$¢ cokotu
podstawy.

e W obszarze wykopu pod fundament cokotu nie moga
znajdowac sie jakiekolwiek przewody rurowe lub ka-
ble elektryczne.

e Jezeli silnik przektadniowy zlokalizowany jest w ob-
szarze ruchu pojazdéw, nalezy przedsiewzia¢ odpo-

wiednie $rodki majace na celu zabezpieczenie silnika z

przektadnia przed uszkodzeniem na skutek wypadku.
® Upewnic sig, ze istnieje mozliwo$¢ podtaczenia silnika

przektadniowego do sprawnego uktadu uziemienia.

5.2. Podmuréwka pod ptyte

podstawy mozna pota-
czy¢ w jeden uzywajac
miotka.

1- Zainstalowaé ptyte
podstawy jak ukazano
na rysunku 04.

2— Aby upewnic¢ sig, ze
watek zebaty oraz ze-
batka beda sie prawi-
dtowo zazebiaé, ptyta
podstawy musi zostaé

Rys. 03

(S

Wartos$ci podane w mm
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umieszczona jak ukazano to na Rysunku 05 (zamykanie
w prawo) lub Rysunku 06 (zamykanie w lewo)
Ostrzezenie:

strzatka na ptycie podstawy musi by¢ zawsze skiero-
wane w strone bramy, patrz rysunki 5 oraz 6.

3- Po okresleniu potozenia ptyty podstawy, nalezy wy-
kona¢ cokét, jak ukazano na Rysunku 07 oraz zamuro-

wac ptyte podstawy, zapewniajac przy tym odpowiednie
pancerze do poprowadzenia przewoddéw. Skontrolowaé
czy ptyta jest prawidtowo wypoziomowana za pomoca
poziomicy. Poczekaé az cement sig zwigze.

4- Poprowadzi¢ przewody elektryczne do podtaczenia
akcesoriéw oraz zasilania jak ukazano to na Rysunku 03.
W celu utatwienia

Wartosci podane w mm

T[]

Wartosci podane w mm

Rys. 05 ], oS0

L2
H

S5

Wartosci podane w mm

-

Rys. 07

wykonania podtaczern do modutu sterowania, nalezy
upewni¢ sie, ze przewody wystaja z otworu w ptycie
podstawy na przynajmniej 50cm.

5.3. Instalacja mechaniczna

1- Zdja¢ pokrywe, Rysunek 08, element 1.

2- Ustawi¢ sitownik na ptycie podstawy, wykorzystu-
jac dostarczone podktadki oraz nakretki, jak ukazano
na Rysunku 09. Podczas tej operacji, nalezy poprowa-
dzi¢ przewody przez wtasciwe otwory w korpusie sil-
nika (Patrz rysunek 01, element 9). Jezeli zachodzi ko-
niecznos$ci, aby uzyskac wiecej przestrzeni, oba otwo-
ry mozna potaczyé w jeden uzywajac mtotka.

3- Ustawi¢ wysokos¢ silnika przektadniowego oraz od-
legto$¢ od bramy, wg wymiaréw podanych na Rysun-
ku 10.

Uwaga: Operacja ta jest konieczna, aby upewni¢ sie, ze
zebatka jest prawidlowo zamocowana oraz umozliwié¢
dalsze regulacje.

4- Zamocowac silnik przektadniowy do ptyty dokreca-
jac nakretki.

5- Przygotowac¢ sitownik do pracy manualnej jak opisa-
no to w punkcie 8.

Rys. 09
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Wartosci podane w mm
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> Rys. 10

-
5.4. Montaz zebatki

5.4.1. Zebatka stalowa do spawania
(Rysunek 11)

1) Zamocowac trzy gwin-
towane zapadki na ele-
mencie zebatki, umiesz-
czajac je na dole otworu

fasolowego. Dzieki temu %
luz w otworze fasolo- 0
wym umozliwi ewentual-
na przysztg regulacje. @

2) Przesuna¢ skrzydto %
bramy recznie w potoze-

Wartosci podane w mm

! : Rys. 11
nie zamkniete.
3) Utozy¢ pierwsza cze$¢ zebatki rowno z watkiem zeba-
tym i przyspawac zapadke zebatg do bramy, jak ukazu-
je to Rysunek 13.
4) Przesuna¢ brame recznie, aby sprawdzi¢ czy zebatka
spoczywa na watku zebatym, a nastepnie przyspawac
druga i trzecig zapadke.

5) Umiesci¢ kolejny element zebatki bezposrednio przy
poprzednim, korzystajac z czesci zebatki (jak ukazano to
na Rysunku 14), aby prawidtowo ustawi¢ (zsynchronizo-
wac) zeby obu elementow.

6) Przesuna¢ brame recznie a nastepnie przyspawac trzy
gwintowane zapadki, kontynuujac az cata dtugos¢ bra-
my bedzie gotowa.

5.4.2. Zebatka stalowa do przykrecania
(Rysunek 11) (Rysunek 12)

1) Przesunaé¢ skrzydto
bramy recznie w poto-
zenie zamkniete.

2)  Umiesci¢  pierw-

szg czes$¢ zebatki row- %
no z watkiem zebatym i Q
umiesci¢ przektadke po-

miedzy zebatka i brama, @Q

Wartosci podane w mm

ustawiajac ja na dole
otworu fasololwego. Rys. 12
3) Zaznaczyé na bra- \o

mie punkt, w ktérym nalezy wywierci¢ otwér. Wywier-
ci¢ otwoér @ 6,5 mm a nastepnie nagwintowaé gwintem
M8. Wkreci¢ $rube.

4) Przesuna¢ brame recznie, aby sprawdzi¢ czy zebat-
ka spoczywa na watku zebatym, a nastepnie powtérzyé
operacje opisane w punkcie 3.

5) Umiesci¢ kolejny element zebatki bezposrednio przy
poprzednim, korzystajac z czesSci zebatki (jak ukazano to
na Rysunku 14), aby prawidtowo ustawi¢ (zsynchronizo-
wac) zeby obu elementow.

6) Przesuna¢ brame recznie i wykonaé operacje moco-
wania opisane dla pierwszego elementu, kontynuujac az
cata dtugo$¢ bramy bedzie gotowa.

Uwagi dotyczace instalacji zebatki

* Upewni¢ sig, ze podczas ruchu bramy, elementy ze-
batki nie wyzebiaja sie z watka zebatego.

e Zabrania sie spawania elementéw zebatki do przekta-
dek lub do siebie nawzajem.

® Po zainstalowaniu zebatki nalezy upewni¢ sie, ze za-
zebia sie ona prawidtowo z watkiem zebatym, zaleca
sie obnizenie potozenia silnika przektadniowego o oko-
to 1.5 mm (Rysunek15).

~
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® Recznie sprawdzi¢ czy bra- [~
ma prawidlowo dosiega
mechanicznych ograniczni-
kéw, utrzymujac watek ze-
baty oraz zebatke zazebio-
ne, oraz upewnié sie czy
brama porusza sie ptynnie
i bez oporéw.

* Na watek zebaty oraz ze-
batke nie wolno naktadaé
smaréw lub innych $rod-
kéw smarowniczych. .

Wartos$ci podane w mm

1.8

Rys. 15 )

6. URUCHOMIENIE

s

S

Rys. 16)

6.1. Podtaczanie panelu sterowania

Przed przystapieniem do jakichkolwiek prac przy panelu
(wykonywanie podtaczen, programowanie, prace kon-
serwacyjne), nalezy wytaczy¢ zasilanie.

Przestrzega¢ punktéw 10, 11, 12, 13 oraz OGOLNYCH
ZASAD BEZPIECZENSTWA.

Postepujac zgodnie z instrukcjami na Rysunku 3, po-
prowadzi¢ kable w torowiskach przewodéw oraz wyko-
na¢ konieczne podtaczenia elektryczne wybranych akce-
soridw. Nalezy zawsze oddzieli¢ przewody zasilania od
przewoddéw sterowania oraz przewodéw urzadzen bez-
pieczenstwa (przyciskéw, fotokomoérek, odbiornikéw,
itd.). Aby unikngé¢ szumu elektrycznego zaleca si¢ stoso-
wanie osobnych pancerzy.

6.1.1. Uziemienie

Podtaczy¢ przewody zasilania jak ukazano na Rysunku16
element A.

6.1.2. Elektroniczny modut sterowania

W silnikach przektadniowych elektroniczny modut stero-

wania mocowany jest na regulowanym wsporniku (Ry-
sunek 16 element 1) z przezroczystg pokrywa (Rysunek

16 element 3). Przyciski programowania panelu (Rysu-
nek 16 element 4) znajduja sie na pokrywie. Umozliwia
to programowania panelu bez zdejmowania pokrywy.

W celu wykonania prawidtowych podtaczern modutu ste-
rowania, nalezy postepowac zgodnie z odpowiednimi in-
strukcjami:

6.2. Lokalizacja przetacznikéw granicznych

Wazne: W celu prawidtowego zlokalizowania magneséw
przetacznikéw kraricowych, modut terowania musi by¢
zainstalowany oraz prawidtowo podtaczony do wszyst-
kich elementéw sterowania oraz akcesoriéw.

Sitownik wyposazony jest w magnetyczny przetacznik
kraricowy, ktéry zatrzymuje brame, kiedy magnes, za-
mocowany do goérnej czesci zebatki, aktywuje czujnik.
Magnesy dostarczone wraz z sitownikiem sg odpowied-
nio spolaryzowany aby aktywowa¢ tylko jeden zestyk
czujnika , zestyk zamykajacy lub zestyk otwierajacy.
Wazne: W celu zapewnienia prawidtowego dziatania si-
townika, magnes z kétkiem musi byé umieszczony na
prawo od silnika, oraz vice-versa, magnes z kwadratem
musi byé umieszczony na lewo od silnika (patrz rysu-
nek 18)

3262_instrukcja_740_v_l.indd 8-9

1) Zamontowaé¢ dwa magnesy jak ukazano
na Rysunku 18.

2) Przygotowac sitownik do pracy recznej,
jak opisano to w punkcie 8, nastepnie
wigczy¢ zasilanie systemu.

3) Manualnie przesungé brame w potozenie
otwarte, pozostawiajac 40 mm od me-
chanicznego ogranicznika ruchu.

4) Przesung¢ magnes znajdujacy sie najbli-
zej sitownika wzdtuz zebatki, w kierunku
silnika. Jak tylko dioda LED przetacznika
kraricowego na panelu LED zgasnie, prze-
sungé¢ magnes o dalsze 10 mm a nastep-
nie zamocowaé¢ go przeznaczonymi do
tego $rubami.

5) Zamontowaé drugi magnes w sposéb
analogiczny.

6) Przesuna¢ brame do mniej wiecej poto-
wy ruchu i ponownie zablokowaé system
(parz Punkt 9).

Wazne: Przed wystaniem sygnatu polecenia
nalezy upewni¢ sie, ze bramy nie mozna
przesuwac recznie.

7) Wykona¢ peten cykl pracy bramy w celu
sprawdzenia czy przetaczniki kraricowe
dziataja prawidtowo. .

Wazne: W celu unikniecia uszkodzenia si-
townika oraz/lub przerw w pracy systemu
zautomatyzowanego, brama musi zatrzy-
mywac si¢ okoto 40 mm od mechanicz-
nych ogranicznikéw ruchu. Pod koniec
pracy, sprawdzi¢ czy zaréwno przy zamy-
kaniu jak i przy otwieraniu odpowiednio
zapalaja sie lub gasng diody LED wtasci-
wych czujnikéw.

8) Odpowiednio skorygowac potozenie ma-
gnesoéw przetacznikéw kraricowych.

.

Rys. 18

7. TEST SYSTEMU ZAUTOMATYZOWANEGO

-

-

Rys. 20
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Po zakoriczeniu instalacji sitownika nalezy ostroznie prze-
prowadzi¢ kontrole dziatania wszystkich podtaczonych
akcesoriéw oraz urzadzen bezpieczeristwa.

Przesunaé wspornik z powrotem w oryginalne potoze-
nie. Zatozy¢ obudowy ochronne (Rysunek 19 element
1) i dokreci¢ dwie dostarczone $ruby (Rysunek 19 ele-
ment 2) oraz wcisnaé¢ na miejsce wsporniki boczne (Ry-
sunek19 element 3).

Naklei¢ nalepke ostrzegawcza na gérna cze$é obudowy
(Rysunek 20).

Przekazaé Klientowi ,Instrukcje Obstugi” oraz zademon-
strowac prawidtowe dziatanie systemu oraz obstuge sil-
nika przekatniowego, zwracajac szczegdlna uwage na
potencjalnie niebezpieczne obszary systemu zautomaty-
zowanego.

Uwaga: W celu unikniecia przypadkowego uruchomienia
bramy podczas wykonywania procedury zwalniania, na-
lezy odtaczy¢ zasilanie systemu.

W celu zwolnienia silnika przektadniowego nalezy:

1) Umiesci¢ dostarczony kluczyk w zamku i przekreci¢ w
prawo jak ukazano na Rysunku 21 element 1i 2.

2) Obréci¢é mechanizm zwalniajacy w prawo az do osia-
gniecia ogranicznika mechanicznego (Rysunek 21 ele-
ment 3).

3) Otworzy¢ lub zamknaé brame recznie.

8. OBSLUGA RECZNA

Uwaga: W celu uniknigcia przypadkowego uruchomienia
bramy podczas wykonywania procedury zwalniania, na-
lezy odfaczy¢ zasilanie systemu.

W celu zwolnienia silnika przektadniowego nalezy:

1) Umiesci¢ dostarczony kluczyk w zamku i przekreci¢ w
prawo jak ukazano na Rysunku 21 element 1i 2.

2) Obréci¢ mechanizm zwalniajacy w prawo az do osia-
gniecia ogranicznika mechanicznego (Rysunek 21 ele-
ment 3).

3) Otworzy¢ lub zamkna¢ brame recznie.

9. PRZYWRACANIE NORMALNEGO DZIALANIA

Uwaga: W celu uniknigcia przypadkowe- — ~
go uruchomienia bramy podczas przywra-
cania normalnej pracy nalezy odtgczy¢ za-
silanie systemu.

W celu przywrécenia normalnego dziata-

nia nalezy:

1) Obréci¢ mechanizm zwalniajacy w lewo
az do zatrzymania, Rysunek 22 element
1.

2) Obréci¢ kluczyk w lewo i wyjaé z zamka,
Rysunek 22 elementy 2 i 3.

3) Przesuna¢ brame, az system zwalniajacy
sie zazebi (zgodnie z zamykaniem bra-
my/odpowiednio do zamykania bramy).

4) Przywrécié¢ zasilanie systemu.

10.ZASTOSOWANIA
SPECJALNE

Zastosowania specjalne nie sg przewidy-

wane. (

11. KONSERWACJA

Sprawno$¢ dziatania systemu nalezy kon-
trolowacé przynajmniej raz na sze$¢ miesig-
cy, zwtaszcza urzadzen bezpieczenstwa (w
tym sity naporu sitownika oraz mechani-
zmoéw zwalniajacych.

12. NAPRAWY

W przypadku koniecznosci wykonania ja-
kichkolwiek napraw prosimy o kontakt upo-
waznionym centrum napraw firmy FACC.

13.DOSTEPNE
AKCESORIA

W celu uzyskania informacji na temat do-
stepnych akcesoriéw, patrz katalog.

INSTRUKCJA OBStLUGI

SYSTEM ZAUTOMATYZOWANY 740-741

Rys. 20

J

Przed rozpoczeciem instalacji wyrobu nalezy doktadnie
zapoznac sie z niniejszymi instrukcjami oraz zachowac je
dogladu na przysztos$é.

OGOLNE ZASADY BEZPIECZENSTWA

Prawidtowa instalacja oraz eksploatacja systemu zauto-
matyzowanego 740-741 zapewnia wysoki poziom bez-
pieczenstwa.

W celu unikniecia nieszczesliwych wypadkéw nalezy

przestrzega¢ nastepujacych prostych zasad:

e W poblizu systemu zautomatyzowanego nie moga
znajdowac sie dzieci lub dorosli, zwtaszcza podczas
pracy systemu.

e Piloty zdalnego sterowania oraz inne generatory im-
pulséw nalezy trzymac z dala od dzieci, aby zapobiec
przypadkowemu uruchomieniu systemu.

e Nie wolno pozwala¢ dzieciom bawié¢ sie systemem
zautomatyzowanym.

e Nie wolno celowo blokowac¢ ruchu bramy.

* Nalezy zwréci¢ uwage aby gatezie lub krzewy nie koli-
dowaty z ruchem bramy.

* Nalezy upewni¢ sig, ze systemy sygnalizacji $wietla-
nej dziatajg sprawnie i sg widoczne.

® Nie wolno prébowaé poruszaé¢ bramy recznie, jezeli
nie zostata ona zwolniona.

e W przypadku awarii bramy, nalezy zwolni¢ brame w
celu umozliwienia dostepu dla pojazdéw a nastepnie
poczekaé na przybycie wykwalifikowanych techni-
kéw, ktérzy wykonaja konieczne naprawy.

e Po wiaczeniu obstugi manualnej, nalezy przed przy-
wréceniem normalnego dziatania odcigé zasilanie sys-
temu.

* Nie wolny wprowadza¢ jakichkolwiek modyfikacji do
systemu zautomatyzowanego.

e Uzytkownikowi zabrania sie podejmowania jakichkol-
wiek préb naprawy czy innych bezposrednich prac
przy systemie; w razie koniecznos$ci nalezy skontak-
towac sie z wykwalifikowanym serwisem.

e Co 6 miesiecy nalezy zleca¢ wykwalifikowanemu per-
sonelowi kontrole sprawnosci systemu zautomatyzo-
wanego, urzadzen bezpieczenstwa oraz podtaczenia
uziemienia.

OPIS

System zautomatyzowany 740-741 przeznaczony jest
do kontrolowania dostepu pojazdéw w obszarach o $red-
nim natezeniu ruchu. System zautomatyzowany 740-
741 do bram przesuwnych sktada sie z sitownika elek-
tromechanicznego przekazujacego naped przez mecha-
nizm zebnik lub taricuch podtaczony w odpowiedni spo-
s6b do bramy. Dziatanie bramy sterowane jest za po-
mocg elektronicznego modutu sterowania znajdujacego
sie wewnatrz obudowy sitownika, lub w hermetycznie
szczelnej obudowie zewnetrznej.

W przypadku gdy brama jest zamknigta, w momencie
kiedy modut otrzyma sygnat polecenia otwarcia bramy
wygenerowany przez pilot zdalnego sterowania lub inne
podobne urzadzenie, uruchamia silnik, az do osiagniecia
potozenia otwarcia.

Jezeli ustawiony tryb pracy automatycznej, brama za-
mknie sie automatycznie po uptywie ustawionego cza-
su pauzy. Jezeli wybrano tryb pracy pétautomatycznej,
w celu zamknigcia bramy musi zosta¢ podany kolejny
sygnat.

10 "
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Rys. 19

J

Sygnat polecenia otwarcia wygenerowany podczas ope-
racji zamykania zawsze powoduje odwrdcenie kierunku
pracy.

Aktywacja sygnatu polecenia stop zawsze powoduje za-
trzymanie pracy.

Sygnat $wietlny oznacz, ze brama sie porusza.

O informacje ta temat zachowania drzwi przesuwnych
w réznych trybach pracy nalezy poprosi¢ technika-insta-
latora.

Systemy zautomatyzowane sa wyposazone w uktady
wykrywania przeszkdd oraz/lub urzadzenia bezpieczen-
stwa (fotokomdérki, czujniki) uniemozliwiajace zamknie-
cie drzwi, jezeli w kontrolowanym przez nie obszarze
znajduje sie przeszkoda.

Kiedy silnik nie pracuje system zapewnia blokade me-
chaniczna bramy, dlatego tez nie ma potrzeby instalo-
wania zamka.

Tym samym, manualne otwieranie bramy jest mozliwe
jedynie przy zastosowaniu mechanizmu zwalniajacego.
Silnik przektadniowy nie posiada sprzegta mechaniczne-
go, dlatego tez jest sprzezony z urzadzeniem ze sprze-
gtem elektronicznym zapewniajacym /dlatego tez podta-
czony jest do uktadu poprzez sprzegto elektroniczne za-
pewniajace odpowiednie zabezpieczenie przed zgniece-
niem, jezeli system wyposazony jest w konieczne urza-
dzenia bezpieczenstwa.

Wygodny w uzycie reczny mechanizm zwalniajacy od-
blokowywany indywidualnym kluczem pozwala na prze-
suwanie drzwi w przypadku awarii zasilania lub sitow-
nika.

OBSLUGA RECZNA

Uwaga: W celu unikniecia przypadkowego uruchomienia
bramy podczas wykonywania procedury zwalniania, na-
lezy odtaczy¢ zasilanie systemu.

W celu zwolnienia silnika przektadniowego nalezy:

1) Umiesci¢ dostarczony kluczyk w zamku i przekreci¢ w
prawo jak ukazano na Rysunku O1 element 1 i 2.

2) Obréci¢ mechanizm zwalniajacy w prawo az do osia-
gniecia ogranicznika mechanicznego (Rysunek 01 ele-
ment 3).

3) Otworzy¢ lub zamknaé brame recznie.

PRZYWRACANIE NORMALNEGO DIZLANIA

Uwaga: W celu uniknigcia przypadkowego uruchomie-
nia bramy podczas przywracania normalnej pracy nalezy
odtaczy¢ zasilanie systemu.

W celu przywrécenia normalnego dziatania nalezy:

1) Obréci¢ mechanizm zwalniajacy w lewo az do zatrzy-
mania, Rysunek 02 element 1.

2) Obréci¢ kluczyk w lewo i wyja¢ z zamka, Rysunek 02
elementy 2 i 3.

3) Przesuna¢ brame, az system zwalniajacy sie zazebi
(zgodnie z zamykaniem bramy/odpowiednio do zamy-
kania bramy).

4) Przywrécié¢ zasilanie systemu.

KONSERWACJA

W celu zapewnienia bezawaryjnej pracy oraz statego wy-
sokiego poziomu bezpieczeristwa nalezy co 6 miesiecy
wykonywaé ogdlnag kontrole systemu. Formularz do reje-
strowania operacji kontroli okresowej w zataczeniu.

NAPRAWY

W przypadku koniecznoéci wykonania jakichkolwiek na-
praw prosimy o kontakt upowaznionym centrum napraw
firmy FACC.

DOSTEPNE AKCESORIA

W celu uzyskania informacji na temat dostepnych akce-
soriow, patrz katalog

Notatki:

Instrukcja montazowa napedu 740/741

FAAC
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Centrala sterujaca 748D

Centrala sterujaca 748D F4A4C

{ CENTRALA STERUJACA 748D }

1. Ostrzezenia

Przed przystapieniem do jakiejkolwiek pracy przy centra-
li sterujacej (podtgczenia, konserwacja) zawsze wytacz
zasilanie.

Zainstaluj wytacznik réznicowo pradowy, do brany i za-
instalowany zgodnie z zasadami. Podtacz przewdd uzie-
miajacy do odpowiedniej korncowki ztacza J7 centra-
li (rys. 2)

Zawsze oddzielaj ka ble zasilajace od ka bli sterujacych
oraz zabezpieczajgcych (przycisk, od biornik, fotokomor-
ki itd.).

Aby minimalizowaé zaktécenia elektryczne, uzywaj
osobnych powtok kabli lub kabli ekranowanych.

2. Specyfi kacja techniczna

Model 748D-115V 748D-230V
Zasilanie V - (+6% - 10%) 50Hz 115 230
Pobér mocy (W) 10 10
Moc silnika (W) 1200 1000
Max. obcigzenie akcesoriow (A) 0,5 0,5
Temperatura eksploatacii -20°C/+55°C
Bezpieczniki patrz rys. 1
Funkcje logiczne Automatyka/Potautomatyka/Pota utomatyka , krokowo”/
Urzadzenia zabezpieczajace/Pétautomatyka B/Logika ,Dead-man C”
Czas pracy programowalny od 0 do 4 min.
Czas przerwy programowalny od 0 do 4 min.
Sita ciggu programowana ponad 50 pozioméw
Wejscia niskonapigciowe (ACCESSORIES) Otwarcie/Otwarcie czesciowe/
Zabezpieczenie otwierania(zamykaniu)/Stop/Zasilanie24V
Wejscia wytgcznikow Wylgczniki kracowe/Enkoder
Wyjscia Lampka kontrolna/Silnik/Osprzet 24V/ Lampa ostrzegawcza

Synchronizowane wyjécie-FAIL SAFE

Szybkozigcze Do podigczenia kart FAAC (radio, dekoder, minidekoder)

Programowanie 3 przyciski oraz wys$wietlacz

Programowalne funkcje podstawowe Logika dziatania/ czas przerw/
sifa ciggu/ kierunek bramy

Programowane funkcje zaawansowane Poczatkowy moment obrotowy/
hamowanie/fail safe/$wiecenie z wyprzedzeniem/wskasnik $wietiny/ syn-
chronizowane wyjscie/logika zabezpieczen otwierania i zamykania/enko-

der/op6znienie/czas pauzy/czas pracy/licznik cykli.

3. Elementy centrali

(2)
0

]

Ra0io

e g i e
g ey [ 4
5
:
O |fcc o oren o Fswo epee o
8| o op e wogm I ,
y

5 3 H =
Fefoo 258 - - [ z 8 s w
@ §<f-F g8 ++: = gié-5az-,
"o
12 345 67 8910 1112 O 1314 |7
TR _encoven Acessonts e N (1 4

o)

O B
s [
—

N

Rys. 1J

DL Wyswietlacz

Led Sygnalizacja statusu wej$¢

J1 Ztgcze niskonapigciowe

J2 Szybkozigcze

J3 Ztacze enkodera

J5 Ztacze wyltacznikdw krancowych

Jé Ztacze wysokiego napigcia - silnik i lampa sygnalizacyjna
J7 Zasilanie

F1 Giowny bezpiecznik 5 A

F2 Bezpiecznik niskiego napigcia 800 mA
F Przycisk programowania

- Przycisk programowania

+ Przycisk programowania

4. Potaczenia elektryczne
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LIMITS ~ ENCODER

ACCESSORIES MOTOR AP MAIN
o c 5
115Vac =
~— (748D 115V)
S
A max. 60W
- 115Vac 50-60Hz
230 Vac (748D 115V)
(748D 230V) -
max. 60W 230Vac 50-60Hz
........ (748D230V)

Odnosnie polaczenia fotokomorek i urzadzen
zabezpieczajacych: patrz rozdzial 4.1

\ STOP

Czesciowe otwarcie

ENCODER
(opcjonalnie)

leﬁcznlkl krancowe Catkowite otwarcie J

4.1 Podtaczenie fotokomorek i urzadzen zabezpieczajacych

Przed podtaczeniem fotokomoérek (lub innych urzadzeri zabezp.) radzimy wybraé rodzaj operacji wedtug obszaru ru-
chu, ktéry maja one strzec (patrz rys. 3).\

-~

~

Urzadzenia zabezpieczajace Urzadzenia zabezpieczajace
otwieranie/zamykanie otwieranie

m/<—>\umz/ \

Urzadzenia zabezpieczajace krawedzie

Urzadzenia zabezpieczajace Rys. 20

k zamykanie

Urzadzenia zabezpieczajace otwieranie:

dziataja tylko podczas ruchu otwierania bram, sa wtasciwe do ochrony obszaru miedzy otwierajagcym sie skrzydtem
i statymi przeszkodami przed ryzykiem uderzenia lub zmiazdzenia.

J

Urzadzenia zabezpieczajace zamykanie:
dziatja tylko podczas ruchu zamykania bramy, sa wtasciwe do ochrony obszaru zamykania.

Urzadzenia zabezpieczajace otwieranie/zamykanie:

dziataja podczas ruchu zamykania i otwierania, sg wtasciwe do ochrony obszaréw zaykania i otwierania przed
ryzykiem uderzenia.

14
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Urzadzenia zabezpieczajace krawedzie:

-

Podtaczenie urzagdzenia

~

Podtaczenie pary fotokomérek ,na zamykaniu” oraz

~

-

Podtgczenie dwoch par fotokomorek ,na zamykaniu”

dziatajg podczas ruchu zamykania i otwierania bramy, sa zabezpieczajacego krawedzie. urzadzenia zabezpieczajgcego krawedzie. oraz dwoch urzadzen zabezpiecz)ajacych krawedzie.
wtasciwe do ochrony obszaréw miedzy poruszjacym sie L c% 2 . § = . 5 3 3 8 ++ % _
skrzydtem i statymi elementami konstrukcji bramy przed z z 2 258 2 5 z z 2 28548 - - [ g<ge 2 258 T 7 =
< Po =2 = - v d e o 2 2 S o 2
ryzykiem przeciecia. 58577 2 » & ++ S 58" 7 3 b & ++ oz =
12 3 45 6 7 8 910 1112
. . 12 3 45 67 8 910 1112
Enkoder (opcjonalnie): 12 345 67 89101112 '
czujnik wykrycia przeszkody, dziatajacy na zasadziekon- J I_m
troli statej predkos$ci przesuwu przy zamykaniu i otwiera-
niu. Dodatkowe zabezpieczenie przed zgnieceniem RX CL TX CL
4
UWAGA: \_ Rys. 7 ) —3:] 5 e
Jezeli dwa lub wiecej urzadzenia maja takie same funk- l— 3 ‘E
cje, styki musza by¢ ze soba potaczone szeregowo (rys. Y= = <[
4). Nalezy wykorzystac¢ styki rozwierne. 5| w|a
Potaczenie dwu stykow rozwiernych szeregowo. f Podtacznie pary fotokomérek ,na otwieraniu”. \
(np. fotokomorki, STOR, itp) . > TX OP RX OP
= = 6 38 gy “‘ 7 [ 4] e e
w w - - P g g
o——% =% of | 578" % £ & tt s —3= = :
3
L 9 -
al% = 5l
Rys. 4 12 345 67 89101112 -[4] g,, s
* 8
Jezeli nie wykorzystuje sie urzadzen zabezpieczaja- — ] | +|s
cych, zaciski nalezy mostkowac tak jak to pokazanao K Rys. 12]
narys. 5. Rys. 10
K ys. J [ Potaczenie pary fotokomorek - zamykanie, \
( Potaczenie bez urzadzen zabezpieczajacych \ ! oraz pary fotokomorek - otwierinie/zamykanie
L_1a <
> ] o & 3 " 5
% 3 w N = K ( Potgczenie pary fotokomérek - zamykanie, pary fotokomorek \ ﬁ« ém z = é § + + g g
E4: i o = =2 § g = = + + um" 2 4fa * |2 - otwieranie oraz pary fotokomorek - otwieranie/zamykanie © © ¢ u Y -
o< o 3 X =z
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1 | || :
La
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\ Rys. 5] Podtaczenie pary fotokomérek ,na zamykaniu”. e 5
. PR . . . a4 E = w|a—Te
Najczesciej spotykane uktady fotokomorek i urzadzen z =z © 0 gow s
zabezpieczajacych przedstawiono ponizej na rysun- g“ g”“ é § 5 2 - 7 + + X oz
kach 6 do 13. el
4 Potaczenie urzadzenia zabezpieczajacego, \ 12 3 45 67 8 910 1112 *}' [_3*
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4.2. Ztacze zaciskowe J7 zasilanie. (rys. 2)

Zaciski PE-N-L:

PE: Przewo6d uziemniajacy
N : Przewod zerowy

L : Przewdd fazowy

4.3. Ztacze zaciskowe J6
- silnik i lampa ostrzegawcza (rys.2).

SILNIK - korcéwki 13-14-15: potaczenie silnika W sil-
nikach przektadniowych z wbudowang cen-
tralg sterujaca, to potaczenie jest standar-
dowo wykonane. Dla uzyskania informacji
o kierunku otwierania - patrz rozdziat 5.1

LAMPA - korcéwki 16-17, wyjécia lampy ostrzegaw-
czej 230V

4.4. Ztacze zaciskowe J1
- akcesoria (rys.2)

OPEN A - catkowite otwarcie, kazdye zrédto impulsu
(przycisk, detektor, itp) ktéry przez zamknig-
cie styku wysyta polecenie catkowitego
otwarcia/zamkniecia skrzydta bramy.

UWAGA:
Aby zainstalowaé¢ kilka zrédet impulséw catkowitego
otwarcia potacz réwnolegle styki zwierne (rys. 14).

OPEN B - Polecenie czesciowego otwarcia, kazde zr6-
dto impulsu (przycisk, detektor, itp) ktéry
przez zamkniecie styku wydaje polecenie
czeSciowego otwarcia/zamknigcia skrzydta
bramy. W uktadach logicznych B i C zawsze
wydaje on polecenie zamkniecia bramy. Aby
zainstalowac¢ kilka zrédet impulséw czescio-
wego otwarcia potacz réwnolegle styki
zwierne. Rys. 13

FSW OP - Styk urzadzer: zabezpioeczajacych otwie-
ranie (ztagcze 3): chronig obszar poruszania
sie skrzydta w trakcie otwierania. W ukta-
dach logicznych A-AP-S-E-EP urzadzenia za-
bezpieczajace otwieranie zmieniajg kierunek
ruchu lub zatrzymuja i wznawiaja ruch (patrz
zaawansowane programowanie rozdziat
5.2). Podczas cyklu otwierania w uktadach
logicznych B i C powoduja przerwanie ruchu.
Nie dziatajg w trakcie zamykania bramy.

Jezeli urzadzenia zabezpieczajace otwieranie sg wiaczo-
ne gdy brama jest zamknieta uniemozliwig ruch otwar-

cia skrzydta. Aby zainstalowac¢ kilka urzadzen zabezpie-
czajacych, potacz szeregowo styki rozwierne (rys. 4). Je-
zeli zadne urzadzenia zabezpieczajace nie sa podtaczone
zmostkuj wejscia OP i TX FSW (rys. b).

FSW CL - Styk urzadzen zabezpieczajacych zamyka-
nie (ztacze 4): chronig obszar ruchu skrzy-
dta podczas zamykania. Podczas zamyka-
nia w uktadach logicznych A-AP-S-E-EP
urzadzenia zabezpieczajace odwracaja kie-
runek ruchu kiedy sa witaczone. (patrz za-
awansowane programowanie w rozdzia-
le 5.2) Podczas cyklu zamykania w ukta-
dach logicznych BiC powoduja przerwanie
ruchu. Urzadzenia zabezpieczajace zamy-
kanie nie dziatajg podczas cyklu otwierania
jezeli urzadzenia zabezpieczajace zamyka-
nie sg wiaczone w czasie kiedy brama jest
otwarta, uniemozliwia jej zamkniecie. Aby
zainstalowaé kilka urzadzen zabezpiecza-
jacych potacz szeregowo styki rozwierne
(rys.4). Jezeli urzadzenia zabezpieczaja-
ce zamykanie nie sg podtaczone, zmostkuj
styki CL i TX FSW. (rys. 5)

STOP - Styk STOP (ztacze 5) Kazde urzadzenie (np.
przycisk) ze stykiem rozwiernym, ktére jest
w stanie przez rozwarcie styku zatrzymac
brame. Aby zainstalowaé kilka urzadzen
STOP nalezy potaczy¢ szeregowo styki roz-
wierne. Jezeli urzadzenia STOP nie sa pod-
taczone zmostkuj styki STOP i ,-".

EDGE - Krawedz, styk urzadzenia zabezpieczaja-
cego krawedzie. Chroni obszar ruchu
skrzydta podczas otwierania/ zamykania
We wszystkich uktadach logicznych pod-
czas otwierania i zamykania urzadzenia
zabezpieczajace krawedz odwracajg ruch
na czas 2 sekundy. Jezeli urzadzenia za-
bezpieczajsce zadziatajag ponownie pod-
czas 2 sekund ruchu powrotnego, wéw-
czas ZATRZYMUJA ruch bez zadnej zmia-
ny kierunku. Jezeli urzadzenia zabezpiecza-
jace krawedzie sa witaczone kiedy brama
jest Zamknieta lub otwarta, uniemozliwia
jakikolwiek automatyczny ruch skrzydta.
Aby zainstalowaé kilka urzadzenn potacz
szeregowo stytki NZ Jezeli urzadzenia za-
bezpieczajace krawedzie nie sg podtgczone
zmostkuj wejscia KRAWEDZ i “-” (rys. 5).

— ujemne napiecie dla zasilania akcesoriow (ztgcza 7 i 8).
+ 24 Vdc - dodatnie napiecie dla zasilania akcesoriow

(ztacza 9 i 10). Maksymalne obciagze-

nie akcesoriow to 500 mA. Aby po- /
liczy¢ pobér pradu wszystkich akce-
soriow odwotaj sie do instrukcji po-
szczeg6lnych elementéw osprzetu.

TX -FSW - ujemne napiecie dla
zasilania nadajnikéw
fotokomérek (ztacze
11). Jezeli uzywasz 748D
tego ztgcza do pod-
taczenia minusa w
celu zasilenia nadaj-
nikéw fotokomoérek,
mozesz  skorzystaé
réwniez z funkcji FAIL
SAFE (bezpieczny w
razie  uszkodzenia).
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Rys. 16

Rys. 15

Patrz programowanie
zaawansowane roz-
dziat 5.2. Jezeli ta
funkcja jest wtaczo-
na woéwczas centra-
la sprawdza dziatanie
fotokomoérek  przed
kazdym cyklem pra-
cy.

N

—

748D

Zasilanie lampki kon-
trolnej/wyjsécia czaso-
weg (ztacze 12). Stu-
zy do podtaczenia wskaznika $wietinego
max3W 24V Iub dopodtaczeniaoswietlenia
ustugowego poprzez przekaznik wtaczony
pomiedzy styk WL i 24V zrédto zasilania.
Aby unikngé narazenia poprawnego dzia-
tania systemu nie przekraczaj wskazanej
mocy.

4.5. Szybkoztacze J6 do kart radiowych,
DEKODERA itp.,

Jest uzywane do sprawnego podtaczenia minidekodera,
dekodera i odbiornikéw RP produkcji FAAC. Prawidtowe
potaczenie jest tylko wtedy gdy wtykamy karte strong
zawierajgca elementy zwrécong do wewnetrznej strony
ptytki. (rys. 15,16,17)

4.6. Ztacze J6
- ztacze wylacznikéw kraiicowych.(rys .2)

Wejscie to jest przeznaczone do szybkiego taczenia wy-
tacznikéw kraricowych. W sitownikach przektadniowych
z wbudowang centralg sterujaca potaczenie to jest wyko-
nane standardowo. CZmiana kierunku otwierania - patrz
rozdziat programowanie 5.2 .

4.7. Ztacze J3 enkoder (rys. 2).

Przeznaczone do szybkiego podtaczenie enkodera (opcja).
Aby prawidtowo zainstalowa¢ enkoder na silniku odwotaj
sie do odpowiedniej instrukcji. Obecno$¢ enkodera jest
sygnalizowana w czasie dziatania silnika miganiem diody
LED “ENKODER” w centrali sterujacej. Kiedy enkoder jest
wykorzystywany, jednostka sterujgca zna potozenie bra-
my, gdy ta jest w trakcie ruchu. Enkoder kontroluje usta-
wienia niektérych funkcji centrali sterujacej w inny spo-
séb (czesciowe otwarcie i opdznienie - patrz za awanso-
wane programowanie w rozdziale 5.2) i jako urzadzenie
zapobiegajace zgnieceniu.

Jezeli brama natrafi na przeszkode podczas otwierania
lub za mykania enkoder natychmiast odwraca kierunek
ruchu na 2 sekundy. Jezeli enkoder zadziata ponownie
w czasie 2 sekund cofania, zatrzymuje ruch bez zmia-
ny kierunku.

5. Programowanie

Aby rozpoczac programowanie musisz uzyskaé¢ dostep
do trybu ,PROGRAMOWANIE". Programowanie dzieli sie
na PODSTAWOWE i ZAAWANSOWANE.
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5.1. Programowanie podstawowe

STAWOWEGO naciénij przycisk ,F".

pomoca przyciskéw , +" i ,-".

cji, itd.

zywania statusu bramy.

Aby uzyskaé dostep do trybu PROGRAMOWANIA POD-

e Jezeli naci$niesz go (i przytrzymasz wcisnigty) wy-
Swietlacz pokazuje nazwe pierwszej funkcji.

e Jezeli zwolnisz ten przycisk wys$wietlacz pokazuje
warto$¢ funkcji ktéra moze byé zmodyfi kowana za

e Jezeli ponownie naciéniesz ,F” (i przytrzymasz wci-
$niety) wys$wietlacz pokazuje nazwe nastepnej funk-

e kiedy dotrzesz do ostatniej funkcji naci$nij ,F” aby
wyjéé z programu, a wys$wietlacz powréci do poka-

Nastepujaca tabela pokazuje sekwencje funkcji dostep-
nych w ,PROGRAMOWANIU PODSTAWOWYM".

NACISNIJ PRZYCISK ,F”

PROGRAMOWANIE PODSTAWOWE

5.2. Programowanie zaawansowane

Aby uzyskaé dostep do ZAAWANSOWANEGO PROGRA-
MOWANIA naciénij ,F” i nie zwalniajac przycisku naci-
énij ,+".

e Jezeli zwolnisz przycisk ,+", wyswietlacz pokazuje
nazwe pierwszej funkcji.

e Jezeli zwolnisz réwniez przycisk ,F” wys$wietlacz po-
kazuje warto$¢ funkcji ktéra moze by¢ modyfi kowa-

"

na za pomoca przyciskow ,+"i ,-".
e Jezeli naci$niesz przycisk ,F” (i nie bedziesz go zwal-
niat) wyswietlasz pokazuje nazwe nastepnej funkcji,
i jezeli go zwolnisz , pokazywana jest warto$¢ kté-
ra moze by¢ modyfi kowana za pomoca przyciskow

nyoom

wt

e kiedy dotrzesz do ostatniej funkcji nacisnij ,F” aby
wyjé¢ z programu, a wyswietlacz wznawia pokazy-
wanie statusu bramy.

Nastepujaca tabela pokazuje sekwencje funkcji dostep-
nych w ,ZAAWANSOWANYM PROGRAMOWANIU”

WYSWIET-

LACZ FUNKCJA

USTAWIENIE
FABRYCZNE

Dostepne tryby logiczne:
A —tryb z automatycznym zamknieciem
AP — tryb z automatycznym zamknigciem po odliczeniu
czasu pauzy i z mozliwoscig zatrzymania otwierania
S —tryb z automatycznym zamknigciem po odliczeniu
czasy pauzy, mozlliwoscig odwrécenia ruhu

LO E—tryb krok po kroku (bez automatycznego zamy-
kania)

EP —tryb krok po kroku (bez automatycznego zamy-
kania) z funkcjg zatrzymania w trakcie ruchu
C —tryb tzw. ,Dead-man”
b —tryb bez automatycznego zamykania z oddzielony-
mi wejsciami sterujgcymi zamykaniem i otwieraniem

EP

Czas pauzy.

Funkcja ta jest aktywna tylko wtedy, gdy wybrano tryb
logiczny z automatycznym zamknigciem po odlicze-
niu czasu pauzy. Mozliwo$¢ ustawienia wartosci od
0 do 59 sekund, w odstgpach jednosekundowych.
Nastepnie, wyswietlacz przechodzi na minuty i dzie-
sigtki sekund (oddzielone kropka) i czas ustawia sie
w 10 sekundowych odstgpach az do maksymalnej
wartosci 4.1 minuty.

Np. jezeli wyswietlacz pokazuje 2.5, czas zatrzymania
wynosi 2 minuty i 50 sekund

PA

2.0

Sita

Ustawia napor silnika

01 - minimalna sita

50 — maksymalna sita 50

FO

50

Kierunek otwierania

Pokazuje ruch otwierania bramy i umozliwia nie zmie-
nianie potgczen silnika i wylgcznikéw kraicowych na
tabliczce zaciskowej

-3 — prawostronny ruch otwierajacy

F — lewostronny ruch otwierajacy

di

Status bramy

Wyjscie z programowania i powrét do

wyswietlania statusu bramy.

00 - zamknigta

01 —teraz otwiera si¢

02 - Zatrzymana

03 - Otwarta

04 - Przerwa (odlicza czas pauzy)

05 — Fail Safe (funkcja - bezpieczny w razie uszkodze-
nia) wyzwolona (rozdziat 5.2)

06 — Teraz zamyka sig

07 — Praca z odwréconym kierunkiem ruchu

08 — Fotokomdrka wyzwolona

ST

FO

PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANEE
NACISNIJ PRZYCISK ,,F” i ,,+”

WYSWIET- USTAWIENIE
LACZ FUNKCJA FABRYCZNE
moment w
fazie ruchu.
Silnik startuje z maksymalnym momentem obrotowym
(nie zwazajgc na ustawienia momentu obrotowego
o funkcji ,FO” programowania podstawowego) na po- y

czatku ruchu. Opcja przydatna dla cigzkich skrzydet.

Y - aktywna

no — wylaczona

Funkcja hamowania.

Kiedy brama uruchamia wigcznik kraricowy otwiera-
jacy lub zamykajacy, nastapi catkowite zatrzymanie
dla wartosci 00, lub nastgpi suw hamujgcy z wybra-
nym czasem dziafania zanim brama catkowicie sie
zatrzyma. Jezeli wybrane jest op6znienie, hamowa-
nie zaczyna sie kiedy koriczy sie spowolnienie. Przy
wartosci 00 hamowanie jest wylgczone. Czas mozna
ustawia¢ od 01 do 20 sekund w odstepach co 0,1
sekundy.Np. jezeli wyswietlacz pokazuje 10, czas ha-
mowania wynosi 1 sekunde.

00 — hamowanie wylgczone

0d 01do 20 = od 0,1 sek do 2 sek czas hamowania

br 05

Failsafe (bezpieczny w razie uszkodzenia)

Jezeli funkcja ta zostanie uaktywniona, umozliwia ona
test funkcjonalny fotokomoérek przed kazdym ruchem
bramy. Jezeli test si¢ nie powiedzie (fotokomorki nie
zdatne do uzytku), brama nie zaczyna ruchu.

Y = aktywna

no = wylgczona

FS no

Miganie wyprzedzajace (5s);

Uaktywnia lampeg sygnalizacyjng na 5s przed rozpo-
czgciem ruchu.

y = aktywna

no = wylgczona

PF no

Tryb logiczny iatani; 0 pi

czajgcych zamykanie

Wybierz logike dzialania fotokomérek zabezpieczaja-

cych zamykanie. Dziafajg one tylko dla ruchu zamy-

kajacego; zatrzymujg ruch i odwracajg jego kierunek

kiedy usunie sie przeszkode, badz tez odwracajg jego

kierunek natychmiast.

Y - zatrzymanie i zmiana kierunku po usunigciu prze-
szkody

No - zmiana kierunku natychmiast (na otwieranie)

Ph no

PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANEE

NACISNIJ PRZYCISK ,F” i ,,+”

PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANEE

NACISNIJ PRZYCISK ,F” i ,,+”

WYSWIET
LACZ

FUNKCJA

USTAWIENIE
FABRYCZNE

WYSWIET-
LACZ

FUNKCJA

USTAWIENIE
FABRYCZNE

SP

Swiatto sygnalizacyjne

Jezeli zostanie wybrane 00 wéwczas sygnat wyjscio-
wy funkcjonuje jak standardowe s$wiatlo sygnaliza-
cyjne (zapalajace sig przy otwieraniu i zatrzymaniu,
migajgce przy zamykaniu i wylgczane przy zamknig-
tej bramie). Rézne liczby odpowiadajg nastepujgcej
po uplywie zadanego czasu aktywacji wyjscia, ktére
moze by¢ wykorzystywane (za posrednictwem zdal-
nego sterowania) do zasilenia lampy uruchamianej ot-
warciem drzwi samochodu. Czas moze by¢ ustawiany
od 0 do 59 sekund, w odstgpach 1- sekundowych, i
od 1 do 4.1 minuty w odstgpach 10 sekundowych. 0
= Standardowe $wiatio sygnalizacyjne od 1 do 4.1 =
automatyczna aktywacja wyjscia po zadanym czasie
Wyjscie sterujgce zamkiem elektromagnetycznym (tyl-
ko przez przekaznik) Jezeli w czasie gdy wy$wietlacz
pokazue ,00” nacisniesz przycisk ,-" aktywujesz funk-
cje sterowania zamka elektromagnetycznego przy ot-
wieraniu a wyswietlacz wskaze ,E1”. Jezeli ponownie
nacisniesz przycisk ,-" uaktywnisz funkcjg sterowania
zamkien elektromagnetycznym przy otwieraniu i za-
mykaniu a wy$wietlacz wskaze ,E2"

00

oP

Tryb logiczny
czajgcych otwieranie

Wybierz logike dziatania fotokomorek zabezpieczaja-
cych otwieranie. Dziatajg one tylko dla ruchu otwieraja-
cego: zatrzymujg ruch i wznawiajg go kiedy sg kiedy
usunie sie przeszkode, lub zmieniajg jego kierunek
natychmiast.

Y = zmiana kierunku natychmiast (na zamykanie)

no = wznowienie ruchu po usunigciu przeszkody

no

EC

Enkoder

Jezeli enkoder jest wykorzystywany mozesz zazna-
czyé jego obecnosé. Jezeli enkoder jest wigczony,
»OpoZznienia” oraz ,czesciowe otwieranie” sg kontro-
lowane przez enkoder (patrz odpowiednie paragra-
fy). Enkoder dziafa jako urzadzenie zabezpieczajace
przed zgniataniem. Jezeli brama uderzy w przeszkodg
podczas otwierania lub zamykania enkoder natych-
miast zmienia kierunek ruchu skrzydia bramy na 2
sekundy. Jezeli koder zadziata ponownie podczas 2
sekundowego cofania, wtedy zatrzymuije on ruch bez
wysylania polecenia jakiejkolwiek zmiany kierunku.
Jezeli nie chcemy korzysta¢ z enkodera nalezy usta-
wi¢ warto$¢ “00”. Jezeli chcemy precyzyjnie ustawi¢
czulo$¢ enkodera mamy do wyboru wartosci od ,01”
(maksymalna czuto$¢) do ,99” (minimalna czuto$¢).

99

rP

Od 00" do ,99” = enkoder aktywny
,00” = enkoder wylgczony
ie przed

Umozliwia uruchomienie zwalniania bramy przed
osiagnigciem wyt. kraric. Czas moze by¢ ustawiony
w zakresie od 00 do 99 w krokach co 0,02 sek. Jesli
wykorzystujemy enkoder, parametr ten nie jest okre-
Slony przez czas ale przez obroty silnika, co zapewnia
wigkszg precyzje zwolnienia.

00 = zwolnienie wylgczone

od 01 do 99 = zwolnienie uruchomione

00

rA

P po y
Umozliwia uruchomienie zwalniania bramy po osiag-
nigciu wyl. kran. Czas moze by¢ ustawiony w zakresie
od 00 do 20 w krokach co 0,02 sek. Jesli wykorzystu-
jemy enkoder, parametr ten nie jest okreslony przez
czas, ale przez obroty silnika, co zapewnia wigkszg
precyzje zwolnienia.

00 = zwolnienie wylaczone
od 01 do 20 = zwolnienie uruchomione

00

PO

Otwarcie czg$ciowe

Umozliwia ustawienie szerokosci wolnego przejécia
dla czgéciowego otwarcia . Czas moze by¢ ustawiony
w zakresie od 00 do 20 w krokach co 0,02 sek. Jesli
wykorzystujemy enkoder, parametr ten nie jest okre-
Slony przez czas, ale przez obroty silnika, co zapewnia
wigkszg precyzje czesciowego otwarcia. Na przyklad
z kotem zgbatym Z20 czesciowe otwarcie mozna za-
programowac na szeroko$¢ od 15cm do 3m.

50

Czas pracy

Radzimy abys ustawit warto$¢ rzedu 5 do 10 sekund
dla czasu ktérego potrzebuje brama aby pokona¢
dystans od przefgcznika krancowego zamykania
do przefacznika kraicowego otwierania i odwrotnie.
Uchroni to silnik przed jakimkolwiek przegrzaniem
jezeli przelacznik krancowy zawiedzie.

Mozliwos¢ ustawienia wielkosci od 0 do 59 sekund,
w odstepach 1-sekundowych. Nastepnie, wyswietlacz
przechodzi na minuty i dziesiatki sekund (oddzielone
kropka) i czas ustawia si¢ w odstgpach 10 - sekundo-
wych az do maksymalnej wartosci 4.1 minuty.

Np. jezeli wyswietlacz pokazuje 2.5, czas

pracy wynosi 2 minuty i 50 sekund.

4.1

AS

Zadanie pomocy (w pofaczeniu z nastepna funkcja)
Jezeli zostanie uaktywniona, pod koniec odliczania
wstecznego (ustawionego przy pomocy nastepnej
funkcji, tzn. ,Programowania cyklu”) powoduje 2
sekundowe miganie wyprzedzajgce przy kazdym im-
pulsie Otwarcia (zadanie wykonania zadania). Moze
by¢ przydatna przy wyznaczaniu planowanych prac
konserwacyjnych.

y = Aktywna

no = Wylaczona

no

nc

Programowanie cykiu

Dla ustalania odliczania wstecznego liczby wykona-
nych cykl pracy przez sitownik. Mozliwo$¢ ustawienia
(w tysigcach) od 0 do 99 tysigcy cykli. Wyswietlana
wartosé jest uaktualniana w miarg kolejnych cyki
Funkgji tej mozna uzywa¢ do sprawdzenia wykorzy-
stania tablicy lub do wykorzystania funkcji ,Zadanie
pomocy”

00

SP

Status bramy
Wyjécie z programu i powrét do wys$wietlania statusu
bramy (patrz Rozdziat 5.1)

UWAGA: zmiany modyfi kowanych parametréw sa
zapamigtywane natychmiast po wyjéciu z programowa-
nia i powrocie do wyswietlania stanu bramy. Jesli jest
zanik zasilania w trakcie progamowania, wszelkie zmia-

ny zostajg utracone.

Aby przywrécié wartosci fabryczne parametréw nalezy
roztaczyé terminal J1 a nastepnie nacisna¢ jednoczes$nie

przyciski ,+", ,-", ,F” i trzyma¢ weciéniete przez 5 se-

kund.

6. Uruchomienie
6.1. Sprawdzenie wejs¢

Tabela ponizej pokazuje status diod LED w odniesieniu

do stanu wejs¢.

Zwéé uwage ze:
LED $wieci = styk zamkniety
LED zgaszony = styk otwarty

Tabela statusu wejs¢ .

Dziatanie diod LED sygnalizujacych status wejsc¢:

LED Swieci Wytaczona

FCA Wytacznik kraricowy wolny Wytacznik kraricowy wigczony
FCC Wytgcznik kraicowy wolny Wytacznik kraicowy wigczony
OPEN B | Sygnat sterujgcy uaktywniony Sygnat sterujgcy nieaktywny
OPEN A | Sygnaf sterujacy uaktywniony Sygnat sterujacy nieaktywny
FSW O Zabezpieczenia odigczone Zabezpieczenia wigczone
FSW CL Zabezpieczenia odigczone Zabezpieczenia wigczone
STOP Sygnat sterujacy nieaktywny Sygnat sterujgcy uaktywniony
EDGE Zabezpieczenia odigczone Zabezpieczenia wigczone
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7. Test systemu automatycznego
Po zakonczeniu programowania sprawdz czy system dziata poptawnie. Najwazniejsze jest sprawdzenie czy sita
jest odpowiednio ustawiona, oraz czy urzadzenia zabezpieczajgce dziatajg wedtug logiki uznanej jako najbar-
dziej odpowiednia.
Tabela 3/a
(LOGIKA"A" IMPULS )
STATUS BRAMY OPEN-A OPEN-B STOP | ZABEZPIECZENIA OTWIERANIA ZABEZPIECZENIA ZAMYKANIA ZABEZP. OTWIER./ZAMYKANIA | ZABEZPIECZENIA KRAWEDZI
ZAMKNIETA Ot;gecrzaa fffﬁfz'yﬁ'?m Otwiera e ama;k;zgomw“?gp:ut;a(rga Bez efektu OPE N wylaczaczny Bezefektu Bez efektu (OPEN vytaczone)
PAUZA W CYKLU Ponowne odliczanie czasu pauzy (1) ) i Bez efektu Ponowne odliczanie czasu pauzy (1)(OPENwytaczone) Bez efektu (OPEN wytaczony)
ZAMYKANA Natychmiastowe otwieranie (1) Loy operac Bez efekt (chroni OPEN) patrz paragraf 5.2 Stop, po zwolnieniu zmiana kierunku ruchu Imiana Kierunku ruchu na 2'(2)
OTWIERANA Bez efektu (1) patrz paragraf 5.2 Bez efektu Stop, po zwolnieniu kontynuacja ruchu Imiana kerunku ruchu na 2'(2)
\_ ZATRZYMANA Tamyka skizydto Bez efektu (OPENwytaczony) Bezefekiu Bez efektu(OPENwytaczony) Y,
Tabela 3/b
(LOGIKA"AP" IMPULS A
STATUS BRAMYaooglo OPEN-A OPEN-B STOP | ZABEZPIECZENIE OTWIERANIA ZABEZPIECZENIE ZAMYKANIA ZABEZP. 0TWIER./ZAMYKANIA| ZABEZPIECZENIE KRAWEDZI
ZAMKNIETA mp"gecrzﬂam Z(ﬂ]ﬂ)vﬂ Otwiera "Iaza m&fm}gﬂ p:gyaga Bez efektu(OPENwytaczone) Bezefeltu Bez efektu(OPEN wytaczone)
PAUZA W CYKLU Natychmiastowe zamykanie skizydta Bez efektu Ponowne odliczanie czasu pauzy (1)(OPEN wytaczone) Bez efektu (OPEN wytaczone)
ZAMYKANA Natychmiastowe otwieranie skrzydia Tatmmaie operech Bez efektu (chroni otwieranie) patrz paragraf 5.1 Stop, po wolnieniu zmiana kierunku ruchu Imienia kierunek ruchu na 2'(2)
OTWIERANA Tatrzymuje operacje patrz paragraf 5.2 Bez efektu Stop, po zwolnieniu kontynuacja ruchu Imienia kierunek ruchu na 2°(2)
\_ ZATRZYMANA Tamyka skizydto Bez efektu (OPENwytaczony) Bez efektu Bez efektu (OPENwytaczone) )
Tabela 3/c
(LOGIKA"S" IMPULS A
STATUS BRAMY OPEN-A OPEN-B STOP ZABEZPIECZENIE OTWIERANIA ZABEZPIECZENIE ZAMYKANIA ZABEZP. OTWIER./ZAMYKANW ZABEZPIECZENIE KRAWEDZI
TAMKNIETA vl R oo Bezfekut (OPENlaczon) Bezeihs Bezfektu(OPENwylaczom)
PAUZA W CYKLU Natychmiastowe zamykanie skrzycta Ber efektu Zamykanie po 5 sekundach (OPENwytaczony) Bez efektu (OPEN wytaczony)
ZAMYKANA Natychmiastowe otwierane skrzyda Latmanie operaci Bez efektu (choni OTWIERANEE) petrz paragraf 5.2 Stop, po zwolnieniu zmiana Kierunku ruchu Imiana Kerunku ruchu na 2'(2)
OTWIERANA Natychmiastowe zamykanie skrzydta patrz paragraf 5.2 Bez efektu Stop, po zwolnieniu kontynuuje otwieranie Imiana kierunku ruchu na 2" 2)
\_ ZATRZYMANA Tamyka skrzydto Bez efektu (OPEN wytaczony) Bez efektu Bez efektu (OPEN wytaczony) )
Table 3/d
(LOGIKA "E" IMPULS N\
STATUS BRAMY OPEN-A OPEN-B STOP ZABEZPIECZENIA OTWIERANIA ZABEZPIECZENIA ZAMYKANIA ZABEZP. OWIER./ZAMYKANIA ZABEZPIECZENIA KRAWEDZI
ZAMKNIETA Otwiera skrzydto Otwiera na czas czesciowego otwarcia Bez efektu (OPEN wytaczony) Bez efektu Bez efektu (OPEN wytaczony)
OTWARTA Natychmiastowe zamykanie skrzycta Bez efektu Bez efektu (OPEN wytaczony)
ZAMYKANA Natychmiastowe otwieranie skrzydta Latrmane perac Bez efektu (chroni otwieranie) patrz paragraf 5.2 Stop, po zwolnieniu zmienia kierunek ruchu Imiana kierunku ruchu na 2'(2)
OTWIERANA Tatrzymanie operacji seepaiograph5.2. Bez efeku Stop, po zwolnieniukontynuuje otwieranie Imiana kierunku ruchu na 2'(2)
ZATRZYMANA " ) Z“"W Bez efektu (OPEN wytaczony) Bez efekiu Bez efektu (OPEN wytaczony)
\_ (drugiimpuisspowodujeotwarcie) )

22

3262_instrukcja_740_v_l.indd 22-23

23

2013-02-04 11:40:52



1 INEEE
FAAC

Centrala sterujagca 748D Centrala sterujagca 748D

Table 3/e
(LOGIKA "EP" IMPULS ™
STATUS BRAMY OPEN-A OPEN-B STOP ZABEZPIECZENIA OTWIERANIA ZABEZPIECZENIA ZAMYKANIA ZABEZP. OTWIER./ZAMYKANIA ZABEZPIECZENIA KRAWEDZI
ZAMKNIETA Otwiera skrzydto Otwiera na czas czesciowego otwarcia Bez efektu (OPEN wytaczony) Bez efektu Bez efektu (OPEN wytaczony)
OTWARTA Natychmiastowe zamykanie skrzydta Bez efektu Bez efektu (OPEN wytaczony
ZAMYKANA Tatraymene operacji Tatrzymanie operacji Bez efektu (chroni otwieranie) patrz paragraf5.2 Stop, po zwolnieniu zmiana Kierunku ruchu Imiana kierunku ruchuna 2'(2)
OTWIERANA Szatrzymanie operacji patzparagraf5.2 Bez efektu Stop, po zwolnieniu kontynuacja otwierania Tmiana kierunku ruchu na 2'(2)
Ponawiaruch w przeciwnym kierunku Bezefektu
ZATRZYMANA e ezgmyko génimpulsi ) Bez efektu Bez efektu , Bez efektu (OPEN wylaczony)- P
Table 3/f
(LOGIKA"C" KONTROLA NA CZAS DZIALANIA IMPULSU IMPULS )
STATUS BRAMY OPEN-A (OTWIERANIE) OPEN-B (ZAMYKANIE) STOP ZABEZPIECZENIE OTWIERANIA ZABEZPIECZENIE ZAMYKANIA ZABEZP. OTWIER./ZAM. ZABEZPIECZENIA KRAWEDZI
. Bez efektu Bez efektu Bez efektu Bez efekiu ]
ZAMKNIETA Ovieasirndo Bezefoy (OPENA wyaczony) (OPEN-Awytaczony) (OPENBwytaczony) (OPEN-Awyaczony) BERIHLCREEA Ry
Bez efektu Bez efektu Noeffect Bez efekiu
OTWARTA Bezcfew Lamjiasizydo (OPENBdisable) (OPENVA wylaczoy) (OPENB wylaczony) (OPENBwyaczony) Bez efeu (OPENVABwaczony)
i i Tatrzymanie operacji Tatrzymanie operaji
ZAMYKANA Zetrzymare opesaci T Bezefektu (opENJawmoapm (OPEN-A/BWgL?,) atopapo zwomieniu Zmienia kierunek (2)
) . Tatrzyman i Tatraymank i T
OTWIERANA Tatrzymarie operaci (O%mm' Bezefektu (OPEW ‘maq; Stop, po zwolnieniu zmienia klerunelg
Table 3/g
(LOGIKA"B" IMPULS A
STATUS BRAMY OPEN-A (otwieranie) OPEN-B (zamykanie) STOP ZABEZPIECZENIA OTWIERANIA ZABEZPIECZENIA OTWIERANIA | ZABEZP. OTW./ZAMYK. ZABEZPIECZENIA KRAWEDZI
X Bezefektu Bezefekiu Bezefekiu Bezefeku AR A
ZAMKNIETA Otwiera skrzydto Bez efektu (OPEN-A wylcczony) (OPEN A W (aczomy) ( OPEN-BW‘AOCZOH‘/) (OPENAwyloczony) Bezefektu(OPEN-A/Bdisabled)
Bezefekiu Bezefektu Bezefeldu Bezefeldu -A/Bdi
OTWARTA Pt Zmpasagdo (OPEN-Buniaczony) (OPEN Awyloczony) (OPENS wyloczony) (OPENBwyioczony) Percfe(OFEVABkooed)
" Zotzymonieoperac Zofrzymonieoperac S
ZAMYKANA Imiana kierunku ruchu Bezefeldu . — Bezefektu (OPENBdscbled) (OPEN-A/Bwyloczony Stop, pozwolnieniuzmionakierunku (2)
OTWIERANA Bezefekt Bezefektu (ﬁmﬂwf Bezefektu (Omﬂeopﬂ%% Zmionakienkuruchu ()
B Bez efektu Bezefekiu fi PEN Noeffect N "
\_ LATRZYMANA Onverazydo tanjasizydo (OPENABWiaczon)) (OPEN-Adwyloczony) Bersronlu(GhE ez (OPENABwyloczony) BeeteloCFENCABbtied)
(1) If maintained, it prolongs the pause unfil disabled by the command (timer function)
(2) If a new pulse occurs within 2 seconds after reversing, it immediately stops operation.
NB.: Effects on other active pulse inputs in brackets.
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PODRECZNIK UZYTKOWNIKA

Centrala sterujaca 748D

FAAC

AUTOMAT 740/741 DO BRAM PRZESUWNYCH

Przed rozpoczeciem uzytkowania produktu przeczytaj uwaznie
podrecznik uzytkownika i zatrzymaj go celem wykorzystania
jako zrodto informacji w przysziosci.

Ogolne instrukcje bezpieczenstwa

Automat fi rmy FAAC do bramy przesuwnej, kiedy jest zainstalowany i wykorzystywany we wtasciwy sposob,
zapewnia wysoki poziom bezpieczeristwa.

Jednakze, pewne proste zasady powinny by¢é przestrzegane aby uniknaé wypadkéw.

- nie stawa¢ w poblizu automatu ani nie pozwalaé nikomu innemu, a zwtaszcza dzieciom, aby to robili, i nie
umieszczaé przedmiotéw w poblizu automatu. Jest to szczegdlnie istotne w trakcie dziatania urzadzenia.

trzymac urzadzenia zdalnego sterowania czy tez wszelkie inne urzadzenia sterujace poza zasiggiem dzieci
aby nie dopusci¢ do przypadkowego, niekontrolowanego uruchomienia automatu.

nie pozwala¢ dzieciom aby bawity sie automatem

nie blokowaé¢ celowo ruchu bramy.

upewnic sie, ze ani gatezie ani krzewy nie przeszkadzaja w ruchu bramy.

upewnic sie, ze $wiatta sygnalizacyjne sg sprawne i dobrze widoczne.

nie prébowac przesuwaé bramy manualnie uprzednio jej nie zwolniwszy.

w przypadku wadliwego dziatania, zwolni¢ brame aby umozliwi¢ dostep i wezwaé kompetentnego technika
w celu wykonania naprawy.

po przestawieniu na obstuge manualna odtaczy¢ doptyw energii elektrycznej do systemu przed powrotem do
normalnego dziatania.

po ponownym zasprzegleniu sitownika nalezy bezwzglednie recznie poruszyé skrzydtem bramy az do zablo-
kowania napedu

nie wprowadzaé¢ zadnych modyfi kacji w elementach automatycznego systemu.

nie probowac dokonywania jakichkolwiek napraw ani nie manipulowac przy automacie. Do napraw wzywac
kompetentny personel FAAC.

przynajmniej raz na sze$¢ miesiecy zleci¢c kompetentnemu technikowi sprawdzenie automatu, urzadzen za-
bezpieczajacych oraz przewodu uziemiajacego.
Opis

Model 740/741 automatu FAAC dla bram przesuwnych to elektromechaniczne operatory ktére przekazujg ruch
skrzydtu za pomoca kota zebatego z zebatka sprzegnietych w sposéb wtasciwy dla bramy przesuwnej.

Dziatanie bramy przesuwnej jest kontrolowane przez elektroniczna jednostke sterujaca umieszczong wewnatrz ope-
ratora.

Przy zamknigtej bramie w momencie odebrania impulsu otwarcia z urzadzenia zdalnego sterowania lub innego wta-
$ciwego urzadzenia sterujacego, jednostka sterujgca uruchomi silnik aby przesunaé brame do pozycji otwarcia.

26
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Jezeli wybrano dziatanie automatyczne wystanie impulsu powoduje, ze brama zamyka sie samodzielnie po wybra-
nej przerwie czasowej. Jezeli wybrano dziatanie pétautomatyczne drugi impuls musi by¢ wystany aby ponownie za-
mkna¢ brame. Polecenie zatrzymania (jezeli dostepne) zatrzymuje ruch w dowolnym momencie. W celu uzyskania
szczego6towych informacji odno$nie dziatania bramy przesuwnej w réznych trybach pracy nalezy skontaktowacé sie
z technikiem odpowiedzialnym za instalacje.

Automaty posiadaja urzadzenia zabezpieczajace (fotokomorki), ktére zapobiegaja zamknigciu sie bramy kiedy prze-
szkoda znajduje sie w granicach obszaru przez nie chronionego.

System zapewnia mechaniczna blokade skrzydta kiedy silnik nie dziata, stad tez nie ma konieczno$ci instalowania
zamka.

Z tego powodu system zwalniajgcy musi by¢ uruchomiony zanim brame mozna bedzie otworzy¢é manualnie. Wy-
godne urzadzenie zwalniajace obstugiwane recznie umozliwia dziatanie bramy w przypadku odciecia doptywu ener-
gii elektrycznej lub wadliwego dziatania.

Swiatto lampy ostrzegawczej miga gdy brama porusza sie.

Obstuga manualna

[ 7

S—
C 1\

X

- : AN

Gdyby zaistniata potrzeba manualnej obstugi bramy z powodu przerwy w doptywie energii elektrycznej lub z powo-
du wadliwego dziatania, zwolnij ja za pomoca urzadzenia zwalniajacego.
Postepuj w nastepujacy sposoéb:
- otwdrz pokrywe zamka i wprowadz do zamka odpowiedni klucz
- obré¢ klucz zgodnie z ruchem wskazéwek zegara i natepnie obré¢ pokretto deblokady w kierunku zgodnym
z ruchem wskazéwek zegara (rys. A)

Aby na nowo zablokowaé system, obré¢ pokretto deblokady w kierunku przeciwnym z ruchem wskazéwek zega-
ra (rys. B).

Wazne:
przed wystaniem sygnatu upewnij sig, ze bramy nie mozna otworzy¢ manualnie.
Informacja: przy ponownym blokowaniu operatora brama zawsze musi by¢ w pozycji zamknietej (lub czesciowo za-
mknigtej).
Konserwacja
Przeprowadzaj nastepujace prace przynajmniej co sze$¢ miesiecy:
- Sprawdz czy urzadzenie zapobiegajace zgnieceniu jest poprawnie wyregulowane
- Sprawdz skutecznos$é systemu zwalniajacego (deblokady).

- Sprawdz skuteczno$¢ urzadzer zabezpieczajacych i osprzetu sterujacego.

Naprawy

W sprawie wszelkich napraw kontaktuj sie z fi rma instalatorska, ktéra zainstalowata urzadzenie a w szczegélnych
przypadkach z autoryzowanymi Centrami Napraw lub serwisem fi rmy FAAC Polska Sp. z o0.0.
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Simply automatic.

EKOLOGICZNA UTYLIZACJA

To urzadzenie jest oznaczone zgodnie z Dyrektywa Europejska 2001/96/WE oraz
polska Ustawa z dnia 29 lipca 2005 r. "O uzytym sprzecie elektrycznym i elektronicz-
nym" (Dz.U. z 2005 r. Nr 180, poz. 1495) symbolem przekreslonego kontenera na
odpady. Takie oznakowanie informuje, ze sprzet ten, po okresie jego uzytkowania nie
moze by¢ umieszczony tacznie z innymi odpadami pochodzacymi z gospodarstwa domo-
wego. Uzytkownik jest zobowigzany do oddania go prowadzacym zbieranie zuzytego
sprzetu elektrycznego i elektronicznego. Prowadzacy zbieranie, w tym lokalne punkty
zbiorki, sklepy oraz gminne jednostki, tworza odpowiedni system, umozliwiajacy oddanie
tego sprzetu. Wtasciwe postepowanie ze zuzytym sprzetem elektrycznym i elektronicznym
przyczynia sie¢ do unikniecia szkodliwych dla zdrowia ludzi i srodowiska naturalnego
konsekwencji, wynikajacych z obecnosci sktadnikéw niebezpiecznych oraz niewtasciwego
sktadowania i przetwarzania takiego sprzetu.



SYSTEM RADIOWY 868 SLH

Instrukcja programowania

FAAC

Simply automatic.



INSTRUKCJA PROGRAMOWANIA SYSTEMU 868 SLH (SELF-LEARNING HOPPING CODE)

SLH jest opatentowanym przez FAAC systemem sterowania radiowego, wykorzystujgcym technologie kodu
dynamicznie zmiennego z szyfrowang fransmisjq oraz funkcjg tzw. samouczenia. Przy kazdej tfransmisji kod
wysytany przez nadajnik zmienia sie wedtug ztozonego algorytmu zsynchronizowanego z danymi
oczekiwanymi przez odbiornik.

Zasada programowania opiera sie na fzw. samouczeniu sie przez odbiornik (radioodbiornik RP/dekoder) kodu
systemowego, przekazywanego przez pierwszy nadajnik (fzw. nadajnik nadrzedny), zarejestrowany w

pamieci odbiornika.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA URZADZEN SYSTEMU SLH

RADIOODBIORNIKI PLUS 848 RP 868 SLH
Napiecie zasilania 2030V DC/ 24V AC£10% 2030 V DC
Nominalny pobér prgdu 10mMADC /25mA AC 20 mA
Maks. ilos¢ kanatéw 50 1
Pamieé kodow - 250
Czestotliwosé pracy 868,35 MHz + 200 kHz
Temperatura pracy od -20°C do +55°C
Zasieg nominalny 100m * S0m*
Stopien ochrony IP 44 IP 00
Wymiary 175 X 90 X 40 mm 50 X 46 mm

KARTY DEKODUJACE DECODER SLH MINIDEC SLH
Napiecie zasilania 20+30 vV DC 20+30 vV DC
Nominalny pobér prgdu 30 mA 10 mA
Typ wyijscia przekaznikowe (NO/NC) otwarty kolektor
Maks. ilos¢ kanatéw 1
Pamieé¢ koddw 1000 | 250
Temperatura pracy od -20°C do +55°C

| Sygnalizacja LED rozpoznawanie kody
Wymiary 50 X 50 mm | 40 X35 mm
NADAJNIKI XT2 868 SLH XT4 868 SLH
llos¢ kanatow 2 4

Czestotliwosé pracy

868,35 MHz + 200 kHz

Kodowanie SLH (samouczqgcy, szyfrowany kod dynamicznie zmienny)
llosé kombinacii 72 miliardy

Baterie 2 X CR2032 (3V, litowe)

$rednia zywotno$é baterii 4/5 lat

Temperatura pracy od -10°C do +55°C

Stopien ochrony IP 40

Wymiary oraz waga

34X64X14mm/20g

* UWAGA! Czynniki zewnetrzne, takie jak zaktécenia atmosferyczne, przeszkody terenowe lub poziom natadowania baterii nadajnika,

mogg zmniejsza¢ nominalny zasieg dziatania urzgdzenia (w niektérych przypadkach znaczqgco).

ODBIORNIKI 868 SLH

RADIOODBIORNIK P/N
XF 868 (modut czestotliwosci, do central z wbudowanym ukiadem dekod.) 319007
RP 868 SLH (radioodbiornik wewn., jednokanatowy) 787730
RP2 868 SLH (radioodbiornik wewn., dwukanatowy) 787828
PLUS1 848 (radioodbiornik wielokanatowy z antenq, wymagana karta dekod.) 787827
XR2 868 C (radioodbiornik zewn., dwukanatowy) 787749
XR4 868 C (radioodbiornik zewn., czterokanatowy) 787750




KARTY DEKODUJACE

KARTY DEKODUJACE P/N
MINIDEC SLH (karta dekodujgca) 785532
DECODER SLH (karta dekodujgca z wyj. przekazn.) 785534
DECODER SLHP (karta dekodujaca, programowaina via PC.) 785535

NADAJNIKI 868 SLH

Nadajniki z systemem SLH tgczg w sobie funkcjonalnosé, dzieki mozliwosci kopiowania z wykorzystaniem
algorytmu samouczenia sie (Self Learning) oraz bezpieczenhstwo, dzieki wykorzystywaniu technologii kodu
dynamicznie zmiennego (Hopping Code) z szyfrowang transmisjq.

NADAJNIK P/N
XT2 868 SLH (dwukanatowy, biaty) 787009
XT2 868 SLH (dwukanatowy, czarny) 7870091
XT4 868 SLH (czterokanatowy, biaty) 787010
XT4 868 SLH (czterokanatowy, czarny) 7870101

ZASADA PROGRAMOWANIA

Kazdy fabrycznie nowy nadajnik (pilot) posiada swdj wtasny unikalny kod systemowy (bedgcy swoistym
,odciskiem palca” nadajnika). Podczas standardowej instalacji bezposrednio rejestrujemy tylko pierwszy
nadajnik, ktéry przekazuje swéj kod systemowy odbiornikowi (nadajnik ten staje sie tzw. nadajnikiem
nadrzednym). Odbiornik moze rozpoznawacd i zapisywac w swojej pamieci tylko i wytgcznie nadajniki z tym
samym kodem systemowym (choc¢ innym kodem seryjnym), ktérego odbiornik zostat nauczony przez nadajnik
nadrzedny, dlatego kazdy kolejny nadajnik (master lub slave) musi nauczy¢ sie kodu systemowego od
nadajnika nadrzednego, uzytego do zaprogramowania odbiornika. Kolejne nadajniki rejestrujemy posrednio,
kopiujgc kod systemowy z pierwszego nadajnika (nadrzednego), uzytego do zaprogramowania odbiornika
(stad przy dodawaniu nowych nadajnikdbw nie ma potrzeby fizycznego dostepu do odbiornika). Po
skopiowaniu kodu systemowego z nadajnika nadrzednego, nowy nadajnik jest zapisywany w pamieci
odbiornika, przy drugim z rzedu naci$nieciu przycisku (aktywacji kanatu), ktéry zostat uzyty podczas procedury
kopiowania. Dwukrotne nacisniecie przycisku (aktywacja kanatu) musi nastgpi¢ w ciggu pieciu sekund.

NADAJNIKI TYPU MASTER LUB SLAVE

W tej serii nadajnikdw mozemy spotkac sie zdwoma rodzajami nadajnikéw: MASTER (jest to kazdy, fabrycznie
nowy nadajnik) lub SLAVE (jest to nadajnik, ktéry zostat nieodwracalnie przetransformowany z wersji MASTER).

ROZPOZNAWANIE TYPU NADAJNIKA

Nadajniki MASTER - gdy dowolny przycisk jest Nadajniki SLAVE - gdy dowolny przycisk jest
wcisniety, dioda LED miga raz, a nastepnie $wieciw  wcisniety, dioda LED od razu $wieci w sposdb ciggty.
sposdb ciggty. Nadajnik typu MASTER moze

przekaza¢ swoj unikalny kod systemowy Nadajnik typu SLAVE nie moze przekazaé swojego
odbiornikowi albo innemu nadajnikowi. kodu ani odbiornikowi, ani innemu nadajnikowi.

OSTRZEZENIE: Jesli nadajnik zostanie uzyty ponad 32 razy poza zasiegiem odbiornika, w ktérym zostat
zarejestrowany, wtedy nie zostanie rozpoznany przez ten odbiornik, gdy ponownie znajdzie sie w jego zasiegu
i zostanie uzyty.

Aby ponownie zsynchronizowaé nadajnik, bedgc w zasiegu odbiornika nacisnij przycisk nadajnika
dwukrotnie w ciggu pieciu sekund.



SEKWENCJA PROGRAMOWANIA

1. Wtgcz zasilanie po uprzednim zainstalowaniu i potgczeniu ze
sobqg wszystkich niezbednych elementdw sktadowych systemu
868 SLH (rys.1).

2. Uzyj nadajnika MASTER w celu zapisania kodu systemowego
w odbiorniku (patrz ,,Programowanie odbiornika™).

3. Uzyj tego samego nadajnika MASTER w celu zapisania kodu
systemowego w innych nadajnikach (patrz ,,Programowanie
nadajnikdw").

4. Zaprogramowane nadajniki sg automatycznie zapisywane w
pamieci odbiornika w chwili dwukrotnego nacisniecia przycisku
(aktywowania kanatu), ktéry zostat uzyty podczas procedury
programowania. Dwukrotne naciSniecie przycisku nadajnika
(aktywacja kanatu) musi nastgpic w ciggu pieciu sekund.

PROGRAMOWANIE ODBIORNIKA

1. Jednoczesdnie nacisnij i przytrzymaj wcisniete przyciski P11 P2
na nadajniku MASTER, aby wprowadzi¢ nadajnik w tryb
programowania, a nastepnie zwolnij oba przyciski, gdy dioda
LED zacznie miga¢ (nastepuje to po okoto jednej do dwdch
sekund po nacisnieciu przyciskdw i frwa przez okoto pie¢
sekund po ich zwolnieniu).

2. Nacisnij i przytrzymaj wcisniety przycisk programowania na
odbiorniku (dioda LED na odbiorniku musi btyskac).

3. Kiedy dioda na pilocie MASTER miga, naciénij i przytrzymaj
przycisk kanatu nadajnika, ktéry chcesz zaprogramowad
(dioda LED na nadajniku zaswieci sie Swiattem ciggtym).

4. Przed zwolnieniem przycisku programowania na odbiorniku
sprawdz, czy dioda LED na odbiorniku $wieci swiattem ciggtym
przez kilka sekund, aby potwierdzi¢, ze kod systemowy zostat
zapisany.

5. Zwolnij przycisk nadajnika MASTER.
6. W ciggu pieciu sekund dwukrotnie nacisnij przycisk nadajnika

uzyty do zaprogramowania odbiornika (nadajnik zostanie
zapisany w pamieci odbiornika).

P1+P2

PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW

1. Jednoczesnie naciénij i przytrzymaj wcisniete przyciski P1 i P2
na nadrzednym nadajniku MASTER, tj. tym, ktéry zostat uzyty do
zaprogramowania odbiornika.
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Rys. 1 — potgczenie urzgdzen systemu
SLH
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Rys. 2 - rozmieszczenie przyciskdw na
nadajniku czterokanatowym XT4 z serii
SLH LR:

P1 = kanat pierwszy;
P2 = kanat drugi;
P3 = kanat trzeci;
P4 = kanat czwarty.



2. Ibliz frontem do siebie nadrzedny nadajnik MASTER oraz
nowy nadajnik (MASTER lub SLAVE), ktéry chcesz
zaprogramowac.

3. Na nadrzednym nadajniku MASTER (gdy jego dioda LED
wcigz miga), nacisnij i przytrzymaj wcisniety ten sam przycisk,
ktoéry zostat uzyty do zaprogramowania odbiornika (dioda LED
na nadajniku zaswieci sie Swiattem ciggtym).

4. Na nowym nadajniku nacisnij i przytrzymaj wcisniety wybrany
przycisk, a nastepnie zwolnij go, gdy dioda LED tego nadajnika
zaswieci sie dwa razy dla potwierdzenia, ze kod systemowy
zostat przekazany. Zwolnij takze przycisk nadrzednego
nadajnika MASTER.

5. Bedgc w zasiegu odbiornika w ciggu pieciu sekund

dwukrotnie nacisnij przycisk nowego nadajnika, ktéry zostat
zaprogramowany (sklonowany) od nadrzednego nadajnika
MASTER (nadajnik zostanie zapisany w pamieci odbiornika).
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TRANSFORMACJE NADAJNIKOW

Rys. 3 — sposdb ustawienia nadajnikdw
podczas procedury programowania.

Nadajnik MASTER moze zostac przeksztatcony w nadajnik SLAVE lub moze zmieni¢ swéj unikalny kod
systemowy. UWAGA! Obie operacje sg operacjami nieodwracalnymi, tzn. jezeli przeksztatcimy nadajnik
MASTER w nadajnik SLAVE, to nadajnik ten bezpowrotnie utraci mozliwo$¢ programowania odbiornikdw lub
innych nadajnikdw, natomiast bedzie mozna go nadal zaprogramowac za posrednictwem innego
nadajnika MASTER. Natomiast wygenerowanie nowego unikalnego kodu systemowego dla nadajnika,
bedzie wigzato sie z koniecznoscig ponownego zaprogramowania takiego nadajnika.

1. Nacisnij i przytrzymaj wcisniete przyciski P1 oraz P2 — po ok.
dwdch sekundach dioda na nadajniku zaczyna migad.

2. Ponownie nacisnij i przytrzymaj wcisniete przyciski P1 oraz P2 —

dioda na nadajniku zaczyna migac szybcie;.

3. W celu przeksztatcenia nadajnika MASTER w nadajnik SLAVE
nacisnij kolejno przyciski P1 --> P2 --> P1.

4. W celu wygenerowania nowego kodu systemowego dla
nadajnika MASTER nacisnij kolejno przyciski P1 --> P2 --> P1+P2,

5. Poprawne zakonhczenie transformacji nadajnika
sygnalizowane jest dwukrotnym, krétkim mignieciem diody LED
nadajnika.

1—0—1 1—0—1 1—9—1 — 00—

Generowanie nowego kodu systemowego.



KASOWANIE PAMIECI ODBIORNIKA

UWAGA! W przypadku wykonania tej procedury, kod systemowy oraz wszystkie zapisane w pamieci
odbiornika nadajniki zostang wykasowane!

1. Nacisng¢ i przytrzymac przycisk programowania na odbiorniku - dioda LED na odbiorniku zacznie migac.
2. Po dziesieciu sekundach dioda LED zacznie migac szybciej.

3. Po kolejnych dziesieciu sekundach, dioda LED zacznie $wiecic sie Swiattem ciggtym przez piec sekund, po
czym zgasnie.

4. Po zgasnieciu diody LED, zwolni¢ przycisk programowania.

5. Kasowanie pamieci zostato wykonane.

WAINE! Jezeli przycisk programowania zostanie zwolniony w czasie migania diody, kasowanie pamieci nie
zostanie wykonane.

WYMIANA BATERII W NADAJNIKU

Aby wymieni¢ baterie wykre¢ od spodu nadajnika dwie $rubki, ktére mocujg ze sobg obie czesci
obudowy nadajnika, a nastepnie otwodrz doing czes¢ obudowy. Baterie nalezy zawsze wymieniac
na baterie o takim samym typie i napieciu (2 x bateria litowa CR2032 3V).
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