LG uNTEs

Uklad peini funkcjg¢ 4~bitowego licznika BCD lub binar-
nego liczgcego w gére lub w dél,z mozliwoscisg wstepne-
g0 ustawiania. Zmiana stanu wyj$é QA do QD dokonuja
wraz 2z narastajacym zboczem sygnaiu CP /CLOCK PULSE/.
Stan wej4é B/D /BINARY/DECADE/, U/D /UP/DOWN/ reguluje
prace licznika:

B/D = "O" - licznik do dziesieciuj;
"1" - licznik do szesnastu;

U/D = "0" -~ licznik w déig
"M - licznik w gdre.

‘Dane z wej&é PI,do P, /PARALLEL INPUT/przepisywane sa
do licznika gdy PE /PRESET FENABLE/ jest w stanie wyso-~
kim. Wejécie i wyjdcie przeniesienia, E}N oraz EbUT
/CARRY INPUT, CARRY OUTPUT/, pozwalajs lgczyé uklady
kaskadowo tworzge liczniki wielobitowc.

MCY 74029N
MCY 64029N

Synchroniczny, umwersalny
licznik czterobitowy

Informacja wstepna

MSI CMOS
Bramka al_uminiowa

Obudowa CE 7

Ukted wypsowaodzer Upp CP Q¢ Pig Plg Qg u/D B/D
fe] [l [l (3] [=) [W] [o] [5]
T O™
. PE QD PiD PEA C“'N OA COUT USS
74029
Parametry dopuszczalne
/USS = 0Vv/
Wartogé
Oznaczenle Nazwa Jedn.
: min max
UDD Napiecie zasilania v -0,5 +20
UI ) Napiecie we jéciowe v -0,5 UDD + 0,9
II Prad wejsciowy mA -10 +10
PD - Moc rozZpraszana mW’ 500
témb Temperatura otoczenia w czasgie
pracy .
MCY 7b....N °c -40 +85
MCY 644e.s.N °c 0 +70
torg Temperatura prrechowywania % -55 +125
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Parametry charakterystyczne statyczne

. Wartosé ¥arunki pomiaru
gna-
czenie Nazwa Jedn. 1;amb min 25% tamb nax UI U0 UDD
min max min typ | max min max [v] [v] [v]
I Prgd zasilania 0,0 .
bD w stanie spo- > o e > 150 1055 3
ozynku RrA 10 0,04 10 300 {0;10 i0
20 0,04 20 600 J0;15 15
100 0,08 | 100 3000 |0;20 20
U Rapigcle wej- 3,5 3,5 3
I dciowe w stanie v 7’ ' 3e3 0;534,5 5
wysokim 7 7 1;9 10
11 11 11 1,5313,% 15
1) Napigcie we j- 1,5% .
L dciowe w stanie v ! 1,5 1,5 0,5354,5 5
niskim 3 3 3 139 10
4 4 4 1331345 15
I, Prad wejsoiowy nA +0,1 41077 40,1 +1 |o;te 18
UOH Napieocie wyj- -
5;;3;:“’! stanie v UDD—O,05 UDD-O,O5 UDD UDD-O,O5 O;UDD 53103515
Uo1, Raplgcie wyj- .
Scliowe w stanie v 0,0% o] 0,0% 0,05 |0;uU. 3310315
niskim DD
IOH Prad wy.jéoiowyi -0,64 -0,51 -1 -0,36 0;5 4,6 5
w stanie wysokim A -2 -1,6 -3,2 1,15 05 2,5 5
-1,6 -1,3 J=-2,6 -0,9 0310 9,% 10
-4,2 =34 -6,8 =244 0315 13,5 15
IOL Prod wyjdciowy 0,64 0,%1 1 0,36 0;5 0,4 5
* stanie niskim | ., 1,6 1,3 2,6 0,9 0;10 0,5 10
he2 3,4 6,8 244 0315 1,% 15
o o '
tamb oin ” ~40°C dla MCY 6&...43 0°C dla MCY T4....
o . o
tanb max ™ +85°C dla MCY 64....; +70°C dla MCY 74....
Parametry charakterystyczne dynamiczne
o .
= 50 00 k
/togp = +25 Cy t. = t, = 20 ns, Cy = 50 pF, By = 2 R/
ozna Wartoéé Warunki
N n. omiaru
ozenie Nazwa Jed min typ wax g
oo [v]
t Czas propagacjli smiany sta- 250 500 5
PLH nu z niskiego na wysoki
€ CP — Q ns 120 | 240 10
t Czas propagacji zmiany sta- 90 180 15
PHL nu gz wysokiego na niski
280 560 5
CP — COUT ns 130 260 10
95 190 15
235 470 o
PE — Q ns 10u 20U 10
80 160 15
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cd. tabl.

o Wartosé Warunki
zZna— . i
czenie Nazwa Jedn oin typ Dax gom igﬁ
DD
t Czas propagacji zmiany sta- 320 640 5
PLH nu z niskiego na wysoki PE —*'EOUT ns 145 290 10
czas propagacji zmiany sta- 105 | 210 15
traL nu g wysokiego na niski
170 1-340 5
Cry— Copp| 2= 70 | 140 | 410
50 400 15
t Czas narastania zbocza 8y~ 4100 200 5
TLH Sciowe -
gnatu wy jsciowego Q5T 'ne 50 100 10
t Cczas opadania zbocza sygna- 0 80 1
THL tu wyjsciowego v 4 >
b 4 Maksymalna czestotliwosé 2 4 8
C max sygnalu zegarowego MHz 4 8 10
5,5 11 15
tw min Minimalna szerokoéé impul- . 50 180 5
su_zegarowego ’ CcP ne 45 S0 10
30 60 15
65 120 5
PR ns 35 70 10
25 50 15
t Minimalny czas umieszcze- 30 60 5
SU min | p3a sygnaléw Coxy B/D,U/D | & s 10 20 | 10
wzgledem naras%gjqcego IN
zbocza sygnalu zegarowego 6 12 15
170 340 5
B/D ms 70 140 10
u/p 50 100 15
t Minimalny czas zanlku sy- 100 200 5
] REM min gnalu PE przed narastajg- 5 110 o
oym zboczem sygnalu zega- ns > 1
rowego 40 | 80 ] 15
t.. tf Czas narastania zbocgza sy~
r gnatu wej$ciowego -
Czas opadania zbooza sygna- | CF ns 15 153103515
- tu we JSciowego
CI Pojemnodé wejdoiowa PP , 5 745
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Definicie parametrdw dynamicznych
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ZLICZANIE BINARNE
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Zaleinodci czosowe w systemie zliczania do szesnusty
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ZLICZANIE DZIESIE TNE
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Zaletnosci czasowe w systemie zliczania do dziesigciv
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