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sekretariat@portosrolety.pl
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Dane techniczne :

Zasilanie:
Czestotliwos¢ pracy:
Moc nadawania:
Temperatura pracy:
Zasieg dziatania:

System sterowania napedami PORT0S

INSTRUKCJA OBSLUGI
RR-oT
X C€

bateria 3V ( CR 2430)

433 MHz

<10 mW

od -10 ‘C do +50 °C

Uwarunkowany czynnikami
architektonicznymi oraz ustawowymi

UWAGA! Niebezpieczenstwo eksplozji w przypadku zastgpienia baterii baterig niewtasciwego typu.
Zuzytych baterii pozbywac sie zgodnie z instrukcja.

m Charakterystyka urzadzenia:

GORA

KANAL -

RR-5T

Tryby Aktualna
pracy godzina

STOP

P2
KANAL +
—— MODE

KLAPKA

Z BATERIA
Vi



1. Programowanie napedu radiowego na danym kanale

dowolnego nadajnika

UWAGA!!!

Podczas programowania do zasilania powinien by¢ podtaczony tylko ten
naped, ktéry jest programowany.

Piloty wielokanatowe posiadaja jeden kanat dodatkowy na ktérym
automatycznie zapisuja sie wszystkie zaprogramowane urzadzenia. Jest
to kanat nieprogramowalny.

Zaprogramowanie w ponizszy sposéb napedu, usuwa wszystkie
poprzednio zapro%ramowane nadajniki. Aby doda¢ kolejny nadajnik badz
kanat, patrz punkt 5.

Nowe modele silnika (od ok. potowy 2023 roku) posiadajg zmienione
sygnalizowanie. Reakcje silnika w ponizszej instrukcji podzielone sg na
wersje poprzednig i wersje nowa. Sama procedura programowania nie

ulegta zmianie z wyjatkiem niektérych czaséw oczekiwania.
Silnik nie reaguje na polecenia w trakcie potwierdzania.

REAKCJA SILNIKA | REAKCJA SILNIKA
DZIALANIE (wersja poprzednia) (wersja nowa)
1. Za pomocg przyciskow kanat +/-
wybierz w urzgdzeniu kanat, ktéry
chcesz zaprogramowac.
2a. | Wigcz tryb pro r_ﬁm(cjnwania)I poprzgz 18“%1( bez zapi?gnegokpilota:
podtaczenie silnika do zasilania. Po ; > x diugi sygnat dzwieko
podli?,czeniutsilgci)li korlza rgakcje, 1x diugi sygnat dzwigkowy 1x pot\gvie¥ zenie gé?a-d\gx
po ktorej jest okoto 5 sekund na : o aBra-dc
yvykona_nlje nastepnego punktu 1x potwierdzenie géra-dot Silnik z wgranym pilotem:
instrukgiji. 3x sygnat dzwiekowy
2b. | Wigcz tryb programowania poprzez ] . )
nacisnigcie przycisku microswitch Po uptywie 3 sekund: Po puszczeniu przycisku:
przez czas ponizej 3 sekund (nowa | 1x sygnat dzwiekowy 1x sy%r\}ai dzwiekowy
wersja) lub do sygnatu dzwigkowego | 1x potwierdzenie gora-dét | 1x potwierdzenie gora-dot
(stara wersja).
3. Nacisnij przycisk P2 na pilocie. - 1x sygnat dzwigkowy
1x sygnat dzwigkowy 1X po erdzenio gora-dot
4. Ponownie nacisnij przycisk P2 na >
pilocie. 1x sygnat dzwigkowy K ps))é%l\n/%rgig;\?le(%vg%/a-dd
5. Nacisnij przycisk “Géra” albo przycisk L 4 -
“Dol ilocie. Uzvci isku “Dor | 6x krotki dzwiek 3x sygnat dzwiekowy
odwrgg ﬁg%ﬁki p%,y%%ﬁ%)r/acﬁold\,aniu. 1x potwierdzenie géra-dét | 1x po ierdzen?e gora-dot




2. Programowanie zewnetrznego odbiornika radiowego na

danym kanale dowolnego nadajnika.

W przypadku posiadania zewnetrznego odbiornika radiowego nalezy postepowac
zgodnie z instrukcjg danego urzadzenia (Np. XT-R, PPKR-313 lub PPKR-400).

3.Zmiana kierunkéw obrotu napedu.

Za pomocg microswitcha ulokowanego na przewodzie istnieje mozliwo$¢ zmiany
kierunkéw pracy napedu. W celu wykonania tej czynnosci nalezy:

1. Wcisng¢ microswitch na 6 sekund.

2. Silnik potwierdzi zmiane kierunkéw krétkim ruchem rolety GORA i DOt oraz
trzykrotnym sygnatem dzwiekowym.

@

4. Kasowanie kanatu (kasowanie wszystkich ustawien danego

kanatu)

Na wyswietlaczu urzgdzenia ustaw zaprogramowany wczes$niej kanat.
1. Nacisnij przycisk P2, silnik wyda pojedynczy dZzwiek a nastepnie wykona krotki ruch
wgoreiw doét.
2. Nacisénij przycisk STOP, silnik wyda pojedynczy dzwigk.
3. Nacisnij ponownie przycisk P2, zostanie to zasygnalizowane 4-krotnym sygnatem
dzwiekowym a nastepnie krotkim ruchem rolety w gére iw doét.

UWAGA!!!

Jezeli wykasujemy ustawienia danego kanatu, to napedy, ktére byly do
niego przypisane zostaja usuniete catkowicie z pozostatych kanatéow.
Kazdorazowe skasowanie a nastepnie wpisanie nowego pilota wymaga
odtaczenia napiecia od silnika. Nalezy wiec tak przygotowac instalacje
elektryczng aby mozliwe byto niezalezne odtgczenie od zasilania kazdej
zrolet.



5. Dodawanie nastepnego kanatu (nadajnika) do silnika

Operacje dopisania nastepnego kanatu lub nastepnego urzadzenia rozpoczynamy
od nadajnika, ktéry zostat zaprogramowany jako pierwszy. Przy dopisywaniu
dodatkowego nadajnika (kanatu) nie odtgczamy napiecia od silnika!

Na wys$wietlaczu dziatajgcego nadajnika ustaw zaprogramowany wczesniej kanat.

1.Nacisnij przycisk P2, silnik wyda pojedynczy dzwiek a nastepnie wykona krotki ruch
w gore i w dot. Nastepnie ponownie wciénij przycisk P2, silnik wyda pojedynczy
dzwiek.

2.Usta€v numer nowego kanatu, ktéry chcesz zaprogramowac (ewentualnie kanat
nowego nadajnika).

3.Nacisnij po raz trzeci przycisk P2 w urzgdzeniu, ktére chcesz zaprogramowac,
zostanie to zasygnalizowane 5-krotnym dzwiekiem silnika oraz krotkim ruchem w
goreiw dot. Nowy kanat jest zaprogramowany.




6. Funkcje urzadzenia:

Nadajnik ma mozliwos¢ pracy w trzech trybach:

MAN - tryb manualny — dziata tylko obstuga reczna

AUTO - tryb automatyczny — dziata obstuga reczna jak i funkcje timera

[} — tryb losowy — dziata obstuga reczna, natomiast funkcje automatyczne
uruchamiajg sie z przesunieciem czasowym +/- 15 minut

ZMIANA TRYBOW:
Aby zmieni¢ tryb pracy danego urzgdzenia nalezy przycisng¢ przycisk MODE.

AUTO
LOS

ZMIANA KANALU AKTYWNEGO:
Za pomocg przyciskow KANAL +/- ustawiamy aktywny kanat. Jezeli dany kanat jest
aktywny jego numer pojawia sie na wyswietlaczu.

Kanat
aktywny

AKTYWACJA/DEZAKTYWACJA CZASOWA KANALU:

Po wybraniu dowolnego kanatu (1-5) w trybie ,auto” za pomoca przycisku P2
mozemy dezaktywowac kanat (numer kanatu pulsuje) lub aktywowac kanat
(numer kanatu $wieci ciggle). Jezeli dany kanat jest aktywny czasowo (numer
kanatu nie pulsuje) to wczeéniej skonfigurowane ustawienia podnoszenia oraz
opuszczania bedg funkcjonowac.



USTAWIANIE GODZINY/DATY:
Aby zmieni¢ godzine w urzgdzeniu nalezy wykonaé nastepujace kroki:
1.Za pomocg przycisku MODE przechodzimy w tryb MAN.
2.Wciskamy przycisk TIME — na 5 sekund -> warto$¢ godziny zaczyna mruga¢ na

wys$wietlaczu.

3.Za pomoca przyciskow GORA/DOL ustawiamy dang wartosé

4.Po ustawieniu wartosci godzin wciskamy przycisk TIME — aby przej$¢ do ustawiania
minut.

5.Za pomoca przyciskow GORA/DOL ustawiamy dang wartosé

6.Po ustawieniu danych warto$ci wciskamy przycisk TIME ponownie na 5
sekund.Obraz na wyswietlaczu zaczyna mrugaé, po czym zostaje zapamietana
ustawiona godzina.

7.Aby uruchomic zegar wciskamy jednorazowo przycisk TIME.

(5 sek.)

(5 sek.)



USTAWIANIE TIMERA:
Aby ustawi¢ dane godziny podnoszenia/opuszczania postepujemy wedtug

nastepujgcych krokow:
Na pilocie wybieramy dany kanat, na ktérym bedziemy ustawia¢ opcje podnoszenia
i opuszczania czasowego.

1.Za pomocg przycisku MODE przechodzimy w tryp AUTO.

2.Wociskamy przycisk TIME — na 5 sekund -> pojawia nam sie ekran z domysinie
ustawiong warto$cig podnoszenia.

3.Za pomoca przyciskow GORA/DOL ustawiamy dang warto$¢ godziny.

4 Nastepnie przechodzimy przyciskiem TIME - do wartosci minut i ustawiamy
interesujgcg nas wartosc.

5.Po ustawieniu wszystkich wartosci dla podnoszenia danego kanatu przechodzimy
do ustawiania wartosci godzin/minut dla opuszczania tego kanatu weciskajgc
przycisk MODE. Dalej postepujemy zgodnie z punktami 3 do 4.

6.Po ustawieniu wszystkich wartosci dla podnoszenia i opuszczania danego kanatu

wciskamy przycisk TIME na 5 sekund.

(5 sek.)

(5 sek.)

UWAGA!!!

Dla danego programu czasowego réznica miedzy godzing podnoszeniaa
opuszczania musi wynosi¢ min. 32 minuty.

Na kanale wspoélnym (00) nie istnieje mozliwos¢ ustawienia odrebnej
godziny podnoszenia/opuszczania. Jezeli bedzie on ustawiony jako
aktywny, wtedy funkcje czasowe dla kazdego z kanalow beda dziata¢
odrebnie.



Na zasieg dziatania pilota oraz jakos¢ sygnatu radiowego moga wptywac lokalne zrodta
zaktocen takie jak silniki elektryczne czy tez inne urzadzenia radiowe dziatajgce na tej
samej czestotliwosci. Przy braku reakcji na sygnat sterujgcy pilota nalezy ponowic
wysytanie polecen zmieniajgc potozenie pilota.

Urzadzenie nalezy utrzymywac w czystosci oraz chroni¢ przed zanieczyszczeniami. Nie

natl)ezy._wystawiac': urzadzenia na dziatanie skrajnych temperatur, wilgoci oraz duzych
wibraciji.

W celu wymiany baterii nalezy wyjgc urzadzenie z ramki uzyskujgc dostep do baterii. W
%zsgf 3J8J wymiany nie nalezy uzywac¢ metalowych narzedzi. Wykorzystywany typ baterii to

Urzadzenie sterujgce nalezy chroni¢ przed dostepem do niego oséb niepowotanych.
Przed wyrzuceniem urzgdzenia nalezy skasowac¢ wszystkie przypisane do niego silniki.

Niepotrzebne urzadzenie nalezy poddac utylizacji, zgodnie z odpowiednimi przepisami.

OSTRZEZENIE — POSTEPOWANIE WEDtUG NINIEJSZEJ INSTRUKCJI JEST
ISTOTNE DLA BEZPIECZENSTWA OSOB.

PORTOS TRY7 Spoétka z ograniczong odpowiedzialnoscig niniejszym o$wiadcza, ze typ urzadzenia radiowego RR-5T jest
zgodny z dyrektywg 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem:
www.portosrolety.pl



